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USO DEL DIAGRAMMA
DELLA TOLLERANZA DI EQUILIBRATURA

Secondo le caratteristiche del rotante e della macchina
st cui il rotante funzionerd in servizio normale si deter-
mina il grado di equilibratura G (vedere tabella).

Dal chagrarnrna si ricava poi I'eccentricita residua tolle-
rabile, in funzione della velocitd di rotazione, in corri-
. spondenza del grado G.

L’eccentricita residua non & un valore rigoroso: €850 pud
variare per un dato grado G fra un minimo e un massi-
mo, corrispondenti alle due linee sottili sotto e sopra la
linea del grado G.

La tolleranza di equilibratura in g-mm si ricava dalla
eccentricitd residua e (micrometri) moltiplicandola per il
peso del rotante P (Kg).

I valori di tolleranza ottenuti sono in generale di buon
orientamento e sono tali da assicurare con grande pro-
babilitd soddisfacenti condizioni di servizio. Possono
essere comunque opportune e talvolta necessarie delle
correzioni, in particolare quando la macchina abbia
caratteristiche costruttive sostanzialmente diverse da
quelle delle macchine tradizionali della stessa categoria.



CLASSIFICAZIONE DEI ROTANTI

GRADI DI EQUILIBRATURA -

. Nota - In carattere corsivo sono riportate le categorie di rotanti non comprese nelle tabelle ISO ma aggiunte dall’autore. Perle
vaci segnate con asterisco (*} vedere cap. 7, fascicolo N. §, per maggior informazoni e aggiornamenti,

Grado
G - TIPO DI ROTANTE

mm/sec

0,4 Giroscopt - Mandrini, dischi e indotti di rettifiche veloei di altissima precisione.
Fust di filatura.

1,0 Indotti di piccoli motori veloci, con elevate esigenze di equilibratura. Rotor di giradischi, registratori,
cineproiettori,
Azionamenti di rettifiche di alta precisione.
Rotori di turbine e compressori di motori a getto molto veloci,
Rotori di wrbine o vapere con elevare esigenze di equilibratura.

2,5 Rotori di turbine a vapore e a gas, turboaltemator, turbosoffiant, turbopompe.
Turbine di propulsione di navi mercantili.
Coppressori veloci, supercompressori per aerei,
Indotti di motori medi e grandi con elevate esigenze di equilibratura.
Indotti di piccoli motori con buona esigenza di equilibratura per eleitrodomestici di elevata gualiig,
trapani da dentista, aerosol.
Azionamenti di macchine utensili.
Ventilatori per condizionamento d'aria in ospedali e sale da concerto*.
Ingranaggi veloci (sopra 1000 g/min) di riduttori rurbine morine.

6,3 . Rotori di motori elettrici normali,
" Parti di macchine utensili e di macchine in senerale.
Parti veloci di macchine operatrici, felai df tessiture e Sfilature, macchine a trecciare, ceste di
centrifughe (scrematrici, depuratori, lavatricl),
Rotori di macchine idrauliche,
Voiani, ventilatori*, pompe centrifughe.
ingranaggi lenti (sotto 1000 g/min) di riduttori di furbine marine di navi mercantili,
Cilindri ¢ rulli per macchine da stampa.
Rotmanti uniti a turbine a gas per I"aeronautica.
Parti staccate di macchine con elevate esigenze.

16 Alberi di trasmissiane, alberi cardanici con elevate esigenze di equilibratura.
Parti di macchine agricole, di macchine molitorie, trebbiatrici:
Parti di motori per vetture, autocarr, locomoton.
Albert a gomito* completi di volano e frizione a sei o piit cilindri con elevate esigenze di equilibratura.
Ceste di centrifughe lente,
Eliche di imbarcazioni leggere (motescafl, aliscafi).
Cerchi di rupre per mutovetiure ¢ motacicli
Fulegge narmali di trasmissione.
Cilindri per cartiere. -
Utensili in un sol pezzo per maechine per il legno.

40 . Ruote e cerchi di ruote per vetture*,
Alberi di trasmissione e assali campleti di autoveicoli.
Alberi a gomito* completi di volani ¢ frizioni di motori a 4 tempi con 6 o pii cilindd montati
elasticamente, con velocitd del pistone sopra a 9 m/sec.
Alberi a gomito completi di volani e frizioni di motori per vetture, autocarri e locomotive,
Alberi di trasmissione per pulegge.
Urensili in pitx parti per macchine per il legno.

100 Alberi a gomito completi di motori diesel con 6 o pif: cilindei con velocita del pistone sopra a 9 m/sec.
Maotori completi di autoveicoli e locomaotive
Alberi a gomito di motori a 1, 2 0 3 cilindri

250 Alberi a pomito completi di motori diesel a 4 cilindri, montati rigidamente con velocita del pistone
sopra a 9 m/sec.

630 Alberi a gomito completi di grandi motori montati rigidamente a 4 tempi.
Alberi a gomito completi di motori diesel marini montati elasticarmente.

1600 Alberi a gomito completi di grandi motoria 2 lempi montati rigidamente,

4000 Alberi a gomito completi di motori diesel marini montati rigidamente, con qualsiasi numero di cilindri;
con velocitd dei pistoni inferiore a & m/sec, ’




SCHEDA DI COLLAUDO MOTORE
CORRENTE CONTINUA

Tel. 0775 830116 — Fax 0775 839345
email:produzione@rem-motori.it

COMMESSA N°. NeREM

——

CLIENTE . n® Motori
Boilettino di collaudo n°__ del
Conferma d'ordine n° del

ST S S ARATE RIS T T A e R R

Tipo Motore ' Serie -
Protezione [P FForma costruttiva Isolamento Classe
Jdoo Kgm? Morsettiera = Sinistra [—__, Alto :l Destra !:
Potenza Kw Girif1" \
Tensione Arm. V Corrente Arm. A
Tensione Ecc. v Corrente Ecc. A Eccitazione Tipo )
i R e e e e ol O O e B R e N e ey
Reslstenze a fraddo a T 2mb. ) °c . [Sovravelocita Giri/t' max x 1,2 PER 2 ]
Campo Principale Q Rigidita dielettrica Motdre
Indotto [ in C.A. v per 1' (2E + 1000)
Rigidita dielettrica Motare Ventilatore
_ in C.A. v par 1' (2E + 1000) J
o LT " Rigiditdl diglettrica Accessori T T ) - T
. J o ~ |t0D0V C.A. per 1’ ) 1.
' PROVA A VUOTO - PROVA A CARICO
VvECC.) AECC. [PVARM. [ AARM. BRI, VECC.| AECC. | VARM. | AARM.] kg em GIRII' | Kw resi
r
| i

PROVE ESEGUITE CON AZIONAMENTO TIPO .- agmt. ... CONF.F.
2= : .
GOLLETTORE TIPO LAME H, _ . .

N. . PORTASF TIPO MISURA GUSCINETTO LATO COMANDO . -

N SPAZZOLE TIPO ... MISURA {CUSCINETTO -LAT’O’CO{.LE‘I‘I’O‘RE )
PREDISPOSTO,. ., ATTACCOD.T.TIPO .. “* [TERMOPROTETTORI . e
DINANO TACH-TIPD ) N. B *
ELETTROYENTILATORE TIPO CON MOT.TIPO . HP Ve
CON FILTRO APPLICATO E:I R " " Glrirt’ - AT -

- ’ T -- - —= - = ]
Osservazioni : )
—— T “Eme del Colleuda o
DATA L
- ) ‘
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CLIENTE

TIPO DI CANASCE

| MATRICOLA
MARCA TIPO KW |[GIRI |V.ARM.|A.ARM.|[VOLTEX. |AMP.EX.

" [IND.CAVE | COLLET.LAMELLE PASSO SPIRE "SEZIONE

PESO RAME INDOTTO EQUOPOTENZIALI [TTTTTT17]SPELLATURA

LUNGH. BOB. PENDENZA SOTTO PENDENZA SOPRA

~ PESO SPIRE CAMPI ECC. SEZFILO PESO:
SPIRE CAMPI ARM. SEZ. PESO_ SPIRE COMP SEZ.

LARGH. -




CLIENTE MATRICOLA

MARCA TIPO KW |GIRI |[V.ARM.[A.ARM.| VOLT ECC. | AMP. ECC.
IND. CAVE [ COLLET.LAME PASSO SPIRE SEZIONE
PESO RAME INDOTTO EQUOPOTENZIALI L LI LI I [ | SPELLATURA

LUNGH. BOB. PENDENZA SOTTO PENDENZA SOPRA

PESO SPIRE CAMPI ECC. SEZ.FILO: PESO

SPIRE CAMPI ARM. SEZ. . PESO SPIRE COMP. SEZ.

TIPO DI CANASCE - LARHG.




gwioubod a2 awop

= SSN) | =al={q]

'Wa OLVYNLI3H443 OLNIAYIALNT d.LNAD 13a YWAHIL

AIVIHILYIN INOIZNLILSOS

OLlvN113443 OHOAY 13d EINOIZIHDSEICI

. QISavIA OHOAYT F035 NI ‘ ' : Uy
Edlel] W J40 EI"IVJ.DL Juo El'l\'fJ.D.L OI\IHHV DHOAYT AN vsnva ‘ D.’\IHH‘D‘ VZNEI.LHV&_ : vivd

ENOIZVJ.SEHCI VT'I':ICI EIHO VlNIJ.SICI

VLVTYNDIS VITVWONY |

OIZIAW3S NI VSS3aw O olsvns O - OLNIAYIALNITIAA OALLOW

"Ep 031S3I1YdH 0JUBAISILI

2RO BIA

J11L13dS

O.1N3AYUILNI ODONT

vivda oN OLN3AY3LNI

56668ET "U ¥YVIDD - S090/+0%C¢20 BAId @ Sl "pPOD
3" ojow-Wal@auoiznpodd :jew-s

SPE6ER'SLL0D XEL - OTTOER'SLLO "I2L

(¥4) eolied QTOEQ - BPINLRA BIA

s IAIEH




