Prove vibrazionall




Prove vibrazional

e Leprove vibrazionali comprendono siale
sollecitazioni di tipo stazionario (Random e
Sinusoidall) che transienti (Shock di varia
forma ampiezza e durata, Sweep, Chirp,
ecc...).




Prova sinusoidale

o Parameltri caratteristici :
Frequenza
Ampiezza

Fase (controllo multicanale)




Prova sinusoidale
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PERFORMANCE CURVE
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SINE FORCE: 22000 Ibf (97.9kn) PK .
RANDOM FORCE: 20000 Ibf (89.0kn) RMS
ARMATURE WEIGHT: 100 Ibs (45.4kg)
SHAKER MODEL: T1000/AR-32
AMPLIFIER MODEL: 2XSA60

FIELD MODE: HIGH FIELD

Random rating w/ 1000 Ib (454kg) payload,
flat spectrum 20-2000 Hz
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Prova Random

e Costruzione di un
blocco random
standard.

INVERSE FOURIER TRANSFORM
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Prova shock

UNHOLTZ-DICKIE CORPORATION
SHOCK Performance Curve
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SYSTEM: SA30E-T1000/AR-64W

ARMATURE: 100 Ibs
FIELD MODE: HIGH FIELD

PRE AND POST PULSE: +12% -24%
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Loop di controllo retroazionato

Sistemadigitale di
controllo vibrazioni

Shaker con relativo
amplificatore di potenza

Fixture per fissare il pezzo
In provaallo shaker

Accelerometri per rilevare
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Sistemadigitale di controllo

o Spettro di riferimento (Reference)

Spettro definito dall’ utente, specificala
guantita di sollecitazione acui il dispositivo in
prova deve sottostare in funzione della frequenza.

Per |e prove random |o spettro di riferimento
PUO essere inserito direttamente dall’ analisi di un
segnal e acquisito In campo, per poter riprodurre a
banco un segnale con o stesso contenuto
energetico di quello reale.




Sistemadigitale di controllo

o Spettro di comando (Drive)

Lo spettro di drive o spettro d’ uscita
genera un segnale di tensione variabile nel
tempo che viene inviato all’ amplificatore di
potenza dello shaker.




Sistemadigitale di controllo

o Spettro di controllo (Control)

Lo spettro di controllo e quello derivato
direttamente dall’ accelerometro di controllo
normal mente posizionato sullatavola
vibrante.




Eccitatore e ettrodinamico

Schermo Parte
Antipolvere Mobile

Sospensioni
Tangenziali

Sospensioni
Radiali

Bobina

Circuito
Magnetico

Magnete
Permanente

Schema costruttivo di un piccolo eccitatore elettrodinamico

Collegamento
Shaker Flessibile ,

Amplificatore
di potenza

Generatore
Sinusoidale | Struttura

Esempio di catena per la generazione di forze sinusoidali




Eccitatore e ettrodinamico

e Tipi di montaggio

(d)

Various Mounting Arrangments for Exclter
(a) ldeal Contiguration

(b)) Suspended Exciter Plus Inertia Mass
(c) Unsatisfactory Contiguration

«d) Compromilse Conftiguration




Normativa MIL-STD-810D

Drive Train Source Frequencies Predominate

. . . . Tail Rotor Source
Main Rotor Souree Frequencles Predominate ‘ . .
Frequencies Predominate




Normativa MIL-STD-810D

e Profilodi prova
vibrazionale sine on
random per componenti
montati su elicotteri




Normativa MIL-810-STD

TABLE 514 .3-IV.

Suggested function test levels for

equipment installed on helicopters.
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run?

RUN NAME

: pinodemo

Sine SETUPID

Sine setup
None

SETUP DESCRIPTION
RUN DESCRIPTION




