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© PRUFTECHNIK Condition Monitoring; wszelkie prawa zastrzezone

Niniejszy podrecznik i opisane urzadzenie sa objete prawami autorskimi. Wszelkie
prawa naleza do wydawcy. Kopiowanie, powielanie, ttumaczenie lub udostepnia-
nie podrecznika innym firmom w jakiejkolwiek formie, w catosci lub w czesci, jest
niedozwolone.

Wydawca nie ponosi odpowiedzialnosci dotyczacej urzadzenia opisanego w niniej-
szym podreczniku. Wydawca nie ponosi odpowiedzialnosci dotyczacej doktadnosci
tresci podrecznika. Ponadto w zadnym wypadku wydawca nie ponosi odpowie-
dzialnosci za jakiekolwiek szkody bezposrednie i posrednie powstate w wyniku
korzystania z urzadzenia lub podrecznika, nawet jezeli wyraznie poinformowat o
mozliwosci wystapienia takich szkéd.

Wydawca nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia urzadzenia. Ograniczenie
gwarancji i odpowiedzialnosci dotyczy takze wszystkich dystrybutorow i partneréw
handlowych.

Znaki towarowe wymienione w niniejszym podreczniku sa oznaczone i stanowia
wiasnos¢ odpowiednich firm. Brak takiego oznaczenia nie powoduje, ze nazwy nie
sa chronione przepisami dotyczacymi znakéw towarowych.
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Wstep

Wstep

Gratulacje! Dzigkujemy za wybranie zbieracza danych i analizatora
sygnatow VIBXPERT II FFT*. Jest to opracowane od nowa urzadzenie
pomiarowe, ktore nie tylko doskonale nadaje si¢ do wykonywania rutyno-
wych pomiarow, ale stanowi niezawodng pomoc przy terenowym rejestro-
waniu i analizie sygnatéw zlozonych maszyn.

Urzadzenie VIBXPERT rejestruje wszystkie typy drgan maszyny, stan
tozysk, a takze dane przetwarzania oraz inspekcji wizualnej, a nast¢pnie
przesyta te informacje do oprogramowania OMNITREND do utrzymania
ruchu w celu analizy, archiwizacji i dokumentacji.

To potaczenie szerokiej gamy funkcji i tatwiej obstugi powoduje, ze urza-
dzenie VIBXPERT to optymalny wybor dla roznych zastosowan:

*  Wysoka doktadnos$¢ pomiaru i duza szybko$¢ zbierania danych

» Tryby pracy:
,Route” (Sciezka pomiarowa) do rutynowego zbierania danych w celu
utrzymania ruchu opartego na warunkach.
»Pomiary” do indywidualnych pomiaréw w celu diagnostyki maszyny.
,Balancing” (Wywazanie) w jednej lub dwoch ptaszczyznach (opcjonalne).
»Machine templates” (Szablony maszyny) do wykonywania powtarzal-
nych zadan pomiaru w zakresie pomiaréw akceptacji lub serwisowych.

* Mozna podtaczy¢ niemal dowolny typ czujnika.

* Jedne lub dwa kanaly pomiarowe (analogowe);
modernizacja do urzadzenia 2-kanatowego w dowolnej chwili za po-
mocg hasta.

Sprzet

* Dwa synchroniczne kanaty pomiarowe do diagnostyki ztozonych po-
miaréw (np. drgan watu).

* Nieograniczona ilo$§¢ miejsca na dane (standardowo: karta Com-
pactFlash o pojemnosci 2 GB).

* Odpornos¢ na zapylenie i zachlapanie (IP65) — idealne do zastosowa-
nia w Srodowiskach przemystowych o trudnych warunkach pracy.

* Technologia ztgcza zgodna z VIBSCANNER (ten sam kabel).

» Zlacze termopar NiCrNi.

» Ztacze stuchawek.

Zbieranie i analiza danych
*  Wartos$ci ogdlne
- Przyspieszenie drgan, predkos¢, przemieszczenie
- Natezenie 1 napigcie (parametry procesu)
- Impuls udarowy (stan tozyska)
- Temperatura
- Predko$¢ obrotowa
* Sygnaty
- Zbieranie danych oparte na czg¢stotliwosci i rzedzie
- Amplituda, obwiednia, widma rzedu
- Cepstrum
- Przebieg czasowy
- Pomiar fazy (synchroniczny, miedzy kanatami)
- Dynamiczny ruch watu (przemieszczenie orbity i watu)

* W tej instrukcji obstugi nazywane
takze , VIBXPERT” i , urzadzeniem”.
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Analiza strukturalna:
- Analiza wybiegu/podjazdu (czestotliwos$ci naturalne, maszyna)
- Test uderzeniowy (czg¢stotliwos$ci naturalne, elementy maszyny)
* Pomiary zaawansowane
- Pomiar podwdjny 1+1 (jednoczesny pomiar 2-kanatowy)
- Multitask (wykonywanie kolejno kilku zadan pomiaru)
- Wywazanie terenowe w jednej lub dwoch plaszczyznach
- TrendingSpectrum (pomiar mierzy sygnat czasu, widmo i kilka cha-
rakterystycznych wartosci ogdlnych, w trybie $ciezki pomiarowej i
szablonu)
- Nagranie
- Pomiary multipleksera: zbieranie danych za pomocg multipleksera
VIBRONET zainstalowanego na stale

Ergonomia

* Duzy, podswietlany kolorowy ekran* umozliwia wyrazng prezentacje
danych i zapewnia optymalng czytelnos¢

* Latwa w obsludze klawiatura

* Trzy diody LED alarmu (czerwona-zoétta-zielona) wskazuja, czy prze-
kroczono progi (na podstawie norm ISO). Niebieska dioda LED $wie-
ci, jesli wszystkie parametry sg prawidtowe.

* Czujnik $wiatla dziennego steruje pod$wietleniem klawiatury

* Graficzny interfejs uzytkownika

* Zlacza oznaczone kolorami

+ Kontekstowa POMOC elektroniczna

Zasilanie

* Akumulator litowo-jonowy najnowszej generacji umozliwiajacy prace
przez ponad 8 godzin

» Inteligentne tfadowanie akumulatora w urzadzeniu VIBXPERT lub w
zewnetrznej stacji fadujacej

* Automatyczne zarzadzanie energia (wyswietlacz, urzadzenie)

Komunikacja
* Praca w sieci
* Polaczenie z komputerem PC przez port USB, Ethernet, RS232

Dokumentacja
* Drukowanie raportow, na papierze lub w plikach PDF

Urzadzenie VIBXPERT* firmy PRUFTECHNIK to kolejny dowod jej
doswiadczenia i innowacyjnosci w dziedzinie utrzymania ruchu, a takze

statego postepu w tworzeniu uznanych systemow urzadzen przenosnych,
takich jak VIBSCANNER, VIBROTIP.

Firma PRUFTECHNIK organizuje takze seminaria dotyczace zastosowan
o rozbudowanej czgsci praktycznej. Ciesza si¢ uznaniem uczestnikow i
pozwalaja zdoby¢ przydatng wiedzg.

Aby uzyskac informacje o dostgpnosci i harmonogramie szkolen, nalezy

skontaktowaé si¢ z firmg PRUFTECHNIK lub lokalnym dystrybutorem.

Aby dowiedzie¢ si¢ wiecej, nalezy przej$¢ do naszej witryny internetowe;j:
http://www.pruftechnik.com

6102°CL Il LY3dXdIN



VIBXPERT Il 12.2019

1-5

Spis tresci

Spis tresci

Przed rozpoczeciem .........ccccciiciimernnsee e 1-9
Dane KONTAKTOWE ..ot 1-9
Uwagi dotyczace bezpieczenstwa i obstugi................cccccii 1-10
KONFOIMIZIM .. 1-10

Rozdziat 2: rozpoczecie pracy .......cccccecccvcemrernnnssssnennnnnnnnnn 2-1

Przeglad..... ..o 2-1
KIQWITUIA .. 2-2
Sygnalizacja stanu diodami LED.............ccooiiiiiiiiii e 2-2

Uwagi dotyczace obstugi ........ooooiiiiii 2-3

INEEITEISY i 2-5

ZASHANIE ... 2-7
tadowanie akumulatora W Urzadzeniu .........cc.oooiviiiiiiiiieicieceec e 2-7
tadowanie w zewnetrznej stacji tadujace.........ocooirreiiieiiiii i 2-8

Futerat — VIB 5.356 ... .ooiiiiiiiiiee e 2-9
P S 2-9
PASEK NA TEKE. ... 2-9

Karta pamieCi.......oooommee i 2-10
WYMIaNa Karty PamiECi.....c..oooiiioiieii e 2-10

Podstawowe ustawienia — konfiguracja urzadzenia ................ 2-12
Data i OUZING ...ovvieiice e 2-12
Ustawienia wyswietlacza, wytaczanie i opcje dodatkowe ...........ccccoooiiiiiiien. 2-13
SCEZKA POMIBIOWA ... oo, 2-14
PrZEeIWOINIKI ..o 2-19
Przetworniki dostepne w urzadzeniu VIBXPERT ........ccccoooiiiiiiieiiiioiiieceeee 2-19
Wykrywanie przetwornika i stabilizacja toru pomiarowego ............c.ccccceceenn 2-22
TEST CZUJNIKA oo
Domyslny czujnik drgan
ZNACZNIK TAZY oo
JEZYK
REJESIIACIA .o
JEANOSTKI ..o
Funkcje Klawiszy SterujaCyCh .........covioiiiioe e 2-25
DIUKAIKA. e 2-26
Podtgczanie drukarki...........ccooviiiiii e 2-27
Wyijscie analogowe/stuChawki ...........ccoiiiiiiiiiiii e 2-28
MBNU SEIWISOWE. ...ttt ettt 2-29
Karta pamieci (CF).....ooiiii e 2-31
Wspdtczynnik standaryzacji dla skalowania dB ............ccccooeiiiiiiiiiiiec 2-31
USUWANIE PIKOW ... 2-31

Przesytanie danych ... 2-32
Bezposrednie potaczenie z komputerem PC .......oooviiiiiiiiiiiiiiceee e 2-32
Potaczenie sieciowe
DYSK USB ...t
Konfigurowanie komunikacji SIECOWE] .........cccoviiiiiiiiiiiiiiieee 2-34
Adres IP lokalnego komputera PC W SIECH .....oooviiiiiiiiiiicciecceeee e 2-35
Wprowadzanie statego adresu IP lokalnego komputera PC ..........ccoooviriienn. 2-35
AKTUBLIZACIA .o 2-36

Rozdziat 3: pomiar ......cccccccccmmmmerrrrrer s 3-1

PrzygotOWaNIE ... 3-1
Co 10 jest zadanie POMIAIU? ......ccuviiiiiiei e 3-2

Pomiary: pomiar, analiza, diagnostyka .................ccccceeevin. 3-3
TYPOWY Przebieg POMUAIU ........oiiiiiii ittt 3-3
ROZPOCZYNANIE POMIAIU ... 3-3
Pomiar ciggly (tryD ,Na ZYWO" )....ooiiiiii i 3-4

ZaAPISYWANIE WYNIKU ..ottt 3-4



1-6

Spis tresci

Pomiar Sciezki pOMIarOWe] ..........cccuveveiiiiiiiiiiiee e, 3-5
UWaGT WSTEDINE ... 3-5
Uwagi dotyczace sciezek pomiarowWyCh ..........cccoooviiiiiiiiiiiceeeeeee e 3-7
Typowy przebieg $ciezki pomiarowej
Rozpoczynanie $CieZKi POMIATOWE] ..........ccu.ioiiieiiieecie e
TKOMY e
Funkcje MENU w widoku drzewallisty .
Funkcje MENU na ekranie wyboru zadania pomiaru..........ccccccoeeviiiciiinenne. 3-12

Pomiar za pomocg szablonu maszyny...........ccccciiiiiiiin 3-13
UWaGT WSTEDINE ...ttt 3-14
ROZPOCZYNANIE POMIAIU ...ttt 3-15

Opcje przed, podczas i po wykonaniu pomiaru......................... 3-17
Przerywanie pomiaru ... ..3-17
Powtarzanie pomiaru... 3-17
Zapisywanie wynikuU.................. 3-17
Zmiana kanatu pomiarowego ... ..3-17
ZMIANA CZUJNIK 1ot ..3-18
Wprowadzanie predkosci obrotowej recznie ............ccoccooiiiiiiiiiiii ...3-18
Zmiana zadania pomiaru (IM)........cccoooiiioiiieiie e ...3-19
Konfigurowanie nowego zadania pomiaru (M)............cccoocioiiiiiiini, ...3-19
Tworzenie nowej konfiguragji (M).........cooooiiiiiiiii e ...3-20
Whprowadzanie zdarzenia/komentarza...........cc..coceeeeeeciiieiieeeeeeeeee ...3-26
Czutos¢ sygnatu na wyjsciu analogowym/w stuchawkach ...............ccccooeiii. 3-27

TEENG. e

Bliska lokalizacja (SCIeZKA)........c.ccvieoeeeeee e

Czujnik trojoSioWy (SCIEZKA)........ovoeeoeeee e,

NAGIANIE ...
Rozpoczynanie rejestracji pomiaru
Konczenie rejestracji pomiaru........... .
PrzypadKi SPeCIAINE .......oiiiii i

Rejestrator przebiegu Czasowego ...........ccccooviiiiiiiiiiiiii 3-40

Pobieranie danych w multiplekserze VIBRONET ..............cccc.c... 3-41
Podtaczanie urzadzenia VIBXPERT do multipleksera..........c.ccoccveeviiiiiiiiiiic, 3-42
Automatyczne pobieranie danych .
Reczne pobieranie danyCh............cooiiiiiiiiccc e

Pomiar diagnostyczny w multiplekserze VIBRONET .................. 3-44
Pomiar diagnOSYCZNY .......ouviiiiiieec e 3-44

Rozdziat 4: WyniKi......ccooommrriiiicceerrerrcscccserre e smnee e 4-1

ANAlIZA WYNIKOW ... 4-2
Charakterystyczne wartosci ogdlne — okreslanie trendu ...........cooociiiiiiiii, 4-3
PrZEDIEG CZASOWY ... 4-4
WiIAMO, COPSTIUM ..t 4-8
3D display of spectra: Waterfall diagram (Widok 3D widm: wykres kaskadowy) 4-13
Widmo dzwieku: wykres trzeciej oktawy i poziomu oktawy............cccccevieennnn. 4-15

Konfigurowanie wyswietlania wynikOw ................cccoooii 4-17

Na ekranie Results (Wyniki), po wykonaniu pomiaru:................. 4-17

Drukowanie raportOW ...........cccooeuuiieeeeeee e

Przygotowania do drukowania bezposredniego
Drukowanie zawartosci eKranu WYNIKOW ............cocueiiiiiiiiiiiiiieecceeie e
RAPOIY Z POIMIAIU ...
Konfigurowanie raportu z pomiaru .
Drukowanie raportu Z POMIAIU ........c.uiiiiiiiiiii e

Drukowanie raportu dotyczacego sciezki pomiarowej/szablonu maszyny........... 4-24
tadowanie raportéw na dysk USB .
Eksportowanie danych pomiaru w formacie programu MS Excel ....................... 4-26

6102°CL Il LY3dXdIN



VIBXPERT Il 12.2019

1-7

Spis tresci

Rozdziat 5: zadania pomiaru.......cccccceeeeccmereernssccssseeeeeennnns 5-1
Charakterystyczne wartosci 0goIne drgan ........cccoooveeiiiiiiiiiiiiec e 5-1
Pomiar impulSu UdaroWego ............oooiiiiiiiieii e

Pomiary predkosci obrotowej
Pomiar temMPEratury ... ...oooie e
POdJAZA/NVYDIEG ...
Wykres linii srodkowe] watu
POMIAT FAZY oot
OB e
Analiza obwiedni
Analiza cepstrum

Zdefiniowane przez uzytkownika ilosci pOmMIardW ..........cccoeviviiiiiiiiiie 5-19

Zadanie wielopomiarowe (,, Multitask")

Pomiar POAWOINY (TH1). e

Test uderzeniowy — 1 Kanat ...

Analiza modalna — dwukanatowy test uderzeniowy

TreNdiNGSPECIIUM ...t

WiIAMO FZEAU .o

Widmo oparte na rzedzie...

POMIAIY DCiii e

Rozdziatl 6: dodatek .......cceevvriireieeeeeeeeecrrrr e e ee e 6-1

EdytOr NUMEIYCZNY ..o 6-1
EAYtOr tEKSTOWY ©...ooiiiiiiic e 6-2
Program File Manager ........ccccoooiiiiiiiiiiii e, 6-3

Funkgje klawisza MENU ..........cooiiiiiii e 6-3

Drukowanie PIKU PDF ..o 6-4

Przesytanie pliku PDF na dysk USB ..........cooiiiiiiiiiii e 6-4
Program VIBXPERT ULility ....c.evviiiiii e, 6-5

Instalowanie i uruchamianie Programu............ccooovieiiiiiiieeeie e 6-5

Nagranie funkcji opgonalnyCh ........cooioiiiii 6-6

Konfigurowanie potaczenia z urzadzeniem VIBXPERT .........cccccooiieiiiiiiiiiieie 6-7

Konfigurowanie urzadzenia VIBXPERT

Przesytanie PHKOW ........ccuiiiiiiii e

Przesytanie plikOw SySteMOWYCH .........ooiiiiiic e
VIBCODE ...

Kodowanie MeChaniCZNe ............ooouiiiiiie e

Kodowanie... ......ccccooeenn.
Koncepcja VIBCODE
Pomiar za pomoca VIBCODE
Pomiar $ciezki pomiarowej/puli za pomoca VIBCODE

Uwagi teChNiCZne. ...
Przechowywanie
Czyszczenie ...........
Konserwadja ......
GWAranQja .....ccceeeeereiieeiieee
Czesci zamienne, akcesoria..........
Utylizacja .....occooviie
Dane techniczne

Rozwigzywanie problemoOw .........ccccccooviiiiiiiiiiiiiceee
Ponowne tadowanie oprogramowania uktadowego .............ccccoooiiiiiiiiiiiin.

N OEKS e



Ta strona zostata celowo pozostawiona pusta

6102°CL Il LY3dXdIN



VIBXPERT 11 12.2019

1-9

Przed rozpoczeciem

Przed rozpoczeciem

Przy dostawie nalezy sprawdzi¢, czy towar nie jest uszkodzony i czy nie
brakuje zadnych elementow. Nalezy odnotowa¢ wszelkie zastrzezenia w
dokumentach przewozowych i zareklamowac je u spedytora lub lokalnego
partnera handlowego firmy PRUFTECHNIK.

Dane kontaktowe

W razie jakichkolwiek pytan zachecamy do kontaktu z nami:
* 4871 32-65-700

* info@pruftechnik.com.pl

e 48713265710

PRUFTECHNIK WIBREM Sp. z o0.0.

ul. Sutowska 43

51-180 Wroctaw

Informacje o tym podreczniku

W tym podregczniku opisano podstawowe funkcje i sposob obstugi urza-
dzenia pomiarowego w trybie pracy ,,Pomiary”, ,,Templates” (Szablony)
i ,Route” (Sciezka pomiarowa). Obstuge opcjonalnego modutu ,, Balan-
cing” (Wywazanie) opisano w instrukcji obstugi ,,VIBXPERT — wywa-
zanie ” (LIT 53.202.PL).

Jezeli korzystanie z podrecznika jest niewygodne w danej sytuacji, nalezy
otworzy¢ pomoc elektroniczng, naciskajac przycisk HELP. @

Ten podrgcznik dotyczy oprogramowania uktadowego w wersji 3.2x.
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Uwagi dotyczace bezpieczenstwa i obstugi

Przed rozpoczgciem pracy z urzadzeniem nalezy uwaznie przeczytac te
cze$¢, a szczegolne uwagi dotyczace bezpieczenstwa.

Uzyte symbole

& Zagrozenie zycia i mozliwe obrazenia ciata!

OSTRZEZENIE!

Btedy w obstudze, ktore moga spowodowac utrate da-
nych lub uszkodzenie urzadzenia.

Ostroznie!
(@D Informacje 1 wskazowki dotyczace obstugi zbieracza
Uwaga danych.

Przeznaczenie

- Urzadzenie pomiarowe stuzy wytacznie do pomiaru sygnatdéw maszyny
w $rodowiskach przemystowych z uwzglednieniem specyfikacji tech-
nicznych (patrz ,,Dodatek — dane techniczne”).

- Przetwornikow 1 kabli mozna uzywac¢ tylko zgodnie z przeznaczeniem
okreslonych w odpowiednich materiatach handlowych.

Jakiekolwiek inne uzycie jest niezgodne z przeznaczeniem i niedozwo-
lone. Nieprawidtowe lub niedozwolone uzycie oraz nieprzestrzeganie
instrukcji zawartych w tym podreczniku spowoduje utrate gwarancji
udzielonej przez firme PRUFTECHNIK.

Konformizm

Produkt jest zgodny z odpowiednimi dyrektywami europejskimi. Deklara-
cja zgodnosci jest dostepna w postaci pliku PDF i matych by¢ pobrane ze
strony internetowej PRUFTECHNIK pod adresem:

www.pruftechnik.com/certificates

Of0)

"

O
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Uwagi dotyczgce bezpieczenstwa i obstugi

Ogolne informacje na temat bezpieczenstwa
Przed rozpoczeciem eksploatacji urzadzenia nalezy uwaznie przeczytac i
catkowicie zrozumie¢ ponizsze uwagi.

* W przypadku wykonywania pomiaru na uruchomionej maszynie
istnieje ryzyko odniesienia obrazen ciata! Nalezy przestrzegaé
przepiséw bezpieczenstwa. Nalezy prawidtowo zamontowaé urza-
dzenia pomiarowe. Podczas wykonywania pomiaru na maszynach
z odslonigtymi cze$ciami wirujacymi nalezy upewnic si¢, ze wiru-
jace czesci maszyny nie zaczepig o wsporniki ani kable itp.

* Z urzadzenia pomiarowego mozna korzysta¢ tylko wtedy, gdy jest
nieuszkodzone, suche i czyste.

* Obstuge 1 konserwacje moze przeprowadzaé tylko prawidlowo
przeszkolony personel.

* Naprawy urzadzenia moga by¢ przeprowadzane tylko przez auto-
ryzowanego serwisanta firmy PRUFTECHNIK.

*  Mozna stosowaé wylacznie oryginalne czgsci zapasowe i1 akceso-
ria.

*  Mozna korzysta¢ wylacznie z prawidtowo dziatajacych i regular-
nie konserwowanych urzadzen elektrycznych. Wszelkie uszko-
dzenia, takie jak utamane wtyczki lub poluzowane gniazda nalezy
natychmiast wyeliminowaé, dokonujac odpowiednich napraw.
Uszkodzone kable musza zosta¢ wymienione przez autoryzowa-
nego serwisanta.

*  Wprowadzanie modyfikacji, ktore wplywaja na konstrukcje urza-
dzenia lub bezpieczenstwo pracy, jest niedozwolone.

Wptyw na otoczenie

*  Przeno$ne urzadzenia radiowe moga zakloca¢ prawidlowe dzia-
lanie urzadzenia, jezeli s3 uzywane w jego poblizu. W przypadku
watpliwos$ci nalezy sprawdzi¢ kabel potaczeniowy pomig¢dzy urza-
dzeniem a przetwornikiem.

* Nalezy unika¢ wystawiania urzadzenia, jego przetwornikow i ka-
bli na warunki otoczenia przekraczajace tolerancje wymienione w
czegsci ,,Dane techniczne” na koncu tego podrecznika.

o Jezeli gniazda polaczeniowe nie sa uzywane, w celu zapewnienia
ich czystosci nalezy zatozy¢ na nie ostony zabezpieczajace.

Akumulator

*  Nie wolno stosowa¢ uszkodzonych akumulatorow!

* Nie wolno odsyta¢ uszkodzonych akumulatorow!

*  Nie wolno otwiera¢ akumulatora, uzywajac sity ani wrzuca¢ go do
ognia!

*  Nie wolno zwiera¢ stykow potaczeniowych!

* Ladowa¢ akumulator z fadowarka VIBXPERT.

*  Postepuj zgodnie z instrukcjami dotyczacymi bezpieczenstwa, do-
starczonych wraz z tadowarka.

e Maksymalna temperatura tadowania: 40°C.

» Zuzyte akumulatory nalezy utylizowaé¢ zgodnie z przepisami.

* W trakcie dtugich okreséw nieuzywania i podczas przechowywa-
nia nalezy regularnie podtagcza¢ urzadzenie VIBXPERT do zrédia
zasilania. Zapobiega to calkowitemu wyczerpaniu akumulatora
oraz umozliwia zapamigtanie ustawien daty i godziny.
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Uwagi dotyczace bezpieczenstwa i obstugi

Tabliczki znamionowe

Na ponizszym rysunku przedstawiono potozenie i tre$¢ tabliczki znamio-
nowej urzadzenia i tabliczki znamionowej akumulatora (wersja standar-
dowa).

Type VIB 5.310
S.No. 00100

0 0578 0082

. . PRUFTECHNIK AG
Tabliczka znamionowa C E D-85737 Ismaning
urzadzenia VIBXPERT Made in Germany www.pruftechnik.com

z numerem seryjnym (,,S.No.")

. . Rechargeable Li-lon BATTERY
Tabliczka znamionowa akumulatora
73V 53Ah Type| VIB5.325

Z numerem seryjnym i uwagami doty- 387 Wh
czacymi bezpieczerstwa ' S.No| 00100

00578 0163

Charge only with battery charger VIB 5.320-INT!
Nur mitLadegeréat VIB 5.320-INT aufladen!

DISPOSE OFF PROPERLY!

DO NOT TOUCH
CONTACT BANK

SO NOT DISASSEMBLE < DO NOT €
SHORT-CIRCUIT » DO NOT BURN Made in Germany
or ;53((28?5 el L—IFI)(.;-.H TEMPERA- o BﬁgsF;rsl'EleN IK AG
: - smanin
R %& www.pruftechnik.cor%

61071 Il L43dXdIA
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Rozpoczecie pracy

Rozdziat 2: rozpoczecie pracy

Przeglad

Na ilustracjach przedstawiono interfejsy i elementy sterujace:

@

Kolorowy wyswietlacz — duzy,
podswietlany, wysoki kontrast

@

Czujnik swiatta otoczenia steruje
podswietleniem klawiatury

Roll.bear.enve. > 300 kW < o rpm

Channel A R:;:=

op
i) [EG

Cztery diody LED sygnalizuja:

- Wystapienie alarmu

- Btad pomiaru

- Stan natadowania akumulatora

)
 Frequency markers

loperpes i @

& © 1201 ETN9 . )
Klawiatura — ergonomiczna,
podswietlana

®

il PRUFTECHNIK Karta pamieci (wbudowana)
0 pojemnosci 2 MB, wymienna

RPM 1140 [RIGT

Akumulator (wbudowany),
wymienny

Dodatkowy klawisz z funkcja
ENTER (panel tylny)

A / B — kanaty pomiarowe
dla sygnatéw analogowych i
gniazda tadowania

©)

Temperatura — interfejs
termopary typu K

Wejscie cyfrowe/wyjscie analogowe dla:
- Trigera / czujnika predkosci obrotowej

- Przesytania danych przez port RS 232

- Stuchawek/oscyloskopu

- Sterowania stroboskopem

a

Komunikacja
przez sie¢ Ethernet / port USB




2-2

Rozpoczecie pracy

Klawiatura
Klawisze mozna wygodnie naciska¢ kciukiem prawej dtoni. W ciemnym
otoczeniu pod$wietlenie klawiatury witacza si¢ automatycznie.

Klawisz plus (+) / minus (-)
- Powiekszanie osi X
- Zmiana karty

Dodatkowy klawisz (ENTER) na
panelu tylnym (str. 2-25)

Klawisz F dla funkcji specjalnych,
takich jak karta, klawisz szybkiego
dostepu, wyszukiwanie

©)

Klawisze nawigacyjne i
klawisz Enter

Klawisz MENU umozliwia
wyswietlenie menu zawiera-
jacego funkcje kontekstowe

®

Klawisz wiaczania/wytaczania
do wiaczania, wytaczania i po-
nownego uruchamiana urzadze-
nia VIBXPERT

Klawisz ESC stuzy do anulowania
operadji, przejscia do poprzedniej stro-
ny i wytaczania urzadzenia VIBXPERT
(tylko na ekranie poczatkowym)

Klawisz HELP umozliwia wy-
Swietlenie strony pomocy kon-
tekstowej w aktywnym jezyku

NIEBIESKA ZIELONA ZOTA CZERWONA Sygnalizacja stanu diodami LED
Cztery kolorowe diody LED sygnalizujg naruszenie progu, btedy i stan
systemu oraz stan akumulatora podczas fadowania w urzadzeniu.

Migajace diody LED majg wyzszy priorytet, tzn. CZERWONA dioda
miga w przypadku przecigzenia sygnatu i przekroczenia poziomu alarmu.

Stan i sygnalizacja alarmu

Dioda LED B CZERWONA © ZOLTA mZIELONA B NIEBIESKA
sSwieci Alarm Ostrzezenie  Stan ostrzegawczy Pomiar prawidtowy
miga powoli Przecigzenie  Sygnat Wyswietlacz wytaczony / Akumulator
sygnatu niestabilny Pomiar niekompletny  prawie wyczerpany

* tylko podczas wiaczania .
yrop 3 Stan akumulatora podczas fadowania

miga szybko Akumulator - Sygnat trigera -
wyczerpany*
sSwieci Bfad tadowanie  Akumulator -

akumulatora natadowany

6102°CL Il LY3dXdIN
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Rozpoczecie pracy — obstuga

Uwagi dotyczace obstugi

Aby obstuga byta mozliwie prosta i intuicyjna, interfejs graficzny interfejs
prowadzi uzytkownika krok po kroku i jest oparty na koncepcji obstugi
systemu ,,Microsoft Windows”.

Wiaczanie / wytaczanie

Aby wilaczy¢ urzadzenie, nalezy nacisng¢ klawisz wlaczania/wylaczania i
przytrzymac go przez dwie sekundy. Urzadzenie VIBXPERT jest gotowe
do pracy po wyswietleniu ekranu poczatkowego. Aby wytaczy¢ urzadze-
nie, nalezy ponownie nacisng¢ klawisz witaczania/wylaczania, przytrzy-
mac go przez 2 sekundy i potwierdzi¢ monit o wylaczenie, wybierajac
opcje ,, YES” (Tak).

Resetowanie:
Nalezy nacisnag¢ klawisz wlaczania/wytaczania i przytrzymac go przez ok.
5 sekund, az urzadzenie wylaczy si¢ i uruchomi ponownie.

Nawigacja i edycja

Elementy na ekranie mozna wybra¢ za pomoca kursora przesuwanego
przy uzyciu klawiszy nawigacyjnych. Wybrany element jest wyrdzniony.
Aby potwierdzi¢ wybor, nalezy nacisng¢ klawisz ,,Enter”.

Ponizej pokazano przyktady nawigacji i edycji:

Pola

Czarna ramka => wybrano pole ,,Kanal pomiarowy".

Szara ramka => Wybor zostat potwierdzony. Teraz mozna zmodyfikowac
ustawienia (,,Kanat A" lub ,,Kanat B").

—Kanal pom
©Kanat Al  Kanal B  Kanal AB

& Kanat A ¢ KanalB  Kanal AIB

|-Kanat pom

Widok drzewa

»Symbol plusa” => Folder zawiera dodatkowe podfoldery/pliki. Aby ot-
worzy¢ galaz, nalezy nacisna¢ klawisz ,,Enter” lub klawisz nawigacyjny
W prawo.

Aby zamkna¢ gataz, nalezy nacisng¢ klawisz ,,Enter” lub klawisz nawiga-
cyjny w lewo.

Nazwa pliku i | Nazwa pliku Typ Razmiar | Data
[P iki wynikowe

[E5pliki - PDF

B‘W pdf 28093 16.07.2012 11:38:23
Bﬂp pdf 30829 16.072012 11:38:03
Bpﬂf pdf 50476 11.052012 09:43:21
" Bpﬂﬂi pdf 16242 29062012 11:44:43
" Bpﬂm pdf 37764 29062012 11:48:113
" Dpiﬂﬁ pdf 37486 29062012 11:657:24
-Du pdf 25801 16.072012 11:32:17

Wiaczanie urzadzenia VIBXPERT

<

Enter

>
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Rozpoczecie pracy — obstuga

Menu
Funkcje biezacej czesdci programu sg dostepne w ,,Menu” wyswietlanym
za pomocg klawisza MENU i ukrywanym po nacis$nigciu klawisza ESC.

Strzatka obok pozycji menu oznacza, ze dostepne jest dodatkowe podme-
nu. Aby je otworzy¢, nalezy nacisng¢ klawisz nawigacyjny w prawo.

Pomiary

Analysis |Sygna+y |Zaawsnsowsne |

Al
== gg =
‘tadowanie pliku
Ustawienia zadania ﬁ ﬁ

Przemieszcz.

0

Predkose Przemi

Re|Estiac]a Trend

EXecute on VK

Pomoc

Dla kazdego ekranu w programie dostepne sa instrukcje dotyczace ob-
shugi. Strony pomocy mozna wyswietli¢ w dowolnej chwili, naciskajac
klawisz HELP i zamkna¢ je, ponownie naciskajac klawisz HELP.

6102°CL Il LY3dXdIN
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Rozpoczecie pracy — interfejsy

Interfejsy

ZYacza kabli czujnika i danych znajduja si¢ z przodu urzadzenia pomia-
rowego. Ztacza kabli i gniazda sg oznaczone kolorami w celu utatwienia

identyfikacji.

Aby odtaczy¢ zlacze, nalezy nacisng¢ obejme ztacza w celu zwolnienia
blokady. Dopiero wtedy mozna odtaczy¢ ztacze od urzadzenia. Nie wolno

ciagnac za kabel!

Gniazda i ztacza kabli s oznaczone kolorami

Analo- Cyfrowy Komunikacja
gowy
(AiB) Temperatura

(typ K)

Kolorowe kotko
oznaczone kropka

Gniazdo z wycieciem

Ztacze oznaczone
kropka E{%

o>

.

Najpierw odblokuj,
a nastepnie odtacz!

.

Analogowy

Kanaly niebieskie oznaczone literami ,,A” i ,,B” stuzg jako:

- Wejscie sygnalow analogowych
- Gniazdo tadowania akumulatora (A lub B)

Kabel czujnika podtacza si¢ do kanatu (A lub B) ustawionego w zadaniu

pomiaru.

elektrycznie.

Analogowe kanaty pomiarowe nie sg izolowane elektrycznie. W przy-
padku pomiaréw 2-kanatowych na dwdch maszynach nalezy sprawdzi¢
wyréwnanie potencjatéw (VDE 0100) lub uzy¢ czujnikéw izolowanych

Widok z gory

JAN

Ostroznie!
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Rozpoczecie pracy — interfejsy

H
!

>

Ostroznie!

Cyfrowy
Kanat zotty stuzy jako:

Wejscie sygnatow cyfrowych z trigera lub czujnika predkosci obroto-
wej

Interfejs szeregowy do transmisji danych (RS 232)

Wyjscie sygnatu analogowego (ztacze stuchawek/oscyloskopu)
Wyjscie do sterowania stroboskopem (sygnat TTL)

Dozwolony zakres sygnalow trigera jest nastgpujacy:
-26 V-0V (ujemny) lub -5 V- +26 V (dodatni).

Dodatni prég przetaczania:  maks. 2,5 V rosnacy
min. 0,6 V opadajacy

Ujemny prog przetaczania:  min. -8 V rosnacy
maks. -10 V opadajacy

Sygnal wejsciowy nie moze przekroczy¢ progu przetaczania zakresu
dodatniego i ujemnego, w przeciwnym wypadku pomiar zostanie wy-

konany nieprawidtowo.

Temperatura
Ten interfejs stuzy do podtaczania termopary typu K.

Komunikacja
Kanat zielony stuzy jako:

Interfejs komunikacji z komputerem PC. Dostgpne jest polaczenie
przez sie¢ (Ethernet) lub bezposrednio przez kabel USB.

Port USB drukarki.

Interfejs do podtaczania dysku USB.

Sie¢ mozna skonfigurowa¢ w oknie ,,Ustawienia” (patrz sekcja ,,Sie¢
Ethernet” na stronie 2-34).

6102°CL Il LY3dXdIN
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Rozpoczecie pracy — zasilanie

Zasilanie

Urzadzenie VIBXPERT jest zasilane za pomoca akumulatora litowo-
-jonowego. Po wilaczeniu zasilania ikona akumulatora na wyswietlaczu
wskazuje poziom natadowania:

lkona akumulatora

Route mode =1 |
Weekly route |Status |
i ACME Inc.

éﬂWater treatment Wﬁﬂ

RIS - —

Jezeli akumulator jest prawie wyczerpany, na wyswietlaczu pojawia sig
komunikat, a niebieska dioda LED miga. Akumulator mozna natadowac
w urzadzeniu lub w zewngtrznej stacji fadujacej (opcjonalna, VIB 5.324),
uzywajac tadowarki urzadzenia VIBXPERT (VIB 5.320 INT).

Nalezy postgpowac zgodnie z instrukcjami bezpieczenstwa dostarczo-
nymi z tadowarka.

tadowanie akumulatora w urzadzeniu

Nalezy podtaczy¢ tadowarke do jednego z dwoch kanatéw wejscia ana-
logowego (A / B). Podczas tadowania mozna korzysta¢ z urzadzenia
VIBXPERT.

VIB 5.320 INT

Nalezy postepowacé zgodnie z instrukcjami podlgczania i odlgczania
kabla podanymi w czesci ,,Interfejsy” (strona 2-5).

Drugiego wolnego kanatu mozna uzy¢ w celu wykonania pomiaru, ale
zaktocenia elektryczne moga w pewnych warunkach spowodowac uzy-
skanie nieprawidlowych wynikow!

B Trwa tadowanie akumula-

tora

E Poziom natadowania: 100%
@ Poziom natadowania: 25%

_.- Akumulator prawie wyczer-

pany

JAN

Ostroznie!

Uwaga
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Rozpoczecie pracy — zasilanie

JAN

Ostroznie!

Wyjmowanie akumulatora

Stacja tadujaca urzadzenia VIBXPERT
VIB 5.324

W trakcie dtugich okreséw nieuzywania i podczas przechowywania na-
lezy regularnie podigcza¢ urzadzenie VIBXPERT do zrédla zasilania.
Zapobiega to catkowitemu wyczerpaniu akumulatora oraz umozliwia za-
pamigtanie ustawien daty i godziny.

tadowanie w zewnetrznej stacji tadujacej
Aby wyja¢ akumulator, nalezy odkreci¢ dwie sruby z tytu urzadzenia.

Metalowe styki na akumulatorze, w stacji tadujacej oraz w urzadzeniu
nalezy chroni¢ przed zanieczyszczeniem i przypadkowym zetknigciem!

Diody LED stanu natadowania
Gniazdo tadowania (patrz strona 2-2)

6102°CL Il LY3dXdIN
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Rozpoczecie pracy — futerat

Futerat — VIB 5.356

Stabilny i1 funkcjonalny futerat umozliwia bezpieczny oraz wygodny
transport urzadzenia pomiarowego. Do futeralu mozna przymocowac pas
i pasek na reke:

Pas
Pas nalezy przymocowa¢ do dwdch uchwytow umieszczonych naprzeciw-
ko siebie po przekatnej. Dlugos¢ pasa nalezy ustawic tak, aby urzadzenie
pomiarowe wisialo wygodnie na ramieniu i mozna je bylto tatwo obstugi-
wac.

Pasek na reke
Pasek na reke mozna przymocowac po prawej lub lewej stronie. Aby za-
pewnic stabilny chwyt, nalezy wlozy¢ jedna reke pod pasek.
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Rozpoczecie pracy — karta pamieci

A\

Ostroznie!

Karta pamieci

Standardowo w urzadzeniu VIBXPERT =zainstalowana jest karta Com-
pactFlash (CF) o pojemnos$ci 2 GB. W razie potrzeby standardowa karte
mozna wymieni¢ na karte o wigkszej pojemnosci.

Przed wymiang karty nalezy utworzy¢ kopi¢ zapasowa wszystkich da-
nych, uzywajac programu ,,VIBXPERT utility” (patrz strona 6-8)!

Po zamknigciu pokrywy nalezy uszczelni¢ ja dodatkowo klejem siliko-
nowym (NOVASIL S 11), aby zapewni¢ ochrong przed kurzem (IP 65).

Wymiana karty pamieci

Wylacz urzadzenie VIBXPERT.

Ostroznie zdejmij ostong w uchwycie. Sprawdz, czy mocowanie po-
krywy nie jest uszkodzone.

Wyciagnij karte pamigci, ciggnac za tasme.

Whneka karty pamieci otwarta

Ostroznie wyciggnij karte pamie-
ci, ciagnac za tasme

Wktadanie:

W16z nowg kart¢ do prowadnic gniazda. Ostroznie wcisnij karte do
oporu. Sprawdz, czy karta jest prawidlowo wlozona! Gérna czgs¢ karty
powinna by¢ skierowana do tytu urzadzenia.

6102°CL Il LY3dXdIN
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Rozpoczecie pracy — karta pamieci

Natoz na rowek wzdhuz wngki karty niewielka ilo$¢ kleju silikonowego
(NOVASIL S-11) i zal6z pokrywe. Usun nadmiar kleju $ciereczka.

Pokrywe mozna takze zalozy¢ bez stosowania kleju silikonowego.
Urzadzenie bedzie wtedy zgodne z klasg ochrony IP 55.

Wyciecie na klej silikonowy (w ramce)

Po wlaczeniu urzadzenia zostanie automatycznie wykonany test karty.
Mozliwe sg nastgpujgce scenariusze:

Karta sformatowana, ktéra wersja?

Karta jest nowa i nie zostala jeszcze sformatowana w urzadzeniu
VIBXPERT: wys$wietlany jest monit o sformatowanie karty.

Karta zostata juz uzyta w innym urzadzeniu VIBXPERT:

Wersja karty < wersja oprogramowania uktadowego w urzadzeniu:
pliki na karcie zostang automatycznie zaktualizowane.

Wersja karty > wersja oprogramowania ukladowego w urzadzeniu:
zostanie wyswietlony monit o przywrdcenie ,,ustawien fabrycznych”
(,,Resetowanie”, str. 2-29).

Wersja karty = najnowsza wersja oprogramowania ukladowego: nie
trzeba wykonywac¢ zadnych czynnosci.

Karta uszkodzona?

System plikow na karcie jest uszkodzony. Zostanie wyswietlone
ostrzezenie oraz instrukcja o koniecznos$ci naprawy karty. Mozliwe jest
utworzenie kopii zapasowej danych pomiaréw (patrz ,,Kopia zapaso-
wa”, na stronie 6-8).

Formatowanie i naprawe karty mozna rozpoczagé w menu ,,Serwis” (str.
2-29).

Jaka jest ilos¢ wolnego miejsca?

Ilo$§¢ wolnego miejsca jest sprawdzana regularnie podczas pracy urza-
dzenia. Jezeli pami¢¢ bedzie prawie zapelniona, zostanie wyswietlony
komunikat.

Uwaga
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Rozpoczecie pracy — podstawowe ustawienia

Po lewej:
Podstawowe ustawienia w oknie
Ustawienia

Po prawej:
Data i Czas

Podstawowe ustawienia — konfiguracja urzadzenia

Przed rozpoczgciem wykonywania pomiardw za pomocg urzadzenia
VIBXPERT nalezy sprawdzi¢ podstawowe ustawienia w oknie ,,Device
Setup” (Konfiguracja urzadzenia) i zmieni¢ je w razie potrzeby.

*  Wiacz urzadzenie VIBXPERT.
» Kliknij opcj¢ ,,Ustawienia” na ekranie poczatkowym. Zostanie wy-
swietlony ekran ,,Ustawienia”.

Data i godzina
Godzina i data sg zapisywane razem z wynikiem pomiaru.

Aby zmieni¢ ustawienia:

 Kliknij opcje¢ ,,Data i Czas".

» Kliknij w oknie ,,Czas” i wybierz warto$¢ godzin, minut i sekund.

* Aby zmieni¢ warto$¢, nacis$nij klawisz nawigacyjny w gore lub w dot.

* Po zakonczeniu naci$nij klawisz ,,Enter”, aby zamkng¢ okno ,,Czas”.

* Wybierz opcje ,,Format czasu":
HH:mm:ss = 24-godzinny / hh:mm:ssAP = 12-godzinny

» Date ustawia si¢ w ten sam sposob. Wybierz odpowiednie ustawienie
opcji ,,Format daty".

Inne parametry
Zmiana czasu: Tak = +1 godzina
Strefa czasowa: Zmiana czasu na GMT (Greenwich Mean Time)

* Aby zaakceptowa¢ zmiany, naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje
,OK”.

Ustawienia przyrzadu 2 Data & Czas

sle =°
.o. & 08:06:46 | | 05.05.2014 |
Ll ¢
Data i Czas Wyswietlacz Sciezka T
@ é i Format czasu
Przetwornik Jezyk Ethemet Data 05.05.2014
@e“ @ Format daty dd.mm.yyyy v
Zmiana czasu Tak \d
Rejestracja Jednostki Przyciski kontrolne
@ ﬂ f, Strefa czasowa GMT  |+10h
Ustawienia drukarki Wyjscie analogowe / Serwis
Stuchawki

6102°CL Il LY3dXdIN



VIBXPERT Il 12.2019

2-13

Rozpoczecie pracy — podstawowe ustawienia

Ustawienia wyswietlacza, wyltaczanie i opcje dodatkowe
» Kliknij opcje¢ ,, Wyswietlacz" na ekranie ,,Ustawienia”.

JasNoS¢: naciskaj klawisz nawigacyjny w prawo lub w lewo, az do uzy-
skania odpowiedniej jasnosci. Aby zaakceptowaé ustawienie, nacisnij
klawisz ,,Enter”.

WyLACZ WYSWIETLANIE/WYLACZ PO): wySwietlacz/urzgdzenie wylaczajg
si¢, jezeli w ustawionym czasie nie zostanie wykonana zadna czynnos$¢
(podswietlenie: 10 s — 1 min / urzadzenie: 6 min — 6 godzin). Aby
wlaczy¢ wyswietlacz, nalezy nacisng¢ dowolny klawisz. Automatyczne
wylaczanie jest nieaktywne na ekranie pomiaru/wynikow.

POKAZ STAN AKUMULATORA): wy$§wietla poziom naladowania akumulatora
W procentach.

WIDMO: POKAZ LINIE PONIZEJ NISKIEJ CZESTOTLIWOSCI) (F, ): W widmach z

nizszg czestotliwoscig limitu f . > 0 Hz linie migdzy O Hz a f . sg wy-
swietlane na wykresie, jezeli ta opcja jest wigczona.
UKRYJ PODPOWIEDZI O KALIBRACJI: komunikat o zaleglej kalibracji nie jest

wyswietlany.

* Aby zaakceptowac ustawienia, nacisnij klawisz MENU i kliknij opcje
,OK”.

Folia ochronna wyswietlacza
Aby zabezpieczy¢ wyswietlacz przed uszkodzeniem, jest on pokryty
przezroczysta folig odporng na zarysowania. Foli¢ mozna tatwo zdjac.

Ustawienia wyswietlacza

E = |
™ Wytacz wyswietlanie 60s
F Wytacz po 60m

I Pokaz stan akumulatora

¥ Widmo: Pokaz linie ponizej niskiej czestotliwosci f(min)

™ Ukryj podpowiedzi o kalibracji

Uwaga

Ustawienia wyswietlacza
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% ®

'DOM

Uwaga

Po lewej:

Ustawienia podstawowe trybu
dziatania

Sciezki pomiarowej/szablonu

Po prawej:
Konfigurowanie wyswietlania

Sciezka pomiarowa
» Kliknij opcje ,.Sciezka” na ekranie ,,Ustawienia”.

Ustawienia w oknie Konfiguracja $ciezki pomiarowej dotycza pomiarow
w trybie ,Sciezka” / ,,Wzorec maszyny”. Ekran Konfiguracja $ciezki
pomiarowej mozna wyswietli¢ 1 wybra¢ ustawienia w dowolnej chwili w
Sciezce pomiarowej/szablonie. Dla utatwienia rézne ustawienia w oknie
Konfiguracja $ciezki pomiarowej sg zgrupowane w trzy podmenu (patrz

ponizej):
® 3
M 7 A

Wyswietlacz Pomiar Zapis

Ustawienia wyswietlania sciezki pomiarowej

» Kliknij opcje ,, Wyswietlanie”, aby skonfigurowa¢ ponizsze opcje:

Typ informacji o sciezce

Sciezke pomiarowa/Wzorzec maszyny mozna wyswietli¢ w hierarchicz-
nym widoku drzewa lub jako liste.

- Drzewo: w tym widoku lokalizacje pomiaru i hierarchie wyzszego poziomu
sa wys$wietlane jako struktura drzewa, tak jak w programie OMNITREND.
Lokalizacje pomiaru sg przetwarzane w zdefiniowanej kolejnosci.

- Lista: widok listy przedstawia lokalizacje pomiaru w kolejnosci ich
przetwarzania.

Jezeli szablony maszyny utworzono w trybie ,,Test produkcji”, widok
listy jest niedostepny.

Sciezka graficzna

Graficzne wskazowki dla uzytkownika wykorzystujace rysunek maszyny,
ktore wskazujg pozycje lokalizacji pomiaru i kierunek pomiaru. Ten tryb
wys$wietlania jest dostepny tylko wtedy, gdy Sciezka pomiarowa jest wy-
$wietlana w widoku drzewa.

Ustawienia przyrzadu A Ustawienia urzadzenia: Sciezka

8 Typ informacji o Sciezce m
Ly
ﬁ -o-
o

 Sciezka graficzna
Data i Czas Wyswietlacz

F Pokaz wszystkie struktury
W Ukryj zmierzone/pominigte struktury

¥ Przejdz do kolejnego niezmierzonego

Ustawienia urzadzenia: Sciezka Aktywacja struktur/Tryb Auto v
Pokaz wynik Standard v

H ¢

Wyswietlacz Pomiar Zapis

" iAo

Ustawienia drukarki Wyjscie analogowe / Serwis
Stuchawki

6102°CL Il LY3dXdIN
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- WEACZONE: wys$wietlenie obrazéw maszyny. Pozycja lokalizacji po-
miaru i kierunek pomiaru sg wskazywane przez symbole.

- WYLACZONE: $ciezka pomiarowa jest wyswietlana w ustawionym trybie
wys$wietlania (drzewo/lista).

Pokaz wszystkie struktury
Ta opcja dotyczy tylko widoku drzewa.

- WEACZONE: drzewo przedstawia wszystkie poziomy hierarchii.
- WYLACZONE: w drzewie otwierana jest tylko gataz z pierwsza niezmie-
rzong lokalizacjg pomiaru.

Ukryj zmierzone/pominiete struktury
Ta opcja dotyczy tylko widoku drzewa.

- WELACZONE: zmierzone/pominigte poziomy hierarchii sg ukryte w drze-
wie.

- WYLACZONE: zmierzone/pominig¢te poziomy hierarchii sg wy§wietlane
w drzewie.

Przejdz do kolejnego niezmierzonego (zmierzonej lokalizacji))

W tym miejscu mozna zdefiniowaé, do ktorej lokalizacji pomiaru ma
przejs¢ kursor po wyswietleniu zapisanego wyniku i zamknigciu okna
wyboru zadania pomiaru.

- WraczoNe: kursor przechodzi do nastepnej niezmierzonej lokalizacji.
- WYLACZONE: kursor pozostaje w biezacej lokalizacji pomiaru.

Aktywcja struktur/tryb
Ponizsze ustawienia okre$lajg, w jaki sposob ma by¢ wyswietlana struktu-
ra drzewa po otwarciu $ciezki pomiarowej/szablonu maszyny:

- ZESPOL/MASZYNA/PUNKT POMIARU: W drzewie otwierany jest wybrany
poziom hierarchii®*.

- Auto: dynamiczna adaptacja widoku drzewa. Typ wys$wietlania zalezy
od tego, czy $ciezka pomiarowa zawiera informacje graficzne, a opcja
»Sciezka graficzna”jest wlaczona.

Pokaz wynik

Z kazdym zadaniem pomiaru mozna zapisa¢ w $ciezce pomiarowej star-
sze pomiary historyczne i wyswietli¢ je w celu porownania z biezacymi
wynikami.

- STANDARD: ostatni zapisany pomiar.
- HisTorIA: ostatni zapisany pomiar i dane historyczne.

Sciezka pomiarowa jest skonfigurowa-
na hierarchicznie zgodnie z ponizszym
planem:

1. Baza danych — najwyzsza hierarchia
2. Lokalizacja — fabryka, zakfad, klient
3. Zestaw — grupy maszyn

4. Maszyna — poszczegdlne maszyny
5. Lokalizacja pomiaru — pozycja lokali-
zacji pomiaru

6. Zadanie pomiaru — np. przyspiesze-
nie drgan
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A
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Po lewej:
Ustawienia podstawowe trybu
dziatania

Sciezki pomiarowej/szablonu

Po prawej:
Konfigurowanie pomiaru

Ustawienia pomiaru

» Kiliknij opcje ,,Pomiar”, aby skonfigurowa¢ ponizsze opcje:

Automatyczne rozpoczecie pomiaru

Powoduje skrocenie czasu trwania catego pomiaru.

- Wraczone: klikniecie lokalizacji pomiaru powoduje automatyczne
rozpoczgcie pierwszego pomiaru. Jezeli dla tego samego akcelerome-
tru w jednej lokalizacji pomiaru zdefiniowano wiele zadan pomiaru, te
zadania pomiaru sg automatycznie uruchamiane kolejno, pod warun-
kiem, ze opcja ,,Autozapis” jest wlgczona (patrz nastepna czgsc).

- WYLACZONE: pierwszy pomiar w lokalizacji pomiaru nalezy rozpoczac
rgcznie.

Auto execute VNT MUX

Ta opcja powoduje skrocenie czasu miedzy pomiarami.

- WLACZONE: pomiary rozpoczynaja si¢ automatycznie zaraz po otwarciu
lokalizacji pomiaru multipleksera na ekranie wyboru.

- WYLACZONE: pomiary nalezy rozpocza¢, naciskajac klawisz ,,Enter”.

Optymalizacja sciezek

Ta funkcja umozliwia optymalizacj¢ przetwarzania $ciezki pomiarowej i

skraca czas zbierania danych pomiaru.

- WLACZONE: zadania pomiaru dla lokalizacji pomiaru z tym samym
czujnikiem sg przetwarzane jedno po drugim.

- WYLACZONE: zadania pomiaru sg przetwarzane w kolejnosci, w jakiej
zostaly utworzone w programie OMNITREND.

Optymalizacja czasu pomiaréw dla wielozadaniowosci

Poszczego6lne pomiary sg wykonywane za pomocg czujnika, ale przetwa-

rzane rownolegle na 2 kanatach w urzadzeniu VIBXPERT.

-  WELACZONE: pomiary sg przesytane wewnetrznie do obu kanalow po-
miarowych i przetwarzane roéwnolegle.

- WYLACZONE: pomiary sg przetwarzane kolejno na jednym kanale.

Ustawienia przyrzadu = IREER Ustawienia urzadzenia: Sciezka
O Automatyczne rozpoczecie pomiaru;
L] ©
S A I Aut te VNT MUX
- o. O uto execute
r) ] LY @ ¥ Optymalizacja $ciezek
Data i Czas Wyswietlacz Sciezka

¥ Optymalizacja czasu pomiaréw dla wielozadaniowosci

& ! ! ¥ Zaawansowana obsiuga VIBCODE

Ustawienia urzadzenia: Sciezka

I” Wylgcz sprawdzanie czujnika

@ @ _ F Wylgcz uzywanie ustawien sprzgtowych
i
l ﬁ - ¥ Uzycie czujnika trojptaszczyznowego

Wyswietlacz Pomiar Zapis

™ Uzyj domysinego sensora

Czujnik domysiny VIB 6.147 v

= ua w y

Ustawienia drukarki Wyjscie analogowe / Serwis
Shuchawki

6102°CL Il LY3dXdIN
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Zaawansowana obstuga VIBCODE

Jezeli zadania pomiaru w lokalizacji pomiaru sg wykonywane nie tylko

przez czujnik VIBCODE, ale takze inny czujnik drgan, urzadzenie VI-

BXPERT rozpoznaje je i przypisuje do innego kanalu pomiarowego.

-  WEACZONE: zadania pomiaru z wykorzystaniem czujnika VIBCODE
sa wykonywane na kanale czujnika VIBCODE. Inne pomiary nie sg
wykonywane na tym kanale.

- WYLACZONE: zadania pomiaru sg wykonywane na jednym kanale, kaz-
de za pomocg skonfigurowanego czujnika.

Wytacz sprawdzanie czujnika

Powoduje skrocenie czasu trwania calego pomiaru.

- WrACZONE: wykrywanie czujnika jest nieaktywne. Symbol czujnika

jest przekreslony. Jezeli w jednej lokalizacji pomiaru wykonywanych
jest kilka pomiaréw, urzadzenie VIBXPERT wykonuje wykrywanie
czujnika i tekst kabla tylko przed pierwszym pomiarem.
WyrACzONE: wykrywanie czujnika jest aktywne. Przed kazdym pomia-
rem urzadzenie VIBXPERT sprawdza, czy podlaczono odpowiedni
czujnik, a kabel dziata prawidtowo. W gdrnej czesci ekranu, obok iko-
ny akumulatora, zostanie wy$wietlona ikona czujnika.

Jezeli pomiary sa wykonywane za pomoca czujnika VIBCODE, wykry-
wanie czujnika jest zawsze aktywne!

Wytacz uzywanie ustawien sprzetowych

Powoduje skrocenie czasu trwania catego pomiaru.

- WLACZONE: wzmacniacze nie sg stabilizowane przed rozpoczgciem po-
miaru.

- WYLACZONE: wzmacniacze sg stabilizowane przed rozpoczeciem po-
miaru.

Jezeli wzmacniacze nie zostang najpierw ustabilizowane moze wysta-
pi¢ btad pomiaru!

Jezeli wykrywanie czujnika jest aktywne (patrz powyzej), wzmacnia-
cze sg zawsze stabilizowane. Ustawienia w tym polu sa ignorowane.

Uzycie czujnika tréjptaszczyznowego

Umozliwia uzycie czujnika trojosiowego w $ciezce pomiarowej. Czujniki
ICP, ktore zostaly przypisane do lokalizacji pomiaru tréjosiowego w opro-
gramowaniu OMNITREND, sg zastepowane przez czujnik trojosiowy
tylko wtedy, gdy ta opcja jest aktywna. Ponadto zadania pomiaru sg gru-
powane w trzech kierunkach przestrzennych (X, Y i Z) w celu zmierzenia
zgodnie z ponizszym schematem:

Pomiar sygnatow X 1Y jednocze$nie na kanatach A i B, a nastgpnie na
kanale B w celu pomiaru sygnatu Z.

Wykrywanie czujnika

E Wk.

GerateSetup

[«

Uwaga

Uwaga
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Uwaga

Po lewej:
Ustawienia podstawowe trybu dzia-
tania sciezki pomiarowej/szablonu

Po prawej:
Opcje zapisywania

Uzyj domyslnego sensora

W tym miejscu mozna zdefiniowa¢ czujnik, ktéry ma by¢ uzywany dla
wszystkich pomiaréw drgan w $ciezce pomiarowej. Ustawienia w opro-
gramowaniu OMNITREND sg ignorowane. Opcja ,,Triax sensor” (Czuj-
nik tréjosiowy) jest wylaczona.

Czujnik standardowy jest aktywny, gdy na ekranie wyboru zadania
- kanatl A/kanat B jest oznaczony na czerwono,
- ikona czujnika przy gornej krawedzi ekranu $wieci na pomaranczowo.

Nalezy uzy¢ do pomiaru czujnika standardowego lub wylaczy¢ te op-
cje. W przeciwnym razie otrzymane pomiary mogg by¢ nieprawidtowe.

Zapisywanie ustawien
» Kliknij opcje ,,Zapis”, aby skonfigurowac¢ nastgpujace opcje:

Automatyczny zapis
Powoduje skrocenie czasu trwania catego pomiaru.

- WLACZONE: wybrany czas (0— 10 s) odpowiada czasowi oczekiwania do
momentu automatycznego zapisania wyniku.
- WyLACZONE: wynik nalezy zapisa¢ r¢cznie.

Zatrzymaj automatyczny zapis na ...

- ALARM, OSTRZEZENIE, OSTRZEZENIE WSTEPNE: W przypadku przekrocze-
nia warto$ci limitu tryb AutoSave (Autozapis) jest dezaktywowany.

- NIGDY: wynik jest zawsze zapisywany automatycznie.

Aby zaakceptowaé ustawienia w oknie ,,Konfiguracja $ciezki” i zamkng¢
menu, nacisnij klawisz MENU i kliknij opcje ,,OK”.

Ustawienia przyrzadu A Ustawienia urzadzenia: Sciezka

DA s

Data i Czas Wyswietlacz

& B

O/ Automatyczny zapis| Czas | 55

Zatrzymaj automatyczny zapis na. nigdy A\

Ustawienia urzadzenia: $ciezka

M ¥ A

Wyswietlacz Pomiar Zapis

Ustawienia drukarki Wyjscie analogowe / Serwis
Stuchawki

6102°CL Il LY3dXdIN
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Przetworniki

Menu przetwornika (patrz ponizej) zawiera wszystkie funkcje i ustawienia
wstepne przetwornika. Aby wyswietli¢ menu, nalezy klikna¢ opcje ,,Prze-
tworniki".

Przetworniki dostepne w urzadzeniu VIBXPERT

Parametry dotyczace pomiarow dla wielu przetwornikow sg zapisane w
urzadzeniu VIBXPERT. Dlatego podczas konfigurowania zadania pomia-
ru wystarczy tylko wybra¢ przetwornik wymagany dla pomiaru.

Lista przetwornikow (patrz ponizej) w menu ,,Dostepne czujniki" zawiera
wszystkie przetworniki skonfigurowane fabrycznie i zdefiniowane przez
uzytkownika. W okreslonych warunkach ta lista moze by¢ bardzo dluga.

Wstepne wybieranie dostepnych przetwornikow

Poniewaz prawdopodobnie nie wszystkie przetworniki zapisane w urza-
dzeniu VIBXPERT beda uzywane, wybor mozna ograniczy¢ do prze-
twornikow dostepnych dla uzytkownika. Podczas konfigurowania zadania
pomiaru urzgdzenie VIBXPERT standardowo udostepnia liste wstepnie
wybranych przetwornikow:

» Klikniecie odpowiedniego przetwornika na liscie powoduje oznacze-
nie go krzyzykiem.

Wyswietlanie zastosowania przetwornika
Aby sprawdzi¢, w ktorych zadaniach pomiaru uzywane sg poszczeg6lne
przetworniki, nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:

* Zaznacz odpowiedni przetwornik na li§cie.

* Nacisnij klawisz MENU.

» Kliknij opcje ,,Uzycie" (patrz ponizej).

Zostanie wyswietlona lista zadan pomiaru wykonywanych za pomoca
danego przetwornika.

Ustawienia przyrzadu o Dostepne czujniki
Stan | Czujnik
sl ® .
ey A g
) (Y O B zasilanie 5V
[} * A5 Nowy R
Datai Czas Wyswietlacz Sciezka x Kesu ilanie 5V

Pokaz
Uzycie napigcie +30V
{b Znajaz » napigcie +3V
—= — — Lprad +15mA
i i prad +30mA
O Pomoc
= VIB5731
VIB 5735
VIB 5.736
VIB 6.100
VIB 6.101
VIB 6.102
VIB 6.107
VIB 6.120

Dostgpne czujniki Wykrywanie czujnika Test czujnika ICP

VIB 6.123

r VIB 6.125
-ﬁ— VIB 6.126
VIB 6.127

VIB 6.129.1P
VIB 6.130

Test czujnika Dumyslny czujnik Znacznik fazy
= drgan

Po lewej:
Menu przetwornikow

Po prawej:
Dostepne przetworniki
sg 0znaczone symbolem
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*QOpcja , Show” (Pokaz) jest wyswietlana
w przypadku przetwornikéw zdefinio-
wanych przez uzytkownika, ktorych
parametréw nie mozna zmienic.

' tylko dla VIBREX / VIBRONET
2 tylko dla typu sygnatu , Voltage”
(Napiecie)

Parametry przetwornika
dla akcelerometru VIB 6.122

Parametry przetwornika

Aby sprawdzi¢ parametry juz skonfigurowanych przetwornikow, nalezy

wykona¢ nastgpujace czynnosci:

*  Wybierz przetwornik.

* Naci$nij klawisz MENU.

» Kiliknij opcje ,,Pokaz”* lub ,,Edytuj”, aby wyswietli¢ ekran parame-
trow (patrz ponizej).

WIELKOSC MIERZONA
[lo§¢ pomiaréw wykonywanych przez czujnik: przyspieszenie drgan,
predkos¢, przemieszczenie, nat¢zenie, predkos¢ obrotowa, skok, ilos¢
zdefiniowana przez uzytkownika

TYP SYGNALU
Typ sygnatu czujnika (np. LineDrive, ICP, napigcie)

ZAKRES NAPIECIA WEJSCIOWEGO
+3 V / £8 V! / +£30 V?; dotyczy tylko przetwornikéw o typie sygnatu
,»Voltage” (Napiecie), ,,Current” (Natgzenie), ,,ext. SV converter” (Ze-
wnetrzny konwerter 5 V) 1,,VIBREX/VIBRONET”.

ILOSC (ZDEFINIOWANA PRZEZ UZYTKOWNIKA)
Identyfikacja zmiennej pomiaru zdefiniowanej przez uzytkownika.

JEDNOSTKA (ZDEFINIOWANA PRZEZ UZYTKOWNIKA)
Jednostka zmiennej zdefiniowanej przez uzytkownika.

DokrADNOSC: Doktadno$¢ w miejscach dziesigtnych.

WSPOLCZYNNIK A4, A3, A2
Parametry linearyzacji linii charakterystyki nieliniowej czujnika (np.
sonda zblizeniowa MNS12 — VIB 6.640).

Czurosc: Czutos¢ czujnika okresla poziom sygnatu.

OFrseT: Offset czujnika.

LINIOWE OD/DO
Zakres liniowos$ci czujnika 1 ustawienie filtra pomiaru muszg by¢ do
siebie dostosowane.

CZESTOTLIWOSC REZONANSOWA
Czestotliwos¢ rezonansu czujnika to wazna warto$¢ wplywajaca na
pomiar impulsu udarowego (stanu tozyska).

Menadzer ustawien: Przetwornik

Ustawienia czujnika

[8vecz2 ______Hl
Wielkos¢ mierzona Przyspieszenie b
[Typ sygnatu LineDrive hd
ICzutosé 1.000 pA/mis?

[Przesunigcie 0.00 pA
|Liniowo od 1.00 Hz
[Liniowo do 20000.00 Hz

[Czestotliwos¢ rezonansowa 36000.00 Hz

6102°CL Il LY3dXdIN
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CZzAS STABILIZACIT (PREDKOSC OBROTOWA)
Czas stabilizacji czujnika predkosci obrotowe;.

Filtrowanie listy przetwornikéw

Liste przetwornikow mozna filtrowaé¢ wedtug okreslonych kryteriow:

* Nacis$nij klawisz MENU.

» Kliknij opcje ,,Znajdz”.

* Nacisnij klawisz nawigacyjny w prawo, aby otworzy¢ odpowiednie
podmenu.

W tym miejscu mozna wybrac¢ nastgpujace kryteria:

WszysTKO: wyswietlenie wszystkich przetwornikow.

DOMYSLNE: wyswietlenie tylko przetwornikéw skonfigurowanych
fabrycznie.

UzYTKOWNIK: wys$wietlenie tylko przetwornikow skonfigurowanych
przez uzytkownika.

DOSTEPNE: wyswietlenie tylko wstepnie wybranych przetwornikow
jako ,,dostepnych”.

Pomiar: wyswietlenie tylko przetwornikow dla okre§lonej ilosci

pomiarow; ilos¢ pomiaré6w mozna wybra¢ w powigza-
nym podmenu (patrz ponizej).

Konfigurowanie nowych przetwornikéw

Aby skonfigurowaé nowy przetwornik, nalezy wykonac¢ nast¢pujace czyn-
nosci:

* Po wyswietleniu listy przetwornikow naci$nij klawisz MENU.

» Kliknij opcje ,,Nowy. Zostanie wyswietlone okno Edytor tekstowy.

VIBXPERT 11 12.2019

* Wprowadz nazwg¢ nowego przetwornika.
» Skonfiguruj parametry przetwornika (patrz strona 3-12).
* Na koniec naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,OK”, aby zapisa¢

nowy przetwornik.

Aby zaakceptowaé ustawienia, naci$nij klawisz MENU 1 kliknij opcj¢

,»OK”.

Dostepne czujniki

Po lewej:

Stan | Cavinik E Stan | Cavinik r Filtrowanie listy przetwornikéw:
: : Wyswietlenie przetwornikéw tylko dla
rg‘ p— g rg\ oK fle] _ . . . "
oy [01z0n0 recrie & iR T .Zdefiniowanej przez uzytkownika
silanie 5V silanie 5V H &t H 4
b LT silanio 5V b I | citanio 5v ilosci pomiarow
Pokaz Ig +1-3V Pokaz Ig +1-3V
Uzycie zasilanie 5V Uzycie zasilanie 5V .,
v Wezystko W znajez » |R Po prawej:
Nome | smro o] wysce flanie 5V Tworzenie nowego przetwornika
v M ;zyv:mwmk v OP& napigcie +30V =
VIB 543 pueme VIB 5.433 - napiecie 3V
VIB 543, - LT VIB 5434 - prad +15mA
VIB 5434 -prad +30mA | Przyspleszenie VIB 5434 - prad +30mA
VIB 5.730 Obroty VIB 5.730
VIB 5731 Przemieszcz VIB 5731
VIB 5.735 Predkosé VIB 5.735
VIB 5.736 Tem VIB 5.736
VIB 6.100 Wymuszenis VIB 6.100
VIB 6.101 VIB 6.101
VIB 6.102 VIB 6.102
VIB 6.107 VIB 6.107
VIB 6.120 VIB 6.120
VIB 6.122 VIB 6.122
VIB6.123 VIB6.123
\ug & 105 \ug & 105
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Uwaga

Po lewej:
Sprawdzanie $ciezki pomiarowej
na kanale B

Po prawej:
Czujnik standardowy pomiaru drgan
w trybie ,Pomiary”

Wykrywanie przetwornika i stabilizacja toru pomiarowego

W tym menu mozna wiaczy¢ i wylaczy¢ funkcje wykrywania przetwornika
oraz stabilizacj¢ etapow pracy wzmacniacza w urzadzeniu VIBXPERT. Dodat-
kowe informacje zawiera czes¢ ,,Konfiguracja $ciezki pomiarowe;j” (str. 2-17).

Stabilizacj¢ wzmacniacza mozna wiaczy¢ tylko wtedy, gdy wykrywa-
nie przetwornika jest wylaczone.

Ustawienia w tym menu dotycza tylko trybu pracy ,,Pomiary”. Usta-
wienia trybow ,,Sciezka” i,,Wzorzec maszyny” mozna okresli¢ w menu
,Konfiguracja $ciezki pomiarowe;j”.

Po wlaczeniu urzadzenia stabilizacja wzmacniaczy zawsze nastepuje
przed pierwszym pomiarem.

Test czujnika
W tym miejscu mozna r¢cznie sprawdzi¢ Sciezke pomiaru do czujnika. W
przypadku czujnikow ICP nalezy uzy¢ menu ,,ICP Sensor Test” (Test czuj-
nika ICP); w przypadku wszystkich innych czujnikéw nalezy uzy¢ menu
»Sensor Test” (Test czujnika).
*  Wybierz kanat, do ktérego podtaczony jest czujnik (A, B).
» Kliknij opcje START (Rozpocznij).
Urzadzenie VIBXPERT sprawdzi $ciezke pomiaru i wyswietli wynik (,,Li-
neDrive”, ,,Open line” (Otwarta linia), ,,Short circuit” (Zwarcie) itp.).

Domysiny czujnik drgan

Mozna okresli¢ czujnik domyslny dla wszystkich pomiarow drgan w
trybie ,,Pomiary”. W §ciezce pomiarowej/szablonie maszyny czujnik do-
myS$lny mozna ustawi¢ tylko za pomocg menu: odpowiednio ,,Runtime
setup” (Konfiguracja czasu pracy) (str. 3-18) lub Route Device Setup
(Konfiguracja urzadzenia $ciezki pomiarowej) (str. 2-17).

» Zaznacz pole wyboru i wybierz czujnik drgan.

Sensor test - | Domysiny czujnik drgan

Select the meas. channel and press the start button Tu mozesz ustawic domysiny czujnik dla pomiaréw
Measurement channel IChannelB ﬂ CELED

Uzyj domysinego sensora,

| Start )

Sensor test: LineDrive

[ViB 6.142 i
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Czujnik domyslny jest aktywny, gdy

» kanal A/ B jest oznaczony na czerwono na ekranie wyboru zadania.

* ikona czujnika przy gornej krawedzi ekranu wyboru zadania ma
kolor pomaranczowy.

* nie mozna otworzy¢ okna konfiguracji czujnika w menedzerze za-
dan pomiaru.

Nalezy uzy¢ do pomiaru czujnika domyslnego lub wytaczy¢ te opcje. W
przeciwnym razie otrzymane pomiary moga by¢ nieprawidlowe.

Znacznik fazy

W tym miejscu mozna zwiekszy¢ limit czasu pomiarow predkosci obroto-
wej 1 pomiaru fazy, aby umozliwi¢ pomiary na maszynach o niskiej pred-
kosci (zakres: 10— 30 s, domys$lnie: 10 s). Podczas pomiaréw wybiegu li-
mit czasu jest automatycznie ustawiany wzgledem predkosci zatrzymania.
Opcja ,,Aktywna krawedz" stuzy do okreslania, czy zbocze oznaczenia
wyzwolenia zewngtrznego lub oznaczenia wyzwolenia wewnetrznego na
wale ma by¢ uzywane jako sygnat odniesienia.

Jezyk

Urzadzenie VIBXPERT obstuguje 11 jezykow. Ustawienie domysine to

»English” (Angielski). Aby zmieni¢ ustawienie jezyka, nalezy wykonaé

nast¢pujace czynnosci:

» Kliknij opcje ,,Language” (Jezyk).

» Kliknij wybrany jezyk (np. Espanol, Francais,...).

* Nacisnij klawisz MENU i kliknij opcje¢ ,,OK”.

* Potwierdz wyswietlony komunikat o ponownym uruchomieniu aplika-
cji (patrz ponizej).

Komunikacja
Ustawienia komunikacji sieciowej, patrz strona 2-34.,

Language Settings = I J Pomiary =1 |

Cestina
Chinese, VR

Sumaryczne |Sygnaly |Zaswsmsnwane |

Dutch
English
Espaiiol
Francais
Italiano

Polski

@ gl
i

Przyspieszenie

&

Impuls udarowy

2

Uzvtkownik AC

= =
@@%E 0P
Mie =

Predkosé Przemieszcz.

C

Predkosc abr

s

DC uzvtkownika

Temp

O

Faza

Zadanie: user

[Kanat A: ICP 100mV/g
[Kanat B
RPM-Kanat:

Uwaga

% & L

e

% =5

Po lewej:

Jezyk okien dialogowych

zostat zmieniony na ,Deutsch” (Niemie-
cki)

Po prawej:
Domyslny czujnik drgan jest wiaczony
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*Zatacznik na stronie 6-20 zawiera
przeglad modutéw i dostepne funkcje

pomiarowe.

Po lewej:
Menu rejestracji

Po prawej:
Menu jednostek

Licencja urzadzenia VIBXPERT dla kom-
putera PC umozliwia automatyzacje pro-
cesu rejestracji urzadzenia w programie

OMNITREND.

Rejestracja

Funkcje i tryby pracy urzadzenia VIBXPERT s3 rozpowszechniane jako
poszczegbdlne moduty*, ktore w razie potrzeby mozna wiaczy¢, podajac
hasto. Urzadzenie VIBXPERT jest dostarczane w wersji ,,Basic” umoz-
liwiajacej pomiar warto$ci ogdlnych a takze widm (ograniczone). Na
przyktad, aby wilaczy¢ standardowa wersje 1-kanalowg, nalezy zareje-
strowa¢ w urzadzeniu VIBXPERT modut ,,Oprogramowanie ukladowe
VIBXPERT dla 1 kanatu”. Odpowiednie hasto mozna znalez¢ na dostar-
czonym certyfikacje rejestracji:

* Kliknij opcje ,,Rejestracja".

* Kliknij modut do zarejestrowania i wprowadz hasto w edytorze tekstowym.

Licencja urzadzenia VIBXPERT dla komputera PC

Zanim urzadzenie VIBXPERT bedzie moglto wymienia¢ dane z progra-
mem OMNITREND, nalezy je zarejestrowaé w programie OMNITREND.
W tym celu nalezy wprowadzi¢ hasto licencji dla komputera PC w progra-
mie OMNITREND.

W tym miejscu mozna wprowadzi¢ hasto w urzadzeniu VIBXPERT. Hasto
zostanie nastgpnie automatycznie wczytane do programu OMNITREND po
pierwszym potaczeniu urzadzenia VIBXPERT z urzadzeniem OMNITREND.

Jednostki
Jednostki sg w razie potrzeby fabrycznie ustawiane na SI. Aby zmienié¢
jednostke ilo$ci pomiardw, nalezy wykonac¢ nastepujace czynnosci:

» Kliknij opcje ,,Jednostki”.
* Wybierz jednostki ilosci pomiarow.

W dolnej czesci okna zostanie wyswietlona doktadno$¢ miejsc dziesigt-
nych dla biezacej jednostki, a takze wspodtczynnik przeksztalcenia dla
powiazanej jednostki SI. W tej chwili nie mozna definiowaé, usuwaé ani
edytowac jednostek. Liczby miejsc dziesi¢tnych nie mozna zmienié.

Aby zaakceptowaé ustawienia, nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje
,»OK”.

Rejestracja B =i J Ustawienia jednostek
| Numer ID 3831588027 | .
Rejestracja Predkosé & mmis v
Licencja kemunikacji z PC
VIBXPERT - E rejesiracja Przemieszcz & pm v
s VIBXPERT - Balancer - —
2 kanaty pomiarowe epESE @-c Jid
1 kanal pomiarowy Czgstotliwosé G Hz A
Analiza modalna
Wywazanie Harmoniczne g orders \J
Rejestrator
Wzorzec Obroty @1 A
Modut - pomiary multimetryczne - m
Dhugosc/Promien g mm v
Prgdkosé linii g m/min ¥
Kat 8 |
Masa Er
Niewywaga g g*mm v
Masa wirnika g kg \J
Przyspieszenie
Dokiadnosé 3
1 mist = [ 10000 mis?
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Funkcje klawiszy sterujacych

W celu ulatwienia pracy na maszynie w terenie lub zwigkszenia bezpie-
czenstwa danych dla niektorych klawiszy urzadzenia VIBXPERT standar-
dowo dostepne sa dodatkowe funkcje.

» Kiliknij opcje ,, Key controls” (Funkcje klawiszy sterujgcych).
Na nast¢pnym ekranie mozna wigczy¢ lub wytaczy¢ nastepujace opcje:

Additional key on the rear panel (Dodatkowy klawisz na panelu tylnym)
Urzadzenie VIBXPERT jest wyposazone w dodatkowy klawisz na panelu
tylnym. Mozna go obslugiwaé palcem wskazujacym lewej dtoni (patrz
ponizej). Ten klawisz moze stuzy¢ jako dodatkowy klawisz ENTER lub
klawisz rozpoczgcia pomiaru.

Ten klawisz jest szczegolnie przydatny, jezeli nie mozna nacisnag¢ kla-
wisza ,,Enter”, np. jezeli nalezy przytrzymaé sonde reczng na maszynie
prawa dlonia.

~Save?' prompt after ESC (Monit ,,Zapisa¢?” po nacisnieciu klawisza ESC)
Monit ,,Save?” (Zapisac?) jest wyswietlany po nacis$nigciu klawisza ESC
bez wczesniejszego zapisania zmian/pomiaréw na biezacym ekranie. To
pytanie jest wyswietlane zawsze w przypadku pomiarow podjazdu i wy-
biegu, nawet jezeli ta opcja jest wytaczona.

Prompt for repeat measurement (Monit dotyczacy powtérzenia pomiaru)
Powtérny pomiar rozpoczyna si¢ zwykle po nacis$nigciu klawisza ,,Enter”
na ekranie pomiaru. Odpowiedni monit zapobiega przypadkowemu rozpo-
czgciu ponownego wykonania pomiaru.

Aby zaakceptowac zmiany, nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,OK”.

Regulacja klawiatury

Dodatkowy przycisk (z tytu) Klawisz ENTER hd

O:Pytanie po wcisnigciu ESC: 'Zapisac 21

¥ Pytanie o ponowny pomiar

Dodatkowy klawisz

Specjalne funkcje klawiatury
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Po lewej:
Menu drukarki

Po prawej:
Ustawienia drukarki

Drukarka
Urzadzenie VIBXPERT umozliwia drukowanie wynikow pomiardw, ra-
portow 1 plikow PDF bezposrednio na drukarce USB.

* Aby wyswietli¢ menu Drukarka, nalezy klikng¢ ikong ,,Ustawienia dru-
karki”.

Konfigurowanie drukarki
Aby skonfigurowa¢ nowg drukarke, nalezy wykona¢ nastepujace czynno-
Sci:

» Kliknij ikone ,,Ustawienia drukarki”, aby wys$wietli¢ menu ,,Ustawienia
drukarki”.

* Wybierz menu gorne, nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Nowy”
(patrz ponizej).

* Wybierz typ drukarki.

» Wprowadz nazwe w edytorze tekstowym.

» Nastepnie ustaw parametry drukarki:
Rozdzielczos¢, format papieru oraz — w zalezno$ci od typu drukarki —
model koloréw i zrédto papieru.

» Sprawdz dziatanie drukarki, drukujac strone testowa:
- Podtacz urzadzenie VIBXPERT do drukarki (patrz nastepna strona).
- Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje¢ ,,Strona testowa”.

Strona testowa zostanie wydrukowana po przetworzeniu zadania druko-
wania przez urzadzenie VIBXPERT. Po wybraniu jako drukarki opcji
,»PDF” mozna wydrukowa¢ plik PDF bezposrednio z urzadzenia pomiaro-
wego (patrz strona 6-4) lub przesta¢ plik PDF do komputera PC, uzywajac
narzedzia ,,VIBXPERT utility” (patrz str. 6-8).

Ustawienia drukarki

Ustawienia przyrzadu

Ustawienia drukarki

oo © [PoF ¥
ﬂ — 0K I
- - [©) PDF_a e
¢ [ | hd * Ruz65 1200dpi v
Fort 3 Kasuj A4 v
bod Strona testowa ,h
° O Pomoc SLs

Uglawienia drukarki  Kolejka drukowania

e (S
Jednostki Przyciski kontrolne

Ustawienia drukarki Wyjscie analogowe / Serwis
Stuchawki
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Usuwanie zadania drukowania

» Kliknij opcje ,,Kolejka drukowania” w menu ,,Ustawienia drukarki”.
* Wybierz zadanie drukowania na liscie.

* Nacisnij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Usun zadanie”.

Jezeli trwa przetwarzanie zadania drukowania, przy gornej krawedzi ekra-
nu wyswietlana jest ikona drukarki.

Trwa przetwarzanie zadania drukowania

°la g
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* Tylko dla czujnikow
o czutosci 5,35 yA/ms?

Normalizacja i wzmocnienie dla
wyjécia analogowego

Wyijscie analogowe/stuchawki

Sygnat drgan mozna odebra¢ z wyjscia analogowego (zo6tte ztacze) za po-
mocg odpowiedniego urzadzenia do analizy (oscyloskopu) lub postucha¢
przez stuchawki (np. VIB 6.671). Z wyjscia jest zawsze wysylany czysty,
niezintegrowany sygnal bez sktadowej DC.

Aby uzy¢ zottego ztacza jako wyjscia analogowego, nalezy je wiaczy¢ i
wybra¢ parametry w oknie Device Setup (Konfiguracja urzadzenia):

Kliknij opcje ,,Wyjscie analogowe/Stuchawki” na ekranie Konfigura-
cja urzadzenia.
Wilacz wyjscie analogowe.
Sygnal bedzie wysytany z wyjscia analogowego, az do zamkniecia
ekranu pomiaru.
W razie potrzeby dostosuj standardowag normalizacj¢ dla akcelerome-
tru.
Mozna wybra¢ jedng z ponizszych wartosci: 10 mV/g, 100 mV/g, 500
mV/g*, 1 mV/ms?
Maksymalne napigcie wyjsciowe o wartosci £4V zapewnia maksymal-
ny dostepny zakres pomiaru, na przyktad o wartosci:

80 m/s? przy 500 mV/g

400 m/s? przy 100 mV/g
Jezeli sygnat drgan jest mierzony za pomocg innego typu czujnika,
ustaw odpowiedni wspotczynnik wzmocnienia w menu ,,Default am-
plification” (Wzmocnienie domys$lne) (x0,1 / x1 /x5 /x10).

Aby podtaczy¢ urzadzenie do analizy, nalezy uzy¢ kabla wyjscia analogo-
wego (VIB 5.431):

Wyjscie analogowe / Stuchawki

Sygnal jest wyprowadzany przez wyjscie analogowe (Zolte
gniazdo). Mozna tam podlgczy¢ takze stuchawki

Wigcz wyjscie analogowe / stuchawki

Domyslna normalizacja przyspieszenia

Stuchawki — VIB 6.671

| 100mvig

Domysine wzmocnienie le 6675

El

Kabel potaczeniowy

[1110x

E]
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Menu serwisowe

» Kliknij opcje ,,Serwis”, aby wyswietli¢ gtowne menu Serwis (patrz po-
nizej).

Dostepne sag rozne funkcje dotyczace serwisu, konserwacji i szkolenia. W

celu zapewnienia przejrzystosci ustawienia sg pogrupowane w podmenu:

Informacje o urzadzeniu

To menu zawiera informacje o urzadzeniu dla celéw serwisowych i napra-
wy, a takze date nastepnej kompensacji offsetu i kalibracji (aby uzyskaé
wigcej informacji, patrz takze str. 5-10).

Kompensacja offsetu

Roézne czynniki, np. zuzycie lub temperatura, moga spowodowac offset
analogowych urzadzen elektronicznych. Ta opcja umozliwia zachowanie
doktadnos$ci pomiaru przyrzadu dzigki regularnej (wykonywanej mniej
wigcej co 2 miesigce) kompensacji offsetu.

 Kliknij opcje¢ ,,Kompensacja przesunigcia”.
» Kliknij opcj¢ ,,Start” na nastgpnym ekranie. Ten proces trwa okoto 3
minut.

Domyslne ustawienia fabryczne

To menu umozliwia przywrocenie wartosci fabrycznych réznych ustawien
przyrzadu. Ponadto dane, ktore nie sg juz wymagane w przyrzadzie, np.
pliki jezykowe, mozna usungc.

» Kliknij opcje ,,Ustawienia fabryczne”

" RYZYKO UTRATY DANYCH!!
Nalezy zwraca¢ szczeg6lng uwage na to, ktore ustawienia sg resetowa-
ne lub ktoére dane sa usuwane. Tej czynnosci nie mozna cofnaé!

K j L
przesunigcia fabryczne

Wszystko
Zadania pomiarowe i ustawienia
Zadania pomiarowe i ustawienia; tylko uzytkownika
Zadania pomiarowe i ustawienia; tylko fabryczne
Drukowanie
Printer configuration
Drukowanie raportow
-Kolejka drukowania
Pliki PDF (tylko kasowanie)

1% dB %) | |-

Dostepne czujniki
Wyniki pomiarow multimetrycznych
Ustawienia ekranu
Jednostki
~Przyciski kontrolne
Stare pliki aktualizacji (tylko kasowanie)

m Ustawienia fabryczne =
-
— | | =@
Prosze wybraé ktore ustawienia majg by¢ przywrécone do
wartoéci domysinych:
| - Ustawienia
. 5
D

urzadzeniu

- o

Tryb pokazowy  Poziom logowania

Zapis logu

Karta CF skalowanie dB Kasowanie plikow
R

Ustawienia drukarki Wyjscie analogowe / Serwis
Stuchawki

< 7/

vy’

‘s

Ostroznie!

Po lewej:
Gléwne menu serwisowe

Po prawej:
Domyslne ustawienia fabryczne
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Ostroznie!

» Kliknij odpowiedni element drzewa i potwierdz wyswietlony monit,
wybierajac opcje ,,OK”.

» Ze wzgledow bezpieczenstwa przed wykonaniem czynnosci stowo
,OK” nalezy wprowadzi¢ drugi raz w edytorze tekstowym.

Prezentacja

Dla celéw szkoleniowych lub demonstracyjnych zawartos¢ wyswietlacza
urzadzenia VIBXPERT mozna wys$wietli¢ na monitorze komputera PC,
uzywajac programu do prezentacji w urzadzeniuVIBXPERT. W tym celu
nalezy przetaczy¢ urzadzenie VIBXPERT w tryb Prezentacja.

 Kliknij ikong ,,Tryb pokazowy”. Mozna wybra¢ nastgpujace opcje:

- ETHERNET: urzadzenie VIBXPERT mozna obstugiwac tylko za pomoca
klawiszy na urzadzeniu. Urzadzenie podtacza si¢ do komputera PC za
posrednictwem potaczenia przez port sieciowy/sie¢ (patrz str. 2-26f).

- WyL.: zatrzymanie trybu Prezentacja.

Poziom logowania

Aby utatwi¢ diagnostyke, wykonywane czynno$ci mozna zarejestrowac
w urzadzeniu i zapisa¢ w pliku dziennika. W tym menu mozna ustawié
ilos¢danych zapisywanych w pliku dziennika (,,LogLevel” (Poziom
dziennika)).

» Kliknij ikone ,,Poziom logowania". Wybierz jedng z nastepujacych
opcji:

- Brak: bez rejestrowania

- DOMYSLNE: rejestrowane sg tylko najwazniejsze wykonywane czynno-
$ci.

- URUCHOMIENOIWY/.../SPECJALNE):ilo§¢rejestrowanychinformacjirosnie
z kazdym krokiem.

Wyzsze ustawienie opcji Loglevel (Poziom dziennika) powoduje
wzrost zapotrzebowania na zasoby systemowe. Poziom opcji LogLevel
(Poziom dziennika) nalezy zwigksza¢ tylko po konsultacji z dziatem
PRUFTECHNIK Condition Monitoring.

Podczas przetwarzania bardzo dtugich $ciezek pomiarowych i analiz
wybiegu nalezy ustawi¢ opcje LogLevel (Poziom dziennika) na ,,None”
(Brak). Po ponownym uruchomieniu opcja LogLevel (Poziom dzienni-
ka) jest ustawiana na warto$¢ ,,domys$lng”, jezeli wczesniej byta usta-

wiona na poziom wyzszy niz ,,standardowy”.

6102°CL Il LY3dXdIN
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Aby utworzy¢ kopie zapasowa na karcie pamigci w urzadzeniu VI-
BXPERT, nalezy klikng¢ ikone ,.Zapis logu” i potwierdzi¢ monit, wy-
bierajac opcje ,,Tak”. Plik dziennika mozna przesta¢ do komputera PC,
korzystajac z ,,narzgdzia do aktualizacji urzadzenia VIBXPERT”.

Karta pamieci (CF)
W tym menu mozna sformatowac i naprawi¢ karte pamigci.

ForMATOWANIE: karte nalezy formatowacé tylko wtedy, gdy jest nowa i nie
byla jeszcze uzywana w urzadzeniu VIBXPERT. Ten proces powoduje
usuniecie danych zapisanych na karcie!

Aby ja sformatowac, nalezy klikna¢ opcje ,,Start” w géornym polu, po-
twierdzi¢ wyswietlone pytanie i wprowadzi¢ stowo ,,OK” w edytorze
tekstowym.

SPRAWDZANIE: stopien fragmentacji jest sprawdzany automatycznie w
okreslonych odstepach czasu. W tym miejscu mozna uruchomic¢ funkcje
sprawdzania recznie, klikajac przycisk ,,Start”.

NAPRAWIANIE: w przypadku uszkodzenia systemu plikow na karcie pamigci
zostanie wyswietlony komunikat o btedzie. Przed uruchomieniem funk-
cji naprawiania mozna zapisa¢ dane pomiaru na komputerze PC.

Wspotczynnik standaryzacji dla skalowania dB
Amplituda widma jest przeksztatcana na decybele (dB) z zastosowaniem
nastgpujacego wzoru:

A= 20*log(A, /N), gdzie A

| log" amplituda w dB

A, : amplituda w jednostce liniowej

N: wspolczynnik standaryzacji
W tym menu mozna ustawi¢ wspotczynnik standaryzacji (domy$lnie = 1).
Skalowanie uzywane dla widma (liniowe lub w dB) mozna zdefiniowa¢ w
oknie Ustawienia ekranu (Ustawienia ekranu) (patrz Rozdziat 4).

Skalowanie w dB jest niedostepne dla sygnaldw czasu, wartosci ogol-
nych i funkcji TrendingSpectra (Okreslanie trendu widma). Nie mozna
go takze zastosowac do alarmow wsteg z wyborem czestotliwosci.

Usuwanie plikow
Korzystajac z tego menu, mozna usunac¢ niepotrzebne pliki. Nalezy wy-
bra¢ typ danych i nacisng¢ klawisz F, aby wys$wietli¢ liste wyboru plikdw.

3¢ 7 B
% 7 B

Uwaga

&% 7 X
D)
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Szeregowe i USB

Sieciowe (RJ 45)

Przesytanie danych

Migdzy urzadzeniem VIBXPERT a komputerem PC nastgpujace dane

przesytane sa za pomoca potaczenia bezposredniego lub potaczenia sie-

ciowego:

- Zadania pomiaru do urzadzenia VIBXPERT ($ciezka pomiarowa)

- Wyniki pomiaru do komputera PC (Sciezka pomiarowa, Pomiary, sza-
blony)

- Szablony maszyny do urzadzenia VIBXPERT

- Oprogramowanie (aktualizacja)

- Sterowniki drukarki do urzadzenia VIBXPERT

- Kopia zapasowa danych do komputera PC

- Przywracane dane do urzadzenia VIBXPERT

- Pliki PDF i zrzuty ekranéw do komputera PC

Zadania pomiaru, wyniki i szablony maszyny sa przesytane za pomocg
oprogramowania OMNITREND dla komputera PC. Wszystkie inne dane
sg wymieniane za posrednictwem narzedzia ,,VIBXPERT utility” dostep-
nego na dysku CD firmy PRUFTECHNIK, ktore nalezy zainstalowaé
lokalnie na komputerze PC. Ponadto pliki PDF mozna zapisa¢ na dysku
USB, w celu otwarcia i wydrukowania z komputera PC.

Wymiana danych pomigdzy urzadzeniem pomiarowym a komputerem PC
wymaga polaczenia bezposredniego lub sieciowego.

Bezposrednie potaczenie z komputerem PC
- Polaczenie szeregowe: podtacz kabel dla komputera PC VIB 5.430-2
do portu cyfrowego (zo6tty) i portu szeregowego komputera.

- Potaczenie usb: podtacz kabel USB VIB 5.330SUSB do portu komuni-
kacyjnego (zielony) i portu USB komputera.

Szeregowe USB

VIB 5.430-2 VIB 5.330SUSB

- Polgczenie przez port sieciowy: podlgcz kabel Ethernet VIB 5.331 do
portu komunikacyjnego (zielony) i karty sieciowej komputera.

- Polaczenie przez port sieciowy za posrednictwem koncentratora: pod-
tacz kabel Ethernet VIB 5.331 do portu komunikacyjnego (zielony).
Podiacz standardowy kabel sieciowy do karty sieciowej komputera.
Podtacz oba kable do koncentratora.

Koncentrator

[
©6[°[0]EHm
VIB 5.331

e[ [el

Kabel sieciowy
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Potaczenie sieciowe

Przesytanie danych przez sie¢ Ethernet wymaga nastgpujacych elementow
i informacji:

- Polgczenie z siecig

- Kabel Ethernet dla urzadzenia VIBXPERT (VIB 5.331).

- Komputer PC z kartg sieciowg podtaczong do sieci/koncentratora

- Adres IP i maska podsieci komputera PC w sieci

- Port UDP 55737 musi by¢ wlaczony

Potaczenie sieciowe (LAN): podtacz kabel Ethernet VIB 5.331 do portu
komunikacyjnego (zielony) i gniazda sieciowego.

Siec (LAN)
LAN

ViB 5.331 Ethernet

Dysk USB
Aby zapisa¢ pliki PDF na dysku USB, potrzebne sg nastepujace akcesoria:

- Adapter do podtaczenia dysku USB (VIB 5.330AMEM)
- Dysk USB dla urzadzenia VIBXPERT II (VIB 5.350-USB)

W menedzerze plikow dysk USB jest widoczny jako dodatkowy katalog

VIB 5.330AMEM fq:’x.
Ty
VIB 5.350-USB 4.

obok katalogu ,,Results” (Wyniki) i ,,PDF”. Zapisane pliki PDF mozna
przenies$¢ na dysk USB za pomocg opcji ,,Cut” (Wytnij) i ,,Insert” (Wstaw)
W menu.
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Po lewe;j:
Otwarcie menu
komunikacji sieciowej

Po prawej:
Ustawienia TCP/IP
komunikacji sieciowej

Konfigurowanie komunikacji sieciowej

Ustawienia przyrzadu = I5e

Podlacz urzadzenie VIBXPERT do sieci (patrz poprzednia strona).
Wiacz urzadzenie VIBXPERT.

Kliknij opcje ,,Ustawienia” na ekranie poczatkowym, a nastepnie
,,Ethernet”:

Wprowadz prawidlowy adres IP urzadzenia VIBXPERT:

Uzyj trzech pierwszych liczb adresu IP komputera PC i zmien tylko
ostatnig liczbe (patrz takze ponizsze instrukcje). Sprawdz, czy adres [P
urzadzenia VIBXPERT nie jest juz przydzielony w sieci. Jezeli korzy-
stasz z sieci firmowej, skontaktuj si¢ z administratorem systemu.

W polu ,,Maska podsieci” wprowadz adres podsieci, w ktorej znajduje
si¢ komputer PC.

W razie potrzeby wprowadz adres bramy w polu ,,Brama”. Jezeli brama
nie jest uzywana, wpisz w polu wartos¢ ,,0.0.0.0”.

Aby zaakceptowac ustawienia, nacisnij klawisz MENU i kliknij opcje
,»OK”.

=

Ustawienia portu

o e a@
©O: ¢
A * Ustawienia TCP/IP
Data i Czas Wyswietlacz Sciezka
Adres IP [172]) 17 | 76 | 85
Maska podsieci 255 | 255 | 0| 0
Brama 0 | 0 | 0| 0
Przetwornik Jezyk Ethemet
i " @I®
Rejestracja Jednostki Przyciski kontrolne
Adres MAC
n ’V 00:03:5F:80:78:F5

Ustawienia drukarki Wyjscie analogowe / Serwis
Shuchawki

6102°CL Il LY3dXdIN
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Adres IP lokalnego komputera PC w sieci

Jezeli adres IP i maska podsieci komputera PC nie sa znane, nalezy skon-
taktowac si¢ z administratorem lub znalez¢ te informacje na komputerze

PC:

» Kliknij przycisk ,,Start”.
*  Wprowadz polecenie ,,cmd”
*  Wprowadz tekst ,.,ipconfig -all”

me
Primdres DNS-Suffix . . .
Knotentyp
IP-Routing aktiviert
WINS-Proxy aktiviert
DNS-Suffixsuchliste

Ethernetadapter “LAN-Uerbindung':

Uerbindungsspezif isches DNS—Suffix:
: 3Com EtherLink XL 18,1088 PCI f3*r vol

hysikalische Adr
DHCP-aktiviert.
Autokonfiguration aktiviert . .
IP-Adres

Subnet ske

Primarer WINS—-Server
Sekunddrer WINS-Server
Lease erhalten

Lease lauft ab

: pc_achter

Do Hybridadapter

Nein

: Nein
= pruftechnik.com

pruftechnik.com

172.
: 192,
: 172,
: 172
: Dienstag, 2.
: Dienstag., 2.

: B8-84-76-8C-4D-7B
: Ja

17.1.61

168.18.1

17.1.48

B B s

Dezember 2003 10:37:32
Dezembher 2003 11:37:32

Wprowadzanie statego adresu IP lokalnego komputera PC

Jezeli komputer jest podiaczany bezposrednio do urzadzenia pomiaro-
wego za pomoca kabla sieciowego, nalezy przypisa¢ do komputera staly

adres IP.

Przyktad: Na ekranie wyswietlony jest
adres IP i maska podsieci komputera PC
W sieci:

Adres IP: 172.17.5.59

Maska podsieci:  255.255.0.0
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A\

Ostroznie!

I=:

YIB=PERT
UpdateT ool

Aktualizacja

Postep techniczny i ulepszenia oprogramowania sprz¢towego sa przeka-
zywane do urzadzenia poprzez aktualizacje. Aktualng wersje mozna otrzy-
ma¢ od partnera handlowego firmy PRUFTECHNIK.

Plik aktualizacji jest skompresowany w archiwum ZIP, ktore nalezy roz-
pakowac¢ po pobraniu na komputer PC. Zalecane jest skopiowanie aktua-
lizacji oprogramowania na urzadzenie za pomocg potaczenia Ethernet lub
USB, poniewaz potaczenie szeregowe jest wolniejsze.

Przed aktualizacja...
... utworz kopi¢ zapasowg danych pomiaréw z urzagdzenia VIBXPERT
w bazie danych OMNITREND.

... podtacz urzadzenie VIBXPERT do zrdédta zasilania. W przeciwnym
wypadku procedura aktualizacji nie rozpocznie sig.

e Zainstaluj ,,narzgdzie aktualizacji urzagdzenia VIBXPERT” na kompu-
terze PC (C:\Programs\Pruftechnik\vibxpert\VxpUpdateTool).

* Podlacz urzadzenie VIBXPERT do sieci / komputera PC.
*  Wiacz urzadzenie VIBXPERT.

* Uruchom ,,narzedzi aktualizacji urzadzenia VIBXPERT”* na kompu-
terze PC i kliknij przycisk <Next> (Dalej), aby wys$wietli¢ okno ,,Step
2” (Krok 2).

* Ustaw opcje ,,Communication type” (Typ komunikacji) na ,,Ethernet”
(lub ,,USB”).

* Tylko z potaczeniem sieciowym: Wprowadz adres [P VIBXPERT i
upewnij si¢, ze port UPD 55737 jest aktywny.

» Kliknij przycisk <Next> (Dalej):

YIBXPERT update tool verion 1.01 ﬁl

Step 2 : Please select the communication method

Communication type :

Please enter the IP address which the VIBXPERT is currently using

172 . 17 no. T2

< Back I Next > I Close
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* W kolejnym kroku (,,3”) wybierz plik aktualizacji na komputerze PC.
» Kliknij przycisk <Next> (Dalej):

i ¥IBXPERT update tool version 1.11 x|

Step 3 : Select firmware upgrade file

Please select the firmware upgrade file. The file is usually called vup_www ptz where
wxn stands for the build number af the: firmware.

< Zuriick I wWieiter > I Cloze I

* W nastgpnym kroku (,,4”) kliknij przycisk <Download> (Pobierz), aby
rozpocza¢ przesyltanie danych do urzadzenia VIBXPERT.

YIBXPERT update tool verion 1.01 |

Step 4 : Download data

‘You are now ready to start the download.
Press the download button.

[

The bars on the right indicate the progress of the Total progress
download. \

< Zuriick l Close l

* Po zakonczeniu przesylania danych kliknij przycisk <Close> (Za-
mknij), aby zamkna¢ program.

» Urzadzenie wilaczy si¢ i wylaczy kilka razy, az do ukonczenia aktuali-
zacji. Ten proces trwa zwykle kilka minut. Poczekaj na wyswietlenie
ekranu poczatkowego urzadzenia VIBXPERT.

Numer wersji jest wyswietlany w prawym dolnym rogu ekranu poczatko-
wego:

Balancing File Manager Device Setup

© 2010 PRUFTE CHNIK.{] 32010-15:42:14
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Pomiar

Rozdziat 3: pomiar

Urzadzenie VIBXPERT moze wykonywaé¢ pomiary w nastgpujacych try-
bach pracy:

Pomiary:
Urzadzenie VIBXPERT moze stuzy¢ jako miernik uniwersalny do
mierzenia charakterystycznych warto$ci ogdlnych lub sygnatéw do
diagnozy stanu maszyny. Wyniki mozna zapisa¢ i odczyta¢ w celu
analizy i archiwizacji za pomoca oprogramowania OMNITREND dla
komputera PC.

Sciezka pomiarowa i szablony maszyny:

Jako zbieracz danych urzadzenie VIBXPERT wykorzystuje $Sciezke
pomiarowa lub Wzorzec maszyny. Sciezka pomiarowa to polaczenie
zadan pomiaru mierzonych w regularnych interwatach. Wzorzec ma-
szyny zawiera zadania pomiaru wykonywane wielokrotnie na maszy-
nach tego samego typu, na przyktad podczas interwencji serwisowych
lub pomiaréw kontrolnych na miejscu u producenta maszyny. Sciezki
pomiarowe i1 szablony maszyny nalezy utworzy¢ w oprogramowaniu
OMNITREND dla komputera PC; wyniki sg wczytywane do oprogra-
mowania OMNITREND dla komputera PC w celu analizy i archiwiza-
cji.

Wywazanie:
Urzadzenie VIBXPERT moze stuzy¢ do dynamicznego wywazania* w
jednej lub dwoch plaszczyznach.

Przygotowanie
Przed rozpoczgciem pomiaru nalezy sprawdzic, czy...

. akumulator jest catkowicie natadowany.

. ustawienia urzadzenia sa prawidtowe (data, jednostki, ...).

. wymagane zadania pomiaru zostaly utworzone i zapisane w urzadzeniu
VIBXPERT.

. wymagane czujniki i kable zostaty rozmieszczone i s3 w dobrym sta-
nie; czujnik predkosci obrotowej wymaga podparcia w celu wykonania
pomiaru predkos$ci obrotowe;!

. zamontowane na stale lokalizacje pomiaru sag w dobrym stanie. W razie
potrzeby nalezy je wyczys$ci¢ i naprawic.

. wglebienia dla sond rgcznych sg przygotowane.

* Tryb ,,Balancing” (Wywazanie) zostat
opisany w podreczniku , Wywazanie”
urzadzenia VIBXPERT (LIT 53.202.PL).
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*|lo$¢ pomiardw:

Przyspieszenie drgan

Predkos¢ drgan

Przemieszczenie drgan odpowiednio
jako wartos¢ ogolna, sygnat czasu lub
widmo

Impuls udarowy

Temperatura

Predkos¢ obrotowa

Co to jest zadanie pomiaru?

Aby wykona¢ pomiar, urzadzenie VIBXPERT wymaga informacji na te-
mat typu ilo$ci pomiarow*, uzywanego czujnika oraz, w razie potrzeby,
daty analizy wynikow. Wymagane jest takze okreslenie, czy z kazdym
pomiarem ma by¢ rejestrowana predko$¢ obrotowa. Ten zestaw danych
jest nazywany ,,zadaniem pomiaru” i stanowi podstawe¢ kazdego pomiaru
za pomoca urzadzenia VIBXPERT.

Aby upros$ci¢ przygotowanie pomiaru w trybie ,,Pomiary” i wyeliminowac
konieczno$¢ wprowadzania wymaganych danych, urzagdzenie VIBXPERT
zawiera juz rozbudowany zestaw wstepnie zdefiniowanych, opartych na
dostepnej wiedzy, zadan pomiaru. W tych zadaniach pomiaru uzytkownik
moze tylko zmieni¢ przetwornik oraz kanal pomiarowy. Jezeli wymaga-
ne jest wprowadzenie duzych zmian w parametrach pomiaru, lepiej jest
utworzy¢ nowe zadanie pomiaru.

W trybie pracy ,,Route” (Sciezka pomiarowa) i ,Machine Template”
(Wzorzec maszyny) urzadzenie VIBXPERT odbiera zadania pomiaru
bezposrednio z oprogramowania OMNITREND dla komputera PC. Moz-
na zmieni¢ tylko kilka z dostgpnych tu parametrow (przetwornik, kanat
pomiarowy, warto$¢ predkosci obrotowej).

Ponizszy przeglad przedstawia strukture zadania pomiaru w urzadzeniu
VIBXPERT:

=
llos¢ pomiardw o
(ikona) Mis

Predkosc

Zadania pomiaru | Predko$¢ ogdlna

Predkos¢ ogdlna |:
> 600 obr./min

> 120 obr./min

Konfiguracja

pomiaru [ Predkos¢/ 10-1000 Hz | | Predkos¢ /2-1000 Hz |
Ustawlenia VIB 6.140 [ viB 6.142 |
czujnika —I i | .

Konfiguracja

150 10816-3 grupa 1 |
analizy

150 10816-3 grupa 2 |

Predkos¢ —IPomiar predkosci obrotowej| —I Brak pomiaru |

obrotowa

Zadania pomiarowe sg sortowane wg iloSci pomiard6w*, a na ekranie
wyboru sg wyswietlane z ikong pomiaru. Jezeli na przyktad uzywany
jest tryb pracy ,,Pomiary”, wszystkie zadania pomiaru o ilosci pomiaréw
, Vibration velocity - overall value” (Predkos¢ drgan — warto$¢ ogdlna)
sa wyswietlane pod ikona pokazang powyzej. Litery ,,a”, ,,v” 1 ,,d” w iko-
nie oznaczaja ,,Acceleration” (Przyspieszenie), ,,Velocity” (Predkosc) i
»Displacement” (Przemieszczenie).

6102°CL Il LY3dXdIN
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Pomiary: pomiar, analiza, diagnostyka

Aby uaktywni¢ tryb ,,Pomiary”, nalezy klikna¢ odpowiedni symbol na
ekranie poczatkowym. Na ekranie wyboru zostanie wyswietlone zadanie
pomiaru (patrz ponizej). Zadnie pomiaru dla wybranej ikony jest wyswie-
tlane pod polem ikony.

Zadania pomiaru sg zgrupowane na trzech kartach: Overall Values (War-
tosci ogolne) (charakterystyczne), Signals (Sygnaty), Advanced (Zaawan-
sowane) (pomiary). Niektore zadania pomiaru sg wyswietlane tylko po
zarejestrowaniu odpowiedniego modutu.

Biezgca karta jest wyrozniona czarng ramka. Aby zmieni¢ karte, nalezy na-
cisna¢ klawisz ,,+/-” lub wyr6zni¢ karte za pomocg klawiszy nawigacyjnych.

Typowy przebieg pomiaru

Ta czes$¢ przedstawia sposob wykonania pomiaru w trybie Pomiary, jezeli
wykonano juz przygotowania. Ponizej pokazano schemat przebiegu po-
miaru.

Opcje ustawien dostgpne przed, podczas i po wykonaniu pomiaru opisano
w ponizszych czes$ciach. Opis sposobu analizy wynikéw przez przyrzad*
zawiera Rozdziat 4.

Rozpoczynanie pomiaru
*  Wyrdznij ikong pomiaru na ekranie wyboru.

* Podlacz czujnik.
Czujnik 1 kanal pomiarowy zostang wyswietlone w polu informacji.

Czujnik standardowy jest aktywny, gdy ikona czujnika w prawym gor-
nym rogu ma kolor pomaranczowy, a typ czujnika w polu informacji
jest oznaczony na czerwono! Ustawienia czujnika jest zastgpowana

czujnikiem standardowym.

* Nacis$nij klawisz ,,Enter”, aby rozpocza¢ pomiar.

Domyslny czujnik drgan WJ{&)CZOﬂ‘
Pomiary — l\:

Wybor
trybu pracy

Sumaryczne |Sygna}y |Zaawansuwane |
= [
o P!
Mie p=
Przemieszcz.

Predkosc

C

Przyspieszenie

e

Wybér zadania,
rozpoczecie

Impuls udarowy Predkosé obr Temp
pomiaru ?
Uzvtkownik AC DC uzvtkownika Faza
Zadanie:  user
[Kanat A: ICP 100mV/g
Zapisywa- Kanat 8
nie wyniku RPM-Kanat:

b,

Pomiary

* Pomiary w trybie Pomiary mozna
takze zaimportowac i przeanalizowac¢ w
programie OMNITREND.

Ostroznie!
Enter

Ekran wyboru trybu Pomiary
dla ogélnych wartosci pomiarow

Karta

llos¢ pomiarow
(ikona)

Pole informadji
Zadanie pomiaru

Typ czujnika
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Uwaga

Enter

Uwaga

Po lewej:
Tryb ,na zywo" =
pomiar ciagly

Po prawej:
Zapisywanie wyniku

Przed kazdym pomiarem urzadzenie VIBXPERT sprawdza, czy czujnik
i kable sa prawidlowo podtaczone, jezeli w konfiguracji urzadzenia
wlaczono wykrywanie czujnika (str. 2-22). W przypadku pomiarow z
trigerem (faza, orbita,...) monitorowany jest sygnat trigera. W przypad-
ku bledu sygnatu trigera w trakcie pomiaru po jego zakonczeniu bedzie
migac zielona dioda LED. Nalezy wtedy powtorzy¢ pomiar.

Pomiar ciagty (tryb ,na zywo")

W ,trybie na zywo” sygnal jest mierzony i wyswietlany w sposob ciagty.
Umozliwia to sprawdzenie sygnatu i stabilno$ci pomiaru. Jest on niedo-
stepny dla pomiar6w ograniczonych czasowo, takich jak krzywa wybiegu
i test uderzeniowy. Tryb ,,na Zzywo” mozna uaktywni¢ w oknie Ustawienia
ekranu (Konfiguracja wys$wietlania) (patrz str. 4-17). Zbieranie danych

rozpocznie si¢ po ponownym nacisni¢ciu klawisza ,,Enter”.

Tryb ,na zywo” mozna takze uaktywnié, trzymajac wcisnigty klawisz
,Enter” podczas rozpoczynania pomiaru. Zbieranie danych rozpocznie si¢

po zwolnieniu klawisza ,,Enter”.

nizej).

Postep pomiaru jest wskazywany przez pasek przy goérnej krawedzi
ekranu. W trybie ,,na zywo” na pasku tytulu pojawi si¢ symbol ,,Live”
(Na zywo), a warto$¢ na pasku postepu bedzie wynosi¢ 0% (patrz po-

Zapisywanie wyniku

Po ukonczeniu pomiaru §wieci niebieska dioda LED, jezeli nie wystapity

btedy pomiaru i nie zostata przekroczona warto$¢ limitu (str. 2-2).

» Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Zapisz” (patrz ponizej).

*  Wprowadz nazwe pliku (program File Manager — Edytor tekstowy:

patrz str. 6-2fF).

Pasek postepu Tryk ,na zywo" wigczony
I —|—Y T
Kanat A v 0%
RMS ES

| 1.146

| y |Nazvapik Typ Rozmiar | Data
bez nharuszeh I E50-0 Katalog ~ 31.03.2014 14:35:08
F £j0-008 Katalog ~ 05.032014 09:10:56
— E50-Rz Katalog ~ 19.12.2013 13:0345
. ESj0-uPM Katalog ~ 19.12.2013 13:0345
0P s | & Katalog ~ 18.022014 182557
=i Katalog ~ 03.042014 14:52:55
£=p-ch Katalog  19.12.2013 13:04:00
- E=jech-bump Katalog  19.12.2013 13:04:00
E5ce Katalog  19.12.2013 13:04:00
Ejcd Katalog  19.12.2013 13:04:00
- -ESjaemo-acc Katalog 19122013 13:04:01

bez naruszeh | [

a b < d e f
g h i j K 1

reu SR e pes
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Pomiar sciezki pomiarowej

Tryb ,,Route” (Sciezka pomiarowa) umozliwia przetworzenie okreslonej
liczby zadan pomiaru wykonywanych regularnie zgodnie z okreslonym
harmonogramem w urzadzeniu VIBXPERT. Zadania pomiaru dla $ciezki
pomiarowe sa faczone na komputerze PC za pomoca oprogramowania
OMNITREND.

Uwagi wstepne

Sciezke pomiarowa mozna przeprowadzi¢ w podanej sekwencji lub do-
wolnej kolejno$ci; mozna ja takze przerwa¢ w dowolnej chwili i rozpo-
cza¢ ponownie pozniej. Mozna takze pomingé poszczegolne elementy w
$ciezce pomiarowej, na przyktad jezeli dany agregat nie dziala. Pominigte
zadania pomiaru liczone sg jako przetworzone. Po przetworzeniu $Sciezki
pomiarowej mozna ja przesta¢ do bazy danych OMNITREND w celu ana-
lizy 1 archiwizacji wynikow na komputerze PC.

Ponizszy schemat przedstawia typowy przebieg $ciezki pomiarowe;j:

@FJ Wybér trybu pracy

Wybér sciezki pomiarowej

[RAL R VXP

Route ismaning
T ME VYR

;:52;‘;;‘;1 E] Wybér lokalizacji pomiaru
cifarea 1 nawigacja w widoku drzewa (patrz po lewej),
RSN widok listy lub schemat maszyny

| Eif@lgear box

R v vP3

fmr—n Wybér zadania pomiaru,
an rozpoczecie pomiaru
Hallliag

Przyspieszenie Predkosé

Zapisanie wyniku pomiaru

> Nastepne zadanie pomiaru

Sekwencja pomiaru sciezki
pomiarowej
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*Aby uzyskac wiecej informacji, patrz
takze Rozdziat 5 ,Zadania pomiaru”

Uwaga

Oprécz standardowych zadan pomiaru*, mozna uwzgledni¢ nastgpujace
pomiary specyficzne dla $ciezki pomiarowej:

Adaptacyjne zadanie pomiaru

Adaptacyjne zadanie pomiaru automatycznie dopasowuje sekwencje
$ciezki pomiarowej do stanu maszyn. Jezeli dziataja one w dozwolonym
zakresie, zbieracz danych rejestruje tylko warto$ci ogdlne. Powoduje to
ograniczenie do minimum powstatej ilosci danych i liczby zadan pomiary.
Jezeli warto$¢ ogolna przekroczy wybrany poziom ostrzegawczy lub
alarmowy, mozna automatycznie wykona¢ dodatkowe pomiary diagno-
styczne. Te dodatkowe zadania pomiaru (widmo, wartosci ogolne) sa
zapisywane dla kazdej maszyny w oprogramowaniu OMNITREND dla
komputera PC.

Warto$¢ progowa, ktora powoduje rozpoczecie pomiaru diagnostycz-
nego jest okreslona w oprogramowaniu OMNITREND jako ,triger
adaptacyjny”. Jezeli ,,triger adaptacyjny” nie jest zdefiniowany, pomiar
diagnostyczny rozpoczyna si¢ po przekroczeniu najnizszej wartosci
progowej.

Inspekcja wizualna

Zadanie inspekcji wizualnej obejmuje zebranie wszystkich typow danych,
ktore sg oparte na zdefiniowanych stanach maszyny i ktérych nie mozna
zmierzy¢ za pomocg sygnalow elektrycznych. Na przyktad: stopien za-
nieczyszczenia agregatu, napigcie pasa napgdu lub poziom napetnienia
zbiornika mozna ustali¢ bez konieczno$ci pomiaru sygnatu. Mozliwe
stany w programie OMNITREND sa zdefiniowane w postaci ,,zadania
inspekcji wizualnej” (np. ,,Agregat czysty/lekko zanieczyszczony/mocno
zanieczyszczony”). Stan maszyny sprawdza si¢ na miejscu, a odpowiednia
opcje wybiera z listy.

Wprowadzanie reczne

To zadanie pomiaru umozliwia wprowadzenie do urzadzenia VIBXPERT
wartosci numerycznych uzyskanych z innego urzadzenia pomiarowego
lub odczytanych z wyswietlacza (np. szybkos$¢ przeplywu, cis$nienie,...).

6102°CL Il LY3dXdIN
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Uwagi dotyczace sciezek pomiarowych
Sciezka pomiarowa moze zawiera¢ nast¢pujagce informacje:

- Progi alarmu i ostrzezenia

- Wyniki referencyjne, ktore okreslaja dobry stan maszyny

- Historyczne wyniki pomiarow

- Oznaczenia czestotliwosci

Dane glowne $ciezki pomiarowej (nazwa, uzytkownik, wersja, ...)
Aby wyswietli¢ dane glowne, nalezy wyrdzni¢ $ciezke pomiarowa na
liscie (patrz ponizej), nacisng¢ klawisz MENU i klikna¢ opcje ,,Info”
(Informacje).

Typowy przebieg sciezki pomiarowej

Ta czes¢ zawiera opis sposobu przetwarzania $ciezki pomiarowej, jezeli
wykonano wszystkie przygotowania (patrz str. 3-1). Dostepne opcje menu
zostaly opisane w jednej z ponizszych czgsci. Opis sposobu analizy wyni-
kow przez urzadzenie* zawiera Rozdziat 4.

Rozpoczynanie $ciezki pomiarowej

* Nacisnij klawisz ,,Enter”, aby roz- [|Sdeta [zakonczond]
poczaé pomiar.
R AL R VXP 414
» Wybierz nastepne zadanie pomiarui [Femen o
11 1 [T MF VXP MultiTask 9/9
rozpocznij pomiar. oo o
. . . . [Train2 5/5
Jezeli wszystkie zadania pomiaru zo-  |VEXPERTMUXTruster 14 e
’ . . \VXP Alarm 6/6 |
staly ukonczone, zostanie wyswietlony [v® aiRauer s19
. . . 5 I [VXP route - changed jumping 12125
komunikat,,Route is finished!” (Sciez- [ roue- standara 0196
. , [VXP route - standard 125
ka pomiarowa zakonczona).
Pobrano 19.122013 13:03:08
Ostatnio mierzony: Niezmierzone ]

Kliknij opcje ,,Route” (Sciezka pomiarowa) na ekranie poczatkowym.
Wszystkie $ciezki pomiarowe dostepne w zbieraczu danych zostana
wyswietlone na liscie $ciezek pomiarowych (patrz ponizej). Prawa
kolumna (,,Completed” (Ukonczone)) okresla liczbg zmierzonych lo-
kalizacji / catkowitg liczbe zmierzonych lokalizacji dla kazdej $ciezki
pomiarowe;j.

Dolne pole informacji zawiera date i godzing zaladowania wybrane;j
$ciezki pomiarowej do zbieracza danych oraz jej ostatniego pomiaru.

Kliknij $ciezk¢ pomiarowa, ktora chcesz zmierzyc.
Sciezka pomiarowa zostanie wyswietlona jako lista lub drzewo — w
zaleznosci od ustawionego trybu wyswietlania (patrz str. 2-15).

Przejdz do lokalizacji pomiaru, w ktoérej chcesz wykona¢ pomiar i
kliknij ja. Zostanie wyswietlony ekran wyboru zadania pomiaru (patrz
nastepna strona).

Wybierz zadanie pomiaru (patrz ponizej) i podlacz czujnik podany w
polu informacji.

Wybierz sciezke

* Pomiary sciezki pomiarowej sa zwykle
analizowane w programie OMNITREND.

@
@ﬂ

+

Sciezka

Lista Sciezek pomiarowych

L Pole informadji
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Uwaga

Agregaty i maszyny w trybie widoku
drzewa (po lewej) i widoku schematu
maszyny (po prawej).

Ostroznie!

&

Uwagi dotyczace widoku drzewa:
- Jezeli opcja ,,Graficzna §ciezka” jest aktywna (str. 2-14), mozna wy-
bra¢ lokalizacje pomiaru, uzywajac schematu maszyny.

-Jezeli nie mozna otworzy¢ gatezi do poziomu lokalizacji pomiaru,
nalezy nacisna¢ klawisz MENU i wybra¢ opcje ,,Rozwin” -> | Punkty

pomiarowe” (zobacz ponizej).
TR -
. =

Silnik

Weekly route

fIACME Inc.
EﬂWater treatment
EefFresh water pump
EoElCentrifugal pump
=e@Motor

[status |

Pompa odsrodkowa

Uwagi dotyczace widoku listy:
- Widok listy zawiera tylko lokalizacje pomiaru.

- Kolejnos¢ lokalizacji pomiaru w widoku listy moze si¢ r6zni¢ od ko-
lejnosci w widoku drzewa. Widok listy przedstawia kolejnos¢ $Sciezki
pomiarowej. Widok drzewa przedstawia kolejnos¢ w bazie danych
lokalizacji pomiaru.

Czujnik standardowy jest aktywny, gdy ikona czujnika w prawym gor-
nym rogu ma kolor pomaranczowy, a typ czujnika w polu informacji
jest oznaczony na czerwono! Ustawienia czujnika jest zastepowana
czujnikiem standardowym. (str. 3-3).

Najpierw nalezy wykona¢ pomiary odniesienia (np. pomiar predkosci
obrotowej dla normalizacji pomiaru tozyska).

Roézne opcje dotyczace $ciezki pomiarowej umozliwiaja skrocenie
czasu pomiaru. W zalezno$ci od opcji wigczonej w oknie Route Setup
(Konfiguracja $ciezki pomiarowej), pomiary mozna wykona¢ prawie
automatycznie (patrz takze str. 2-16).

Uwaga
PO |eW€J Tryb pomiaru na $ciezce = I|E|
Zadania pomiaru w Sciezce pomia- Kanat A- MP3 / gear box / train 1 Alarm test / Area 1 T hcea 17
rowej = ¥ trsin: I:larm test/
T il il v
- ] & Area 11
. Po prawej: WWEE iiiiiim v (i 1 Alarm tost
Sciezka pomiarowa w widoku drze- Przyspi Predkose ot
wa / widoku listy Ve ___
8l Tryb pomiaru na sciezce =13
¢ [PWrous [status [ T
. L A FliroOT1
Odwrdécona Sciezka do v ] fﬁ,“'m
lokalizacji pomiaru 1 Botor [ |
{Sgear bo. A nemerars
WA:{EE S —
'
WAre
tre Wfitrain 2 St. zna T
Zadanie MP3 Meas set2 i oﬁmnlur ':u;m PO
Kanat pomiarowy i czujnik ——dkanata:  vin.142 Gave g::
Kanat B: tre @lgear box
RPM-Kanat 1 ;QMPa
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lkony

Zadanie pomiaru

88
G

[R]
BO@v

Zadanie pomiaru ukonczone/pominigte

Zadanie adaptacyjne/Zadanie diagnostyczne Zadanie z ikonami stanu

Predkos¢ obrotowa odniesienia

Wynik przekracza prog alarmu, ostrzezenia, stanu ostrze-
gawczego

Stan w widoku drzewa/widoku listy

v % s

o !
#EL

L8
A

B
Boav

L

(puste) Czesciowo/nieprzetworzone

Calkowicie przetworzone/czgsciowo przetworzone i po-
mini¢te/pominicte

Zawiera wynik Pomiary

Zawiera zdarzenie/komentarz

Bliska lokalizacja (kanat A)

Lokalizacja pomiaru dla czujnika trojosiowego (0$ X)

Wynik przekracza prog alarmu, ostrzezenia, stanu ostrze-
gawczego

Szybko$¢ linii; przed rozpoczgciem wykonywania po-
miardéw nalezy wprowadzi¢ szybko$¢ linii produkcyjnej

agregatu.
COEETE] Stan w widoku drzewa
New Route33 [staws |
=l ACME Inc.

EgliWater treatment
=fFresh water pump
E0@Centrifugal pumg

OLaufrad seite ]
OKuppIun gsseite
E6@Motor %
¥/ Bearing DE w90
¥/ Bearing NDE w9
E!dAir supply

EffBlower EX - 1559

%/ Bearing DE [
=g Ventilator EX-1§59

WBeanng DE IZ:

Wﬂeanng NDE
&/ Belt tension

[
%4 A [EE
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Po lewej:
Funkcje menu
w widoku drzewa

Po prawej:

Okno dialogowe Info (Informacje)
Dla mechanicznie kodowanych
lokalizacji VIBCODE mozna wyswietli¢
wzér pierscienia kodowego.

Funkcje MENU w widoku drzewal/listy
» Naci$nij klawisz MENU w widoku drzewa/listy (patrz ponizej):

PomiX/ CorNty 'PoMIN'
Jezeli maszyna nie dziala w trakcie Sciezki pomiarowej, mozna pomingé
wszystkie zadania pomiaru zaplanowane w tej maszynie. Zadania po-
miaru, ktore sg powigzane z wyr6znionym elementem $ciezki pomiaro-
wej 1 nie zostaty zmierzone sg pomijane. Ta procedura jest odwracalna.

ZDARZENIE/KOMENTARZ
Umozliwia wprowadzenie zdarzenia lub komentarza (patrz str. 3-26).

KASOWANIE WYNIKOW
Umozliwia usunigcie wyniku pomiaru dla wybranego elementu i
wszystkich elementéw podrzednych. Tej procedury nie mozna cofngé!

USTAW JAKO NIEZMIERZONE
Umozliwia zmiang stanu powigzanych zadan pomiaru na ,,not measu-
red” (niezmierzone). Wszystkie istniejgce wyniki sag zachowywane.

RESETUJ REFERENCYJNA PREDKOSC OBROTOWA
Predkos¢ obrotowa odniesienia zestawu maszyn lub linii produkcyjne;j
zostanie zresetowana i mozna ja zmierzy¢ ponownie.

ROZDZIEL WIELOZADANIOWOS¢
Wszystkie zadania zawierajace wiele pomiarow przypisane do wyrdz-
nionego elementu sa dzielone na poszczegdlne zadania pomiaru. Ta
procedura jest nieodwracalna!

PRZERWANIE PRZY LOKALIZACIJI
Zoptymalizowana koordynacja zadan pomiaru dla sasiadujacych lokaliza-
cji pomiaru jest wylaczona. Pomiary nie sg juz wykonywane jednoczesnie.

REeseTur VNT MUX
Jezeli potaczenie z multiplekserem zostanie przerwane podczas po-
miaru lub miedzy pomiarami, adresowanie nalezy ponownie ustawic
recznie (patrz str. 3-43).

Tryb pomiaru na Sciezce

PW Route [Status |

e g Current Path- Database/

R r<acowanie wyrikow i Offline/
Ustaw ko niezmiereone. : a:“:hiTr::i;fﬂ
Res il |referencyina i prearose obroowa | VIBCODE

s . )
Rozdziel wielozadaniowos¢ g Hierarchy type: Measurement location
Ereenwanie preyokalizae Hierarchy ID 79 (OmnilD 79)
Reset VNI MUK VIBCODE
Informacje Sequence numbg
Lista. Task statistics
Measured:
Rozwir » e 4
ippe
Znajaz -
s Unmeasured
il
Pomiary 3
E .

Ustawienia: Sciezka :
Ustawienia: Display
Ustawienie uruchomienia: Sciezka
Drukuj

) wyjscie

() Pomoc

EpgrEEs oK Show VIBCODE
J )
SfArea 51

“gllRoom 1

Fit=)
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INFORMACJIE
Dla wyréznionego elementu wyswietlane sa ponizsze informacje:
- Sciezka w bazie danych OMNITREND
- Typ hierarchii (np. zestaw)
- ID (numer identyfikacyjny w bazie danych)
- Numer kolejny = kolejnos¢ elementéw w widoku listy §ciezki pomiarowej
- Statystyka zadania (zmierzone, pominigte, niepominigte)
- Numer kodu VIBCODE i wzor pierscienia kodowego

Lista (DrRZEWO)
Umozliwia przetaczanie trybu wys$wietlania §ciezki pomiarowej: wi-
dok listy/widok drzewa.

*R0ozWIN/(HIERARCHIA)
Jezeli nie wszystkie hierarchie sa wyswietlane w widoku drzewa, moz-
na je wyswietli¢ za pomoca tej funkcji.

*ZNAIDZ > KRYTERIA
Funkcja wyszukiwania; §ciezke pomiarowg mozna przeszukaé wg na-
zwy lub numeru identyfikatora elementu. Nalezy wprowadzi¢ wyszu-
kiwany element w edytorze tekstowym.

*PULA/SCIEZKA
Umozliwia wy$wietlenie opcjonalnych zadan pomiaru do zmierzenia
w razie potrzeby/przetaczenia do trybu $ciezki pomiarowe;.

Pomiary > UrRuCHOM/W YNIKI

Aby wykona¢ pomiary, ktore nie sa zaprogramowane w $ciezce po-
miarowej, nalezy zmieni¢ na tryb ,,Pomiary”. Po wykonaniu pomiaru
nalezy nacisna¢ klawisz ESC, aby powroci¢ do trybu $ciezki pomiaro-
wej. Wyniki trybu ,,Pomiary” zostang automatycznie przydzielone do
elementu w $ciezce pomiarowej, z ktorej zmieniono tryb pracy.

Aby wyswietli¢ wyniki, nalezy wybra¢ opcje PomiarRy > WynNik1 i klik-
ng¢ zapisany wynik pomiaru.

*USTAWIENIA - SCIEZKA:
Umozliwia zmiane podstawowych ustawien trybu $ciezki pomiarowe;j.
Zmiany zostang takze zastosowane do wszystkich kolejnych pomiarow
$ciezki pomiarowej (zobacz strona 2-14, ,,Podstawowe ustawienia”).

*USTAWIENIA - DISPLAY:
Umozliwia zmiang¢ ustawien wyswietlania (patrz strona 2-13, ,,Podsta-
wowe ustawienia”).

USTAWIENIE URUCHOMIENIA - SCIEZKA:
Umozliwia zmiang ponizszych parametrow aktywnej §ciezki pomiarowe;:
- Czujnik standardowy dla pomiaru drgan; zmiana jest mozliwa tylko
wtedy, gdy ta opcja jest wylaczona w oknie Device Setup (Konfiguracja
urzadzenia).
- Kanat pomiarowy = A, B lub Auto; ustawienie ,,Auto” nalezy wybrac
dla opcji ,,Bliskie lokalizacje” i czujnikéw trojosiowych.
- Wprowadzanie predkosci obrotowej: r¢czne wprowadzanie warto$ci
predkosci obrotowej (tak/nie).

Drukur:
Umozliwia drukowanie zadan pomiaru i wynikow (tylko warto$ci cha-
rakterystyczne) (patrz str. 4-24).

* Funkcja ,Menu” jest dostepna tylko w
widoku drzewa
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Funkcje MENU
na ekranie wyboru zadania

Funkcje MENU na ekranie wyboru zadania pomiaru

» Naci$nij klawisz MENU na ekranie wyboru zadania (patrz ponizej):

PomiX/ CorNDy 'PoMIN'
Jezeli nie mozna wykona¢ zadania pomiaru, mozliwe jest jego pominigcie.

ZDARZENIE/KOMENTARZ
Umozliwia wprowadzenie zdarzenia i, w razie potrzeby, dodatkowego
komentarza w celu wys$wietlenia wynikoéw. Tej pozycji mozna takze
uzy¢ dla pomini¢tych pomiaréw (patrz str. 3-26).

ROZDZIEL WIELOZADANIOWOS¢
Umozliwia podziat zadania wiclopomiarowego (patrz poprzednia czgs$¢).

POKAZ ZADANIE DIAGNOSTYCZNE
Adaptacyjne zadanie pomiaru zawieraja dodatkowe zadania pomiaru,
ktore sa wykonywane automatycznie w celu diagnostyki w przypadku
przekroczenia wartosci progowej. Ta funkcja umozliwia pokazanie
tych dodatkowych diagnostycznych zadan pomiaru.

USTAWIENIA ZADANIA
Aby sprawdzi¢ ustawienia pomiaru przed jego wykonaniem, nalezy
uruchomi¢ program Task Manager w tym miejscu. Ustawien nie mozna
zmienic.

PokAz wyNIK
Wynik zadania, ktore zostato juz wykonane, mozna wyswietli¢. Pojawi
si¢ ostatni zapisany wynik lub trend (patrz takze opis opcji ,,Pokaz wy-
nik” w oknie Konfiguracja $ciezki, str. 2-15).

KASOWANIE WYNIKOW
Umozliwia usuni¢cie wyniku pomiaru dla wybranego zadania pomiaru.
Tej procedury nie mozna cofngc!

USTAW JAKO NIEZMIERZONE
Umozliwia zmiane¢ stanu zadania pomiaru na ,,unmeasured” (niezmie-
rzone). Istniejace wyniki sg zachowywane.

Kanat A - DS / Machine / Train / New Location

Eanin|

Zdarzenie/Komentarz
RoZ0z el WiEloZadEmowoss:

Resel VINTT VWX

Btz ol iz e o e
Ustawienia zadania
Pokaz wynik

9 kasowanie wynikow
Ustaw jako niszmisrzone.

) wyjscie

() Pomoc

Zadanie Mach spectr. > 600
Kanat A: VIB 6.142
Kanat B:

RPM-Kanat
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Pomiar za pomocg szablonu maszyny

»Wzorzec maszyny” jest uzywany, gdy konieczne jest wykonanie pomia-
ru na maszynach tego samego typu. Lokalizacje pomiaru sg zawsze w
tej samej pozycji, a zadania pomiaru sa identyczne dla kazdej maszyny.
Typowe zastosowania to pomiary serwisowe lub pomiary kontrolne (testy
produkcji) na miejscu u producenta maszyny. Szablony maszyny mozna
utworzy¢, korzystajac z programu OMNITREND dla komputera PC.

Ponizszy schemat przedstawia typowy przebieg pomiaru:

Wybér trybu pracy

Wzorzec maszyny

Wybierz wzorzec maszyny

Wzorzec maszyny
=-Adaptiv test 200-1

Wyboér szablonu

Wprowadzenie kodu maszyny
(nazwa, numer seryjny, ...)

MT-T1 szczegoly
w-Truster-1 <1 - MUIX

D [staws [ 4 R i H
e Wybor I_okallz.aql pomiaru .
e | nawigacja w widoku drzewa (patrz po lewej),

o T widok listy lub schemat maszyny
vos BT

e sl Wyboér zadania pomiaru,

m Wiﬂiﬂ rozpoczecie pomiaru

Przyspieszenie Predkosc

Zapisanie wyniku pomiaru
Wybér nastepnego zadania pomiaru

B

Wzorzec maszyny
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Po lewej:
Szablon dla , testu produkcji”
i wybér zadania pomiaru

Liczba pomiarow
(tutaj: 2/1/70)

Po prawej:

Opc¢ja ..Production test”
(Test produkgji)

w edytorze szablonéw
programu OMNITREND

Uwagi wstepne

Z reguty Wzorzec maszyny konfiguruje si¢ tak, jak $ciezke i przypomina
on $ciezke pomiarowa pod wzgledem sposobu obstugi i przebiegu (patrz
poprzednia czes$c). Roznice wzgledem $ciezki pomiarowej opisano w po-
nizszych punktach:

Opis maszyny

Przed pierwszym pomiarem nalezy okresli¢ jej nazwe. Mozna takze wpro-
wadzi¢ dodatkowe dane w celach dokumentacyjnych (na przyktad numer
seryjny, model, klienta i testera).

Test produkgiji

Podczas testu produkcji automatyczne wywolanie nastgpnego zadania
pomiaru jest nicaktywne. W ten sposob mozna wykona¢ to samo zadanie
pomiaru w roznych warunkach pracy w zakresie testu produkcji. Pozosta-
e zadania pomiaru sg wywotywane r¢cznie.

Aby utworzy¢ szablon dla testu produkcji, nalezy uaktywni¢ opcje ,,Pro-
duction test” (Test produkcji) w edytorze szablonéw programu OMNI-
TREND (patrz ponizej).

W przypadku szablonéw dla testow produkcyjnych hierarchia lokalizacji
pomiaru w maszynie jest wyswietlana tylko w widoku drzewa. Widok
listy jest niedostepny. Zamiast informacji o stanie wyswietlana jest liczba
pomiaréw wykonanych dla kazdej lokalizacji pomiaru i zadania pomiaru.

Liczba pomiaréw na zadanie
(w tym przypadku: 1,0 = 3 pomiary /3 zadania)

T —
R— - AR EICEIK:

=[egPump_tem .O.|7

E@Motor 0.3
AT 00
-\¢/ NDE axial 0.00
-¥/DE 000

=E@Pumpe 0.00

P- | CommonData |Train Data I Mulkiview I Frequency I

Marme: IBomba Agua Alimentacion 24 [BRWP

ID: 3434

Camrment: I

Channel A - NDE / Metor / Pump_template

lcon: Ia Machine Train

ok dk M|

Velocity Velocity Velocity

| Mﬂor\;"ersionl inar
4] 1 1

¥ Production Test
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Pomiar — Wzorzec maszyny

Rozpoczynanie pomiaru

Kliknij opcje ,, Wzorzec maszyny” na ekranie poczatkowym.

Zostanie wyswietlona lista dostgpnych szablonéw maszyny (patrz
ponizej). Maszyny, dla ktorych pomiary zostaty juz wykonane sg wi-
doczne pod odpowiednim szablonem. Liczba zmierzonych lokalizacji
pomiaru i catkowita liczba lokalizacji pomiaru sg podane w prawej
kolumnie (,,Zakonczone”) dla kazdej maszyny.

Pole informacji dla wyrdznionej maszyny na dole jest wyswietlane po
zatadowaniu odpowiedniego szablonu do zbieracza danych i wykona-
niu ostatniego pomiaru.

Aby kontynuowa¢ pomiar na maszynie, nalezy klikna¢ odpowiednia
maszyne podrzedna.

Kliknij szablon, ktérego chcesz uzy¢ do pomiaru.
Zostanie wyswietlone okno dialogowe ,,Opis maszyny” zawierajace
nazwe¢ nowej maszyny.

Jezeli nie chcesz wprowadza¢ dodatkowych informacji, naciénij kla-
wisz MENU i kliknij opcje¢ ,,OK”, aby zaakceptowac nazwe.

W przeciwnym wypadku naci$nij klawisz MENU, kliknij opcje
»Szczegoly” (patrz ponizej) i, w razie potrzeby, wprowadz wymagane
dane w podany ponizej sposob:

Umies¢ kursor w odpowiednim polu tekstowym i naciénij klawisz ,,En-
ter”, aby uruchomic edytor tekstowy.

Po wprowadzeniu danych naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje OK.

Opis maszyny mozna zmieni¢ w dowolnym momencie.

Wybierz wzorzec maszyny 2 Wybierz wzorzec maszyny

Wzorzec maszyny Wzorzec maszyny |Zakoﬁczon

Adaptiv test 290-1 e Adaptiv test 290-1 4

Adaptiv test 280-2 & Adaptiv test 2902 4

Adaptiv test 290-3 Adaptiv test 290-3 —i4

2 lancing Templal 20 rp /3 [S8Balancing Templatep120 rp 3

i -Ball ~-Ball 33

Demo-Grinder -Dem |-Grinder -3

Demo-Grinder2 #-Dem [-Grinder2 -3

Demo-Maschine =-Dem [-Maschine -3

M =M1 =1
M2 =1
=M Te hplate Rec o
&-M-T1 =1
&-MT 1 =
E-MT 2 =1
E-MT-T1 =1

Truster-1_s1-MUX E-Truster-1_s1-MUX -9

- Truster-2_s2 - MUX -9 Truster-2_s2 - MUX -9

i-Truster-3_s3 - MUX -9 Truster-3_s3 - MUX -9

~Truster-4_s4 - MUX -10 Truster-4_s4 - MUX =10

W Vorlage M - &-W Vorlage M -1

Pobrano 19.122013 13:03:37 Pobrano 19122013 13:03:37

Ostatnio mierzony: Niezmierzone Ostatnio mierzony. Niezmierzone

Wzorzec maszyny

Uwaga

Po lewej:
Wprowadzanie szczeg6téw maszyny

Po prawej:
Lista szablonéw maszyny

Szablon

Maszyna

Pole informadji
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Pomiar — Wzorzec maszyny

* nie w przypadku szablonow dla te-
stow produkgji

Nastepnie pojawi si¢ szablon, ktory — tak jak w przypadku $ciezki po-
miarowej — jest wyswietlany jako struktura drzewa lub w postaci listy*
(patrz cze$é ,,Sciezka”). Ponizsze czynnosci sa identyczne jak te w czesci
,Sciezka”:

» Kiliknij lokalizacje pomiaru.

*  Wybierz zadanie pomiaru i podtgcz czujnik podany w polu informacji.
» Kliknij zadanie pomiaru, aby rozpocza¢ wykonywanie pomiaru.

*  Wpybierz nastgpne zadanie pomiaru i rozpocznij pomiar.

Po ukonczeniu wszystkich zadan pomiaru zostanie wy$wietlony ponizszy
komunikat: ,,Wszystkie pomiary na maszynie zostalty wykonane!”

6102°CL Il LY3dXdIN
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Opcje

Opcje przed, podczas i po wykonaniu pomiaru
Jako uzupehienie informacji podanych w poprzednich czesciach w tej
czeg$ci opisano opcje pomiaru.

Przerywanie pomiaru
» Naci$nij klawisz ESC w trakcie wykonywania pomiaru.

Powtarzanie pomiaru
* Na ekranie wynikoéw naci$nij klawisz ,,Enter” lub ...
» Naci$nij klawisz MENU na ekranie wynikéw i kliknij opcje ,,Pomin”.

Zapisywanie wyniku

Sciezka/Wzorzec maszyny:

* Po wykonaniu pomiaru potwierdZ monit ,,Zapisac¢?”. Jezeli opcja ,,Au-
tozapis” jest aktywna, wynik zostanie zapisany automatycznie (patrz
str. 2-18).

W przypadku wykonanych zadan pomiaru wynik mozna doda¢ do pli-
ku wynikow lub zastagpi¢ w nim najnowsze dane.

Pomiary:

» Naci$nij klawisz MENU po wykonaniu pomiaru i kliknij opcje¢ ,,Za-
pisz” (patrz str. 3-4). W przypadku pliku okreslania trendu wynik jest
dodawany do istniejagcego zestawu danych (wybierz opcje ,,Dodaj”,
patrz str. 3-29).

Zmiana kanatu pomiarowego

Pomiary:

*  Wyrdznij typ pomiaru na ekranie wyboru.

» Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje¢ ,,Ustawienia zadania”.

» Kiliknij pole ,,Kanal pomiarowy”, aby je uaktywni¢ (patrz ponizej), a
nast¢pnie wybierz kanat pomiarowy (A, B, A/B*).

* Aby zapisa¢ zmiane, nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje¢ ,,OK”.

Ustawienia zadania

Launch Demo Spec

Remeasure
B save r Zadanie
i
Event/Comment
I
e RMS: 0.735 m/s? v il
Post processing * KS"E" _p"'"
C Info 4 ® Kanat A  KanatB  Kanat AB
Stroboscope
Edit RPM
,7 Display RMS
Reference » P
Dispiay setu r Ustawienia
isplay setup
0 Task Manager Ustawienia pomiaru
Analng Ot » I user ﬂ
Print - ] Ustawienia czujnika
I e
_ﬂ Exit 300 400 500 600 700 M7 I a VIB 6.142 ;:
Result details
e Ustawienia oceny
O re e Frequency I ﬂ
pq
0.929 m/s? 100.00 Hz o
0.237 m/s? 558.50 Hz Zadanie RPM
0.175 m/s? 2425 Hz - -
0.139 mis? 2325 Hz A I @ Brak zadania pomiaru prgdkosci obrotowej ﬂ
0.110 m/s? 634.50 Hz
0.048 m/s? 46.75 Hz

Enter

=D

* Kanat A/B:

Wartos¢ ogolna, widmo i sygnat czasu
mozna zmierzy¢ na kazdym z dwoch
kanatow jednoczesnie, jezeli zarejestro-
wany jest modut 2-kanatowy.

Po lewej:
Powtarzanie pomiaru

Po prawej:

Zmiana kanatu pomiarowego /
czujnika

w menedzerze zadan

Czujnik
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Opcje

Uwaga

Po lewej:

Wybér Ustawienie uruchomienia

(Sciezka pomiarowa)

Po prawej:

Zmiana kanatu pomiarowego

(Sciezka pomiarowa)

Zmiana kanatu pomiarowego
Sciezka/Wzorzec maszyny:

W widoku drzewa/listy nacisnij klawisz MENU 1 kliknij opcje ,,Ustawienie
uruchomienia: §ciezka” (patrz ponizej).

Wybierz kanat pomiarowy (A, B, Auto (Automatycznie) = kanat usta-
wiony w programie OMNITREND). Opcja ,,Auto” (Jest wymagana,
gdy Sciezka pomiarowa korzysta z funkcji ,,Near location” (Bliska
lokalizacja) lub ,,Triax sensor” (Czujnik trojosiowy).

Zmiana czujnika
Pomiary:

Wyrdznij typ pomiaru na ekranie wyboru.

Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Ustawienia zadania”.

W polu ,,Ustawienia czujnika” kliknij menu rozwijane i wybierz wy-
magany czujnik (str. 3-17).

Aby zapisa¢ zmiang, nacisnij klawisz MENU i kliknij opcje¢ ,,OK”.

Sciezka/Wzorzec maszyny:

W widoku drzewa/listy naci$nij klawisz MENU i kliknij opcj¢ ,,Usta-
wienie uruchomienia: $ciezka” (patrz ponizej).

Uaktywnij opcj¢ ,,Uzyj domyS$lnego sensora”.

Wybierz czujnik, ktory ma by¢ uzywany dla wszystkich pomiarow
drgan w $ciezce pomiarowej/szablonie maszyny.

Nie nalezy aktywowac tej opcji, gdy $ciezka pomiarowa korzysta z funkcji
,,Near location” (Bliska lokalizacja) Iub ,, Triax sensor” (Czujnik trojosiowy)!

Czujnik standardowy mozna skonfigurowa¢ dla wszystkich $ciezek po-
miarowych w oknie ,,Sciezka konfiguracji urzadzenia. (str. 2-17).

Wprowadzanie predkosci obrotowej recznie

Sciezka/Wzorzec maszyny:

W widoku drzewa/listy naci$nij klawisz MENU i kliknij opcj¢ ,,Ustawienie
uruchomienia: $ciezka” (patrz ponizej).

Aktywuj opcje ,,Reczne wprowadzanie RPM”.

Tryb pomiaru na $ciezce 3 Ustawienie uruchomienia >

2VXP R1 |Slatus | Reczne wprowadzenie RPM Nie v
Pomin —
E‘d o Uzyj domy$inego sensora Nie v
Sg  Zdarzenie/Komentarz S
Ex Kasowanie wynlkéw Czujnik domysiny ICP 100mVig l
Ustaw jako niezmierzone. Kanat pom Auto hd

Resetuy referencyjng predkost obrotowa) Kanat A

Rozdziel wielozadaniowos¢ Kanal B

Brzenwanie pray lokalizag
RESEVNT VX

Informacje

Lista
Rozwin

Znajdz

Bula

Pomiary
Ustawienia: Sciezka

Ustawienia: Display

] wyisce
O Pomoc
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Opcji tej nalezy uzy¢, jezeli w $ciezce pomiarowej nie znajduje si¢ czujnik
predkosci obrotowej, a nalezy wykona¢ pomiary, ktére wymagaja poda-
nia predkosci obrotowej (np. stan lozyska rolkowego, widma oparte na
rzgdzie). Jezeli w zadaniu pomiaru s3 juz dostgpne informacje na temat
predkosci obrotowej, ta opcja jest ignorowana.

Zmiana zadania pomiaru (M)

*  Wyro6znij typ pomiaru na ekranie wyboru.

* Nacis$nij klawisz F. Zostanie wys$wietlona lista wszystkich zadan po-
miaru skonfigurowanych dla tego typu pomiaru.

» Kliknij wymagane zadanie pomiaru (patrz ponizej).

Konfigurowanie nowego zadania pomiaru (M)

Urzadzenie VIBXPERT udostepnia duzy wybor czgsto uzywanych zadan
pomiaru*, ktory w razie potrzeby mozna rozszerzy¢ o zadania pomiaru
zdefiniowane przez uzytkownika. Aby skonfigurowa¢ nowe zadanie po-
miaru, nalezy wykonac¢ nastgpujace czynnosci:

*  Wyro6znij typ pomiaru na ekranie wyboru.

* Nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcj¢ ,,Ustawienia zadania”. Zostanie
wyswietlone okno programu Ustawienia zadania, ktérego mozna uzy¢
do skonfigurowania nowego zadania pomiaru (patrz str. 3-2).

» Kliknij menu rozwijane ,,Zadanie”.

» Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Nowy”. Zostanie wyswietlony
edytor tekstowy.

*  Wprowadz nazwe¢ nowego zadania pomiaru.

* W razie potrzeby zmien kanat pomiarowy.

* Wybierz konfiguracje pomiaru (patrz ponizej), czujnika, oceny lub
predkosci obrotowej w polu ,,Ustawienia” menu rozwijanego. Jezeli
nie mozna znalez¢ pasujacego wpisu, nalezy utworzy¢ nowa konfigu-
racj¢ (patrz nastgpna czeg$c).

* Nastepnie naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,OK”.

Ustawienia zadania

Pomiary - J

Sumaryczne |Sygnaly |Zaawansnwane |

=N
P
EE?

Predkosé

C

rZadanie

= IV ﬂ
’—Kanalpnm,
= @ Kanat A  KanatB € Kanat AB

Przemieszcz.

Przyspieszenie

o

Impuls udarowy Predkosc obr. Temp. I user ﬂ
Ustawienia czujnika
[@vie 6142 ]
) ) Ustawienia oceny
i § |pu ﬂ
Uzvtkownik AC DC uzytkownika Faza
Zadanie RPM
Zadanie:
adane user I a Brak zadania pomiaru predkosci obrotowej ﬂ
Kanat A: ICP 100mV/g
Kanat B
RPM-Kanat:

[ L: i¢ i Iid
Ustawienia pomiaru I

M = tylko w trybie Pomiary

* Wstepnie skonfigurowane zadania po-

miaru sg oznaczone ktodka i nie mozna
ich edytowac (oprécz przetworni-
ka i kanatu).

Otwoérz okno ,Task Manager”
(Ustawienia zadania).

**Poczatkowo w konfiguracji przetwor-
nika widoczna jest tylko pozycja , do-
stepne przetworniki” (patrz str. 2-19).
Aby wyswietli¢ wszystkie przetworniki,
kliknij pozycje na dolnej liscie ,,...wiecej”

Po lewej:
Zmiana zadania pomiaru

Po prawej:
Program Ustawienia zadania

Konfiguracje dla
pomiaru, czujnika, oceny i pomiaru
predkosci obrotowej
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M = tylko w trybie Pomiary

Po lewej:
Otwarcie okna Task Manager (Usta-
wienia zadania)

Po prawej:
Tworzenie nowej konfiguracji

Tworzenie nowej konfiguracji (M)

Nowg konfiguracj¢ mozna utworzy¢ tylko w przypadku pomiaru, analizy
lub predkosci obrotowej dla zadan pomiaru skonfigurowanych przez uzyt-
kownika. Mozna takze utworzy¢é nowa konfiguracje czujnika dla zadan

pomiaru skonfigurowanych fabrycznie.

Jak utworzy¢ nowa konfiguracje:

Jak przejrze¢ parametry konfiguracji:

Otworz okno ,,Ustawienia zadania” (patrz ponizej i poprzednia strona).

Wybierz zadanie pomiaru zdefiniowane przez uzytkownika.

Kliknij menu rozwijane, w ktérym ma zosta¢ utworzona nowa konfigu-

racja.

Nacisnij klawisz MENU i kliknij opcj¢ ,,Nowa” (patrz ponizej).

Wprowadz nazwe w edytorze tekstowym.
Nastepnie dostosuj parametry konfiguracji:
- Nacis$nij klawisz MENU.
- Kliknij opcje ,,Edytu;”.
- Zmien parametry w zaleznosci od potrzeb:
patrz czgsci A do D na kolejnych stronach.

Aby zapisaé, nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,OK”.

Otworz okno ,,Ustawienia zadania”.
Wybierz konfiguracje w odpowiednim menu rozwijanym.

Nacisénij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Pokaz” lub ,,Edytu;j”.

W ktorym zadaniu pomiaru konfiguracja zostata juz uzyta?
Otworz okno ,,Ustawienia zadania”.

Wybierz wymagang konfiguracje.
Nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje¢ ,,Pokaz” lub ,,Edytuj”.

Nacisénij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Uzycie”.

Pomiary

Analysis |Sygnaly |Zaawansnwane |

tadowanie pliku

Rejestracia

Ustawienia ekranu *

A
.
@@%E
=

Przemieszcz

Kanat A: VIB 6.142
Kanal B

RPM-Kanat:

Execuie o ivux:
D) wyjscie
() Pomoc
Przyspieszenie Predkosc Przemieszcz
Amplitude Wybieg RMS Predkosé obr. ¥
Zadanie Sumaryczne przyspieszenia / 1- 1 000 Hz

Ustawienia zadania

rZadanie

Iuser

KEB 20 |

BN .,

R xasuj

& Zmien nazwe

) Wyjscie

Us () Pomoc

Ustawienia pomiaru

Iuser

Ustawienia czujnika

E1

[@vieei142

Ustawienia oceny

E1

I & Brak

Zadanie RPM

E1

I @ Brak zadania pomiaru prgdkosci obrotowsj

E1
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A1: Parametry konfiguracji pomiaru na karcie ,,Sumaryczne” i ,,Za-
awansowane”

WIELKOSC MIERZONA: state; wyboru dokonuje si¢ za pomoca ikony pomiaru.
Wyjatek: Ilo$¢ pomiarow mozna zmieni¢ dla zadan pomiaru ,,Orbit”
(Orbita), ,,Phase” (Faza) i ,,Coastdown” (Wybieg).

CZESTOTLIWOSCPROBKOWANIA (REJESTRATORPRZEBIEGU CZASOWEGO): CZgsto-
tliwos$¢ probkowania sygnatu czasu okresla maksymalng czgstotliwo$e
gbérng i wptywa na maksymalny czas pomiaru.

CzAS POMIARU: czas trwania danego pomiaru; zalezy od czestotliwo$ci
dolne;j.

CZESTOTLIWOSC OD/DO: zakres czestotliwosci pomiaru drgan. Sktadowa DC
sygnatu mozna zarejestrowac dla zadania pomiaru ,,Przemieszczenie
drgan” i ,,Zdefiniowane przez uzytkownika” (czgstotliwo$¢ dolna =
DC, patrz str. 5-30).

TyP USREDNIANIA / ILOSC POMIAROW:
Bez usredniania: wy$wietlany jest kazdy pomiar.
Usrednianie liniowe: pojedyncze pomiary sg dodawane i dzielone
przez liczbe $rednich.
Usrednianie wyktadnicze: pomiary sg usredniane wyktadniczo. Po-
szczegbdlne pomiary koncowe maja wicksza wage.
Peak hold (Utrzymanie wartosci szczytowej): wyswietlana jest naj-
wyzsza warto$¢ pomiaru.

ZAKLADKA: procent pokrywania kolejnych pomiaréw; Jezeli pokrywanie
wynosi 0%, calkowity czas pomiaru wynosi: liczba $rednich x czas
pomiaru; im wyzsze jest pokrywanie, tym krétszy calkowity czas po-
miaru. W przypadku krzywej podjazdu/wybiegu liczbe przydatnych
pomiardw mozna zwigkszy¢, wybierajac wieksze pokrywanie.

USREDNIANIE W CZASIE: W tym typie usredniania sygnaty czasowe kazdego
obrotu sg usredniane w celu zmniejszenia niezsynchronizowanych ele-
mentéw w sygnale. Liczba srednich zsynchronizowanych w czasie jest
zalezna od predkosci obrotowej (Auto), zdefiniowana przez uzytkow-
nika lub nieograniczona:

AUTOMATYCZNIE: liczba $rednich jest funkcja predkosci obrotowej*.
RECZNIE: mozna wprowadzi¢ liczbe $rednich (maks. 254).
NIEOGRANICZONE (tylko w konfiguracji pomiaru dla wywazania): po-
szczegbdlne pomiary sg usredniane z wykorzystaniem poprzedniego
pomiaru. Im dhuzej trwa pomiar, tym bardziej stabilny jest wynik kon-
cowy. Ten typ usredniania jest uzywany dla uruchomien wywazania.
Pomiar nalezy zatrzymac za pomoca klawisza ,,Enter”.

W trakcie pomiaru fazy urzadzenie VIBXPERT oblicza wektor fazy
(amplituda i kat) z usrednionego sygnatu zsynchronizowanego w cza-
sie. Ta procedura jest powtarzana kilka razy w celu zwigkszenia stabil-
nosci wektora fazy. Parametry usredniania fazy odpowiadaja ustawie-
niom opcji ,,Average type / Number of measurements” (Typ $redniej/
Liczba pomiarow) (patrz powyzej).

Pomiary

Sumaryczne ISygnain Zaawansowane I

— e——
ENENER
o P! o
Blfal WMo [@fa

 Ustawienia |
Ustawienia pomiaru
| Acceleration, low-speed Lll
7
[§vi61a2 i
Ustawienia oceny
| Pq ﬂ

* Na przyktad zsynchronizowana w cza-
sie liczba srednich = 3, jezeli predkos¢
>120 obr./min.
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* Staty zakres”, np. dla krzywej podjaz-
du/wybiegu lub testu uderzeniowego.
Wskazowka: W celu okreslenia mak-
symalnej amplitudy nalezy wykonac
pomiar testowy.

HARMONICZNE (Z POMIAREM FAZY, ORBITY, WYBIEGU)
Filtr rzgdowy dla elementow drgan harmonicznych sygnatu. Na przy-
ktad pierwszy filtr rzedowy wyswietla tylko elementy sygnatlu pierw-
szej wartosci harmonicznej. Rzad potéwkowy shuzy do wykrywania
wiréw olejowych w maszynach z tozyskami czopowymi.

IMPULSY NA OBROT (Z POMIAREM PREDKOSCI OBROTOWEIJ):
liczba oznaczen pomiaru na wale lub sprzggle.

ZAKRES POMIARU (WSZYSTKIE POMIARY DRGAN): zakres pomiaru dla kanatu
analogowego (A/B) mozna automatycznie dopasowaé do sygnalu
wejsciowego (,,Auto” (Automatycznie)) lub ustawic¢ na warto$¢ stala*.
Po ustawieniu na ,,| Warto$¢] / Auto-Up (Autozwigkszanie)” zakres po-
miaru jest automatycznie zwigkszany po przekroczeniu goérnego limitu.

FILTR DOLNOPRZEPUSTOWY (FAZA, AMPLITUDA WYBIEG-FAZA):
aby wyeliminowa¢ sygnaty szumu o wysokiej czestotliwosci, mozna
wlaczy¢ filtr dolnoprzepustowy (1 kHz) (Tak). W pomiarze wybiegu
filtry dolnoprzepustowe (1 kHz / 10 kHz) sg ustawiane automatycznie
jako funkcja predkosci uruchomienia i zatrzymania. Po wybraniu usta-
wienia ,,Nie ” sygnat jest przetwarzany bez filtra dolnoprzepustowego.

PRZEDZIAL/L1CZBA LINII (TEST UDERZENIOWY):
funkcja przedziatu standardowego dla testu uderzeniowego mtotkiem
impulsowym to przedzial kwadratowy; wszystkie inne parametry sa
opisane w czgsci A2.

USREDNIANIE NEGATYWNE (TEST UDERZENIOWY):
umozliwia wiaczenie testu uderzeniowego podczas pracy maszyny (1
kanat i 2 kanaty mtotkiem impulsowym). Sygnaly z uruchomionej ma-
szyny sa odfiltrowywane.

OBLICZENIE FRF (2-KANALOWY TEST UDERZENIOWY):
Procedura obliczania dla funkcji transferu — (funkcja pasma przeno-
szenia = FRF).

TYP TRIGERA/POZIOM/OPOZNIENIE

(IMPULSUDAROWY, OGOLNA WARTOSCDRGAN,ACUZYTKOWNIKA, TESTUDE-
RZENIOWY))
Level (Poziom): pomiar rozpoczyna si¢ jak tylko sygnat przekroczy
wybrany poziom trigera (w % maksymalnego zakresu pomiaru). Na-
granie sygnatu mozna rozpocza¢ przed lub po zdarzeniu trigera, korzy-
stajac funkcji godziny uruchomienia trigera.

START / STOP RPM (PODIJAZD/WYBIEG): predkos$¢ obrotowa przy jakiej po-
miar ma si¢ rozpocza¢ lub zatrzymac.

ODCHYLENIE PREDKOSCI OBROTOWEJ (PODJAZD/WYBIEG):
biezaca usredniona warto$¢ pomiaru nie jest zapisywana do momentu
zmiany predkosci obrotowej przez ustawiong tutaj warto$¢ (patrz str.
5-11).

Z AKRES PREDKOSCI OBROTOWEJ (FAZA — MIEDZY KANALAMI):
maksymalny zakres predkosci obrotowej do obliczania korelacji fazy.

KAt czuiNika (OrBITA): kat miedzy dwoma czujnikami mozna wybra¢ w
zakresie od 5° do 175°.
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WYSWIETLANE OBROTY (ORBITA): przebieg czasowy mozna wyswietli¢
dla wielu obrotow™® w celu sprawdzenia stabilnosci fazy. Gdy faza jest
stabilna, znacznik fazy na orbicie pozostaje staty.

A2. Zadania pomiaru na karcie ,, Sygnaty”

WIELKOSC MIERZONA: patrz cz¢s¢ Al — ,,Wartosci ogdlne” (poprzednia
strona).

Typ FILTRA (OBWIEDNIA): oprogramowanie/sprzet; obliczanie obwiedni
przy uzyciu algorytmu programowego lub modutu sprzetowego.

FiLTrR GP/DP (OBWIEDNIA)
36-36 kHz; 1-40/20/10/5/2,5 kHz (filtr sprzetowy)
0,5/2,5/5/10/20/40 kHz (dolnoprzepustowy (LP) filtr programowy)
Gornoprzepustowy filtr programowy (HP) od 100 Hz do TP, dowolna
regulacja

WSPOLCZYNNIK DEMODULACII (OBWIEDNIA): wspoOtczynnik czestotliwosei
gornoprzepustowej przed demodulacja do czgstotliwosci dolnoprze-
pustowej po demodulacji.

CZESTOTLIWOSC GORNA/DOLNA) (F/F_ ): najnizsza i najwyzsza czgsto-
tliwo$¢, ktora moze pojawic si¢ w sygnale. Nizsze ustawienie czgsto-
tliwosci o wartosci 0,5 Hz lub 1 Hz dotyczy tylko pomiaréw widm i
wartosci ogdlnej. W przypadku ilosci pomiardow ,,Przemieszczenie” i
»Zdefiniowane przez uzytkownika”, mozna zarejestrowac sktadowg
DC w sygnale (nizsza czestotliwos¢ = DC).

,»Czestotliwos¢ gorna” (f ) jest okreslona tylko dla widm obwiedni.

CZESTOTLIWOSC PROBKOWANIA (PRZEBIEG CZASOWY):
czestotliwos$¢ probkowania dla sygnatu czasu okresla gorng czestotli-
wos¢.

CzAs POMIARU (PRZEBIEG czAsOWY): dlugos¢ przedziatlu czasu zalezy od
czgstotliwo$ci probkowania. Maksymalny czas pomiaru wynosi 640 s.

Licza LNt (WiDMO, CEPSTRUM): liczba wy$wietlanych linii. Razem z
»czestotliwoscig gorng” ten parametr okresla rozdzielczos¢ widma

(AD).

Typ okNa (WIDMO, CEPSTRUM)): pomiar sygnatow okresowych generuje
czasowe zestawy danych z okresowymi przerwami w wyniku skoficzo-
nego okresu obserwacji. Dlatego w odpowiednim widmie wyswietlane
sg grubsze linie czgstotliwosci. Funkcje przedziatu eliminuja te ,,bocz-
ne garby”.

* do maksymalnej liczby srednich

Sumaryczne Sygnaly |laawansnwane |

Pomiary =

(el & &%

r Ustawienia
Ustawienia pomiaru
| Acceleration - low speed ﬂ
7
[gvieeie ¥
Ustawienia oceny
Ipq ﬂ
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Uwaga

Funkcje przedziatu:

Hanning: standardowe dla FFT. Precyzyjny pomiar czg¢stotliwosci, ale
btedy amplitudy (<15%); dla analizy procesow ciagtych z wysoka
rozdzielczo$cigczestotliwosei i najnizszym mozliwym efektem od-
ciecia.

Rectangular (Prostokatne): btedy czestotliwosci, ale amplituda jest do-
ktadna; przydatne do analizy poszczegdlnych impulsoéw, szczegdlnie
jezeli impuls wystegpuje na poczatku przedziatu czasu.

Kaiser: tak jak w przypadku Hanning, ale mniej btgdow amplitudy
(<12%)

Flat-Top (Ptaski wierzchotek): nizsza dokladno$¢ czgstotliwosci niz
Hanning, amplituda bardziej doktadna. Do precyzyjnej analizy am-
plitudy procesow ciagtych.

Hamming: btedy czestotliwosci jak w przypadku ustawienia Rectan-
gular (Prostokatne); mniej btedow amplitudy (18%) niz w przypadku
ustawienia Rectangular (Prostokatne), ale wiecej niz w przypadku
ustawienia Hanning.

Bartlett: obok Rectangular (Prostokatne) jest to najprostszy przedziat
(trojkatny); nizsza doktadnos¢ amplitudy i czestotliwosci.

Blackman: taj jak w przypadku ustawienia Hanning, ale z wicksza
doktadnoscia czestotliwosci; btedy amplitudy, jak w przypadku usta-
wienia Kaiser (12%); obok opcji Kaiser, druga najlepsza alternatywa
dla niemal wszystkich zastosowan.

TyP SREDNIE/L1CZBA POMIAROW (WIDMO, PRZEBIEG CZASOWY, CEPSTRUM)

Without (Bez): kazdy pomiar jest wyswietlany w trakcie jego wykonywa-
nia. Opcja ,,Number of averages” (Liczba $rednich) okresla liczbe wyko-
nywanych pojedynczych pomiarow. Ostatni pomiar jest analizowany.
Linear (Liniowe): poszczeg6lne widma sa dodawane i dzielone przez liczbe
srednich. Ten typ usredniania podkresla okresowe czesci state w widmie.
Peak-hold (Utrzymanie warto$ci szczytowej): wyS$wietlana jest naj-
wyzsza warto$¢ pomiaru. Ten typ usredniania podkresla wartosci, ktore
wystepuja przypadkowo.

Exponential (Wyktadniczy): poszczegélne pomiary sg usredniane wy-
ktadniczo (do ostatniego widma przypisywana jest najwyzsza waga).
Time-synchronous (Zsynchronizowane w czasie): poszczegdlne po-
miary sa usredniane na podstawie synchronizacji z predkoscia obroto-
wa. Wymagany jest przetwornik odniesienia.

POkKRYWANIE (WIDMO, CEPSTRUM):

patrz czes¢ Al, str. 3-21.

ZAKRES POMIARU: patrz czg$¢ Al, str. 3-22.
TyP TRIGERA/POZ10M/URUCHOMIENIE (WIDMO, CEPSTRUM) STR. 3-22.
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B. Parametry konfiguracji dla czujnikéw
Parametry czujnika do skonfigurowania opisano na str. 2-20. Jezeli zde-
finiowano czujnik domyslny dla pomiaréw drgan (patrz str. 2-22), menu
»Ustawienia czujnika” jest nieaktywne.
C. Parametry analizy dla pomiaru wartosci ogélnej / przebiegu czaso- [Lstewtenia
stavienia pomiaru
wego [user ]
W przypadku zadan pomiaru charakterystycznej wartosci ogolnej, ktore sg Ustawienia czujica
mierzone wedlug normy ISO 10816-3, odpowiednie progi sg zapisywane w AL ]
statych konfiguracjach analizy. W przypadku wszystkich innych zadan po- FE::V:; nr':fmy 5
miaru nalezy utworzy¢ konfiguracje¢ analizy zdefiniowang przez uzytkownika. T
. i I@Brakzadamapum\am predkosci obrotowsj ]
» Zaznacz pole wyboru przed wartoscig og6lna.
*  Wybierz warto$¢ limitu.
* W razie potrzeby zmien nazwy warto$ci limitu.
Aby zmieni¢ kartg, nalezy nacisng¢ klawisz ,,+/-” lub wyr6zni¢ ja za po-
mocg klawiszy nawigacyjnych.
Wprowadzanie opisu konfiguracji analizy:
» Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Opis”. Zostanie wyswietlone
pole tekstowe (poczatkowo puste).
* Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje¢ ,,Edytuj”.
*  Wprowadz opis w edytorze tekstowym.
* Po zakonczeniu wprowadzania tekstu i zamknigciu edytora tekstowego ‘ —
nacisnij klawisz MENU i kliknij opcjg ,,Zapisz”. t’?tiw'jr:amm
= ki
D. Parametry pomiaru predkosci obrotowej it i e
Predko$¢ obrotowg nalezy rejestrowaé tylko wtedy, gdy w widmie wi- Iﬁw_“_”z L
doczne sg sygnaly z nig zsynchronizowane, czestotliwo$¢ charaktery- |;mmamny 5]
styczna wymaga aktualizacji lub 0§ czgstotliwosci jest skalowana w rze- Zadanie RPM
dach (analiza oparta na rzedzie). [Rem ru predkosci obrotows] ]

Oprocz pomiaru mozna takze wprowadzi¢ predkos¢ rgcznie (nie dla po-
miaru fazy i wywazania). Aby wprowadzi¢ predko$¢ obrotowa recznie
przed pomiarem*, nalezy wykonac¢ nastgpujace czynnosSci:

* Wybierz menu ,,Pomiar predkosci obrotowej” i naci$nij klawisz
MENU.

» Kliknij opcje ,,Edytuj”, aby otworzy¢ menedzera zadan dla zadania
predkos$ci obrotowe;.

* W menu,,Ustawienia czujnika” ustaw przetwornik na: ,,Wprowadzanie
reczne”.

*Instrukcje na temat recznego wprowa-
dzania predkosci obrotowej po wykona-
niu pomiaru (tylko widmo) znajduja sie

w nastepnym rozdziale (patrz str. 4-11).
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* Zdarzenia zdefiniowane przez
uzytkownika mozna zaimportowac za
pomoca bazy danych OMNITREND.

Uwaga

Po lewej:
Wprowadzanie komentarza

Po prawej:
Otwieranie edytora zdarzen

Zdarzenia —

Komentarze —

Wprowadzanie zdarzenia/komentarza

Informacje dotyczace zbierania danych mozna rejestrowaé, uzywajac
wstepnie zdefiniowanych zdarzen* i edytowalnych komentarzy. Do kaz-
dego wyniku pomiaru i kazdego elementu w §ciezce pomiarowej mozna
przypisa¢ do 10 zdarzen.

Przypisywanie zdarzenia
Warunek wstepny: wyswietlony jest ekran wynikow lub widok drzewa/
listy §ciezki pomiarowe;j.

» Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje¢ ,,Zdarzenie/komentarz” (patrz
ponizej). Zostanie wy$wietlony edytor zdarzen.

*  Wybierz kolejno odpowiednie zdarzenie lub zdarzenia. Wyboér zostanie
wyswietlony w dolnym oknie zdarzenia.

Wprowadzanie komentarza

* W edytorze zdarzen nacis$nij klawisz MENU ponownie i kliknij opcje
»Wprowadz komentarz” (patrz ponizej).

»  Wprowadz komentarz i zamknij edytor tekstowy. Komentarz zostanie
wyswietlony pod oknem zdarzenia.

Zapisywanie

* Aby zapisa¢, nacisnij klawisz MENU i kliknij opcje¢ ,,OK”.
Na ekranie wynikoéw obok nazwy kanatu zostanie wys$wietlona ikona
komentarza. Obok elementu $ciezki pomiarowej, w widoku drzewa/
listy zostanie wyswietlona ikona zdarzenia/komentarza (patrz str. 3-9).

Zdarzenia mozna edytowac, usuwac i dodawaé¢ do $ciezki pomiarowej
p6zniej. Zdarzen w trybie ,,Pomiary” nie mozna edytowaé ani usuwac.

lkona komentarza

Zdarzenie/[Komentarz

Wybierz i Ponowny pomiar E

=-Standard PRUFTECHNIK

[ oo

m/s®

1.516

Ustawienia zadania

VWylEcie analogowe ®

Drukyj
D] wyjscie
© mmformacie o wynikach

O Pomoc

~Sruby ostony tozyska poluz
-Problem z pasem napgdowym
Problem z przektadnig,
Problem z sygnalem
-Problem z wentylatorem
Problem z tozyskiem
Problem ze smarowaniem P-P mrs2
-Problem ze sprzggtem

Zdarzenia specjaine ’
29.204

Wybrane i ’

[Wzrosta temperatura ostony fozyska (Standard PRUFTECHNIK -> Problem 2

bez naruszeh

test
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Aby usuna¢ zdarzenie/komentarz w sciezce pomiarowe;j

Czutosc sygnatu na wyjsciu analogowym/w stuchawkach
Wyjscie analogowe mozna uaktywni¢ i skonfigurowac¢ w oknie konfigura-
cji urzadzenia (patrz str. 2-28). Aby dostosowac czutos¢ wyjscia analogo-

Nacis$nij klawisz F w edytorze zdarzen, aby otworzy¢ dolne okno zda-

rzen lub komentarzy.

Wybierz zdarzenie lub komentarz do usunigcia.
Nacisénij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Usun”.

wego, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

Nacis$nij klawisz MENU na ekranie pomiaru.

Wybierz opcje ,,Wyjscie analogowe” / ,,<Czuto§¢>" i ustaw wybrang

czutos$é.

W przypadku pomiaréw 2-kanatowych mozna takze wybra¢ kanat, z
ktorego sygnat ma zosta¢ wysytany do wyjscia analogowego (patrz

ponizej).

Ir

) Wyjscie

(D informacie o wynikach

Kursor

Wybierz wynik:

@dniesienie

Ustawienia ekranu

Ustawienia zadania

Drukuj

() Pomoc

Dane

Ponowny pomiar
. Przetwarzanie

B zapisz

Zdarzenie/Komentarz

Wyjscie analogowe  »

m

3

10mvig
1 mvim/s?

00m 180m

200m El

Limit:

Maksymalna amplituda:

Minimalna amplituda:

16.302 mis?
-28 87 mis?

Wysytanie sygnatu analogowego

- Sterowanie czutoscia sygnatu

- Wybieranie kanatu pomiarowego (po-
miar 2-kanatowy)
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@
@51

+

Sciezka

* Jezeli opcja AutoSave (Autozapis) jest
aktywna, komunikat zostanie wyswietlo-
ny od razu po zapisaniu pomiaru.

Po lewej:
Dodanie biezacego wyniku

Po prawej:
Wyswietlenie krzywej trendu

Trend

Standardowa procedura monitorowania warunkOw pracy maszyny obej-
muje regularng rejestracj¢ charakterystycznych wartosci ogdlnych przez
dtuzszy czas. Trend warunkow pracy maszyny mozna przesledzi¢ wstecz z
otrzymanej krzywej wynikow i przewidzie¢ jego prawdopodobny rozwoj
w przysztosci.

Aby uzyskaé¢ znaczacy trend, nalezy zawsze wykonywaé pomiary w po-
wtarzalnych warunkach tzn. warunki pracy maszyny, miejsce pomiaru i
czujniki muszg by¢ porownywalne lub identyczne.

W trybie ,,Sciezka” mozna uzyska¢ dostep do historycznych danych po-
miaréw i danych odniesienia w celu pordwnania ich w razie potrzeby z
biezagcymi danymi pomiarow.

Trend w $ciezce pomiarowej

*  Otworz odpowiednig $ciezke pomiarowa.

*  Wybierz zadanie pomiaru, dla ktérej zostat zapisany co najmniej jeden
pomiar.

* Rozpocznij wykonywanie pomiaru.
Po wykonaniu pomiaru potwierdz wy$wietlony monit o zapisanie. Zo-
stanie* wys$wietlony nastgpujacy komunikat (patrz ponizej):

TAKA NAZWA PLIKU JUZ ISTNIEJE!

Doprisz: biezacy wynik zostanie dodany do zapisanego zestawu danych
i rozszerzy krzywa trendu (patrz ponizej).

NaDpIsz: biezgcy wynik zastapi juz zapisane dane pomiaru.

Nowy: utworzenie nowego pliku. Jest to prosta metoda zastosowania
ustawien z istniejacego pliku dla nowego pomiaru.

* Aby wyswietli¢ krzywa trendu, wyrdznij ikone zadania pomiaru i na-
ci$nij klawisz MENU.

» Kliknij opcje ,,Wyswietl wynik”. Postep warto$ci pomiaru mozna prze-
analizowac na ekranie trendu (patrz str. 4-3).
Warunek wstepny: opcja ,,Pokaz wynik” w konfiguracji $ciezki pomia-
rowej urzadzenia musi by¢ ustawiona na ,,Historia” (str. 2-15).

Kanal A Kanat A-DS M1/M 1/ Train 1 MF / VibXpert / Test 290 VibXpert

Pomir; E

Zdarzenie/komentarz A

Rozdze] wieloZadan BWose:

eSOV I 2 -

-
| Fokaz zadanialdiagnostyczne
Pomiar 1+1

AS

Kani  ystaw jako niezmierzone. pXpert / Test 290 VibXper..

Al
Wyjscie

ae= | A=

() Pomoc
Eay

B B

=

Pomiar 1+1 Pomiar 1+1 Pomiar 1+1

| A A

Ustawienia zadania

Taka nazwa pliku juz istnieje

Nadpisz Nowy Anulyj
J L J J

Zadanie A:  Mach.spectr. 800Hz 3200L

bez naruszeh Zadanie B:  Mach.spectr. 800Hz 3200L
Kanat A: VIB 6.142
KanatB: VIB 6.142
RPM _ s RENrKanar
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Trend w trybie ,,Pomiary”
Aby rozpocza¢ trend, najpierw otworz plik, w ktorym zapisane sg juz wy-
konane pomiary:

Kliknij opcje ,,Menedzer plikow” na ekranie poczatkowym.
Kliknij plik zapisany jako pomiar trendu.

Aby rozpocza¢ pomiar, nacisnij klawisz ,,Enter” lub klawisz MENU i
kliknij opcjg¢ ,,Pomin”.

Po wykonaniu pomiaru naci$nij klawisz MENU 1 kliknij opcj¢ ,,Save”
(Zapisz).

Po wyswietleniu kolejnego monitu kliknij opcje¢ ,,Dopisz”, aby dodac
biezacy wynik do zapisanych danych (patrz ponizej).

Aby utworzy¢ nowy plik pomiaru, wybierz opcje ,,Nowy”. Jest to prosta
metoda zastosowania ustawien z istniejacego pliku dla nowego pomiaru.

Aby zastapi¢ dane w zapisanym pliku, wybierz opcj¢ ,,Zastap”.

Danych pomiaru nie mozna wyswietlic jako trendu

W przypadku pomiaréw, takich jak orbita, test uderzeniowy i pomiar 1+1
wyniki sg dodawane do zestawu danych, ale nie mozna wyswietli¢ trendu.
Poszczegodlne wyniki mozna wyswietli¢ w nastepujgcy sposob:

Otworz okno ,,Menedzer plikow”.

Kliknij plik z danymi pomiaru.

Naci$nij klawisz MENU. Kliknij opcje ,, Wybierz wynik”.
Wybierz odpowiedni wynik z listy (patrz ponizej).

Overall velocity >120 = q ] Orbit 1- 1. Order & I )
Vis]
1) Channel A/B -
Remeasure
Event/Comment Select result from Orbit 1
@ Display setup Result | Last modified
45, Task Manager
K peicte -
Print -
Q rep
B Exit
5
Ms
0
Date: 11.052010 11:45:49
RMS 1.849 mm/s
o0-P 5.731 mm/s Nraximum: T8.UBZ pm 157
P-P 11.359 mm/s Order: 1
RPM 1643 fy:lul

r—r—'

Menadzer plikow

Po lewej:
Rozpoczynanie trendu

Po prawej:

Jezeli wyswietlenie trendu bedzie
niemozliwe, pojawia sie poszczegol-
ne wyniki.
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* Jezeli pomiar jest zachowywany
automatycznie, program przechodzi do
ekranu zadania pomiaru.

Otworz biezacy wynik pomiaru w naste-
pujacy sposob:

- Wyréznij ikone zadania pomiaru.

- Nacisnij klawisz MENU i kliknij opcje

. Wyswietl wynik” (patrz poprzednia
strona).

R: istnieja dane odniesienia

Po lewej:
Wyswietlenie danych odniesienia

Po prawej:

Poréwnanie biezacych danych z
danymi odniesienia i historycznymi
(wartosci charakterystyczne)

Porownywanie biezacego pomiaru z danymi historycznymi/ danymi
odniesienia
Aby mozna bylo uzy¢ tej funkcji, nalezy spetni¢ nastgpujace wymagania:

Dane historyczne dla danego zadania pomiaru istniejg w bazie danych
OMNITREND.

Zestaw danych zostal okreslony jako referencyjny w bazie danych
OMNITREND.

Zestawy danych zostaty zatadowane do urzadzenia VIBXPERT ze
$ciezka pomiarow3.

Tryb wys$wietlania dla wynikow $ciezki pomiarowej jest ustawiony
na ,, Standardowy” (patrz takze Konfiguracja urzadzenia dla $ciezki
pomiarowej, str. 2-15).

Aby poréwna¢ biezacy pomiar z danymi odniesienia, nalezy wykonaé
nastepujace czynnosci:

Po ukonczeniu wykonywania pomiaru* nacis$nij klawisz MENU na
ekranie pomiaru.

Wybierz opcje ,,Odniesienie” i kliknij opcje ,,Poréwnaj z odniesie-
niem” (patrz ponizej).

Podczas mierzenia warto$ci ogoélnych zostanie wyswietlona tabela
warto$ci; w przypadku pomiaru sygnatu dane sg wyswietlane na wy-
kresie kaskadowym.

W oknie TrendingSpectrum wys$wietlane dane zaleza od tego, ktory
panel jest aktywny na ekranie wynikow: gorny panel zawierajacy wid-
mo (-> kaskada) lub dolny panel zawierajacy wartosci ogoélne alarmu
wstegi (-> trend) (patrz str. 4-10).

Aby poréwnac biezacy pomiar z danymi historycznymi, nalezy wykona¢
nastepujace czynnosci:

Po ukonczeniu wykonywania pomiaru* nacisnij klawisz MENU na
ekranie pomiaru.

Wybierz opcje ,,Odniesienie” i kliknij opcje ,,Pokaz historie”.

Po zmierzeniu warto$ci ogdlnych zostanie wyswietlony trend; w przy-
padku pomiaru sygnatu dane sg wyswietlane na wykresie kaskadowym.

Overall velocity =600 |ﬁ Overall velocity 2800 &0

Remeasure

i L R [mmis] v
—

Save

2 Ext

0 Result details

O Heip

Event/Comment

\

A/
V4
S

Display setup

Task Manager

Analog|Gut

Print

eharnings

Reference data

2.800/mm/s

PP 13.797 -10000/mmi/s

Crest 2919 1.375/mmis

Date: 22032010 12:01:03
Current Reference
RMS 5118 mm/s 2768 mm/s

6102°CL Il LY3dXdIN
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Trend

Stan ostrzegawczy w przypadku nadmiernego odbiegania wartosci
pomiaru

W trybie ,,Sciezka” urzadzenie VIBXPERT rozpoznaje o ile biezaca war-
to$¢ pomiaru rézni si¢ od ostatniej zarejestrowanej historycznej wartosci
pomiaru. Jezeli odchylenie jest duze, Swieci zielona dioda LED na urzadze-
niu, a na ekranie wynikow wyswietlany jest symbol R!.

Aby wystgpit ten stan ostrzegawczy, nalezy spetnié nastepujgce wymagania:

- Maksymalne dozwolone odchylenie wartosci pomiardw jest ustawione
w oprogramowaniu OMNITREND (tutaj: 20%).

General Settings

= General This feature is for VIBXPERT only.

j I‘;Iraac:':nery Manager Max number of FFT historical data sets lﬁi

~ RDUtGeene,. Al Max number of overall historical data sets I'IU—
Export Last meas. value % increase. |20—

=) Multi Mode Import

- Funkgje ,,% deviation” (% odchylenia) i ,,Historical data” (Dane histo-
ryczne) sa aktywne w programie OMNITREND Route Editor.

mnitrend\bmw_gurtband_12+15_211\bmw_g - [Route Editor] : . -10) x|
Meas, Data Exchange  Options Window  Help 12| x|
T Standard ] l ﬂ | & ! 7 |
hines And Meas. Points 'l ‘ E ‘ n X ‘ &

FRoute Nany W

¥ Download LastData ¥ Download Ref Data [ Enable Multitasking [V Enable last meas. % increase
Route I |
| Number | Channel |
[l g Gutband 15 ;1
= B SR/ Ratrishamator

- Ustawienia i1 zestawy danych zostaly zatadowane do urzadzenia

VIBXPERT ze $ciezka pomiarow3.

- Tryb wyswietlania dla wynikow $ciezki pomiarowej jest ustawiony

na ,, Standardowy” (patrz takze Konfiguracja urzadzenia dla $ciezki
pomiarowej, str. 2-15).

Overall velocity >600 = IREER

{mmis) v

biezacy wynik

=
/ A>20%
Nz

.

poprzedni wynik

@

Przyktad:

Jezeli biezacy wynik rézni sie od po-
przednich o ponad 20%, zaswieci sie
zielona dioda LED.
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Bliska lokalizacja

Bliska lokalizacja (Sciezka)

Zbieranie danych w $ciezce pomiarowej przebiega szybciej, jezeli zadania
pomiaru w lokalizacjach pomiaru blisko siebie sa wykonywane réwno-
czesnie. W tym celu urzadzenie VIBXPERT i program OMNITREND
udostepniajg funkcje ,,Near location” (Bliska lokalizacja):

Opis

- Po okresleniu $ciezki pomiarowej w programie OMNITREND przy-
pisywane s3 kanaty pomiarowe i przydzielane sg przestrzennie dwie
lokalizacje pomiaru:

Route I Pool I

¥ DE radial vertical | Sequ... | Channe\l ML group number

=] 58 Urnudlzer
=] bb Pumpe

W DE /Radial - horiz. 1

%L, DE / Radial - vert.

e.’IE 4 Axial - horiz. 3

=l ! M otar

W7 NDE - rad. horiz.
DE rad. vert
W MDE -rad vet.

W DE/ Axial horizontal

Delete Entry
Details. .

Triax

Save Route

®®° e @

|
oDevice | Upload to F -
ML group no: I 1
Meas, Channel: IChanneI A vl

Channel A
Clear:

Channel B

Bliska lokalizacja ) ) o ) ) o
- W widoku drzewa/listy lokalizacje pomiaru blisko siebie sg oznaczone

@  lkona —kanat A ikong, ktora wskazuje kanal pomiarowy dla lokalizacji pomiaru. Po
A wybraniu bliskiej lokalizacji pomiaru powigzana lokalizacja pomiaru
‘&5 lkona — kanat B jest automatycznie wyrdzniana (patrz ponizej).

- Urzadzenie VIBXPERT zawsze grupuje dwa pasujace zadania pomiaru
w jeden pomiar 1+1 zgodnie z okre§lonymi zasadami. Zadania pomiaru
niezgodne z tg zasadg sa wykonywane pojedynczo w kolejnosci (patrz

ponizej).
Po lewej: Route mode &0 p— 5]
BIiSka IOkaIizaCja New Route33 |Stﬂl\ls | Channel A - Bearing DE / Motor / Fresh water pump / Water
w widoku drzewa IEJJACME Inc. treatment
E,;iWaler treatment -
c[gFresh water pump A
I ae@Centrifugal pump
Po prawej: : =

E@Motor

Pasujace zadania pomiaru sa grupo-
wane w jeden pomiar 1+1

e 1+ 1 Measurement 1+ 1 Measurement
ﬂAir supply l!

Channel B - Bearing NDE / Motor / Fresh water pump / Water
treatment

1+ 1 Measurement 1 + 1 Measurement Shock pulse
0

Task A: MM Setup

Task B Roll.bear.enve. > 300 kW < 600 rpm

Channel A VIB 6.142

ChannelB:  VIB6.142

RPM-Channel:

6102°CL Il LY3dXdIN
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Bliska lokalizacja

Ograniczenia

Grupowanie zadan pomiaru w pomiar 1+1 jest mozliwe tylko wtedy,
gdy w urzadzeniu zarejestrowano modut oprogramowania uktadowego
,»2 kanaty” (VIB 5.381).

W przypadku funkcji ,,Near locations” (Bliskie lokalizacje) zadanie
pomiaru ,,Multitask” jest wytgczone.

W konfiguracji czasu trwania $ciezki pomiarowej nie nalezy konfiguro-
wac czujnika standardowego, a kanat pomiaru musi by¢ ustawiony na
»Auto” (str. 3-18).

Poniewaz w przypadku pomiarow 1+1 wys$wietlenie trendu jest nie-
mozliwe, po zatadowaniu wyniku za pomoca wyboru zadania pomiaru
zawsze wyswietlany jest ostatni zmierzony wynik.

Adaptacyjne pomiary nie sg mozliwe, jezeli ogdlna wartos¢ zadania
z alarmem jest zdefiniowany na obu sgsiadujacych ze soba miejscach
pomiarowych.

Opcje podczas dziatania $ciezki pomiarowej
Pomijanie lokalizacji pomiaru/zadania pomiaru (patrz str. 3-10):

W przypadku pomini¢cia zadania pomiaru pomijane jest tylko zgrupo-
wane zadanie pomiaru w pomiarze 1+1.

W przypadku pominigcia lokalizacji pomiaru pomijana jest takze bli-
ska lokalizacja — w tym wszystkie powigzane zadania pomiaru.

Wytaczanie sekwencji przestrzennej:
W $ciezce pomiarowej mozna wylaczy¢ opcje ,,Near location” (Bliska
lokalizacja):

Ta procedura wplywa na wybrany element $ciezki pomiarowej i odpo-
wiednie zadania. Tej procedury nie mozna cofnac!

W widoku drzewa listy wybierz element $ciezki pomiarowej i naci$nij
klawisz MENU.

Kliknij opcje ,,Przerwanie przy lokalizacji” (patrz ponizej).
Wszystkie zadania pomiaru na
nizszym poziomie zostang wyko-
nane tak, jak standardowo skonfi-
gurowane pomiary jednokanato-

Tryb pomiaru na sciezce

Pomin
Zdarzenie/Komentarz
9 kasowanie wynikow
we. Ustaw jako niezmierzone.
ncyjie predkost obrotowa)

zadaniowose
e e przy
RESELVNTRVILX

Informacje

Lista
ROZWirT

Znajde

Pufa

Pomiary
Ustawienia: Sciezka
Ustawienia: Display
Ustawienie uruchomienia: Sciezka
Drukuj
D) wyjscie
() Pomoc

" ] Speed

Ostroznie!

Wytaczanie bliskich lokalizacji
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Czujnik tréjosiowy

Czujnik tréjosiowy
Montaz z uchwytem
magnetycznym VIB 6.657.

Czujnik tréjosiowy
Podtaczy¢ do VIBXPERT Il kablem
VIB 5.336.

Jedna lokalizacja pomiaru dla kazdego
kierunku pomiaru

Czujnik tréjosiowy (Sciezka)

Czujnik trojosiowy rejestruje drgania maszyny w trzech osiach jednoczes-
nie (X/Y/Z). Urzadzenie VIBXPERT obstuguje uzycie czujnika trdjosio-
wego w $ciezce pomiarowej w nastepujacy sposob:

- Trzy osie czujnika sa zmapowane w bazie danych za pomoca trzech
lokalizacji pomiaru. Przypisanie jest tworzone w oprogramowaniu
OMNITREND.

- W programiec OMNITREND do zadan pomiaru nalezy przypisaé¢ czuj-
nik typu ,,ICP”.

- Poniewaz urzadzenie VIBXPERT ma tylko dwa kanaly pomiarowe,
wymagany jest specjalny adapter kabla (VIB 5.336), ktory grupuje
druga i trzecig linie¢ sygnatu (Y/Z) na kanale B.

- Zadania pomiaru dla kierunkow X 1Y sg grupowane przez urzadzenie
VIBXPERT w pomiar 1+1 i rejestrowane jednoczesnie na kanatach A i
B. Urzadzenie VIBXPERT rejestruje nastgpnie pomiary w osi Z.

VIBXFERT Il

Route IP.;..;.| ]

= 1= Blower EX - 1559

izantal —| = Motor EX-1559
ical %/ Bearing DE
K" = =g MDE / radial horizonkal

Delete Entry

S/ Bearing MDE / radial vertical Detals, .

W Bearing MDE ¢ awial

ear Location

Meas. Point Triax

Save Route

Triax group no: ‘

:5//7/ .
i

6102°CL Il LY3dXdIN
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Czujnik tréjosiowy

Wymagania
Aby pomiary z zastosowaniem czujnika trojosiowego byly wykonywane
bez problemow, nalezy spetni¢ nast¢pujace wymagania:

W konfiguracji urzadzenia $ciezki pomiarowej dla pomiaru (patrz str.
2-17) opcja ,,Uzycie czujnika trojptaszcyznowego™ (patrz ponizej).

W konfiguracji czasu trwania $ciezki pomiarowej nie nalezy konfiguro-
wac czujnika standardowego, a kanal pomiaru musi by¢ ustawiony na
,»Auto” (str. 3-18).

Modut oprogramowania uktadowego ,,2 kanaty” (VIB 5.381) musi by¢
zarejestrowany.

Rozpoczynanie pomiaru za pomocg czujnika trojosiowy

Przymocuj czujnik tréjosiowy na maszynie.

W celu pézniejszej analizy zapisz relacje osi czujnika do kierunku po-
miaru na maszynie (np. X = promieniowy poziomy, Y = promieniowy
pionowy, Z = osiowy).

Podtacz czujnik troéjosiowy do urzadzenia pomiarowego zgodnie z po-
nizszym schematem (patrz takze poprzednia strona).

Otworz Sciezke pomiarowa i wybierz lokalizacje pomiaru trojosiowego.
W widoku drzewa/listy lokalizacje trojosiowe sa oznaczone ikona
wskazujaca osie czujnika. Pozostate dwie powigzane lokalizacje po-
miaru sg wyr6zniane automatycznie (patrz ponizej).

Kliknij lokalizacje pomiaru, aby wyswietli¢ zadania.

Zadania pomiaru dla kierunkéw X 1Y sa, gdy jest to mozliwe*, grupowane
przez urzadzenie VIBXPERT w pomiar 1+1 i mierzone jednocze$nie na
kanatach A i B. Pomiar dla kierunku Z jest mierzony osobno na kanale B.

Kliknij zadanie pomiaru, aby rozpoczaé wykonywanie pomiaru w
kierunkach X i Y. Po wykonaniu pomiaru w kierunkach X 1Y zostanie
wys$wietlona lokalizacja dla kierunku Z.

Kliknij ponownie, aby rozpocza¢ pomiar w kierunku Z.

Ustawienia urzadzenia: Sciezka Route = o |
I~ Automatyczne rozpoczgcie pomiaru bearing |Sbs.tus |
|-l ACME Inc.

™ Auto execute VNT MUX ﬂwmer treatment

CigallAir supply
=(ofBlower EX- 1559
Enf@Motor EX-1559

&/ Bearing DE

¥ Optymalizacja $ciezek

¥ Optymalizacja czasu pomiaréw dla wielozadaniowosci

¥ Zaawansowana obstuga VIBCODE

™ Wylgcz sprawdzanie czujnika

Bearing NDE / radial horizontal

|
LA
¥ Wylgcz uzywanie ustawien sprzetowych
Kanal A - Bearing NDE / radial horizontal / Motor EX-1559 / Blower

EX- 1559/ Air supply

B Uzycie czujnika tr

™ Uzyj domysinego sensora

Czujnik domysiny

[vie 6.147 =

1+ 1 Messung

1+ 1 Messung

Kanal B - Bearing NDE / radial vertical / Motor EX-1559 / Blower EX
- 1559 / Air supply

1 + 1 Messung 1 + 1 Messung

Lokalizacja pomiaru tréjosiowego
lkona osi X, Y, Z czujnika

LiLTLE

* Na przyktad widm o pasmie czestotli-
wosci 131 kHz nie mozna grupowac w
pomiar 1+1.

Po lewej:
Wiaczenie opcji czujnika tréjosiowy
w konfiguracji urzadzenia sciezki

Po prawej:
Lokalizacje czujnika tréjosiowy
w widoku drzewa

Zadania czujnika tréjosiowy
sa wykonywane jako pomiar 1+1
(tylko osie X iY)
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Nagranie

* Modut oprogramowania uktadowego
.Recording” (Nagranie) (VIB 5.385) musi
byc¢ zarejestrowany.

Otwieranie okna
konfiguracji rejestrowania

Nagranie

Funkcja ,,Nagranie”* umozliwia wykonywanie pomiaré6w w zaleznosci od
czasu i predko$ci obrotowej. Tej metody mozna uzy¢ na przyktad do zare-
jestrowania wartosci pomiaru w okreslonych warunkach pracy (= zakres
predkosci obrotowej) lub przy stalym interwale czasowym.

Dostepnosc i ograniczenia
Nagranie jest dostepne w trybie ,,Pomiary” dla kazdego pomiaru z nastg-
pujacymi wyjatkami:

KRZYWA WYBIEGU

TEST UDERZENIOWY

REJESTRATOR PRZEBIEGU CZASOWEGO
FAZA — MIEDZY KANALAMI
WszysTKIE VIBCODE-POMIARY

Ograniczenia majg takze zastosowanie do nast¢pujacych pomiardw:

WipMo: usrednianie nie jest mozliwe dla rejestracji sterowanych pred-
ko$cig obrotowa.

PRZEBIEG CZASOWY: typ usredniania ,,zsynchronizowany w czasie” jest
niedozwolony.

ZADANIAZAWIERAJACEWIELEPOMIAROW: Nagraniesterowanepredkoscia
obrotowa jest niemozliwe.

POMIARIMPULSUUDAROWEGO (STANLOZYSKAROLKOWEGO): Nagranieste-
rowane predkoscig obrotowg jest mozliwe tylko bez normalizacji.

Konfiguracja

Kliknij opcje ,,Pomiary” na ekranie poczatkowym.

Wybierz pomiar, dla ktérego chcesz skonfigurowa¢ Nagranie.

Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje¢ ,,Nagranie” (Recording) (patrz
ponizej).

Multimode = |

Overall values |Signa|s |Advsnced |

ﬂ = W = =
Load File
Task Manager E = -

Display setup »
Velocity Displacement

C i

Shock pulse Speed Temperature
User AC UserDC Phase

Task: user
Channel A VIB 6.142
Channel B:
RPM-Channel: VIB 6.630

6102°CL Il LY3dXdIN



VIBXPERT Il 12.2019

3-37

Nagranie

Zostanie wyswietlony ekran konfiguracji (patrz ponizej).

Warunki rozpoczecia

Niezwlocznie: Nagranie rozpoczyna si¢ natychmiast (MENU -> Start
(Rozpocznij)).

Rozproczniy: Nagranie pomiaru rozpocznie si¢ po ustalonym okresie (0 s
— 23:59:59 godz.).

START NA: Nagranie pomiaru rozpocznie si¢ o ustawionej godzinie (godzi-
na, data) lub po osiagni¢ciu ustawionej predkosci obrotowej (0— 1000
Hz); mozna wybra¢ zbocze wznoszace lub opadajace. W przypadku
pomiaru sterowanego predkoscig obrotowa zadanie musi zawiera¢ po-
miar predkosci obrotowe;.

OPOZNIENIE: okre$la zmiane czasu/predkosci obrotowej miedzy dwoma
pomiarami.

Warunki zatrzymania

LiczNIK: pomiar konczy si¢ po uzyskaniu wprowadzonej liczby wynikow
(1- 10 000).

UrucHOM: Nagranie pomiaru trwa przed okreslony czas (0 s — 23:59:59
godz.).

STOP NA: pomiar zatrzymuje si¢ o okreslonej godzinie lub po osiggnigciu
ustawionej predkosci obrotowej (0— 1000 Hz); mozna wybraé zbocze
wznoszace lub opadajace.

RECZNIE: pomiar zatrzymuje si¢, gdy karta pamigci jest petna lub po naci-
$nigciu klawisza ESC.

Dodatkowe ustawienia

WYLACZENIE PODSWIETLANIA: aby oszczgdzi¢ energig podczas obstugiurza-
dzenia w trakcie rejestrowania, mozna na state wytaczy¢ podswietlenie
wyswietlacza. Ta opcja jest niezalezna od ustawien w konfiguracji
urzadzenia (str. 2-13).

ZNACZNIK: ta opcja jest dostepna tylko wtedy, gdy pomiar jest wyzwalany
za pomoca poziomu sygnatu (patrz ,, Triger”, str. 3-22).
»dingle” (Pojedynczy): warunek trigera jest uwzgledniany tylko przed
pierwszym pomiarem.
»Multi” (Wiele): kazdy pomiar jest rozpoczynany tylko wtedy, gdy
warunek trigera zostat spetniony.

PLIK DOCELOWY: wyniki i ustawienia [EEErn & i)

konfiguracji sg zapisywane w pli- s
. . o1 .  Niezwtocznie
ku. Dodanie kilku plikow rejestro- |- o mom
wania jest niemozliwe. /St nal Rew v
3000 rpm
F— |
Warunki rozpoczecia, zatrzymania i (0“2"‘5"‘5 =X M| o
opdznienia mozna kontrolowaé nie- . -
zaleznie na podstawie czasu lub pred-  |c unshom po.00.00
kosci obrotowej. Mozna na przyktad =™ = v
.y . N . rpm
ustawi¢ rozpoczgcie rejestrowania 0 - recy

okreslonej godzinie, ale nastepne po- j
A epne p e T

Maksymalna ilo$¢ wynikow:

miary mozna wykona¢ tylko wtedy,
gdy nastapi okreslona zmiana predko-
$ci obrotowe;j.

™ Wytaczenie pod§wistiania

Znacznik IPoJedynczy ﬂ

Pik docelowy [recording3

Konfiguracja rejestrowania

Liczba wynikéw zalezy od dostepnej
ilosci pamieci
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Nagranie

Po lewej:
Nagranie wartosci pomiaru

Wyswietlenie konfiguracji rejestrowania i
przeglad wartosci ogdlnych (opcjonalne)

Po prawej:
Przeglad wartosci ogélnych
Konfiguracja

Maksymalna liczba wartosci: 9
(tutaj: wyswietlanych jest 8 wartosci)

Testowanie czujnika predkosci obrotowej
Aby przetestowac dziatanie i umieszczenie czujnika predkosci obrotowej,
przed zaNagraniem pomiaru mozna wykona¢ pomiar testowy:

* Nacisnij klawisz MENU i kliknij opcj¢ ,, Testuj predkos¢”.
* Aby wroci¢ do ekranu konfiguracji po wykonaniu pomiaru testowego,
nacisnij klawisz ESC.

Wyswietlanie charakterystycznych wartosci ogoélnych

Podczas rejestrowania pomiaru na ekranie pomiaru wyswietlane jest okno
dialogowe zawierajace przeglad ustawien konfiguracji. Opcjonalnie moz-
na takze wyswietli¢ przeglad wartosci ogélnych (patrz ponizej):

* Nacis$nij klawisz MENU na ekranie konfiguracji i kliknij opcje ,,Prze-
glad og6lny” (patrz ponizej).

» Aktywuj wartosci ogdlne do wyswietlenia i, w razie potrzeby wybierz
dodatkowy parametr (maksimum, minimum, maks./min.). Jednoczes-
nie mozna wys$wietli¢ do dziewigciu wartosci.

Aby ukry¢ okno dialogowe i wyswietli¢ zastonigte czesci ekranu pomiaru,
nalezy nacisna¢ klawisz F.

Rozpoczynanie rejestracji pomiaru
» Naci$nij klawisz MENU na ekranie konfiguracji i kliknij opcje ,,Start”
(Rozpocznij).

Zostanie wyswietlony ekran pomiaru. Na pierwszym planie pojawi si¢
okno dialogowe, ktore zawiera najwazniejsze informacje dotyczace re-
jestrowania: warunki rozpoczgcia, warunki zatrzymania, zmienna trigera
(czas lub predkos¢ obrotowa), liczba juz zarejestrowanych wartosci po-
miaréw (patrz ponizej).

Przed rozpoczgciem rejestrowania zawsze wykonywany jest test czujnika.
Wyjatek: warunek rozpoczecia jest ustawiony na ,,NiEzwtocznie”.

T [T S
Kanat A TEE
£ Niamudnromio |
Start
Y © R predkoéci obr. g
'S
RMS & s v
Execute on M rpm
——— “op._ Wyisdie
() Pomoc
0 A oo
Czas rozpoczgcia 26.05.2014 [09:56:39 HEp
o ¢ Licznik 0
Opéznienie 00:00:01
 Uruchom 00:00
Biezacy czas 26.05.2014 [09:56:38
L= © Stop na M v
Biezaca predkosé --=-Fpm 0 rpm
Zakonczenie po osiggnigciu czasu |26.05.2014 [09:56:44 R ——
N Przeglad ogélny il )
Licznik 0 (o Konfiguracja przegladu ogélnego.
ov | Wartos¢ Ma  Wartos¢ sum. Informacja dodatkowa
=-RMS  RMS Wartos¢ sum. v
AKtywny — rw i
=-0-P 0P} Warto$é sum. v
Aktywny — Znat
PR Warto$é sum. A
Plik «
I” Crest Wartos¢ sum. v
o [ a
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Nagranie

Konczenie rejestracji pomiaru

Nagranie pomiaru konczy si¢ gdy:

- zostanie speliony warunek zatrzymania,

- zostanie naci$nigty przycisk ESC,

- karta pamigci jest pelna,

- zostanie osiggni¢ta maksymalna liczba wynikow (65535).

Przypadki specjalne
Intuicyjna w obstudze funkcja rejestrowania ma rézne zastosowania. Na-
lezy jednak pamigtac¢ o ponizszych cechach szczegdlnych:

Co sie stanie w przypadku wyltaczenia urzadzenia z powodu usterki?

Jezeli akumulator wyczerpie si¢ podczas wykonywania pomiaru, urza-
dzenie zapisze dane pomiarow przed wylaczeniem awaryjnym. Jezeli
podczas wykonywania pomiaru wystapi usterka, zapisane wyniki zostang
zachowane.

Pomiar impulsu udarowego

Przed rozpoczgciem rejestrowania nalezy wprowadzi¢ parametry norma-
lizacji. Ta normalizacja begdzie dotyczy¢ calego czasu trwania pomiaru.
Uwaga: Nagranie sterowane predkoscig obrotowg jest mozliwe tylko bez
normalizacji.

Okreslanie trendu widma

Aby mozna bylo zarejestrowa¢ wartosci pomiard6w podczas okreslania
trendu widma, funkcja rejestrowania jest dostgpna takze w trybie ,,Ma-
chine template” (Wzorzec maszyny). Nagranie nalezy skonfigurowac i
rozpocza¢ zgodnie z opisem w poprzedniej czesci.

Cechy szczegolne:

- Okreslanie trendu widma jest zintegrowane z szablonem maszyny
(oprogramowanie OMNITREND).

- Oprécz okreslenia trendu widma Wzorzec maszyny moze zawierac
wszystkie typy pomiarow dostepne dla rejestrowania.

- Nagranie jest mozliwe tylko w szablonie bez funkcji ,,Production test”
(Test produkcji) (patrz takze str. 3-14).

- Po zakonczeniu rejestrowania wszystkie czynnosci wyzwalane auto-
matycznie sa wylaczone w szablonie (np. rozpoczynanie nastepnego
pomiaru).

- Konfiguracja rejestrowania nie jest zapisywana z wynikiem.

- Do pliku mozna doda¢ kilka zestawow danych.
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Rejestrator przebiegu czasowego

* W zaleznosci od czestotliwosci prob-
kowania i ilosci pamieci; karta pamieci o
pojemnosci 2 GB i czestotliwos¢ probko-
wania 512 Hz pozwalaja na rejestracje
danych przez ok. 132 godziny.

W2

Uwaga

Po lewej:

Zarejestrowany przebieg czasowy
na wykresie kotowym i kartezjan-
skim

Po prawej:
Ekran podczas rejestrowania

Rejestrator przebiegu czasowego

Rejestrator przebiegu czasowego stuzy do rejestrowania przebiegow cza-
sowych przez bardzo dtugi* czas. Natomiast maksymalny czas rejestracji
przebiegow czasowych za pomoca funkcji rejestracji wynosi ok. 640 se-
kund (z szybkoscia skanowania wynoszaca 512 Hz).

Rejestrator przebiegu czasowego jest dostepny w trybie ,,Pomiary” na
karcie ,,Zaawansowane”.

* Sprawdz ustawienia pomiaru w menedzerze zadan pomiaru, szczegol-
nie ustawienia czasu pomiaru i szybko$ci skanowania.

* Aby rozpocza¢ Nagranie, kliknij ikong pokazang po prawej stronie.
* Nastepnie wprowadz nazwe pliku, pod jaka ma zosta¢ zapisany wynik.

* Rozpocznie si¢ Nagranie sygnatu.
Na ekranie pomiaru widoczny jest tylko caly czas pomiaru i czas jego
zakonczenia. Nagranie mozna zatrzyma¢ w dowolnej chwili, naciska-
jac przycisk ESC. Dane pomiaru, ktore zostaly juz zarejestrowane,
mozna zapisac. Jezeli podczas rejestrowania wyczerpie si¢ akumulator,
urzadzenie automatycznie zapisze dane.

Dane mozna zatadowac do programu OMNITREND za pomoca funk-
cji importu w trybie Pomiary, a nastepnie przeanalizowa¢. Mozna
tez odczyta¢ je z urzadzenia, korzystajagc z programu serwisowego
,»VIBXPERT utility” i zaimportowa¢ do innego oprogramowania do
analizy.

Analiza na urzadzeniu
Po zarejestrowaniu danych mozna wyswietli¢ sygnat dla jednego lub wie-
lu obrotow watu.

* Nacisnij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Postprocessing / Timesynchronous
average” (Przetwarzanie koncowe/Srednia zsynchronizowana w czasie).

»  Wprowadz predkos¢ obrotowg watu (patrz takze str. 4-7).

User timewaveform recorder = | User timewaveform recorder = 3 |
Channel A wiain ozebmis] 0] Channel A £5524

2\

User timewaveform recorder =1 J

Total meas. time 21s
time remaining 14 s

Channel A

Main

0.
mis’

53.772 ms 0.956 m/s*

05

-
1
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Pobieranie danych w multiplekserze VIBRONET

W celu automatycznego zbierania danych w wielu lokalizacjach pomiaru
tego samego typu lub trudnodostepnych lokalizacjach pomiaru urzadze-
nie VIBXPERT i program OMNITREND udostepniaja funkcje o nazwie
»~Multiplexer measurement” (Pomiar przez multiplekser). Odpowiednie
zadania pomiaru sg przetwarzane w $ciezce pomiarowej lub jako Wzorzec
maszyny.

Lokalizacje pomiaru sg taczone przez multiplekser zainstalowany na state
VIBRONET (VIB 8.306) w jeden cigg i mierzone kolejno.

s >

VIB 5.346 MUX

VIB 5.346

Dostepne sa tylko pomiary drgan za pomoca akcelerometréw Current
Linedrive.

Jeden cigg moze zawiera¢ do 6 multiplekserow z maksymalnie 54 loka-
lizacjami pomiaru.

Aby podtaczy¢ urzadzenie VIBXPERT do multipleksera, potrzebne sg
nastgpujace elementy:

* Kabel potaczeniowy, VIB 5.346

* Adapter potagczeniowy BNC, VIB 5.346 MUX

W przypadku pomiaréow zaleznych od predkosci obrotowej (np. fazy)
nalezy zamontowaé¢ czujnik (VIB 6.631) w odpowiedniej lokalizacji
pomiaru. Za pomocg multiplekseréw nie mozna wykonywaé pomiarow
predkosci obrotowej.

Sciezka Wzorzec maszyny

Uwaga
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Multiplekser

Uwaga

1. Multiplekser

VIB 5.346-MUX
Zacisk kabla, M20

Zainstalowany adapter BNC
(VIB 5.346-MUX)

Podtaczanie urzadzenia VIBXPERT do multipleksera
Zamontuj adapter polaczeniowy BNC (VIB 5.346-MUX) na pierwszym
multiplekserze w ciggu w nastepujacy sposob:

*  Otworz pokrywe multipleksera.

Nie nalezy dotyka¢ §ciezek elektrycznych ani elementéw na ptytce dru-
kowanej! Ladunki elektrostatyczne moga je uszkodzi¢ lub zniszczyc¢.
Nalezy uzy¢ opaski antystatyczne;j.

*  Poluzuj wkrecany zacisk kabla przy wejsciu (Stringline) 1 wt6z adap-
ter tagczacy BNC do multipleksera do oporu.

* Podlacz otwarty koniec adaptera potaczeniowego BNC do ztacza
»~MASTERIine”.

*  Dokre¢ wkrecany zacisk kabla na multiplekserze i zamknij pokrywe.

* Podiacz urzadzenie VIBXPERT do multipleksera, uzywajac kabla
potaczeniowego (VIB 5.346).

*  Po wykonaniu pomiaru zaldz ostone zabezpieczajacg na ztacze BNC.

0
B B oo H B
T [ e . |
mmmmmm
ol o o % k| olfo o 0o 0% 0o 0 offo
8l [
uuu@uuutﬁ@ﬂi [aifin finknifindimfainfai
2
.
[l =

MASTERIine

SMUX 3494 O “—

Zakres dziatania zacisku kabla

Ostona zabezpieczajgca
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Automatyczne pobieranie danych

* Podlagcz urzadzenie VIBXPERT do multipleksera (patrz poprzednia
strona).

* W razie potrzeby podtacz czujnik predkosci obrotowej do urzadzenia
VIBXPERT.

* W konfiguracji $ciezki pomiarowej (pomiar) wybierz opcj¢ ,,Auto
execute VNT MUX” (Autouruchamianie MUX) (patrz str. 2-16).

*  Otworz $ciezkg pomiarowa* z lokalizacjami pomiaru multipleksera.

»  Kliknij pierwsza lokalizacj¢ pomiaru na pierwszym multiplekserze w
ciggu. Zwr6¢ uwage na etykiete z lokalizacjami pomiaru:

7 NDE h MuxChannel 1-1-

L
Nazwa lokalizacji w pro-

gramie OMNITREND

* Urzadzenie VIBXPERT rozpocznie wykonywanie pierwszego za-

dania pomiaru w pierwszej lokalizacji pomiaru i zapisze wynik. Ta

procedura bedzie kontynuowana automatycznie, az do ostatniego za-

dania pomiaru w ciaggu. Jezeli zadanie pomiaru zostato juz ukonczone,

nastapi zatrzymanie procedury. Odpowiedni pomiar mozna wykonac
ponownie lub pomina¢ go w celu kontynuowania zbierania danych.

Lokalizacja pomiaru
Multiplekser
Ciag (grupa multiplekseréw)

Reczne pobieranie danych

* W konfiguracji $ciezki pomiarowej (pomiar) wytacz opcje ,,Autostart
MUX (Autouruchamianie MUX)”.

Lokalizacje pomiaru mozna przetwarza¢ w dowolnej kolejnosci. Wykony-

wanie pomiaru nalezy rozpocza¢ w kazdej lokalizacji pomiaru, naciskajac

przycisk. Pozostata cz¢$¢ procedury jest taka sama jak w przypadku auto-

matycznego zbierania danych.

Jezeli potaczenie z multiplekserem zostanie przypadkowo przerwane
podczas wykonywania pomiaru lub miedzy pomiarami, nalezy kliknaé
opcje ,,Reset MUX” (Resetuj MUX) w menu, aby urzadzenie VIBXPERT
moglo ponownie prawidtowo zaadresowac¢ lokalizacje pomiaru.

Route mode = I | Route mode = |
Route [status [ Muti Route [Status [
|-l ACME Inc. [~@llACME Inc.
ERSaugzug Ventilator 1 =fSaugzug Ventilator 1 Skip
@ Antrieb 0 Antrieb Ewvent/Comment

%/ NDE h MuxChannel 1-1-1

I}/ NDE h MuxChannel 1-1-1 :
; + %/ NDE v MuxChannel 1-1-2

NDE v MuxChannel 1-1-2

x E=Si il

Setunmeasired

¥ DE v MuxChannel 1-1-3
P DE h MuxChannel 1-14
W@ Geblase

i ¥ NDE h MuxChannel 1-1-5
¥ NDE v MuxChannel 1-1-6
ERSaugzug Ventilator 2

i@ Antrieb

+ ¥ NDE h MuxChannel 1-2-1
+ @ NDE v MuxChannel 1-2-2
+ @ DE v MuxChannel 1-2-3

L DE h MuxChannel 124
E@Geblase

¥ NDE h MuxChannel 1-2-5
“§NDE v MuxChannel 1-2-6

+§ DE v MuxChannel 1-1-3
@ DE h MuxChannel 1-14
K@ Geblise

¥ NDE h MuxChannel 1-1-5
“§ NDE v MuxChannel 1-1-6
EfSaugzug Ventilator 2

o Antrieb

¥ NDE h MuxChannel 1-2-1
' NDE v MuxChannel 122
¥ DE v MuxChannel 1-2-3
“§ DE h MuxChannel 1-2-4
E@Geblase

' NDE h MuxChannel 1-2-5
L@ NDE v MuxChannel 1-2-6

Resetrererence REN
Break down multitask

Breakneariocation|

Info

List
Expand -
Find .
Pool
Mulimode -
Device Setup: Route
Device Setup: Display
Runtime Setup: Route
Print

] Exit

(O Hep

* w przypadku szablonoéw maszyny ma
zastosowanie odpowiednia procedura
na stronie 3-13.

8

Uwaga

Po lewej:

Sciezka pomiarowa zawiera lokali-
zacje

pomiaru na dwoéch multiplekserach

Po prawej:
Resetowanie multipleksera
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Multiplekser

o7

Pomiary

Po lewe;j:
Rozpoczecie pomiaru
multiplekserem

Po prawej:
Wprowadzanie identyfi-
katora lokalizacji

Pomiar diagnostyczny w multiplekserze VIBRONET
W celu diagnostyki usterek maszyny w lokalizacji zadania pomiaru mozna
wykona¢ nastgpujace zadania pomiaru:

* Typy pomiaréow oparte na drganiach w trybie Pomiary
*  Tylko za pomocg czujnika przyspieszenia ,,Current Linedrive”
* 1- lub 2-kanatowe

Wykonanie zadan pomiaréw 2-kanatowych, takich jak Orbit (Orbita), jest
mozliwe tylko za pomocg dwoch ciggdw, poniewaz dla kazdego kanatu
pomiarowego podtaczona jest tylko jedna linia, ktorg mozna przetworzy¢.

W przypadku pomiarow zaleznych od predkosci obrotowej, takich jak
widmo rzedu lub faza, nalezy uzy¢ odpowiedniego czujnika (np. VIB
6.631), ktory mozna podiaczy¢ do kanatu predkosci obrotowej urzadzenia
VIBXPERT.

Aby podiagczy¢ urzadzenie VIBXPERT do multipleksera, potrzebne sa
nastepujace elementy:

»  Kabel potaczeniowy, VIB 5.346

* Adapter potagczeniowy BNC, VIB 5.346 MUX

Pomiar diagnostyczny
* Podltacz urzadzenie VIBXPERT do multipleksera (patrz str. 3-42).
* W razie potrzeby podtacz czujnik predkosci obrotowej do urzgdzenia
VIBXPERT.
* Na ekranie poczatkowym kliknij opcje ,,Pomiary” i zaznacz odpo-
wiednig ikon¢ zadania pomiaru.
*  Nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Execute on MUX” (Wykonaj
na MUX).
»  Skonfiguruj adres lokalizacji pomiaru:
- MUX ID (Identyfikator MUX) = numer multipleksera w sekcji linii
- MUX Input (Wejscie MUX) = numer kanalu pomiarowego w multi-
plekserze
*  Aby rozpocza¢ wykonywanie pomiaru, kliknij opcje ,,Pomiar”.

Pomiary - J Pomiary L J

Sumaryczne |Sygna&y |Zaawansawane | Sumaryczne |Sygnaly |Zaawansuwane |

=F = = = [=F | =
ﬂﬁdawaﬂie pliku i o o o oP
Ustawienia zadania = - @ c— E r— -
P

Ustawienia ekranu *

gdkosc Przyspieszenie Predkosc Przemieszcz.
Rejestracja

B wyjscie =
(O Pomoc
u Channel AMUX ID

Impuls udarowy Predkosé obr Temp. Channel AMUX Input
Pomiar
Ac] [ m e\

Uzt ik AC DC uz i Faza Uzvth ik AC DC uz i Faza
Zadanie: user | Zadanie: user
[Kanat A: VIB 6.142 [Kanat A: VIB 6.142
[Kanat B: Kanat B:
RPM-Kanat: VIB 6.630 RPM-Kanat: VIB 6.630
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Rozdziat 4: wyniki

Po kazdym pomiarze mozna zapisa¢ wyniki i przeanalizowaé je w urza-
dzeniu. W tym celu dostepnych jest wiele funkcji, ktore mozna wybrac po
nacisnigciu klawisza MENU na ekranie wynikow (patrz ponizej).

Pomiary
Wyniki uzyskane w trybie pracy ,,Pomiary” znajduja si¢ w katalogu ,,Re-
sults” w programie File Manager (str. 6-3).

Sciezka pomiarowa/szablon

Wyniki dotyczace $ciezki pomiarowej lub szablonu maszyny sa zwykle
zapisywane automatycznie (str. 2-18) w celu przyspieszenia rejestracji
danych. Wyniki pozostaja na wy$wietlaczu tylko wtedy, gdy ...

.. menu zostanie otwarte w wybranym czasie oczekiwania,
.. opcja ,,AutoSave” (Autozapis) jest nicaktywna,

.. Zostanie otwarty zapisany wynik,

.. pomiar przekroczyt wartos¢ progu.

Aby otworzy¢ wynik pomiaru §ciezki pomiarowej/szablonu, nalezy wyko-
na¢ ponizsze czynnosci:

*  Otworz $ciezke pomiarowa/szablon.
»  Wybierz odpowiednie zadanie pomiaru.
» Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Pokaz wynik” .

W ponizszych czg$ciach przedstawiono opcje dostgpne w urzadzeniu
VIBXPERT w celu analizy wynikéw na urzadzeniu.

Overall velocity >600

Overall velocity >600

Ponowny pomiar

Zdarzenie/Komentarz

Odniesienie > mns's

Ustawienia ekranu

Ustawienia zadania 2
Wyjscie analogowe  * o

Drukuj

-
bez naruszeh © mrormacje o wynikach
\ O Pomoc
0-P S 0-P /s

| 1.299 | 1.299

bez naruszen bez naruszen

Ekran wynikéw w $ciezce
pomiarowe;j

z ukrytym menu.

Kliknij opcje ,,...", aby otworzy¢
petne menu.
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Analiza wynikow
Przed rozpoczeciem analizy wyniku nalezy upewnic¢ si¢, ze pomiar jest
prawidtowy i nie wystepuje komunikat o btedzie (patrz str. 2-2).

Szczegoty wynikow

Mozna wyswietli¢ nastgpujace informacje:

- Measurement Task (Zadanie pomiaru), Measurement Channel (Kanat
pomiarowy), Measurement Range (Zakres pomiaru)

- Sensor Type (Typ czujnika), Date/Time (Data/godzina), Status (Stan)

- Statistical Data (Dane statystyczne) (tylko dla wartosci ogélnych)

* Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje¢ ,,Informacje o wynikach”.

Charakterystyczna wartos¢ ogélna — wartosci pojedyncze

Na ekranie wynikow wys$wietlane sg maksymalnie dwie wartos$ci ogol-
ne. Predkos¢ obrotowa jest wyswietlana w dolnej czesci. Jezeli wartosci
progu zostang przekroczone podczas pomiaru, pojawig si¢ w polu pod
odpowiednig warto$cig pomiaru (patrz ponizej). Obok wyswietlacza za-
$wieci si¢ takze odpowiednia dioda LED (patrz strony 2-2). Progi mozna
wyswietli¢ jako warto$¢ bezwzgledng lub réznice wzgledem wartosci

A pomiaru.

\V W przypadku parametroéw drgan z wigcej niz dwiema warto$ciami ogolny-
mi*, aby wyswietli¢ inne wartosci, nalezy nacisng¢ klawisz nawigacyjny
w gore/w dot (patrz ,,Konfiguracja wyswietlania”, strona 4-17).

* np.: Parametry drgan z 6 wartosciami ogélnymi:
wartos$¢ rms

wartos¢ 0-p

wartos¢ p-p

obliczone 0-p (= RMS x V2)

obliczone p-p (= 0-p x 2)

Wspotczynnik szczytu (patrz str. 5-1)

Result details

Po |eWej: Overall velocity 600
Ekran wynikéw dla wartosci ogélnej Channel A R

Used range 75.000 m/s?

Po pl’aWej: RMS s -Date/Time 11.052010 16:50:51

‘Status Alarm

Szczegoty wyniku ’ & Statistc

0780 & .

MIN 0.000
MAX 0.000
Standard deviation 0.000
=-0-P

Warto$¢ RMS —
;2 . no Limit MEAS 2387
(wartos¢ progu nieprzekroczona) MiN 0.000

MAX 0.000
Standard deviation 0.000
0-P /s Py

MEAS 4360

MIN 0.000

Wartoé¢ 0-p 2 . 38 7 o

(alarm przekroczony o 1,387 mm/s) Crest

MEAS 3.080
| A 1.387

MAX 0.000
Upper Alarms Standard deviation 0.000
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Charakterystyczne wartosci ogélne — okreslanie trendu
Jezeli w pliku sg zapisane wigcej niz dwa pomiary, wyniki dla kazdej war-
tosci ogolnej sg wyswietlane jako krzywa trendu (patrz str. 3-28f).

Znaczniki na krzywej trendu oznaczajg poszczegdlne pomiary. Wartosci
pomiarow w pozycji kursora, data, predkos$¢ obrotowa w razie potrzeby,
przypisane zdarzenia i komentarze znajduja si¢ pod wykresem. Aby wy-

swietli¢ poszczegolne wyniki, nalezy nacisna¢ klawisz F.

Wys$wietlana linia progu (patrz str. 3-25) umozliwia okreslenie, czy progi
zostaty przekroczone. Jezeli na wykresie jest widoczna wigcej niz jedna
warto$¢ ogolna, wyswietlany jest tylko prog dla wyrdznionej wartosci (na
ponizszym ekranie: alarm gorny dla wartosci RMS). Aby zaznaczy¢ inng A
warto$¢ ogdlng i wyswietli¢ odpowiednie wartosci progdéw, nalezy nacis-

na¢ klawisz nawigacyjny w gore/w dot.

Powiekszenie

Aby powigkszy¢ obszar wokot kursora, nalezy naciska¢ klawisz ,,+”. Ten
proces mozna odwrdcié, naciskajac klawisz ,,minus (-)”.

Paski nad wykresem przedstawiaja wyswietlony zakres wzgledem catego

zakresu wyswietlania.

Usuwanie poszczegolnych pomiaréw
Jezeli trend zawiera nieprawdziwy pomiar, mozna go usung¢ w nastgpu-

jacy sposob:

*  Wyrdznij pomiar w trendzie za pomoca kursora.

* Naci$nij klawisz MENU.
» Kliknij opcje ,,Delete” (Usun).

Overall velocity >600

Remeasure
- EvenveComment
(@) Dispiay setup
5. Task Manager

L. Print -
O rer
B exit
i~ BS R
2 .ws/-"/ “\\Q\k.
y
Date: 11.05.2010 17:10:39
RMS 2.104 mm/s
0-P 5805 mm/s

0-p Powiekszony obszar
T WIEE P lewe)
TS Usuwanie pomiaru
Upper Alarms
s ‘ Po prawej:
Wykres trendu

Progi dla wartosci RMS

/Qk\\ Upper PreWarnings _

g —— RMS

Date: 11.052010 17:09:41
2.591 mm/s
0-P 6.602 mm/s



Wyniki

< P

Ekran wynikéw
pomiaru przebiegu czasowego

Przebieg czasowy

Wyniki pomiaru sg wyswietlane jako schemat XY w gornej czgsci okna
(zobacz ustawienie standardowe). Pole danych w dolnej polowie zawiera
dwie najwyzsze amplitudy (dodatnia i ujemna). W przypadku przekrocze-
nia warto$ci progu zostanie wyswietlona warto$¢ bezwzgledna i rdznica
wzgledem warto$ci pomiaru (,,delta”, patrz ponizej).

Do analizy wyniku dostepne sa nastgpujace funkcje:

Powiekszanie osi czasu (X)

» Aby powigkszy¢ o$ X, nalezy nacisng¢ klawisz ,,+”. W zaleznosci
od trybu powigkszenia (strona 4-18) kursor gtowny stuzy jako punkt
centralny lub powigkszany jest odstep pomigdzy kursorem gtéwnym i
delta. Klawisz ,,-” stuzy do pomniejszania.

Skalowanie amplitudy (os Y)
* Aby powiekszy¢ skalowanie osi Y i wyswietli¢ niskie amplitudy, nale-
zy nacisna¢ klawisz nawigacyjny w gorg.

* Aby ponownie zmniejszy¢ skalowanie, nalezy nacisnaé klawisz nawi-
gacyjny w dot.

Marker predkosci obrotowej

Z6tte markery predkosci obrotowej wskazuja impulsy trigera podczas po-
miaru sygnatu. Na wykresie kotowym znaczniki predkosci wskazujg takze
kierunek obrotu (patrz nastgpna strona).

Kursor
Wspoétrzedne kursora sg wyswietlane nad wykresem.

* Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Kursor”.

Brak: ukrycie wszystkich kursoréw (powigkszanie/skalowanie niemozli-
we!)

GLOWNY: wys$wietlenie kursora gtownego.
Aby przesuna¢ kursor, nalezy nacisng¢ klawisz nawigacyjny w lewo/w
prawo. Szybko$¢ wzrasta po przytrzymaniu klawisza nawigacyjnego.
T
Channel A 34.22 ms — Wspodtrzedne kursora
Powiekszony obszar

Znacznik szybkosci

0P

[mis|Y 7 Y
i
i

7.5 i

— Prég

125m 150m 175m 200m 225m 250m 5]

rData

Limit : Upper Alarm AT.654 m/s?

Maximum amplitude: 13.054 m/s?

Minimum amplitude: -11.47 m/s?

Frequency: 16.25 Hz
RPM 1436 1]
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DELTA: wyswietlenie/ukrycie kursora delta.
Aby przetaczy¢ si¢ miedzy kursorem gldéwnym a kursorem delta, nalezy
nacisng¢ klawisz ,,Enter”. W tym przypadku pomiar mozna powtorzy¢
tylko za pomocg klawisza MENU (MENU — ,,Remeasure” (Pomin))!
Wspotrzedne kursora wskazuja odlegtos¢ do kursora gtdéwnego. Pole
danych okres$la czestotliwo$é, ktora odpowiada odlegto$ci migdzy kur-
sorem gtownym a kursorem delta (patrz ponizej).

Pasma: Show/hide sideband cursor
Nalezy wybra¢ liczbe wsteg bocznych. Odstgp migdzy wstegami
bocznymi ustawia si¢, przesuwajac kursor zewngtrzny*. Pozycje calej
grupy mozna zmienié¢, przesuwajac kursor srodkowy (gtowny).

Wykres kartezjanski / kotowy

Domyslnie przebieg czasowy jest wyswietlany jako wykres kartezjanski
(wykres XY). Mozna jednak zmieni¢ sposdb wyswietlania na wykres
kotowy. Jest to przydatne na przyktad, gdy nalezy zaznaczy¢ zazebienie
w stopniu przektadni. W tym typie wys$wietlania zmierzony interwat jest
widoczny na kole, wigc godzina rozpoczecia i zakonczenia znajdujg sie
bezposrednio obok siebie. Jezeli wat obroci si¢ o 360° w zmierzonym in-
terwale, na wykresie kolowym zostanie przedstawiony sygnat dla jednego
pelnego obrotu watu.

* Aby przelaczaé si¢ pomigdzy dwoma typami wykresow, nalezy nacis-
na¢ klawisz F (patrz ponizej).

Przetwarzanie koncowe sygnatu

Obliczanie charakterystycznych wartosci ogélnych z sygnatu

Mozliwe jest obliczenie nastgpujgcych wartosci ogdlnych:

- amplituda maksymalna/minimalna

- §rednia arytmetyczna, warto$¢ p-p, wartos¢ RMS, wspotczynnik szczytu

* Naci$nij klawisz MENU na ekranie wynikow.
*  Wybierz opcj¢ ,,Przetwarzanie” i kliknij opcje ,,Wyliczanie wartosci
sumarycznych”.

Channel A

Ponowny pomiar

Main Kursor

Pr

R —
B zapisz

Wybierz wymik

GOdniesiente
Ustawienia ekranu
Ustawienia zadania

Wyjscie analogowe  *

Drukuj -
B wyjscie
© mrormacj,
O Pomoc
Data Dane- Minimum -8.331 m/s?
Limit : Upper Alarm A7 448 mis? Limit: Maksimum 10481 m/s?
Maximum amplitude: 11823 m/s? Maksymr | Usrednienie 0.061 m/s?
Minimum amplitude: -12.85 m/s? Minimal | PP 18.812 m/s?
RMS 2.188 m/s?
Crest 478991

* Aby przetaczyc sie miedzy kursorem
gtownym a kursorem zewnetrznym,
nalezy nacisna¢ klawisz ,Enter”.

Po lewej:

Sygnat czasu na wykresie kotowym

Po prawej:

Przetwarzanie koncowe sygnatu
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* Aby przetaczy¢ sie miedzy prawym
a lewym okienkiem, nalezy nacisna¢

klawisz F.

Po lewej:
Obliczanie widma
z przebiegu czasowego

Po prawej:

Przebieg predkosci obroto-
wej podczas

pomiaru sygnatu

Obliczanie widma
Na podstawie przebiegu czasowego mozna obliczy¢ widmo, a nastgpnie
zapisac je i zmierzy¢ ponownie.

Nacis$nij klawisz MENU na ekranie wynikow.

Wybierz opcje¢ ,,Przetwarzanie” i kliknij opcje ,,Wyliczanie widma”.
Ustaw parametry w dolnym okienku (patrz ponizej):

Sygnal wejsciowy

CALY SYGNAL: do obliczenia widma jest uzywany caty sygnat.
WIDOCZNY SYGNAL: widmo jest oparte tylko na widocznym sygnale. W
razie potrzeby nalezy powickszy¢ wyswietlany obraz*.

GLOWNE DO DELTA: przesun kursor w celu ustawienia interwatu.
STARTUJ NA GLOWNYM: uzywany jest tylko sygnat z gtdéwnego kursora.

Tryb usredniania: pojedynczy pomiar / usrednianie
Typ przedzialu: wybierz odpowiedni typ przedziatu (str. 3-24).
Naci$nij klawisz MENU 1 kliknij opcje OK.

Obliczone widmo mozna zapisa¢ i zmierzy¢ ponownie. Przeksztatcenie
jest dostepne tylko na wykresie kartezjanskim.

w

yswietlanie przebiegu predkosci obrotowej

Jezeli predkos$¢ obrotowa jest rejestrowana razem z przebiegiem czaso-
wym, jej przebieg mozna wyswietli¢ w nastepujacy sposob:

Naci$nij klawisz MENU na ekranie wynikow.

Wybierz opcje¢ ,,Przetwarzanie” i kliknij opcje ,,Oblicz sygnat predkosci
obrotowe;j”.

Przebieg predkosci obrotowej zostanie wyswietlony w dolnym okienku.

Channel A

0P
(i ¥ T TR 7

| |
W\AJ\N b, |

S

m 100m 180m 200m 5] 100m 200m 300m 400m 2]

r Widmo
Wybér sygnalu wejsciowego m oo
Wybér metody usredniania Pojedynczy v ::;;]
Typ okna Flat Top hd
100m 200m 300m 400m il
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Srednia zsynchronizowana w czasie (Przetwarzanie koncowe)
Jezeli oprocz przebiegu czasowego rejestrowany jest sygnat trigera, moz-
na uzyska¢ dodatkowe informacje.

Na przyktad przebieg czasowy mozna okresli¢ synchroniczne z kazdym
obrotem watu. W ten sposob zdarzenia w sygnale zsynchronizowane z
predkos$cia obrotowa sg lepiej widoczne i nie wystepujg wyniki przypad-
kowe.

Jezeli lokalizacje pomiaru znajduja si¢ na przektadni, przebieg czasowy
dla obrotu mozna okresli¢, uzywajac przetozenia przektadni.

Naci$nij klawisz MENU.
Wybierz opcj¢ ,,Przetwarzanie” i kliknij opcje ,,Usrednianie synchroni-
zowane czasem”.

Jezeli predkos¢ obrotowa zmierzono jednocze$nie z czujnikiem trige-
ra, aktywuj opcje ,,Uzyj znacznik triggera” i wprowadz warto$¢ opcji
,Obroty” na impuls obrotu. Opcja ,,Start z triggera” umozliwia zsyn-
chronizowanie sygnalu czasu za pomocg impulsu trigera.

Jezeli nie ma sygnatu trigera, mozna go symulowaé, uzywajac recznie
wprowadzonej wartosci predkosci obrotowej (,,Inne obréty”). W tym
przypadku opcje trigera opisane powyzej sg nieaktywne. Warto$¢ pred-
kosci obrotowej (w Hz) odpowiada dtugosci bloku w sygnale czasu
opisanemu przez stosunek f= 1/t.

W polu ,,Obroty” mozna zréwnowazy¢ réznice predkosci obrotowe;j
migdzy lokalizacjg pomiaru trigera a lokalizacjg pomiaru sygnatu (np.
przetozenie przekladni).

Zamykanie przetwarzania koncowego

Nacis$nij klawisz ESC na ekranie wynikow.

Usrednianie synchronizowane czasem ﬁ
E & Uzyj znacznik triggera S
@ilnne obroty:
K
3000 rpm
[ Start z triggera
10
Obroty 10 El
r Dar
Limi OK Anuluj _
Maksymalna amplituda: 10.481 mis?
Minimalna amplituda: -8.331 mis?

Usrednianie zsynchronizowane
w czasie: konfiguracja
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iﬂiiii? €3

Amplituda, Obwiednia, Kolejnos¢

oo TRk el
Okreslanie trendu, Okreslanie trendu
obwiedni, Cepstrum

Doktadne informacje sa podane w czesci
.Zadania pomiaru” (Rozdz. 5).

&

Uwaga

Po lewej:
Widmo i przebieg czasowy

Po prawej:
Dodatkowe informacje

Gorne okienko jest aktywne

Widmo, Cepstrum

Wynik pomiaru jest wyswietlany w lewym okienku. Zmierzony przebieg
czasowy jest wyswietlany w dolnym okienku podczas wykonywania po-
miaru. Po wykonaniu pomiaru mozna wyswietli¢ nastepujace informacje:

Maksymalnie 10 (10 najwyzszych amplitud w widmie)

Alarmy

Znacznik czestotliwosci (tylko w trybie Sciezka / Wzorzec maszyny)
Wartosci okreslania trendu (tylko w trybie TrendingSpectrum)

Paski trendu (tylko w trybie TrendingSpectrum)

Zmierzony przebieg czasowy

Pozycja kursora gtownego

Nacis$nij klawisz MENU i wybierz opcje ,,Info”.
Kliknij odpowiednie informacje:

Dane wyswietlane domy$lnie po wykonaniu pomiaru ustawia si¢ w ok-
nie konfiguracji wys$wietlania (patrz str. 4-18).

Aktywne okienko jest wyrdznione ramka. Aby przelaczy¢ sie¢ miedzy
okienkami, nalezy nacisna¢ klawisz F.

Info / Max 10 (Informacje / Maks. 10)

Umozliwia wys$wietlenie listy 10 najwyzszych amplitud w widmie. Aby
ustawi¢ kursor w odpowiedniej linii widma, nalezy klikng¢ wpis. Listg
amplitud lub cz¢stotliwosci mozna posortowac¢ w kolejnosci rosngcej lub
malejacej. W tym celu nalezy kliknag¢ odpowiedni tytut kolumny.

Ponowny pomiar

B zapisz
|

I Zdarzenie/Komentarz

RMS: 0.728 m/s*

Stroboskop
! selRPM
[« Pokaz RMS

Find peak

Odniesienie

Alarmy
Znaczniki czestotiwosci
Warloggi trendu
Trending bars

- |7 P

rzebieg czasowy

Ustawienia ekranu Kursor

Ustawienia zadania

Wyjécie analogowe >

(Bt s 2i5 300 1Hal

[‘ﬂ Wyjscie
© informacie o wynikach
(O Pomoc
oSl TNV AL sl
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Informacje /Alarmy

Ta funkcja umozliwia sprawdzenie, czy przekroczono wartos¢ progu. Je-
zeli tak, $wieci jedna z diod LED.

Aby wyswietli¢ progi w widmie,...

» Naci$nij klawisz F, aby uaktywni¢ dolne okienko.
» Zaznacz odpowiednie pole wyboru w widoku drzewa.

Info / Frequency marker (Informacje/Znacznik czestotliwosci)
Znaczniki czestotliwos$ci utatwiaja identyfikacje charakterystycznych
czgstotliwo$ci maszyny i elementow w widmie. Znaczniki czestotliwos$ci
sg definiowane dla kazdego poziomu* hierarchii maszyny w oprogramo-
waniu OMNITREND i tadowane do urzadzenia VIBXPERT ze $ciezka
pomiarowa/szablonem.

* Nacisnij klawisz F, aby uaktywni¢ dolne okienko.

* Aby wyswietli¢ znaczniki czgstotliwosci kazdego poziomu hierarchii,
nacisnij klawisz MENU i wybierz go z listy (patrz ponizej). Znaczniki
czegstotliwo$ci z nizszych hierarchii sg dodawane do wyzszych hierar-
chii (lokalizacja pomiaru -> maszyna -> zestaw maszyn).

» Zaznacz odpowiednie pole wyboru w widoku drzewa.

W przypadku znacznikow czestotliwosci zaleznych od predkosci ob-
rotowej (np. Niewywaga — pierwsza wartos¢ harmoniczna) predkos¢
obrotowa maszyny musi by¢ znana; nalezy wprowadzi¢ jg recznie lub
Za pomocg pomiaru.

Channel A

Channel A

0P 0P
(misT] msl| | FrE

0 100 150 200 20 ECGE]

r Frequency markers

Band alarms

A

Walzlager 1201 A

Alarm
=} 1201 ETNO
- 1201 ETNG FTF
1201 ETNG BPFO
#1201 ETN9 BSF
1 1201 ETNS BPFI

I Machine, general

=¥ Roller bearing
5 ¥ 1200 ETNS  pochine
i Location
: BPFO

M BSF

& BPFI

1500 rpm

1500 rpm

nursor
Przetwarzanie
Maks.10

Stroboskop
Set RPM

Znaczniki czestotiiwosci

Pokaz RMS
Find peak

Wartosci trendu
Trending bars

|— Przebieg czasowy
Ustawienia ekranu Kursor

Odniesienie

Aursor
Przetwarzanie
Maks.10

Stroboskop army
SetRPM

Znaczniki czgstotliwo

Pokaz RMS
Find peak

Wartosci trendu
Trending bars

| CdiesEnie *[v Praebieg czasowy
Ustawienia ekranu Kursor

Hierarchia maszyny =

OdRiesienie

Zestaw, Maszyna, Lokalizacja pomiaru

)

Uwaga

Po lewej:
Progi waskiej wstegi
(, Alarmy wstegi”)

Po prawej:
Znacznik czestotliwosci
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nursor -
Przetwarzanie -
Maks.10

Stroboskop

! setRPm -

Alarmy

Znaczniki czestotliwo

Pokaz RMS

Find peak g

OdniesiEnie 3 ’j Przebiag czasowy
Ustawienia ekranu Kursor

nursor
Przetwarzanie r

Maks.10

Stroboskop Alarmy

(
SetRPM *  Znaczniki czestotiiwo
Pokaz RMS Wartosci trendu

Find peak

Gniesienie " |w Przebieg czasowy

Ustawienia ekranu Kursor

Po lewej:

TrendingSpectrum

(Wartosci okreslania trendu znajduja sie
w dolnym okienku)

Po prawej:

Poréwnywanie wartosci okreslania
trendu

z danymi odniesienia / historycznymi

Wartos¢ okreslania trendu

Info / Wartosci trendu

Tryb TrendingSpectrum zawiera, oprdcz przebiegu czasowego i odpo-
wiedniego widma, do 30 charakterystycznych wartosci ogdlnych. War-
tosci ogdlne sa tworzone przy uzyciu pasm czgstotliwosci skonfigurowa-
nych w oprogramowaniu OMNITREND dla komputera PC.

W dolnym okienku dostepne sg ponizsze parametry okreslania trendu:

- Nazwa i biezgca wartos¢ okreslania trendu,

- Limity pasma czestotliwosci (,,Start” (Poczatek)/,,End” (Koniec)),

- Typ pomiaru (np. ,,True 0-peak” (Rzeczywiste 0-szczyt),

- [lo$¢ pomiarow (np. ,,Velocity” (Predko$c¢)) i wartosci progow.

Poréwnywanie wartosci okreslania trendu z wartosciami odniesienia:

» Aktywuj dolne okienko, naciskajac klawisz F.

* Nacisnij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Compare with reference” (Po-
rownaj z warto$ciami odniesienia).
Zostanie wy$wietlona tabela zawierajgca wartosci okre$lania trendu, biezace

warto$ci pomiaru i, jesli zostaty skonfigurowane, wartosci odniesienia.
Poréwnywanie wartosci okreslania trendu z wartosciami historycznymi:

* W dolnym okienku nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje¢ ,,Historia”.
Zostanie wyswietlony wykres, na ktorym historyczne i biezace warto-
$ci pomiarow beda widoczne jako trend.

Info / Trending bars
Pasek wyswietlany w trybie Trending Spectrum (Okreslanie trendu widma)
przedstawia pozycje progow dla biezacego odczytu (patrz nastgpna strona).

Info / Time waveform (Informacje/Przebieg czasowy)

Dla celow testowych sygnal mozna wyswietlic w dolnym okienku (patrz
str. 4-8). Funkcja Zoom (Powigksz) jest dostepna w celu analizy sygnatu
(patrz str. 4-4).

Info / Cursor (Informacje/Kursor)
Opcje ,,Cursor” (Kursor) nalezy wlaczy¢ podczas pracy z kursorem har-
monicznym/subharmonicznym lub kursorem wsteg bocznych.

Reference data

Show | Current Reference Unit

RMS Trend

MP3 Meas set3-TS =130 Balancing Trend¥}
Alignment Trend ¥

Kanat A
Giowny|

[
[mis)

TrendingSpektrum = 130

[mmis] Upper Alarm
2

\\q RMS 74
Alignment TVA

il

1
Balancingfrrend®

100 200 600 [Hz] 03

rWartosci trendu

Start 0.00 Hz
~Koniec 32000.00 Hz
Typ e Date: 12.052010 13:37:13
Fomae Przyspieszenie = — Current Reference
e me? RMS Trend  1.920 mm/s 1.590 mmis
1.133 mmls 0893 mmis
RPM _ rpm Alignment Tr... 1.129 mm/s 1.124 mm/s
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Ponizsze funkcje mozna wywota¢ bezposrednio w MENU:

Stroboskop

Te funkcje nalezy wlaczy¢, aby sterowac $wiatlem stroboskopu za pomo-
ca czestotliwosci przy gltownej pozycji kursora. Aby zmieni¢ czestotli-
wos¢ migania, nalezy przesung¢ kursor w widmie.

Swiatta stroboskopu mozna uzyé do wizualnego zwolnienia ruchu @
obiektu, co ulatwia analize¢, sprawdzenie poprawnosci procedur i znale-
zienie niepozadanych zrédet drgan. Dzieki wizualnemu ,,zatrzymaniu”
ruchu mozna doktadnie okresli¢ predkos¢ obrotowa lub czestotliwosé
przemiennag.

Uwaga

Aby podtaczy¢ stroboskop do zéltego portu, nalezy uzy¢ adaptera dostep-
nego jako akcesorium (VIB 5.333).

Set RPM (Ustaw predkosc obrotowa)

Po wykonaniu pomiaru mozna wprowadzi¢ predkos¢ obrotowg maszyny
bezposrednio lub odczytac ja, korzystajac z oznaczonej czestotliwosci
w widmie. Nalezy nacisng¢ klawisz MENU, klikna¢ opcje ,,Set RPM”
(Ustaw predkos¢ obrotowq) i wybra¢ odpowiednig opcje.

Pokaz RMS
Umozliwia obliczenie wartosci RMS widma (patrz ponizej).

Przetwarzanie

Kazde widmo jest poczatkowo obliczane ze zmierzonej ilosci*. Przetwa- * predko$¢, przemieszczenie
rzanie koncowe zmienia zmierzong ilo$¢ pomiarow w widmie (np. pred-

ko$¢ w przemieszczenie). Funkcja diagnostyczna ,,Alarmy” jest dostgpna

tylko wtedy, gdy widmo jest wyswietlane w oryginalnej ilo§ci pomiardw.

Obliczenie ,,prawdopodobnej” czestotliwosci w przypadku widma o nie-
wystarczajacej rozdzielczosci.

TrendingSpektrum-TS = | MP3 Meas set3-TS

Ponowny pomiar

o Zap\sz
[n?;;s] §  Zdarzenie/Komentarz

Tt > Rms: 1.276 m's* —— \\/artos¢ RMS

v Przyspieszenie

Channel A

Main

225.

Informacje -

Stroboskop Przemieszcz.
. Set RPM *
:’T Pokaz RMS

Find peak

Gdniesiene) L

Ustawienia ekranu

Ustawienia zadania Po |eWej .

0 A “l Paski trendu (TrendingSpectrum)

o Eoe
75 150 235 ado ] rukuy 300 400 500 600 2]

wsters (0 ] | Qoo e | J  Poprawej

O Pomoc B0 mis® Przetwarzanie koncowe
BRlansinalimns Sta 0.00 Hz Arilaécet i A
woncrarons (0 ] (wybr ilosci pomiarow)

Typ RMS
Alignment Trend Pomiar Przyspieszenie

£I- mls?
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Uwaga

Po lewej:
Widmo, menu Cursor (Kursor)

Po prawej:
Widmo, kursor harmoniczny

Reference (Odniesienie) (tylko w trybie sciezki / szablonu maszyny)

W tym miejscu mozna poréwnac¢ biezace widmo z widmem odniesienia
lub widmem historycznym. Widma sg wyswietlane na wykresie ,,kaskado-
wym” (patrz takze str. 4-13).

Zoom / Scaling (Powiekszanie/skalowanie): patrz ,,Przebieg czasowy”, strona 4-4.

Cursor (Kursor)

» Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Kursor” (patrz ponizej).

BRrAK/GLOWNY/DELTA: patrz ,,Przebieg czasowy”, strona 4-5.

HarMONICZNE: wy$wietlenie/ukrycie kursora wartosci harmonicznych.
Kursor harmoniczny stuzy do przypisywania wartosci harmonicznych
w widmie. Odstgp miedzy poszczegdlnymi kursorami odpowiada pod-
stawowej czestotliwosci przy kursorze gtownym. Aby dostosowac te
odstep, mozna przesunaé kursor gtowny lub kursor delta (najwyzsza
wyswietlana kolejno$c).

* Dostosuj wymagany numer kursora.

PODHARMONICZNE: wys$wietlenie/ukrycie kursora wartos$ci subharmonicz-
nych.
Kursor subharmoniczny stuzy do wykrywania wartosci subharmonicz-
nych w widmie. Odstep miedzy poszczegdlnymi kursorami odpowiada
utamkowi catkowitemu (1/n) kursora gtownego.

* Dostosuj wymagany numer kursora.

Jezeli kursor subharmoniczny jest aktywny, kursor delta jest nieaktywny.

PasmA: wyswietlenie/ukrycie kursora wsteg bocznych.
Kursor wstegi bocznej stuzy do identyfikacji modulacji czestotliwosci
nosnej. Odleglo$¢ miedzy wstggami bocznymi ustawia si¢, przesuwa-
jac kursor zewnetrzny (nacis$nij klawisz ,,Enter”, aby przetaczy¢, str.
4-5). Czegstotliwos¢ no$ng mozna zmieni¢, przesuwajac kursor gtowny.
* Dostosuj wymagany numer kursora.

Kursor gtéwny Kursor (6 rzad)

MP3 Meas set3-TS

T TR
anat | oo BT Jm—
fee @ /7

mis]

Ponowny pomiar

7 ZapiEz

| Zdarzenie/Komentarz

Kursor

Przetwarzanie L4

Ciowny,
Informacje > |7 Delta
Stroboskop "
SetRPM »
( Podharmoniczne | 1
Pokaz RMS
Find peak Pasma
OdnResenie

Ustawienia ekranu

Ustawienia zadania

Wyjedie anzlogowe. »

Drukuj - Hz] 500 500 THz]
) wyiscie ~Maks.10
o Informacje o wynikach Czestotliwosé Amplituda Czegstotliwosé
O Poma 6500 Hz E 0.419 m/s? 65.00 Hz g
0419 m/s? 60.00 Hz 0419 m/s? 60.00 Hz
0.412 mis? 72.00 Hz 0.412 m/s? 7200 Hz
0401 m/s? 76.00 Hz B 0.401 m/s? 76.00 Hz e
0.390 m/s? 49.00 Hz 0.390 m/s? 49.00 Hz
0.381 m/s? 83.00 Hz 0.381 m/s? 83.00Hz
RPM 1455 =1yl RPM 1455 Mgl
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Wyniki

3D display of spectra: Waterfall diagram (Widok 3D widm: wy-
kres kaskadowy)

Jezeli dla jednego zadania pomiaru zarejestrowano kilka widm (maks. 75),
sa one wyswietlane na wykresie 3-wymiarowym — wykresie kaskadowym.

Nawigacja
A Nawigacja po poszczegdlnych widmach.
v

« » Przesuwanie kursora wzdtuz osi czestotliwosci.

Zmiana widoku

Aby obroci¢ wykres kaskadowy, nalezy zmieni¢ tryb wyswietlania:

» Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcj¢ ,,Resize display field” (Zmien
rozmiar pola wys$wietlania). Nalezy uzy¢ klawiszy nawigacyjnych w
celu wykonania nast¢pujacych czynnosci:

A

Y pochylenie wykresu wokot osi czestotliwosci.

b obrot wykresu wokot osi amplitudy.

Ten tryb wyswietlania jest wskazywany przez ikone pokazang po prawej
stronie.

Kursor

Do analizy w widoku 3D dostepny jest tylko kursor gtowny i kursor delta.
Aby wiaczy¢ kursor delta, nalezy nacisng¢ klawisz MENU i klikna¢ opcje
,»Cursor > Delta” (Kursor > Delta) (patrz str. 4-5).

Powiekszenie

Funkcji Zoom (Powigksz) mozna uzy¢ na wykresie kaskadowym wzdtuz
osi czestotliwosci (=X), a takze wzdtuz osi Z. Osi amplitudy (=Y) nie
mozna skalowa¢ w widoku 3D.

Spectrum Startup / Coastdown Vel.user

i
.

0P
[
Ponowny pomiar

- _________________|
3 Zdarzeniefkomentars @

@) Ustawienia ekranu

Ustawienia zadania
Kursor
Przetwarzanie

2 Powigkszenie

Date 12.052010 14:06:09 Date 12052010 14-06:09
RPM: 955 rpm RPM: 955 rpm

Po lewej:
Wykres kaskadowy

Po prawej:
Obracanie/pochylanie wykresu:
Nalezy uzy¢ klawiszy nawigacyjnych w

trybie
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Wyniki

Powiekszenie
Powiekszanie osi czestotliwosci (X), gdy
miga pasek gérny

03, ktorg mozna powigkszy¢ (X lub Z) jest oznaczona migajacym paskiem
wzdhuz krawedzi.

- Jezeli miga prawy pasek, za pomoca klawiszy nawigacyjnych mozna
powigkszy¢ o$ Z.

- Jezeli miga gérny pasek, za pomoca klawisza +/- mozna powigkszy¢ o$
X.

Aby zmieni¢ aktywng oS, nalezy nacisna¢ klawisz MENU i kliknag¢ opcj¢
Powigkszinie > X-osie lub Powi¢kszinie > Z-osie.

Analiza poszczegolnych widm (widok 2D)
Aby przeprowadzi¢ analiz¢ danego widma, nalezy wykona¢ nastepujace
czynnosci:

*  Wyro6znij odpowiednie widmo za pomoca kursora.

* Aby wyswietli¢ wybrane widom, nacisnij klawisz F.
Alternatywnie: Naci$nij klawisz MENU 1 kliknij opcje ,,Szczegoty”.

* Wybierz odpowiednie funkcje diagnostyczne za pomoca klawisza
MENU.

Aby ponownie powrdci¢ do widoku 3D, nacisnij klawisz ESC.

Spectrum Startup / Coastdown Vel.user = IREER

3 i arsen eIKamentars

@) ustawienia ekranu
Ustawienia zadania

Kursor

Przetwarzanie

Szezegdly [F] z - Osie

Zmiana pola wyswietiania

3 rasu

Date 12.052010 14:06:09
RPM: 955 rpm
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Wyniki

Widmo dzwieku: wykres trzeciej oktawy i poziomu oktawy
Urzadzenie VIBXPERT udostepnia widmo dzwigku w celu wyswietlenia
i analizy sygnalow akustycznych. Sygnat odbierany przez mikrofon jest
dzielony w domenie czgstotliwosci na pasma o statej wzglednej szeroko-
$ci pasma (pasma oktawowego lub pasma trzeciej oktawy). Aby okresli¢
gtosnosé, urzadzenie VIBXPERT oblicza poziom ci$nienia akustycznego
kazdego pasma, a takze ogdlny poziom dzwieku. W zaleznos$ci od ogol-
nego poziomu, mozna ustawi¢ cztery filtry analizy (A, B, C, D) w celu
uwzglednienia ludzkiej percepcji gltosnosci. Poniewaz poziom cis$nienia
akustycznego jest wartos$cig logarytmiczng, do jej obliczenia potrzebna
jest warto$¢ odniesienia. Nalezy takze wprowadzi¢ t¢ wartos¢.

Widmo dzwigku mozna wybra¢ tylko dla widm amplitudy z wartoscia
przyspieszenia drgan, predkosci drgan i przemieszczenia drgan, a takze
dla ilosci zdefiniowanej przez uzytkownika. Widm obwiedni, widm rzedu
1 widm opartych na rzedzie nie mozna przeksztatci¢ na widma dzwigku.

Wyswietlanie widma dzwieku
Aby wyswietli¢ widmo amplitudy jako widmo dzwicku, nalezy wykonac
nastepujace czynnosci:

Na ekranie wyboru trybu Pomiary:

- Zaznacz ilo$¢ pomiarow dla widma amplitudy.
- Nacisnij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Ustawienia ekranu/pomiar”.

Na ekranie pomiaru.:
- Nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje¢ ,,Ustawienia ekranu”.

Pomiary B Ustawienia ekranu - Przyspieszenie
Sumaryczne | Sygnaty | Zaawansowane | ) ) -
Powigkszenie
A
l n Skala predkosci e
A
tadowanie pliku Predkos¢ skalowania = 13
Ustawienia zadania Kursor powiekszania gtéwny v
U aekranu =
= Przemieszcz.
Rejestracja Kursor
Execule on MUX
Typ linii S
Rozmiar kursora Krétki A
() Pomoc
7 w . Osie
Przyspieszenie Predkosé Przemieszcz.
i Typ wykresu Stupki tercji v
@ Wartos¢ referencyjna 2e-05 m/s?
sufiks 'k' na osiach Tak v
. B .. ) _ Pokaz amplitude jako 0P A\
Przyspieszenie Predkos¢ Uzvtkownik AC ¢
Wyswietlenie harmonicznych | Nie v
Zadanie user
Kanat A: VIB 6.142
Kanal B Informacja dodatkowa
RPM-Kanat: Poziom domysiny Przebieg czasowy A n

Uwaga

Po lewej:

Otwarcie okna Ustawienia ekranu
(Konfiguracja wyswietlania) (Pomia-
ry)

Po prawej:

Ustawienia widma dzwieku

Typ wykresu, wartos¢ odniesienia, skala
amplitudy
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Wyniki

Uwaga

Widmo dzwieku
Przeanalizowany poziom cisnienia aku-
stycznego w dB (A)

*  Wybierz opcje¢ ,,Stupki tercji” lub ,,Stupki oktawy” jako typ wykresu.

* Ustaw ,,wartos$¢ referencyjna” wymagang do obliczenia poziomu ci-
snienia akustycznego (na przyktad, dla sygnalu zewnetrznego p,= 20
uPa =2 x 10° Pa).

Jednostka warto$ci odniesienia odpowiada ilo$ci pomiaréw ustawionej
w widmie. Jednostke mozna zmieni¢ tylko dla ilosci zdefiniowanej
przez uzytkownika.

» Ustaw odpowiedni filtr analizy (decybele (A),(B), (C) lub (D)). Aby
nie analizowa¢ poziomu cis$nienia akustycznego za pomocg filtra,
ustaw opcje ,,decybeli”.

» Nastepnie nacisnij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Zapisz”.

Poszczegolne pasma czgstotliwosci (trzecie oktawy, oktawy) zostang
wyswietlone w widmie dzwigku, tak jak ogoélny poziom dzwigku w skali
logarytmicznej. Dolne pole Info (Informacje) zawiera poziomy ci$nienia
akustycznego poszczeg6élnych pasm. W tym trybie wyswietlania funkcje
kursora i powigkszenia sg niedostgpne.

Kanat A

0P
[d8]

Sumaryczny poziom dzwi u:9 7.38 dB

60
0;
20,

00 " e

r Tercje
Amplituda Czestotliwosé
62.10 dB 1.00 Hz :I
51.95 dB 2.00 Hz

54.14 dB 3.15Hz
56.64 dB 4.00 Hz
61.29 dB 5.00 Hz
66.11 dB 6.30 Hz
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Konfiguracja wyswietlania

Konfigurowanie wyswietlania wynikow

Na ekranie Results (Wyniki), po wykonaniu pomiaru:

» Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Ustawienia ekranu”.

W polu wyboru zadan pomiaru (Pomiary):

*  Wyrdznij symbol zadania pomiaru.

* Nacis$nij klawisz MENU i wyrdznij opcje ,,Ustawienia ekranu”.

* Nacisnij klawisz nawigacyjny w prawo i kliknij odpowiednio opcje
»~Pomiar” lub ,,Trend” (patrz ponizej).

X. Pomiar ciagty (tryb ,,na zywo")
W trybie ,,Live” (Na zywo) mozna sprawdzi¢ jako$¢ sygnatu przed rozpo-
czeciem zbierania danych (patrz str. 3-4).

A1. Konfiguracja wyswietlania dla pomiaru: wartosci ogolne

WYSWIETL LIMIT JAKO: warto$ci limitow mozna wyswietli¢ jako warto$¢
bezwzgledna lub rdznicg (,,warto$¢ Delta”) wzgledem wartosci pomiaru.

POKAZ WARTOSC SZCZYTOWA:
wybierz charakterystyczng warto$¢ drgan, ktora ma by¢ wyswietlana do-
mys$lnie razem z ,,wartoscig RMS”. Po wykonaniu pomiaru nalezy naciskac
klawisz nawigacyjny w gore, aby wyswietli¢ ogolne wartosci serii, ktore nie
zostaly wyswietlone. W przypadku przekroczenia wartosci progu zostang
wys$wietlone warto$ci RMS 1 warto$¢ ogolna, ktore przekroczyty prog.

A2. Konfiguracja wyswietlania dla trendu: wartosci ogoélne

WARTOSC MIERZONA: wWybor wartosci ogolnych. Typ linii mozna wybraé i
wyswietli¢ etykiety dla kazdej krzywej trendu.

Poxaz: limity, znaczniki zdarzen, odniesienia 1 powiazane etykiety mozna
wyswietli¢ na wykresie. Typ /inii mozna wybracd.

POWIEKSZENIE: szybko$¢ lub rozmiar kroku przy powigkszaniu.

RozMIESZCZENIE: warto$ci na krzywej trendu mozna zidentyfikowac za po-
moca znacznikow.. Mozna wyswietli¢ siatke w celu utatwienia analizy
danych, a kursor mozna wyswietli¢ jako krzyzyk (krotki) lub kursor
liniowy (dfugi).

Pomiary i [ [ Ustawienia ekranu - Przyspieszenie
Sumaryczne | Sygnaty | Zaawansowane | .
Warto$¢ mierzona
A . 1
i i aRws] v
A .
tadowanie pliku B2 ﬂ
Ustawienia zadania I~ PP ﬂ
- Przemieszcz. .
Rejosiragia Pokaz...
Execule on MUX ¥ Wyzszy Limit ~ |—mm—mmmmmmmmmem o ﬂ
P Ngszylimt =~ [ ¥
() Pomoc o .
I~ Limit Etykieta
Przyspieszenie Predkosé Przemieszcz. ¥ Zdarzenie/Komentarz —ﬂ
b [ Odniesienie —ﬂ
m@ g g ; ¥ Odniesienie Etykieta
Powigkszenie =
Przyspieszenie Predkos¢ Uzvtkownik AC ¢
R zenie
Zad,
adanie user Kursor Diugi ﬂ
Kanat A: VIB 6.142
" ® Znacznik Auto ]
Kanat B
“n ¥ Siatka
RPM-Kanat:

Konfiguracja wyswietlania
dla wartosci ogdlnych z wiecej niz dwo-
ma ilosciami.

Pokaz warto$¢ szczytows, [or |
Pomiar ciagly I Nie ﬂ
Po lewej:

Otwieranie okna Ustawienia ekranu
przed pomiarem w trybie Pomiary

Po prawej:
Konfiguracja wyswietlania dla tren-
du ogdlnego
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Konfiguracja wyswietlania

B1. Konfiguracja wyswietlania dla pomiaru: widmo/przebieg czasowy
POWIEKSZINIE: rozmiar kroku podczas powigkszania osi X i osi Y.
Zoom Mode (Tryb powigkszenia): powigkszany jest obszar wokot kur-
sora gtdwnego lub odstep pomigdzy kursorem delta a kursorem gtow-
nym.

CuURrsOR (KURSOR): krzyzyk (krotki) lub kursor liniowy (dfugi); typ linii dla
kursora liniowego.

Typ wyKRESU: widmo mozna wyswietli¢ jako wykres krzywej (,, ciggly”)
lub wykres stupkowy (,, stupki”). Opcja ,,Gradient” umozliwia pokolo-
rowanie obszaru pod wykresem. W przypadku widma dzwigku nalezy
wybra¢ opcje¢ ,,oktawa” lub ,,trzecia oktawa”. Przebieg czasowy mozna
wyswietli¢ jako wspotrzedne kartezjanskie (wykres X-Y) lub na wykre-
sie kotowym. Podczas wykonywania pomiar6w za pomoca sprzegla
DC, mozna ukry¢ sktadowa DC w sygnale (opcja: Tylko AC).

SUFIKS PRZEDROSTEK DLA 1/1000 LuB 1000): zamiast warto$ci,,1/1000” lub
,»1000” 0§ X moze by¢ oznaczona skrotem ,,m” (milli) lub ,,k” (kilo).

POKAZ AMPLITUDEJAKO (WIDMO)): amplitudy w RMSTub warto$ciszczytowe
(0-szczyt, szczyt-szezyt). Wartosé RMS catego widma: patrz str. 4-11.

WYSWIETLANIEHARMONICZNYCH (WIDMO)): skalowanie osi XwHz(Nie))lub
wg kolejnosci (Tak). Musi by¢ znana predkos$¢ obrotowa walu (zmie-
rzona lub wprowadzona).

SKALOWANIE AMPLITUDY (WIDMO)): liniowe lub logarytmiczne (w decybe-
lach).

INFORMACJA DODATKOWA (WIDMO)): informacje domys$lnie wy§wietlane w
dolnym okienku ((maks. 10, przebieg czasowy, alarmy wsteg, znacznik
czestotliwosci, parametry okreslania trendu, wspotrzedne kursora).

ZNACZNIK PREDKOSCI (SYGNAL CZASU)): wySwietlenie sygnatow trigera na
wykresie. Na wykresie kolowym strzatka wskazuje kierunek obrotu.

POMIAR CIAGLY (TRYB ,,NA ZYWO”): patrz czes¢ X na stronie 4-17.
B2. Konfiguracja wyswietlania dla trendu: widmo (wykres kaskadowy)

KURSOR T AMPLITUDA: patrz cz¢s¢ B1; na wykres kaskadowy mozna natozy¢
siatke w celu ulatwienia analizy danych.
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Konfiguracja wyswietlania

C1. Konfiguracja wyswietlania dla pomiaru: wybieg, orbita, faza
Ponizsze czesci C do E zawieraja tylko opis parametréw specyficznych
dla typu pomiaru. Globalne parametry wys$wietlania, takie jak ,,Zoom”
(Powigksz) i ,,Cursor” (Kursor) zostaly opisane w czgsciach A i B.

POKAZ WARTOSCSUMARYCZNA (WYBIEG—WARTOSCOGOLNA)):nackraniewy-
nikéw wyswietlana jest warto$¢ RMS 1 jedna z trzech warto$ci szczy-
towych w zaleznosci od predkosci obrotowej. Nalezy wybra¢ wartos¢
szczytowa (0-szczyt, szczyt-szczyt, szczyt), ktora ma by¢ wyswietlana
jako standardowa.

TypP WYKRESU (WYBIEG—FAZA, ORBITA)): krzywa podjazdu/wybiegumozna
wyswietli¢ jako wykres Bode'a lub Nyquista. Orbite (postaé biegu-
nowa) i pojedyncze sygnaly (postac¢ kartezjanska) mozna wybrac¢ dla
ruchu watu. Opcja AC only (tylko AC) umozliwia pokazanie sktadowe;]
AC sygnatu.

POKAZ AMPLITUDE JAKO (KRZYWA WYBIEGU — WEKTOR FAZY)): Amplitudy
mozna wyswietli¢ jako warto§¢ RMS lub wartos¢ szczytowa (0-p).

FAZA KONT. (WYBIEG — FAZA Z WYKRESEM BODE'A)): skala osi fazy zaczyna
si¢ przy 0°, a konczy przy 360°. Jezeli podczas wykonywania pomiaru
krzywa przebiegnie poza znacznik 360°, jest kontynuowana bez zmian
przy 0° (No (Nie). Po wybraniu opcji Yes (Tak) o$ fazy jest kontynu-
owana poza 360° — zaczyna si¢ ponownie przy 0° — postep fazy jest
wyswietlany w sposob ciagly (patrz strona 5-6).

ZNACZNIK PREDKOSCI (ORBITA): patrz cze$¢ Bl.

POMIAR CIAGLY (TRYB ,,NA ZYWO”): patrz cz¢$¢ X na stronie 4-17.

Ustawienia ekranu - Orbita

[y Y| o T

Faza kont. | Tak ﬂ I~ tylko AC
Powigkszenie Powiekszenie
Skala pregdkosci e ——— Skala predkosci FE——————————— &
Predkosc i e el Pregdkosc i ] N
Kursor powigkszania fown: v
Kursor [ [ oumy 7]
Typ linii |— ﬂ Kursor
Rozmiar kursora [Dugi ¥ Typ linii [———~|
Rozmiar k Diu
Pokaz amplitude jako | 0P ﬂ ozmiar kursora | gi ﬂ
Znacznik
¥ Znacznik predkosci
Pomiar ciggly Nie ﬂ

Po lewej:

Konfiguracja wyswietlania dla

wybiegu

(faza-predkosc¢ obrotowa)

Po prawej:

Konfiguracja wyswietlania dla drgan

watu (Orbita)
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C2. Konfiguracja wyswietlania dla trendu: faza

PHASE OVER... (FAZA NAD): jezeli w jednym pliku zapisanych jest kilka
pomiardéw fazy, wektory fazy mozna wyswietli¢ w zaleznosci od czasu
lub predkosci obrotowej (patrz ponizej).

Wykres trendu fazy
o Nacisénij klawisz F, aby otworzy¢ menu na ekranie wynikow (patrz poni-
7ej) zawierajace ponizsze opcje:
SzczZEGOLY: wyswietlenie wyniku pojedynczego pomiaru.
NyQuisT / BODE: zmiana typu wykresu.
PokAz kaNaL: wyswietlenie kanatu A, kanatu B lub obu kanalow.

D. Konfiguracja wyswietlania dla pomiaru: pomiar 2-kanatowy (1+1)

EKRAN WIDMA: jezeli zadanie pomiaru zawiera pomiar widma, mozna
okresli¢, czy ma by¢ wyswietlane tylko widmoczy takze ustawione
informacje dodatkowe (maks. 10, przebieg czasowy, patrz cz¢s¢ Bl).

USTAWIENIA EKRANU KANALU A/ B : Kliknij opcje Pokaz, aby pokazac usta-
wienia wyswietlania poszczeg6lnych zadan pomiaru.

Aby edytowaé ustawienia wyswietlania poszczegélnych zadan po-
miaru, nalezy wlaczy¢ odpowiednie okienko na ekranie wynikow i
wyswietli¢ okno konfiguracji wy$wietlania, naciskajac klawisz MENU
(patrz schemat na ekranie 5-24).

E. Konfiguracja wyswietlania dla pomiaru: test uderzeniowy
WYSWIETLENIE WZBUDZENIA: okre$l, czy wynik uderzenia ma by¢ wyswie-
tlany jako przebieg czasowy czy widmo.

WYBIERZ WYNIK PO ZAPISANIU: okno dialogowe wyboru wyniku jest otwie-
rane automatycznie (fak)) po zapisaniu pomiaru.

PO |eWe Ustawienia ekranu - Pomiar 1+1 1 H00%|
J 100%
Trend fazy e = |
Wektor fazy jako funkcja -
L. ; o ran widma |Ty\kuwwdmu ﬂ
predkosci obrotowej (patrz rysu- o —
nek) |ub czasu Fy: o Ustawienia wyswietlania kanatu .. Pokaz )
v2]
Po prawej:
Konfiguracja wyswietlania o
2-kanatowego dla ) _
omiaru 1+1 [ o Wykres 2 kanatowy udaru
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Drukowanie raportow
Funkcja drukowania w urzadzeniu VIBXPERT umozliwia drukowanie
nastepujacych raportow:
- Zrzuty ekranow
- Raporty z pomiaru
- Raporty $ciezki pomiarowej/szablonu
Aby drukowa¢ bezposrednio z urzadzenia VIBXPERT, wymagane sg na-
stepujace elementy:
- Drukarka z portem USB
- Kabel USB drukarki dla urzadzenia VIBXPERT (VIB 5.330 MUSB)
Raporty w formacie PDF mozna przesyta¢ do komputera PC, a nastepnie
wydrukowac. Dla tej funkcji dostepne sa nastgpujace opcje:
- Przesylanie danych za pomocg programu VIBXPERT utility (str. 6-5f.).
- Ladowanie pliku PDF za posrednictwem adaptera USB na dysk USB
(str. 4-25).
Modul VIBXPERT Utility Excel Report Module (VIB 8.986), dostepny za
dodatkowa optata, umozliwia eksportowanie danych pomiaré6w w forma-
cie program MS Excel w celu przetwarzania na komputerze PC (str. 4-26).

Przygotowania do drukowania bezposredniego

* Podlacz urzadzenie VIBXPERT do drukarki (patrz str. 2-27).

» Skonfiguruj drukarke w urzadzeniu VIBXPERT (patrz str. 2-26).
*  Wydrukuj wyniki (patrz ponizsze cz¢sci)

Drukowanie zawartosci ekranu wynikéw

» Na ekranie wynikow nacis$nij klawisz MENU.

 Kliknij opcje ,,Drukuj” lub wybierz opcje ,,Drukuj/Zrzut ekranu” (patrz po-
nizej po lewej). Zostanie wyswietlone okno dialogowe wyboru drukarki.

*  Wybierz drukarke.

* Nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcj¢ ,,Drukuj” (patrz ponizej po
prawej). Jezeli jako drukarke wybrano ,,PDF”, wprowadz nazwe pliku
w edytorze tekstowym. Podczas przetwarzania zadania wydruku w
gornej czesci ekranu wyswietlana jest ikona drukarki (patrz str. 2-27).
Wydruk ekranu jest skalowany do potowy szerokosci strony i umiesz-
czany na §rodku strony.

7 Zapisz

| Zdarzenie/Komentarz .
RMS: 3.490 mmis

Kursor RMS: 3.490 mm/s

Przetwarzanie
Informacje
Stroboskop
SetRPM

[+ Pokaz RMS
Find peak
DanRTesiente

(O mformacie o wynikach
() Pomoc

0.115mm/s
0.086 mm/s
0.084 mm/s
0.082 mm/s
0.074 mmis

Czestotliwosé
46.63 Hz
0.13 Hz
3138 Hz
30.63 Hz
2925 Hz
27.00Hz

Amplituda
4.922 mmis
0.115 mm/s
0.086 mm/s
0.084 mm/s
0.082 mm/s
0.074 mm/s

a
— 1
D raportow | Maks.10

Czestotliwosc
46.63 Hz
0.13 Hz
31.38 Hz
30.63 Hz
2925 Hz
27.00 Hz

Po lewej:
Drukowanie zrzutu ekranu

Po prawej:
Wybieranie drukarki i rozpoczynanie
drukowania



4-22

Raporty

Po lewej:
Konfiguracja raportu
Informacje ogdlne

Po prawej:

Konfiguracja raportu

Informacje na temat widma specyficzne
dla typu pomiaru

Raporty z pomiaru

Raport z pomiaru stuzy do tworzenia szczegétowej dokumentacji po-
miaru. Raport zawiera wynik, informacje ogoélne na temat operatora i
dodatkowe informacje o pomiarze. Raporty z pomiaru sg dostepne dla
nastepujacych pomiardw:

WIDMO, PRZEBIEG CZASOWY, TREND WARTOSCI OGOLNYCH, TRENDINGSPECTRUM,
WYWAZANIE.

Konfigurowanie raportu z pomiaru

Typy informacji zawartych w raporcie z pomiaru mozna zdefiniowa¢ w

konfiguracji raportu. Kazdy pomiar ma standardowg konfiguracje raportu,

ktora jest odpowiednia w wickszosci przypadkow. Standardowej konfigu-
racji nie mozna edytowac ani usung¢. Aby utworzy¢ nowa konfiguracje
raportu, nalezy wykonac nastepujace czynnosci:

» Naci$nij klawisz MENU na ekranie wynikow.

*  Wybierz opcje ,,Drukuj” i kliknij opcje¢ ,,Drukowanie raportow”.
Zostanie wys$wietlona konfiguracja raportu (patrz ponizej).

*  Wybierz pole ,,Raporty”.

* Nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Nowy”.

»  Wprowadz nazwe¢ w edytorze tekstowym.

* Na karcie ,,Ustawienia wspolne” wybierz pozycje, ktore maja si¢ poja-
wi¢ na raporcie z pomiaru:

FIRMA: nazwa firmy widoczna w raporcie. Aby ja zmieni¢, kliknij pole
tekstowe. Zmieniona nazwa firmy zostanie uzyta we wszystkich konfi-
guracjach raportow.

Logo: logo firmy drukowane na raporcie. Przeslij nowe logo, korzystajac
z programu ,,VIBXPERT utility” (patrz str. 6-7). Format pliku: PNG,
rozmiar obrazu: maks. 186 pikseli (najdtuzszy bok).

Wybér raportu Wybér raportu
Drukarka Drukarka
“ PDF ¥ ‘ “ PDF ¥ ‘
Raporty Raporty
I Raport przebiegu czasowego ﬂ ‘ I Raport przebiegu czasowego ﬂ ‘
[ ustawienia wspoine | informacie o pomiarze | Ustawienia wspéine [[Informasie o pomiarze] |
¥ Firma [Pratechnik Candition Monitoring F Kursor
 Logo Ipruﬂechmk ﬂ L2l (g
) ¥ Wykres kotowy
¥ Kient I v ﬂ  Wartos¢ sum.
[:Sprawdzajacy: I
I” Nabywca I
¥ Plik wynikow

I™ Raport zdarzen I
F Wynik zdarzen

 Informacje o ustawieniach IStanﬂamcwn ﬂ
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KLIENT: informacje o kliencie sg zapisywane globalnie i dostepne dla kaz-

dej konfiguracji raportu. Wybierz klienta z menu lub utwoérz nowego
klienta w nastgpujacy sposob:

Otworz menu wyboru klienta i kliknij najnizszy wpis, <Edytuj>. Zosta-
nie wyswietlona lista klientow.

Nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Nowy”.

Wprowadz dane klienta w edytorze tekstowym.

SPrAWDZAJACY/NABYWCA: informacje na temat inspektora/zasobu. Kliknij

odpowiednie pole tekstowe, aby edytowac informacje.

PLIKU WYNIKOW: nazwa pliku wynikow jest widoczna w raporcie.
RAPORT ZDARZEN: zdarzenie specyficzne dla raportu. Kliknij w polu teksto-

wym, aby otworzy¢ edytor zdarzen i wybierz zdarzenie.

WYNIK ZDARZEN: W tym miejscu mozna okresli¢ tylko, czy zdarzenia maja

by¢ drukowane.

INFORMACIJE O USTAWIENIACH: informacje na temat ustawien pomiaru, ktore

maja zostac¢ uzyte. Do wyboru sa dostepne trzy opcje:

Standardowo: drukowana jest nazwa pomiaru i Ustawienia czujnika.
Standardowo + ocena: Tak jak w przypadku opcji Standard (Standar-
dowe)oraz konfiguracja analizy lub konfiguracja maszyny*.

Szczegoly: Tak jak w przypadku opcji Standardowa + ocena) oraz wy-
druk ekranu kazdej konfiguracji.

Na karcie ,,Informacje o pomiarze” wybierz informacje o typie pomia-
ru, ktore maja by¢ widoczne na raporcie z pomiaru (poroéwnaj z przy-
ktadem na nastgpnej stronie).

Drukowanie raportu z pomiaru

Wybierz drukarke i konfiguracj¢ raportu (pole ,,Drukarka” lub ,,Rapor-
ty”).

Nacisénij klawisz MENU.

Kliknij opcje ,,Drukuj” (patrz ponizej).

Jezeli jako drukarke wybrano ,,PDF”, wprowadz nazwe pliku.

Service-Partner: W
]dh PRUFTECHNIK
FE Zapisz 5 ‘
PC 5 Nowy v
L
"Raﬂ Wyjscie

I?apaﬁ przebiegu czasowego

Kunde: Analge:luetters
Prfer WessaufgabeGeriebe - Spekirum, schnell
Gemeseen:05.03.2008 11:21:28

0P

s

RMS:0.003 m/s7]
]

0.001

| Ustawienia wspalne | Informacje o pomiarze

F Fima [Prattechnik Condition Monitoring oo

F Logo Ipruﬂachmk

ﬂ o
9]

F Klient Juuy

I” Sprawdzajacy I

slo  f 1E 2 2% 3k a5k & 43k o sok okl

I” Nabywca I Cursor, Hauptiagramm:
i ko Name: Positon Wert RIS
¥ Plik wynikow Haupt 200Kz 0001 st 0003 mist

I” Raport zdarzen I Max 10:

Bandalame:

Ampitude:  Frequenz:  Name: Freq Alam Wamung  Vorwamung: - Ergebnis:

¥ Wynik zd. n
B = 0001 s

2004
0000 2650001z
v 0000ms 800t

 Informacje o ustawieniach IStanﬂarﬂnwn

0000ms  4288.00Hz

Messaufgabe:Getriebe - Spekirum, scnell

MessSetup:Beschieunigung / 10 - 6400 Hz /3 in. | A2 Hz
Aufnchmer Sefup VI8 8142

* tylko dla raportow wywazania

Po lewej:
Drukowanie
raportu z pomiaru

Po prawej:
Raport z pomiaru
dla widma
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Konfiguracja raportu sciezki
pomiarowe;j
Dane dokfadne

Drukowanie raportu dotyczacego sciezki pomiarowej/szablonu
maszyny

Ponizsze pomiary mozna wydrukowac jako raporty w celu udokumento-
wania wynikow w $ciezce pomiarowej/szablonie maszyny:

WSZYSTKIE WARTOSCI OGéLNE, PARAMETRY TRENDU Z TRENDINGSPECTRUM,
INSPEKCIA WIZUALNA, WSZYSTKIE POMIARY FAZY

Oprocz tabeli wynikéw raport zawiera informacje ogdlne i dodatkowe
dane na temat pomiaru. Warto$ci progéw sa dodawane automatycznie,
jezeli zostaty przekroczone podczas pomiaru.

*  Otworz $ciezke/szablon.

* W widoku drzewa zaznacz pozycje, dla ktorej cheesz utworzy¢ raport.
Zostang wydrukowane wyniki wszystkich lokalizacji pomiaru znajdu-
jacych si¢ pod tg pozycja.

* Nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Drukuj”. Zostanie wys$wietlo-
na konfiguracja raportu.

* W razie potrzeby zmien konfiguracje raportu.

Ustawienia na karcie ,,Ustawienia wspdlne” sg takie same jak ustawie-
nia raportdw pomiaru (patrz poprzednia strona). Na karcie ,,Informacje
0 pomiarze” mozna ustawi¢ ponizsze szczegoétowe dane.

ZADANIA NIEZMIERZONE: W raporcie uwzgledniane sa zadania pomiaru, kto-
re nie zostaty wykonane.

RPM (PREDKOSC OBROTOWA): predkosé jest drukowana, jezelijest dostepna.

Przypis: jako dodatek do raportu drukowana jest legenda.

WARTOSC SUM.: wybor warto$ci drgan.

ORIENTACJA STOLU: uktad zadan pomiaru w tabeli (poziomy/pionowy).

ORIENTACJA PAPIERU: mozna wybra¢ pionowa lub pozioma orientacj¢ pa-
pieru.

Rozpocznij drukowanie w sposob opisany w czesci ,,Drukowanie raportu
z pomiaru” (patrz poprzednia strona).

Wybér raportu

Drukarka
“ PDF ¥ ‘
Raporty
Ju ﬂ‘
| Ustawienia wspeine | [informacje o pomiarze] |
™ Zadania niezmierzone
I~ RPM
¥ Przypis
rWartos¢ sum.
¥ RMS
roP
r PP
" Crest
Orientacja stolu poziomo v
Orientacja papieru Pienowo v
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tadowanie raportow na dysk USB
Raporty w formacie PDF mozna przesyta¢ na dysk USB, nastgpnie do
komputera PC i wydrukowac.

W tym celu wymagane sa nastgpujace elementy:

- Adapter urzadzenia VIBXPERT dla dysku USB — VIB 5.330AMEM
- Dysk USB — VIB 5.350-USB

Podtacz adapter USB do kanalu komunikacji (zielone zlgcze). W mene-
dzerze plikow dysk USB jest widoczny jako osobny katalog ,,USB”.

Aby przestac raport:

» Zaznacz plik.

* Naci$nij klawisz MENU 1 kliknij opcje ,,Kopiuj” lub ,,Wytnij”.
* Zaznacz katalog ,,USB”.

* Nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje¢ ,,Wklej”.

VIB 5.330AMEM fa:'\c
€4

o

VIB 5.350-USB 4.
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SV Expork

Ponizej:
Dane pomiaru w formacie programu
Excel
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Eksportowanie danych pomiaru w formacie programu MS Excel
- Dane pomiaru, ktére mozna eksportowac:
warto$¢ ogo6lna, widmo FFT, wynik wywazania, przebieg czasowy, po-
miar wybiegu (faza amplitudy i warto$¢ ogo6lna), pomiary 2-kanatowe

- Zgodna wersja: MS Excel 2003, MS Excel 2007

» Podtacz urzadzenie VIBXPERT do komputera PC.

*  Uruchom program VIBXPERT utility i zarejestruj modut raportu
(patrz str. 6-51.).

* Na eckranie poczatkowym narzedzia kliknij opcje ,, Transfer files”
(Przeslij pliki), a nastgpnie opcje ,,CSV Export” (Eksport do CSV).

» Zaznacz plik pomiaru i kliknij opcje ,,Export *.x1s” (Eksport do xIs).

!

Datei auswahlen

Hinweis: Verzeichnisstrukbur des Gerakes wird im Zielverzeichnis nachgebildst,

WIBXPERT

(= (3 Daten
u.sr_pe

u,srbaoy

v stveoy

U.srbaoy
ziel
QUGRAPHICS\vibxpertibaldeutschivip_2lver20 L]
[ Ubertragen | [ Export*ads | Loschen | [ Beenden |

Dane zostang wyeksportowane i nastapi uruchomienie programu MS
Excel. Szablony raportow zawierajg makra, ktore zwykle sa blokowanie
przez program.

- )
f @ d Microsoft Office Sicherheitsoptionen
Start Einfugen Seitenlayout Formeln Daten u
.

% Ausschneiden o n - I @ Sicherheitswarnung - Makro

153 Kopieren
Hakro
Makras wurden desktiviert. Makros kinnen Viren oder sonstige Sicherheitsrisiken
enthalten. Aktivieren Sie diesen Inhalt nur, wern Sie der Quelle dieser Datei vertrauen.

Einfugen [Flaio-|E-[S-A-

7 Format ubertragen
=

i Warnung: Es kann nicht festgestellt werden, ob dieser Inhalt aus einer
@ Sicherheitswarnung  Makros wurden deaktivifft. | Optionen. vertravenswiirdigen Quelle stammt. Sie sollten diesen Inhalt deaktiviert
lassen, auller wenn von diesem Inhalt wichtige Funktionalitat bereitgestellt

‘ AL «(» e | wird und Sie dessen Quelle vertrauen.
o B < Weitere Informationen
a l:l Dateipfad: C:\,..wendungsdsten\PRUFTECHNIK\VIBXPERT utiity \macro\macro_A.xism
2 1 © Vor unbekanntem Inhalt schiiflen (empfohier)
b @ Bigsen inhalt aidtivieren

Vertrauensstelungscenter offnen Abbrechen

* W oknie ostrzezenia dotyczacego zabezpieczen kliknij przycisk ,,Op-
tions” (Opcje) 1 wlacz opcj¢ ,,Activate this content” (Wlacz te zawar-
tos¢).

Program Excel wyswietli dane pomiaru w dwoch arkuszach:

Pierwszy arkusz: zawiera dane gléwne pomiaru i jego wykres.

Drugi arkusz: zawiera odczyty w formie tabeli.

Wygenerowane pliki programu Excel sg oparte na szablonach, ktore,
majac odpowiednie umiejetnosci, mozna w razie potrzeby dostoso-
wac do potrzeb uzytkownika.
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Rozdziat 5: zadania pomiaru

Ten rozdziat zawiera informacje na temat poszczegdlnych zadan pomiaru
i wskazowki dotyczace wykonywania pomiaru.

Aby wykonywac pomiary na obu kanatach, nalezy zarejestrowa¢ modut
,,2-Channel Measurements” (Pomiary 2-kanatowe) (patrz str. 2-23, str.
6-22).

Charakterystyczne wartosci ogoélne drgan

Charakterystyczne ogodlne wartosci drgan stuza do oceny stanu maszyny,
tozyska i przektadni. Dobrym wskaznikiem sity drgan dzialajacych na
maszyne jest efektywna wartos¢ (RMS) predkosci drgan w zakresie cze-
stotliwosci 10-1000 Hz lub 2—1000 Hz. Wartos$ci do oceny dozwolonych
pozioméw drgan zawiera norma ISO 10816-3 (patrz ponizej). Zakresy te
sg wstepnie zaprogramowane w urzadzeniu VIBXPERT w postaci warto-
$ci progowych i nosza nazwe konfiguracji oceny.

Oprocz efektywnej warto$ci drgan urzadzenie VIBXPERT rejestruje naj-
wyzsze amplitudy sygnatéow jako wartosci szczytowe (0-szczyt, szczyt-
-szczyt) 1 oblicza z nich wspotczynnik szczytu.

Co to jest wspoétczynnik szczytu?

»Wspotczynnik szezytu” to wspotczynnik najwyzszej amplitudy do efek-
tywnej wartos$ci (RMS) drgan; jest on miarg intensywnosci uderzen w
postaci drgan. Wspotezynnik szczytu stuzy migdzy innymi do diagnosty-
ki zuzycie tozysk rolkowych i mechanizméw przektadniowych, a takze
kawitacji. Drgania harmoniczne amplitudy ,,1” maja efektywna wartos$¢
0,707 1 wspotczynnik szczytu o wartosci 1,41. Jezeli wspotczynnik szczy-
tu jest wyzszy niz 1,41, wystepuja uderzenia o wyzszych amplitudach.

=1
N
043 I P
Sa%
0,28 g 8 §
018 NF 4
=} 5 3
014 Vv vg
oS
011 ©38=
233
000 356
006
0,71 (0,03
mm/s |cale/s
twarda miekkg twarda miekka| Podstawa

$rednie maszyny duze maszyny
15 kW <P <300 kW| 300 kW <P <50 MW

Silniki Silniki Typ maszyny
160 <H <315 mm 315 mm <H
Grupa 2 Grupa 1 Grupa

B

Uwaga

Ogolne wartosci drgan

przyspieszenie

predkos¢

przemieszczenie

Norma ISO 10816-3 do oceny drgan
maszyny

Aby ocenic¢ stan maszyny, najpierw
nalezy przypisac do niej grupe maszyn,
korzystajac z dolnej osi. Zakres, w jakim
znajduje sie zmierzona efektywna war-
tosci, mozna odczytac z osi bocznej.

Co nalezy zrobi¢:

Zakres A: kontynuuj wykonywanie po-
miaréw w regularnych interwatach.
Zakresy B, C: znajdzZ przyczyne drgan.
Doktadnie obserwuj maszyne. Zaplanu;j
wytaczenie.

Zakres D: podejmij natychmiast dziata-
nia: Znajdz przyczyne, wytacz maszyne i
rozwiaz problem.
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Procedury stosowane do diagnostyki to-
zyska (impuls udarowy, krzywa obwied-
ni, przyspieszenie drgan) sa zgodne z
norma ISO, 10816-1 (Dodatek E3, E1).

Pomiar impulsu udarowego

Poziomy sygnatu impulsu udarowego sa podawane jako polgczenie
warto$ci parametrow ,, Carpet value” (Warto§¢ minimalna) (poziom pod-
stawowy wskazujacy stan smarowania) i ,,Maximum value” (Wartos$¢
maksymalna) (przejSciowy poziom szczytowy wskazujacy uszkodzenie)
wyrazonych jako wartosci logarytmiczne [dB]. Stan tozyska okresla si¢
przez poréwnanie znormalizowanych poziomoéw sygnatu i ich réznicy z
warto$ciami odniesienia.

Na te charakterystyczne wartosci ogdlne wptywaja zwykle ro6zne czynniki
zewnetrzne (np. predko$¢ toczenia, tj. rozmiar tozyska i predkos¢ obro-
towa, thumienie sygnatu, smarowanie). Aby obiektywnie przeanalizowac
stan tozyska i umozliwi¢ poréwnanie warto$ci zmierzonych na réznych
tozyskach, konieczny jest pomiar porownawczy w dobrych warunkach lub
normalizacja zmierzonych wartosci.

Normalizacja
Ten proces uwzglednia ponizsze czynniki indywidualne:

- Rozmiar tozyska, predkos¢ obrotowa

Te czynniki specyficzne dla tozyska sa polaczone w tzw. ,,warto$¢ poczat-
kowa” lub ,,wartos¢ dBi”. Warto$¢ dBi jest obliczana z predkosci obroto-
wej 1 §rednicy otworu tozyska.

- Thumienie sygnatu, smarowanie, obcigzenie, ...

Te nieswoiste czynniki zewnetrzne nalezy okresli¢ doswiadczalnie w
ramach ,,dostosowania normalizacji”. Razem z warto$cig dBi ,,wartos¢
dostosowania” uzyskana w ten sposob lub nawet warto§¢ dBa daje tzw.
,»dostosowang warto$¢ poczatkowa” (wartos¢ dBia).

W wyniku tego znormalizowana warto$¢ impulsu udarowego (dBn) wy-
nosi:

dBn = dBsv - dBi - dBa = dBsv - dBia

Dostosowanie normalizacji

W idealnych warunkach (dBa=0) znormalizowana warto$§¢ minimalna
lozyska w dobrym stanie wynosi 5 dBn. ,,Rzeczywista” warto$¢ dBa jest
rowna roéznicy zmierzonej wartosci, tylko ze znormalizowang warto$cia
minimalng wartosci poczatkowej (dBi).

Przyktad
Znormalizowany pomiar na nowym tozysku: 9 dBn.
Warto$¢ dostosowania wynosi:

9 dBn - 5 dBn =4 dBa.

6102°CL Il LY3dXdIN
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Wprowadzanie parametréow normalizacji

Przed rozpoczeciem wykonywania pomiaru impulsu udarowego wyswiet-

lany jest ekran normalizacji:

*  Wybierz typ normalizacji:
BEZ NORMALIZACJ: warto$¢ impulsu udarowego okreslona w dBsv.

RgczNiE: przed wykonaniem pomiaru impulsu udarowego predkosé

obrotowa jest wprowadzana recznie.

ZEWNETRZNA: przed wykonaniem pomiaru impulsu udarowego pred-
ko$¢ obrotowa jest mierzona za pomoca czujnika predkosci obrotowe;.

* Wprowadz warto$¢ dBa, jesli jest znana. W przeciwnym wypadku
wykonaj adaptacj¢ normalizacji (ustaw dBa na ,,0”, patrz poprzednia

czese).

*  Wprowadz $rednice biezni wewnetrznej tozyska.

» Jezeli typ normalizacji ustawiono na ,,rgczng”, wprowadz predkosé

obrotowa (patrz ponizej).

* Aby rozpoczaé wykonywanie pomiaru impulsu udarowego, kliknij

opcje ,,OK”.

Impuls udarowy > 120 RPM =

Kanat A

Tryb normalizacji Kanat A

|- Wybierz tryb

" bez normalizacji

& reczna

~ zewnetrzna
dBa 0dB
Srednica 1.0mm
RPM 1800 rpm
dBia -2dB

OK Wyjscie

Impuls udarowy — normalizacja
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* Jezeli predkos¢ watu < 0,1 Hz (=

6 obr./min), zmien ustawienie opdji
.Keyphaser - Timeout” (Znacznik fazy
— limit czasu) w oknie Device setup
(Konfiguracja urzadzenia) (str. 2-23).

Typowa instalacja do pomiaru drgan
z jednoczesna rejestracja predkosci
obrotowe;j.

Pomiary predkosci obrotowej

W trakcie wykonywania pomiaru czujnik wykrywa sygnaly optycznie, tj.
bez kontaktu z wirujacymi czgsciami maszyny. Glowica czujnika emituje
czerwone $wiatlo lasera 1 uderza znacznik pomiaru na wirujacym wale.
Znacznik pomiaru moze wzmacnia¢ $wiatto (np. folia nieprzezroczysta VIB
3.306) lub je ostabia¢ (czarna linia o wysokim kontrascie na powierzchni o
jasnym kolorze). Za kazdym razem, gdy czujnik wykryje roznice w jasnosci,
wysyta impuls elektryczny. Urzadzenie VIBXPERT oblicza predkos¢ obro-
towa™ walu na podstawie szybkosci powtarzania impulsow.

Triger laserowy (VIB 6.631)

Czujnik z uchwytem magnetycznym
(VIB 6.142R + VIB 3.420)

Tasma odblaskowa
(VIB 3.306)

— Stojak trigera

Triger laserowy (VIB 6.632)

(VIB 6.631)

Kabel trigera
(VIB 5.432-2.9)

6102°CL Il LY3dXdIN
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Pomiar temperatury

Do pomiaréw temperatury mozna uzy¢ czujnikow termopary typu K, na
przyktad sondy recznej VIB 8.608 lub czujnika VIB 8.607-1.5 z uchwy-
tem magnetycznym.

Wskazéwki dotyczace wykonywania pomiaru

- Czujnik nalezy trzyma¢ w miejscu pomiaru, az czujnik zarejestruje
temperatur¢ przedmiotu pomiaru.

- Jezeli warto$ci réznig si¢, nalezy powtdrzy¢ pomiar lub zwigkszy¢
liczbe srednich w konfiguracji pomiaru.

- Urzadzenie VIBXPERT nie przeprowadza wykrywania czujnika na ka-

nale pomiarowym temperatury. Jezeli wyniki sa nieprawidlowe, nalezy
sprawdzi¢ potaczenie i kabel czujnika.

Reczna sonda temperatury —
VIB 8.608

L@y

Magnetyczna sonda temperatury
— VIB 8.607-1,5

Zakres pomiaru:
VIB 8.608: -50°C do 500°C
VIB 8.607: -50°C do 240

Sondy temperatury
(termopara typu K, dane techniczne
zawiera katalog czujnikéw)
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Podjazd/Wybieg

Krzywe podjazdu i wybiegu rejestrujg zmiany drgan maszyny podczas jej uru-
chamiania lub wylaczania. Funkcji analizy mozna uzy¢ do okreslenia czgstotli-
wosci rezonansu maszyny. W tym celu dostepne sa nastepujace typy pomiarow:

- Wektor fazy (amplituda i kat), w zaleznos$ci od predkosci obrotowej
- Widmo, zalezne od predkosci obrotowe;j
- Warto$¢ ogdlna, w zaleznos$ci od predkosci obrotowe;j

Podjazd

Pomiar rozpoczyna si¢ przed wtaczeniem maszyny. Urzadzenie VIBXPERT
rejestruje biezaca predkos¢ obrotowa RPM i automatycznie rozpoczyna po-
miar po przekroczeniu wybranej poczatkowej predkosci obrotowej. Pomiar
konczy si¢ po osiggni¢ciu predkosci obrotowej zatrzymania.

Wybieg

Pomiar rozpoczyna si¢ podczas pracy maszyny z robocza predkoscia obro-
towa. Urzadzenie VIBXPERT rozpoczyna nastepnie ciagly pomiar predko-
sci obrotowej. Po wylaczeniu maszyny i zmniejszeniu predkosci obrotowe;j
ponizej wybranej warto$ci poczatkowej urzadzenie VIBXPERT automa-
tycznie rozpoczyna rejestracj¢ danych. Pomiar konczy si¢ po osiggnigciu
wybranej predkosci obrotowej zatrzymania. Poczatkowg i koncowa pred-
ko$¢ obrotowg mozna zdefiniowa¢ w konfiguracji pomiaru (patrz str. 3-22).

A. Wybieranie zadania pomiaru

Podjazd/wybieg Zadania pomiaru dla krzywej podjazdu/wybiegu znajduja si¢ na karcie
Faza, widma (predkos¢ »Zaawansowane”. Do typow pomiaru ,,Phase - RPM” (Faza — predkos¢
obrotowa) obrotowa i ,,Spectra - RPM” (Widma — predko$¢ obrotowa) jest przypi-
sana ikona zadania; typ pomiaru ,,Overall Value - RPM” (Warto$¢ ogdlna
Podjazd/wybieg — predkos¢ obrotowa) ma swoja wilasng ikone.
Wartosci ogdlne (obr./
min) A.1 Wybor zadania pomiaru za pomoca ikony:

*  Wyr6znij odpowiednia ikong na karcie ,,Zaawansowane”.
* Nacisnij klawisz F, aby wyswietli¢ zapisane zadania pomiaru.

PO |eWeJ Ustawienia zadania =0 | - 1. Harmoniczne = ]
ierani — ] ]
Wybieranie Zadani ey ———
H H r£Ladanie
zadania pomiaru
Dual Amp. Startup / Coastdown User ﬂ 3 N =
(Amplituda/Wybieg FFT
. | [ & Podw. predkosé - wybieg 1500-300 rpml__]
PO praWeJ: Podw. przemieszczenie uruch. DC 10-15000br Start RPM 2990 rpm
. . | Dual Amp . Startup / Coastdown User
Rozpoczynanle pomiaru % Podw. widmo predk. - wybieg 1500-300 rpm Stop RPM 120 rpm
I3 z _ B Podw. widmo predk. - rozbieg 300-1500 rpm _ I—
Wartosc OgO|na Obr'/mln Dual Spec Startup / Coastdown User RochyenclRaM gem

Pokaz zadania jednokanalowe 5| Zakres pomiaru Auto v

Ustawienia czujnika Kanat A

[@vi 6142 | Anuluj
Ustawienia czujnika Kanat B 90°
[@vies 142 i
Ustawienia oceny
| E Brak ﬂ E n
Zadanie RPM
[@rem i
270
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Wybierz odpowiednie zadanie pomiaru, uzywajac identyfikatora.
DuAL (PODWOINE) lub 2-C: pomiary 2-kanatowe.

Spec (WID.) lub sPECTRUM (WIDMO): typ pomiaru ,,Spectrum RPM”
(Predkos¢ obrotowa widma).

OVERALL VALUE (WARTOSC OGOLNA): typ pomiaru ,,Overall Value -
RPM” (Warto$¢ ogdlna — predkos¢ obrotowa).

STARTUP (ROZPOCZECIE): podjazd.

CoASTDOWN (WYBIEG): wybieg.

A.2 Wybieranie zadania pomiaru w oknie Ustawienia zadania:

Wyrdznij odpowiednia ikone na karcie ,,Zaawansowane”.

Nacisnij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Ustawienia zadania”.

Kliknij menu na samej gorze, aby wyswietli¢ zapisane zadania pomia-
ru. W pozycjach menu ,,Pokaz zadania podwojne” lub ,,Pokaz zadania
pojedyncze” zostang wyswietlone dostepne zadania 2-kanatowe lub
1-kanatowe (patrz ponizej).

Wybierz odpowiednie zadanie pomiaru.

. Rozpoczynanie pomiaru
Kliknij ikon¢ zadania pomiaru.

Podlaczony czujnik trigera laserowego zostanie automatycznie wilaczo-
ny w celu regulacji.
Nie wolno patrze¢ na promien lasera! Istnieje ryzyko uszkodzenia wzroku!

Na ekranie pomiaru zostanie wyswietlone okno dialogowe, w ktérym
mozna tymczasowo zmieni¢ nastepujgce parametry konfiguracji:
START RPM (POCZATKOWA PREDKOSC OBROTOWA), STOP RPM (KONCOWA
PREDKOSC OBROTOWA)

RPM DEVIATION (ODCHYLENIE PREDKOSCI OBROTOWEJ)

MEASUREMENT RANGE (ZAKRES POMIARU)

Kliknij opcje¢ ,,Start” po prawidtowym ustawieniu parametrow. Pod-
czas zbierania danych odpowiednie dane pomiaru sg wyswietlane w
oknie dialogowym (patrz ponizej).

Ampl- 1. Order I
Channel A Channel A
Ef.
[mmis] [mmis]|
El
225
6
-
int No.: 3
7.5 3 |start speed: 300 rpm
[Current speed: 774 pm
Stop speed: 1500 rpm
460 660 50 1000 1200 rpm] axd i 3.849 mm/s ]
Phase 303°
N | Jamplitude 1.766 mm/s
/ a0 [Phase 17°
IMinimum Amplitude 1.332 mmi/s
0. Jini Phase 317"
/ \ 200
60
100
30

400 600 800 1000 1200 [rpm] 10 20 30 40 0 [rpm]

OSTRZEZENIE!

Po lewej:

Podjazd/wybieg

Faza — predkos$¢ obrotowa (wykres
Bode'a)

Po prawej:

Ekran wynikoéw podczas
pomiaru wybiegu

Faza — predkos¢ obrotowa
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vrms 1K

Podjazd/wybieg:
Warto$¢ ogélna — obr./min
wybieranie wartosci szczytowej

300

600 Ef)

1200

[rpm]

300

600 00

RPM 1495 [0

1200

[rpm]

C. Informacje dodatkowe

C.1 Typ pomiaru ,,Overall Value - RPM” (Wartos¢ og6lna — predkos¢
obrotowa)

Ten typ pomiaru rejestruje postep charakterystycznych ogdlnych wartosci
drgan wzglgdem predkosci obrotowej. Punkty rezonansu sg wskazywane
przez predkosci obrotowe ze zwiekszonymi amplitudami drgan.

Na ekranie Wyniki, na gornym wykresie, wyswietlana jest Sciezka warto-

$ci RMS; na dolnym wykresie mozna wyswietli¢ jedna z trzech wartosci

szczytowych (0-p, p-p, wspotczynnik szczytu):

* Aby to zrobi¢, nacis$nij klawisz F i wybierz odpowiednig warto$¢ cha-
rakterystyczng (patrz ponizej).

C.2 Typ pomiaru ,,Spectrum - RPM"” (Widmo — predkosc obrotowa)
Ten typ pomiaru rejestruje umozliwia Nagranie widm podczas zmiany
predkosci obrotowej. Dzigki temu mozna $ledzi¢ sktadowe drgan w wid-
mie zalezne od predkosci obrotowej i okresli¢ punkty rezonansu.
Aby rozpocza¢ wykonywanie pomiaru muszg by¢ spetnione nastgpujgce
warunki:

Jow = 4x 0 (maksymalna predkosé obrotowa)

max. —

Na ekranie wynikow zawsze wyswietlane sg dwa kolejne widma z zareje-

strowanej serii (patrz ponizej). Aby przewija¢ do przodu i do tytu, nalezy

nacisna¢ klawisz ,,+/-”. Biezaca liczba i predkos$¢ obrotowa dla widma sa

wyswietlane w gornym lewym rogu wykresu. Aby przewijaé tylko jeden z

dwoch wykreséw, nalezy wybra¢ wyswietlanie drugiego wykresu:

* Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Fix Diagram > below (or abo-
ve)” (Zablokuj wykres > ponizej (lub powyzej)).

Lepszy przeglad danych jest dostgpny po wyswietleniu widm na wykresie
kaskadowym (patrz takze str. 4-13):
* Nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,, Wykres kaskadowy”

Widmo — obr./min Widmo — obr./min
Wyswietlanie pojedynczo Wykres kaskadowy

FFT 2K - WATERFALL
#32/494 pm e

0R
[misd)
2

15

#33/507 rpm

0P
[mis?)
2
15

1

0.5

Date 18.052010 13:51:28
RPM: 307 rpm

75 150 225 300 [Hzl
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C.3 Typ pomiaru ,Phase - RPM" (Faza — predkos$¢ obrotowa)

Ten typ pomiaru rejestruje amplitude fazy i kat fazy w zaleznos$ci od pred-
kos$ci obrotowej. Punkty rezonansu sg wskazywane przez predkosci obro-
towe ze zwigkszong amplitudg i jednoczesnym skokiem kata fazy o (do-
ktadnie) 180°. Wyniki sg wy$wietlane na wykresie Bode'a lub Nyquista.

Wykres Bode'a
Gorna krzywa przedstawia postep amplitudy, a faza jest wyswietlana na
dolnym ekranie. Funkcja Powigksz dotyczy obu wykresow.

Jezeli opcja ,,Faza ciggla” jest wltaczona w konfiguracji wyswietlania, w
niektorych przypadkach na wykresie fazy moze pojawic¢ sig¢ kilka pozio-
mych linii przerywanych. Te linie oznaczajg przejscie ,,360°—0°”, ktore
moze nastapi¢ dowolng ilo$¢ razy z powodu statej kontynuacji postepu
fazy (patrz str. 4-19, 5-6)

Wykres Nyquista
Ten typ wykresu wyswietla potozenie (amplitude i fazg) krzywej wg
wspotrzednych biegunowych (patrz ponizej).

Zmiana typu wykresu
Naci$nij klawisz F i wybierz typ wykresu.

Anulowanie usredniania, jezeli odchylenie predkosci obrotowej > 10%
Urzadzenie VIBXPERT rejestruje blok sygnatu czasu na kazdy obrot watu
i aczy wiele blokow w $redni sygnat, w zaleznos$ci od liczby usrednien.
Jezeli predkos¢ obrotowa rozni si¢ o ponad 10% podczas usredniania,
urzadzenie VIBXPERT przerywa usrednianie i uzywa usrednionego syg-
natu do obliczenia amplitudy oraz kata fazy. Te wartosci sg zapisywane
tylko wtedy, gdy zostanie osiagnicte odchylenie predkosci obrotowe;j
ustawione w konfiguracji pomiaru.

v-1. Order = |

Channel A

Main

75 15 225 30 375 [15]

r1 Y

=

7.5 15 22.5 30 375 [175]

RPM 15.367 [IS]

v-1. Order = J

Channel A

Main

180°

N,
I

RPM 15.367 [WIE]

Uwaga

Podjazd/wybieg:

Po lewej:

Faza — predkos¢ obrotowa (wykres
Bode'a)

Po prawej:
Faza — predkos$¢ obrotowa (wykres
Nyquista)
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Uwaga

Podjazd/wybieg — 2 kanaty

Po lewe;j:
Wybér opcji ,Channel A + B”
(Kanat A + B)

Po prawej:
Wykres Nyquista

C.4 Pomiar dwukanatowy
W przypadku wyswietlania wynikéw pomiaréw dwukanalowych, widocz-
ne sg ponizsze rdznice.

Widmo — predkos¢ obrotowa

Na ekranie wynikow wyswietlane jest jedno widmo na kanal. Przewijanie
za pomoca klawisza ,,+/-”” dotyczy obu kanatow.

Na wykresie kaskadowym nalezy wybra¢ kanat, ktérego widmo nie ma
by¢ wyswietlane.

Wartosc¢ charakterystyczna — predkosc obrotowa/Faza — predkosc obrotowa
W pomiarach dwukanalowych mozna wys$wietli¢ kanaty osobno lub ra-
zem na jednym ekranie. Nacisnij klawisz F i wybierz opcje ,, Wyswietl
kanat -> A, B lub A+B”.

Opcja ,,Kanat A+B”:
kanatl A jest wyswietlany na niebiesko, kanal B jest wyswietlany na zie-
lono.

Dla pomiarow 2-kanatowych kursor delta jest niedostepny.

KanatA  KanatB
|l I T
Channel A/B Main B . Channel A/B o o]

[uu:F Bode 0P 50°
4o Myauist
Channel A
Channel B
’T 180° o
200

7.5 15 225 30 375 [iE] 270"
o-P 90°
70

o

2

RPM 15.527 WIS RPM 15.527 S
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C.5 Szybkos¢ pomiaru (liczba punktéw pomiarowych)

Waznym kryterium wptywajacym na jako$¢ wynikow jest liczba zapisy-
wanych warto$ci pomiaru. Wigksza liczba warto$ci pomiaru zapewnia
doktadniejszy pomiar. Decydujagcym czynnikiem w tym przypadku jest
szybkos¢, z jaka maszyna osiaga roboczg predkos$¢ obrotowa lub jak szyb-
ko si¢ zatrzymuje. Im dhuzszy jest wymagany czas, tym wigcej wartosci
pomiaru moze zarejestrowacé urzadzenie VIBXPERT. Jezeli czas jest zbyt
krotki, aby uzyska¢ wystarczajaca liczbe wartosci pomiaru, mozna zwiek-
szy¢ wartos¢ opcji ,,Zaktadka” w konfiguracji pomiaru w celu zwigkszenia
szybkos$ci pomiaru (patrz ponizej i str. 3-21).

Jezeli podjazd 1 wybieg maszyn jest bardzo wolny, liczba zapisanych
warto$ci pomiaru moze by¢ bardzo wysoka bez znacznej poprawy jako-
sci wynikoéw. W tym przypadku mozna zmniejszy¢ szybko$¢ pomiaru, tj.
liczbg zapisanych warto$ci pomiaru na zmiang predkosci obrotowej, a
jednoczesnie oszczedzi¢ miejsce w pamiegci. W konfiguracji pomiaru lub
bezposrednio przed rozpoczgciem wykonywania pomiaru nalezy ustawic
wyzszg warto$¢ parametru ,,RPM deviation” (Odchylenie predkosci obro-
towej) (patrz str. 5-6). W ponizszym przyktadzie pomiar jest zapisywany
zawsze, gdy predkos$¢ obrotowa (czestotliwos¢ obrotowa*) zmieni si¢ o 1
Hz.

Warto$¢ parametru ,, Odchylenie RPM” mozna takze zmieni¢ w konfi-
guracjach pomiaru ustawionych fabrycznie.

Aby wyswietli¢ liczbg zapisanych warto$ci pomiaru, nalezy nacisna¢ kla-
wisz MENU na ekranie wynikow i klikng¢ opcje ,,Result Details” (Szcze-
goty wyniku) (patrz ponizej).

Result details

Menadzer zadan: Pomiar - |

Ustawienia pomiaru

E-Channel A
|Spectrum Coastdown Vel. 1500-300 rpm user ﬂ Used range 14.019 mis*
P ~Sensor type LineDrive
(=Nt Cpeney s Rzamisazes ﬂ Dale/Time 08122009 14:12:54
It 1.0000 Hz Staus Ok
E-Channel B
Czestotliwosé od 10.00 Hz ¥ Used range unknown
Sensor typeLineDrive
Czestotliwosé do 800.00 Hz v ~Date/Time 08.122009 14:12:54
. Status oK
[Liczba lini 800 v
ha.akng, Hanniag
I [Zakladka 60.0 %
[Zakres pomiaru Auto l'
[Start RPM 2990 rpm
120
I Odchylenie RPM I

* 1Hz = 60 obr./min.

&)

Uwaga

Po lewej:

Podjazd/Wybieg — konfiguracja

pomiaru

Parametry konfiguracji , pokrywaja sie”,

odchylenie predkosci obrotowej

Po prawej:

Liczba zapisanych wartosci pomiaru
na ekranie ,Result details” (Szczegoty

wyniku)



5-12

Zadania pomiaru

* Ruch osi watu przy statej predkosci

obrotowej jest rejestrowany za pomoca

wykresu orbity (str. 5-16).

Uwaga

h Kanat A

«— KanatB

L Predkosc

obrotowa

Wykres linii sSrodkowej watu
Konfiguracje w menedzerze zadan

Ustawienia zadania [ 1[[95% |
rZadanie
| Dual Amp. Startup / Coastdown User ﬂ
[ l_l t i Iiﬂ
Ustawienia pomiaru
| Dual Coast Down user ﬂ
Ustawienia czujnika Kanat A
[ & ViB 6.640 (stal) 7|
Ustawienia czujnika Kanat B
[8vssoea L
Ustawienia oceny
| g Brak ﬂ
Zadanie RPM
[ & rem i

Wykres linii Srodkowej watu

Na wykresie linii srodkowej watu rejestrowany jest ruch osi* watu w tozysku
czopowym podczas podjazdu lub wybiegu maszyny (np. turbiny). Wykres
linii $srodkowej watu pozwala wyciagna¢ wnioski dotyczace usterek, na przy-
ktad wiréw olejowych lub zdudnien olejowych w tozyskach czopowych.

Opis procedury wykonywania pomiaru za pomocg urzadzenia
VIBXPERT zawiera publikacja Technical Information CM 18 ,,Analy-
sis of radial shaft movement in journal bearings” (Analiza promienio-
wego ruchu watu w tozyskach czopowych) — dostepna bezptatnie na
naszej stronie internetowe;j.

Wykres linii $rodkowej walu mozna skonfigurowac za pomoca nastepu-
jacegozadania: 2-CHANNEL COASTDOWN - PHASE, MEAS. QUANTITY: DISPLACE-
MENT (WYBIEG 2-KANALOWY — FAZA, ILOSC POMIAROW: PRZEMIESZCZENIE)

Parametry konfigurowane w menedzerze zadan pomiaru (patrz ponizej)

» Jako zadanie pomiaru wybierz ,,Dual Amp. Startup/Coastdown User”
(patrz str. 5-7).

» Jako konfiguracje pomiaru wybierz ,,Dual Coast Down User”.

» Ustaw w konfiguracji pomiaru ponizsze parametry:

- WIELKOSC MIERZONA = Przemieszczenie drgan

- CzgstoTLIwoSC¢ obp = DC

* W konfiguracji czujnika wybierz czujniki przemieszczenia (np. VIB 6.640).

Wymagania dotyczace prawidtowej interpretacji wynikow

- Czujniki sg zamontowane pod katem 90° wzgledem siebie.

- Wat zawsze obraca si¢ od czujnika A do czujnika B. Pozycj¢ czujnika
wzgledem kierunku obrotu mozna dostosowa¢ po wykonaniu pomiaru.

- Statyczng pozycje walu mozna wyswietli¢ jako offset na wykresie linii
srodkowej watu.

Parametry w konfiguracji pomiaru Okno wynikow
Menadzer zadan: Pomiar s I\:\ Dual Amp. Startup / Coastdown User- 1. Order e l\___\
Ustawienia pomiaru Channel A/B

Eff
|Dua\ Coast Down user | [W’T Bode

1] &

1

—

=

I

Nyquist
Wielkosé mierzona IF‘lzem\eszcz |
ICzestotliwosé od Show Channel *
[Pt GOMOpT ZEp sty e
[Zakres pomiaru Auto
Harmoniczne
lUsrednienia synchronizowane cz:

460 600 800 1000 1200 [rpm]

[Start RPM 1200 rpm \/\/\/

[Stop RPM 300 rpm 200.

[Odchylenie RPM 0rpm

400 600 800 1000 1200 [rpm]

RPM 1229 20

6102°CL Il LY3dXdIN



VIBXPERT Il 12.2019

5-13

Zadania pomiaru

Rozpoczynanie wykonywania pomiaru i wyswietlanie wykresu linii srodkowej
watu

» Kliknij ikon¢ zadania pomiaru, a nast¢pnie opcje ,,Start” (patrz str.
5-6). Podczas zbierania danych wartosci sktadowej DC sg wyswietlane
w oknie dialogowym danych pomiaru (patrz str. 5-7).

* Po wykonaniu pomiaru nacis$nij klawisz F i kliknij opcje ,,Shaft cen-
terline” (Linia $§rodkowa walu). Zostanie wyswietlony wykres linii
srodkowej watu (patrz ponizej).

Statyczna pozycja watu

Domyslnie sktadowa DC przy najnizszej predkosci obrotowej okresla sta-

tyczng pozycj¢ watu na wykresie linii sSrodkowej walu. Statyczna pozycje

watu mozna takze ustawi¢ po wykonaniu pomiaru za pomocg innych metod:

* Nacisnij klawisz MENU na ekranie wynikow.

*  Wybierz opcje ,,Shaft centerline” (Linia srodkowa watu) i kliknij opcje
,»(Get shaft rest position” (Pobierz pozycj¢ spoczynkowa watu).

*  Wpybierz jedna z nastgpujacych metod:

- BIEZACY KURSOR: pozycja kursora wskazuje pozycje spoczynkowa.

- WPROWADZ RECZNIE: wprowadzenie wspotrzednych dlakazdego kanatu.

- PoMiAr: uzycie zadania pomiaru ,,Static shaft position” (Statyczna po-
zycja watu).

- WYBIERZ Z PLIKU): import z pliku wynikow ,,Static shaft position” (Sta-
tyczna pozycja walu).

Uktad czujnikéw

Uktad czujnikéw wzgledem kierunku obrotow wptywa na pozycje i

orientacj¢ przemieszczenia watu na wykresie. Poniewaz kierunek prze-

mieszczenia walu wzgledem kierunku obrotu jest charakterystyczny dla

niektérych typow usterek w lozyskach czopowych, prawidlowy uktad

czujnikow na wykresie jest wazny. W razie potrzeby mozna utworzy¢ od-

bicie lustrzane uktadu czujnikow i kierunku obrotu:

* Nacis$nij klawisz MENU.

*  Wybierz opcje¢ ,,Shaft centreline” (Linia sSrodkowa watu) i kliknij opcje
,Fit sensor adjustment” (Dopasuj ustawienie czujnika).

* W nastepnym oknie (geometria czujnika, po prawej), kliknij opcje

»Flip A-B” (Przerzu¢ A-B). Kanat A Kanat B

Dual Amp. Startup / Coastdown User- W‘E

Channel A/B

303.69 um

B Save

Event/Gomment

C——
A Shaft rest position

Fit sensor adjustment
— =

¢ Current cursor

" Enter manual

)|-| o

@ Measure!

]

 Choose from file

¢ DC value from lowest speed result

oo

RPM 1220 i1

Pozycja spoczynkowa watu
Metody odczytu w pozycji spoczynkowej

Statyczna pozycja watu
Karta ,, Zaawansowane”

=y
A B
| FipA-B |

Odbicie lustrzane uktadu czujnikow

Wykres linii sSrodkowej watu
Kierunek obrotu watu

Czujnik A'i B pod katem 90° wzgledem
siebie

tozysko watu — nie zawiera bezwzgled-
nych wymiaréw tozyska

Przemieszczenie linii Srodkowej watu
podczas pomiaru

Predkos$¢ obrotowa w pozycji kursora
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Faza synchroniczna

1 kanat
Karta ,, Sumaryczne”

2 kanaty

Karta ,Zaawansowane” B ®

Faza miedzy kanatami

2 kanaty
Karta ,,Zaawansowane”

Po lewej:
Synchroniczny pomiar fazy

Po prawej:
Pomiar fazy miedzy kanatami

A: Wynik dla kanatu A

B: Wynik dla kanatu B

225°
Maks. zakres wyswietlania

Pomiar fazy

Pomiar fazy stuzy do identyfikacji usterek maszyny, ktore powoduja
powstanie linii w tej samej pozycji widma (np. statyczna/dynamiczna
niewywaga). Synchroniczny pomiar fazy okresla amplitude i kat fazy
wskaznika drgan z elementow sygnalu drgan zsynchronizowanych z
predkoscia obrotowa. Przetwornikiem odniesienia jest w tym przypadku
czujnik trigera (patrz str. 5-5). Aby utatwi¢ diagnoze, zmierzony sygnat
jest przetwarzany w filtrze rzgdowym. Na przyktad niewywaga powoduje
duze drgania w pierwszym rzedzie, natomiast btedy osiowosci dominuja
w drugim rzedzie.

Synchroniczny pomiar fazy mozna wykona¢ w jednej lub dwoéch ptaszezy-
znach. Za pomoca pomiaréw dwukanatowych mozna okresli¢ roznice fazy
w obu ptaszczyznach. Wskazuje to na wystepowanie np. statycznej, dyna-
micznej lub polaczonej niewywagi.

W przeciwienstwie do synchronicznego pomiaru fazy wartosé¢ parametru
Cross Channel Phase Measurement (Pomiar fazy miedzy kanatami) jest
okreslana bez przetwornika odniesienia. Pomiar jest wykonywany jako
pomiar 2-kanatowy, w ktorym, oprocz amplitud sygnatu, okreslana jest
roznica fazy dwoch kanatow. W zaleznos$ci od miejsca i kierunku wykona-
nia pomiar6w na maszynie, réznica fazy wskazuje wystgpowanie usterki
maszyny.

Predkos¢ obrotowa nalezy wprowadzi¢ jako parametr pomiaru przed jego
wykonaniem. Wielko$¢ zakresu predkosci obrotowej do analizy ustawia
si¢ w konfiguracji pomiaru (parametr ,,RPM range” (Zakres predkosci ob-
rotowej), patrz str. 3-23). Nalezy zwroci¢ uwage na ustawienie aktywnego
zbocza sygnatu trigera (patrz: menu Keyphaser (Znacznik fazy)/Device
Setup (Konfiguracja urzadzenia), str. 2-23).

Wynik pomiaru jest wyswietlany na wykresie biegunowym. Odpowiednie
warto$ci amplitudy i kata fazy sa wy$wietlane w polu wynikow pod wy-
kresem (patrz ponizej).

Cross Channel Phase Acc.- 1. Order

phase 2K-1. Order W

Channel A/B Channel A/B

135¢ 4g¢ 1352 450

1En°\

2250 315°

Amplitude [m/s?] Phase [°] Amplitude [m/s?] Delta Phase [*]
Channel A | 0.483 ” 14 | Channel A 319
[ 319]
Chamnel B | 0.337]| 59| Channel B 0.239

Coherence: 0.96

RPM 1645 W=l RPM 2895 iyl
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Filtr rzedowy

Po wykonaniu pomiaru warto$¢ filtra rzgdowego mozna zmieni¢ za pomo-

ca klawisza +/-.

Alternatywnie:

* Naci$nij klawisz MENU na ekranie wynikow.

»  Wybierz opcje ,,Harmoniczne” , naci$nij klawisz nawigacyjny w prawo
1 kliknij odpowiedni filtr.

Skalowanie

Aby powicgkszy¢ skalowanie wykresu, nalezy nacisng¢ klawisz nawiga-
cyjny w gore. Jezeli wektor fazy przesunie si¢ poza wykres, maksymalny
zakres wys$wietlania zostanie takze okre$lony wzgledem dluzszego (juz
niewidocznego) wektora (np. ,,92% A”).

Spojnosc (miedzy kanatami)

Wspoélczynnik spdjnosci to stopien jakosci pomiaru i wskazuje, jak bardzo
sygnaly z obu kanalow sg potaczone. Jezeli wspotczynnik jest bliski 1,
pomiar jest przydatny.

Trend fazy

Aby zarejestrowac trend fazy jako funkcje czasu lub predkosci obroto-
wej, nalezy zapisa¢ poszczegdlne pomiary, uzywajac opcji ,,Dopiszing”
(Dodawanie) do pliku (patrz takze str. 3-29). W oknie Ustawienia ekranu
(Konfiguracja wyswietlania) dla wyswietlania fazy (str. 4-20) nalezy
wybraé opcje ,,Czas” lub ,,rpm” (Predkos$¢ obrotowa) (parametr ,,Phase
over...” (Faza nad)). Warto$¢ predkosci obrotowej i data kazdego pomiaru
sa wyswietlane w dolnym polu wyswietlania.

Aby otworzy¢ dany wynik pomiaru na ekranie trendu, nalezy nacisngc¢
klawisz F 1 klikna¢ opcje ,,Details” (Szczegoty) (patrz ponizej).

phase 2K trend
Channel A/B

0P '
mis]| i

- @ =
R

Nyquist

Show Channel »

1645 1645 1645 1645 [rpm]

» ./®7.
1645 1645 1645 1645 [rpm]

DELCH 08.12.2009 14:00:04 RPM 1645 Wity

Po lewej:
Czasowy trend fazy

Po prawej:
Trend fazy oparty na predkosci
obrotowej
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niefiltro- filtrowa-
wane ne

* Ruch osi watu podczas podjazdu/
wybiegu maszyny jest rejestrowany z
wykresem linii Srodkowej watu (patrz str.
5-12).

Uwaga

Typowa instalacja
z indukcyjnymi czujnikami przemiesz-
czenia

Orbita
Ruch osi watu*® przy statej predkosci jest mierzony za pomocg dwodch
czujnikow bezstykowych w odleglosci katowej wynoszacej 90°.

Umozliwia to identyfikacje usterek maszyny i uszkodzen watu, ktore
ujawniajg si¢ pod postacig drgan watu oraz bezposrednio wplywajg na
sciezke watu (np. niewywaga, brak osiowosci, pekniecie watu, niepra-
widlowe obracanie — wiecej informacji zawiera publikacja VDI 3839
Karty 112). W przypadku korzystania z ,,odfiltrowanej orbity” sygnat jest
przetwarzany w filtrze rzedowym i dlatego wymaga znacznika fazy w celu
zapewnienia warto$ci odniesienia.

Typows instalacje pomiarowa pokazano na ponizszym rysunku:

- Dwa czujniki przemieszczenia s3 mocowane na maszynie na jednej

ptaszczyznie pomiarowej przy przemieszczeniu katowym wynosza-
cym 90°.
Jezeli to przemieszczenie katowe jest niemozliwe, mozna zamontowac
czujniki pod dowolnym przemieszczeniem katowym w zakresie od 5°
do 175°. Nastepnie wprowadz przemieszczenie katowe w konfiguracji
pomiaru (parametr ,,Sensor angle” (Kat czujnika)). Jednakze doktad-
nos$¢ pomiaru jest ograniczona, gdy kat czujnika = 90°.

- Czujnik na kanale A okresla kierunek X i pozycje 0°.

- Znacznik fazy jest zamontowany w pozycji 0°.

- Nalezy zwrdci¢ uwage na ustawienie aktywnego zbocza sygnatu trige-
ra (patrz: menu Keyphaser (Znacznik fazy)/Device Setup (Konfigura-
cja urzadzenia), str. 2-23).

Procedur¢ pomiaru orbity opisano w nastgpujacych normach: ISO
7919, ISO 10817-1, VDI 3839 Arkusz 1.

Opis procedury wykonywania pomiaru za pomoca urzadzenia
VIBXPERT zawiera publikacja Technical Information CM 18 ,,Analy-
sis of radial shaft movement in journal bearings” (Analiza promienio-
wego ruchu watu w tozyskach czopowych) — dostgpna bezptatnie na
naszej stronie internetowe;j.

Znacznik fazy [ U[ Kanat A \\

(VIB 6.631) (VIB 6.640) ,

Kanat B
(VIB 6.640)

6102°CL Il LY3dXdIN



VIBXPERT 11 12.2019

5-17

Zadania pomiaru

Sygnaly z obu czujnikow sg wyswietlane jako poszczegodlne sygnaly lub jako
orbita na wykresie biegunowym. Wektory fazy maksymalnej i minimalne;j
oraz filtr rzgdowy sg wyswietlane w polu danych w oknie orbity. Wspotrzedna
katowa kursora wskazuje odlegtos¢ katowa do punktu* znacznika fazy, ktory
jest oznaczony na orbicie strzatkg. Aby sprawdzi¢ stabilnos¢ fazy, na wykre-
sie orbity mozna wyswietli¢ wiele obrotoéw watu (patrz str. 3-23).

Kursor i powiekszenie

Do analizy dostepny jest kursor glowny i delta. Szczegdétowe informacje
o ich funkcjach i sposobie dzialania zawiera czes$¢ ,,Analiza wyniku —
sygnal czasu” na stronie 4-5. Funkcje Zoom (Powigksz) obstuguje si¢
klawiszem ,,+/-" lub klawiszami nawigacyjnymi (,,Pomiar fazy”, str. 5-15)

Zmiana typu wykresu

Po wykonaniu pomiaru

* Nacis$nij klawisz F i kliknij odpowiednio opcje ,,Poszczegdlne sygna-
ly” lub ,,Orbit” (Orbita) lub...

* Otworz okno Ustawienia ekranu (Konfiguracja wyswietlania) i wy-
bierz typ wykresu (patrz ponizej).

Zmiana filtra rzedowego

Po wykonaniu pomiaru naci$nij klawisz F i wybierz wymagany filtr rzg-
dowy w polu ,,Harmoniczne” . Rzad ,,0”0znacza niefiltrowany sygnat i
mozna go dostosowac tylko wtedy, gdy parametry pomiaru w konfiguracji
pomiaru i konfiguracji przetwornika sg takie same.

Orbita, niefiltrowane

Jezeli znacznik fazy jest niedostepny, nalezy zarejestrowaé orbite ,,niefil-
trowang”. Przemieszczenie katowe czujnikow dla tego zadania pomiaru
musi by¢ réwne 90°! Aby zatrzyma¢ wykonywanie pomiaru, nalezy na-
cisng¢ klawisz ,,Enter”.

W przypadku $redniej czasowej nalezy wprowadzi¢ wartos¢ predkosci
obrotowej i, w razie potrzeby, liczbg obrotow: naci$nij klawisz MENU i
wybierz opcje ,,Postprocessing / Timesynchronous average” (Przetwarza-
nie koncowe/Srednia zsynchronizowana w czasie) (patrz takze str. 4-7).

Ustawienia ekranu - Orbita = | u- 1. Harmoniczne = I |

WD [orta i Kanat A/B
I~ tylko AC poszczegdlne sygnaly

peszezegdine sygnaly |B

Powigkszenie

Skala predkosci B el
Pregdkos¢ gl [+ 3
Kursor powigkszania I gtowny ﬂ 3

5
Kursor &
Typ linii | ﬂ
Rozmiar kursora I Diugi ﬂ
Znacznik
¥ Znacznik predkosci
Pomiar ciggly Nie ﬂ

Dane
Amplituda Faza
Minimum: 0.000 m/s? 9°
Maksimum: 0.001 m/s? 99 °
Harmoniczne: 1

* Punkt znacznika fazy: punkt na orbi-
cie, w ktérym oznaczenie odniesienia na
wale mija znacznik fazy.

Po lewej:
Zmiana typu wykresu

Po prawej:
Zmiana rzedu
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Widmo obwiedni do
analizy fozyska rolko-

wego

Widmo obwiedni do

analizy przektadni

Uwaga

Po lewej:

Konfiguracja pomiaru
dla widma obwiedni

Po prawej:

Widmo obwiedni i
odpowiedni przebieg czasowy

Analiza obwiedni

Analiza obwiedni to sprawdzona metoda wykrywania okresowych ude-
rzen w sygnale drgan maszyny. Stuzy gtownie do diagnostyki uszkodzen
tozyska rolkowego i przektadni; jest oparta na demodulacji sygnatow
drgan modulowanych amplituda.

Okresowe sekwencje uderzen w elemencie wzbudzaja rezonansy ma-
szyny o wysokiej czestotliwosci, ktore stuza jako sygnat no$ny sygnatu
uderzenia o niskiej czestotliwosci. Aby oddzieli¢ modulacje o wysokiej
czestotliwo$ci od rezonansu o wysokiej czestotliwosci, sygnat jest filtro-
wany przez filtr gornoprzepustowy, korygowany, a nastepnie filtrowany
za pomocyg filtra dolnoprzepustowego. W wyniku tego pozostaty sygnat
sktada sig¢ tylko z sygnatu modulacji — tak zwanej ,,obwiedni” — z ktore;j
mozna obliczy¢ FFT widma czestotliwosci obwiedni.

Urzadzenie VIBXPERT zapisuje czas trwania przefiltrowanego sygnatu
czasu obwiedni razem z widmem czestotliwosci obwiedni.

Aby wyswietli¢ sygnat czasu, nalezy nacisna¢ klawisz MENU i wybraé
opcje ,,Info / Time signal” (Informacje/Sygnat czasu) (patrz ponizej).

Urzadzenie VIBXPERT udostg¢pnia dwie metody obliczania obwiedni: fil-
trowanie gornoprzepustowe i dolnoprzepustowe jest wykonywane sprzg-
towo lub programowo.

W przypadku filtrowania sprzgtowego sygnat jest przetwarzany w ukta-
dzie elektronicznym filtra. Ta metoda jest identyczna z uzywana w zbiera-
czu danych VIBSCANNER FFT i dlatego jest odpowiednia w celu wyko-

nywania pomiaréw porownawczych za pomoca dwoch urzadzen.

Z kolei filtrowanie programowe umozliwia obliczenie obwiedni za pomo-
cg algorytmu. Ta metoda jest bardziej uniwersalna niz sprze¢towa i oferuje
wigcej kombinacji filtréw.

Menadzer zadan: Pomiar Obwiednia Max 1500Hz =1 |

Ustawienia pomiaru Kanat A e
0P
[mmis|

user ﬂ e

[Wielkos¢ mierzona Przyspieszenie

(A 0.0313 Hz

[Typ filtru Programowy v 1

[Filtr GP/DP [Hz] 500 (2500 v

\Wspoélczynnik demodulacii

B & 5000

[Czestotliwosé do 200.00 Hz 10000 05

- - 0000

lLiczba lini 6400 40000

[Typ okna Hanning ll

[Typ usredniania Szczytowo v

llo$¢ pomiarow 3

[Zakres pomiaru Auto v
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Analiza cepstrum

Cepstrum to ,,widmo widma” szczegolnie przydatne do wykrywania regu-
larnych struktur w widmie czgstotliwos$ci. Przede wszystkim w przypadku
ztozonych wzorow z wieloma warto$ciami harmonicznymi 1 wstegami
bocznymi — ktore wystepuja czesto, jezeli tozyska rolkowe lub pier-
Scienie przektadni sg uszkodzone — cepstrum upraszcza analize danych
pomiaru.

Zdefiniowane przez uzytkownika ilosci pomiaréw

Oprocz zadan pomiaru ze stalymi okreslonymi ilo$ciami pomiarow
urzgdzenie VIBXPERT udostepnia zadania pomiaru, w ktérych ilosci
pomiar6w mozna dowolnie definiowa¢. Napigcie (£30 V, prad zmienny/
staly) lub natezenie (£30 mA, prad zmienny/staly) mozna podtaczy¢ jako
sygnal wejsciowy i zarejestrowac jako warto$¢ ogdlna, przebieg czasowy*
lub widmo*. Przypisanie sygnatu wejSciowego do ilosci pomiarow jest
okreslone w parametrach ,,Wielko$¢ mierzona” (Ilo$¢ pomiaréw) i ,,Unit”
(Jednostka) w konfiguracji przetwornika (patrz str. 2-20).

Przyktady zdefiniowanych przez uzytkownika ilo$ci pomiarow:

- Pomiar ci$nienia jako poziomu natgzenia (4-20 mA, prad staty). Pota-
czenie z przekaznikiem ci$nienia.

- Pomiar szybkos$ci przeptywu jako sygnat natgzenia lub napiecia (4—20
mA / 0-10 V, prad staty). Polgczenie z urzadzeniem do pomiaru szyb-
kosci przeptywu.

- Pomiar cisnienia akustycznego jako sygnatu czasu lub widma. Potacze-
nie z mikrofonem.

- Pomiar przemieszczenia (czujnik indukcyjny VIB 6.640).

Jako kabli czujnikow mozna uzywac wylacznie nastgpujacych kabli:
VIB 5.433 — kabel potaczeniowy dla sygnatow o niskim napieciu
VIB 5.434 — kabel potaczeniowy dla sygnatow o niskim natezeniu

Setup Manager: Transducer

VIB 5.433 /
VIB 5.434 Sensor Setup
Cisnienie  |IEER N |
tﬂeas quantity User l
ignal type Voltage l
[Voltage range +30V l

Userdefined unit Pa

Userdefined quantity Sound Pressure

=]
=

[Precision 2

Szybkos¢
przeptywu

[Sensitivity
[Offset
[Linear from
[Lingar to

Res. frequency

40.000 mV/Pa
0.00 mV
16.00 Hz

16000.00 Hz
20000.00 Hz

Jilad

Cepstrum
AC: ogdlne DC: ogdlne
AC: przebieg  AC: widmo
czasowy

* Pomiar pradu statego dla przebiegu
czasowego i widma, patrz strona 5-30.

Ostroznie!

Parametry czujnika dla
pomiaru ci$nienia akustycznego
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* np. wartos¢ impulsu udarowego +
obwiednia + widmo predkosci

Enter

Multitask
Ekran wynikéw (po lewej)
Analiza (po prawej)

lkony stanu/analizy
n Alarm
Ostrzezenie

[ stan ostrzegawczy
n Mierzenie
Zmierzone

n Btad

Zadanie wielopomiarowe (,,Multitask”)

Zadanie wielopomiarowe umozliwia skrdcenie czasu pomiaru przez
polaczenie kilku podobnych zadan pomiaru*. Oszczednos$¢ czasu jest
szczegblnie duza w przypadku zadan pomiaru wykonywanych w tej samej
lokalizacji pomiaru z zastosowaniem tego samego przetwornika i tych sa-
mych ustawien filtra. W tym przypadku urzadzenie VIBXPERT wykonuje
tylko jednego pomiar sygnatu i na jego podstawie oblicza wyniki poszcze-
gblnych zadan pomiaru.

Poczatkowo na ekranie Wyniki nie sg wy$wietlane wyniki pomiarow, a
tylko informacje o stanie pomiaru razem z oceng wynikow (patrz ponizej).

Analiza wynikéw

Analiz¢ wynikow wykonuje si¢ na podstawie zapisanych progdéw. Jezeli

prog zostanie przekroczony, odpowiedni symbol pojawi si¢ w kolumnie

»Status” (Stan) (patrz ponizej po lewej).

* Aby wyswietli¢ szczegotowy widok skali analizy, nacis$nij klawisz
MENU i kliknij opcje ,,Evaluation Overview” (Przeglad analizy) (patrz
ponizej).

Wynik pojedynczych pomiarow
* Po wykonaniu pomiaru naciskaj klawisz nawigacyjny, dopoki wokot
pola listy nie zostanie wy$wietlona czarna ramka.

» Naci$nij klawisz ,,Enter”, aby aktywowac pole listy.
» Kliknij na liScie pomiar, ktorego wynik ma zosta¢ wyswietlony.

* Nacisnij klawisz ESC, aby powr6ci¢ do pola listy.

Multitask 1001 1C | Multitask 1001 1C

Channel A Channel A

Channel A |Sla1us Velocity / 10-1000 Hz / 3 lin.
Velocity / 10-1000 Hz / 3 lin. RMS . .
e G |

Chpose resul

Refernence
DiEpIay Eelp,
Task Manager
Analog Gut
Print

D Exit

© Result details

O Heip

|
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Tworzenie zadania wielopomiarowego dla sciezki pomiarowej/szablo-

nu maszyny

Zadania wielopomiarowe dla tego trybu dziatania mozna utworzy¢ w edy-
torze OMNITREND dla $ciezek pomiarowych lub szablonow maszyny. W
tym celu, nalezy aktywowa¢ opcje ,,Multitask™ (patrz ponizej). Program
OMNITREND nastgpnie automatycznie potaczy odpowiednie zadania

pomiaru w jedno zadanie wielopomiarowe.

=" Route Editor

=101 x|

UCIEERE ]
I - |
E| v NI&DE OB s -2 250 2l Route Name: |New Foute111 I V¥ Enable Multitasking I ‘

Em 101 Overal velacity =600

>»> Foute <<<

Mame

| Type \

I&' 103 Mach, spectr, =600
= MT12433 series

5% oe (¥ 118 5peed
=

M TESTS.FFT

Dzielenie zadania wielopomiarowego

Aby wykona¢ poszczegolne zadania pomiaru z zadania wielopomiarowe-
go w §ciezce pomiarowej/szablonie maszyny, nalezy wykonaé nastepujace

czynnoSci:

£
ru 101 Overal velocity = Machine

Speed

Machine

»  Otworz liste wyboru zadan pomiaru (patrz str. 3-8).

*  Wyro6znij zadanie wielopomiarowe.

» Naci$nij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Break down Multitask” (Po-

dziel Multitask) (patrz ponizej).

Tego procesu nie mozna cofnaé (patrz str. 3-10)!

Laufradseite | |

‘Channel A - Laufradseite / Centrifugal pump / Fresh water pump /

Laufradseite = I J

Channel A - Laufradseite / Centrifugal pump / Fresh water pump /
Water treatment

Water treatment

=F |
ot & il
Ve
Multi task Acceleration Velocity Velocity Shock pulse Velocity
flls k.
EventiGomment
muttitask
Display diagnostic task Aoceirstion Loy
Task Manager
Display result
x Delete restit
Sefunmessured
=2 Exit
— O Help
Task: Task: Overall velocity >600
Channel A: VIB 6.140 Channel A: VIB 6.140
Channel B: Other Channel Channel B:
RPM-Channel: RPM-Channel:

Tworzenie Multitask
(w edytorze $ciezek pomiarowych pro-
gramu OMNITREND)

Uwaga

Po lewej:

Dzielenie

zadania wielopomiarowego
(Sciezka pomiarowa/Wzorzec maszyny)

Po prawej:
Poszczegdlne zadania pomiarowe
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Multitask (tryb Pomiary)
Wybieranie poszczegdlnych zadan po-
miaru (po lewej)

Ustawianie parametréw trigera (po
prawej)

Zadanie wielopomiarowe w trybie pracy ,,Pomiary”
Zadania wielopomiarowe mozna utworzy¢ w programie Task Manager:

*  Otworz okno Task Manager (patrz str. 3-19).
*  Wybierz menu gorne ,,Zadanie” i nacis$nij klawisz MENU.
» Kliknij opcje ,,Nowy” i wprowadz nazwe nowego zadania pomiaru.

* W polu ,,Uruchomienie pomiaru” okres$l, czy pomiary majg by¢ roz-
poczynane kolejno czy jednocze$nie. Razem z ustawieniem parametru
»Synchronicznie” mozna automatycznie okresli¢ kanat trigera (,,Syn-
chronicznie + Kanat ...”).

Na odpowiednich kartach mozna skonfigurowac zadanie pomiaru, czujni-
ki i parametry trigera:

KARTA ZADANIE
W tym miejscu mozna ustawic¢ czujnik dla kazdego kanatu (A/B) i okre-
sli¢, czy predkos¢ obrotowa ma takze by¢ rejestrowana.

Karta KANAE A/KANAL B

W tym miejscu mozna zdefiniowaé zadanie pomiaru dla kazdego kanatu:

* Nacisnij klawisz MENU i kliknij opcje ,,Wybierz zadanie” (patrz poni-
zej). Zostanie wyswietlony kreator importu, w ktérym mozna wybraé
poszczegdlne zadania pomiaru w trzech krokach (patrz takze nastepna
czgs¢, ,,Pomiar podwojny”).

KARTA ZNACZNIK

Ustawienia trigera maja zastosowanie tylko wtedy, gdy zadanie wielopo-
miarowe ma zosta¢ rozpoczete za pomoca trigera (patrz czes$¢ ,,Rozpocze-
cie pomiaru” powyzej). Wykonywanie pierwszego pomiaru rozpoczyna
si¢ po przekroczeniu poziomu trigera i uphynieciu czasu uruchomienia tri-
gera (patrz takze str. 3-22). Poziomy trigera dotycza zakresu pomiaru.

Wielozadan. =0 | Wielozadan. = J

rZadanie rZadanie

|mkr3 ﬂ Imkrs ﬂ
Uruchomienie pomiaru Uruchomienie pormiaru

’7 asynchroniczne ll ‘ ’7 asynchroniczne LI

Zadanie | KanatA |KanaiB | Znacenik | Zadanie | Kanal A | KanalB | [Znacanik] |

Zadanie pomiaru
Konfiguracja analizy

Predk. /2 - 400 Hz / 3 lin. / AF 0,125Hz Poziom wyzwolenia —m
Brak Opéznienie wyzwolenia 0ms
Maks p— 25ms
~Bre Zakres pomiaru A 7500.0 m/s? v
Predk lin. B 2
sc T " Zakres pomiaru B 7500.0 m/s’ l
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Pomiar podwajny (1+1)

W przypadku pomiaru podwdjnego mozna wykona¢ pomiary drgan jako
warto$ci ogolnej, widma lub sygnatu czasu na obu kanatach jednoczesnie,
na przyktad

- Wartos¢ ogdlna na kanale A i widmo na kanale B lub

- Widmo na kanale A i sygnat czasu na kanale B itd.

Tworzenie nowego pomiaru podwadjnego

*  Otworz okno Task Manager (patrz str. 3-19).

*  Wyrdznij menu rozwijane w polu ,,Zadanie”, nacis$nij klawisz MENU i
kliknij opcje ,,Nowy”.

*  Wprowadz nazwe¢ nowego zadania pomiaru w edytorze tekstowym.

* W polu ,,Uruchomienie pomiaru” okresl, czy pomiary maja by¢ rozpo-
czynane kolejno czy jednoczesnie na kanale A i kanale B.

Jezeli typ usredniania jest ustawiony na ,synchronous averaging”
(usrednianie synchroniczne) dla jednego kanatu, dziatanie opcji rozpo-
czecia ,, asynchronous with trigger” (asynchroniczne + triger) jest takie
samo, jak opcji rozpoczecia ,,synchronous + trigger A” (synchroniczne
+ triger A) tj. pomiary rozpoczynaja si¢ w tym samym czasie na obu
kanatach, a kanatl A dziata jako triger.

* W polu ,,Ustawienia” wybierz odpowiednie parametry pomiaru dla
kanatu A i kanatu B.

Jako konfiguracj¢ pomiaru dla kazdego kanatu mozna wybrac tylko jeden
typ pomiaru tj. wartosci ogolne, widma lub sygnaty czasu. Aby wybrac¢
konfiguracje innego typu pomiaru, nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:

*  Wyr6znij menu rozwijane ,,Ustawienia pomiaru”, nacisnij klawisz
MENU i kliknij opcje ,,Importuj zadanie” (patrz ponizej).

Ustawienia zadania = | Pomocnik importuzadan 1-3
rZadanie ~Wybierz typ pomiary———————
[user ¥ © Wartosé sum
Ui pomiaru ® Widmo
synchroniczne i
’7 _I P - importu zadan 2-3
P ~Wybierzilo§¢———
r L- 1la P . N
Kanat A rzyspieszenie
‘ omiar: @/Fredkodd
I user ﬂ i
Ustawienia riinit o € Przemieszcz.
Lvs- C K ¥ € Uzytkownik AC
Ustaw 65 N"“’V_  Oby Pomocnik importu zadan 3-3
[ com 5 L]

Wybierz zadanie do zaimportowania
K
Kanalx aed &0

Ustaw [y Zmien nazwe

Maszyna spekirum szybkie

user Importuj zadanie ﬂ [Maszyna spekirum szy
Ustaw ] wyjscie P srednie
m o F— ﬂ Przektadnia spektrum wolne

Predk /2-1600 Hz /3 lin | Af 1Hz
elona ocer | |Predk./2-400 Hz/3 lin 1 AT0.25Hz
FE k] Vel /1-200 Hz/3 lin. {A10.125 Hz

Zadanie RPM Vel /10- 1600 Hz/3 lin. / Af0.5 Hz
Vel./2-1600 Hz/3lin. /Af0.5 Hz
Vel./2-400 Hz/3lin. / AT0.125 Hz

\rnt 19 AnA UL 1R TATAE LS

I @ Brak zadania pomiaru predkosci obrotowej

£l

A

Uwaga

Po lewej:
Importowanie zadania

Po prawej:

Kreator importu

Trzy kroki uzyskania dostepu do wybra-
nego zadania pomiaru
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Uwaga

Nawigacja na ekranie wyniki
(Results)

Kolor ramki (szary/czarny) oznacza
stan okienka

Zadanie podwaéjne
(tutaj: widmo/sygnat czasu)

Okienko kanatu A wybrane
(czarna ramka)

Zostanie wyswietlone okno ,Import wizard” (Kreator importu), ktore
sluzy do wybierania typu pomiaru, jako$ci pomiaru i zadania pomiaru
w trzech krokach (patrz poprzednia strona). Konfiguracja przetwornika i
analizy zadania pomiaru zostanie zastosowana automatycznie.

Ekran wynikéw

Po ukonczeniu wykonywania obu pomiardw zaswieci si¢ niebieska dioda
LED, jezeli nie zostaty przekroczone progi ani nie wystapity btedy pomia-
ru (patrz str. 2-2).

Funkcje, ktore mozna uruchomic¢ z klawiatury majg zastosowanie tylko
do aktywnego okienka, oznaczonego ramka.

Oprocz okienka kanatu A i kanatlu B, caty ekran takze jest okienkiem!

Aby przeanalizowac lub powtorzy¢ jeden z dwoch pomiardw, nalezy uak-
tywni¢ odpowiednie okienko w nastepujacy sposob:

Ai B aktywne A wybrane A aktywne

Enter mp-

<

HH

EIRININE
ElRIRINIE

Enter mp-
! o
Ai B aktywne B wybrane B aktywne

Dual Overall user ¥ J

Channel A
Main

0P
[mm/s] T

RMS: 1.403 mm/s

Channel B

op

[mm/s]

\/va W ”A\/W\

25m 50m 75m 100m =]

RPM 1394 Wy=lul

4245
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Test uderzeniowy — 1 kanat

Test uderzeniowy stuzy do okre$lania czgstotliwo$ci rezonansu konstruk-
cji. W przypadku maszyn wirujacych mozna okresli¢ zakresy predkosci
obrotowych, w ktérych drgania sg nieproporcjonalnie wzmacniane przez
rezonans* i moga uszkodzi¢ maszyne. Podczas prac nalezy unikac tych
zakresow 1 jak najszybciej pomijac¢ je podczas podjazdu i wybiegu ma-
szyny.

Jednokanatowy test uderzeniowy rejestruje tylko odpowiedz systemu.
Dwukanatowy test uderzeniowy rejestruje takze wzbudzenie.

Prawie kazde zrédlo drgan zawierajgce mozliwie najwigksza liczbe czg-
stotliwosci jest odpowiednie do wzbudzania konstrukcji — na przyktad
uderzenia impulsowe gumowym mitotkiem.

* Sprawdz parametry pomiaru i zmien je w razie potrzeby.
Pomiar mozna wykona¢ przy uruchomionej lub zatrzymanej maszynie.
Sygnaty z uruchomionej maszyny mozna odfiltrowac, uzywajac tzw.
,,metody usredniania ujemnego”.

* Przymocuj przetwornik do maszyny — za pomocg magnesu lub (le-
piej) przykre¢ srubg.

» Ustaw liczbe poszczegolnych pomiarow w konfiguracji pomiaru (np. 2
pomiary, patrz ponizej).

* Rozpocznij pomiar, klikajac ikone zadania (patrz ponizej).

* Po wyswietleniu komunikatu ,,Poczekaj na triger” wzbudZz maszyne

odpowiednim mtotkiem gumowym: uderz blisko i w kierunku prze-
twornika raz na pomiar.

* Dla kazdego pomiaru uderz mtotkiem raz w to samo miejsce.

Po kazdym pomiarze mozna zaakceptowac lub odrzuci¢ wynik (patrz po-
nizej). Po wykonaniu wszystkich pomiarow zostanie wyswietlony usred-
niony wynik koncowy oraz 10 najwyzszych amplitud w widmie.

Menadzer zadan: Pomiar user 1 channel- 1/3 W l\_:\
Ustawienia pomiaru Kanat A
0P
[user i i RMS: 2.021 mmis
Wielkos¢ mierzona M
5 1.0000 Hz ‘
Czgstotiiwosé od 10.00 Hz ﬂ 1
ICzgstotliwose do 400.00 Hz ﬂ
lLiczba lini 400 ﬂ Test udarem ( 1 kanat)
[EEaes Riostokat ﬂ Zapisat wyniki pomiaru ?
llos¢ pomiarow 3
[7akres pomiaru 75.000 mis? ﬂ
Typ wyzwolenia poziomem ﬂ tHz]
IPoziom wyzwolenia 5%
[Opoznienie wyzwolenia -200ms
|Usrednianie negatywne Nie ﬂ_
; = -
rq
£ 025 0.5 0.75 [

Test uderzeniowy

* np. wzbudzone przez niewywage lub
brak osiowosci

Po lewej:

Parametry konfiguracji dla testu
uderzeniowego

Opdznienie wyzwolenia < 0: sygnat
mozna zarejestrowac takze przed wzbu-
dzeniem

Po prawej:

Pomiar po uderzeniu mtotkiem
Widmo z czestotliwosciami rezonanso-
wymi i zmierzonym sygnatem czasu
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Uwaga

Po lewej:

Pomiar odniesienia

jest wymagany w przypadku pomiaru
przy uruchomionej maszynie

Po prawej:

Wybér zestawu danych
Pojedyncze pomiary /
Usredniony wynik kofncowy

Wskazowki dotyczace ustawiania parametréw pomiaru

Aby zarejestrowac sygnat przed wzbudzeniem, nalezy ustawic czas pa-
rametru ,,Opo6znienie wyzwolenia” na warto$¢ ujemna.

Jezeli pomiar rozpocznie si¢ przed wzbudzeniem, nalezy zwigkszy¢
prog trigera w konfiguracji pomiaru o okoto potowe (str. 3-22).

Jezeli nastgpuje przeciazenie sygnatu odpowiedzi, nalezy odpowiednio
zwigkszy¢ warto$¢ parametru ,,Measurement Range” (Zakres pomiaru)
w konfiguracji pomiaru (str. 3-22).

Pomiar przy uruchomionej maszynie

Wilacz opcje ,,Usrednianie negatywne” w konfiguracji pomiaru.
Wykonaj poszczeg6lne testy uderzeniowe.

Kliknij opcje ,,Start” w oknie, ktore zostanie wyswietlone, aby zmie-
rzy¢ widmo odniesienia — bez wzbudzania maszyny!

Kliknij opcje ,,Stop” po zarejestrowaniu wystarczajacej liczby widm
odniesienia i usrednieniu w celu utworzenia wyniku (patrz ponizej).

Wyswietlanie wynikow

Witacz okienko gorne klawiszem F (Widmo, str. 4-8).

Nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje¢ ,, Wybierz ustawienia danych”.
W tym miejscu wymienione sg wyniki testu uderzeniowego, $redni
wynik koncowy i pomiar odniesienia (uSrednianie ujemne) i mozna je
wyswietli¢, klikajac poszczegdlne pozycje (patrz ponizej).

Aby zamkna¢ liste, nacisnij klawisz ESC.

Powtarzanie pojedynczych pomiaréw

Wiacz okienko gorne, naciskajac klawisz F.
Nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje¢ ,,Ponowny pomiar”.
Kliknij odpowiedni pomiar na li§cie.

user 1 channel- R ¥ ) user 1 channel- £[1.3]/3
Kanal A Kanat A — —
Glowny| S 0.00Hz] 384 mm/s

0P 0P

{mmis] [mmis]

0.15 RMS: 0.203 mm/s 15 RMS: 8 mm/s
Wybierz dane
Dane Status

01

[Pomiar udarem - 1/3 [v3
[Pomiar udarem - 2/3

Pomiar referencji

[—— f—
Pomiar widma referencji 3 [GE] [Hz)

rMak:

12.00 Hz
23.00 Hz
21.00Hz el
26.00Hz
28.00Hz

0.915 mm/s
0.649 mm/s
0.634 mm/s
0.477 mm/s
0.472 mmis

U997 mnus
0.825 mm/s
0610 mm/s
0.540 mm/s

TZO0F.
17.00 Hz
27.00 Hz
2200 Hz
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Analiza modalna — dwukanatowy test uderzeniowy
Dwukanatlowy test uderzeniowy sluzy do wizualizacji dynamicznego
zachowania konstrukcji i wykrywania naturalnych drgan o krytycznym
znaczeniu dla dziatania.

ODS — Odksztatcenie robocze

Aby zarejestrowac tryby drgan konstrukcji, podczas pracy drgania sg reje-

strowane w kilku lokalizacjach pomiaru i ustawiane wzgledem lokalizacji

pomiaru odniesienia. Poszczegdlne tryby drgan mozna obliczy¢ z ampli-

tud wzglednych i roznic fazy lokalizacji pomiaru wzgledem odniesienia i

wyswietli¢ jako animacj¢*. * dodatkowe informacje sa dostepne na
Zadanie.

Modalne/ODS

Wzbudzenie za pomoca miotka impulsowego

Jezeli konstrukcja zostanie wzbudzona za pomoca odpowiedniego zrodia
(np. mlotka impulsowego), a odpowiedz konstrukcji jest mierzona czujni-
kiem drgan, mozna obliczy¢ czestotliwos$¢ rezonansu.

Opisane metody pomiaru zostaly zastosowane w ponizszych zadaniach

pomiaru:

) ODS . . . . . . Przyktad animacji ODS:
Czujnik na kanale B rejestruje site ,,wzbudzajacg” i stanowi punkt od- Maksymalne przemieszczenie platformy
niesienia dla wszystkich innych lokalizacji pomiaru. Czujnik na kanale montazowej.
A jest przymocowany do wyznaczonych lokalizacji pomiaru konstruk-
cji w kolejnosci i rejestruje odpowiednig reakcje konstrukcji. /M

- Test uderzeniowy za pomoca mfotka impulsowego {%%m
To zadanie pomiaru jest podobne do jednokanatowego testu uderzenio- “”“”*%:2;/335—/7
wego; kanat B rejestruje wzbudzenie i jest trigerem dla pomiaru. Aby
wykona¢ pomiary na uruchomionej maszynie, dost¢pna jest procedura
,,usredniania ujemnego”. Pa %

A. Wybieranie zadania i rozpoczynanie wykonywania pomiaru

Wybierz ikong¢ zadania ,,Pomiary modalne / ODS” (patrz powyzej).
» Naci$nij klawisz F, aby otworzy¢ okno wyboru zadania.

» Kliknij odpowiednie zadanie (ODS lub test Bump (Wzbudzenie) mtot-

kiem impulsowym). Okno wyboru zostanie zamknig¢te. o
* Kliknij ponownie, aby rozpocza¢ I &0
wykonywanie pomiaru. Sumarycone | Sty | Zommmenere | Wybleran_le zadania pomiaru i roz-
— — " poczynanie wykonywania pomiaru
Procedura pomiaru z wykorzystaniem @ B
miotka impulsowego jest zasadniczo ety Gori] | U
. . . Zadanie
identyczna jak jednokanatowy test Testudarowy vyzwalany miotem
uderzeniowy: wzbudzenie, pomiar, e
. . . . Bumptest with impulse hammer user
rejestracja wyniku — wzbudzenie, 0DS user

pomiar,..., wynik koncowy (patrz tak-
ze poprzednia cze$¢).
Nalezy podtaczy¢é mtotek impulsowy

Test udarem Pomiary Rejestrator -
(1 kanat ) 0DS prz 6 [

Zadanie:  ODS user
Kanat A: VIB 6.142
Kanat B: VIB 6.142

RPM-Kanak:
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Po lewej:
Wynik pomiaru ODS dla jednej loka-
lizacji pomiaru

Po prawej:
Wybieranie wyniku z pliku

Funkcja transferu*

Funkcja spojnosci

* Wybierz procedure obliczania funkgji
transferu w konfiguracji pomiaru.
(Parametr: osuiczenie FRF, str. 3-22)

O Hep

z czujnikiem sily do kanatu B i zawsze podtaczaé¢ czujnik odpowiedzi
systemu do kanatu A. Po ukonczeniu ostatniego pojedynczego pomiaru
nalezy zapisa¢ zestaw danych w pliku.

W przypadku pomiaru ODS wykonywanie pomiaru rozpoczyna si¢ bez
trigera, co oznacza, ze widma sg rejestrowane, az do osiggniecia liczby
pomiarow (standardowo = 4).

B. Zapisywanie

W przypadku pomiaru ODS do kazdego wyniku uderzenia mozna przypi-
sa¢ numer punktu i kierunek w celu udokumentowania pozycji lokalizacji
pomiaru i kierunku pomiaru. Jeden plik moze zawiera¢ wiele wynikow
uderzen.

C. Wyniki ODS

Podczas wykonywania pomiaru w géornym okienku wys$wietlana jest od-
powiedz systemu, a w dolnym okienku wyswietlane jest wzbudzenie —
jako widmo Iub przebieg czasowy (patrz takze str. 4-20).

Po ukonczeniu wykonywania poszczegdlnych pomiaréw zostanie wy-
swietlony wynik koncowy. Gérne okno przedstawia funkcje transferu, a
dolne okno przedstawia funkcje¢ spdjnosci.

* Nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcjg ...

.. ,,Choose dataset” (Wybierz zestaw danych), aby wys$wietli¢ poszcze-
gblne wyniki.

. »Choose result” (Wybierz wynik), aby otworzy¢ okno dialogowe
wyboru wyniku. W tym miejscu mozna otworzy¢ wynik innego pomia-
ru lub rozpoczaé wykonywanie nowego pomiaru. To okno dialogowe
jest wyswietlane automatycznie podczas zapisywania, jezeli w konfi-
guracji wyswietlania aktywowano odpowiednig opcje (patrz str. 4-20).

ods2- H2(f) - 4| 75% | ods2- H2(f) v A 7s%|

Remeasure
Channel A/B — a— m | ver
27275 Hz 2433 Savg 272 z 2433

EventComment
Choose dataset
Cursor »
Posfprocessing. *
Info »
Display RS
Reference
Display setup u
Task Mr~=mar i L

An=log

Select result from ods2

Print
i Exit
© Resut«

Number Direction Last modified

1 22.06.2009 - 08:35:29
22.06.2008 - 08:36:38
22.06.2008 - 08:37:31
22.06.2009 - 08:38:17
22.06.2009 - 08:39:04
22.06.2009 - 08:39:52
22.06.2009 - 08:40:42
22.06.2009 - 08:41:35
22.06.2008 - 08:42:24
22.06.2008 - 08:43:10
22.06.2009 - 08:44:02

N

75 150 225 300 [Ha

0.5 us‘

2
3
4
5
6
7
8
9
1
1

NNNNNNNNNN

-~ o
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Zadania pomiaru

Zadania pomiaru opisane na tej stronie sa dostepne tylko w trybie
,Route / Machine template” (Sciezka pomiarowa/Wzorzec maszyny).
Parametry pomiaru mozna ustawi¢ w oprogramowaniu OMNITREND
dla komputera PC.

TrendingSpectrum

TrendingSpectrum to szablon pomiaru dla trybu $ciezki pomiarowe;.
Umozliwia zwigkszenie szybkosci i efektywnosci zbierania danych.
Funkcja TrendingSpectrum jest oparta na pomiarze sygnatu czasu. Na
podstawie funkcji TrendingSpectrum urzadzenie VIBXPERT najpierw
generuje widmo, ktére nastepnie stuzy do obliczania maksymalnie 30
warto$ci ogolnych. Warto$ci ogdlne wynikaja z pasm czestotliwos$ci zdefi-
niowanych w programie OMNITREND i stuzg do monitorowania stanu w
przypadku rejestrowania w postaci trendu.

Widmo rzedu

W widmie rzedu czestotliwosci sg rejestrowane 1 wyswietlane jako wielo-
krotno$¢ czgstotliwosci obrotowej watlu (= rzad). W tych pomiarach pred-
kos$¢ jest rejestrowana w tym samym czasie, co sygnat drgan i uwzglednia-
na podczas obliczania widma rzgdu. W skrocie, wystepuja wahania pred-
kosci obrotowej dotyczace systemu, czgstotliwo$é probkowania sygnatu
czasu jest odpowiednio dostosowywana (,,ponowne probkowanie”), aby
unikng¢ ,,rozmywania” czestotliwosci.

Widma rzedu nie mozna przeksztalci¢ w widmo czgstotliwos$ci, poniewaz
podczas procedury ponownego probkowania, czas, a wiec takze informa-
cje o czestotliwosci ulegaja utracie.

Widmo oparte na rzedzie

W przypadku widma tego typu czestotliwosci sa przeksztatcane na rzedy*.
Predkos¢ obrotowa jest mierzona, wprowadzana r¢cznie lub przekazy-
wana jako parametr przez oprogramowanie OMNITREND. Wymagany
jest takze maksymalny rzad do wyswietlenia. Widma oparte na rzedzie
sa przydatne, gdy maszyny dziatajg z r6znymi predkosciami obrotowymi
ze wzgledoéw dotyczacych procesu, poniewaz widma mozna porownywac
tylko w stosunku do predkosci obrotowej.

Uwaga
='.=FE":I
TrendingSpectrum
Hﬂiiiﬂﬂﬂ (Amplituda)
;,‘:_,—M_f

TrendingSpectrum
(Obwiednia)

Widmo
ﬂﬂ rzedu

* Czestotliwos¢ obrotowa watu
=1.Rzad
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Zadania pomiaru

Pomiary DC
W przypadku ponizszych zadan pomiaru mozna dodatkowo zarejestrowac
sktadowa DC w sygnale:

- Przebieg czasowy z ilo$cig pomiaréw ustawiong na przemieszczenie
drgan lub wartos¢ zdefiniowang przez uzytkownika*.

- Widmo z ilo$cig pomiarow ustawiong na przemieszczenie drgan lub
warto$¢ zdefiniowang przez uzytkownika*.

- Faza z ilo$cig pomiaroOw ustawiong na przemieszczenie drgan.

- Wybieg, amplituda/faza z ilo$cig pomiardOw ustawiong na przemiesz-
czenie drgan lub warto$¢ zdefiniowang przez uzytkownika*.

- Orbita (niefiltrowane) z ilo$cig pomiardw ustawiong na przemieszcze-
nie drgan lub warto$¢ zdefiniowana przez uzytkownika*.

- Rejestrator przebiegu czasowego z ilo$cig pomiaréw ustawiong jako
przemieszczenie drgan.

* patrz strona 5-19

Przyktady zastosowan
Sktadowa DC w przebiegu czasowym mozna przeanalizowaé po zmierze-
niu parametrow procesu lub odlegtosci.

Jezeli mierzona jest 2-kanatowa krzywa wybiegu z 1loscig pomiaréw usta-
wiong jako przemieszczenie drgan, wykres linii srodkowej watu podczas
podjazdu lub wybiegu w maszynie z tozyskami czopowymi mozna obli-
czy¢ ze sktadowej DC sygnatu (patrz str. 5-12).

Konfigurowanie zadania pomiaru w celu mierzenia sktadowych DC

Pomiar DC mozna uaktywni¢ w konfiguracji pomiaru za pomocg parame-
tru ,,Lower frequency = DC” (Nizsza cze¢stotliwos¢ = DC) (patrz str. 3-21
/ 3-23). Nalezy takze skonfigurowac ilos¢ pomiardéw ,,Vibration displace-
ment” (Przemieszczenie drgan) lub ,,User-defined” (Zdefiniowane przez
uzytkownika) i przypisa¢ odpowiedni czujnik.

Konfigurowanie pomiaru DC Menadzer zadar: Pomiar
llos¢ pomiaréw =, Displacement” (Prze-
mieszczenie)

Ustawienia pomiaru

lub , User” (Uzytkownik) 1
Nizsza czestotliwos¢ = ,DC” [ilkos mierzona e |
[Czestotliwosé od v
iltr dolnoprzepustowy Nie v

[Zakres pomiaru m

[Harmoniczne ﬁ

[Usrednienia synchrenizowane cz: —1

[Start RPM —1200rpm

[Stop RPM —SOOFpm

[Odchylenie RPM —Orpm
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Dodatek — edytory

Rozdziat 6: dodatek

Ten rozdziat zawiera informacje na temat korzystania z

- edytora numerycznego i tekstowego,
- oprogramowania VIBXPERT utility,
- programu File Manager,

- systemu przetwornikow VIBCODE
- uwagi techniczne

- dDane techniczne

Ten rozdzial zawiera takze instrukcje na temat konserwacji urzadzenia
VIBXPERT i dane techniczne.

Edytor numeryczny
Edytor numeryczny jest wyswietlany za kazdym razem, gdy konieczne
jest wprowadzanie wartosci liczbowej (patrz ponizej).

* Aby wprowadzi¢ warto$¢ numeryczna, przesun kursor na pole znaku i
kliknij odpowiednig cyfre.

» Aby usung¢ warto$ci numeryczne, naci$nij klawisz ESC. Zostanie usu-
nigta tylko lewa cyfra liczby.

» Znak mozna przetaczy¢ za pomoca wartosci ,,+” w polu znaku.
* Miejsca dziesietne wprowadza si¢ jako kropke ,,.”.

* Aby zaakceptowa¢ warto$¢, nacis$nij klawisz MENU i kliknij opcje
,OK”.

Miejsca dziesietne

Miejsca dziesigtne mozna wprowadzi¢ tylko, jezeli parametr ,,Accuracy”
(Doktadnos¢) odpowiedniej ilosci nie jest ustawiony na zero (patrz czes$¢
»Jednostki” w konfiguracji urzadzenia, str. 2-24).

Zakres wartosci

Dozwolony zakres warto$ci jest okres§lony w polach ,,Maksimum” /
»~Minimum”. Jezeli warto$¢ jest spoza tego zakresu, prog, ktory zostat
przekroczony, jest wySwietlany na  pesse—we— * o
czarnym tle. W tym przypadku —

wprowadzonej warto$ci nie mozna

apisac.

[ 1.0 mm|
Minimum Maksimum
@
J J
4 5 6
J I J
7 8 9
J J J
0 *
J J J

Edytor numeryczny
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Uwaga

Edytor tekstowy

Teksty domysine, ——

tylko dla

- Zadania pomiaru/tworzenia nowej
konfiguradji

- Wyszukiwania $ciezki pomiarowej

Pole tekstowe (jeden lub kilka wierszy)

Tabela znakow ——

Klawisz ,Backspace”

Edytor tekstowy

Wprowadzanie tekstu

Naciskaj klawisz F, dopdki kursor nie pojawi si¢ w tabeli znakow
(patrz ponizej).

Aby wprowadzi¢ tekst, kliknij odpowiednie znaki w tabeli. Jezeli wy-
magany znak nie jest wySwietlany, nacis$nij klawisz ,,+”, aby wyswiet-
li¢ dodatkowe tabele znakow.

Na koniec nacisnij klawisz MENU i kliknij opcj¢ ,,OK”.

Aby anulowac, nacisnij klawisz ESC.

Usuwanie tekstu

Naciskaj klawisz F, dopoki kursor nie pojawi si¢ w polu tekstowym.

Aby usuna¢ pojedynczy znak/stowo:

Umies¢ kursor z prawej strony znaku/stowa do usunigcia.

Nacis$nij klawisz F, aby przetaczy¢ kursor na tabelg znakow.

Kliknij znak ,,<=" w tabeli znakoéw (klawisz backspace, patrz ponizej).

Aby usuna¢ zawartos¢ pola tekstowego:

Naciskaj klawisz F, az do wyrdznienia calego pola tekstowego.
Kliknij przycisk ,,Enter”.

Nacis$nij klawisz F ponownie, aby przetaczy¢ kursor na tabelg znakow.
Kliknij znak ,,<=" w tabeli znakéw (klawisz backspace).

Znaki specjalne (Spacja, przecinek, +, /) sa niedozwolone w nazwach
plikow.

Pole tekstow domysinych zawiera teksty, ktore mozna zaakceptowac i,
w razie potrzeby, zmodyfikowac, klikajac je.

Accel Diff. 1m

V/m/s? +/-6V - Cali

Accel mV/g +/-3V

Accel mV/m/s?
[Accel mV/m/s?
Accel mVim/s?
Accel mV/m/s?

Accel mV/m/s
Accel mVim/s
Accel mV/m/s

+/-3V - Cali

+6V - Cali

+-6V - Cali

- Diff +/-0.3V - Cali
2 - Diff +/-3V - Calli

2 - Diff High - Cali
2- U2 +/-3V - Cali

Calibration Transducer

ICP 100mVig
Przysp. - zasil,

Przysp. mVi/g
o

TAD

anie 5V
+-3V

LEG 137

a
J
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Dodatek — File Manager

Program File Manager

Program File Manager umozliwia administrowanie pomiarami, ktore zo-
staly zapisane w trybie pracy ,,Pomiary” i ,,Balancing” (Wywazanie). W
folderze ,,PDF files” dostepne sg pliki wydrukéw wygenerowane w for-
macie PDF. Korzystajac z tego okna, mozna je wydrukowac lub usuna¢.

Program File Manager mozna uruchomic ...

... klikajgc ikong ,,File Manager” na ekranie poczatkowym.
wybierajac opcje menu ,,Ladowanie pliku” na ekranie Pomiary.
zapisujac wynik pomiaru.

W przypadku otwierania i zapisywania wyswietlane sg tylko pliki bie- @
zacego typu pomiaru (np. warto$¢ ogdlna — przyspieszenie drgan). Po
otwarciu programu File Manager z ekranu poczatkowego wyswietlane
sa wszystkie pliki (patrz ponizej).

Uwaga

Funkcje klawisza MENU

Zapisz: umozliwia zapisanie wyniku pomiaru.

OTwWORZ: umozliwia otwarcie wyrdznionego pliku.

UTWORZ KATALOG: umozliwia utworzenie nowego folderu.

ZMIEN NAZWE: umozliwia zmian¢ nazwy pliku/folderu.

Drukus: umozliwia wydrukowanie pliku PDF.

Korius, WKLEJ, WYTNU: umozliwia skopiowanie, wstawienie, przeniesienie
pliku/folderu za pomoca schowka.

Kasrus: umozliwia usuniecie pliku/folderu.

Sortur: umozliwia posortowanie plikow wg nazwy, godziny lub typu.

ZNAIDZ: umozliwia wyszukanie pliku/folderu. Nalezy wprowadzi¢ peina
nazwe lub pierwsza liter¢ nazwy. Funkcje wyszukiwania mozna wyswie- °
tli¢, naciskajac klawisz F.

Menadzer plikow = | Menadzer plikow = | PO |eWeJ
Nazwa pilku e [Rozmiar_|pata C e Program File Manager
[E=Piiki wynikowe: [E=Piiki wynikow £S5 Utwerz katalog . L LA AL .
-E50-0 Katalog ~ 31.03.2014 14:35( BrE=0-0 Zmien nazwe Katalog ~ 31.03.2014 14:35. Zawlera pllkl WankOW I pllkl WydrUkOW
%
-E50-00s Katalog ~ 05.03.2014 09:10 -E50-008 Druka » Katalog ~ 05.03.2014 09:10 (PDF)
- 0-RZ Katalo 19.12.2013 13:03:¢ [oF 0-RZ - Katalo 19.12.2013 13:03:4
= q = Iji Wytnij q
EU—UPM Katalog 19.12.2013 13:03:¢ B EU—UPM 5 Katalog 19.12.2013 13:03:¢
1 Katalog ~ 26.052014 16:05 1 (5 e Katalog 26052014 16.05 i
] . ol o o Po prawey:
= Katalog ~ 03.042014 14:52! B R HES Katalog 03042014 14:52 N . . .
£2-ch Katalog 19122013 13:04% & g2-on x Kasuj Katalog 19122013 13:04:C Wyszuklwanle W programie Flle
Katalog ! Tl 21 sorty . Katalog ~ 19.1 04:( M
R anager
[ Yacosumach+  1+1 1437 13.052013 10:39: --Dac% s 1437 13.052013 10:39%
[Bacesum2ch1 141 1254 13.05:2013 1040. | 1254 13.05:2013 10:40:
[Hsum-1cn-A suma przysp. 626 13.052013 1046: ﬁsmo Bomog vsp. 626 13.052013 10:46:
Bsum-‘\cn-a suma przysp. 626 13.052013 1047: Bsulﬂ Wyjécie sp. 626 13.05.2013 10:47:
E2Eh—bump Katalog 19.12.2013 13:04:( [ Ezch—nump Katalog 19.12.2013 13:04:C
ce Katalog ~ 19.12.2013 13:04 e Egce Katalog ~ 19.12.2013 13:04C
Ejed Katalog ~ 19.12.2013 13:04 £ Eged Katalog ~ 19.12.2013 13:04C
ESdemo-ace Katalog ~ 19.12.2013 13:04¢ £ Edemo-ace Katalog ~ 19.12.2013 13:04C
SFFTen Katalog ~ 19.12.2013 13:042 £ ESFFT-CD Katalog ~ 19.122013 13.042
= Katalog ~ 19.12.2013 13:042 BESe Katalog ~ 19.122013 13.042
-E5Grinder Katalog ~ 19.12:2013 13:042 & EGrinder Katalog ~ 19.122013 13.042
-EgK-03 Katalog ~ 19.12:2013 13:04% -EgK-03 Katalog ~ 19.12:2013 13:043
-EL“Z Katalog 19.12.2013 13:04:2 [-EL“Z Katalog 19.12.2013 13:04:2
ELZ Katalog 19.12.2013 13:04:2 [ ELZ Katalog 19.12.2013 13:04:2
B=mm Katalog ~ 19.12.2013 13:04% & Egmm Katalog ~ 19.12.2013 13:042
Ejomit Katalog ~ 19.122013 13:04% £ Egjorbit Katalog ~ 19.12.2013 13:042
A 1 £ |
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Uwaga

Drukowanie pliku PDF
Wybieranie drukarki

Drukowanie pliku PDF
Pliki wydrukow zapisane w formacie PDF mozna wydrukowaé w naste-
pujacy sposob:

* Podlacz urzadzenie VIBXPERT do drukarki.
*  Otworz program File Manager i wybierz plik do wydrukowania.

* Nacisnij klawisz MENU i wybierz opcj¢ Drukuj > Drukarka. Rozpocz-
nie si¢ drukowanie.

Szczegdtowe informacje na temat podtaczania i konfigurowania drukar-
ki zawiera Rozdziat 2 (str. 2-26).

Przesytanie pliku PDF na dysk USB
Patrz strona 4-25.

Menadzer plikéw

Nazwa pliku

[Sspo2av

-[Hspobv-2 D

£ otworz

| Utworz katalog

Zmien nazwe

L 70% |

TYp
1+1
1+1

Esp-osv-tﬁ‘ Wytni 1+ 1311948 23.072
Esp-o—sv—[@ Kopiuj 1+1 1311948 23.072
[5 spforodx ‘ . imp.udar. 818 24.092
[ sprorodxn g impudar. 818 24092
[ spforodxn, CEEy impudar. 818 24002
El 21 sorty » | watstat 1404 25032
[ b Znajoz czas przysp. 131755 15052
- [Hut No. | czaspredk 328283 18022
- %vmramz ()PL summ::: 3121 08.072
[5vib-6147 =] wyiscie sumwyb. 3089 08.072
[5vio-6202 sumwyb. 3121 08.07.2
[5weno czaspredk. 655941 22.07.2
[5weno2 czaspredk. 655941 22072
[5w-no3 czaspredk. 655841 22072
[Hwt czaspredk. 1311859 22072
[Hwe czaspredk. 655841 22072
-[Hwa czaspredk. 655841 22072
- [wa czaspredk. 655841 22072

pdf
paf

Rozmiar | Data

1311948 23072
1311948 23072
1311948 23072

37151 26.05.2
50195  26.052]
!

Fa
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Program VIBXPERT utility

Program ,,VIBXPERT utility” umozliwia wykonywanie nastgpujacych
zadan:

Aktualizowanie oprogramowania uktadowego (za pomoca narzedzia
do aktualizacji urzadzenia VIBXPERT).

Zapisywanie i przywracanie wynikow i ustawien.

Formatowanie karty pamigci CF.

Eksportowanie wynikéw w formacie CSV (faza, wywazanie, analiza
ODS).

Eksportowanie wynikoéw do programu MS Excel.

Ladowanie zawartosci ekrané6w na komputer PC.

Ladowanie plikow PDF na komputer PC.

Konwertowanie widm, sygnatéw czasu, testow uderzeniowych i pomia-
row fazy do pliku w formacie UFF w celu analizy w innych programach.
Konwertowanie plikdéw pomiardw rejestracji przebiegu czasowego do
formatu IEEE w celu dalszego przetwarzania w programie do analizy
DASYLab.

Przesytanie plikow jezykowych i pomocy w celu ttumaczenia (tylko
dla autoryzowanych przedstawicieli firmy PRUFTECHNIK).

Instalowanie i uruchamianie programu
Narzedzie "VIBXPERT utility" mozna uzyska¢ u swojego partnera han-
dlowego PRUFTECHNIK (,,VibXpert_utility wersja.exe):

Kliknij dwukrotnie plik, aby rozpocza¢ instalacje.

Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.

Aby uruchomi¢ program, otworz menu START systemu Windows i
wybierz opcje ,,Programs (Programy) / PRUTECHNIK Condition Mo-
nitoring / VIBXPERT utility / VIBXPERT utility.

Alternatywnie: W katalogu instalacyjnym* kliknij plik ,,vxpTool.jar”.

l Programme

- BRPERT utiity
| _“_}j Dokumente

Zostanie wyswietlony ekran startowy, na ktorym wszystkie dostepne
funkcje mozna uruchamia¢ za pomoca przyciskow:

i VIBXPERT utility Bl
®
Vi BXPEﬁ ;!‘-y @I;—

.5 LAN 9
| Ll USB & -

Registriert Fiir pzt

* C:\Programs\Pruftechnik\vibxpert\VIBXPERT utility

Wyswietlenie numeru wers;ji

Wybor jezyka
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Nagranie funkcji opcjonalnych
Ponizsze funkcje sg opcjonalne i nalezy je wlaczy¢, podajac hasto:

- Konwertowanie plikow pomiaréw na formaty, ktore mozna przetwa-
rza¢ w innych programach do analizy (UFF / IEEE).

Rejestracja . oy

- Eksportowanie wynikow do programu MS Excel.

Aktywacja wersji demo ,raportu programu Excel”

* Podlacz urzadzenie VIBXPERT do komputera PC i wykonaj test pota-
czenia (patrz nastgpna czgs¢).

» Kliknij przycisk ,,Registration” (Rejestracja), aby otworzy¢ okno reje-
stracji.

» Kliknij opcje ,,Get Serial” (Uzyskaj nr seryjny).

* Po wyswietleniu numeru seryjnego w polu po prawej stronie kliknij
opcje ,,Register serial” (Zarejestruj nr seryjny). Wersja demo jest waz-
na przez 30 dni. Aby korzysta¢ z modutu po tym czasie, nalezy zamo-
wi¢ hasto.

Select preferred modules Registration details

PO |ewej: Enter company and password YIBXPERT utiicy 1.4.2 (115} B
Aktywacja wersji demo dla programu
Excel Comparty | PROFTECHMIK Condition Monitoring
Wprowadzanie/zamawianie hasta City | 85737 Ismaning Company ‘PRI'.'IFI’EI:HNIK Condition Monitoring
Country | Germany City 85737 Ismaning
Country ‘Germany
Excel Repart Password ‘PC—CM—UNGAR
. I Get Serial | | 3831588027 (Nok registered) ID No. ‘98431343
Po praWej. Request for ‘Excelexpurt
Wysytanie/drukowanie danych do HeEii e
, ) valid until  |26.04.2012
rejestradji :
[ VIBXPERT utiity dB spectra serial no. ‘333158&]27
[ZIVIBRPERT ukity advanced fleexport | Request for ‘VIEIXF'ERI utility advanced file export VIB 8.984

Zamawianie hasta
*  Wprowadz dane adresowe w oknie rejestracji.

» Aktywuj wybrane funkcje i kliknij opcje ,,Request registration” (Po-
pro$ o rejestracje).

» Nanastepnym ekranie zaznacz pozycje i kliknij opcje ,,Print” (Drukuj),
aby wydrukowa¢ dane. Wyslij wydruk pod nastepujacy numer faksu:
+49 89 99616300.

Aby wystaé¢ dane pocztg e-mail do firmy PRUFTECHNIK, kliknij op-
cj¢ ,,eMail” (E-mail).

* Hasto zostanie wkrotce przestane faksem lub poczta e-mail.

Wprowadzanie hasta
*  Wprowadz hasto w oknie rejestracji.

6102°CL Il LY3dXdIN
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Konfigurowanie potaczenia z urzagdzeniem VIBXPERT
Dane mozna przesta¢ przez sie¢ lub na urzadzenie USB.

Podtacz urzadzenie VIBXPERT do sieci lub komputera PC za pomoca
dostarczonego kabla (patrz takze str. 2-32).

Kliknij przycisk ,,Connection” (Potgczenie).
Ustaw typ potaczenia (USB lub Ethernet).

Tylko dla sieci Ethernet: Wprowadz adres IP zbieracza danych w sieci
w polu ,,IP address” (Adres IP) (patrz takze str. 2-34f.).
Port UDP 55737 musi by¢ wlaczony

Aby przetestowac potaczenie, kliknij przycisk ,, Test communication”
(Testuj komunikacje¢). Jezeli potaczenie dziata prawidtowo, zostanie
wyswietlony symbol ,,usmieszku”. Czerwony symbol ,,usmieszku”
oznacza nieprawidtowe potaczenie.

i Connection B x|

Connection

Ethernet he |

1P Address
172 .17 . 71 . 100
{ ) \

=/

.6
ar

Konfigurowanie urzadzenia VIBXPERT
Konfiguracja obejmuje ponizsze funkcje:
- Aktualizacja oprogramowania uktadowego

Przestanie obrazow logo dla wydrukéw raportow

Kliknij przycisk ,,Configure device” (Konfiguruj urzadzenie).

Przycisk ,,New firmware” (Nowe oprogramowanie uktadowe) umoz-
liwia uruchomienie ,,narzedzia aktualizacji urzadzenia VIBXPERT”,
ktore stuzy do aktualizacji oprogramowania uktadowego urzadzenia
VIBXPERT (patrz takze str. 2-37f.).

Program nalezy zainstalowa¢ w podanym katalogu na komputerze PC:
C:\Programs\Pruftechnik\vibxpert\VxpUpdateTool

Kliknij przycisk ,,Report-Logo” (Logo raportu), aby zatadowaé do
urzadzenia VIBXPERT obraz nowego logo. Logo bedzie widoczne na
kazdej stronie w prawym goérnym rogu drukowanego raportu. Wyma-
gania dotyczace pliku:

Format: PNG / Rozmiar: 186 pikseli (najdtuzszy bok)

.5 LAN
' kel USB

Potaczenie

Urzadzenie VIBXPERT pomysinie pota-
czone

Konfiguracja urzadzenia

<@-
Update Firmware

)

Uwaga

efm

Report-Logo
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Pobieranie plikéw

=)

5V Export

Screenshiots

@‘ =9

Okno wyboru plikow

Restore

Ustawienia kopii zapasowej

Przesytanie plikow

Z urzadzenia mozna przesta¢ do komputera PC nastepujace pliki:

- Pliki PDF wygenerowane za pomocg sterownika drukarki PDF.

- Zrzuty ekrandw wygenerowane po jednoczesnym naci$ni¢ciu klawiszy
<F>i<->.

- Wyniki w formacie CSV w celu analizy i wy$wietlenia w programie do
obstugi arkuszy kalkulacyjnych (np. MS Excel).

» Kliknij przycisk ,,Get files” (Pobierz pliki).

» Nastepnie kliknij odpowiedni przycisk i wybierz pliki do przestania.

» Kliknij opcje ,, Transfer” (Przeslij), aby rozpocza¢ przesytanie pliku.
Opcja,,Export * x1Is” (Eksportuj *.xIs) umozliwia eksportowanie wyni-
kéw do pliku programu MS Excel.

Opcja ,,Delete” (Usun) umozliwia usuniecie pliku z urzadzenia.
Opcja ,,Close” (Zamknij) umozliwia zamknigcie okna wyboru plikow.
select files

single or rmulkiple

 WIBXPERT

- destination
QGRAPHICS vibxpertibalenglischiver21x . |

Trransfer | Ezport * =]z | Delete | Close I

Przesytanie plikow systemowych

Mozna wykona¢ nastepujace procedury:

- Utworzy¢ kopie zapasowa i przywroci¢ dane oraz konfiguracje urzadzenia.

- Sformatowac¢ karte pamigci CF.

- Wszystkie powyzsze kroki w procedurze (,,Defragmentation” (Defrag-
mentacja)).

» Kliknij przycisk ,,System”.

* Aby utworzy¢ kopig¢ zapasowa, kliknij opcje ,,Backup” (Kopia zapasowa).

* Na ekranie, ktory zostanie wyswietlony, wybierz kategori¢ danych
(Settings (Ustawienia)/Results (Wyniki)) i, w razie potrzeby wprowadz
katalog docelowy.

» Kliknij opcje ,,Backup” (Kopia zapasowa), aby rozpocza¢ procedure.
Procedurg ,,Restore” (Przywroc) wykonuje si¢ w ten sam sposob.

Backup YIBXPERT ID 01392555
ATTEMTION: This operation may kake long,

select Category

¥ Resuls

i~ destination
QI GRAPHICS vibxpertibatenglischiver2lx |

Backup | Close I

6102°CL Il LY3dXdIN



VIBXPERT Il 12.2019

6-9
Dodatek — VIBXPERT utility

Kliknij opcje ,,Format CF card” (Formatuj karte CF), aby sformatowac
kart¢ pamieci w urzadzeniu.

Ryzyko utraty danych!
Przed kontynuacja nalezy upewnic¢ sie¢, ze wszystkie wazne dane i usta-
wienia zostaty zarchiwizowane na dysku zewng¢trznym. Formatowanie
powoduje usuniecie wszystkich danych z karty pamieci. Ten proces jest
nieodwracalny!

ATTENTION - CF card will be erased [X]

? ] All settings and daka will be lost.

Zonkinue?

i o] 4 1 [ abbrechen

Kliknij opcje OK, aby rozpocza¢ formatowanie.

Kliknij opcje¢ ,,Defragmentation” (Defragmentacja), aby wykonac
procedure ,,Backup” (Kopia zapasowa), ,,Restore” (Przywracanie) i
»Format” (Formatowanie) w jednym kroku.

[

Format CF card

JAN

Ostroznie!

el Tl

Defragmentation
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Uwaga

VIBCODE

VIBCODE to system pomiaru drgan, ktory wykorzystuje zakodowane
punkty pomiarowe w celu doktadnej lokalizacji pomiaru na maszynie.
System sktada sie z czujnika VIBCODE i lokalizacji pomiaru VIBCODE.

Nalezy zapoznac¢ si¢ z odpowiednig instrukcjg montazu i obstugi:
VIBCODE, nr art.: VIB 9.834.G

Kodowanie mechaniczne

Czujnik VIBCODE

Glowica czujnika zawiera akcelerometr piezoelektryczny, ktéry mierzy
sygnaty drgan za pomoca bolca pomiarowego. Wokot czujnika drgan
znajduje si¢ kilka czujnikéw wrazliwych na nacisk ulozonych w pierscien.
Po podtaczeniu do bolca pomiarowego czujniki te wykrywaja wzor w
plastikowym pierscieniu w bolcu pomiarowym. Kodowanie identyfikuje
lokalizacj¢ pomiaru dla potagczonego urzadzenia do analizy i okresla, ktore
zadania pomiarowe majg zosta¢ na nim wykonane.

Lokalizacja pomiaru VIBCODE

Bolec pomiarowy zawiera plastikowy pierscien kodowy o unikatowe;j
charakterystyce — przypominajacej odcisk palca — powstatej przez usu-
nigcie wybranych zgbow.

Akcelerometr Czujniki
pierscienia
kodowego

6102°CL Il LY3dXdIN



VIBXPERT 11 12.2019

6-11
Dodatek — VIBCODE

Kodowanie...
... czyli ,W jaki sposob lokalizacje pomiaru w bazie danych sa potaczone z
lokalizacjami pomiaru w lokalizacji na maszynie?"

Kodowanie ,,mechanicznych” lokalizacji pomiaru jest zdefiniowane w
bazie danych lokalizacji pomiaru przy uzyciu oprogramowania OMNI-
TREND i nanoszone na specjalny plastikowy pier§cien przy pomocy
narzedzia. Zakodowany pierscien jest montowany na maszynie razem z
bolcem pomiarowym. Powoduje to utworzenie potaczenia migdzy baza
danych a maszyna.

Koncepcja VIBCODE
... czyli ,Jaka jest roznica miedzy sciezkg pomiarowa a pula?”

Park maszynowy zawiera wiele lokalizacji pomiaru VIBCODE. Jednakze
nie wszystkie lokalizacje pomiaru sg mierzone z tg samg czgstotliwoscia,
poniewaz w bazie danych sg do niej przypisane rézne role. Dlatego kon-
cepcja VIBCODE ma nastepujacy uktad:

A: $ciezka pomiarowa VIBCODE

Lokalizacje pomiaru VIBCODE, w ktorych pomiary sg wykonywane
regularnie jako czes$¢ Sciezki pomiarowej. Poniewaz kazda $ciezka pomia-
rowa jest tworzona w okreslonym celu (np. cotygodniowa inspekcja), za-
wiera tylko okreslony podzestaw lokalizacji pomiaru VIBCODE. System
VIBCODE udostepnia automatyczne rozpoznawanie lokalizacji pomiaru,
co umozliwia ich sprawdzanie w dowolnej kolejnosci.

B: pula VIBCODE

»~Pula” zawiera dodatkowe lokalizacje pomiaru, ktore sg mierzone w §ciez-
ce pomiarowej tylko, jezeli jest to konieczne. Lokalizacje pomiaru puli sg
tadowane do zbieracza danych razem z odpowiednig Sciezkg pomiarows.

C: nieznana lokalizacja pomiaru VIBCODE

Jezeli czujnik VIBCODE jest podlgczony do lokalizacji pomiaru, ktora
nie znajduje si¢ w biezacej $ciezce pomiarowej ani powiazanej puli, urza-
dzenie VIBXPERT przerywa $ciezke¢ pomiarowa. Pomiar mozna wykonaé
tylko w trybie ,,Pomiary” (patrz takze nastepna strona).

% % pomiarowa
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JAN

Ostroznie!

Pomiar za pomoca VIBCODE

Nie wolno uzywac czujnika VIBCODE w celu wykonywania pomiaréw
bezposrednio z powierzchni maszyny. Ten czujnik musi by¢ zawsze
zablokowany na bolcu pomiarowym!

Podczas wykonywania pomiaru nie wolno odlaczaé¢ czujnika VIBCO-
DE od lokalizacji pomiaru VIBCODE ani od urzadzenia VIBXPERT.

Podtaczanie do czujnika VIBCODE*
W16z czujnik prosto do lokalizacji pomiaru, wcisnij go lekko na miejsce i
zablokuj, obracajac w lewo do oporu.

To bezpieczne potaczenie zapewnia, ze kierunek pomiaru i ci$nienie sg
takie same dla kazdego pomiaru, a wyniki sg powtarzalne.

Aby odtaczy¢ czujnik, obré¢ go w przeciwnym kierunku i wyjmij go z
lokalizacji pomiaru.

Podtacz kabel czujnika do kanatu pomiarowego, ktéry jest ustawiony w
zadaniu pomiaru (A lub B).

6102°CL Il LY3dXdIN
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Pomiar $ciezki pomiarowej/puli za pomoca VIBCODE
+ Kliknij opcje ,,Sciezka” na ekranie poczatkowym.
*  Otworz $ciezke pomiarowa do zmierzenia.

* Podtacz czujnik VIBCODE do lokalizacji pomiaru VIBCODE:

Urzadzenie VIBXPERT odczyta kodowanie lokalizacji pomiaru i spraw-
dzi, czy jest ona utworzona w $ciezce pomiarowej. Jezeli urzadzenie
VIBXPERT znajdzie zadanie pomiaru, wykonywanie pomiaru rozpocznie
si¢ automatycznie. Jezeli wszystkie zadania pomiaru w lokalizacji pomia-
ru zostaty ukonczone, podiacz czujnik VIBCODE do nastgpnej lokalizacji
pomiaru VIBCODE i kontynuuj pomiar $ciezki pomiarowe;j.

Jezeli urzadzenie VIBXPERT znajdzie lokalizacje pomiaru w puli VIB-
CODE, zadanie pomiaru zaplanowane jako pierwsze rozpocznie si¢ auto-
matycznie. Wszystkie inne pomiary muszg zosta¢ rozpoczete recznie za
pomoca wyboru zadania pomiaru.

Aby powr6ci¢ do trybu $ciezki pomiarowej z trybu puli, nalezy nacisna¢
klawisz MENU i klikna¢ opcje ,,Route” (Sciezka pomiarowa).

Jezeli lokalizacja pomiaru VIBCODE nie znajduje si¢ w $ciezce pomia-
rowej ani w puli, aby wykona¢ wymagany pomiar, nalezy zmieni¢ tryb na
~Pomiary”. W tym celu nalezy klikna¢ opcje ,,Pomiary” w oknie komuni-
katu lub nacisng¢ klawisz MENU i klikna¢ opcje ,,Pomiary”. W okreslo-
nych warunkach konieczna moze by¢ wczesniejsza zmiana przetwornika
w menedzerze zadan na ,,VIBCODE”. Po zapisaniu wyniku pomiaru nale-
zy naciska¢ klawisz ESC, aby wréci¢ do trybu Sciezki pomiarowe;.

Route = IiEx

New Route33 [Status |
[~ ACME Inc.
EI;jWater treatment
=R Fresh water pump
Cif@Centrifugal pump
| {dLaufradseite
" Kupplungsseite

Channel A VIBCODE 100
Not found in route or pool!

Multmode
J

7/ Bearing NDE  [F
*%¢/Belt tension

@
@51

+

Sciezka

Nieznana lokalizacja VIBCODE
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A\

Ostroznie!

Nastepna kalibracja: listopad 2019

JAN

Ostroznie!

Uwagi techniczne

Urzadzenie VIBXPERT to precyzyjny przyrzad i nalezy zachowac¢ ostroz-
no$c¢ podczas jego obstugi.

Przechowywanie

Do transportu urzadzenia VIBXPERT i podczas pomiardw w terenie na-
lezy korzysta¢ z futeratu. Jezeli urzadzenie VIBXPERT nie jest uzywane
przez dhuzszy czas, nalezy schowac je do futeratlu i regularnie podtaczac
do zrodia zasilania, aby unikna¢ catkowitego roztadowania akumulatora.

Nalezy sprawdzi¢, czy

- miejsce przechowywania jest suche.

- urzadzenie pomiarowe nie jest przechowywane w poblizu sprzetu elek-
tronicznego, ktéry moze generowac silne pole elektromagnetyczne.

- przyrzad pomiarowy nie jest poddawany dzialaniu temperatur powyzej
60°C ponizej -20°C.

- wilgotno$¢ nie jest wyzsza niz 90%.

Czyszczenie

Jezeli urzadzenie jest lekko zabrudzone, futeral i obudowe mozna prze-
trze¢ wilgotng $Sciereczka. W przypadku zabrudzen trudniejszych do usu-
nigcia nalezy uzy¢ domowych $rodkoéw czyszczacych.

Wyswietlacz jest zabezpieczony przed uszkodzeniem folig przezroczysta
odporng na zadrapania. Do czyszczenia folii nalezy uzy¢ suchej Scierecz-
ki. W razie potrzeby foli¢ ochronng mozna zamowi¢ u przedstawiciela
firmy PRUFTECHNIK.

Nie wolno uzywac rozpuszczalnikow ani innych silnych $rodkow
czyszczacych.

Konserwacja

Roézne czynniki, takie jak zuzycie lub temperatura, moga spowodowac
offset analogowych urzadzen elektronicznych. Offset nalezy wywazac co
dwa miesiace. Szczegotowe informacje znajduja si¢ na stronie 2-29.

Aby zapewni¢ duza doktadno$¢ pomiaru, urzadzenie VIB-XPERT wyma-
ga kalibracji co dwa lata. Data kalibracji jest podana na kolorowej naklej-
ce z tylu przyrzadu pomiarowego. Kilka miesiecy przed kolejng kalibracja
po wiaczeniu przyrzadu na wyswietlaczu pojawi si¢ ostrzezenie. Nalezy
wystaé urzadzenie do przedstawiciela firmy PRUFTECHNIK w celu ka-
libracji.

Przed wystaniem urzadzenia w celu naprawy lub kalibracji nalezy prze-
nie$¢ dane pomiaréw do oprogramowania OMNITREND. Nastepnie nale-
zy utworzy¢ kopie zapasowa. W celu utworzenia kopii zapasowej danych
nalezy uzy¢ programu VIBXPERT utility (str. 6-5f).

Ze wzgleddw bezpieczenstwa nie nalezy wysytac¢ urzadzen, jezeli aku-
mulator jest uszkodzony lub podejrzewane jest jego uszkodzenie!

6102°CL Il LY3dXdIN
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Gwarancja

Urzadzenie pomiarowe jest objete gwarancjg trwajaca 1 rok. W przypadku
przeprowadzenia prac serwisowych przez nieautoryzowany personel rosz-
czenia gwarancyjne nie bedg uznawane.

Czesci zamienne, akcesoria

Mozna stosowaé wytacznie oryginalne czegsci zapasowe i akcesoria. Infor-
macje na temat tych czgsci zawiera katalog produktéw VIBXPERT. Aktu-
alny wydanie mozna zamowi¢ bezplatnie u swojego partnera handlowego
firmy PRUFTECHNIK.

Utylizacja
Po zakonczeniu eksploatacji przyrzad i akumulator nalezy zutylizowaé
zgodnie z odpowiednimi przepisami o ochronie §rodowiska.

Ze wzgledow bezpieczenstwa styki akumulatora nalezy zaklei¢ tasma
klejaca.

Ponizsze informacje dotycza klientow w panstwach Unii Europejskiej
(UE), w ktorych Dyrektywa UE

2002/96/EG ,Zuzyty sprzet elektryczny i elektroniczny” (WEEE)
zostata wlaczona do przepiséw prawa:

Produkty firmy PRUFTECHNIK podlegajace tej dyrektywie sa oznaczone
symbolem pokazanym tutaj.

Co to oznacza dla uzytkownika:

«  Wszystkie urzadzenia elektryczne i elektroniczne firmy PRUFTECH-
NIK oraz akcesoria (np. kable, czujniki itp.) musza by¢ utylizowane
w firmie PRUFTECHNIK lub u jej autoryzowanego partnera zajmu-
jacego si¢ utylizacja. W zadnym wypadku te produkty nie moga by¢
utylizowane razem z odpadami komunalnymi.

* Informacje na temat partnera do spraw utylizacji, u ktéorego mozna

pozby¢ sie sprzetu, mozna uzyska¢ u partnera handlowego firmy
PRUFTECHNIK.

A\

Ostroznie!

PRUFTECHNIK Condition Monitoring
WEEE-Reg.-No.: DE 72273578
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Dane techniczne

Kanaty wejsciowe

2 wejscia analogowe dla
Napiecie (AC/DC, maks. +30 V)
Natezenie (AC/DC, maks. £30 mA)
Sygnat ICP® (2 mA, maks. 24 V)
Akcelerometr LineDrive (10 V, maks. 10 mA)

1 wejscie analogowe do pomiaru temperatury
Termopara (typu K)

1+1 impuls/tachometr (Predkos¢ obrotowa, Triger,
Znacznik fazy)
Akceptuje sygnaty impulsu i sygnaty AC: 0 V- +26 V lub
-26 V-0V

Parametry wejsciowe
Kanaty analogowe
Zakres czestotliwosci:  DC: 40 kHz (przysp. od 0,5 Hz)
Zakres dynamiczny: 96 dB/ 136 (pomiar / razem)
Szybkos¢ probkowania:do 131 kHz na kanat

Impedancja: 90 kOhm, z kablem VIB 5.433
Kanaty impulsu/tachometru
Maks. napiecie wejsciowe: +26 V

Prog przetaczania dla

sygnaty 0V —+26V  maks. 2,5 V rosnacy,
min. 0,6 V opadajacy

sygnaty -26 V-0V  min. -8 V rosnacy,
maks. -10 V opadajacy

Min. dtugos¢ impulsu 0,1 ms

Kanaty wyjsciowe
Sterowanie stroboskopem
Potaczenie dla stroboskopu, wyjscie TTL
Wyjscie sygnatu
Ztacze stuchawek umozliwiajacych stuchanie analogowe-
go sygnatu wejsciowego; przetwarzanie sygnatu (oscylo-
skop)

Parametry wyjsciowe
Sterowanie stroboskopem
Zakres czestotliwosci:  0-500 Hz
Rozdzielczos¢: 0,05 Hz
Wyjscie sygnatu
Zakres czestotliwosci: 0,5 Hz — 40 kHz
Impedancja wyjsciowa: 100 oméw

Parametry pomiaru
Predkos¢ obrotowa
Zakres 10-200 000 min-!

Doktadnos¢* +0,1% lub £1min’
Temperatura

Zakres -50 = +1000°C (typ K)

Doktadnos¢* +1% lub £1°C
Impuls udarowy (stan tozyska)

Zakres -10-80dB,,

Doktadnos¢* +3dB,
Przyspieszenie drgan

Zakres zalezy od

podtaczonego przetwornika

* dokfadnos¢ jest nizsza

Spetniane normy
Pasmo przenoszenia zgodnie z norma I1SO 2954

Komputer

Procesor
Marvell PXA320 806 MHz

Klawiatura
1 klawiatura nawigacyjna i 7 klawiszy (Zoom, Escape,
Function, Help, Meno, On/Off); podswietlenie klawiatury
zalezne od Swiatfa otoczenia.

Wyswietlacz
TFT-LCD, podswietlany
Gtebia koloréw: 18-bitowa (262 144 kolory),
Rozdzielczos¢: VGA (640 x 480 pikseli) przy 140 ppi
Obszar pikseli: 116 x 87 mm

Pamiec
128 MB DDR RAM
CompactFlash: 2 GB do 8 GB

Interfejs szeregowy
RS 232 — do 115 kb/s

Interfejs USB
USB 2.0

Interfejs Ethernet
100 Mbit (100Base T), 10 Mbit (10Base T)

Zasilanie

Akumulator
Akumulator litowo-jonowy (7,3 V /5,3 Ah — 38,7 wato-
godziny).
tadowanie w urzadzeniu lub zewnetrznie za pomoca
opcjonalnej stacji fadujace;.

tadowarka
Wejscie: 110V —240V /50 Hz do 60 Hz
Inteligentne tadowanie
Czas tadowania < 5 godz.
Temperatura tadowania: 0°C do 50°C

Wiasciwosci mechaniczne
Ztacza
Kanaty analogowe: gniazdo MiniSnap
(zgodne z VIBSCANNER)
Kanat cyfrowy 1: gniazdo MiniSnap (RS 232)
(zgodne z VIBSCANNER z dodatkowym wejsciem trigera)
Kanat cyfrowy 2: MiniSnap (Ethernet-10 Mbit, USB)
Kanat termopary: QLA
(zgodny z VIBSCANNER — termopara typu K).
Obudowa
Materiat: ABS
Wymiary
186 x 162 x 52 mm (dtug. x szer. x wys.)
Masa
1,15kg

Srodowisko pracy
Klasa IP
IP65, odpornos¢ na zapylenie i zachlapanie
Zakres temperatur
-20°C do +60°C (przechowywanie)
-10°C do +60°C (praca)

6102°CL Il LY3dXdIN
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Funkcje oprogramowania uktadowego w wersji
1-kanatowej

Tryby pomiaru
Pomiary
Charakterystyczne wartosci ogélne
Drgania (Przyspieszenie, Predkos¢, Przemieszczenie)
Natezenie, Napiecie (AC/DC)
Impuls udarowy (stan tozyska)
Temperatura
Predkos$¢ obrotowa
Sygnaty
Widmo amplitudy dla
przyspieszenia, predkosci, przemieszczenia, nateze-
nia, napiecia
Widmo obwiedni dla
przyspieszenia, predkosci, impulsu udarowego, na-
tezenia, napiecia
Przebieg czasowy dla
przyspieszenia, predkosci, przemieszczenia, nateze-
nia, napiecia
Pomiar fazy (wykres biegunowy)
Analiza wybiegu dla pierwszego rzedu (Sledzenie);
Faza / wartos¢ ogolna / widma nad predkoscia obro-
towa
wyswietlane jako wykres Bode'a lub Nyquista (faza
— predkos¢ obrotowa)
Test uderzeniowy
Orbita (filtrowane / niefiltrowane)
Cepstrum
Pomiar fazy miedzy kanatami
Sciezka pomiarowa
Ustawianie zadan pomiaru w celu monitorowania i diag-
nostyki stanu maszyny
Prowadzenie $ciezki pomiarowej za pomoca widoku
drzewa / listy lub rysunku maszyny
Poziomy optymalizatora, TrendingSpectrum, tryb ,Bliska
lokalizacja” do szybkiego zbierania danych
Nagranie (opcjonalne)
Nagranie wartosci ogéinych i widm
Interwat / Wyzwalane przez zdarzenie
Historia przed i po pomiarze
Wywazanie (opcjonalne)
Dynamiczne wywazanie 1 lub 2 ptaszczyzn w warunkach
roboczych

Funkcje analizy

Kursor
Gtowny, Delta, Harmoniczny, Subharmoniczny, Wstegi
boczne

Znacznik czestotliwosci
State i zmieniane przez predko$¢ obrotowa czestotli-
wosci charakterystyczne dla maszyn, tozysk rolkowych i
przektadni mozna wyswietli¢ w trybie ,Route” (Sciezka
pomiarowa)

Alarmy wstegi
Monitorowanie waskiego pasma czestotliwosci uszko-
dzen (tryb Sciezki pomiarowej)

Maks. 10
Lista 10 najwyzszych amplitud w widmie

Wyswietlanie
skalowanie liniowe, skalowanie logarytmiczne (0s V),
trend, wykres kaskadowy, wykres biegunowy, skalowanie
rzedu dla amplitudy / widmo obwiedni, widmo dZzwieku
(paski oktawy / trzeciej oktawy)

Funkcje pomiarowe

Zadania wielopomiarowe
Potaczenie kilku pomiaréw i trybdw w jednym zadaniu.

Usrednianie
brak (nie dla temperatury)
liniowe (nie dla przebiegu czasowego)
utrzymanie wartosci szczytowej (nie dla przebiegu czaso-
wego i temperatury)
wyktadnicze (nie dla przebiegu czasowego i temperatury)
zsynchronizowane w czasie (przebieg czasowy, widmo,
wywazanie)

Tryby trigera
Swobodne dziatanie, zewnetrzny (zsynchronizowany w
czasie), wewnetrzny
Amplituda, Zbocze, Przed i po wyzwoleniu.

FFT
F .. 0d0,5Hz do 10 Hz programowalne
F . 0d 200 Hz do 51,2 kHz programowalne
Linie: 400, 800, 1600, 3200, 6400, 12 800, 25 600,
51200, 102 400
Przedziat: Prostokatne, Hanning, Hamming, Blackman,
Bartlett, Ptaski wierzchotek, Kaiser

Funkcje dodatkowe w wersji 2-kanatowej

Tryby pomiaru
Pomiary
Wartosci ogolne
Pomiary 2-kanatowe
Sygnaty
Pomiary 2-kanatowe z trigerem
Test uderzeniowy do analizy czestotliwosci naturalnej
na
wytaczonej lub uruchomionej maszynie
ODS — analiza odksztatcenia roboczego
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Dodatek — rozwigzywanie problemow

Rozwiazywanie problemow

Objaw: Urzadzenie VIBXPERT nie uruchamia si¢. Procedura urucho-
mienia nie zostata catkowicie wykonana, wyswietlacz zatrzymuje si¢ po
wyswietleniu ekranu z pingwinem systemu LINUX.

Przyczyna: btad pamigci flash.

Rozwigzanie: zataduj ponownie oprogramowanie uktadowe.

Ponowne tadowanie oprogramowania uktadowego

Przed ponownym zatadowaniem oprogramowania uktadowego nalezy
upewnic sig, ze ponizsze elementy sg dostepne lub zainstalowane na kom-
puterze PC:

Narzedzie aktualizacji urzadzenia VIBXPERT w wersji 1.47 lub now-
szej (patrz str. 2-37).

Kabel szeregowy — VIB 5.430-2 i adapter USB-Serial, VIB 5.448,
jesli dotyczy.

Kabel Ethernet — VIB 5.331

Podtaczy¢ VIBXPERT do laptopa / komputera stacjonarnego w naste-
pujacy sposob:

- Podlaczy¢ interfejs cyfrowy (zoélte gniazdo) do portu szeregowego
poprzez kabel VIB 5.430-2. Jesli interfejs szeregowy nie jest dostepny,
nalezy uzy¢ portu USB i dodatkowego adaptera szeregowego USB VIB
5.448.

- Podlaczy¢ interfejs komunikacyjny (zielone gniazdo) do ztacza sie-
ciowego komputera PC za pomoca kabla Ethernet VIB 5.331.

VIB 5.331 RJ 45

VIB 5.430-2 +
VIB 5.448

Uruchom narzgdzie aktualizacji urzadzenia VIBXPERT na komputerze
PC.

Kliknij przycisk ,, Start Emergency Recovery” (Uruchom odzyskiwa-
nie awaryjne).

: ¥IBXPERT update tool version 1.11 c 5[

Step 1 : Welcome to the VIBXPERT update tool

The wizard will guide pou through the update process

step by step. V1B 5.331

VIB 5.3305U5B
VIB 5.430-2

Pleaze cloze any programs. which may interfere with
the download\update process.

Start Emergency Fecaovery q
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Dodatek — rozwigzywanie problemow

Na nast¢pnym ekranie skonfiguruj uzywanie portu COM na kompute-
rze PC.

Wprowadz adres IP, ktory ma by¢ uzywany przez urzadzenie VI-
BXPERT.

Opcja ,,Local IP address” (Lokalny adres IP) jest wyswietlana tylko
wtedy, gdy komputer PC ma dostep do wigcej niz jednej sieci (wirtu-
alnej lub fizycznej). W tym przypadku okresl adres IP komputera PC,
ktory ma by¢ uzywany do komunikacji z urzadzeniem VIBXPERT.

Recovery Communication Settings x| Recovery Communication Settings x|

Com Port : ICDM‘] vi Com Part : IEDM‘I VI

VIBXPERT IPaddress:I 172 .17 . 5 . 14D

VIBXPEHTIPaddress:I 172 . 17 . 70 . 158

Cancel |

Kliknij opcje OK.

Wylacz urzadzenie VIBXPERT i wlacz je ponownie.

Narzedzie aktualizacji potaczy si¢ z urzadzeniem VIBXPERT i roz-
pocznie przesylanie podstawowego oprogramowania uktadowego.
Postep przesytania danych jest widoczny w prawym okienku: ,, Trans-
ferring data X%” (Przesytanie danych X%)

i ¥IBXPERT update tool version 1.11 x|

Step 1 : Welcome to the VIBXPERT update tool

The wizard will guide you through the update process | Please switch off and on your device to bagi i1
ztep by step, " aiting for device connection..
Connected to device

i ; i Rt
Please close any programs. which may interfere with . &
the downloadwupdate process. ransferring data 10%

&bort Hecovery Procedure | 1| | _bI

< Zuriich | hEitEr 3 | Claze |

Nastepnie wymagane jest tylko zaladowanie oprogramowania uktado-
wego: W tym celu nalezy wykona¢ instrukcje na stronie 2-37.

: YIBXPERT update tool version 1.11 2 x|

Step 3 : Select firmware upgrade file

Fleasze select the firmware upgrade file. The file iz usually called wxp_s==. ptz where
s stands for the build number of the firmmware,

74P 161_buld158.pt2 |
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Indeks

Indeks

Symbole
Pomiar 1+1 (Podwojny) 5-23
Widok 3D 4-13

A

Akcesoria  6-15

Aktywna hierarchia 2-15
Zadanie adaptacyjne  3-6, 3-12
Widmo amplitudy 4-13
Wyjscie analogowe/stuchawki
Konfiguracja 2-28
Czutos¢ 3-27

Kierunek kata 4-19
Dodawanie wyniku 3-29
Autozapis 2-16, 2-18
Srednie pokrywanie  3-21
Typ usredniania  3-21, 3-24

B

Alarmy wstegi  4-9

Wyswietlanie paska 4-10
Podstawowe ustawienia 2-12

Ikona akumulatora, wyswietlanie 2-7
Stan tozyska 5-2

Pas 2-9

Wykres Bode'a 5-9

Podziat multitask  3-10

C
Kalibracja 6-14
Futeral 2-9

Analiza widm centralnych  5-19
Zmiana kanatu pomiarowego 3-17
Ladowarka 2-7
Stacja tadujaca, zewnetrzna  2-8
Wykres kotowy  4-5
Czyszczenie
VIBXPERT 6-14
Wybieg 5-6
Komunikacja 2-6, 2-34
Polaczenie z komputerem PC ~ 2-32
Pomiar ciagly 3-4, 4-17
Faza ciaglta 4-19
Wspotezynnik szczytu  5-1
Faza migdzy kanatami  5-14
Spojnos¢  5-15
Kursor 4-4, 4-10, 4-12, 4-18

D

Data 2-12

Czas letni  2-12

Skalowanie dB  2-31
Pomiary DC  5-30
Deklaracja zgodnosci  6-24
Domyslny czujnik drgan  2-22
Usuwanie plikow  2-31, 6-3
Pakiety urzadzenia 1-9
Prezentacja 2-30
Wspoétezynnik demodulacji  3-23
Informacje o urzadzeniu 2-29

Konfiguracja urzadzenia 2-12
Typ wykresu 5-17
Wyswietlacz  2-13
Folia ochronna  2-13
Tryb wyswietlania 4-18
Ustawienia wyswietlacza
Sciezka pomiarowa 2-14
Utylizacja 6-15
Zadanie podwdjne (1+1) 5-23

E

Edytor

liczbowy  6-1

tekstowy 6-2

Analiza obwiedni  5-18
Analiza 4-2

wartosci ogolne  3-25
przebieg czasowy  3-25
Zdarzenie 3-26

Zewngtrzna stacja tadujaca  2-8

F

Domyslne ustawienia fabryczne 2-29

File Manager 6-3

Filtr — goérnoprzepustowy/dolnoprzepusto-
wy 3-23

Typ filtra 3-23

Znajdowanie 6-3

Znajdz warto$¢ szczytowa 4-11
Znajdowanie ($ciezka pomiarowa) 3-11
Oprogramowanie uktadowe, reinstala-
cja 6-18

Formatowanie 2-31

Znacznik czestotliwosci  4-9
Czestotliwo$¢, gorna/dolna 3-21
Obliczenie FRF  3-22

G

Rozpoczgcie pracy  2-1

Graficzna $ciezka pomiarowa 2-18
Gwarancja 6-15

H

Pasek nargke 2-9

Kursor harmoniczny 4-12

Dane historyczne 3-30

Filtr gdrnoprzepustowy/dolnoprzepusto-
wy 3-23

|
Ikony 3-9
Test uderzeniowy 5-25
Mtotek impulsowy 5-27
Wartosci niezalezne
Trend fazy 4-20
Zakres napigcia wejsciowego  2-20
Interfejsy  2-5
ISO 10816-3  5-1

K

Klawiatura 2-2

Funkcje klawiszy sterujacych 2-25

Znacznik fazy 2-23

L

Jezyk 2-23

Triger laserowy 5-4
Triger laserowy 5-4
Diody LED 2-2

Liniowe od /do  2-20
Linie 3-24

Widok listy 3-8

Tryb ,,na zywo” 3-4, 4-17
Poziom dziennika 2-30

Czgstotliwo$¢ dolna/gérna  3-23

M
Szablony maszyny 3-1, 3-13
Konserwacja 6-14
Wprowadzanie reczne  3-6
Maks. 10 4-10
Pomiar 3-3
przerywanie 3-17
kanal, zmiana 3-17, 3-18
ilos¢  2-20, 2-21
zakres 3-22
szybkos¢ 5-11
powtarzanie 3-17
raport 4-22
zadanie 3-2, 5-1
menedzer 3-19
nowe 3-19

zdefiniowane przez uzytkownika 5-19

czas 3-21, 3-24

typ 3-2, 3-21
Warto$¢ pomiaru

odchylenie 3-31
Karta pamigci  2-10, 2-31
Analiza modalna  5-27
Zadanie wielopomiarowe 5-20
Pomiary 3-1
multiplekser 3-41
Multiplekser 3-41
Optymalizacja multitask  2-16

N

Tabliczki znamionowe 1-12
Bliska lokalizacja 3-32
Srednia ujemna  3-22, 5-26
Komunikacja sieciowa 2-34
Potaczenie sieciowe 2-33
Normalizacja, dBi, dBa 5-2
Edytor liczbowy 6-1
Liczba linii  3-24

Wykres Nyquista  5-9

(o)
Oktawa 4-15
ODS — odksztatcenie robocze

5-27
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Indeks

Offset 2-20

Kompensacja offsetu  2-29

Opcje — pomiar 3-17

Orbita 5-16

Widmo oparte na rzedzie

Filtr rzgdowy 5-15

Skalowanie rzgdu 4-18

Widmo rzgdu 5-29

Warto$¢ ogdlna  4-2
obliczanie 4-5
Konfiguracja wyswietlania 4-17

Drgania og6lne  5-1

Pokrywanie 3-21

P
Parametry
Analiza 3-25
Konfiguracja pomiaru  3-21, 3-23
Pomiar predkosci obrotowej  3-25
przetwornik  2-19
Polaczenie przez port sieciowy 2-32
Licencja na komputerze PC ~ 2-24
Warto$¢ szczytowa, znajdowanie 4-11
Pomiar fazy 5-14

5-29

Trend fazy

wykres 4-20
Typ wykresu 4-19
Pula 3-11

Przetwarzanie koncowe 4-11
Zasilanie 2-7

Drukowanie 4-21
Drukarka 2-26

Folia ochronna wyswietlacza 2-13

R

Akumulator 2-7

Nagranie 3-36

Odniesienie  4-12

Dane odniesienia  3-30

Zbocze odniesienia  2-23
Rejestracja  2-24

Naprawa karty CF  2-31

Raport

Pomiar 4-22

Sciezka pomiarowa / Szablon  4-24
Logo raportu  6-7

Resetowanie multipleksera 3-43
Czestotliwo$¢ rezonansu  2-21
Wynik

Szczegoty 4-2

drukowanie 4-21

RMS, wyswietlanie 4-11

Sciezka pomiarowa  3-7
Ustawienia wyswietlania 2-14
Schemat 2-18

Dane odniesienia 4-12

Raport 4-24

Konfiguracja czasu pracy 3-11
Konfiguracja 2-14

Odchylenie predkosci obrotowej 5-11
Wprowadzanie predkosci obrotowej, recz-

ne 3-18

Zakres predkosci obrotowej  3-23
Przebieg predkosci obrotowej  4-6
RS 232 2-32

Konfiguracja czasu pracy 3-11
Podjazd / Wybieg 5-6

S

Bezpieczenstwo 1-10
Czgstotliwo$¢ probkowania  3-21
Save 2-25, 3-4, 6-3
Skalowanie 4-4

Zrzut ekranu  4-21
Wyszukiwanie 6-3

Czutosc

Wyjscie analogowe/Stuchawki  3-27
Kat czujnika  3-23
Sprawdzanie czujnika 2-22
Wykrywanie czujnika 2-17
Potaczenie szeregowe 2-32
Menu serwisowe 2-29
Czas stabilizacji  2-21
Konfiguracja

nowa 3-20
Wykres linii srodkowej watu  5-12
Impuls udarowy 5-2
Wstegi boczne  4-5, 4-12
Sygnat

Konfiguracja wyswietlania  4-18

Typ sygnalu  2-20
Pomijanie 3-12
Widmo dzwigku 4-15
Czgéci zamienne  6-15
Widmo 4-13
obliczanie 4-6
Znacznik szybkosci
Rozpoczgcie pomiaru
Wzorzec maszyny 3-15
Pomiary 3-3
Sciezka pomiarowa  3-7
Rozpoczynanie $ciezki pomiarowej 3-7
Uruchomienie-Zatrzymanie, predkos¢ ob-
rotowa
Podjazd / wybieg 3-23
Statyczna pozycja watu  5-13
Sygnalizacja stanu — LED 2-2
Przechowywanie 6-14
Stroboskop  4-11
Subharmoniczne 4-12
Wiaczanie 2-3
Symbole 1-10

T

Ustawienia zadania 3-19
Dane techniczne 6-16
Uwagi techniczne 6-14
Pomiar temperatury  5-5
Edytor tekstowy 6-2
Trzecia oktawa 4-15
Godzina 2-12

Format godziny 2-12

4-18

Sygnat czasu 4-4
Us$rednianie zsynchronizowane w cza-
sie  3-21, 4-7
Rejestrator przebiegu czasowego  3-40
Strefa czasowa 2-12
Przetwornik
nowy 2-21
Parametr 2-19
uzytyw 2-19
Widok drzewa 3-8
Trend 4-19
Konfiguracja wyswietlania  4-19
pomiar 3-28
Okreslanie trendu widma  5-29
wys$wietlanie paska 4-10
Wartosci okre$lania trendu  4-10
Czujnik trojosiowy 3-34
Triger 3-22
Czujnik trigera 5-4
Rozwigzywanie problemow 6-18

U

Jednostki  2-24

Cofanie pominigcia  3-12
Aktualizacja 2-37
Tabela modernizacji  6-24
Tabela modernizacji  6-21
Potaczenie USB  2-32
Dysk USB  2-33, 4-25

\'}
VIBCODE 6-10
obstuga 2-17
Pula 6-11, 6-13
Procedura 2-17
Sciezka pomiarowa 6-13
Nieznana lokalizacja 6-11
Multiplekser VIBRONET 3-41
VIBXPERT
Uwagi techniczne 6-14
Pakiety urzadzenia VIBXPERT 1-9
Modut oprogramowania uktadowego urza-
dzenia VIBXPERT 6-20
Licencja urzadzenia VIBXPERT dla kompu-
tera PC 2-24
VIBXPERT utility 6-5
Inspekcja wizualna  3-6

w

Wykres kaskadowy 4-13
WEEE 6-15

Przedziat 3-22, 3-24
Z

Powickszenie 4-4, 4-18
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