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Prélogo

Prélogo

iFelicitaciones! Gracias por elegir la opcion de balanceo dindmico en
uno o dos planos para ampliar el colector de datos y analizador de
seflales FFT VIBXPERT II*.

El médulo de balanceo se basa en el conocido "método de coeficientes de
influencia" y destaca por su eficiencia y su facil manejo. El procedimiento
de medicién implementado en el instrumento se ha optimizado con un
nuevo algoritmo basado en nuevos conocimientos. Los ajustes de me-
dicién perfectamente coordinados agilizan los laboriosos pasos de pre-
paracién y también facilitan la automatizacién de las tareas repetitivas.
Garantizamos un funcionamiento simple mediante una guia grafica in-
tuitiva que conducird al usuario paso a paso a lo largo del procedimiento
de balanceo. Hay disponibles multiples métodos para compensar el des-
balanceo del rotor: balanceo libre, peso fijo, ubicacion fija o balanceo de
cinta métrica. Si es necesario, VIBXPERT puede combinar todos los pesos
montados en un tnico peso nuevo. Si no desea acoplar un peso equili-
brador al rotor, VIBXPERT calculara la masa que deberia quitar del rotor.

Tenga en cuenta que VIBXPERT crece constantemente para adaptarse a
sus necesidades futuras. Regularmente se van incorporando las ultimas
funciones de analisis y diagndstico y se ponen a su disposicién en forma
de actualizaciones. De esta forma garantizamos que siempre dispondra
de los equipos mas modernos.

Para obtener mds informacién, visitenos en Internet:

http://www.pruftechnik.com

Acerca de este manual

Este manual describe el funcionamiento del dispositivo de medicién en
el modo "Balanceo" opcional. La descripcion del dispositivo de medicion
y del funcionamiento en los modos "Multimodo" y "Ruta" aparece en las
instrucciones de funcionamiento de VIBXPERT (LIT 53.201.ES).

Si no dispone de acceso inmediato a este manual, el dispositivo contiene
ayuda directa a la que puede acceder mediante la tecla HELP

Este manual es valido para la versién de Firmware 3.2x.

* También denominado "VIBXPERT"
e "instrumento de medicion" en este
manual.
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Introduccion

Capitulo 1: Introduccion

Seguridad

Debe leer atentamente y entender las instrucciones de seguridad del
manual de funcionamiento de VIBXPERT (LIT 53.201.ES), asi como las
siguientes instrucciones de seguridad sobre el balanceo antes de empezar
a trabajar con el dispositivo de medicién.

Simbolos
Peligro de muerte o de amputacion.
iADVERTENCIA!

Peligro: un funcionamiento inadecuado puede
causar dafios.

ATENCION

@ Consejos sobre el funcionamiento e informacién im-

NOTA portante acerca del balanceo.

Uso previsto

VIBXPERT se utiliza como dispositivo de balanceo portatil para equilibrar
maquinas estacionarias equipadas tinicamente con componentes rotatorios
(rotores), como por ejemplo rotores de turbina, inductores, bombas de
circulacién, compresores centrifugos, ventiladores, etc. No se incluyen
las maquinas con componentes oscilantes, como por ejemplo todas las
maquinas reciprocantes.

VIBXPERT se puede utilizar sin restricciones para equilibrar rotores
rigidos. Los rotores elasticos (blandos) sélo se pueden equilibrar con
VIBXPERT a una frecuencia resonante (+25%) por parte de usuarios ex-
perimentados. El instrumento de medicidn y sus accesorios sélo pueden
ser utilizados por personal autorizado.

PRUFTECHNIK no asumird responsabilidad alguna por los dafios causa-
dos por un uso inadecuado.

Conformidad

El producto esta fabricado conforme a las directivas europeas correspon-
dientes. Encontrara la version integra de la declaraciéon de conformidad
en formato PDF en la pagina web de inicio de PRUFTECHNIK, visitando
la siguente direccion web:

http://www.pruftechnik.com/certificates

[=] iy
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Seguridad

Indicaciones generales de seguridad

* Al montar componentes de medicién, asegirese de que ningtn so-

porte, cable, etc. se proyecte dentro del rango de movimiento de las
piezas rotatorias de la maquina.

Debe seguir las correspondientes instrucciones del fabricante cuan-
do monte los pesos equlibradores.

Asegtrese de que los puntos de sujecién donde se van a soldar los
pesos balanceadores estén limpios; fije el electrodo de conexién a
tierra con el dispositivo de soldadura en el rotor y no en la maqui-
na.

Para los pesos balanceadores que necesitan atornilllarse, aténgase
al maximo de RPM permitido por el motor.

La maquina debe desconectarse para manipular el rotor y deben
existir medidas de proteccién que impidan encenderla de nuevo
seglin la normativa vigente.

Antes de efectuar la primera medicidn (ejecucién inicial), es im-
portante asegurarse de que se hayan realizado las actividades pre-
paratorias correcta y completamente. Ademds de prestar especial
atencion al montaje de los componentes de medicidn, debera entrar
correctamente los parametros durante la configuracion de la ma-
quina. Si introduce una masa de rotor incorrecta, podria calcularse
como resultado un peso de prueba demasiado grande. Esto podria
tener graves consecuencias para el personal y para la maquina.

No se permite que nadie permanezca en el radio de accion del rotor
mientras se ejecuta el balanceo. Esta drea tiene que estar debida-
mente protegida frente a las entradas no autorizadas. Si se despren-
de el peso de prueba del rotor de una mdquina en ejecucidn, existe
el riesgo de sufrir lesiones mortales en esta area.

Si el rotor se encuentra dentro de una cubierta protectora, hay que
cerrar todos los huecos de la misma antes de conectar la maquina.

No se puede exceder la frecuencia de conexion permitida de la ma-
quina. De lo contrario, el motor podria averiarse.

La causa del desbalanceo tiene que determinarse antes del balanceo
y, si es necesario, tiene que corregirse (por ejemplo, elimine cual-
quier apelmazamiento del rotor, suelde cualquier fisura de la rueda
motriz o sustitiyala).

6102°CL Il L43dXdIA 03duejeg
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Registro

Registro

El software de balanceo ya estd incluido en el instrumento y debe acti-
varse mediante una contrasefia. No es necesario efectuar cambios en el
instrumento ni cargar ningun tipo de software adicional.

Introduccién de la contraseia
La contrasefia se proporciona en el certificado que se incluye en el conte-
nido de la entrega del médulo de balanceo.

* Haga clic en "Ajustes instrumento" en la pantalla inicial.

* Haga clic en "Registro" en la pantalla "Ajustes de instrumento" (vea
mas abajo).

* Haga clic en la opcién "Balanceo - no registrado" en la pantalla "Regis-
tro" e introduzca la contrasefia de registro en el editor de texto.

El registro habra finalizado y aparecera el nuevo modo de funcionamien-
to en la pantalla inicial.

Ajustes instrumento LA | ] Registro

[ Namero 1D 1330478576 |
o le RQ
O ¢
“a +
s VIBXPERT - 2 canales
Fecha & hora Pantalla Ruta V VIBXPERT - 1 canal
" dal
I s Balanceo I
7 Plantilla
4 VIBXPERT basico
Transductor Idioma Ethernet
peK i@
ﬁ Enter
ﬁ %@
Registro Unidades Controles teclado
Ajustes de Salida andloga / Servicio
impresora auriculares

Configuracion del
dispositivo - Registro

El médulo de "Balanceo"
esta registrado
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Balanceo: Introduccion

Capitulo 2: Balanceo

El incremento de las vibraciones en las maquinas es un fendmeno inde-
seable. Deterioran la calidad del producto, exigen mayores esfuerzos a
los componentes y por tltimo, pero no menos importante, reducen la
seguridad operativa. La causa mas frecuente de este incremento de las
vibraciones es el desbalanceo. Las elevadas fuerzas centrifugas resultan-
tes provocan un desgaste prematuro de los componentes de la maqui-
na, como por ejemplo los rodamientos y los sellos. Por consiguiente, la
finalidad del balanceo de los rotores consiste en limitar las fuerzas de
los rodamientos y las deformaciones del eje hasta que alcancen valores
aceptables.

VIBXPERT facilita la deteccion fiable del desbalanceo y su rapida correc-
cion. Los resultados del balanceo se comparan automaticamente con los
criterios de evaluaciéon DIN ISO 1940 para la condicién de balanceo de
los cuerpos rigidos rotatorios.

Desbalanceo

Si un rotor estd correctamente balanceado y se ha colocado sobre en
rodillos balanceadores, cualquier masa adicional colocada en el rotor
provocara que esta masa se desplace hacia abajo inmediatamente. Este
proceso se denomina "roll off" (descarga rodada).

Desbalanceo

Momento
Eje de inercia ~-~.

Eje de rotacion —-7---- L DTl e

<

|
Desbalanceo

Si este rotor se gira ahora con las RPM de balanceo, se genera una fuerza
centrifuga perpendicular al eje rotativo debido al desplazamiento del
centro de gravedad.

Un desbalanceo estatico debe corregirse utilizando el balanceo de 1 pla-
no porque los planos de desbalanceo y el centro de gravedad coinciden.
Desde el punto de vista del plano de medicién, el desbalanceo es estatico
en una unica ubicacion.

Si se acoplan dos masas igual de pesadas en un rotor completamente
balanceado, de forma que una quede justo delante de la otra en dos
planos radiales separados, nos encontramos ante un desbalanceo par (o
desbalanceo dindmico). El centro de gravedad del rotor permanece en el
eje rotatorio. Los desbalanceos causan una torsion centrifuga que genera
fuerzas opuestas del mismo tamafio en los rodamientos. Tales desbalan-
ceos sélo se pueden equilibrar mediante un balanceo "dindmico" de dos
planos; un balanceo de un plano no aportaria ninguna mejora.

Desbalanceo par (dinamico)
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Balanceo de dos planos bajo con-
diciones operativas utilizando un
disparador 6ptico y dos transducto-
res vibracional.

Si se afiade un desbalanceo individual que no reposa en el centro de gra-
vedad a un rotor completamente balanceado en un plano, nos encontra-
mos ante un desbalanceo casi estatico. Es propio de la combinacion de un
desbalanceo estdtico y un desbalanceo par, y normalmente se compensa
en dos planos.

Bésicamente, la decision de efectuar el balanceo en uno o dos planos de-
pende de la situacion de la maquina en concreto, es decir, del comporta-
miento de balanceo del rotor y del comportamiento vibracional de la ma-
quina. El balanceo simultdneo en dos planos es mas rapido y mds preciso
que las sucesivas mediciones de balanceo en cada uno de los dos planos
individuales. Por consiguiente, se evitan los errores residuales que se acu-
mulan en el balanceo secuencial. El cociente distancia/didmetro de los
planos de balanceo es normalmente un criterio de decisién importante.

Peso sujeto

Marca de
referencia

Disparador 6ptico

Transductor vibracional

6102°CL Il L43dXdIA 03duejeg
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Balanceo: Introduccion

Balanceo en maquinas con masas rotatorias
El moédulo de balanceo VIBXPERT se basa en el conocido "método de
coeficientes de influencia":

En primer lugar, VIBXPERT mide la amplitud de la vibracién, el angulo
de fase y la vibracién provocada por el desbalanceo o por el también de-
nominado "desbalanceo inicial". A continuacién, se acopla un peso* de
prueba definido y el instrumento mide el cambio resultante en la ampli-
tud y en la fase. VIBXPERT calcula los coeficientes de influencia a partir
de la diferencia entre ambas vibraciones de acuerdo con la magnitud y la
fase, que precisamente indica la ubicacién y la magnitud del peso equi-
libradores con respecto a la posicién y al tamafio del peso de prueba. En
el caso del balanceo de dos planos, el cdlculo de la influencia de la masa
también se tiene en cuenta en el otro plano. Todos los rotores denomina-
dos "rigidos" se equilibran utilizando este método.

En la mayoria de los casos, un rotor rigido presenta un comportamiento
vibracional proporcional si el peso equilibrador y el &ngulo cambian. En
el caso de la velocidad rotatoria fijada, las deficiencias o las resonancias
en el montaje no influyen el comportamiento vibracional. Si la maquina
rota a una velocidad variable, suele presentar un comportamiento vi-
bracional diferente para cada revolucién y, por consiguiente, tiene que
equilibrarse varias veces sobre el rango de ejecucién de baja velocidad a
alta velocidad.

Los rotores blandos no presentan el comportamiento proporcional espe-
rado con el peso equilibrador calculado y el método de coeficientes no
se aplica. Los rotores de este tipo normalmente sélo pueden equilibrase
en mdquinas balanceadoras utilizando un procedimiento de medicién de
fuerza.

* VIBXPERT calcula el peso y la localiza-
cion del peso de prueba requerido de
tal modo que habitualmente produce
una reduccion del desbalanceo existen-
te y de la carga de vibracién asociada.
Esto tiene la ventaja anadida de que el
peso de prueba no necesita retirarse de
nuevo, sino que puede permanecer en
la maquina indefinidamente.
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Medicion de diagnéstico

Derecha:

Espectro FFT para diagnéstico

Primer armoénico RPM

la vibracion domina -> desbalanceo

Diagnéstico

Antes de empezar el procedimiento de balanceo, asegurese en primer
lugar de que es un desbalanceo lo que afecta negativamente el funcio-
namiento de los rotores. Ademas, un diagndstico sobre las vibraciones
indica cudl es el método de balanceo mas adecuado.

Existe una serie de tareas de medicién coordinadas disponible para el
diagndstico de un desbalanceo:

* Pulse en "Balanceo" en la pantalla inicial y abra la lengiieta "Diagnds-
tico" (vea mds abajo):

Valor total - velocidad de vibracion

Registra la vibracién de banda ancha de la maquina para documentar
la condicién actual antes y después del balanceo. Esto también permite
determinar la localizacién de medicién que tenga los valores de vibraciéon
mas altos en donde deben montarse los sensores.

RPM

Mide las RPM del rotor. Si se utiliza la configuracién de la mdquina para
el balanceo, este parametro es necesario para calcular las fuerzas centri-
fugas resultantes.

Medicion de fase: uno / dos planos

Registra la amplitud y el d&ngulo de fase de la sefal de vibracién sincrona
de RPM. Esto permite determinar, por ejemplo, el tipo de desbalanceo
(estatico / dinamico).

Espectro y forma de onda de tiempo - velocidad de vibraciéon
Mide el espectro FFT y la forma de onda de tiempo. Si el primer arménico
domina el espectro, seguramente lo que causa una ejecucion deficiente
serd un desbalanceo.

"Primer armoénico™"

Balanceo

Diagnéstico | 1 plano | 2 planos | Channel A

0P

[mmis]
40

Velocidad Velocidad Fase

o b |

Velocidad Velocidad Fase

RMS: 28.724 mm/s

75 150 225 300 Hzl

~Max 10

Amplitude Frequency

Tarea: Velocidad total >600 RPM 40.502 mm/s 48.75Hz i
2295 mm/fs 200.00 Hz

Canal A VIB 6.142 1.623 mm/s 295.75 Hz
0.633 mm/s 196.00 Hz ol

Canal B: 0.629 mmi/s 100.00 Hz
0.622 mm/s 99.50 Hz 3|

Evaluacion: Ninguno

RPM 49.500 RIS
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Balanceo: Preparativos

Actividades preparatorias
Los preparativos incluyen el montaje de los componentes de medicién.

La maquina debe desconectarse antes de manipularse y deben existir
medidas de proteccion que impidan su encendido accidental

Montaje

1. Trate de descubrir visualmente la causa del desbalanceo v, si es posi-
ble, arréglelo. Ejemplo: Retire todos los revestimientos del impulsor,
fije bien los pesos equilibradores que estén sueltos o apriete los torni-
llos sueltos al fundamento.

Si la méquina no se puede equilibrar in situ, debe montarse firme-
mente sobre un fundamento rigido (directamente sobre armazones o
aislantes vibratorios).

2. Determine los planos de medicién y balanceo (vea la figura en la
pagina siguiente). Monte el transductor de vibracién en la cubierta
de rodamiento en la ubicacién de medicidén que tenga los valores de
vibracion mads altos. Localice ubicaciones de medicion adecuadas
buscando las posiciones que tengan los valores vibratorios mas altos
utilizando el detector portatil. Tenga en cuenta que:

* El plano de medicién deberia estar en el centro del rodamiento,
cerca del plano de balanceo y del plano del centro de gravedad
(por ejemplo, al lado del impulsor, rotor).

e Las vibraciones se transfieren a través del anillo externo del ro-
damiento en direccién radial. Por esto, monte el transductor a un
lado (horizontal) o en la parte superior del rodamiento (vertical).

* El transductor deberia acoplarse lo mas cerca posible del roda-
miento. Impida la atenuacién de sefial debida a vias de transmisién
excesivamente largas o a cubiertas de rodamiento o similares. La
direccién de la medicion tiene que corresponderse con la direccién
principal de la vibracién (en la mayoria de los casos horizontal). Si
la direccién de la medicién es horizontal, monte el transductor en
la mitad inferior del alojamiento del rodamiento.

* Siempre que sea posible, utilice transductores atornillados a la mé-
quina o acople el transductor utilizando un adaptador magnético
(VIB 3.420). El transductor no deberia acoplarse a componentes
con vibraciones intrinsecas, como por ejemplo cubiertas.

* Los detectores portdtiles no resultan apropiados para el balanceo.

* Sdlo para el balanceo en dos planos: determine el segundo plano
(B) del mismo modo.

iADVERTENCIA!

Nota
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Nota

Montaje tipico:
Plano de medicion y balanceo Ay B, mar-
cas de referencia, angulo de fijacion ¢

3. Evalte la suavidad de la maquina.

Mida la velocidad de la vibracién y registre un espectro FFT si los
valores de medicion son demasiado elevados (consulte DIN ISO
10816-3). Si aparecen sefiales vibratorias elevadas en la frecuencia
de rotacidn, significara que existe un desbalanceo que debe corregirse
mediante el balanceo.

Guarde los valores medidos para poder compararlos posteriormente
con los valores medidos después del procedimiento de balanceo.

Las amplitudes elevadas de valores axiales indican un gran desbalan-
ceo de par que no se puede equilibrar utilizando los métodos que se
describen aqui.

4. Coloque la marca de referencia en el eje del sensor disparador.

* Utilice la cinta reflectante VIB 3.306 y coléquela de forma perpen-
dicular a la direccion de rotacién.
CONSEJO: Coloque la marca lo mds cerca posible de la ranura del
resorte de ajuste. La marca debe ser facil de encontrar para que los
resultados de la medicién se puedan reproducir con mas facilidad.

* Convencién de dngulo: la marca de referencia angular estd en 0%
el angulo de fijacién ¢ para el peso balanceador se contabiliza con-
tra la direccion de la rotacion del eje.

CONSEJO: Numere las aspas de ventilador correspondientes a la
direccion de contabilizacién del angulo de fijacién. El aspa nimero
1 se toma como la posicion 0°.

* Borde activo: Defina si debe usarse el borde de la marca de disparo
entrante o de la marca de disparo saliente del eje como sefial de
referencia. Este ajuste puede efectuarse en la opcion "Transductor/
keyphaser" en los ajustes de instrumento.

NDE ("blando")
A Plano de medicion

Planos de balanceo

Plano de medicion

Marca de
referencia

DE ("rigido")
P
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Monte el sensor del disparador laser con el soporte del disparador
(VIB 6.632) de acuerdo con la figura siguiente.

Conecte el transductor de vibracion y el sensor disparador al instru-
mento de medicion.

Transductor de vibracién sobre
el adaptador magnético
(VIB 6.142R + VIB 3.420)

Cinta reflectora
(VIB 3.306)

Soporte de disparador

Sensor de disparador laser (VIB 6.632)

(VIB 6.631)

Cable del disparador
(VIB 5.432-2.9)

Tras finalizar las actividades preparatorias, asegtrese de lo siguiente:

* Las RPM de balanceo deberian acercarse en la medida de lo posible a
las RPM de funcionamiento. Si esto no es posible debido a valores de
vibracion elevados, comience por unas RPM bajas y acérquese a las
RPM operativas paso a paso durante varias ejecuciones de balanceo.
Velocidad de equilibrado minima: 30 1/min. (= 0,5 Hz).

* Preste atencién a los puntos de resonancia potenciales y, si existe
alguna duda, realice una medicién de parada de médquina.

e Las RPM deberdan permanecer constantes durante cada ejecucion
de balanceo. De lo contrario, tendra que reiniciar la ejecucion del
balanceo.

* El rotor debe alcanzar la temperatura operativa durante la medicion
(por ejemplo, si el rotor funciona en una corriente de aire caliente).

* A menudo el desbalanceo estdtico domina con valores vibratorios
por encima de 10 mm/s. En primer lugar, compénselo utilizando un
balanceo de 1 plano antes de proceder al balanceo de 2 planos.

* Antes de iniciar la ejecucion de balanceo inicial, compruebe otra vez
que todos los componentes de medicidn estén correctamente insta-
lados.

* Sise utiliza una configuracién de mdquina para el procedimiento de
balanceo, compruebe los parametros especificados. Bajo ciertas cir-
cunstancias, pueden generarse datos de rotor incorrectos al calcular
pesos de prueba excesivos.

Nota
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Balanceo: Funcionamiento

Funcionamiento
Si no estd familiarizado con el funcionamiento en modo de balanceo,
tenga en cuenta las instrucciones siguientes:

Ajustes
Todos los ajustes necesarios para la medicion y la evaluacion de una eje-
cucion de balanceo se realizan en los menus de configuracion:

- Ajuste de medicion: ajustes de medicién (vea la pag. 2-29)

- Configuracion de transductor: pardmetros del transductor en uso

- Configuracién de maquina: datos del rotor y ajustes relativos al balan-
ceo (vea las pag. 2-26ss.)

Estos tres menus de configuracion estan incluidos en el gestor de tareas
de mediciéon. La configuracién solo puede cambiarse antes de comenzar
una ejecucion de balanceo. Los ajustes de los dos mentis de configuracion
siguientes también pueden cambiarse durante una ejecuciéon de balan-
ceo:

- Configuracion de pantalla: ajustes de pantalla (vea la pag. 2-24)
- Herramientas: ajustes y pardmetros relativos al balanceo que pueden
cambiarse durante una ejecucién de balanceo (vea las pag. 2-19ss.).

Pantalla
En cada ejecucién de balanceo aparecen dos pantallas principales:

La pantalla de datos muestra los pesos de balanceo y sus posiciones en
el rotor en la mitad superior de la pantalla. La mitad inferior contiene
los datos de medicién y los pesos equilibradores de todas las ejecuciones
completadas. Si se utiliza una configuraciéon de maquina, muestra la ca-
lidad de balanceo alcanzada y la fuerza centrifuga resultante del rotor.

En la pantalla de medicion, se visualizan los valores de mediciéon (ampli-
tud y angulo de fase) y el puntero de desbalanceo se representa en un
diagrama polar.

Paso de balanceo —— Rango méximo del visor
no intermediario u l,§’|‘:‘
r1. Prueba 0. Inicial

a0

180°]

Montar masa de balanceo

[t J[ o ]

< Previo Proximo [ 225"
4.800 mm/s

rDatos
Kasa Angulo Vibracion fngulo

fo- Il 1 nn/s] [ Proximo

o == - 4.364 E

0 0 3. 7E7 23

Amplitud [mm/s] Fase []

| 4.364]| 9]

Calidad de balanceo: —

Fuerza residual: - RPM 46.795 NI

Izquierda:
Pantalla de datos

Derecha:
Pantalla de medicion
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Enter

Ampliacién y reduccion de
la pantalla de medicion

Inicio/detencion de la medicion:

<Iniciar> / <Pausa>

El respectivo paso equilibrador aparece en la parte superior izquierda de
ambas pantallas:

- 0. Desbalanceo inicial: medicién del desbalanceo original; si los valores
de vibracion estan dentro del rango de tolerancia, el rotor esta balan-
ceado. De lo contrario, los pesos equilibradores deben colocarse en el
rotor de acuerdo con los siguientes pasos de balanceo.

- 1%tarea de prueba: Se mide la influencia de los pesos de prueba acopla-
dos y se calcula el peso equilibrador resultante.

- 2. Ajuste a ..N. Ajuste: Ejecuciones de ajuste para reducir el desbalan-
ceo del rotor.

El puntero de desbalanceo inicial representa el punto de inicio del proce-
dimiento de balanceo.

Zoom

VIBXPERT gradta automdticamente el rango del visor con respecto a las
dos ultimas ejecuciones de balanceo. Para ampliar la vista, pulse el botén
"+" repetidamente. Si el desbalanceo inicial se desplaza fuera del rango
del visor, también se proporciona el rango maximo como un porcentaje
del desbalanceo inicial.

Navegacion
Para desplazarse hacia adelante y hacia atrds, presione respectivamente
la tecla de navegacion derecha o izquierda.

Inicio/detencion de la medicion
Presione la tecla Entrar en la pantalla de medicién.

1 plano intermediario

r2. Ajuste

135°, 45°

/
150°) . &\\‘

225° 315°

3.896 mmis
270
< Previo [ Iniciar ) Proximo. [

Amplitud [mm/s] Fase [’]

| 0.977] 350]

RPM 42.802 RIES
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Balanceo: 1 plano

Balanceo en un plano
Sobre la base de un ejemplo, la préxima seccion ilustra los pasos que
deben tomarse para balancear en un plano:

Requisitos

- En el siguiente ejemplo, no se usan los ajustes de la maquina.

- La configuraciéon predeterminada en el ment "Herramientas" no se
cambia:
- Modo de correccién: libre
- "Afnadir" pesos balanceadores
- Compruebe que todas las funciones estén activas, excepto el célculo
de coeficientes, que esta inactivo.
- Opcidn "Usar radios diferentes": inactiva

Activacion del modo de balanceo
1. Encienda el VIBXPERT.

2. Haga clic en el icono "Balanceo" en la pantalla de inicio.

Seleccion de la tarea
1. Abra la pestafia "1 plano".

2. Resalte el grafico del rotor correspondiente al tipo de rotor.

3. Si es necesario, compruebe y cambie antes la tarea de medicién actual.
(MENU - Manager de tareas - Configuracion)

4. Haga clic en el grafico del rotor para abrir la pantalla de medicién

Medicién del desbalanceo inicial
1. Encienda la maquina. Si es necesario, espere hasta que la maquina
alcance las RPM de balanceo y la temperatura operativa.

2. Presione "Entrar" para iniciar la medicion.

Balanceo o g | 1 plano intermediario

Diagnostico | 1plano |2 planos | 0. Inicial
a0
1350 450
1 plano voladizo 1 plano intermediario
®
150°]
225° 315°
Efiid
Amplitud [mm/s] Fase []

Tarea: 1 plano intermediario | ” |
CanalA:  VIB 6.146
Canal B
Maquina: (ninguin ajuste de maquina)

&

Enter

Izquierda:
Pantalla de seleccién

Derecha:
Iniciar ejecucién "inicial"
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Enter

ATENCION

Enter

Izquierda:
Ejecucion "inicial" de medicion

Derecha:

Introduzca la masa y el angulo para

la ejecucion de prueba

En primer lugar VIBXPERT registra las RPM. El LED verde se enciende
con cada impulso del disparador. Si las RPM varian demasiado, aparece
un mensaje de advertencia.

Finalmente, el instrumento mide la amplitud y la fase de la vibracion
sincrénica de las RPM. Si los valores son inestables, el promedio se incre-
menta automdticamente.

3. Si los valores de medicién son estables, pulse "Entrar" para detener la
medicién (vea la pagina anterior).
Para repetir la medicion, pulse de nuevo "Entrar".

4. Apague la maquina.

Ejecucion de prueba
1. Presione la tecla de navegacién derecha para abrir la pantalla de datos
para la ejecucion de ensayo.

2. Introduzca la masa y el angulo de fijacién para el peso de prueba.

- Haga clic en la masa o en el campo del angulo bajo el grafico del rotor.
- Introduzca el correspondiente valor en el editor de niimeros y confir-
me la entrada con MENU - "OK".

Si el peso de prueba se aplica de forma aleatoria, existe un riesgo de
aumentar el desbalanceo y, como consecuencia, incrementar la carga
de vibracién. En particular, si las cargas de vibracion ya son muy altas,
esto puede producir mayores dafios en la maquina.

3. Presione la tecla de navegacién derecha hasta que aparezca la siguien-
te pantalla.

4. Encienda la maquina.

5. Presione "Entrar" para iniciar la medicién.

u W ] 1 plano intermediario
0. Inicial 1. Prueba
a0
135° 50
H PN PN
@
@
1o Montar masa de balanceo
[ 1o J[ o |
z25° 315°
P Pro
< Previo roximo. [
270> rDatos
Proximo Masa fAngula Vibracitn fngulo
> to. (] r1 Tn/s] (]
Amplitud [mmis] Fase [*] @ === == 22 n
| 4.364|| 9]
Calldad de balanceo: =
RPM 46.795 WIE] Fuerza residual: —
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6. Si los valores de medicién son estables, pulse "Entrar" para detener la
medicién.
7. Apague la maquina.

En la ejecucion de prueba, el desbalanceo tiene que cambiar lo suficiente
como para reducir regularmente el desbalanceo residual en las ejecucio-
nes de balanceo subsiguientes. Si el desbalanceo s6lo cambia ligeramen-
te, incremente el peso de prueba. Si el desbalanceo ha incrementado mas
del doble, utilice un peso de prueba mas pequeio (vea el pardmetro "He-
rramientas", "Comprobar influencia mala", pagina 2-21). Si es necesario,
retroceda en la pantalla de datos de la ejecucién de prueba, cambie la
masa de forma en consecuencia y repita la ejecucién de prueba.

Ejecucion de ajuste

1. Presione la tecla de navegacion derecha para cerrar la pantalla de
medicién de la ejecucidén de prueba y abrir la pantalla de datos de la
primera ejecucién de ajuste.
Dependiendo de si el peso de prueba ha aportado una mejora o no, se
puede dejar en el rotor o se puede retirar. Responda al aviso resultante
de segun proceda.

2. Acople la masa recomendada en la posicion especificada del rotor. Si es
necesario, cambie también los valores.

3. Presione la tecla de navegacion derecha hasta que aparezca la siguien-
te pantalla de medicién.

4. Encienda la méaquina.

5. Presione "Entrar" para iniciar la medicion.

6. Si los valores de medicién son estables, pulse "Entrar" para detener la
medicion.

7. Apague la maquina.

1 plano intermediario u

Ll

r1. Prueba
907
1352 450
A
/- o
180 d Montar masa de balanceo
| 31g | ‘ 304° |
225° 315
P Pro
e e B
2700 rDatos
e Ao Vi Ao
< > to. (] r Tnn/s] 1
§ = 0 - --- 4,364 3
Amplitud [mm/s] Fase [*] & 1 e ® e =
| 3.767]| 351] |
Calidad de balanceo:
RPM 46 784 [IE] Fuerza residual:

Enter

Izquierda:
Ejecucion de prueba de medicién

Derecha:
Pantalla de datos de la ejecucién
de ajuste

b

= el peso de prueba se ha eliminado
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Nota

Izquierda:

Calidad de balanceo alcanzada
(balanceo con

configuracién de maquina)

Derecha:
Deshacer ejecuciones de balanceo

En las siguientes ejecuciones de ajuste, VIBXPERT comprueba si el desba-
lanceo se ha reducido lo suficiente de una ejecucién a otra. Si este no es
el caso, aparece el mensaje siguiente: "Ninguna mejora". La ejecucion en
cuestién debe repetirse con un peso balanceador diferente.

Inicie la ejecucion de nuevo si los valores de vibracién empeoran y los
pesos de balanceo no se reducen.

8. Presione la tecla de navegacion derecha y continte el balanceo con la
siguiente ejecucion de ajuste.

El procedimiento de balanceo finaliza cuando los valores de vibracion al-
canzan un valor aceptable. Cuando se trabaja con "Ajustes de mdquina",
la calidad del balanceo que se ha calculado es el criterio para finalizar el
procedimiento de balanceo. Un ‘smiley’ aparece en la pantalla de medi-
cién si la calidad del balanceo ha alcanzado el rango de tolerancia.

Deshacer ejecuciones de balanceo

Si los resultados de mediciéon empeoran después de una ejecucion de
ajuste, puede regresar a una ejecucion que sea aceptable y continuar ba-
lanceando con pesos diferentes desde ella.

* Navegue hasta la pantalla de datos de la ejecucion de ajuste en la que
desea continuar el procedimiento.

* Presione el botéon de MENU y haga clic en "Deshacer" (vea a continua-
cién).

* Confirme la siguiente pregunta con "Si". Todas las ejecuciones de ajus-
te posteriores se borran.

* Retire los pesos de balanceo que fijé durante las ejecuciones de ajuste
que ha borrado.

u B

r5. Ajuste

1=

Herramientas

r3. Ajuste

Datos

[P sawar

Imprimir

Montar masa de balanceo

| 07g | ‘ 285° ‘ Reiniciar

Geslor de tareas

Ajustes de pantalla

< Previo Proximo [ - Pr(ﬂ Salida Proximo
rDatos ~Date O Avda
Hasa fAngulo Vibracitn fAngulo Masa Angulo vibracitn Angulo
Ho- Ie] I Tow/s] ] to- Il Il Tnnvs] 1
0 --- - 4,384 El l --- - 7.879 45
B 1 1.0 o 3.767 351 & 1 1.0 280 12.218 207
2 2.1 304 0.977 350 & 2 0.5 239

2.353
3 239 3,004
& 4 0.2 120 4.087 23

200

Calidad de balanceo: 151
Fuerza residual: 1417 N

Calidad de balanceo: 0.02847
Fuerza residual: 0.065 N
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Balanceo: 2 planos

En principio, este proceso corresponde a la secciéon anterior. Por consi-
guiente, solo se describen las caracteristicas especificas del balanceo en

dos planos en la seccidn siguiente:

Descripcion general del procedimiento de medicion
Seleccionar plano A: Determinar la medicidn y balancear el plano A.

0. Desbalanceo inicial: Medicion en el plano A y en el plano B

1A. Ejecucién de prueba: Recomendacién para el peso de prueba en el
plano A; Medicion en plano A y plano B con peso de prueba en plano

A

1B. Ejecucién de prueba: Recomendacién para el peso de prueba en el
plano B;Medicion en el plano A y en el plano B con peso de prueba

en el plano B

2. Ejecucion de balanceo: Recomendacion para el peso balanceador en

el plano A y en el plano B; Medicién en el plano Ay en el plano B

N. Ejecucién de balanceo ...

Determinacion del plano de medicion y del plano de

balanceo A

1. Active el modo de balanceo y abra la pestafia "2 planos".

2. Haga clic en el gréfico del rotor correspondiente al tipo de rotor.

3. Seleccione el plano A:

- A continuacion, conecte el transductor que esta montado en el plano

de medicién A al canal de medicién A (vea "Descripcion general").

Medicion del desbalanceo inicial en el plano Ay el plano B
1 . Encienda la maquina y comience la ejecucién inicial.

Balanceo L J

Diagnstico | 1plano [ 2 planos |

i

2 planos voladizos 2 planos intermediarios

=t

.

2 planos voladizo &
intermediario

2 planos voladizo
(comando-corréa)

Tarea: 2 planos voladizo (comando-corréa)
Canal A VIB 6.146

Canal B VIB 6.146

Maquina: (ningun ajuste de maquina)

2 planos voladizo (comando-corréa) LA |

Izquierda:

Seleccione plano A

Pantalla de seleccién - tipo de rotor
Derecha:

Ajuste del plano A

- Plano de balanceo A
—— Plano de medicion A

rResena

Channel A

Channel B

Plane A

Plane B
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Izquierda:
Entrada del peso de prueba
en el plano B

Derecha:

Ejecucion de ensayo 1B
Desbalanceo en los planos Ay B
con el peso de prueba en el plano B

"AA": Resultado en el plano A ——

"AB": Resultado en el plano B
(el peso de prueba siempre esté en el
plano A)

Ejecucion de prueba
La ejecucion de prueba esta dividida en dos partes marcadas en la panta-
lla principal como "1A" o "1B":

1A: El peso de prueba se acopla al plano A y su influencia se mide en
ambos planos.

1B: El peso de prueba se acopla al plano B y su influencia se mide en
ambos planos.

Ejecucion de ajuste

Introduzca los pesos equilibradores para ambos planos en la pantalla de
datos de la ejecucion de ajuste (vea la pagina siguiente). Presione la tecla
de navegacion derecha para marcar los campos de entrada de la serie.

Contintie con la ejecucién de ajuste hasta que el desbalanceo residual
quede dentro del rango de tolerancia.

Coémo salvar el resultado
* Pulse el botén MENU de la pantalla de datos.

* Haga clic en "Guardar" para abrir el editor de textos.
* Ingrese un nombre.

* Para finalizar, presione el botén de MENU y haga clic en "OK".

El plano de balanceo actual
estd marcado:
en azul (A) o en verde (B)

r1B. Prueba

r1B. Prugra

150°]

B e [ o |
< Previo Proximo ’
rDatos
o n[aleﬂ;: i vimm gy < Previo Proximo [
g g o o ;ggi 215’0 Amplitud [mmis] Fase[]
T consin | 7758 5]
canals | 1.610][ 266

Calidad de balanceo: —
Fuerza residual: — —

RPM 46.946 BIS
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Balanceo: Evaluacion

Evaluacion de los datos
Los siguientes datos se listan en la pantalla de datos de cada ejecucion de
balanceo finalizada:

- Masa: Masa del peso equilibrador

- Ancuro: Angulo de fijacién

- ViBraciOn: Valores totales de vibraciéon (RMS)
- Ancuro: Angulo de fase

Si ha ingresado la masa del rotor y el radio de balanceo, también se cal-
culan la calidad de balanceo conseguida y la fuerza centrifuga en el rotor.
Si la calidad del balanceo estd dentro del rango de tolerancia, aparece el
simbolo del "smiley" y se indica el final del procedimiento de balanceo.

Vista de datos
* Pulse el botéon de MENU en la pantalla de datos y haga clic en "Datos".
Aparece la pantalla "Vista de datos".

Aqui puede combinar los pesos de balanceo para formar un solo peso y
mostrar la informacidén siguiente:

- NOMBRE DE LA MAQUINA: Se utiliza el nombre de la configuraciéon de ma-
quina

- FrcHa Y HOrRA: Fecha y hora de la tltima ejecucion de balanceo

- Verocmab: Velocidad rotacional del eje que se selecciona en la configu-
racion de la maquina

- Caumap DE BALANCEO: Calidad del balanceo tras la dltima ejecucion de
balanceo

- DesBaranceo ResibuaL: Desbalanceo tras la dltima ejecucion de balanceo

Las ejecuciones de balanceo individuales pueden activarse en la lista. La
ejecucion marcada se resalta en negro en el diagrama polar. Un icono
marca las ejecuciones de balanceo en la lista donde el peso equilibrador
acoplado se ha eliminado de nuevo después de la medicion (por ejemplo,
una ejecucién de prueba con peso en el plano B: ("1BB"), vea la figura

A s& = el peso de balanceo se ha eliminado
mas abajo).

"Smiley" _
oo {0 lzquierda:
4. Ajuste — Pantalla de datos

©

Calidad de balanceo correcta (OK)

Derecha:
Pantalla de vista de datos

160°]

Montar masa de balanceo en plano A

A | 03g | ‘ 205° ‘
B[ o03g || 1m0 ] oz
4.573 mm/s
<« rrevio Proximo. [ 270"
Pantalla datos
rDatos
Pt a
o lasa Angulo vibracitn fAngulo Nembre maguina user ;
[g] 1 [nn/s] 1 Fecha & hora: 24102011 17:16:09
e . - gt o Velocidad: 46.968 1/s
i gg . . 31?2 21350 Calidad de balanceo 0.9561
& 1 am ® 9510 — Desbalance residual 26 g'mm

5.2 &0 1.726 138 Tl
Mosa fAngulo vibracién fngulo

3.4 a1 0.808 45 o ol ] /s 1

2.2

s
d 183 0.041 180 % 1 B 1.0 [ 1.510 2k
2B 1.3 180 0.388 25 K 2 5.2 B0 1.726 138 J
3.4

Calidad de balanceo: 09561 7 0,308 45
Fuerza residual: A 2187 N B:2257N

@
Tw

0,041
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Combinacion de pesos equilibradores

Si ya se han colocado varios pesos en el rotor, estos pueden combinarse
en un unico peso. VIBXPERT afiade vectorialmente los pesos de las ejecu-
ciones de balanceo finalizadas y muestra el peso resultante y el angulo de
fijacion en la pantalla "Datos" y en la "Pantalla de vista de datos".

e Pulse el boton MENU en la "Pantalla de vista de datos".

* Haga clic en "Combine":
El peso equilibrador que se acaba de calcular aparecera en la lista en la
linea correspondiente a la siguiente ejecucién de balanceo. Todas las
ejecuciones combinadas se marcan con un simbolo de suma ("X").

* A continuacion, pulse el botén MENU y haga clic en "OK" para aceptar
la combinacion de los pesos equilibradores.

* Antes de continuar con la siguiente ejecucién de balanceo, elimine los
pesos que ya se han acoplado y acople al rotor el peso equilibrador que
se acaba de calcular.

Pesos acoplados

. 4 0%
Pesos combinados S

180°]

225°

4573 mmis

Pantalla datos

2700

Nombre magquina user

Fecha & hora: 24.10.2011 17:16:09
Velocidad: 46968 1/s

Calidad de balanceo: 09561

Desbalance residual 26 grmm Los pesos de las ejecuciones "1", "2" a

Mosa Pdo et Ao "3" se han combinado:
1ad 0,041 1H0

g5 1 e La ejecucion "4" se realiza con el peso
i que se acaba de calcular.

MNo.

"A": Resultado en plano A
"B": Resultado en plano B
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Balanceo: Opciones

Opciones de balanceo
Las siguientes opciones estan disponibles en la ejecucién de prueba y en
las ejecuciones de ajuste:

Comprobacion del ajuste de medicion
* Pulse el botén MENU y haga clic en "Manager de tareas".

* Marque la configuracion correspondiente, pulse el botén MENU y haga
clic en "Muestra" para visualizar los parametros especificados. Para
afiadir una nueva configuracion de medicion, siga las instrucciones de
la pagina 2-29.

Cambio de modo de correcciéon

El modo de correccion describe cémo se acopla el peso balanceador al
rotor. Normalmente el modo de correccién se define como "Libre y afia-
dir", es decir, el peso puede tener cualquier masa y se puede colocar en
cualquier posicion angular.

e Pulse el botén de MENU en la pantalla de datos y haga clic en "Herra-
mientas".

Adicionalmente, dispone de los modos de correccion siguientes:
— Localizacion fija

— Peso fijo

- Cinta de medicién

Localizacion fija

Para acoplar el peso equilibrador sélo en determinadas posiciones de un
rotor (por ejemplo, en el aspa de un ventilador), seleccione el modo de
correccion "Localizacion fija". A continuacién, introduzca el "Numero de
localizaciones" del rotor. VIBXPERT calcula dos masas en las ejecuciones
de balanceo que se deben ubicar en dos de las posiciones especificadas de
forma permanente. La posicion del aspa nim. 1 corresponde a la posicion
0° y deberia seleccionarse como marca de referencia para el disparador.
En la pantalla de datos, la posiciéon angular se muestra para cada locali-
zacion fija.

user )4 ] 43t perramientas p o)
4. Ajuste P P L
Masas de pruebafajuste afiadir v
Compruebe velocidad Si Ad
Herramientas 4 Compruebe influencia malal Si A
Datos Compruebe estable Si v
B Salvar —
P Usar diferentes radios No v
Imprimir 3 L
onlplanci Radio A (Prusba) 75.0 mm
Deshacer
Relniclar ] e Radio B (Prusba) 75.0 mm
Gestor de tareas ] Masa rotor 8.00 kg
| QuEndzpEiEs | || influencia A->A 1702616692 mm/sig@16° | |
= salida :
- Preoi Proximo. <4 Influencia B->B 1469740391 mm/sig@143 ° [
Ayuda
Influencia A->B 0.608536243 mm/s/g@185 *
rDatos ro e .
. o a Influencia B->A 1.285108566 mm/s/g@335 ° | al
o lasa Angulo vibracitn fAngulo
o = 1 [onss] 1 Salvar Coeficiente
i gg - :7 izég 21350 Cargar Coeficiente
% 1 BB 1.0 0 1.610 256 bl y — ;
B e =a & o R Coeficientes de influencia Reajustar
2B 3.4 a1 0.908 45
3R 2.2 188 0.041 180 |
3B 1.3 180 0.388 25 3 E
Calidad de balanceo: 0.9561 ¢4
Fuerza residual: A 2187 N B:2257N LFY -

Modo de correccion “Localizacion fija*

Izquierda:
Cambio del modo de correccion en
"Herramientas".

Derecha:
"Localizacion fija"
Ajuste del nimero de localizaciones fijas
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"Libre" "Peso fijo"

&

Nota

Posicion 0° (marca del disparador)

Sentido de la rotacio

Radio externo

AN

Radio de balanceo

Longitud de medicién de la cinta
en la superficie exterior del rotor

&

Nota

Izquierda:
Modo de correccién
"Peso fijo "

Derecha:
Modo de correccion
"Cinta de medicion"

Peso fijo

Active la opcion "Peso fijo" si s6lo dispone de masas especificas (por ejem-
plo, 2 g, 5 g, 10 g) para el balanceo. A continuacién, introduzca la masa
del "Peso fijo". VIBXPERT calcula dos posiciones angulares sobre las que
deben colocarse los dos pesos iguales.

Seleccione la opcién "Masas de prueba/ajuste -> Afiadir" en el menu
"Herramientas".

El peso fijo m,_ tiene que cumplir los requisitos siguientes en relacion
con el peso variable m__:

0.5xm, <m, <3xm
ee fix

free

Cinta de medicion

El modo de correccidn puede determinar la posicion de los pesos equi-
libradores con la cinta de medicion sin necesidad de tener en cuenta un
sistema de referencia con divisiones angulares.

Introduzca el diametro exterior del rotor en el plano A y en el plano B.
La distancia en la superficie exterior del rotor se calcula en milimetros (o
pulgadas) a partir de la marca del disparador (posicién 0°) y se mide en
direccién contraria al sentido de la rotacién. Coloque una cinta de me-
dicién alrededor del rotor y coloque el peso equilibrador en la posicion
especificada (es decir, longitud).

La distancia del peso equilibrador desde el eje de rotacién es el radio de
balanceo. Normalmente es mas pequefio que el radio exterior.

En los tres modos de correccion, los valores especificados calculados
se pueden modificar posteriormente. Sin embargo, los cambios no
deberian desviarse de forma significativa de los valores especificados.

La lista del campo "Datos" siempre muestra los pesos equilibradores
para el modo de correcciéon "Libre".

Montar masa de balanceo en plano A

Montar masa de balanceo en plano A

A 10g | 1e- ‘ 10g H 204° ‘ E Al 03g | ‘ 267.9 mm ‘
g’ B[ 109 [ 102- |[ 100 | 280° | B[ o039 |[ 204mm |
< Previo Proximo [ < Previo Proximo [
rDatos rDatos
N J N d
Masa fAngulo Vibracion Angulo Masa Angulo Vibracion fAngulo
o Iel 1 /s 1 505 al r1 Tun/s] [}
1 AB - - 2.725 230 1 AB - 2.725 230
1 BA - - 4.158 15 1 BA - 4.158 15
s& 1 BB 8] 1.610 266 & 1 BB a 1.610 266

=] 1.726 138
41 0,808 45
==l 0.041 10
1. 130 0.388 23 ki

Calidad de balanceo: 0.9561
Fuerza residual: A 2187 N

41 0.808 45
ies 0,041 120
3B 1.3 190 0,388 25 ki

Calidad de balanceo: 0.9561
Fuerza residual: A 2187 N B 2257 N

M b
[EESR-

Nl
.2 GO 1.726 138
4
.2

w
Two
Moo
[EREEN
ENEY

@
=

B:2257T N
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Quitar el peso de balanceo

Si los pesos equilibradores no pueden acoplarse al rotor sujetdndolos con
abrazaderas, soldando, atornillando ni mediante ningtin método pare-
cido, el desbalanceo también se puede compensar molturando material
fuera del rotor. Para hacerlo, seleccione la opcion "Masas de prueba/ajus-
te -> quitar" del ment "Herramientas" (vea mas abajo). A continuacidn,
VIBXPERT calcula los "Pesos equilibradores” como masas negativas.

Funciones de comprobacion

Para garantizar resultados fiables utiles durante el procedimiento de ba-
lanceo, VIBXPERT ofrece las siguientes funciones de comprobacién en el
menu "Herramientas":

COMPROBAR LA VELOCIDAD
Antes de cada medicion, VIBXPERT comprueba si las RPM medidas son
estables. Si las RPM varian excesivamente aparece el mensaje de error
correspondiente.

COMPROBAR INFLUENCIA MALA
Se comprueba el cambio del indicador de desbalanceo; si el cambio
es demasiado grande/pequefio, aparece el mensaje correspondiente.
Vuelva a la ejecucion de balanceo anterior y reduzca o aumente el peso
utilizado.

RECALCULAR EL COEFICIENTE
El coeficiente para calcular el peso balanceador se puede extraer de la
ejecucién de prueba (ajuste: "No") o a partir de la ejecucion de balan-
ceo anterior (ajuste: "Si").

COMPROBAR LA ESTABILIDAD
La estabilidad del indicador de desbalanceo se comprueba durante
la medicién. Si el indicador de desbalanceo es inestable y la opcién
"Autopromedio” estd activa (vea la pag. 2-28), VIBXPERT aumenta
automaticamente el nimero seleccionado de promedios en el ajuste de
medicién. Aparecerd el mensaje correspondiente cuando se alcance el
numero maximo de promedios.

usé Herramientas

9 Modo correccion

Masas de pruebafajuste

1

!!umprueae Velooidad gl i

Compruebe influencia mala| Si E
Compruebe estable Si l
Usar diferentes radios No hd
Radio A (Prueba) 75.0 mm
Radio B (Prueba) 75.0 mm
Masa rotor 8.00 kg
Influencia A->A 1.702616692 mm/s/g@16 °
L_| Influencia B->B 1469740391 mm/s/ig@143° | |
< Influencia A->B 0.608536243 mm/slg@185° [
-0 Influencia B->A 1.285108566 mm/s/g@335 *

e

Salvar Coeficiente
Cargar Coeficiente

Coeficientes de influencia Reajustar

L

cq
LFY

"Eliminar peso balanceador"
Molturacion del material del rotor
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Ingresar el radio de balanceo y la masa del rotor mas tarde
Puede ingresar el radio de balanceo y la masa del rotor més tarde en el
menu de Herramientas para calcular la calidad de balanceo conseguida
y la fuerza centrifuga. De este modo, estos valores estardn disponibles si
inicia el procedimiento de balanceo sin los ajustes de la maquina.

Opcionalmente, puede ingresar radios de balanceo diferentes para la eje-
cucidn de ensayo y las ejecuciones de balanceo. Para ello, active la opcién
"Usar radios diferentes".

Coeficiente de influencia
Tras la ejecucién de prueba, VIBXPERT calcula el coeficiente de influen-
cia que se usa para calcular los pesos de balanceo.

Si desea utilizar el coeficiente de influencia de una medicién de balanceo
anterior, tiene las opciones siguientes:

1. Entrada manual a través del editor numérico:

* En el mend Herramientas, haga clic en "Valor mm/s/g@dngulo®"
* Primero ingreso la amplitud.

Presione el botéon de MENU y haga clic en "OK".

Ingrese el angulo.

N

. Cargue el coeficiente desde el archivo:
Haga clic en el valor "Cargar coeficiente".
Seleccione el archivo de coeficiente.

w

. Use el coeficiente desde el archivo:

Abra el archivo de balanceo.
* Navegue hasta el ultimo paso de balanceo (pantalla de medicién o de
datos).

usé Herramientas

Radio de balanceo y masa del rotor __|

Coeficiente de influencia =

9 Modo correccion libre L ]
Masas de pruebalajuste _ ,
Compruebe velocidad Si l
Compruebe influencia malal Si l
Compruebe estable Si l
Usar diferentes radios No Y
Radio A (Prueba) 75.0 mm
Radio B (Prueba) 75.0 mm
Masa rotor B8.00 kg
Influencia A->A 1.702616692 mm/s/g@16 °

L_{ Infuencia B->B 1469740391 mm/s/g@143 * [ |

< Influencia A->B 0.608536243 mm/sig@185 * ]

-0 Influencia B->A 1.285108566 mm/s/g@335 ° [ |

Salvar Coeficiente
Cargar Coeficiente
Coeficientes de influencia Reajustar
bl
a
cq
LFy -
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* Presione el botéon de MENU y haga clic en "Reiniciar".
Aparece una advertencia. Haga clic en "Aceptar”.
e Inicie la medicion del balanceo ("Desbalanceo inicial").

En la variante 2, el el coeficiente tiene que guardarse después de la
ejecucién de prueba de la medicién de balanceo en cuestidn.

Para borrar los coeficientes de influencia de un archivo, haga clic en
"Reajustar" en el menu de Herramientas.

Minimizar las vibraciones en el plano de control
Esta opcion solo estd disponible cuando se efecttia el balanceo en un pla-
no con monitoreo de la vibracién en un plano de control.

Cuando se balancea en un plano, la vibracién habitualmente aumenta en
el plano de control. Cuando se activa esta opcién, VIBXPERT calcula los
pesos de balanceo de tal modo que la vibracidon se minimiza en ambos
planos. Generalmente, esta opcidn se activa en los ajustes de la maquina
(vea las pag. 2-28 y 2-30).

user il ) user LA J
5. Ajus[e ] Herramientas
@ Modo correccién libre A
Masas de pruebalajuste afiadir v
Compruebe velocidad Si v
Herramientas N ) —
Compruebe influencia mala | Si v
Datos —
B Sawvar Recalc coeficiente No d
imi Compruebe estable Si
Imprimir [ . CmE AT p A
267.9 mm Wﬁ
‘estor de lareas el A\t
Ajustes de pantalla 2494 mm adio A (Prueba) | 7somm | |
Advertencia -« Masa rotor 8.00 kg [
Influencia A=A 0.583677232 mm/sig@56 °
Realmente desea borrar todos los pasos y Influencia A->B 0.000000000 mm/s/g@0 *
empezar nuevamente, guardando solo los Salvar Cosficient
coeficientes de influencia? var Loelciente
Cargar Coeficiente
: oK | No Coefici de mikiong Resjust
2n 50 T.725 [
2B 3.4 a1 0.508 45
2A 2.2 133 0.041 180
3B ] 190 0.388 25 E
Calidad de balanceo: 0.9561 ca
Fuerza residual: A 2187 N B:2257N Fuerza residual: 20748 N —

=)

Nota

Izquierda:
Adoptar el coeficiente de influencia
al reiniciar

Derecha:
Minimizar la vibracién en el plano
de control



2-24

Balanceo: Configuracion de pantalla

Izquierda:
Apertura de configura-
cion de pantalla

Derecha:
Parametros de los ajus-
tes de pantalla

Configuracion de pantalla

En los ajustes de pantalla, puede definir la configuracién de las pantallas
de datos y de medicion. Los ajustes de pantalla pueden abrirse desde
cualquier pantalla:

* Presione el botéon de MENU y haga clic en Ajustes de pantalla’.
Zoom: Velocidad o tamafo de paso para el zoom.

BALANCEO EN DOS PLANOS, MODO GRAFICO DE DOS PLANOS: Los punteros de desba-
lanceo de los dos planos pueden mostrarse por separado en dos grdfi-
cos polares o juntos en una grdfico polar.

MosTtraR amMpPLITUD como: La amplitud de vibracion puede especificarse en
RMS, O0-p o p-p.

Lista DE PASOS DETALLADA: Seleccione "detallada" si desea que todas las ejecu-
ciones de balanceo aparezcan en las pantallas de datos y de medicién.
La opcién "corta" solo muestra la primera ejecucion (desbalanceo ini-
cial) y la tltima ejecucién de balanceo completada.

Lo T I ..cc. go panias - i
r2. Ajuste
90°) Zoom
Zoom velocidad —————— [}
135°
Balanceo en dos planos
ntalla Modo grafico de dos planos Un gréfico polar i
E Salvar Mostrar ampitud como o-P v
Reiniciar
Imprimir 3 Lista de pasos detallada detallada i
=] saiida
O Ayuda
25
< Previo Iniciar |
Amplitud [mm/s] Fase [*]
Canal A+ | == ” == |
Canal B | === ” === |
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Impresion del informe de balanceo

Dispone de dos tipos de informe diferentes para documentar las medicio-

nes de balanceo:

- Panmanrazo: Impresion de la pantalla actual

- REePORTE DE IMPRESION: Impresion detallada de informes con los datos de
medicién generales y los datos relativos al balanceo.

Una impresién de informe puede iniciarse desde la pantalla de medicion
o la pantalla de datos:

Pantallazo:

* Presione el botén MENU y haga clic en "Imprimir > Pantallazo".

* Seleccione la impresora, presione el botén MENU y haga clic en "Imprimir".
Reporte de impresién:

* Presione el botén MENU y haga clic en "Imprimir > "Reporte de impresion".
* Compruebe y, si es necesario, cambie la configuracion del informe.

* Seleccione la impresora.

* Presione el botéon de MENU y haga clic en "Imprimir".

El contenido del informe relativo al balanceo se encuentra en la pestafia

"Informacién de medida":

Prot porar: El informe de balanceo contiene una trama polar que muestra
los pasos de balanceo completados.

Lista pE pasos DETALLE: El informe de balanceo contiene todos los pasos de
balanceo ("detallada") o solo el primer paso y el ultimo ("corta").

CALIDAD DE BALANCEO / MEJORA: El informe de balanceo contiene la calidad
de balanceo (punto configurado y valor actual), si el balanceo fue rea-
lizado con los ajustes de maquina. Si no se usaron los ajustes de ma-
quina, la mejora en los valores de vibracién se muestra en porcentaje.

Puede encontrar mas detalles sobre la preparaciéon y configuracién de
una impresién de informe en el manual de operacion de VIBXPERT II

(vea la pag. 4-19).

Iniciar una impresion de informe Contenido del informe relativo al balanceo

=)

Nota

Informe de balanceo

Praftechnik Condtion Monitoring GmbH
OsarMessierSt._19-21
85737 Ismaning, Germany

PRUFTECHNIK

Dateiname:  Usibaov
Gedrucktam: 25.11.2008 08:22:14 Gemessenam: 25.11.2008 07:53:43

Messaugabe  user _ Messselup user balancng
Auinehmer Setup VIB 6.146

user L | Seleccién de reportes
r2. Ajuste Impresora
’7 laserjet06 ﬂ ‘
Reports
Ju ] ‘
| Austes generales | Info medicion
Deshacer
Reiniciar
Gestor de tareas F Plot polar
Ajustes de pantalla
< Prech] saias Proximo
~DatcO) Ayuda
. - Lista de pasos detalle detallada v
ttasa fngulo Vibracion fngulo j
to. [r7] 1 Ton/s] r1
0 At -—- - 1.874 316
0B -—- - 2.751 329
1A 1.0 0 1.865 534
1B -—- -—- 1.301 337 )
Calidad de balanceo / Mejora;
Galldad de balanceo: 8815
Fuerza residual: 20748 N =

Polar-Diagramm
a0

1807

3660 mmis
770"

‘Auswuchischiitie
Nr. Masse [g] Winkel[] Schwing. [mmis] Winkel '] Drehzah [1/s]
o — - 2746 195 49,092

110 9 3335 249 46545
2 12 137 2075 320 46.545
3 o7 208 - = =z

Maschinen Info

SOLL Auswuchlgite: 250
IST  Auswuchigute: 4.085

©2008 PRUFTECHNIKAG V220(505) [
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*Este parametro se puede cambiar en
cada ejecucion de balanceo (MENU -
Herramientas)

Parametros en la configuracion de
maquina

Parametros de ajuste

Esta seccidon describe los ajustes de medicion que, generalmente, solo
puede editar antes de empezar una medicién de balanceo. Los parame-
tros estan contenidos en el "Menu de ajuste":

- Ajustes de maquina (vea a continuacién)

- Ajustes de medicién (vea la pag. 2-28)

- Configuracién de transductor (vea el manual de operacion de VIB-
XPERT II, pag. 2-20)

Ajustes de maquina

Los "ajustes de maquina" contienen los datos de la maquina y la informa-
cién acerca de los ajustes de medicion. VIBXPERT usa estos datos para
calcular un peso de prueba adecuado y, después de cada ejecucion de
balanceo, el desbalanceo restante, la fuerza centrifuga y la calidad de
balanceo alcanzada. Para crear una configuraciéon de mdquina, haga lo
siguiente:

* Marque un tipo de rotor en la pantalla de seleccién (pagina 2-11).
* Pulse el boton MENU y haga clic en "Manager de tareas".
e Marque el campo "Ajustes de maquina".

* Pulse el botéon MENU y haga clic en "Nuevo" o en "Editar":

Pranos: Uno / dos. Nuimeros de planos de balanceo; no se puede modificar
porque el tipo de rotor se selecciona en la pantalla de seleccion.

Mobo DE CORRECCION™: libre / localizacion fija / peso fijo / cinta de medicion;
tiene en cuenta las restricciones de la maquina (localizaciones fijas,
por ejemplo: para aspas de ventilador) o las circunstancias locales
(cinta de medicién). Dependiendo de la seleccidn, se pueden seleccio-
nar los pardmetros siguientes:

- Numero de localizaciones: 3-100. Normalmente, el nimero de aspas
del ventilador.

- Peso fijo: Masa del peso equilibrador disponible.

Manager de ajustes: maquina

Ajustes de maquina

user ﬂ
Planos 1 -
Modo correccién m
No. de localizaciones '—24
Masas de pruebalajuste afiadir l
Calidad de Balanceo 25 ¥
Fundamento flexible ¥
Usar diferentes radios No ¥
Radio A 75.0 mm
Masa rotor —B[)IM(g
Angula disparador A @o-
RPM 25.000 1/s
Compruebe velocidad Si l
Control 2do plano Si ¥ -
Minimzar error de 2do plano Si l
Auto promedio Si l
Compruebe estable Si l‘“
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- Didmetro exterior: Puede utilizarse la cinta de medicion para determi-
nar la posicion del peso equilibrador sin un angulo de referencia (vea
el grafico de la pagina 2-20).

MASsAS DE PRUEBA /AJUSTE™: afiadir / quite; en general, un desbalanceo se co-
rrige adosando pesos al rotor. Si esto no es posible, VIBXPERT calcula
cuadnta masa debe quitarse del rotor (‘masa negativa’).

CALIDAD DE BALANCEO: O - 4000; Evaluacion del desbalanceo residual utili-
zando grados de calidad de acuerdo con DIN ISO 1940 (vea la pagina
3-1). Si la calidad calculada del balanceo es inferior al valor seleccio-
nado, aparece el simbolo del "smiley" en la pantalla de datos y finaliza
la ejecuciéon de balanceo. Seleccione el valor "0" para trabajar sin eva-
luar el desbalanceo residual.

Funpamento: Flexible / rigido; Tipo de fundamento de acuerdo con DIN
ISO 10816. Con la misma excitacion, una maquina oscila con mas
fuerza sobre un fundamento flexible que sobre uno rigido. Por consi-
guiente, los valores limite de vibracién permitidos pueden ser supe-
riores sobre un fundamento flexible. Los pesos balanceadores de un
fundamento flexible son menores que los de un fundamento rigido.

Usar RADIOS DIFERENTES: Si / No; los pesos de prueba pueden adosarse en
radios diferentes que los pesos de balanceo.

Rabio: Radio de balanceo; distancia del peso equilibrador desde el eje de
rotacion; cuanto mas grande sea el radio de balanceo, menor sera el
peso equilibrador para las mismas RPM.

Masa DEL ROTOR: La masa del rotor se toma en consideracion durante el
calculo del peso de prueba.

Ancuro peL Disparapor: Angulo entre el transductor y el disparador; el
angulo del disparador se tiene en cuenta durante el calculo del peso
de prueba y se calcula en sentido contrario al de la rotacién del rotor.

Angulo del
disparador

N
—

;i\m/"'

Transductor

*Este pardmetro se puede cambiar en
cada ejecucion de balanceo (MENU -
Herramientas)

©

Angulo del disparador:

El dangulo entre el transductor y el dispa-
rador se calcula en sentido contrario al
de la rotacién del rotor
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*Este parametro se puede cambiar en
cada ejecucion de balanceo (MENU -
Herramientas)

Parametros en la configu-
racion de maquina

RPM: RPM de balanceo; deben estar lo mds cerca posible de las RPM en
funcionamiento. Cuando se realiza el balanceo con la configuracion
de RPM de fébrica, s6lo se procesa un impulso del disparador por re-
volucion. Aseglrese de que sélo se coloque una marca de disparador
en el eje.

CoMPRUEBE VELOCIDAD*: ST / No; consulte "Funciones de comprobacién" en
la pagina 2-21.

CoNTROLAR EL 2° prANO: ST/ No; cuando se efectia el balanceo en un plano,
la vibracién en un segundo plano puede grabarse y mostrarse también
(vea asi mismo la pag. 2-30).

MINIMIZAR ERROR DE 2° PLANO*: ST/ No; generalmente, la vibracién aumenta
en el plano de control. Active esta opcién para calcular los pesos de
balanceo de tal modo que la vibracién se minimice tanto en el plano de
balanceo como en el plano de control (vea la pag. 2-23).

AutoprroMEDIO: ST/ No; Con un puntero de desbalanceo muy variable,
VIBXPERT incrementa automdticamente el nimero de promedios se-
leccionado en la configuraciéon de medicién. Esta opcion solo funciona
en combinacién con la opcién "Comprobar la estabilidad" (pag. 2-21).

COMPRUEBE INFLUENCIA MALA*: ST/ No; consulte las "Funciones de comproba-
cién", pag. 2-21.

RECALCULAR EL COEFICIENTE*: ST/ No; consulte las "Funciones de comproba-
cion", pag. 2-21.

MASsA DE PRUEBA AUTOMATICA: ST/ No; VIBXPERT calcula un peso de prueba
a partir de los datos de la maquina y lo recomienda en la ejecucion de
prueba. Si esta opcidn estd desactivada, el peso de prueba acoplado
al rotor debe introducirse en la pantalla de datos de la ejecucion de
prueba.

CoMPRUEBE ESTABLE*: ST / Noj; consulte las "Funciones de comprobacién",
pag. 2-21.

PrueBaA LIBRE: ST/ No; el modo de ejecucidn libre abrevia el procedimiento

de balanceo. En este modo, solo aparece la pantalla de medicién. El
peso y la posicién de los pesos de ba-
lanceo no se muestra. En los ajustes
de maquina, todas las opciones que

Manager de ajustes: maquina

Ajustes de maquina

uer ¥ se usan para calcular los pesos de ba-
Calidad de Balanceo 25 v , .
oot SR 5 lanceo estdn desactivadas. Este modo
Usar diferentes radios No ¥  solo debe ser utilizado por expertos
adio A | »ommy en balanceo.
Masa rotor 8.00 kg
Angula disparador A @o-
RPM [ 250001
Compruebe velocidad Si A
Control 2do plano Si T
Minimzar error de 2do plano Si z
Auto promedio Si l
Compruebe estable Si l
Compruebe influencia mala Si l
Recalc coeficiente No l
Masa auto-prueba ’ﬁz
Prueba libre No l 5
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Balanceo: Ajuste de medicion

Ajuste de medicion
Al crear una nueva configuraciéon de medicion, se pueden editar los pa-
rametros siguientes:

FRECUENCIA INFERIOR: 0,5 / 1 / 2 / 10 Hgz; seleccione "10 Hz" como la fre-
cuencia mas baja si las RPM de la maquina superan las 600 RPM y la
maquina esta colocada sobre un fundamento flexible.

No. pE MEDICIONES: 1 - 20; el nimero de promedios se incrementa automa-
ticamente hasta el valor maximo si el indicador muestra un desbalan-
ceo muy variable.

PromEDIOS SINCRONOS AL TIEMPO: En este tipo de promedio, las sefiales de
tiempo de cada rotacién individual se promedian para reducir los
componentes no sincronos de la sefial. Los valores de la fase calculada
también se promedian para aumentar la estabilidad del vector de fase.
Los pardmetros del promedio de fase corresponden a los ajustes esta-
blecidos en "Tipo de promedio / N° de mediciones" (véase arriba). El
numero de promedios sincronos al tiempo es o bien dependiente del
RPM, definido por el usuario o sin restricciones:

"Auto": El nimero de promedios sincronos al tiempo es una funcion de
las rpm.

‘Manual’: El numero de promedios sincronos al tiempo puede ingresar-
se (max. 254).

‘Infinito’: Cada medicién individual se promedia con la anterior medi-
cion individual. Cudnto mds tiempo dure la medicién, mds estable sera
el resultado final. Este tipo de promedio se usa generalmente para el
balanceo. La medicidn tiene que detenerse utilizando la tecla "Entrar".

Orpen: 1 - 5; los filtros de orden habilitan el balanceo a armodnicos de
RPM de orden superior; estos casos especiales pueden ocurrir en con-
figuraciones de maquinas especiales.

Ranco pE MEDICION: El rango de medicién para el canal andlogo (A/B)
puede equipararse automaticamente a la sefial de entrada ("Auto") o
ajustarse como fijo. Cuando se fija en ‘[Valor] / aumento auto’, el ran-
go de medicidén se incrementa automdaticamente cuando se supera el
limite superior.

Manager de Ajustes: medicion

Ajuste de medicion

e |
Cantidad Medida Velocidad

[Frecuencia inferior 10.00 Hz

|Lowpass filter

-4

IN° de mediciones
[Promedios sincronos al tempo | Auto

(Orden

I

IRango de medicién Auto

Parametros de los
ajustes de medicion
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Balanceo: Plano de control

Balanceo en un solo plano
con plano de control

El plano de balanceo se
indica con un signo "+"

Plano de control

Balanceo con un plano de control

Mientras se efectia el balanceo en un plano, el puntero de vibracién de
un segundo plano - el plano de control - también puede grabarse y mos-
trarse.

Activacion del plano de control
Puede activar la grabacion de los valores de vibracién y de fase en el pla-
no de control (vea a continuacion la pag. 2-28).

Canal de medicion

Conecte el transductor del plano de balanceo al canal que esta selecciona-
do en el gestor de tareas de medicion. Conecte el transductor del plano
de control al otro canal.

Pantalla
En las pantallas de medicion y de datos, el plano de balanceo estd marca-
do con un signo mas (+) (plano A en el ejemplo siguiente).

Reduccion de la vibracién en los planos de balanceo y de con-

trol

La vibracién en el plano de control aumenta, por regla general, con cada
ejecuciéon de balanceo, ya que VIBXPERT calcula los pesos de balanceo
para el plano de balanceo. Para reducir las vibraciones en ambos planos
tanto como sea posible, puede incluir los valores de medidicén del plano
de control en el cdlculo de los pesos de balanceo. Active la opcién "Mini-
mizar el error en el 2° plano" - bien en los ajustes de maquina antes de
empezar el procedimiento de balanceo (vea la pag. 2-28), o bien durante
el balanceo en el ment de "Herramientas" (consulte la pag. 2-23).

uuo1 LA J uuo1

2. Ajuste r3. Ajuste

Montar masa de balanceo

[ 029 | | 288 ° ‘

< Previo Proximo [
- rDatos
b2 amie v A
< > to. (] r1 Tn/s] r
" o 0 A+ --- - 1.874 316
Amplitud [mm/s] Fase [’] o8 s . B7s =
1A 1.0 ] 1.865 334
Canal A+ | 0.107 ” 164 | 1B === == 1.301 337
2 A 3.2 38 0.107 164
Canal B | 0.409 ” 172 | 238 --- 0.408 122

Calidad de balanceo: 05097
Fuerza residual: 1212N —

RPM 47.307 WIES
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Apéndice

Capitulo 3: Apéndice

Esta seccién contiene la siguiente informacion:

- Descripcion general de las clases de calidad de acuerdo con la norma
DIN ISO 1940. Esto permite al usuario configurar la calidad del balan-

ceo en la configuracién de la maquina.

- Mensajes que pueden aparecer durante el procedimiento de balanceo.

Clases de calidad de balanceo y grupos de cuerpos de balanceo

rigidos

(extracto de DIN ISO 1940)

Clase cal. Ejemplos de cuerpos o maquinas de balanceo

630 Motores de cuatro tiempos ensamblados rigidamente en mecanismos
articulados y motores diésel de barcos montados elasticamente

250 Motores diésel de 4 cilindros de alta velocidad montados rigidamente en
mecanismos articulados

100 Motores diésel de alta velocidad con seis o més cilindros montados
rigidamente en mecanismos articulados

40 Ruedas de automovil, llantas, juegos de ruedas, mecanismo articulado
de eje conductor montado elasticamente, motores de cuatro tiempos de
alta velocidad con seis o mas cilindros

16 Componentes de mecanismos articulados, motores de locomotora o de
camidén, mecanismos articulados de seis 0 méas cilindros con requisitos
especiales

6.3 Ventiladores, ruedas volantes, bombas centrifugas, construccién de ma-
quinas y piezas de construccién de herramientas de maquinas

2.5 Impulsores de motores a reaccién, turbinas de gas y de vapor, turbo-
compresores y generadores

1 Magnetofonos y fonégrafos, maquinas afiladoras

0.4 Anclajes de méaquinas afiladoras de precisién, ejes y discos, giroscopios
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Mensajes durante el balanceo

Mejora insuficiente
Los valores de la vibracién son superiores a 1 mm/s y no han mejorado
lo suficiente. Compruebe si la causa se debe realmente a un desbalanceo.

Se recomienda el balanceo de un plano

La porcién dindmica del desequilibrio calculado es mas grande que la
porcidn estdtica. Los resultados no mejoraran significativamente si efec-
tua el balanceo en dos planos.

¢Desea retirar el peso equilibrador?
Puede dejar el peso equilibrador en el rotor o eliminarlo tras cada ejecu-
cién de balanceo. Conteste a la pregunta con Si o NO.

Medicion de las RPM
VIBXPERT mide las RPM antes de cada ejecuciéon de balanceo. El LED
verde se enciende si el sensor de RPM envia un impulso.

Compruebe el sensor del disparador

No se recibe ninguna sefial desde el disparador/sensor de RPM. Causas
posibles: la trayectoria de la sefial se ha interrumpido, condiciones de ilu-
minacién insuficientes, orientacién incorrecta de la 6ptica del disparador
para la marca de referencia, ...

Inicializacion
Se ajusta el amplificador de medicion (seleccién automatica del rango)

La velocidad fluctia. Esto puede influir en los resultados

La variacion de RPM es demasiado grande o difiere demasiado de las
RPM medidas en la ejecucion de balanceo precedente. Espere hasta que
la maquina haya alcanzado las RPM de balanceo antes de empezar la
medicion.

Indicador de vibraciones inestable

La magnitud y/o la fase del puntero de vibraciones estd cambiando de-
masiado. VIBXPERT incrementa automaticamente el nimero de prome-
dios seleccionado hasta que la sefial es estable o se alcanza el nimero
maximo de promedios (20).

Se ha alcanzado el numero maximo de promedios

VIBXPERT ha definido el nimero de promedios en 20. Si el puntero de
vibraciones se ha estabilizado, pueden continuar las ejecuciones de ba-
lanceo.
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Los planos de balanceo no se pueden separar (balanceo de 2

planos)

Las influencias de los pesos equilibradores del otro plano son las mismas
0 se ajustan para que se incrementen a la vez. Bajo estas condiciones no
se pueden utilizar los resultados para las ejecuciones de balanceo subsi-
guientes. Se recomienda el balanceo en un plano.

Cambio demasiado grande del indicador

El puntero de vibraciones en la ejecucién de prueba ha cambiado dema-
siado en cuanto a magnitud y fase en comparacion con la ejecuciéon de
desbalanceo inicial.

Cambio demasiado pequeno del indicador

El puntero de vibraciones en la ejecucién de prueba no ha cambiado lo
suficiente en cuanto a magnitud y fase en comparacién con la ejecucion
de desbalanceo inicial.

Si el cambio es demasiado grande, el peso de prueba debe reducirse. Si es
demasiado pequefio, el peso de prueba debe incrementarse.

Se recomienda reiniciar (balanceo de 1 plano)

Si los valores de vibraciones incrementan y los pesos equilibradores in-
crementan de una ejecucion de balanceo a la otra, no se puede esperar
ninguna mejora. Debe reiniciarse toda la medicién de balanceo.

Masas combinadas.

Elimine las masas acopladas anteriormente

Los pesos equilibradores acoplados con anterioridad se afiaden a la vez
(vectorialmente) para constituir un tinico peso. Acople el peso calculado
en la pantalla de datos del rotor y elimine todos los pesos equilibradores
acoplados con anterioridad. Inicie la siguiente ejecucion de balanceo. En
comparacion con la ultima ejecucion, el estado de balanceo no deberia
cambiar sustancialmente.
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Continuar el procedimiento
de balanceo tras
el guardado de emergencia

Guardado de emergencia

Si el procedimiento de balanceo se detiene prematuramente (por ej. por
descarga de la bateria), los datos se guardan en un archivo de recupera-
cién. Cuando el instrumento se enciende de nuevo, el procedimiento de
balanceo puede continuarse con ayuda de este archivo de recuperacién.

Abrir el archivo de recuperacion

Encienda el instrumento de medicion.
En la pantalla de inicio, haga clic en el icono de "Balanceo".

Abra la pestafia en la que se inicié el procedimiento de balanceo inte-
rrumpido (por ej. "1 plano").

El archivo de recuperacién esta etiquetado con un simbolo de adver-
tencia.

Haga clic en el archivo de recuperacién para abrir el cuadro de dialogo
de recuperacién. Muestra informacion acerca de cuando se realizo el
guardado de emergencia y el nimero de pasos de balanceo efectuados
(vea a continuacién).

Haga clic en "Restaurar” para abrir el archivo y continuar el procedi-
miento de balanceo o para guardar los datos correctamente.

Haga clic en "Descartar" para borrar los datos del archivo de recupera-
cién e iniciar una nueva medicidn.

Use "Salir" para abandonar el cuadro de didlogo de recuperacién sin
borrar el archivo de recuperacion.

Balancing ]

Diagnosis | 1plane |2 planes |

Measurement was interrupted. Do you want to reload it and
close it correctly?

Date [23.06.2010
[Time 09:41:34
INumber of balancing runs 2

Restore I Discard J Exit

Task: 1 plane overhung
Channel A: VIB 6.146
Channel B:

Machine:  (no machine setup)
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