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1 - Einleitung

In diesem Abschnitt finden Sie Informationen zu folgenden Themen:

1.1 Bevor Sie beginnen ... 8
1.1.1 Hinweise zu dieser AnleitUuNng ... ... L 8
1.2 Sicherheit ... 10
1.2.1 Allgemeine Sicherheit ... ... 10
1.2.2 BestimmungsgemaRer Gebrauch ... .. ... 13
1.2, 3 Konformitat ... .. 13
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1 - Einleitung

1.1 Bevor Sie beginnen

1.1.1

Prifen Sie bei Lieferung die Ware auf beschadigte oder fehlende Teile. Kennzeichnen Sie
gegebenenfalls die zu beanstandenden Teile auf den Frachtpapieren und reklamieren Sie
diese bei der Spedition oder dem PRUFTECHNIK-Vertriebspartner vor Ort.

Service-Adressen
So erreichen Sie uns bei Fragen:

o Hotline: +49 89 99616-0

Hinweise zu dieser Anleitung

Diese Anleitung beschreibt das Messgerat VIBSCANNER 2 und dessen Zubehor. Es enthalt
wichtige Hinweise fiir den sicheren Betrieb und Angaben fiir einen bestimmungsgemalen,
effizienten Gebrauch. Es muss demzufolge vor der Inbetriebnahme und allen weiteren
Schritten gelesen werden.

Diese Anleitung wurde mit der gebotenen Sorgfalt erstellt. PRUFTECHNIK Gibernimmt kei-
ne Garantie fur die Vollstandigkeit, Richtigkeit und Aktualitat der hier zur Verfligung ge-
stellten Informationen und haftet nicht fiir Fehler oder Auslassungen.

Diese Anleitung ist Teil des Produktes und als solches wahrend der Produktlebensdauer
zu bewahren. Diese Anleitung ist an jeden nachfolgenden Besitzer oder Benutzer des Pro-
duktes weiterzugeben.

Diese Anleitung ist erstellt in Anlehnung an die deutsche Norm DIN EN 82079-1.

Textauszeichungen
In dieser Anleitung sind die Texte nach ihrer Funktion wie folgt ausgezeichnet:

¥ Handlungsschritte sind mit Einzug und einem Dreieck F als Aufzdhlungszeichen ge-
kennzeichnet.

o Auflistungen sind mit Einzug und einem leeren Kreis ° als Aufzdhlungszeichen ge-
kennzeichnet.

Einzelne Meniipunkte und Textelemente auf dem Bildschirm sind in Fettschrift gesetzt
und mit einer eckigen Klammer umfasst, wie z.B. [Loschen], oder [Einheiten].

In Meniisequenzen sind die einzelnen Menipunkte durch ein GréRerzeichen von-
einander getrennt: [Gerdt > Einheiten > Beschleunigung].

Ausgabe: 03.2019



1 - Einleitung

Warnhinweise sind durch einen gelb hinterlegten Textrahmen hervorgehoben:

A WARNUNG !

Bei Gefahr von schweren bis todlichen Verletzungen wird der Warnhinweis mit ei-
nem roten Warndreieck und dem Signalwort WARNUNG! eingeleitet.

A VORSICHT !

Bei Gefahr von leichten bis maRigen Verletzungen wird der Warnhinweis mit ei-
nem gelben Warndreieck und dem Signalwort VORSICHT! eingeleitet.

@ ACHTUNG !

Bei Gefahr von Sachschaden wird der Warnhinweis mit einem Info-Symbol und
dem Signalwort ACHTUNG! eingeleitet.

@ Hinweis

Allgemeine Informationen und Tipps sind in einem grau hinterlegten Textrahmen
und dem Signalwort Hinweis gekennzeichnet

Abkiirzungen

In dieser Anleitung werden folgende Bezeichnungen gleichwertig verwendet:
o VIBSCANNER 2 = Messgerat, Gerat
o Sensoren, Kabel, Halterungen = Messausriistung
o Geratetechnik = Messausristung und Messgerat

o Bluetooth =BT

Screenshots

Screenshots sind in der Regel im Schwarz-WeiR-Schema abgebildet ("Display" auf Seite
17).

VIBSCANNER 2 9



1 - Einleitung

1.2 Sicherheit

VIBSCANNER 2 ist nach sorgfaltiger Auswahl der einzuhaltenden harmonisierten Normen
sowie weiterer technischer Spezifikationen konstruiert und gebaut. Das Messgerat ent-
spricht damit dem Stand der Technik und gewahrleistet ein HochstmaR an Sicherheit.

Dennoch bestehen im Betrieb Gefahren, die zu vermeiden sind. Beachten Sie die allge-
meinen Sicherheitshinweise in diesem Abschnitt sowie die eingebetteten Warnhinweise in
der gesamten Anleitung. Sicherheitshinweise erklaren Ihnen, wie Sie sich verhalten ms-
sen, damit Sie sich selbst, andere Personen und Gegenstande vor Schaden schitzen. Fur
Schaden und Verletzungen, deren Ursachen im Nichtbeachten dieser Anleitung liegen,
tragt der Benutzer des Messgerates die Verantwortung.

1.2.1 Allgemeine Sicherheit

Beachten Sie erganzend zu den Hinweisen in dieser Bedienungsanleitung die allgemein-
glltigen, gesetzlichen und sonstigen verbindlichen Regelungen zur Unfallverhiitung und
zum Umweltschutz.

Dazu kann zum Beispiel gehoren:
o Umgang mit Gefahrstoffen

o Tragen der erforderlichen und vorgeschriebenen persénlichen Arbeitsschutzkleid-
ung und Schutzausriistung

o Beachten und Befolgen aller nationalen und regionalen Arbeitsschutzbestimmun-
gen

o Beachten und Befolgen aller innerbetrieblichen Arbeits-, Betriebs- und Sicherheits-
vorschriften

Restgefahren und SchutzmaRnahmen

VIBSCANNER 2 ist bei bestimmungsgemadRem Gebrauch sicher. Bei unsachgemafem Ge-
brauch kénnen folgende Schaden eintreten:

o Personenschaden

o Schaden an der Geratetechnik oder an der iberwachten Maschine

Schaden am Gerat moglich

Eine falsche Anwendung des Messgerates und seiner Zubehorteile kann zu einer Be-
schadigung, im schlimmsten Fall zur Zerstérung der Geratetechnik fiihren.

o Verwenden Sie nur Original-Ersatzteile und Original-Zubehor.

o Schitzen Sie das Messgerat und die Sensorik bei Betrieb, Ladevorgang und La-
gerung vor extremer, aulRergewohnlicher Hitzeeinwirkung (starke Son-
neneinstrahlung, Lagerung in aufgeheiztem PKW, unmittelbare Nahe von offenem
Feuer oder Heizgeraten). Halten Sie unbedingt die in den technischen Daten an-
gegebenen Temperaturbereiche ein.

10
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1 - Einleitung

o Das Messgerat erfiillt die Schutzklasse IP 65 und ist nicht wasserdicht. Tauchen Sie
das Messgerat nicht in Flissigkeiten.

o In einer belasteten Industrieumgebung kdnnen Verunreinigungen oder ein-
dringende Feuchtigkeit das Messgerat in seiner Funktion beeintrachtigen. Achten
Sie darauf, dass die Schutzkappen ordnungsgemall am Messgerat angebracht
sind.

o Beschadigte Geratetechnik kann die Qualitat der Messergebnisse mindern und im
schlimmsten Fall verfdlschen. Gehen Sie sorgsam mit der Geratetechnik um und
schitzen Sie sie vor starken Erschitterungen. Nutzen Sie den Transportkoffer, um
die Geratetechnik zu transportieren und zu lagern.

o Reparaturen am Messgerat und der Messausriistung darf nur eine autorisierte
Fachkraft durchfiihren.

o Die Geratetechnik ist wartungsfrei. Das Offnen des Messgerites und der Sensorik
durch den Benutzer ist verboten.

o Umbauten und Veranderungen an der Geratetechnik sind verboten.

o Durch unsachgemafRe Bedienung kann das Touch-Display beschadigt werden. Ver-
wenden Sie keine kratzenden oder scharfen Gegenstande zur Bedienung. Neben
der Bedienung durch Fingerberihrung sind handelsiibliche Touch-Stifte oder
Touchscreen-Handschuhe geeignet. Uben Sie nicht zu hohen Druck auf das Touch-
Display aus, ein leichtes Antippen reicht in der Regel aus.

Zum richtigen Umgang mit dem Akku und dem Ladenetzteil beachten Sie folgende Si-
cherheitshinweise:

o Akku nur mit dem mitgelieferten Ladenetzteil aufladen. Zugehdorige Be-
dienungsanleitung beachten.

o Akku nicht zu tief entladen (< 15%).

o Akku auf weniger als 60% Restladung entladen, wenn das Geréat per Luftfracht ver-

sendet wird.

o Gerat mit defektem Akku nicht per Luftfracht versenden.

Verletzungen méglich
Eine unsachgemaRe Anwendung des Messgerates und eine mangelhafte Ausriistung
kann eine Gefahr fiir den Benutzer darstellen.
o Sie durfen die Geratetechnik nur betreiben, wenn Sie ordnungsgemal in deren Be-
dienung eingewiesen worden sind.
o Nehmen Sie das Messgerat und die Sensoren sofort aulSer Betrieb, wenn Fehl-
funktionen vermuten lassen, dass diese nicht mehr einwandfrei arbeiten oder
wenn diese sichtbare Beschadigungen aufweisen.

o Mangel, wie defekte Stecker oder lose Verbindungen, miissen Sie sofort beheben.
Beschadigte Komponenten miissen Sie ersetzen.

VIBSCANNER 2 11



1 - Einleitung

Zum richtigen Umgang mit dem eingebauten Stroboskop beachten Sie folgende Si-
cherheitshinweise:

[}

o

o

Stroboskop erzeugt sehr helle Lichtblitze. Nicht in die Lichtquelle blicken.
Lichtstrahl nicht auf Personen richten.
Lichtstrahl nicht biindeln oder fokussieren.

Lichteffekte konnen fotoinduzierte Epilepsien auslosen. Anwender mit neu-
rologicher Tendenz zu epileptischen Anfallen diirfen das Stroboskop nicht be-
treiben.

Beeinflussung aktiver Implantate (z.B. Herzschrittmacher) kann nicht aus-
geschlossen werden. Trager aktiver Implantate diirfen das Stroboskop nicht be-
treiben.

Rotierende Komponenten an der Maschine erscheinen im Blitzlicht des Stro-
boskops statisch. Nicht in die angeleuchteten Komponenten fassen.

Zum richtigen Umgang mit einem Bluetooth-Kopfhorer beachten Sie folgende Si-
cherheitshinweise:

o

Bevor Sie den Kopfhoérer anschlieRen, stellen Sie den Lautstarkepegel am Mess-
gerat und am Kopfhorer auf einen niedrigen Wert ein.

Verwenden Sie den Kopfhorer nicht, wenn die Arbeitssicherheit dadurch gefahrdet
wird.

Gefahren in Industrieanlagen!

Tod oder schwerste Verletzungen moglich!

Bei Messungen an einer laufenden Maschine, kann die Geratetechnik bei Kontakt mit sich
bewegenden Maschinenkomponenten (z.B. rotierende Welle) beschadigt werden. Kabel
konnen sich aufwickeln und eingezogen werden. Gefahr durch Bruchstiicke.

[}

Installieren Sie die Messausristung so, dass es wahrend der Messung zu keinem
Kontakt mit sich bewegenden Maschinenkomponenten kommen kann. Kon-
taktieren Sie den zustandigen Sicherheitsbeauftragten.

Setzen Sie zwischen Messgerat und Sensorkabel das Auslésesicherungskabel ein.
Dadurch wird die Sensorleitung bei Einzug durch rotierende Maschinenteile an der
vorgesehene Stelle gel6st.

Benutzen Sie das Messgerat moglichst immer zusammen mit der Tragetasche und
dem Tragegurt.

Der Tragegurt soll das Gerat gegen unbeabsichtigtes Herunterfallen sichern und ist
entsprechend stabil konzipiert. Er kann an vorstehenden Anlagenkomponenten
hangen bleiben und schwere Verletzungen auslésen. Tragen Sie das Messgerit so,
dass der Tragegurt nicht hangen bleiben kann und achten Sie immer auf mogliche
Gefahrenquellen wie bspw. offene Wellen oder Transmissionsriemen.

12
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1 - Einleitung

Sturzgefahr!

o Laufen Sie nicht durch die Anlage, wahrend Sie den Bildschirm ablesen oder das
Geréat bedienen.

Verletzungsgefahr oder Schaden am Messgerat moglich!
Bei der Erfassung von Signalen in Bereichen, die nicht oder schlecht einsehbar sind, kon-
nen Sie sich verletzen oder die Sensorik kann beschadigt werden.

o Arbeiten Sie so, dass sich Ihre Hinde und die Sensoren immer in lhrem Sicht-
bereich befinden. Benutzen Sie ggf. eine Taschenlampe, um Messstellen aus-
zuleuchten.

Fehlmessungen durch elektromagnetische Einstreuung méglich
Hochfrequente Strahlung oder elektrostatische Entladungen im Umfeld des Messgerates
und der Messausriistung kdnnen zu Fehlmessungen fiihren.

o Wahlen Sie einen Messsort mit geringer elektromagnetischer Strahlungsbelastung.

Datensicherheit

Datenverlust moglich!
o Sichern Sie die Messdaten in der OMNITREND Center PC-Software.

o Sichern Sie Daten, bevor Sie das Messgerat auf Werkseinstellungen zuriicksetzen.

Explosionsgefahrdete Umgebung (Ex-Bereich)

Im Ex-Bereich diirfen nur Gerate mit Ex-Schutz betrieben werden. Sicherheitsrelevante In-
formationen fiir das Ex-geschiitzte Messgerat finden Sie im mitgelieferten Dokument
"VIBSCANNER 2 EX - Sicherheitshinweise", Art.Nr. 0 0594 0247.

1.2.2 BestimmungsgemalBler Gebrauch

Das Messgerat darf nur zur Messung von elektrischen Signalen im industriellen Bereich un-
ter Berlicksichtigung der technischen Spezifikation verwendet werden. Sensoren und Ka-
bel durfen nur im spezifizierten Bereich eingesetzt werden. Die aktuell giiltigen tech-
nischen Spezifikation finden Sie im Condition Monitoring Produktkatalog, den Sie auf der
PRUFTECHNIK Homepage kostenlos herunter laden kénnen.

Jeder dariber hinausgehende Gebrauch gilt als nicht bestimmungsgemaR und ist un-
zulassig. Fehlerhafter oder unzuldssiger Einsatz sowie das Nichtbeachten der Hinweise in
dieser Anleitung schliefen eine Gewahrleistung durch den Hersteller aus.

Wird das Messgerat auf eine Weise verwendet, die vom Hersteller nicht vorgesehen ist,
kann der Gerateschutz dadurch beeintrachtigt werden.

1.2.3 Konformitat

VIBSCANNER 2 ist konform mit den zutreffenden Europaischen Richtlinien. Die voll-
standige Konformitatserklarung finden Sie auf www.pruftechnik.com.

VIBSCANNER 2 13
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2 - Beschreibung
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2 - Beschreibung

2.1 Schnittstellen und Bedienelemente

Die Abbildungen zeigen die Schnittstellen und die Bedienelemente am Messgerat.

1

5 6 7 8 910

Touch-Display Grafische Anzeige und be-
rihrungsempfindliche Bedienerschnittstelle

2 Ladezustandsanzeige (LED) Mehrfarbige LED signalisiert den La-
dezustand des Akkus, wenn das Display aus-
geschaltet ist.

3 Sensor fir Umgebungslicht Automatische Anpassung der Dis-
playbeleuchtung an das Umgebungslicht.

4 ENTER-Taste Bedientaste zum Starten der Messung

5 Ladebuchse Anschluss fiir Ladenetzteil.

6 Analog In Anschluss fiir Sensor.

7 EIN / AUS-Taste Bedientaste zum Ein- und Ausschalten des
Messgerates; Ruhezustand aktivieren / be-
enden.

8 RFID Lesemodul Beriihrungsloses Auslesen von RFID-Trans-
pondern.

9 Micro USB Schnittstelle zur Datenlibertragung

10 Stroboskop Blitzlichtquelle zur Verifikation der er-

mittelten Drehzahl.

16 Ausgabe: 03.2019



2 - Beschreibung

2.2 Display

Das Display ist das Hauptanzeige- und Bedienelement am Messgerat. Es ist be-
rihrungsempfindlich (Touchscreen") und lasst sich tiber Touch-Funktionen bedienen ("Be-
dienung" auf Seite 34).

@ Hinweis

Auf dem Display ist bei Auslieferung eine transparente Schutzfolie angebracht.
Entfernen Sie diese Folie vor der ersten Inbetriebnahme.

2.2.1 Farbschema

VIBSCANNER 2 verfiigt iber zwei Farbschemata fiir die Darstellung der Inhalte im Display.
Das "Schwarz-Weil}"-Schema eignet sich fiir eine dunkle Umgebung, das "Standard"-Sche-
ma ist mit seinem hellen Hintergrund ist fiir eine helle Umgebung ideal.

Die Auswahl treffen Sie in den Gerateeinstellungen: [Gerat > Display > Farbschemal].

10:18 (W)

S SEttiﬂgS HEIP

Schwarz-WeiR Standard

2.2.2 Ruhezustand

Im Ruhezustand schaltet sich das Display ab und der Prozessor verbraucht weniger Ener-
gie. Die LED unterhalb des Displays leuchtet, um den Ladezustand anzuzeigen und dem
Benutzer zu signalisieren, dass das Gerat betriebsbereit ist.

Das Gerat geht automatisch in den Ruhezustand, wenn es eine Zeit lang nicht bedient
wird. Das Zeitintervall stellen Sie in den Gerateeinstellungen ein: [Gerdt > Akku-Manager >
Ruhezustand].

Um das Gerat manuell in den Ruhezustand zu versetzen, driicken Sie kurz die EIN/AUS-
Taste bis das Display sich abschaltet.

Um den Ruhezustand zu beenden, driicken Sie die EIN/AUS- oder die ENTER-Taste.

VIBSCANNER 2 17



2 - Beschreibung

2.3 Bedientasten

VIBSCANNER 2 hat zwei gelbe Bedientasten: die EIN/AUS-Taste an der Stirnseite und die
ENTER-Taste unterhalb des Displays.

2.3.1 EIN/AUS-Taste

F  Einschalten: EIN/AUS-Taste driicken bis die Ladezustands-LED aufleuchtet.

F Ausschalten: EIN/AUS-Taste driicken, und in der Kontextzeile antippen.

@ ACHTUNG !

Bei Temperaturen tGber 70°C (158°F) lasst sich VIBSCANNER 2 nicht mehr ein-
schalten. Beachten Sie den zuldssigen Temperaturbereich fiir den Betrieb ("Tech-
nische Daten" auf Seite 100).

Automatische Abschaltung

VIBSCANNER 2 schaltet sich automatisch ab, wenn es in einer bestimmten Zeitspanne
nicht bedient wird. Das Zeitintervall stellen Sie in den Gerateeinstellungen ein: [Gerat > Ak-
ku-Manager > Ausschalten].

Ruhezustand manuell aktivieren

Driicken Sie die EIN/AUS-Taste bis das Display sich ausschaltet ("Ruhezustand" auf Seite
17).

Erzwungene Abschaltung

Lasst sich VIBSCANNER 2 nicht mehr bedienen, dricken Sie die EIN/AUS-Taste, bis das Dis-
play sich ausschaltet (ca. 5 Sekunden). Schalten Sie das Gerat wieder ein.
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2.3.2 ENTER-Taste

Mit der ENTER-Taste starten Sie eine Messung oder bestatigen eine Auswahl. Drei Druck-
punkte erleichtern eine links- oder rechtshandige Bedienung mit dem Daumen.

Set time

Die ENTER-Taste hat drei Druckpunkte Das OK-Element in der Kontextzeile kdnnen

Sie auch mit der ENTER-Taste bestatigen.
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2.4 Anschliisse

VIBSCANNER 2 verfiigt Giber einen analogen Messkanal, einen Ladeanschluss und eine
Schnittstelle fiir den Datenaustausch tiber USB. Samtliche Anschlisse sind durch flexible
Abdeckkappen vor Feuchtigkeit und Verunreinigungen geschitzt.

Ladebuchse (links) und mehrpoliger analoger Mess-
kanal (Analog IN, rechts) an der Gerateunterseite.

Micro-USB-Anschluss fir den Datenaustausch.

2.4.1 Analog IN

Der analoge Messkanal ist flir den Anschluss von Schwingungssensoren vorgesehen. Fir
jeden Sensortyp (z.B. CLD, IEPE, Triaxial, etc.) ist ein spezifisch codiertes, mehrpoliges Sen-
sorkabel verfiigbar.

A WARNUNG!

Schwere Verletzungen durch Einzug des Sensorkabels in eine laufende Maschine
moglich. Eine definierte Sollbruchstelle 16st die Kabelverbindung zum Messgerat.

Setzen Sie zwischen Messgerat und Sensorkabel stets das dafiir vorgesehene
Auslosesicherungskabel ein.

@ ACHTUNG!

Schaden am Messgerat moglich durch Einspeisen von Signalen auRerhalb der
Spezifikation.

SchlieRen Sie am analogen Messkanal nur Signalquellen an, deren Aus-
gangssignal innerhalb der Spezifikation liegen ("Technische Daten" auf Seite 100).

Kabel anschlieRen

Jedes Kabel, das mit VIBSCANNER 2 verwendet wird, ist verpolungssicher ausgefiihrt. Am
Stecker ist eine rote Punktmarkierung angebracht, mit deren Hilfe Sie den Stecker zur An-
schlussbuchse ausrichten kénnen.
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Auslosesicherungskabel am VIBSCANNER 2 anschlieflen

@ Hinweis

Der Kabelstecker hat keine mechanische Verriegelung.
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2.4.2 Ladebuchse

Uber die Ladebuchse schlieBen Sie das Ladenetzteil am Messgerit an. Mit dem La-
denetzteil konnen Sie entweder den Akku aufladen oder das Messgerat mit Netzstrom be-
treiben.

@ ACHTUNG!

Messgerat oder Akku konnen beschadigt werden. Verwenden Sie ausschlielRlich
das mitgelieferte Ladenetzteil zum Betrieb des Messgerates bzw. zum Aufladen
des Akkus. Beachten Sie die beiliegenden Sicherheitshinweise zum Ladenetzteil.

Ladenetzteil an der Ladebuchse und an einer Steckdose anschlieRen

@ Hinweis

Das Ladenetzteil verfiigt Gber internationale Steckeradapter fiir alle gangigen
Netzsteckdosen. Wechseln Sie diese bei Bedarf aus. Beachten Sie hierzu die bei-
liegende Bedienungsanleitung zum Ladenetzteil.

2.4.3 Datenschnittstelle (Micro-USB)

Zum Datenaustausch mit einem PC verwenden Sie das Micro-USB-Kabel aus dem Lie-
ferumfang.VIBSCANNER 2 schaltet automatisch in den Datenilibertragungsmodus, sobald
das USB-Kabel angeschlossen ist.

VIBSCANNER 2 ist mit einem PC via USB-Schnitt-
stelle verbunden.

Connected to PC
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2.5 Akku

VIBSCANNER 2 wird von einem wiederaufladbaren Lithium-lonen-Akku versorgt, der wah-
rend der gesamten Lebensdauer im Gerat eingebaut bleibt. Die Betriebsdauer betragt mit
einem voll aufgeladenen Akku typischerweise 12 Stunden im kontinuierlichen Mess-
betrieb.

2.5.1 Ladezustand

Der Ladezustand wird im Display iber ein farbig hinterlegtes Batteriesymbol angezeigt.
Die Restladung konnen Sie zusétzlich in Prozentwerten einblenden lassen. Diese Option
ist in den Geréateeinstellungen aktivierbar: [Gerdt > Akku-Manager > Verbleibende Ak-
kuladung in Prozent].

Im Ruhezustand ist das Display ausgeschaltet. Die Restladung wird dann tber eine lang-
sam pulsierende LED unterhalb des Displays signalisiert. Fallt die Akkuladung unter ein be-
stimmtes Niveau, schaltet sich das Messgeradt automatisch ab. Die auf dem Gerat ge-
speicherten Daten und Einstellungen bleiben dadurch erhalten.

Routes Settings Help

LED-Ladezustandsanzeige im Ruhezustand. Ladezustandsanzeige bei eingeschaltetem Display.
Ladung 0...14% 15...29% 30...100%
LED Rot Griin

@ Hinweis

Die Ladezustandsanzeige blinkt, wenn die Akku-Ladung unter 10% fallt. Je nied-
riger die Ladung, desto schneller blinkt die LED.
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2.5.2 Akku laden

VIBSCANNER 2 wird mit teilgeladenem Akku versendet. Sollte der Akku durch den Trans-
port oder durch die Verwendung des Gerates entladen sein, laden Sie ihn Gber das mit-
gelieferte Ladenetzteil auf ("Ladebuchse" auf Seite 23).

@ ACHTUNG!

Um die Akku-Lebensdauer zu erhalten, beachten Sie folgende Hinweise.

Laden Sie den Akku auf, wenn die Restladung unter 15% der vollen Kapazitat
fallt, bzw. die Ladezustandsanzeige rot leuchtet.

Beachten Sie den zuldssigen Temperaturbereich fiir das Aufladen: +10 ... +40°C.

Wenn Sie das Messgerat Uber einen langeren Zeitraum nicht benutzen, prifen
Sie den Ladezustand regelmaRig (z.B. 1x / Monat) und laden den Akku bei Bedarf
auf.

@ Tipp

Laden Sie den Akku immer am Abend vor einem Messtag auf.

Zum Ladevorgang
o Wahrend des Ladevorgangs darf mit VIBSCANNER 2 nicht gemessen werden.
o Die Rlckseite des Messgerates kann sich beim Aufladen leicht erwdrmen.

o Nach dem Ladevorgang kann das Ladenetzteil am Messgerat angeschlossen blei-
ben.

o Der Ladevorgang dauert typischerweise 5 Stunden bei ausgeschaltetem Gerat und
entladenem Akku (Ladetemperatur: 25°C). Je hoher die Umgebungstemperatur ist,
desto langer dauert der Ladevorgang.

Ladezustandsanzeige (LED)
Die Ladezustandsanzeige signalisiert beim Aufladen folgende Zustédnde:

Zustand Fehler* Ladevorgang Akku ist geladen
LED Farbe Rot Rot Griin
Orange
Griin.
LED Pulsrate sehr schnell schnell leuchtet konstant

* 2.B. Umgebungstemperatur zu hoch / zu niedrig
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2.6 Onboard-Sensorik

In VIBSCANNER 2 sind folgende Sensoren zur Unterstlitzung bei der Datenerfassung ein-
gebaut.

2.6.1 Stroboskop

Mit dem Stroboskop kdnnen Sie die aus einer Schwingungsmessung errechnete Drehzahl
nachtraglich verifizieren. Das Messprinzip basiert auf dem stroboskopischen Effekt, der
sich die Tragheit des menschlichen Auges zunutze macht. Erscheint die rotierende Welle
im Blitzlicht statisch, dann entspricht die Drehfrequenz der Welle der Blitzfrequenz des
Stroboskops.

Die Blitzfrequenz regulieren Sie liber das Touch-Display. Die verifizierte Drehzahl kénnen
Siein den Messdatensatz libernehmen und haben damit eine Referenz fiir weitere ki-
nematische Berechnungen an der Maschine ("Drehzahlmessung mit dem Stroboskop"
auf Seite 79).

A VORSICHT!

Gefahr von Augenschaden! Nicht in die Lichtquelle blicken, wenn das Stro-
boskop in Betrieb ist.

Drehzahl verifizieren mit Stroboskop.

2.6.2 RFID-Lesemodul

Mit dem RFID-Lesemodul lesen Sie die Codierung einer Messstelle, die mit einem
PRUFTECHNIK-Transponder ausgeriistet ist. Damit erkennt VIBSCANNER 2 jede Messstelle
zuverldssig und fuhrt stets die vorgesehenen Messaufgaben an der richtigen Messstelle
aus.
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Die RFID-Technologie arbeitet mit elektromagnetischen Wellen und ist fur geringe Ent-
fernungen zwischen Transponder und Lesegerat ausgelegt. Das RFID-Lesemodul am
VIBSCANNER 2 ist an der Stirnseite eingebaut und mit einem RFID-Logo gekennzeichnet.
Zur Erfassung der Messstellen-Codierung halten Sie das Messgerat moglichst nahe an den
Transponder (ca. 2-3 cm) ("Messstellen berlihrungslos erkennen (RFID)" auf Seite 76).

Messstellen identifizieren mit RFID-Technologie (I1SO 14443a und ISO 15693).

2.6.3 Sensor fiir Umgebungslicht
Dieser Sensor erhdht den Bedienkomfort und reduziert gleichzeitig den Stromverbrauch,
indem er die Display-Beleuchtung automatisch an das Umgebungslicht anpasst. Die bei-
den Eintritts6ffnungen befinden sich unterhalb des Anzeigebereiches und sind moéglichst
frei zu halten.
Die Sensorfunktion lasst sich in den Gerateeinstellungen ein- und ausschalten: [Gerat >
Display > Helligkeit automatisch an...].

Zwei Eintrittsoffnungen fir Umgebungslicht-Sensor.
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2.7 Tragetasche und Schultergurt

Eine passgenaue Tragetasche sorgt fiir hohen Komfort und bietet sicheren Transport-
schutz. Das strapazierfahige Kunststoffgewebe ist robust und schmutzabweisend und
ldsst sich auch mit groben Schutzhandschuhen sicher und bequem greifen.Ein dazu pas-

sender Schultergurt sowie zwei Handschlaufen erhéhen den Tragekomfort auf langeren
Routen.

2.7.1 Gurtlange und Handschlaufen anpassen

Die Handschlaufen kénnen Sie per Klettverschluss auf eine sichere Griffhaltung anpassen.
Die Gurtlange stellen Sie tiber die Gurtschnallen und die beiden Klettverschliisse am Na-

ckenband auf die richtige Lange ein.
Den Schultergurt befestigen Sie mit den Karabinerhaken an der Tragetasche. Je drei Hal-

tedsen auf der rechten und linken Seite ermoglichen eine bedarfsgerechte Befestigung
und bequeme Arbeitshaltung.

X

2

il
(5]
w
=
w
D
o

VIBSCANNER 2 in der Tragetasche mit Schultergurt

Schultergurt und Handschlaufen lassen sich fur
und zwei Handschlaufen.

eine links- oder rechtshandige Bedienung ein-
richten.

VIBSCANNER 2
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2.8 Transportkoffer

Die gesamte Geratetechnik ist in einem robusten Transportkoffer verstaut und vor Ve-
runreinigung und Beschadigung geschitzt. Ein automatisches Druckausgleichsventil
macht den Koffer flugreisetauglich. Mit dem mitgelieferten TSA-Schloss lasst sich der Kof-
fer sicher verschlieRen.

@ ACHTUNG!

Schaden an der Geratetechnik moglich. Nutzen Sie den Transportkoffer, um die
Geratetechnik zu transportieren und zu lagern. Vermeiden Sie extreme me-
chanische StoRen wie sie beispielsweise beim Herunterfallen aus groRen Hohen

auftreten konnen.

Der Transportkoffer hat zwei Verschlisse, die sich per Die Geratetechnik ist in passgenau aus-

Knopfdruck entriegeln lassen. gefrasten Fachern verstaut. Hinter der
Abdeckung im Kofferdeckel lasst sich zu-
satzliche Messausriistung verstauen.

b Entriegelungskndpfe
driicken und gedrickt hal-
ten.

b Verschlussklappen nach
oben offnen.
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2.8.1 Kofferschloss

Den Koffer kdnnen Sie mit dem mitgelieferten TSA-Zahlenschloss abschliefen. Die werk-
seitig eingestellte Zahlenkombination lautet "000". Andern Sie diese Kombination vor

dem ersten Gebrauch.

VIBSCANNER 2 Transportkoffer mit TSA-Zahlenschloss.

F  Aktuelle Zahlenkombination einstellen.
¥ Biigelin die groRe Offnung schieben.
F Biigel herausziehen.
:_7_,:— ;C::
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F  Aktuelle Zahlenkombination einstellen.
Werkseinstellung: "000 "

F Einstellschraube mit einem passenden
Schlitzschraubendreher eindriicken
und um 90° nach links drehen.

F  Neue Zahlenkombination einstellen.

¥ Einstellschraube wieder in die Aus-
gangsstellung bringen.
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In diesem Abschnitt finden Sie Informationen zu folgenden Themen:

3.1 Bedi@NUNE oo 34
3.1.1Touch-Funktionen ... .. 34
3.2 Anzeige- und Bedienelemente ... 35
3.2. 1 Kontextzeile ... il 35
3.2 2 Statuszeile .. 36
3.2.3 Anzeigefeld ... .. 37
3.3 Gerateeinstellungen ... . 42
3 3 L WLAN 42
3.3.2Bluetooth ... L 43
3.3.3Datum & Uhrzeit ... 43
33l AEINheiteN .. 45
3.3, 5 NSO 46
33,6 DiSPlaY oL 48
3.3.7 Routen-Einstellungen ... . il 48
3.3.8Sprache & Tastatur ... oo 50
3. 8. O MQTT-Broker ... 51
3.3.200 AKKU-Manager .. il 51
3.3.11 Uber VIBSCANNER 2 ... 52
3.4 Bluetooth ... ... 53
3.4.1Verbindung herstellen ... ... 53
3.4.2Verbindung trennen ... 54
3.4.3BT-Quellel0schen ... .. 54
3.4.4lautstarke einstellen ...l 54
3.5 Text-Editor ... 56
3.5.1Basis-Funktionen ... .. 56
3.5.2 Erweiterte Funktionen ... . .. 56
3.6 Update .o 58
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3.1 Bedienung

Ein Grofteil der Bedienung wird (iber den Touchscreen realisiert. Nachfolgend wird die
grundlegende Bedienung naher erldutert.

3.1.1 Touch-Funktionen

Tippen Einfaches Antippen Ausfiihren einer Standardaktion
in allen Abschnitten

2x Tippen Doppeltes Antippen VergréRern (zoomen) von grafi-
schen Objekten um Faktor 2. Ur-
spriingliche Ansicht durch er-
neutes 2x Tippen.

Halten Antippen und Halten Kontextmenu 6ffnen fiir Route,
Maschine, Messstelle.

Schieben  Horizontales Verschieben.  Positionieren von Objekten, Ver-
schieben von Texten und Um-
schalten von Schiebereglern.

Bildlauf Vertikales Verschieben. Positionieren von Objekten und
Blattern in langeren Listen.

Geste Zwei Finger zusammen Grafischen Anzeigebereich ver-
oder auseinander fihren.  groRern / verkleinern.

Rotieren Kreisformige Bewegung ver- Einstellen von Messparametern,
gleichbar mit einem Dreh-  wie z.B. die Blitzfrequenz am Stro-
regler. boskop

= alfladd 33
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3.2 Anzeige- und Bedienelemente

Der Bildschirm gliedert sich in drei funktionale Abschnitte mit Elementen zur Information
und Bedienung. Die folgenden Ubersichten erldutern deren Funktion und Bedienung.

|| V44 12:39 ¢ B i

ISC2017 > ISM 2017 > Mardrid > Pumpe 17

o 1:Statuszeile
2 o 2:Anzeigebereich

o 3: Kontextzeile

1170 RPM

3.2.1 Kontextzeile

Am unteren Bildschirmrand finden Sie kontextabhangige Elemente zur Navigation und Be-
dienung. Die Bedienung erfolgt tber einfaches Antippen.

Die folgende Ubersicht erldutert die Grundelemente in der Kontextzeile (3).

HOME Fihrt zum Startbildschirm zurick.

ZURUCK Flihrt zum vorhergehenden Bildschirm zuriick.

MENU Offnet ein kontextabhingiges Menii (Kontextmenii).
SCHLIEREN Blendet das Menl wieder aus.

OK Auswahl / Eingabe libernehmen und Bildschirm schlieRen.

ABBRECHEN Auswahl / Eingabe abbrechen und Bildschirm schlieRen.
AUSSCHALTEN  VIBSCANNER 2 ausschalten.
SCREENSHOT  Bildschirm als Datei im PNG-Format speichern.

@ Hinweis

Elemente, die gelb unterstrichen sind, konnen Sie auch mit der ENTER-Taste aus-
|I6sen ("ENTER-Taste" auf Seite 19).

CQERRMENANR
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3.2.2 Statuszeile

Am oberen Bildschirmrand finden Sie allgemeine Statusanzeigen. Die Bedienung in der Sta-
tuszeile (1) beschrankt sich auf das Element ROUTENSTATUS. Alle anderen Elemente sind
nur informativ.

BEODOE

AKKU

UHRZEIT

ROUTENSTATUS

MESSSSTELLEN-
STATUS

EINLERNEN

RFID

SENSORTYP-
ERKENNUNG AUS

STANDARD-
SENSOR AN

WLAN

Bluetooth (BT)

Ladezustandsanzeige; die Restladung wird tGber
ein Farbsegment dargestellt. Optional kann der
Prozentwert angegeben werden.

Eingestellte Uhrzeit auf dem Messgerat.

Grafische und numerische Information tber die
Anzahl der noch verbleibenden Messstellen,
Maschinenziige und die voraussichtliche Mess-
dauer.

Die numerischen Werte konnen Sie durch An-
tippen der Symbole der Reihe nach abfragen.

Grafische Information Giber den Status der Mes-
sungen an der aktiven Messstelle. Die Farben
Grilin, Gelb, Rot zeigen eine Grenz-
wertliberschreitung an. Blau bedeutet keine Auf-
falligkeit.

Der linke Balken zeigt die historischen Mes-
sungen, der rechte Balken stellt den aktuellen
Messdatensatz dar, inkl. der angehdangten Mes-
sung.

Modus zum Einlernen einer Messstellen-Co-
dierung ist aktiv (Teach-In).

RFID-Lesemodul eingeschaltet; Route enthalt
Messstellen mit RFID-Transponder.

Sensortyperkennung ist ausgeschaltet;
Standard-Sensor ist aktiviert.

Sensortyperkennung ist aktiviert.
Standard-Sensor ist aktiviert.

WLAN-Verbindung ist aufgebaut.
Signalstarke: Anzahl der weiRen Balken

WeiR: BT-Modul aktiv, keine Verbindung /
Blau: BT-Modul aktiv, Verbindung aufgebaut
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3.2.3 Anzeigefeld

Datentransfer via MQTT-Broker ist aktiviert;
Symbol-Farbe zeigt den Status an:

Grau: keine Verbindung zum Broker, keine Da-
ten fiir Transfer anstehend

Rot: keine Verbindung zum Broker, es sind
noch Daten fiir Transfer anstehend

Weil3: mit Broker verbunden, kein Da-
tentransfer

Orange: mit Broker verbunden und Da-
tentransfer aktiv

Im Anzeigefeld (2) finden Sie anwendungsbezogene Informationen als Grafik oder Text.
Die Benutzerflihrung im Routen-Modus erfolgt intuitiv mit Hilfe von Maschinenbildern.
Die Bedienung ist Gber Touch-Funktionen und mit der ENTER-Taste mdglich.

Standard-Bedienelemente

B I

Schieberegler,
stufenlos

©] D

zweistufig

Option

Line speed Menueintrag

Schieberegler,

Auswahl zwischen Minimum und
Maximum

Aktivieren / deaktivieren der hin-
terlegten Funktion

Auswahl eines Eintrags aus einer
vordefinierten Liste.

Geflllter Kreis markiert die Aus-
wahl.

Aktiv (weil3e Schrift): Untermeni
offnen, Funktion aktivieren.

Inaktiv (graue Schrift): In-
formationen fir den Anwender.

Routen-Modus: Halten 6ffnet das
Kontextmend.

VIBSCANNER 2
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Die folgenden Ubersichten machen Sie mit den spezifischen Bildschirm-Elementen im Rou-
ten-Modus vertraut.

Maschinenbild-Ansicht

Die Maschinenbild-Ansicht ist der Hauptbildschirm im Routen-Modus. Im Anzeigefeld sind
folgenden Elementen relevant:

o 1: Maschinenbild

Offline > VXP tests > Vent-01 4 o 2:Messstellensymbol
o 3:Messstelleninfo

o 4: Navigationspfad

o 5:Drehzahlinfo

) Ergebnisanzeige)

* Erste, nicht gemessene Mess-
stelle an der Maschine aus-
wahlen.

¥ Maschinenbild um Faktor 2 ver-

groRern und zentrieren (dop-
peltippen)

¥ Maschinenbild stufenlos ver-
groBern / verkleinern.

*  Anzeigebereich verschieben.

o Realitatsnahe Darstellung der Maschinenkonfiguration und Anordnung der Mes-
stellen an der Maschine.
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F  Messstelle auswahlen

b Messung starten

b Messung stoppen

F  Kontextmeni 6ffnen

o Visualisierung der Messstellenposition und der Messrichtung an der Maschine.
o Aktive Messstelle ist gelb markiert und vergroRert dargestellt.
o Referenzmessstelle ist mit & markiert.

o Optional: Farbe im Messstellensymbol signalisiert Status der letzten Messung:
blau = OK, griin = Vorwarnung, gelb = Warnung, rot = Alarm.

o Optional: Gesamtstatus des Maschinenzuges als Smiley-Symbol

h . .
W MNDEa Messstelleninfo 6ffnen

o Untermeni mit Informationen liber Installationsort, Sensor, Ereignisse.

o Symbol zeigt die Messart bzw. den Sensortyp, z.B. Schwingung, VIBCODE,...

F  Zu einem Element im Pfad na-
vigieren.

)

F  Nicht sichtbare Elemente, in
das Anzeigefeld verschieben.

o Anzeige- und Navigationselement im Routen-Modus.
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/min F Drehzahlwerte der Reihe nach aufrufen:

o Erwarteter Drehzahlwert
(OMNITREND Center).

o Ermittelter Drehzahlwert (Dreh-
zahlfinder)

o Gemessener Drehzahlwert (Stro-
boskop, Eingabe)

o Anzeigeelement fiir Drehzahlwert an der aktiven Messstelle.

Symbole

Drehzahlfinder aktiviert. Erwartete Drehzahl wird angezeigt.
Drehzahlfinder aktiviert. Ermittelte Drehzahl wird angezeigt. Zu-
verlassigkeit ist in Prozent (%) angegeben.

Drehzahlwert ist gemessen. Die Messung erfolgte mit dem Stroboskop
oder per Eingabe.

Messstelle mit Angabe der Liniengeschwindigkeit. Erscheint nur in der
Maschinenzug-Liste.

Drehzahlwert ist vorgegeben oder Giber das Kinematikmodell be-
rechnet worden. Drehzahlfinder ist an dieser Messstelle inaktiv.

Fehler; Referenzmessstelle fehlt oder Kinematikmodell ungiltig.

W ¥ Messergebnissel fiir den gesamten Ma-
o

@

schinenzug anzeigen:

Balkendiagramm visualisiert den aktuellen
Messwert und die ggf. eingestellten Grenz-
werte.

o Anzeigeelement zur Bewertung der Messungen am gesamten Maschinenzug.

Inur Kennwerte
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Routen-Menii

Das Routen-Mendi ist eine Auswahlliste mit allen Routen, die auf dem Messgerat ver-
figbar sind. Das Meni erscheint, wenn Sie im Startbildschirm auf [Route] tippen.

ST BT

F  Route 6ffnen.

CPF Fans
CPF Pumps

DS Smith Aschaffenburg

F  Kontextmeni 6ffnen.

< 0

F  Meni durchblattern.

Folgende Informationen werden angezeigt:

Route Name der Route.

Fertig / Anzahl der abgearbeiteten / noch zu messenden Messstellen bezliglich der
Offen Gesamtzahl der Messstellen. /
Diese Informationen konnen Sie durch wiederholtes Antippen des Spal-
tentitels der Reihe nach abrufen.

Fallig Anzahl der Maschinenziige, die zur Messung féllig sind.

@ Hinweis

Im Routen-Meni konnen Sie die Eintrage sortieren. Tippen Sie dazu auf den Spal-
tentitel, um die Sortierung in auf- oder abstiegender Reihenfolge auszufiihren.
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3.3 Gerateeinstellungen

Im Rahmen der Inbetriebnahme und Vorbereitung einer Messung priifen Sie die Ein-
stellungen und passen Sie diese gegebenenfalls an.

¥ Tippen Sie im Startbildschirm auf [Gerat]. Es erscheint das Men( [Gerat].

F Tippen Sie auf eine der nachfolgend beschriebenen Funktionen.

WLAN Display

Datum & Uhrzeit Routen-Einstellungen
Einheiten Sprache & Tastatur

Sensor

Akku-Manager

Uber VIBSCANNER 2

< 0O

Display

Im Menu [Geradt] finden Sie die Gerateeinstellungen.

3.3.1 WLAN

Diese Funktion ist fiir die kabellose Kommunikation in folgenden Anwendungen vor-
gesehen:

o Ubertragung der Messdaten an einen MQTT-Broker.

o Visualisierung und Simulation der Geratebedienung zusammen mit dem
VIBSCANNER 2 Demo-Programml.

WLAN einschalten
F  Aktivieren Sie die WLAN Funktion iber den Schieberegler.

o VIBSCANNER 2 scannt die Umgebung nach Netzwerken in der Umgebung
und listet diese anschlieRend auf.

o Passwortgeschiitze Netzwerke sind mit einem Schloss-Symbol markiert.
o In der Statuszeile erscheint das WLAN-Symbol, die Signalstarke ergibt sich
aus der Anzahl der weillen Balken.
F  Tippen Sie auf ein Netzwerk, um VIBSCANNER 2 mit dem Netzwerk zu verbinden.

¥ Geben Sie ggf. das Netzwerk-Passwort ein.

lverfugbar nur fiir autorisiertes PRUFTECHNIK-Fachpersonal
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@ Hinweise

VIBSCANNER 2 merkt sich Netzwerke, mit denen es schon verbunden war. Liegt ei-
nes dieser Netzwerke in Reichweite, verbindet sich das Gerat automatisch. Sind
mehrere Netzwerke gemerkt, verbindet sich das Gerat mit dem Netzwerk, das zu-
erst in der Liste erscheint.

Schalten Sie die WLAN-Funktion wieder aus, wenn Sie sie nicht mehr benotigen.
Sie sparen dadurch Energie.

Netzwerk-Infos anzeigen

F Tippen Sie auf den Netzwerknamen, nachdem sich das Gerat mit dem Netzwerk ver-

bunden hat. Es erscheint ein Men, in dem die Verbindungsinformationen an-
gegeben sind.

Netzwerk aus Netzwerk-Liste I6schen

-

Um das Netzwerk aus der Liste zu I6schen, tippen Sie auf &l in der Kontextzeile.

@ Hinweis

Das Netzwerk erscheint wieder in der Liste, wenn Sie die WLAN Funktion aus-
schalten und wieder einschalten. Zum Verbinden miissen Sie ggf. das Zu-
gangspasswort wieder eingeben.

3.3.2 Bluetooth

Hier konnen Sie VIBSCANNER 2 drahtlos mit einem Kopfhorer (Bluetooth) verbinden. Wei-
ter Einzelheiten zum Einrichten der Verbindung finden Sie im Abschnitt "Bluetooth " auf
Seite 53

3.3.3 Datum & Uhrzeit

Die aktuellen Einstellungen fiir Datum und Uhrzeit sind unter dem jeweiligen MenUlpunkt

angegeben. Zum Andern der Einstellungen gehen Sie wie folgt vor:

Datum einstellen

F  Tippen Sie auf [Datum einstellen]. Es erscheint eine Kalenderblatt-Ansicht, in der

das eingestellte Datum markiert ist.
Tippen Sie ggf. auf das aktuelle Datum.

Falls Monat und / oder Jahr zu dndern sind, flihren Sie folgende Auswahlschritte
aus:

VIBSCANNER 2
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¥ Um einen anderen Monat auszuwahlen, tippen Sie in der Kalenderblatt-An-
sicht am oberen Bildschirmrand auf Monat Jahr (hier: Juni 2019):

s M T W T F s
Thursday 3
Oct 2 3 4 5 6 7 8

2‘| 9 10 11 12 13 14 15

2021

Die Monatsiibersicht erscheint.

F Tippen Sie auf den gewlinschten Monat, und anschliefend auf den ak-
tuellen Tag im Kalenderblatt.

¥ Um ein anderes Jahr auszuwahlen, tippen Sie in der Monatslbersicht auf
das angezeigte Jahr. Die Jahresiibersicht erscheint.

F  Tippen Sie auf das gewiinschte Jahr, und wahlen Sie anschlieRend den Mo-
nat und den aktuellen Tag im Kalenderblatt.

F Tippen Sie auf OK, um die Einstellung zu Gbernehmen.

Uhrzeit einstellen

F  Tippen Sie auf [Uhrzeit einstellen]. Es erscheint ein Ziffernblatt, auf dem die Stun-
den bzw. die Minuten dargestellt sind.

Set time Uhrzeit einstellen

Stunden-Ziffernblatt im 24h-Format. Stunden-Ziffernblatt im 12h-Format.

¥ Tippen Sie auf die aktuelle Stunde. Das Ziffernblatt wechselt automatisch zur Mi-
nutendarstellung.

F  Stellen Sie die Minuten durch Drehen des Minutenzeigers auf dem Ziffernblatt ein.

F Tippen Sie auf OK, um die Einstellung zu (ibernehmen.

@ Hinweise

Wenn die Uhrzeit im 12h-Format dargestellt ist, dann wahlen Sie vor der Ein-
stellung der Stunde die aktuelle Tageshalfte aus: [AM] oder [PM].
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Zum manuellen Umschalten der Ziffernblatter tippen Sie in der Digitalanzeige auf
das entsprechende Zahlenfeld (Stunden / Minuten).

Zeitzone einstellen
F  Tippen Sie auf [Zeitzone]. Es erscheint eine Liste mit den weltweiten Zeitzonen.

¥ Waihlen Sie die Zeitzone aus, in der Sie sich befinden.

F Tippen Sie auf OK, um die Einstellung zu (ibernehmen.

Datumsformat

F Tippen Sie auf [Datumsformat]. Es erscheint Liste mit den verfligbaren Da-
tumsformaten.

¥ Wahlen Sie das gewlinschte Datumsformat aus (z.B. tt. MM.jjjj).

F Tippen Sie auf OK, um die Einstellung zu Gibernehmen.

24h-Zeitformat
F  Aktivieren Sie ggf. die Option [24h-Zeitformat].

3.3.4 Einheiten

VIBSCANNER 2 kann auf das metrische Einheitensystem oder das System mit englischen
MaReinheiten eingestellt werden.

F Tippen Sie auf [System]. Ein Untermenii erscheint.
¥ Wahlen Sie das Einheitensystem fiir alle MessgroRen aus: [Metrisch] oder [Eng-

lisch].

F Tippen Sie auf OK, um die Einstellung zu (ibernehmen.

Sie kdnnen das Einheitensystem fiir jede MessgroRe auch individuell einstellen:
F Tippen Sie auf die betreffende Messgrolie, z.B. [Beschleunigung].

F  Waihlen Sie die gewiinschte Einheit aus, z.B. [m/s?].

F Tippen Sie auf OK, um die Einstellung zu (ibernehmen.

@ Hinweise

Wenn Sie metrische und englische Einheiten eingestellt haben (z.B. 'm/s?' fiir Be-
schleunigung und '°F' fiir Temperatur), dann erscheint unter dem Menlpunkt
[System] der Eintrag [Benutzer].

Fiir die MessgroRe [Beschleunigung] in englischen MaReinheiten sind zwei Ein-
heiten moglich: [inch/s?] oder [g]. Passen Sie ggf. die Einstellung individuell an.
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Nachkommastellen

Die Anzahl der Nachkommastellen fiir die aktuellen Einheiten stellen Sie wie folgt ein:
¥ Tippen Sie auf die betreffende MessgréRe, z.B. [Beschleunigung].

¥ Tippen Sie auf die [Plus]- bzw. [Minus]-Schaltfliche bis die gewiinschte Anzahl er-
reicht ist.

F Tippen Sie auf OK, um die Einstellung zu Glbernehmen.

3.3.5 Sensor

Beim Ubertragen einer Route auf das Messgerit wird jeder Messaufgabe ein geeigneter
Sensor zugewiesen. Dieser Sensor erfiillt die zur Datenerfassung mit VIBSCANNER 2 er-
forderlichen Voraussetzungen und wird daher beim Starten der Messung als Sensor in der
Messkette erwartet.

In der Praxis kann es jedoch vorkommen, dass der vorgesehene Sensor nicht verfligbar
ist, und Sie die Messung mit einem anderen Sensor mit vergleichbaren Eigenschaften
durchihren mussen. Fir diesen Fall, legen Sie den mitgeflihrten Sensor als Standard-Sen-
sor fiir alle Schwingungsmessungen fest.

VIBSCANNER 2 iberwacht die Messkette auf Leitungs- und Sensorbruch. Wenn das Sen-
sorkabel oder der Sensor nicht angeschlossen ist, erfolgt eine Fehlermeldung. Diese Funk-
tion ist immer aktiv.

Zusatzlich prift eine weitere Funktion, ob der vorgesehene Sensor oder ein vergleichbarer
Sensortyp angeschlossen ist. Diese Funktion ist optional und lasst sich bei Bedarf de-
aktivieren. Bei ausgeschalteter Sensortyperkennung miissen Sie einen Standard-Sensor
angeben.

Verfiigbare Sensoren festlegen

VIBSCANNER 2 hat alle PRUFTECHNIK-Schwingungssensoren gespeichert. Zur besseren
Ubersicht kdnnen Sie diese Auswahl auf die Sensoren reduzieren, die lhnen tatsichlich
auch zur Verfligung stehen.

¥ Tippen Sie auf [Verfiigbare Sensoren]. Es erscheint ein Untermenii mit allen ge-
speicherten Schwingungssensoren. Die Sensoren sind durch ihre Artikelnummer
(VIB 6.xyz) bzw. ihren Markennamen (VIBCODE) gekennzeichnet.

F  Aktivieren Sie die Sensoren in der Liste, die Sie zur Verfiigung haben.

Langes Driicken auf einen Sensor 6ffnet das Kontextmeni mit folgenden Optionen:
o [Zeige Details]: Anzeigen der Parameter fiir PRUFTECHNIK-Sensoren.
o [Sensor l6schen]: Vom Benutzer angelegten Sensor l6schen.

o [Details bearbeiten]: Anzeigen und Bearbeiten der Parameter fiir Sensoren, die
von einem Benutzer angelegt worden sind.

o [Sensor hinzufiigen]: Sensor neu anlegen.

Um einen neuen Sensor anzulegen, gehen Sie wie folgt vor:
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F Tippen Sie in der Kontextzeile aufE [MENU].
F Tippen Sie auf [Sensor hinzufiigen]. Es erscheint ein Untermend.
F  Geben Sie die erforderlichen Sensor-Parameter ein:
o [Sensor Name]: beliebige Bezeichnung
o [Sensor Typ]: IEPE (ICP) /Linedrive / Spannung
o [Messart]: Beschleunigung
o [Offset]: Sensor-Offset; numerischer Wert
o [Empfindlichkeit]: Sensor-Empfindlichkeit; numerischer Wert
o [Linear von ... bis]: Linearitatsbereich; Intervallgrenzen
o [Resonanzfrequenz]: Sensor-Resonanzfrequenz; numerischer Wert
F Tippen Sie abschlieRend auf ZURUCK, um in das Menii [Verfiigbare Sensoren] zu-

rickzukehren. Der neue angelegte Sensor ist automatisch in die Liste der ver-
fligbaren Sensoren aufgenommen worden.

¥ Tippen Sie auf ZURUCK, um in das Menii [Sensor] zuriickzukehren.

Standard-Sensor verwenden

Im Menu [Sensor] ist unter dem Eintrag [Standard-Sensor] der aktuell eingestellte Stan-
dard-Sensor angegeben. Falls diese Funktion deaktiviert ist erscheint: [Standard-Be-
schleunigungssensor auswahlen].

Um die Funktion zu aktiveren, oder einen anderen Sensor auszuwahlen, gehen Sie wie
folgt vor:

¥ Tippen Sie auf [Standard-Sensor]. Ein Untermenii erscheint.
F  Aktivieren Sie ggf. die Option [Standard-Sensor verwenden].

¥ Wihlen Sie aus der Sensor-Liste den gewiinschten Sensor aus.

F Tippen Sie auf OK, um die Einstellung zu (ibernehmen.

@ Hinweise

Der eingestellte Standard-Sensor wird nur fir Messaufgaben akzeptiert,
die mit dem Sensortyp kompatibel sind. Beispielsweise konnen Sie mit
dem VIBCODE-Sensor nur an codierten Messstellen Messungen durch-
fuhren.

Der eingestellte Standard-Sensor gilt nicht fiir Messstellen mit fest-
installierten Sensoren.

Bei aktiviertem Standard-Sensor erscheint in der Statuszeile E .

Sensortyperkennung

Der aktuelle Status dieser Funktion ist in der Statuszeile angegeben. Wenn die Sen-

A1

sortyperkennung ausgeschaltet ist, erscheint .
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F  Falls Sie die Sensortyperkennung ausschalten méchten, deaktivieren Sie die Option
[Sensorerkennung].

@ Hinweis

Bei ausgeschalteter Sensortyperkennung ist ein Standard-Sensor zwin-
gend erforderlich. VIBSCANNER 2 fordert Sie beim Ausschalten dieser Funk-
tion zur Auswahl eines Standard-Sensors auf.

3.3.6 Display

In diesem Menti stellen Sie den Hintergrund und die Helligkeit fiir das Display ein:
o [Farbschema]: Standard oder Schwarz-Weil stehen zur Auswahl
o [Helligkeit automatisch]: Die Helligkeit passt sich dem Umgebungslicht an.

o [Helligkeit] regulieren: Die Helligkeit stellen Sie Gber den Schieberegler stufenlos
ein. Bei automatischer Einstellung konnen Sie die Helligkeit manuell nachregeln.

3.3.7 Routen-Einstellungen

In diesem Meni konfigurieren Sie die Funktionen zur Datenerfassung.

Maschinenzug, Bewertung

Hier legen Sie die Abldufe fest, die nach der Datenerfassung an einem Maschinenzug er-
folgen. Folgende Funktionen stehen zur Auswahl:

o Maschinenzug, Bewertung: Die aktuellen Messungen am Maschinenzug kénnen
mit Hilfe eines Smiley-Symbols bewertet werden. Sind alle Messungen innerhalb
der vorgegebenen Grenzwerte, erscheint ein freundlicher Smiley. Bei einer Grenz-
wertliberschreitung wird eines der drei unten aufgefiihrten Symbole fiir auffallige
Messungen angezeigt. Aktivieren Sie ggf. diese Funktion.

Mindestens eine Messung ist auffallig

o oK " "
alles OK (blau) Vorwarnung (griin) Warnung (gelb), oder Alarm (rot)

zu hohe Abweichung der Messungen

@ Hinweis :

Durch Antippen der Smiley-Symbole wird die Ergebnisanzeige aufgerufen. Hier
sind die aktuellen Messwerte in Form eines Balkendiagramms dargestellt. Wenn
keine Grenzwerte vorgegeben sind, erscheint das OK-Symbol, um die Er-
gebnisanzeige aufrufen zu kénnen.
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o [Ergebnisanzeige (Balkendiagramm)]: Die Ergebnisse von Kennwertmessungen
konnen in Form eines Balkendiagrammes visualisiert werden. In diesem Meni legen
Sie fest, welche KenngréRen jeweils dargestellt werden sollen. Fir folgende Kenn-
wertmessungen ldsst sich die Ergebnisanzeige konfigurieren:

o Schwingbeschleunigung
o Schwinggeschwindigkeit
o Schwingweg

o Drehzahl

o Manuelle Eingabe

Wenn keine Grenzwerte definiert sind, ist die Skalierung fur die Balkendiagramme
voreingestellt. Eine Ubersicht fiir alle KenngréRen finden Sie im Anhang (" Ska-
lierung der Ergebnisanzeige" auf Seite 105).

o [Zum nachsten Maschinenzug gehen nach...]: Der Routenablauf lasst sich durch
diese Funktion beschleunigen. Das Programm ruft nach Abschluss aller Messungen
an einem Maschinenzug automatisch den nachsten Maschinenzug auf. Wahlen Sie
im zugehorigen Untermend die entsprechende Wartezeit. Zum Deaktivieren dieser
Funktion wahlen Sie die Option [Nie].

o [An der Messstelle stehen bleiben bei...]: Bei einer Grenzwertiiberschreitung kon-
nen Sie den Wechsel zur nachsten Messstelle unterbrechen. Wahlen Sie im Un-
termenti den Grenzwert, bei dem das Programm am Maschinenzug stehen bleiben
soll. Zum Deaktivieren dieser Funktion wahlen Sie die Option [Nie].

Routenfiihrung, Schritt fiir Schritt
Hier legen Sie fest, wie Sie beim Starten der Route zur ersten Messstelle gefihrt werden.
o Aktiviert: Sie werden durch den gesamten Navigationspfad der Route bis zur be-

treffenden Messtelle geflihrt. Jeden Schritt miissen Sie bestatigen.

o Deaktiviert: Die betreffende Messstelle wird direkt aufgerufen.

Drehzahlfinder

Der Drehzahlfinder ist eine Funktion, die aus dem gemessenen Schwingungssignal die
Drehzahl der Maschine ermittelt. Der vorgeschlagene Drehzahlwert ldsst sich durch eine
stroboskopische Messung im Nachgang verifizieren.

In diesem Mend legen Sie fest, ob die Drehzahl an allen Messstellen ermittelt werden soll,
oder nur an der Referenz-Messstelle.

o Aktiviert: Nach jeder Messung mussen Sie den vorgeschlagenen Drehzahlwert be-
statigen und ggf. verifizieren.

o Deaktiviert: Die Drehzahl wird nur an der Referenz-Messtelle bestimmt und iber
das hinterlegte Kinematikmodell auf alle Messstellen am Maschinenzug Gber-
tragen.
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@ Hinweis

Der Drehzahlfinder kommt bei folgenden Voraussetzungen zum Einsatz:
o Maschinenzug enthalt eine Referenz-Drehzahlmessung.
o Mehrere Maschinenziige sind als Produktionslinie konfiguriert
Praxistipp:
Aktivieren Sie den Drehzahlfinder fiir alle Messstellen am Maschinenzug,

wenn die Drehzahl wahrend der Datenerfassung am Maschinenzug kurz-
zeitig schwanken sollte.

Messstellen, Statusanzeige
Hier kdnnen Sie die Statusanzeige fiir die aktive Messstelle ein- und ausschalten.

o Aktiviert: Eine Balkenanzeige erscheint in der Statuszeile zur Bewertung der his-
torischen und der aktuellen Messdaten ("Statuszeile" auf Seite 36).

o Deaktiviert: Die Balkenanzeige ist ausgeblendet.

3.3.8 Sprache & Tastatur

In diesem Men passen Sie die Spracheinstellungen im Gerat an.

Sprache einstellen
F Tippen Sie auf [Sprache]. Ein Untermen erscheint.

¥ Wahlen Sie eine Sprache aus der Liste aus.

F Tippen Sie auf OK, um die Einstellung zu Gibernehmen.

@ Hinweis

Die Anderung wird zur Laufzeit ibernommen. Ein Neustart des Gerites ist nicht
erforderlich.

Tastaturen

Durch die Auswahl mehrerer Tastatur-Layouts konnen Sie im Text-Editor zwischen ver-
schiedenen Eingabesprachen auswahlen. Diese Funktion erleichtert die Eingabe von mehr-
sprachigen Texten.

Tastaturen auswahlen
F  Tippen Sie auf [Tastatur]. Ein Untermen erscheint.

F Aktivieren Sie die Tastatur-Layouts, die Sie im Text-Editor nutzen mochten.

F  Tippen Sie auf OK, um die Einstellung zu ibernehmen.
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3.3.9 MQTT-Broker

In diesem Men konfigurieren und aktivieren Sie den Messdatentransfer via MQTT-Bro-
ker mit Hilfe der folgenden Funktionen:

o lloT: Datentransfer aktivieren; der Verbindungsstatus erscheint in der zweiten Zei-
le. Stellen Sie sicher, dass die WLAN-Funktion eingeschaltet ist und VIBSCANNER 2
in einem WLAN-Netzwerk angemeldet ist.

o Broker Typ: Wihlen Sie PRUFTECHNIK, wenn VIBSCANNER 2 die Messdaten auf
einen PRUFTECHNIK-Broker {ibertragen soll. Ein PRUFTECHNIK-Broker wird bei der
Installation von OMNITREND Asset View - OAV mit installiert.

Wahlen Sie den Broker-Typ Standard, wenn der Datentransfer auf einen Broker ei-
nes Drittanbieters erfolgen soll.

@ Hinweis

Einzelheiten zu den Nutzdaten (engl.:"payload"), die an die beiden Broker-Typen
Uibertragen werden, erhalten Sie auf Anfrage vom PRUFTECHNIK-TechSupport un-
ter techsupport@pruftechnik.com.

¥ URL: Tragen Sie hier die Adresse und den Port des MQTT-Brokers ein. Rech-
nername oder IPv4-Adresse sind méglich. Fiir eine verschliisselte Ubertragung ver-
wenden Sie "https".
Beispiel: https://123.123.123.123:1883

¥ Benutzername: Tragen Sie hier den Benutzernamen ein, unter dem sich das Mess-
gerdt beim Broker anmelden muss. Benutzername und Passwort werden bei der
Konfiguration des Brokers hinterlegt. Die Konfiguration des Brokers erfolgt mit der
Applikation "OMNITREND lloT Configuration".

F Passwort: Tragen Sie hier das entsprechende Passwort ein.

3.3.10 Akku-Manager

In diesem Meni optimieren Sie den Energieverbrauch. Hier stellen Sie die Zeitspannen ein
zur Aktivierung des Ruhezustands und fiir das automatische Ausschalten.

Ruhezustand

Im Ruhezustand schaltet sich das Display ab und der Prozessor verbraucht weniger Ener-
gie. Das Gerat geht automatisch in den Ruhezustand, wenn es in einer bestimmten Zeit-
spanne nicht bedient wird.

F  Wihlen Sie im zugehérigen Untermenii die entsprechende Wartezeit.

¥ Zum Deaktivieren dieser Funktion wihlen Sie die Option [Nie].

Ausschalten

Das Gerat schaltet sich automatisch ab, wenn es in einer bestimmten Zeitspanne nicht be-
dient wird.
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F  Wihlen Sie im zugehérigen Untermenii die entsprechende Wartezeit.

¥ Zum Deaktivieren dieser Funktion wahlen Sie die Option [Nie].

Verbleibende Akkuladung in Prozent

Die Restladung kdnnen Sie in Prozentwerten im Batteriesymbol einblenden lassen.

F  Aktivieren Sie ggf. diese Option.

3.3.11 Uber VIBSCANNER 2

In diesem Meni konnen Sie das Gerat wieder auf Werkseinstellungen zurilicksetzen und
den Namen des Gerates andern. Dieser Name wird bei der Kommunikation angezeigt
(WLAN, USB).

Des weiteren finden Sie in diesem Menli lizenzrechtliche Angaben sowie folgende In-
formationen zum Gerat:

o Seriennummer

o Speicherplatz, frei / gesamt
o Firmware-Version

o Hardware-Version

o Nachste Kalibrierung
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3.4 Bluetooth

VIBSCANNER 2 verfiigt Giber ein Bluetooth-(BT)-Modul zur drahtlosen Signallibertragung
im Nahbereich. Zusammen mit einem geeigneten! Kopfhorer konnen Sie dadurch das ge-

messene Schwingungssignal direkt an der Maschine vor Ort abhéren und bewerten.

3.4.1 Verbindung herstellen

Um eine Verbindung zwischen VIBSCANNER 2 und einem Bluetooth-Kopfhorer her-
zustellen gehen Sie wie folgt vor:

k

k
k
k

Schalten Sie VIBSCANNER 2 ein.

Tippen Sie im Startbildschirm auf Gerat, um die Gerateeinstellungen zu 6ffnen.
Tippen Sie auf Bluetooth. Das Bluetooth-Men erscheint.

Aktivieren Sie die Bluetooth-Funktion, in dem Sie den Schieberegler in die rechte Po-
sition schieben. In der Statuszeile erscheint Il .

Schalten Sie den Kopfhérer ein, und aktivieren Sie den Pairing-Modus.

@ Einzelheiten dazu finden Sie in der Dokumentation zum Kopfhorer.

Tippen Sie in der Kontextzeile aufE, und dann auf [Aktualisieren], um die ak-
tiven BT-Quellen in Reichweite anzuzeigen:

()%

Bluetooth

Bluetooth

0 Jabra EVOLVE 65

Erreichbar

< & =

Tippen Sie auf den gewiinschten BT-Kopfhorer in der Liste. Die Verbindung wird auf-
gebaut. In der Statuszeile erscheint -, sobald die BT-Verbindung zum Kopfhorer
steht.

lEmpfehlung: BT Standard 4.0 und héher; A2DP (Advanced Audio Distribution Profile)

VIBSCANNER 2
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3.4.2 Verbindung trennen

F Tippen Sie in der Kontextzeile aufE, und dann auf [Trennen], um die Ver-

k

bindung zu trennen. Die BT-Quelle bleibt in der Liste erhalten.

Wenn Sie die BT-Funktion nicht mehr bendtigen, deaktivieren Sie diese, um Energie

zu sparen.

3.4.3 BT-Quelle lI6schen

k

k

Markieren Sie die betreffende BT-Quelle in der Liste.

Tippen Sie in der Kontextzeile aufE, und dann auf [Loschen].

3.4.4 Lautstarke einstellen

VIBSCANNER 2 verstarkt das gemessene Beschleunigungssignal Giber die Verstarker am
Analogeingang. Damit erreicht man einen gréReren Dynamikbereich als tiber die Laut-
starkeeinstellung am Kopfhorer. AuBerdem lassen sich so die Signale an unterschiedlichen
Maschinen besser vergleichen, weil die Lautstarke direkt proportional zum Signalpegel ist.

Die Lautstarkeeinstellung ist nur im Messbildschirm verfligbar :

-
.

k

k

A\

k
k

0§ — v 10 11:13 am (|

Maintenance > Demo > Motor_Pumpe

1%

. E!\

C 1485 1/min

Tippen Sie langer (ca. 2 Sekunden) auf das Kopfhoérer-Symbol . Die Laut-
starkeeinstellung erscheint am linken Bildschirmrand.

Koppeln Sie den Sensor an die Messstelle an.

VORSICHT!
Gefahr von Hérschaden durch zu laut eingestellte Lautstarke.
Bevor Sie den Kopfhorer aufsetzen, regeln Sie die Lautstarke ggf. auf einen nied-

rigen Wert ein (z.B. 30).

Setzen Sie den Kopfhorer auf. Das Schwingungssignal sollte zu horen sein.

Regeln Sie die Lautstarke mit dem Schieberegler auf einen geeigneten Horpegel ein.
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L

Um den Kopfhdrer stumm zu schalten, tippen Sie kurz auf das Kopfhérer-Symbol.

In der Kontextzeile erscheint N .

Hinweis

Das Schwingungssignal wird permanent auf dem Kopfhorer ausgegeben, solange
der Messbildschirm angezeigt wird. Die Signallibertragung auf den Kopfhorer ist
unabhangig davon, ob eine Messung lauft oder eine bestimmte Messstelle an-
gewahlt ist.

Ausnahmen: Bei Messungen mit dem VIBCODE-Sensor sowie bei Messungen un-
ter Verwendung von Multiplexern kann das Schwingungssignal nur wahrend ei-
ner laufenden Messung auf den Kopfhorer Gbertragen werden.

VIBSCANNER 2
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3.5 Text-Editor

Der Text-Editor erscheint, wenn Sie einen Text eingeben mussen, z.B. einen Kommentar:

Kommentar
Der Test ist gut verlaufen.

3.5.1 Basis-Funktionen

¥ Um ein Zeichen auf der eingeblendeten Tastatur einzugeben, tippen Sie auf den ent-
sprechenden Buchstaben. Maximal kdnnen Sie 144 Zeichen eingeben. Mehrzeilige
Eingaben sind nicht moglich.

¥ Zum Umschalten von GroR- und Kleinschreibung, tippen Sie auf die [Um-
schalttaste].

¥ Zum Loschen von Zeichen, tippen Sie auf die [Riickstelltaste]. Es wird nur das Zei-
chen links vom Cursor gel6scht.

¥ Zur Eingabe von Ziffern und Sonderzeichen blenden Sie die Sonderzeichen-Tastatur
wie folgt ein:

F  Tippen Sie auf die Taste [&123] Ist das gesuchte Zeichen nicht sichtbar, blen-
den Sie den zweiten Abschnitt der Tastatur ein.

F Tippen Sie dazu auf die Taste [1/2].
¥ Zum Umschalten auf die Buchstaben-Tastatur tippen Sie auf die Taste [ABC].

3.5.2 Erweiterte Funktionen

Text ersetzen

Ein vorhandener Text ist beim Offnen des Text-Editor blau markiert (s.oben).
¥ Tippen Sie auf die [Riickstelltaste], um den Text zu l6schen.

F Geben Sie den neuen Text Uiber die Tastatur ein.

Textvorschldage

Der Text-Editor verfiigt Gber ein Worterbuch. Wahrend der Texteingabe erscheinen unter
dem Eingabefeld dhnliche Begriffe, die Sie durch Antippen ibernehmen kénnen.
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Eingabesprache wechseln

Im Text-Editor kdnnen Sie zwischen mehreren Eingabesprachen wechseln, z.B. Chinesisch,
Japanisch, Russisch, Polnisch. Welches Tastatur-Layout zur Auswahl stehen soll, legen Sie
in den Gerateeinstellungen fest: [Geradt > Sprache & Tastatur > Tastatur].

Das aktuelle Tastatur-Layout ist auf der [Leer-Taste] angegeben.

9
F Tippen Sie auf ,bis das gewiinschte Layout erscheint. Die vorab ausgewahlten
Tastatur-Layouts werden der Reihe nach angezeigt:

Sensor Name Sensor Name
Neuer Sensor (1) Neuer Sensor (1)
--e-—-.".——-"-—-..,-

Text-Editor mit Layout fir Englisch. Text-Editor mit Layout fur Deutsch.
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3.6 Update

Technische Weiterentwicklungen und Verbesserungen an der Firmware werden Gber ein
Update in das Messgerat ibernommen. Die aktuelle Firmwareversion steht auf der
PRUFTECHNIK-Homepage zum Herunterladen zur Verfiigung.

Vorbereitungen

¥ Sichern Sie die aktuellen Messdaten vor einem Update. Ubertragen Sie die Mess-

daten in die OMNITREND Center Software ("Messdaten zur Analyse tibertragen"
auf Seite 94).

Wenn der Akku-Ladezustand unter 50% liegt, schlieRen Sie das Ladenetzteil am
Messgerat und an einer Steckdose an.

Laden Sie die aktuelle Firmwareversion von der PRUFTECHNIK-Homepage her-
unter. Die Versionsnummer ist im Dateinamen enthalten.
Beispiel fuir Version 1.10: VSC2_v110.rom

Prozedur

Schalten Sie VIBSCANNER 2 ein.

Verbinden Sie VIBSCANNER 2 mit dem PC, auf dem Sie das aktuelle Update abgelegt
haben. Verwenden Sie ein handelsiibliches USB-Kabel mit Micro-USB-Anschluss.

Offnen Sie den Windows Explorer.

Klicken Sie unter [Gerate und Laufwerke] auf den angeschlossenen VIBSCANNER 2.
Es erscheinen die beiden Laufwerke auf dem Messgerat: [Measurement Data] und
[System Data].

Im Laufwerk [System Data] 6ffnen Sie den Ordner [Update].

Kopieren Sie die Update-Datei (VSC2_vxxx.rom)vom PC in den VIBSCANNER-Ordner
Update.

] u VIBSCAMNMER 2
== Measurement Data
A e Systern Data
Error reports
Help
Languages
Licenses
Manuals
Connected to PC Sereenshots
Status Files

Mpdate

Trennen Sie VIBSCANNER 2 vom PC.
@ Hinweis
Das Abmelden der USB-Verbindung auf PC-Seite ist nicht notwendig.

Auf dem Messgerat erscheint die Abfrage zum Update-Zeitpunkt. Wahlen Sie eine
der beiden folgende Optionen:
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o Jetzt aktualisieren: Das Update wird sofort ausgefiihrt. Das Messgerat fuhrt
einen Neustart aus und startet den Update-Prozess.

o Spater aktualisieren: Das Update wird erst ausgefiihrt, wenn das Messgerat
das nachste Mal eingeschaltet wird.

@ Hinweis

Wahrend des Updatevorgangs wird der Bildschirm fiir einige Sekunden
dunkel, bevor die Startsequenz beginnt. Schalten Sie das Gerat wah-
renddessen nicht aus.
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In diesem Abschnitt finden Sie Informationen zu folgenden Themen:

4.1 VorbereituUng ... 63
4.2 Route auf das Messgeratladen ... 64
4.2.1 Route via OMNITREND Center Gbertragen ... .. ... .. 64
4.2.2 Route via Dateisystem Ubertragen ... .. ... ... 65
4.2.3 Route via USB-Speichermedium Ubertragen ................................ 66
4.3 Route messen .. ... .. 67
4.3.1 Route starten ... il 67
4.3.2 Messung durchflhren ., 68
4.4 Messaufgaben .. L 71
4.4.1 Schwingungsmessung mit Ermittlung der Drehzahl ... ... ............... 71
4.4.2 Messung an einer Produktionslinie ... .. 72
4.4.3 Manuelle Eingabe ... 73
4.4.4 Messung mit Triaxialsensor ... ... 73
4.4 5 Temperatur 74
4.5 Codierte Messstellen ... 75
4.5.1 VIBCODE-Sensor zur Schwingungsmessung .. ............................... 75
4.5.2 VIBCODE-Sensor zur Messstellen-Erkennung ................................ 76
4.5.3 Messstellen berihrungslos erkennen (RFID) ... .. ..o.............. 76
4.5.4 RFID-Transponder einlernen ... . ... 77
4.6 Drehzahlmessung mit dem Stroboskop ........................... 79
4.6.1 Drehzahl verifizieren / messen ... .. . 79
4.7 Routen-Optionen ... .. . 82
4.7.1Status der MesSUNgGeN . il 82
4.7.2 Messwerte anzeigen ...l 83
4.7.3 Messung wiederholen ... .. 84
4.7.4 Messung historisieren ... .. 85
4.7.5 MessUNG I0SChEN e 86
4.7.6 Route bereinigen . 87
4.7.7 Route vom Messgerat l0schen . ... 88
4.7.8 Messung auslassen . ... 88
4.7.9 Ereignis dokumentieren ... ... 89
4.7.10 Routenstatus-Report ... ... 91
4.8 Messdaten zur Analyse Ubertragen ... 94
4.8.1 Messdaten Uber direkte Verbindung Gbertragen ._......................... 94
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4.8.2 Messdaten iber Dateisystem Ubertragen ... .. ... 95
4.8.3 Messdaten iber USB-Speichermedium Ubertragen ... ............ 96
4.8.4 Messdaten Uber MQTT Ubertragen . ... .. . 97
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4.1 Vorbereitung

Geratetechnik beherrschen

Fiir optimale Messergebnisse mit VIBSCANNER 2 ist es wichtig, die Gerdtetechnik und ihre
Funktionen zu kennen.

¥ Machen Sie sich mit der Bedienung des Messgerites und der zugehdrigen Sensorik
vertraut.

Route kennen
F Stellen Sie sicher, dass die zu messende Route auf dem Messgerit verfiigbar ist.

¥ Machen Sie sich mit dem Routenverlauf vertraut. Beriicksichtigen Sie dabei be-
sonders folgende Aspekte:

o Welche Maschinen sind zu messen?
o Welche Anlagenbereiche missen aufgesucht werden?
o Ist eine besondere Schutzausristung erforderlich?
¥ Sind Messungen an einer Produktionslinie vorgesehen? Ermitteln Sie die Li-

niengeschwindigkeit bevor Sie sich an die Maschinen vor Ort begeben. Meist ist die-
ser Parameter im Kontrollraum bekannt.

Einsatzfahigkeit sicherstellen
F Stellen Sie vor Beginn der Messung sicher, dass
o die Geratetechnik betriebsbereit und nicht beschadigt ist,
o der Akku geladen ist ("Akku " auf Seite 24),

o ausreichend Speicher zur Verfligung steht ("Speicherplatz, frei / gesamt" auf
Seite 52),

o die bendtigte Sensorik samt Zubehor zur Verfiigung steht,

o das Sensorkabel und das Ausldsesicherungskabel korrekt angeschlossen
sind ("Anschlisse" auf Seite 20),

o die ggf. notwendigen Adapter zur Ankopplung an die Messstelle korrekt auf
dem Sensor montiert sind,

Stellen Sie aulRerdem sicher, dass Sie alle wichtigen Gerateeinstellungen vorgenommen ha-
ben ("Gerateeinstellungen" auf Seite 42).
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4.2 Route auf das Messgerat laden

4.2.1

Bevor sie mit der Datenerfassung beginnen, missen Sie zunachst die notwendigen In-
formationen zur Durchflihrung der einzelnen Messungen auf das Messgerat laden. Diese
Informationen sind in einer sogenannten Route abgelegt, die mit Hilfe der OMNITREND
Center PC-Software erstellt und verwaltet wird.

Route via OMNITREND Center libertragen

Bei dieser Methode miissen VIBSCANNER 2 und OMNITREND Center direkt miteinander
kommunizieren.

Prozedur

k
k

Schalten Sie VIBSCANNER 2 ein.

Verbinden Sie VIBSCANNER 2 mit dem PC, auf dem OMNITREND Center installiert
ist. Verwenden Sie das mitgelieferte USB-Kabel mit Micro-USB-Anschluss.

Starten Sie OMNITREND Center.
@ Hinweis
Die folgende Schritte beschreiben die Ablaufe in OMNITREND Center.

Offnen Sie die [Kommunikations-Perspektive].

Offnen Sie die Ansicht [Routen].

= Routen % 3 Messgerate 1 2 34
\ 1 LI |
omtc23 - E‘ Al + IR > Mo IU ﬂ -
I':ﬂ. Name Projekt Letzter Datentransf... Letzter Daten-Impo
B Routeil " Projectis  1310.2017 10:41:36
Routedd | Projectl2 23.03.2017 16:31:37

In der lokalen Symbolleiste wahlen Sie die Datenbank (1) aus, in der die Route ent-
halten ist.

Stellen Sie den Messgeratefilter (2) auf VIBSCANNER 2.
Markieren Sie die zu Gbertragende Route.

Klicken Sie auf [Route zum Messgerat libertragen] - (4). Ein Dialogfenster er-

scheint.

64

Ausgabe: 03.2019



4 - Route

Route zum Messgerat uberh_@m

Messgerit zur Kompilierung der Route auswihlen &

-

Name M. Typ
VIBSCANMER 2 52013249 VIBSCANMER 2

—— Zuordnung der Sensoren -

——r 1
Messstelle fir Schwingung: VIBEG142 R =

2 —[- Fertigstellen ] [ Abbrechen ]

¥ Waihlen Sie im Feld [Zuordnung der Sensoren] (1) den vorgesehenen Sensor fiir die
Schwingungsmessstellen aus.

¥ Klicken Sie auf [Fertigstellen] (2). Die Route wird compiliert, auf Inkonsistenzen ge-
priaft und dann auf das Messgerét Gibertragen.

@ Hinweis

Falls die Route bereits auf dem Messgerat vorhanden ist, erfolgt eine Feh-
lermeldung und die Route wird nicht Gbertragen. Loéschen Sie die Route vom
Messgerat und wiederholen Sie die Ubertragung.

4.2.2 Route via Dateisystem ulibertragen

Bei dieser Methode ist eine direkte Kommunikation zwischen VIBSCANNER 2 und
OMNITREND Center nicht notwendig. Die Route wird zunachst als Datei exportiert. Die
Routen-Datei ldsst sich zu einem spateren Zeitpunkt auf VIBSCANNER 2 Gibertragen.

Route in das Dateisystem exportieren
¥ (Offnen Sie in OMNITREND Center die Ansicht [Routen] (vgl. Abschnitt vorher).

F Klicken Sie in der lokalen Symbolleiste auf [Export ins Dateisystem] v (3). Ein Dia-
logfenster erscheint.

¥ Wihlen Sie den [Ordner] aus, in den die Route exportiert werden soll.

¥ Klicken Sie auf [Fertigstellen]. Die Route wird compiliert, auf Inkonsistenzen ge-
prift und in den gewahlten Ordner gespeichert (ID_Routenname.tar).

Route in VIBSCANNER 2 laden
F  Schalten Sie VIBSCANNER 2 ein.

F Verbinden Sie VIBSCANNER 2 mit dem PC, auf dem sich die Route befindet. Ver-
wenden Sie das mitgelieferte USB-Kabel mit Micro-USB-Anschluss.

¥ Offnen Sie den Windows Explorer.
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F Klicken Sie unter [Gerate und Laufwerke] auf den angeschlossenen VIBSCANNER 2.
Es erscheinen die beiden Laufwerke auf dem Messgerat: [Measurement Data] und
[System Data].

F Im Laufwerk [Measurement Data] 6ffnen Sie den Ordner [Routes].

¥ Kopieren Sie die Routen-Datei vom PC in den Ordner Routes.

4.2.3 Route via USB-Speichermedium uibertragen

Bei dieser Methode ist eine direkte Verbindung zu OMNITREND Center oder zu einem PC
nicht notwendig. Die Routen-Datei ist auf einem handelstiblichen USB-Speichermedium ge-
speichert und kann bei Bedarf auf das Messgerat geladen werden.

@ Hinweise

Spezifikation fiir USB-Speichermedium: USB 2.0; Dateisystem FAT bzw. FAT32
Anschlussadapter: USB 2.0 OTG (micro-b-stecker / a-kupplung)

Die Routen-Datei muss auf dem USB-Speichermedium im Ordner \vibscanner\ ab-
gelegt sein, damit das Messgerat die Route erkennen und importieren kann.

Route in VIBSCANNER 2 laden
¥ Schalten Sie VIBSCANNER 2 ein.

F SchlieBen Sie das USB-Speichermedium mit einem geeigneten Anschlusskabel am
USB-Port des Messgerates an.

F  Tippen Sie im Startbildschirm auf [Route]. Es erscheint das Routen-Menii. Die Rou-
te auf dem USB-Speichermedium ist mit einem entsprechenden USB-Symbol mar-
kiert.

F  Tippen Sie auf die USB-Route, um sie vom Speichermedium auf das Messgerat zu
Ubertragen (s. Abb. unten rechts).

F Stecken Sie das USB-Speichermedium vom Messgerat ab.

1ex) S

Route * Route “

& Route25012019 & Route25012019
VIBSCANNER 2 Demo Route 49 /55 4 Route25012019 0/1
VIBSCANMNER 2 Demo Route 49/55
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4.3 Route messen

Die Datenerfassung mit VIBSCANNER 2 ist intuitiv und schnell durchzufiihren. Grafische
Elemente erleichtern die Bedienung, intelligente Algorithmen und Funktionen sorgen fiir
einen effizienten Ablauf sowie fiir transparente und zuverldssige Zustandsinformationen.

Die folgenden Abschnitte zeigen Ihnen einen typischen Ablauf einer Route sowie die zahl-
reichen Optionen, die Ihnen bei der Datenerfassung zur Verfiigung stehen.

4.3.1 Route starten

Die Route befindet sich auf dem Messgerat und kann bereits historische Messdaten aus
vorangegangen Routen enthalten.

Prozedur

¥ Tippen Sie im Startbildschirm auf [Route]. Es erscheint das Routen-Menii ("Routen-
Meni" auf Seite 41).

¥ Tippen Sie auf die zu messende Route. Es erscheint der Bildschirm [Zu-
sammenfassung fiir Route ...]. Hier finden Sie alle Informationen zur aus-
gewdhlten Route (siehe unten).

F Zum Starten einer Route fiihren Sie eine der beiden folgenden Aktionen durch:

F Tippen Sie aufm, wenn Sie an der ersten, noch nicht gemessenen Mess-
stelle starten mdéchten.

F Tippen Sie auf, wenn Sie die Route an der Messstelle fortsetzen moch-

ten, an der Sie die Route verlassen haben.

Je nachdem, welche Option zur Routenfiihrung eingestellt ist, springt das
Programm direkt zur betreffenden Messstelle, oder Sie werden Schritt fur
Schritt dorthin gefiihrt ("Routenfiihrung, Schritt fir Schritt" auf Seite 49).

¥ Fihren Sie die Messungen an der Maschine durch (s. die folgenden Abschnitte).

Zusammenfassung fiir Route

Vor dem Starten einer Route werden folgende Informationen zur Route angezeigt:

T BT

Maschinenziige fertig Wieviele Maschinenzige sind schon gemessen / von ins-
gesamt?

Maschinenziige in Alar- Wieviele Maschinenziige haben eine Alarm-/ Warn-

m/Warnung meldung

Noch zu messen: Wieviele Maschinenziige sind noch zu messen.

Fallig am: Wann muss die Route erneut gemesen werden?
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Zuletzt gemessen:
Gesamte Messzeit:

Verbleibende Messzeit:

Notwendige Ausriistung:

Datenbank:
Datenbank-ID:

Ubertragen:

4.3.2 Messung durchfiihren

Wann wurde die Route zuletzt gemessen?
Wie lange dauert es, die Route zu messen?

Wie lange dauert es die Route bei derzeitigem Stand fer-
tig zu messen?

Welcher Sensor wird benétigt?
Name der Datenbank, in der die Route angelegt ist.
ID der Datenbank

Wann wurde die Route auf das Messgerat tibertragen?

Ausgangspunkt fiir eine Messung ist die Maschinenbild-Ansicht ("1: Maschinenbild" auf

Seite 38).

@ Hinweis

Prifen Sie ggf. vor einer Messung, welcher Sensor fiir die Messung vorgesehen
ist. Diese Information finden Sie im Men( [Messstelleninfo] ("3: Messstelleninfo"

auf Seite 39).

Schwingungsmessung

Die im Folgenden beschriebene Prozedur beschreibt eine Schwingungsmessung mit ei-
nem mobilen Schwingungssensor. Die Datenerfassung mit anderen Messaufgaben und/
oder Sensortypen finden Sie in den nachsten Abschnitten beschrieben.

Prozedur

¥ SchlieRen Sie den Sensor am Messgerit an.

A WARNUNG !

Schwere Verletzungen durch Einzug des Sensorkabels beim Messen an ei-
ner laufenden Maschine maoglich.

Verwenden Sie als Sollbruchstelle das Ausldsesicherungskabel zwischen
Messgerat und Sensorkabel ("Analog IN" auf Seite 20).

¥ SchlieRen Sie den Sensor an der Messstelle an. Position und Messrichtung ent-
nehmen Sie dem Maschinenbild.
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F Tippen Sie auf das Messstellensymbol oder driicken Sie die ENTER-Taste, um die

Messung zu starten.

@ Hinweis

Solange Sie die Route nicht verlassen, konnen Sie alle Messungen in der
Route mit der ENTER-Taste ausfiihren.

F  Falls Sie die Messung wahrend der Datenerfassung stoppen mochten, tip-
pen Sie erneut auf das Messstellensymbol.

Wahrend der Messung ist der Bildschirm

abgedunkelt.
o

Ein animiertes Kreissegment zeigt den
Fortschritt der Messung an.

Speed detection / measuring

Nach Abschluss der Messung wird die nachste Messstelle an der Maschine au-
tomatisch aufgerufen.

@ Hinweis

Der automatische Wechsel wird in folgenden Fallen unterbrochen:

o die Routen-Funktion [An der Messstelle stehen bleiben bei...] ist
aktiviert, und

o ein Grenzwert ist (iberschritten, der die Unterbrechung auslost.
Tippen Sie aufm, um zur nachsten Messstelle zu wechseln.

Wiederholen Sie die Prozedur fiir alle weiteren Messstellen am Maschinenzug.

Wenn alle Messungen am Maschinenzug durchgefiihrt sind, gehen Sie zum néchs-
ten Maschinenzug.
Folgende Szenarien sind moglich:

o Automatischer Wechsel: Der nachste Maschinenzug wird automatisch auf-
gerufen, wenn die Routen-Funktion [Zum nachsten Maschinenzug gehen
nach..] aktiviert ist ("Maschinenzug, Bewertung" auf Seite 48).

o Manueller Wechsel: Der automatische Wechsel ist deaktivert oder durch ei-

ne Grenzwertiiberschreitung ausgesetzt. Tippen Sie aufm, um zum
nachsten Maschinenzug zu wechseln.

o Route abgearbeitet: Es erscheint eine Zusammenfassung:

VIBSCANNER 2
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Route abgearbeitet.

Maschinenziige, gemessen: 1/1
Maschinenzige ausgelassen: 0/1
Maschinenziige in Alarm/Warnung: 0/0
Als neue Messreihenfolge abspeichern. 3P
Route-Statusreport speichern G)

@

@ Hinweise:

Sie konnen die Messstellen in beliebiger Reihenfolge abarbeiten. Eine neue
Messreihenfolge konnen Sie fiir kiinftige Routengange im Messgerat spei-
chern und mit dem Ubertragen der Messdaten in OMNITREND Center
Ubernehmen.

Aktivieren Sie dazu die Option [Als neue Messreihenfolge abspeichern].

Aktivieren Sie die Option Route-Statusreport speichern, wenn Sie einen
entsprechenden Report im PDF-Format auf dem Messgerat speichern
mochten (vgl. "Routenstatus-Report" auf Seite 91).

F Nach Abschluss der Route fiihren Sie bei Bedarf folgende Aktionen der Reihe nach

aus:

L

Messdaten in die OMNITREND Center Software Gbertragen ("Messdaten zur
Analyse Ubertragen" auf Seite 94).

Route historisieren ("Messung historisieren" auf Seite 85).

Geratetechnik Gberprifen, ggf. reinigen und fiir den nachsten Routengang
im Transportkoffer verstauen.

Automatischer Datentransfer via MQTT

Ist der Datentransfer via MQTT-Broker aktiviert, dann versendet VIBSCANNER 2 die Mess-
daten nach jedem Maschinenzug automatisch im Hintergrund.
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4.4 Messaufgaben

Das Messstelleninfo-Symbol ( "3: Messstelleninfo" auf Seite 39) zeigt Ihnen, welche Mess-
aufgabe an der aktiven Messstelle zu messen ist:

Symbol Messaufgabe

N Schwingungsmessung mit einem Schwingbeschleunigungssensor. Ermittlung
der Drehzahl, wenn der Drehzahlfinder aktiviert ist.

Schwingungsmessung an einer codierten Messstelle mit dem VIBCODE-Sen-
sor. Ermittlung der Drehzahl, wenn der Drehzahlfinder aktiviert ist. ("Codierte
Messstellen" auf Seite 75).

O

G" Drehzahlmessung (explizit) mit dem Stroboskop oder via manueller Eingabe.
Nur an Messstellen, an denen keine Schwingungsmessung vorgesehen ist.

E Manuelle Eingabe von Prozessparametern und Daten aus Sichtprifungen (vi-
suelle Inspektion).

*1'“ Schwingungsmessung mit einem triaxialen Schwingungssensor.
. Messung der Relativbewegung (iber den Signalausgang an einem Schutz-
system (Schwingweg oder Abstand).
@ Messung von Prozessparametern als Spannungspegel (DC).
; Temperatur via manueller Eingabe.

4.4.1 Schwingungsmessung mit Ermittlung der Drehzahl

VIBSCANNER 2 verfiigt tiber eine Funktion, mit der die Drehzahl aus dem Schwingungs-
signal ermittelt werden kann ("Drehzahlfinder" auf Seite 109).

Prozedur

o Die Messung lauft wie eine Schwingungsmessung ab ("Schwingungsmessung" auf
Seite 68).

o Nach Abschluss der Messung erscheint das Dialogfenster [Drehzahl wahlen]:

Select speed

2560 1/min (93%)
/min (89%)
/min (83%)

Der Drehzahlfinder ermittelt aus dem
Schwingungssignal drei wahrscheinliche
Drehzahlwerte.
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¥ Wahlen Sie den Wert mit der hochsten Wahrscheinlichkeit (Vertrauenswert) aus.

F  Fiihren Sie eine der folgenden Aktionen aus:

F Tippen Sie auf OK, wenn Sie sicher sind, dass der Wert korrekt ist.

F Tippen Sie auf [Stroboskop], wenn Sie den Vertrauenswert mit dem Stro-

boskop verifizieren mochten.

@ Hinweis

Einzelheiten zur Messung mit dem Stroboskop finden Sie in Abschnitt
"Drehzahlmessung mit dem Stroboskop" auf Seite 79.

4.4.2 Messung an einer Produktionslinie

Ein wichtiger Parameter in Produktionslinien ist die Liniengeschwindigkeit. Aus diesem
Wert kann die Drehzahl an jeder Messstelle berechnet werden, wenn die kinematischen
Verhiltnissen innerhalb der Produktionslinie bekannt sind.

Die Liniengeschwindigkeit muss daher vor Beginn einer Route bekannt sein.

o Wenn Siein der Route eine Produktionslinie erreichen, erscheint folgender Bild-
schirm:

EEjcES e Sheae Die Messaufgabe fir die Li-

niengeschwindigkeit ist in der Ma-
MW Train 1 schinenzug-Liste enthalten.

(L' Liniengeschwindigkeit

BB Train 2

Der entsprechende Wert muss vor Beginn
der Messungen eingegeben werden.

F Tippen Sie auf die Messaufgabe fir Liniengeschwindigkeit - . Der Zahleneditor

erscheint.

F Geben Sie die Liniengeschwindigkeit ein. Beachten Sie die zuldssigen In-
tervallgrenzen.

@ Hinweis

Die Liniengeschwindigkeit miissen Sie erneut eingeben, wenn Sie die Route
verlassen und wieder aufnehmen.
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4.4.3 Manuelle Eingabe

Prozessparameter, die Sie von einem Anzeigeinstrument ablesen, oder Ergebnisse von
Sichtprifungen (visuelle Inspektion), tragen Sie per Hand ein.

F  Fiihren Sie eine der folgenden Aktionen aus:

¥ Geben Sie einen numerischen Wert Gber die Zahlentastatur ein. Beachten
Sie die zulassigen Intervallgrenzen.

F  Bei Sichtprifungen wahlen Sie das entsprechende Ergebnis aus der Liste
aus.

F  Tippen Sie in der Kontextzeile auf OK, um die Eingaben zu Gbernehmen.

@ Hinweise

Sind mehrere Messaufgaben an der Messstelle definiert, blattern Sie mit
zur nachsten Messaufgabe.

Eine Sichtprifung kann auch unter der Hierarchie Standort angelegt sein.
Die betreffende Messaufgabe erscheint dann in der Maschinenzug-Liste.

4.4.4 Messung mit Triaxialsensor
Fur Schwingungsmessungen in drei Achsen ist folgende Messausriistung vorgesehen:
o Triaxialsensor, VIB 6.655, und Sensorkabel fiir Triaxialsensor, VIB 5.237.

o Hybrid-Triaxialsensor inkl. Sensorkabel, VIB 6.221

@ Hinweis

Stellen Sie bei der Routen-Konfiguration in OMNITREND Center sicher, das die
axiale Messrichtung wie folgt eingestellt ist:

- Triaxialsensor VIB 6.655: Y-Achse

- Hybrid-Triaxialsensor VIB 6.221: X-Achse.

Triax-Messstelle fiir 1-achsigen Sensor

Falls Sie die Messung mit einem 1-achsigen Sensor durchfiihren mdchten, aktivieren Sie
die Standard-Sensor-Funktion und geben Sie den verfiigbaren Sensor an. Die Triax-Mess-
stelle wird in drei gleichwertige Messstellen aufgebrochen:
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M NDE M NDE h

Triax-Messstelle fiir Triaxialsensor . . .
Triax-Messstelle aufgebrochen flr 1-achsigen Sensor.
(z.B. VIB 6.655).

Die Messrichtungen sind orthogonal:

Die angegebene Achsenorientierung ist
Bes g h: horizontal / a: axial / v: vertikal

bei der Sensormontage zu beachten.

4.4.5 Temperatur

Die Temperatur an einer Messstelle kénnen Sie mit VIBSCANNER 2 nicht direkt erfassen,
sondern nur per Hand eingeben.

F Messen Sie die Temperatur mit einem geeigneten Sensor

F  Geben Sie den Temperaturwert in VIBSCANNER 2 ein.
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4.5 Codierte Messstellen

Codierte Messstellen erkennt das Messgerat zuverlassig an ihrer individuellen Codierung
und ruft die vorgesehenen Messaufgaben automatisch auf.

4.5.1 VIBCODE-Sensor zur Schwingungsmessung

Eine Messung mit dem VIBCODE-Sensor startet automatisch, sobald Sie den Sensor an
die codierte Messstelle anschlieRen. Eine bestimmte Reihenfolge beim Abarbeiten der
Messstellen missen Sie nicht einhalten.

@ ACHTUNG !

Bei unsachgemallem Gebrauch kann der VIBCODE-Sensor beschadigt werden.
Beachten Sie die Bedienhinweise in der VIBCODE-Betriebsanleitung (VIB 9.834.D).

Voraussetzung
o Die VIBCODE-Messstellen sind in der Route enthalten.
o Der VIBCODE-Sensor ist flir die Messung an VIBCODE-Messstellen eingestellt.

Prozedur
¥ Offnen Sie die Route. Der Bildschirm [Zusammenfassung fiir Route ...] erscheint.

¥ SchlieRen Sie den VIBCODE-Sensor am Messgerit und an der VIBCODE-Messstelle
an. Der VIBCODE-Sensor liest die Messstellen-Codierung und startet die vor-
gesehene Messaufgabe.

¥ Nach der Messung stecken Sie den VIBCODE-Sensor ab.
F SchlieBen Sie den VIBCODE-Sensor an die ndchste VIBCODE-Messstelle an.

F Wiederholen Sie die Prozedur fiir alle weiteren VIBCODE-Messstellen.

VIBCODE-Sensor an VIBCODE-Messstelle anschlieRen.
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4.5.2

4.5.3

VIBCODE-Sensor zur Messstellen-Erkennung

Die VIBCODE-Messstellen sind nur zur Identifizierung an der Maschine installiert. Die ei-
gentliche Messung erfolgt mit einem anderen Schwingungssensor an einer, in der Regel,
fest-installierten Messstelle. Diese Messstelle kann direkt oder iber eine Kabelschnitt-
stelle am Ort der VIBCODE-Erkennung zuganglich sein.

Voraussetzung

o Die betreffende Messstelle ist in der OMNITREND Center Software mit einem fest-in-
stallierten Sensor konfiguriert (z.B. VIB 6.122 R).

Prozedur
F  Offnen Sie die Route.

¥ SchlieRen Sie den VIBCODE-Sensor am Messgerat und der VIBCODE-Messstelle an.
Das Messprogramm liest die Messtellen-Codierung, startet die Messung aber nicht
automatisch.

F  Stecken Sie VIBCODE vom Messgerit ab.
¥ SchlieRen Sie den Schwingungssensor am Messgerit und an der Messstelle an.

F Starten Sie die Messung mit der ENTER-Taste.

Messstellen beriihrungslos erkennen (RFID)

Messstellen, die mit einem PRUFTECHNIK-Transponder ausgeriistet sind, erkennt
VIBSCANNER 2 automatisch, sobald Sie das RFID-Lesemodul in den Empfangsbereich des
Transponders halten.

Die Codierung des Transponders muss VIBSCANNER 2 zuerst einlernen. Das Einlernen kon-
nen Sie vor oder wahrend einer Route durchfiihren (siehe nachster Abschnitt).

@ Hinweise

In der Praxis wird die RFID-Methode zur Identifizierung des Maschinenzuges an-
gewendet. Dazu riistet man nur die erste Messstelle am Maschinenzug mit einem
RFID-Transponder aus. Die einzelnen Messstellen am Maschinenzug werden
dann, wie gehabt, mit Hilfe der grafischen Routenflihrung abgearbeitet.

PRUFTECHNIK-Transponder sind als Zubehér erhiltlich:

- ohne EX-Schutz: 25 Stiick, Art.Nr ALl 50.628-25.

Voraussetzung
o Die Messstellen sind mit PRUFTECHNIK-Transpondern ausgeriistet.

o Die Codierung der Transponder ist bereits eingelernt worden.
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Prozedur

k
k

Offnen Sie die Route.

Halten Sie das Messgerat mit der Stirnflaiche in den Nahbereich des Transponders
(ca. 2-3 cm). VIBSCANNER 2 liest die Codierung und aktiviert die entsprechende
Messstelle in der Maschinenbild-Ansicht.

SchlieBen Sie den Sensor am Messgerat und an der Messstelle an.

Starten Sie die Messung.

RFID-Lesemodul erfasst die Codierung des Transponders beriihrungslos.

4.5.4 RFID-Transponder einlernen

Im Gegensatz zur VIBCODE-Methode, wird die Codierung bei der RFID-Methode nicht in
der OMNITREND Center Software eingerichtet.

Sie lesen den Transponder zuerst direkt vor Ort ein und tbertragen die Codierung zu-
sammen mit den aufgenommenen Messdaten in die OMNITREND Center Software.

Voraussetzung

o

e}

Die Messstellen sind mit PRUFTECHNIK-Transpondern ausgeriistet.
In VIBSCANNER 2 ist die Route mit den RFID-Messstellen verfligbar.

Prozedur

k
k
k

Offnen Sie das Routen-Mend.
Tippen Sie lange haltend auf die Route, bis das Kontextmen erscheint.

Tippen Sie auf [Einlernen]. Der Einlern-Modus wird aktiviert. In der Statuszeile er-
scheint das Symbol (2

Gehen Sie zu der Messstelle, die mit einem RFID-Transponder ausgeristet ist.
Navigieren Sie in der Route zu der entsprechenden Messstelle.

Tippen Sie auf das Messstellensymbol, um es zu aktivieren.

VIBSCANNER 2
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¥ Halten Sie das Messgerat an den Transponder. Es erscheint das Dialogfenster
[RFID-Codierung zuordnen].

F Bestitigen Sie die Zuordnung der Codierung.

¥ Fihren Sie ggf. an der Messstelle die vorgesehene Messaufgabe durch.

¥ Wiederholen Sie die Prozedur fiir aller weiteren Messstellen mit RFID-Codierung.

F Tippen Sie auf@, um den Einlern-Modus zu beenden und den Startbildschirm zu
offnen.

¥ Ubertragen Sie die Route in die OMNITREND Center Software.
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4.6 Drehzahlmessung mit dem Stroboskop

A WARNUNG!

Schwere oder todliche Verletzungen moglich. Rotierende Komponenten an der
Maschine erscheinen im Blitzlicht des Stroboskops statisch. Nicht in die an-
geleuchteten Komponenten fassen.

A VORSICHT!

Gefahr von Augenschaden! Nicht in die Lichtquelle blicken, wenn das Stro-
boskop in Betrieb ist.

Stroboskop auf die rotierende Komponente richten.
Blitzfrequenz per Justierrad am Bildschirm einstellen.

4.6.1 Drehzahl verifizieren / messen
Die Drehzahlmessung mit dem Stroboskop ist in folgenden Situationen moglich:

o Verifizierung der ermittelten Drehzahl. Dies erfolgt in der Regel nach einer Schwin-
gungsmessung mit aktiviertem Drehzahlfinder.

o Messung der Drehzahl an einer Messstelle flir Schwingung.

o Messung der Drehzahl an einer Messstelle fiir Drehzahl.

Prozedur

F Richten Sie das Messgerat mit dem Stroboskop auf die rotierende Komponente.
Achten Sie auf ausreichenden Sicherheitsabstand und gute Ausleuchtung.
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L

L

Fiihren Sie eine der folgenden Aktionen aus:

o Ermittelte Drehzahl verifizieren:

F Tippen Sie in der Kontextzeile auf [Stroboskop].

o Drehzahlan Schwingungsmessstelle messen:

F Tippen Sie in der Kontextzeile aufE [MENUL.
¥ Tippen Sie auf [Stroboskop / Drehzahl].

o Drehzahlan Drehzahlmessstelle messen:

F Tippen Sie auf das Messstellensymbol oder driicken Sie die ENTER-Tas-
te.

Das Stroboskop schaltet sich ein. Die Blitzfrequenz entspricht der Frequenz der aus-
gewahlten Drehzahl (z.B. 1200 min-1 = 20 Hz). Es erscheint der Bildschirm zur Ein-
stellung der Blitzfrequenz:

1: Frequenz kon-
tinuierlich ver- ‘ ’
andern.

Stroboskop 2_@_/—\@
2

2: Frequenz um 1
Hz verandern.

800 rem

3: Frequenz hal-
bieren / verdoppeln.

®

4: Drehzahl manuell
eingeben.

Stellen Sie die Blitzfrequenz so ein, dass die angestrahlten Objekte statisch er-
scheinen. Alternativ kénnen Sie die Drehzahl manuell im Zahlen-Editor eingeben
(4).

Tippen Sie auf OK, um die eingestellte Frequenz als Drehzahlwert zu (ibernehmen.

Hinweise

Geeignete Objekte fiir stroboskopische Messungen: Lifterschaufeln, Kupp-
lungsschrauben, Messmarken auf der Welle.

Wenn mehrere, gleichartige Objekte wahrend eines Umlaufs das Stroboskop pas-
sieren (z.B. Kupplungsschrauben), achten Sie darauf, dass das Standbild nicht "fla-
ckert". Nur bei einem absolut ruhigen und scharfen Standbild entspricht die Blitz-
frequenz einem ganzen Umlauf bzw. einem ganzzahligen Vielfachen davon. Uber-
priifen Sie durch Halbieren und Verdoppeln der Frequenz, ob die Blitzfrequenz
einem Umlauf entspricht.
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Beispiel: Bei Kupplungsschrauben ist beispielsweise die unterschiedliche Stellung
der Schraubenkdpfe die Ursache fiir das Flackern. Entspricht die Blitzfrequenz nur
einem Vielfachen der Teilung, werden immer verschiedene Schrauben an-
gestrahlt, deren Schraubenkdpfe in unterschiedlichen Positionen festgezogen
sind. Das Standbild flackert und ist unscharf.

Tipp: Uber die Einstellung der Nachkommastellen fiir die MessgréRe 'Drehzahl,
kénnen Sie die Genauigkeit der Stroboskop-Frequenz verfeinern.

VIBSCANNER 2
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4.7 Routen-Optionen

In diesem Abschnitt finden Sie Informationen zu folgenden Themen:

4.7.1 Status der MessuUNgen ... 82
4.7.2 Messwerte anzeigen ... ... 83
4.7.3 Messung wiederholen ... ... 84
4.7.4 Messung historisieren ... 85
4.7.5 Messung loschen ... 86
4.7.6 Route bereinigen ... 87
4.7.7 Route vom Messgerat loschen ... 88
4.7.8 Messung auslassen ... 88
4.7.9 Ereignis dokumentieren ... 89
4.7.10 Routenstatus-Report .. .. ... 91

4.7.1 Status der Messungen
Nach einer Messung zeigt VIBSCANNER 2 den Status der Ergebnisse wie folgt an:

An der Messstelle:

Das Messstellen-Symbol zeigt einen Farbumschlag (rot, gelb,
griin), wenn eine Messaufgabe einen Grenzwert tiberschritten
hat.

Messstellen mit einem blauen Symbol sind nicht auffilig.

Am Maschinenzug
Ein Smiley zeigt den Status der Messungen am Maschinenzug an.
Als Kriterium fiir den Smiley gilt der am

meisten kritische Zustand (im Beispiel:
Alarm).

Offline > Variable speed > Pump 2

Diese Funktion ist in den Gerateeinstellun-
gen aktivierbar: [Gerdt > Routen-Ein-
stellungen > Maschinenzug, Bewertung].
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Am Standort oder in hoheren Ebenen

Hierarchien tiber einem Maschinenzug werden in einer Liste dargestellt. Der Status der
Messungen ist mit Symbolen dargestellt:
R - m: Lesezeichen (Ereignis)
Offline > Variable speed
ol : abgearbeitet
uﬂﬂ Pump 2 .
P

: ausgelassen

»HH Pump 3

: iberschreitet Grenzwert (rot, gelb,
grin)

@ : enthalt Referenzmessung

@ : enthalt Liniengeschwindigkeit

Eintrage in roter Schrift sind fallig zur Mes-
sung.

4.7.2 Messwerte anzeigen

VIBSCANNER 2 kann die Ergebnisse von Kennwertel-Messungen an einem Maschinenzug
grafisch als Balkendiagramm darstellen. Damit haben Sie die Moglichkeit, aktuelle Mess-
daten direkt vor Ort mit vorhergehenden Messungen und den ggf. eingestellten Grenz-
werten zu vergleichen.

Voraussetzungen
In den Geréateeinstellungen miissen folgende Optionen aktiviert, bzw. konfiguriert sein:

¥ Option Maschinenzug, Bewertung aktivieren:
[Gerat > Routen-Einstellungen > Maschinenzug, Bewertung > EIN].

¥ Option Ergebnisanzeige (Balkendiagramm) konfigurieren:
[Gerat > Routen-Einstellungen > Maschinenzug, Bewertung > Ergebnisanzeige
(Balkendiagramm)]

Weitere Einzelheiten dazu finden Sie in Abschnitt "Maschinenzug, Bewertung" auf Seite 48

Ergebnisanzeige 6ffnen

Nach Abschluss aller Messaufgaben an einem Maschinenzug erscheint ein Smiley- bzw.
ein OK-Symbol rechts oben im Bildschirm.

@ Hinweis: Messaufgaben an ausgelassenen Messstellen gelten auch als ab-
geschlossen.

F Tippen Sie auf das Smiley-/ OK-Symbol. Die Ergebnisanzeige erscheint:

1Summen»KennwerT, Band-Kennwert, Drehzahl, manuelle Eingabe
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Machine Train

Blower Overhung = Vibration Location

= Ov Vel 10 - 1000 Hz | RMS 116167 mm/ —
- | } « 1,794 mm/s & —]_ 3
2-[ Ov Vel 10 - 1000 Hz | 0-P | 132.305 mm/
o | } * 23.379 mmfs ¥
Ov Vel 10 - 1000 Hz | P-P | 201.482 mm/
| } « 38.084 mm/s ©
e ©)
n‘ Beschreibung
1 Angaben liber Maschinenzug, Maschine, Messstelle, Messaufgabe
2 Visualisierung des aktuellen ('l ) und des letzten historischen (I') Messwertes
mit Hilfe von Pegelmarken. Grenzwertbereiche sind farbig gekennzeichnet.
Graue bzw. weil3e Balken zeigen an, dass keine Grenzwerte hinterlegt sind.
Fir die Skalierung der Balkendiagramme gelten vordefinierte Regeln (" Ska-
lierung der Ergebnisanzeige" auf Seite 105).
3 Aktueller Messwert (oben) und letzter historischer Messwert (unten) in Zah-

lenwerten. Ein vorangestellter Farbkreis signalisiert den Grenzwertbereich, in
dem der aktuelle Messwert liegt.

Ein Pfeil in entsprechender Farbe signalisiert, dass der aktuelle Messwert den
letzten historischen Messwert um einen festgelegten Prozentwert Gber-
schreitet ("Messwertabweichung in Prozent %).

Zur Bedienung stehen Ihnen in der Kontextzeile folgende Elemente zur Verfligung:

n Messaufgaben nach Grenzwertliberschreitung sortieren. Wenn keine Grenz-
werte Uberschritten sind, erscheint der hochste Messwert an erster Stelle.

Messaufgaben nach der Reihenfolge im Maschinenbaum sortieren.

L Vollbildansicht. Zurtick zur Standardansicht mit Doppeltippen.

OK. Ergebisanzeige schlieRen.

4.7.3 Messung wiederholen

Um eine bereits durchgefiihrte Messung auf einer Route zu wiederholen, gehen Sie wie
folgt vor:

Prozedur
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SchlieRen Sie den Sensor am Messgerat und an der Messstelle an.
Navigieren Sie zu der betreffenden Maschine.

Aktivieren Sie die Messstelle im Maschinenbild.

T vy v v

Starten Sie die Messung durch Antippen des aktiven Messstellensymbols oder mit
der ENTER-Taste. Es erscheint ein Dialogfenster mit einer Abfrage zur Mess-
datenspeicherung.

¥ Fihren Sie eine der beiden folgenden Aktionen aus:

F:
F Tippen Sie auf [Anhdngen] 5 , um die aktuelle Messung an die vorherige
Messung anzuhangen.

k Tippen Sie auf [Uberschreiben]
tuellen Messung zu Uberschreiben.

, um die vorherige Messung mit der ak-

Nach Abschluss der Messung wird die nachste Messstelle an der Maschine aufgerufen.

@ Hinweise

Der Messstellen-Status in der Statuszeile wird entsprechend aktualisiert ("Sta-
tuszeile" auf Seite 36).

Eine Wiederholungsmessung hat keinen Einfluss auf den historischen Mess-
datensatz.

4.7.4 Messung historisieren

Historische Messdaten enthalten die Ergebnisse von alteren Routengangen. Sie werden
zum Vergleich mit den aktuellen Messungen auf dem Gerit gespeichert. Beim Ubertragen
der Messdaten in die OMNITREND Center Software werden auch historische Messdaten
einbezogen.

Das Historisieren von Messdaten erfolgt manuell und kann auf verschiedenen Hierarchie-
Ebenen (Route, Maschinenzug, Messstelle) durchgefiihrt werden. Messungen his-
torisieren Sie in folgenden Fallen:

o Nachdem Sie eine Route beendet haben und Sie die Messdaten zur Analyse in
OMNITREND Center tibertragen haben.

o Bevor Sie eine Route neu starten.

o Wahrend einer Route, wenn Sie einen einzelnen Maschinenzug unter verdnderten
Betriebsbedingungen vermessen mochten.

Prozedur

¥ Navigieren Sie zu dem Bildschirm, aus dem Sie das Historisieren durchfiihren méch-
ten:
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o Maschinenbild-Ansicht fir Messdaten an einer Messstelle
o Maschinenzug-Liste fiir Messdaten an einem Maschinenzug
o Routen-Menii fiir Messdaten in einer Route

F Markieren Sie das Element, flir das Sie die Messdaten historisieren méchten (z.B.
Route).

Offnen Sie das Kontextmenii (Element 'Antippen und Halten').
F Tippen Sie auf [Nicht gemessen].

F  Bestatigen Sie die Sicherheitsabfrage. Der aktuelle Messdatensatz wird in den his-
torischen Messdatensatz verschoben.

@ Hinweise

Beim Historisieren auf Routen- oder Maschinenzug-Ebene werden alle un-
tergeordneten Elemente einbezogen.

In der Maschinenbild-Ansicht werden alle Statusinformationen bzgl. Grenz-
wertlberschreitung geléscht (Farbe im Messstellensymbol, Smiley).

Der Messstellen-Status in der Statuszeile wird entsprechend aktualisiert.

Aktueller Messdatensatz = letzte Messung + angehangte Messung(en).

4.7.5 Messung loschen

Aktuelle Messdaten kénnen Sie von verschiedenen Hierarchie-Ebenen (Route, Ma-
schinenzug, Messstelle) aus |6schen. Gehen Sie dazu wie folgt vor:

Prozedur

F Navigieren Sie zu dem Bildschirm, aus dem Sie das Loschen durchfiihren mochten
(vgl. Abschnitt vorher).

¥ Markieren Sie das Element mit den Messdaten (z.B. Route).

Offnen Sie das Kontextmen{.

Tippen Sie auf [Léschen]. Es erscheint ein Dialogfenster zum Léschen der Er-
gebnisse.

F Fihren Sie eine der beiden folgenden Aktionen aus:

E
F Tippen Sie auf [Letztes l16schen] , um das letzte Ergebnis aus dem ak-
tuellen Datensatz zu I6schen.

=
F  Tippen Sie auf [Alle 16schen] X , um alle Ergebnisse aus dem aktuellen
Datensatz zu l6schen.

@ Hinweise
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Historische Messdaten lassen sich mit dieser Option nicht [6schen. Verwenden
Sie dazu die Option Route bereinigen.

Beim Loschen auf Routen- oder Maschinenzug-Ebene werden alle un-
tergeordneten Elemente einbezogen.

4.7.6 Route bereinigen
Loschen Sie historische Messdaten aus der Route, wenn Sie diese nicht mehr bendtigen.
Prozedur
¥ Offnen Sie das Routen-Menii.
F Tippen Sie lange haltend auf die Route, bis das Kontextmenii erscheint.

F Tippen Sie auf [Bereinigen]. Es erscheint das Menii Route bereinigen:

Route bereinigen
Train Speed Mode

Historische Messdaten ... 25/09/2017  12/10/2017

o 14:14:54 12:12:28
Speicher freigegeben: 0.00 MB
&
i | |
25/09/2017 0471042017 121042017

o Die erste Zeile gibt das Zeitintervall an, in dem historische Messdaten ge-
speichert sind.

o Die zweite Zeile zeigt den Speicherplatz an, der durch das Bereinigen frei-
gegeben wurde.

Zum Bereinigen der Messdaten auf Basis eines Zeitintervalls, fiihren Sie folgende Pro-
zedur durch:

F Stellen Sie mit dem Schieberegler das Zeitintervall ein, in dem Sie die historischen
Messdaten behalten mochten.

¥ Zum Léschen aller historischen Messdaten verschieben Sie den Regler an der linken
Rand der Skala.

F Tippen Sie auf OK, um die Einstellung zu (ibernehmen.

Zum Bereinigen der Messdaten auf Basis der Anzahl der Messdatensétze, flihren Sie fol-
gende Prozedur durch:
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Tippen Sie am linken Bildschirmrand auf @

Stellen Sie den Schieberegler auf die Anzahl der letzten Messdatensatze ein, die Sie
behalten mochten (z.B. "..die letzten 2 Messungen..").

Zum Loschen aller historischen Messdaten verschieben Sie den Regler an der rech-
ten Rand der Skala.

Tippen Sie auf OK, um die Einstellung zu ibernehmen.

4.7.7 Route vom Messgerat loschen

Loschen Sie eine Route vom Messgerat, wenn Sie sie nicht mehr bendtigen oder Spei-
cherplatz frei geben méchten.

Prozedur

Offnen Sie das Routen-Mend.
Tippen Sie lange haltend auf die Route, bis das Kontextmen erscheint.
Tippen Sie auf [Léschen].

Bestatigen Sie die Sicherheitsabfrage. Die Route wird daraufhin vom Messgerat ge-
[6scht.

4.7.8 Messung auslassen

Wenn eine Maschine nicht in Betrieb ist, kdnnen Sie alle Messungen an der betreffenden
Maschine auslassen. Die Maschine zdhlt dennoch als abgearbeitet.

Prozedur

®

Markieren Sie das Element, das Sie auslassen mdchten (z.B. Messstelle).

Offnen Sie das Kontextmen{i.

Tippen Sie auf [Auslassen]. Das Element wird mit dem Auslassungssymbol
markiert.

Hinweise

Beim Auslassen auf Standort- oder Maschinenzug-Ebene werden alle un-
tergeordneten Elemente einbezogen, die noch nicht gemessen worden sind.

Sie konnen ausgelassene Elemente wieder in die Routenfiihrung aufnehmen.
Wahlen Sie dazu im Kontextmen( die Option [Auslassen riickg.(dngig)], oder tip-
pen Sie auf das Messstellen-Symbol, um die Messung direkt zu starten.
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4.7.9 Ereignis dokumentieren

Mit jeder Messung kdnnen Sie zusatzliche Informationen liber besondere Vorkommnisse
wahrend der Datenerfassung dokumentieren. Das Messgerat speichert dariber hinaus
messtechnische Auffilligkeiten automatisch ab, wie z.B. Ergebnis ist unvollstandig, Fre-

quenzband liegt nicht im Messbereich,...

Ereignis an einer Messstelle dokumentieren

Markieren Sie in der Maschinenbild-Ansicht die betreffende Messstelle.
Offnen Sie das Kontextmen{.

Tippen Sie auf [Ereignisse / Kommentar]. Es erscheint ein Mend, in dem die fol-
genden Ereignislisten zur Auswahl stehen:

o [PRUFTECHNIK standard]

o [Letzte Ereignisse].

Falls bereits Ereignisse dokumentiert sind, rufen Sie die Ereignislisten wie folgt auf:
F  Offnen Sie das Kontextmeni.
F Tippen Sie auf [Ereignis einfiigen].

Tippen Sie auf eine Ereignisliste. Es erscheint ein Mend, in dem - je nach vorheriger

Auswahl - die zuletzt verwendeten Ereignisse oder die Kategorien der
PRUFTECHNIK-Ereignisse aufgelistet sind.

Tippen Sie ggf. auf die Ereigniskategorie (z.B. [Problem mit Walzlager]).
Tippen Sie auf das entsprechende Ereignis in der Liste (z.B. [Walzlager aus-

getauscht]).

Tippen Sie in der Kontextzeile auf ZURUCK, um in die Maschinenbild-Ansicht zu-
rickzukehren. Das Messstelleninfo-Symbol enthalt nun zusatzlich eine Er-
eignismarke (1).

v 206

ander F > Kalander F Antriebe >

W5 iMotor Bhor 3000 RPM

Ereignis (1) und Lesezeichen (2) in der Maschinenbild-Ansicht.

Ereignis an einem Maschinenzug dokumentieren (Lesezeichen)

Ereignisse, die nicht auf Messstellen-Ebene dokumentiert sind, werden als [Lesezeichen]

bezeichnet.

Prozedur

VIBSCANNER 2
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Navigieren Sie zu dem Element, flr das Sie ein Lesezeichen anlegen mochten (z.B.
Maschinenzug).

Offnen Sie das Kontextmenii.

Tippen Sie auf [Lesezeichen]. Es erscheint ein Menl mit Ereignislisten (vgl. Ab-
schnitt vorher).

Folgen Sie der Prozedur aus dem verhergehenden Abschnitt sinngemalfs . Ein Le-
sezeichen-Symbol (2) signalisiert, dass am betreffeden Routen-Element ein Ereignis
dokumentiert ist.

Ereignis anzeigen

Falls ein Ereignis an einer Messstelle oder einem ibergeordneten Element (Ma-
schinenzug, Standort,..) dokumentiert ist, erkennen Sie dies an dem eingeblendeten Er-
eignis-Symbol (vgl. Abschnitt vorher).

Prozedur

k
k

Offnen Sie das Kontextmendi.

Tippen Sie auf [Ereignisse / Kommentar], bzw. auf [Lesezeichen]. Das do-
kumentierte Ereignis wird angezeigt.

@ Hinweis

Bei Messstellen finden Sie die dokumentierten Ereignisse auch in der Mess-
stelleninfo ("3: Messstelleninfo" auf Seite 39).

Ereignis 16schen

Prozedur

k
k

Offnen Sie das Kontextmendi.

Tippen Sie auf [Ereignisse / Kommentar], bzw. auf [Lesezeichen]. Das do-
kumentierte Ereignis wird angezeigt.

Tippen Sie auf das Ereignis, das Sie Idschen mdchten. Das Ereignis ist nun mit ei-
nem roten Balken am linken Bildschirmrand markiert.

Offnen Sie das Kontextmen{.
Tippen Sie auf [Ereignis l6schen].

Bestatigen Sie die Sicherheitsabfrage, um das Ereignis zu I6schen.

Kommentar eingeben

Mit jedem Ereignis konnen Sie auch einen Kommentar eingeben, in dem Sie bei-
spielsweise zusatzliche Erlduterungen eintragen kénnen.

Prozedur
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F  Offnen Sie das Kontextmen{i.

¥ Tippen Sie auf [Ereignisse / Kommentar], bzw. auf [Lesezeichen]. Das do-
kumentierte Ereignis wird angezeigt.

Tippen Sie auf das Ereignis, zu dem Sie einen Kommentar eingeben méchten.
Offnen Sie das Kontextmeni.

Tippen Sie auf [Kommentar bearbeiten]. Der Text-Editor erscheint.

T vy v v

Geben Sie den Kommentar im Text-Editor ein ("Text-Editor" auf Seite 56).

@ Hinweise

Die maximale Textlange betragt 144 Zeichen.

4.7.10 Routenstatus-Report

Mit einem Routenstatus-Report dokumentieren Sie die aktuell durchgefiihrten Mes-
sungen in einem Ubersichtlichen Report.

Report erstellen
¥ Tippen Sie im Startbildschirm auf [Route]. Es erscheint das Routen-Menii.
¥ Fihren Sie einer der beiden folgende Aktionen aus:

F  Falls Sie die gesamte Route dokumentieren méchten, tippen Sie auf die be-
treffende Route, und halten Sie den Finger auf dem Bildschirm bis das Kon-
text-Men erscheint.

F  Falls Sie den Report auf einen Standort oder einen Maschinenzug be-
schranken moéchten, navigieren Sie zu dem betreffenden Element in der Hier-

archie, und tippen Sie aufE, um das Kontext-Meni zu 6ffnen.

F Tippen Sie im Kontext-Meni auf [PDF Report]. Der Report wird erstellt und als
PDF-Datei auf dem Messgerit abgespeichert. Ist ein USB-Speichermedium? an-
geschlossen, speichert VIBSCANNER 2 den Report automatisch auf dem USB-Spei-
chermedium? ab.

Report vom Messgerat herunterladen
¥ Schalten Sie VIBSCANNER 2 ein.

¥ Verbinden Sie VIBSCANNER 2 mit dem PC. Verwenden Sie das mitgelieferte USB-Ka-
bel mit Micro-USB-Anschluss.

k  Offnen Sie den Windows Explorer.

Inicht im Lieferumfang enthalten

2Dateisystem: FAT / FAT32

VIBSCANNER 2 21
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F Klicken Sie unter [Gerite und Laufwerke] auf den angeschlossenen VIBSCANNER 2.
Es erscheinen die beiden Laufwerke auf dem Messgerat: [Measurement Data] und

[System Data].

¥ Im Laufwerk [Measurement Data] 6ffnen Sie den Ordner [Reports]. Die Reports

sind als PDF-Datei abgelegt.

¥ Kopieren Sie die Report-Datei vom VIBSCANNER 2 auf den PC.

Report-Inhalte

Der Routenstatus-Report enthéalt Angaben Giber das Messgerat und die dokumentierte

Route (1).

In der Haupttabelle ist jeder Maschinenzug durch seinen Pfad in der Routen-Hierarchie

eindeutig zu identifizieren (2). Eine Zeile enthalt die Messdaten und Statusinformationen
fiir eine Messaufgabe. Sind fir eine Messaufgabe mehrere KenngréRen konfiguriert, z.B.
Schwingbeschleunigung in 0-peak und RMS, erscheinen die jeweiligen Daten in einer se-

paraten Zeile.

@ Hinweis

Welche KenngroRen in den Routenstatus-Report aufgenommen werden, ist
durch die Auswahl der KenngréRen fiir die Ergebnisanzeige festgelegt ("Ma-

schinenzug, Bewertung" auf Seite 48.).

B Derms_Raute_ 1901 24_13.264211 L0 - Adobe Acrodiat Pro DC - cIEN
Driei  Bearbsiien Anpsge Fepder Hile
St Werkzeuge Demo_Route 19,07, ® @ &
FPEQ OO0 ' AO OO KT B2 a
il |
]
=]
ROUTE STATUS REPORT 1 G
VIBSCANNER 2 Do Route - db PRUFTECHNIK
2400172019
VIBSCANNNER 2 EX - SN 52050012
2 (e
VSC2 / DEMO ROUTE / TEST RIG VIBCODE ™™ 0
STATUS MEAS. LOCATION MEASUREMENT TASK DATE VALUE UNIT DELTA (%)
&  Motes /M NDE b A
] Moter § M DE b
&  Pump Overhung/FDEh A
& Pump Overhung /P NDE v
5|
VSC2 / DEMO ROUTE / VENT-10 — &
STATUS MEAS. LOCATION MEASUREMENT TASK DATE WALUE UNIT DELTA (%)
OK  Motor/ MMDEh Ov e 10- 10 D00 Hz | RMS 240172019 0.018 mis -5 oL
OK  Motor / M NDE h Qv e 10 - 10 000 Hz | 0-P 240012019 0126 mis 57
OK  Matar /M NDE h Ovhee 1010000 Hz | Crest  24/01/2019 6,004 3
OK  Mator /M NDE v Ov hee 10- 10 000 Hz | RMS 24/01/2019 1066 s 43 x
I ocor s mmDE Ov Acc 10- 10 D00 Hz | O-P 2410172019 IS mrg 485 @
OK  Motor / M MDE v OvAcc 10-10000Hz | Crest 240172019 14,623 1= 500
0K Mator / M NDE a Qv Ace 10 - 10 000 Hz | RMS 240172019 0557 mst B4

92

Ausgabe: 03.2019



4 - Route

STATUS OK =Messung OK

® =nicht gemessen

/M =ausgelassen

---> + Farbe = Grenzwertliberschreitung;

Schweregrad der Uberschreitung:

-> [ > [ —-->= Messwert um bis zu 20/40/60% Uber Grenzwert
————— > = Messwert liber 60% Uber Grenzwert

Farbcode: Griin / Gelb / Rot = Vorwarnung / Warnung / Alarm

MEAS. LOCATION Name der Maschine und der Messstelle

MEAS. TASK Name der Messaufgabe | ggf. KenngroRe

DATE Datum der Messung

VALUE Messwert

UNIT Einheit

DELTA (%) Abweichung aktueller Messwert - letzter historischer Messwert

Report-Logo austauschen

StandardméRig ist im Routenstatus-Report das PRUFTECHNIK-Firmenlogo hinterlegt. Bei
Bedarf kdnnen Sie es durch ein anderes Logo im JPG-Format ersetzen.

Prozedur

k

k
k

Andern Sie den Dateinamen des neuen Logos in "logo.jpg".

Schalten Sie VIBSCANNER 2 ein.

Verbinden Sie VIBSCANNER 2 mit dem PC. Verwenden Sie das mitgelieferte USB-Ka-
bel mit Micro-USB-Anschluss.

Offnen Sie den Windows Explorer.

Klicken Sie unter [Gerate und Laufwerke] auf den angeschlossenen VIBSCANNER 2.
Es erscheinen die beiden Laufwerke auf dem Messgerat: [Measurement Data] und
[System Data].

Im Laufwerk [System Data] 6ffnen Sie den Ordner [Logo].
Loschen Sie die darin enthaltene Logo-Datei.

Kopieren Sie die neue Logo-Datei vom PC in den Ordner [Logo].

Hinweis

Ein Uberschreiben der Logo-Datei im Messgerit durch eine andere Datei ist nicht
moglich. Die zu ersetzende Datei muss zuerst im Messgerat geléscht werden.

VIBSCANNER 2
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4.8 Messdaten zur Analyse libertragen

Die Messdaten Ubertragen Sie zur Analyse in eine PC-Software (OMNITREND Center) oder
in eine web-basierte Applikation (OMNITRNED Asset View). Eine Auswertung in
VIBSCANNER 2 ist nur eingeschrankt moglich.

Zur Datenlibertragung stehen folgende Kanale zur Verfligung:
o direkte Verbindung zwischen VIBSCANNER 2 und PC
o datei-basierter Datenaustausch Gber das Windows-Dateisystem
o datei-basierter Datenaustausch Gber ein USB-Speichermedium

o web-basierte Datenlibertragung tGber einen MQTT-Broker

4.8.1 Messdaten liber direkte Verbindung libertragen
¥ Schalten Sie VIBSCANNER 2 ein.

¥ Verbinden Sie VIBSCANNER 2 mit dem PC. Verwenden Sie das mitgelieferte USB-Ka-
bel mit Micro-USB-Anschluss.

F  Starten Sie OMNITREND Center.

@ Hinweise

Die folgende Schritte beschreiben die Ablaufe in OMNITREND Center.

Stellen Sie sicher, dass die Datenbank, in der die Route erstellt wurde, mit
dem Server verbunden ist.

F Klicken Sie in der Hauptsymbolleiste auf k. [Zum PC laden]. Das Dialogfenster
[Messdaten Import] erscheint:

e

Messdaten Import :
Messgerat auswahlen, von dem die Messdaten importiert werden sollen.

Verfiighare Gerétetypen: ~ VIBSCANNER 2 [ Datei wahlen
6 i~
Name = Messgerat IP-Adresse Seriennummer

| VIBSCANNER 2 52013249 VIBSCANMER 2 52013249

Routen: 2

o
Mame Erledigt =
Route VIBCODE 33
Routell 0/1 =
Route322017_a 0/54
Route372017 1 4
3 _f Fertigstellen ] [ Abbrechen ]

F Stellen Sie unter [Verfiigbare Geritetypen] (1) den Messgeratefilter auf
VIBSCANNER 2.
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k

k

Wahlen Sie in der Gerateliste das angeschlossene Messgerat aus. Im unteren Teil-
fenster [Routen] (2) erscheinen die im Messgerat enthaltenen Routen.

Wahlen Sie die betreffende Route aus (Mehrfachauswahl moglich), und klicken Sie
auf [Fertigstellen] (3). Nach dem Import erscheint ein Dialogfenster. Hier erfahren
Sie, welche Routen erfolgreich importiert worden sind und welche nicht.

4.8.2 Messdaten liber Dateisystem lbertragen

Route in das Dateisystem exportieren

k
k

Schalten Sie VIBSCANNER 2 ein.

Verbinden Sie VIBSCANNER 2 mit dem PC. Verwenden Sie das mitgelieferte USB-Ka-
bel mit Micro-USB-Anschluss.

Offnen Sie den Windows Explorer.

Klicken Sie unter [Geradte und Laufwerke] auf den angeschlossenen VIBSCANNER 2.
Es erscheinen die beiden Laufwerke auf dem Messgerat: [Measurement Data] und
[System Data].

Im Laufwerk [Measurement Data] 6ffnen Sie den Ordner [Routes]. Die einzelnen
Routen sind als Archiv (*.tar) abgelegt. Der Routenname ist im Archivhamen ent-
halten.

Kopieren Sie die betreffende Routen-Datei vom VIBSCANNER 2 auf den PC. Die Rou-
te mit den Messdaten konnen Sie auf einen anderen PC libertragen, per eMail ver-
senden, oder zu einem spateren Zeitpunkt in die OMNITREND Center Software ein-
lesen.

Route in OMNITREND Center importieren

Voraussetzung

Die zu importierende Route ist in der OMNITREND Center Datenbank erstellt worden.

Prozedur

k

Starten Sie OMNITREND Center (vgl. Abschnitt vorher).

Klicken Sie in der Hauptsymbolleiste auf k. [Zum PC laden]. Das Dialogfenster
[Messdaten Import] erscheint.

Klicken Sie auf die Schaltfliche [Datei wahlen].
Wahlen Sie die betreffende Routen-Datei (*.tar) aus.

Klicken Sie auf [Offnen]. Der Import startet. Nach dem Import erscheint ein Dia-
logfenster. Hier erfahren Sie, welche Routen erfolgreich importiert worden sind und
welche nicht.

Klicken Sie auf [OK], um den Import-Dialog zu beenden.

VIBSCANNER 2
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4.8.3 Messdaten liber USB-Speichermedium iibertragen

Bei dieser Methode laden Sie die Route mit den Messdaten auf ein handelsiibliches USB-
Speichermedium und importieren sie bei Bedarfin die OMNITREND Center PC-Software.

@ Hinweise

Spezifikation fiir USB-Speichermedium: USB 2.0; Dateisystem FAT bzw. FAT32

Anschlussadapter: USB 2.0 OTG (micro-b-stecker / a-kupplung)

USB-Speichermedium mit An-
schlussadapter am
VIBSCANNER 2 angeschlossen.

("‘%‘;ﬁa&r{“' . )

SO

Route auf USB-Speichermedium laden
F  Schalten Sie VIBSCANNER 2 ein.

F Schliefen Sie das USB-Speichermedium mit einem geeigneten Anschlussadapter
am USB-Port des Messgerates an.

F Tippen Sie im Startbildschirm auf [Route]. Es erscheint das Routen-Menii.

F Tippen Sie auf die zu Gbertragende Route, und halten Sie den Finger auf dem Bild-
schirm bis das Kontext-Meni erscheint.

¥ Tippen Sie auf [Ubertragen auf USB] (Transfer to USB):

@ [® Transfer to USB

N
Route T3] PDF Report to USB
& Route25012019

'® Setunmeasured
& VIBSCANNER 2 Demo F

Clean up

X Delete

Route25012019
VIBSCANNER 2 Demo RoL

2 Teachin

B

O

F Stecken Sie das USB-Speichermedium vom Messgerat ab.

Route von USB-Speichermedium in OMNITREND Center importieren
siehe dazu Abschnitt "Route in OMNITREND Center importieren" auf Seite 95.
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4.8.4 Messdaten tiiber MQTT libertragen

Bei dieser Methode sendet VIBSCANNER 2 wahrend der Datenerfassung auf der Route die
Messdaten automatisch an einen Server in einem Netzwerk, den sog. MQTT-Broker. Die
Ubertragung erfolgt drahtlos iber ein WLAN-Netzwerk. Der MQTT-Broker verteilt die
Messdaten anschlieRend an die Daten-Abonnenten zur Visualisierung und Auswertung.
PRUFTECHNIK stellt fiir diesen Zweck die Applikation OMNITREND Asset View zur Ver-
figung.

@ Hinweise

Uber MQTT werden nur folgende Messdaten (ibertragen:
- Kennwerte, wie z.B. Schwingbeschleunigung in 0-p oder RMS
- Prozessparameter, wie z.B. Spannung, Druck, Temperatur

OMNITREND Asset View funktioniert unabhangig von OMNITREND Center.

Voraussetzung

o WLAN-Funktion ist eingeschaltet und VIBSCANNER 2 ist im WLAN-Netzwerk an-
gemeldet.

o MQTT-Funktion ist eingeschaltet und der MQTT-Broker ist konfiguriert (siehe
"MQTT-Broker" auf Seite 51

OMNITREND

Asset View

Client
\
BROKER Client

DHO
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In diesem Abschnitt finden Sie Informationen zu folgenden Themen:

5.1 Technische Daten ... 100
5.2 Pflegeund Wartung ... 103
5.2, 1 AufbewahrUung . 103
5.2 2 ReINIBUNE 103
5.2.3 Garantie .. 103
5.2.4 Ersatzteile, Zubehor .. . 103
5.2.5 Uberpriifung der Messgenauigkeit ................oooooooieii.. 104
5. 2. 6 ENtSOrBUNG . 104
5.3 Skalierung der Ergebnisanzeige ................................... 105
5.4 Drehzahlfinder ... 109
5.4 L FUNKEION . 109
5.4, 2 NV ertraUenN S W . 109
5.A.3 GreNzZeN ..o 109
5.5 Kinematikmodell ... . 111
5.5.1 Referenzdrehzahl ... . 111
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5.1 Technische Daten

Anzahl

Z-Kanal
(0 ... 50kHz)

X/Y-Kanal
(0 ... 10kHz)

Dynamikbereich
Abtastrate

Signalverarbeitung

Messbereich /
Genauigkeit

Erfiillte Norm

Typ

Aktiver Bereich
GroRe

Farbtiefe
Blickwinkelbereich

Bedienung

Beleuchtung

Umgebungslichtsensor

Typ

Nennspannung

Messkanale
3 synchrone Analogkanile (X/Y/Z)

-20.. +20V, Eingangsimpedanz: 78kOhm
IEPE

Linedrive

-20 .. +20V, Eingangsimpedanz: 78kOhm
IEPE

109.5dB (gesamt)
bis zu 131 kHz pro Kanal
3 x 24 Bit ADCs

Schwingbeschleunigung: abh. vom verwendeten Sensor
StoRimpuls: -10dBsv bis 80dBsv +/- 2dBsv

DIN ISO 2954:2012 (2-1kHz, 10Hz -1kHz, 10-10KHz)
Display

Kapazitiver Touchscreen

Optisch gebondet fiir hohen Kontrast und erhdhte Stol3-
festigkeit

95x 54 mm (33/4" x21/8")
10,9cm (41/3")

16 Millionen Farben

< 140°

Multitouch — Gestensteuerung

Handschuhtauglich
Hintergundbeleuchtung, einstellbar
Ja

Versorgung
Li-lonen Akku

7,2V (EX-Gerat: 7,3 V)

100
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Energiedichte

Ladezeit, typisch

Ladetemperatur

Betriebsdauer, typisch

Ladenetzteil

Energiesparmodus

Prozessor

Bedienelemente

Speicher

usB

RFID

WLAN

Stroboskop

LED

Anschliisse

72 Wh (EX-Gerat: 50 Wh)

5,0h (0... 100% @ 25°C / 77°F); EX-Ger&t: 3,5 h
3,5h (0... 80% @ 25°C / 77°F); EX-Gerét: 2,5 h

10°C...40°C

12 h (Dauerbetrieb, Akku 100%); EX-Gerat: 10 h
6 h (Dauerbetrieb, Akku 50%); EX-Gerat: 5 h

100-240V~, 50-60 Hz (Eingang)
12V 3A (Ausgang)

Ja
Computer
ARM A9 - Quadcore 1GHz
Touchscreen, EIN/AUS-Taste, ENTER-Taste

microSD Card, 32 GB fiir Messdaten, fest eingebaut
2 GB RAM

1 x USB 2.0, Device-Schnittstelle

RFID-Lesemodul fiir PRUFTECHNIK-Transponder
- ALl 50.628-25 (Gerat ohne EX-Schutz)

Erfullt 1SO 144433 und 1SO 15693

Leseabstand: 2...3 cm (13/16" ... 1 3/16")

IEEE 802.11a/b/g/n/ac
Durchsatz: < 200 Mbps
Sicherheit: WPA2

Frequenzbereich: 0,1 — 1000 Hz
Auflésung: 0,06 1/min.
LEDs: Risikogruppe 1 gemaR IEC 62471

1x RGB LED (Anzeige fiir Ladezustand und Ladevorgang)
Umgebung / Mechanik

Hohlbuchse fiir Ladenetzteil
Micro-USB fiir Datenkabel
Steckverbinder (8-polig) fiir Signalkabel

VIBSCANNER 2
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Gehduse, Gerdt ohne
EX-Schutz

Gehause, EX-Gerat

Abmessungen
Gewicht
Schutzart

Temperaturbereich

Luftfeuchtigkeit

Zertifizierungen

2 Komponenten Gehause: PC und ABS
Ummantlung: TPE, schwarz

Gehause: PC
Ummantelung: TPE, schwarz, antistatisch, leitfahig

203 x 143 x 76mm (LxBxH) (8 x55/8x3 ")
ca. 1,0kg (35,3 0z)
IP65, staubdicht und strahlwassergeschiitzt

-10°C ... +50°C (Betrieb)
-20°C ... +60°C (Lagerung)

0...90 %, nicht kondensierend

CE, RoHS, FCC, FCC/IC, ATEX, IECEx, NEC 500/505, CEC An-
nexJ18, CEC sect. 18
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5.2 Pflege und Wartung

VIBSCANNER 2 ist ein Prazisionsinstrument und sollte daher mit gré3ter Sorgfalt be-
handelt werden.

5.2.1 Aufbewahrung

Wenn Sie VIBSCANNER 2 langere Zeit nicht benutzen, verstauen Sie das Messgerat im Kof-
fer. SchlieRen Sie es regelmalig an die Stromversorgung an, um die vollstandige Ent-
ladung des Akkus zu vermeiden.

Achten Sie darauf, dass am Aufbewahrungsort folgende Bedingungen erfullt sind:
o trocken; Luftfeuchtigkeit < 90%.
o keine starken elektromagnetischen Feldern vorhanden.

o Temperaturbereich: -20°C ... + 60°C.

5.2.2 Reinigung

Bei leichten Verunreinigungen kdnnen Sie das Gehause mit einem feuchten Tuch ab-
wischen. Hartnackige Verunreinigungen entfernen Sie mit einem handelsiiblichen milden
Reinigungsmittel.

Zum Reinigen des Displays verwenden Sie ein weiches, trockenes Tuch.

@ ACHTUNG !

Schaden am Gerat sind moglich, wenn nicht geeignete Reinigungsmittel ver-
wendet werden.

Nicht geeignet zur Reinigung sind Verdiinnungsmittel, Spiritus, ISO-Propanol
oder aggressive Reinigungsmittel (Kraftreiniger)!

5.2.3 Garantie

Die Garantie fiir das Messgerat betragt 2 Jahre. Der Garantieanspruch erlischt, wenn
nicht-autorisierte Servicearbeiten am Messgerat durchgefiihrt werden.

Der Transportkoffer hat eine lebenslange Garantie.

5.2.4 Ersatzteile, Zubehor

Es durfen nur Original-Ersatzteile und -Zubeho6r eingesetzt werden. Informationen dazu
finden Sie im Produktkatalog, den Sie kostenlos bei PRUFTECHNIK anfordern kénnen.
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5.2.5 Uberpriifung der Messgenauigkeit
Um eine hohe Messgenauigkeit zu gewadhrleisten, sollten Sie diese alle zwei Jahre Uber-
priifen lassen. Den Zeitpunkt fiir die ndchste Uberpriifung gibt die Plakette neben der La-
debuchse an. Zur Uberpriifung schicken Sie das Messgerit an lhre PRUFTECHNIK-Ver-
tretung. Bevor Sie das Gerat zur Reparatur oder Uberpriifung einsenden, {ibertragen Sie
die Messdaten in die OMNITREND Center Software.

Die Plakette zeigt den nachsten Priiftermin an (hier: 09-2019).

5.2.6 Entsorgung

VIBSCANNER 2 samt Zubeho6r entsorgen Sie gemal’ den lokal geltenden Umweltvorschrif-

ten.
@ Hinweis

Der Akku muss vollstandig entladen sein, wenn Sie das Messgerat zur Entsorgung
abgeben.
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5.3 Skalierung der Ergebnisanzeige

Sind fiir die Messaufgaben Grenzwerte eingestellt, dann gelten folgende Ska-
lierungsregeln:

o Messwert < Alarmwert (rot), dann gilt:

Alarmwert = 90% des maximalen Anzeigebereiches.

o Messwert > Alarmwert (rot), dann gilt:
Messwertl = 90% des maximalen Anzeigebereiches.
Alle Gibrigen Balken werden dann relativ zu diesem, maRgebenden Balken skaliert.

Wenn keine Grenzwerte fir die Messungen eingerichtet sind, dann ist die Skalierung auf
die in der Tabelle aufgefiihrten Werte voreingestellt. Uberschreitet eine Messung den vor-
eingestellten Bereich, werden die Grenzen angepasst. Der betreffende Messwert ent-
spricht dann 100 % des Anzeigebereiches.

Beispiel:

o Die Schwingungsmessung tberschreitet den voreingestellten Bereich (0...10 m/s?).
Der Messwert betragt 26,397 m/s2. Dieser Wert entspricht 100% auf der Skala.

o Die Drehzahlmessung (Speed) liegt im voreingestellten Bereich (0...3000 1/min). Der
Messwert (1500 1/min) ist entsprechend skaliert (50%).

Ov Acc 10- 10000 Hz | RMS 26.397 m/s?

| : 0.020 m/sz 0
Speed | Manual 1500 1/min
| 1500 1/min &

liberschreiten mehrere Messwerte einen Alarmwert, gilt die Regel fiir den Messwert mit der prozentual groRten Uberschreitung
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Messart Kennwerttyp Skalierung m

Beschleunigung Summen-Kenn- m/s2
wert 5
(breitbanding) A D0 s

P-P 0...120 m/s2
Crest 0...10 -
Band-Kennwert Power in Band 0...100 m/s2
(schmalbandig)
Peak in Band 0...60 m/s2
RMS 0...10 m/s2
0-P 0...60 m/s2
P-P 0...120 m/s2
Crest 0...10 -
Calc. 0-P 0...60 m/s2
Calc. P-P 0...120 m/s2
Hullkurven- Power in Band 0...6,25 m/s2
Band-Kennwert ) 5
e Peak in Band 0...20 m/s
RMS 0...2,5 m/s2
0-P 0...20 m/s2
P-P 0...25 m/s2
Crest 0...10 -
Calc. 0-P 0...20 m/s2
Calc. P-P 0...25 m/s2
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Geschwindigkeit Summen-Kenn- mm/s

wert

(breitbanding) A7 020 mm/s
P-P 0...40 mm/s
Crest 0...5 -

Band-Kennwert Power in Band 0...100 mm/s

(schmalbandig)
Peak in Band 0...20 mm/s
RMS 0...10 mm/s
0-P 0...20 mm/s
P-P 0...40 mm/s
Crest 0...5 -
Calc. 0-P 0...20 mm/s
Calc. P-P 0...40 mm/s

Weg Summen-Kenn- RMS 0...50 pum

wert

(breitbanding) 07 el Hm
P-P 0...400 pum
Crest 0...2,5 -

Band-Kennwert Power in Band 0...2500 pum

(schmalbandig)
Peak in Band 0...200 pum
RMS 0...50 pum
0-P 0...200 pum
P-P 0...400 pum
Crest 0...2,5 -
Calc. 0-P 0...200 pum
Calc. P-P 0...400 pum
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Beschleunigung

Drehzahl
Temperatur

Benutzerdef.
GroRe

Sichtpriifung

StoRimpuls (Walz-

lager)

Spitze
Teppich
Spitze

Teppich

-5...40
0...40
5000
0...3000
0...100

Min. / Max.
Wert aus
Messaufgabe

Min. / Max.
Wert aus
Messaufgabe

dBsv
dBsv
dBn
dBn
1/min.
°C

ben.def.
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5.4 Drehzahlfinder

Die schwingungsbasierte Zustandsdiagnose an drehzahlvariablen Maschinen erfordert die
Erfassung der Drehzahl wahrend der Schwingungsmessung. Neben dem Schwin-
gunssensor ist somit immer ein zusatzlicher Drehzahlsensor notwendig, um einen voll-
standigen Messdatensatz flir eine umfassende Analyse und zuverldssige Diagnose zu er-
halten.

VIBSCANNER 2 geht hier einen anderen Weg und verzichtet auf einen Sensor zur Dreh-
zahlmessung. Vielmehr verwendet das Messgerat das Schwingungssignal, um den ak-
tuellen Drehzahlwert an der Messstelle zu ermitteln. Diese Methode basiert auf kom-
plexen Algorithmen, zahlreichen Feldversuchen und viel Erfahrung in der Erfassung, Auf-
bereitung und Analyse von Schwingungssignalen. Das Resultat dieser Entwicklung ist als
sogenannter "Drehzahlfinder" in VIBSCANNER 2 implementiert worden.

5.4.1 Funktion

Im Rahmen der Messkonfiguration in OMNITREND Center wird auf Maschinenzug-Ebene
eine Drehzahl vorgegeben, die bei der Messung vor Ort zu erwarten ist. Der Dreh-
zahlfinder wertet das Schwingungssignal im Hinblick auf Drehzahlen aus, die um 15% vom
erwarteten Drehzahlwert abweichen kénnen.

Der Drehzahlfinder ist standardmaRig an der Referenzmessstelle aktiviert. Die Dreh-

zahlwerte fir alle anderen Messstellen an einem Maschinenzug berechnet das Messgerat
auf Basis des konfigurierten Kinematikmodells fiir den Maschinenzug.

5.4.2 Vertrauenswert

Der Drehzahlfinder ermittelt aus dem gemessenen Schwingungssignal drei Drehzahlwerte,
die im vorgegebenen Intervall (+15%) liegen. Jedem Wert ist eine Wahrscheinlichkeit (in %)
zugeordnet, die angibt, wie vertrauenswirdig der Wert ist. In der Regel entspricht die ak-
tuelle Drehzahl dem Wert mit dem hochsten Prozentwert - dem sogenannten Ver-
trauenswert.

Der Vertrauenswert lasst sich mit einer stroboskopischen Messung verifizieren und ggf.
nachjustieren.

5.4.3 Grenzen

Der Drehzahlfinder kommt in folgenden Szenarien an seine Grenzen:

o Die Wahrscheinlichkeit fiir den Vertrauenswert liegt unter 70%.
Abhilfe: Verifizieren Sie die betreffende Drehzahl mit dem Stroboskop.

o Die Drehzahl an der Messstelle weicht um mehr als 15% von der zu erwartenden
Drehzahl ab.
Abhilfe: Ermitteln Sie die Drehzahl mit dem Stroboskop.
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o Schwingungseintrage von benachbarten Maschinen beeinflussen das Schwingungs-
signal.

Abhilfe: Ermitteln Sie die Drehzahl mit dem Stroboskop.

o Die zu erwartende Drehzahl ist kleiner als 300 min-1. In diesem Fall ist der Dreh-

zahlfinder automatisch deaktiviert.

Abhilfe: Ermitteln Sie die Drehzahl mit einer Schwingungsmessung an der schnell-
laufenden Welle.
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5.5 Kinematikmodell

Ein Kinematikmodell bildet die kinematischen Verhaltnisse in einem Maschinenzug ab.
VIBSCANNER 2 nutzt diese Modellierung, um die Drehzahlen an jeder Messstelle am Ma-
schinenzug auf Basis eines Referenzwertes zu berechnen. Diese Methode spart Zeit und
Aufwand, denn sie reduziert die Anzahl der Messungen vor Ort auf ein Minimum.

Ein Maschinenzug wird im Rahmen der Konfiguration in der OMNITREND Center Software
modelliert. Die Ubersetzungsverhiltnisse zwischen den einzelnen Komponenten (z.B. Ge-
triebestufen) finden dabei Berilicksichtigung.

5.5.1 Referenzdrehzahl

Die Referenzdrehzahl bildet die Basis der Drehzahlberechnung. Sie wird an einer Re-
ferenzmessstelle am Maschinenzug erfasst bzw. ermittelt. Aus den bekannten ki-
nematischen Verhaltnissen im Maschinenzug berechnet das Messgerat die ent-
sprechenden Drehzahlen fiir alle Messstellen am Maschinenzug.

Referenzdrehzahl aus Schwingungssignal

VIBSCANNER 2 ermittelt die Referenzdrehzahl aus dem Schwingungssignal ("Dreh-
zahlfinder" auf Seite 109). Im Rahmen der Routen-Konfiguration in OMNITREND Center,
wird die Messstelle fur die Referenzdrehzahl mit der am nachsten liegenden Schwin-
gungsmessstelle zusammengelegt. In der Maschinenbild-Ansicht ist die Re-
ferenzmessstelle mit & markiert ("2: Messstellensymbol" auf Seite 39).

Referenzdrehzahl mit Stroboskop ermitteln

Das eingebaute Stroboskop ist eine sichere Methode, die ermittelte Referenzdrehzahl zu
verifizieren und die Drehzahlen an allen Schwingungsmessstellen an der Maschine zu er-
fassen.

Referenzdrehzahl per Hand eingeben

Lasst sich die Referenzdrehzahl mit den genannten Methode nicht feststellen, kann der
Wert manuell eingegeben werden.
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