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• Riscaldamento, perdite nel ferro, perdite addizionali nel rame 
• Rendimento 
• Cuscinetti a rotolamento 
• Cuscinetti a strisciamento 
• Velocita critica 
• Coppie e forze oscillanti 
• Rumorosità 

 
 
 
 
A chi è rivolto 
 
Responsabili di manutenzione elettromeccanica, responsabili di produzione di macchine 
elettriche, responsabili del testing, personale di assistenza tecnica. 
 
 
 
 
Obiettivo 
  

1. Introdurre il principio di funzionamento della macchina asincrona. 
2. Descrivere il funzionamento dei motori asincroni con inverter e le problematiche 

ad esso connesse. 
3. Presentare le prove per l’ottenimento delle curve caratteristiche. 


