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A chi è rivolto 
 
Personale d'impianto, personale di assistenza tecnica e di service vibrazionale 
specialistico. 
 
 
 
 
Obiettivo 
  

1. Introdurre i concetti fondamentali dell’analisi vibrazionale e fornire indicazioni su 
una corretta acquisizione dei segnali di vibrazione. 

2. Caratterizzare i motori elettrici dal punto di vista del loro comportamento 
vibrazionale. 

3. Interpretare correttamente gli spettri in frequenza per la tipologia di macchine 
oggetto del corso per il raggiungimento di una corretta diagnosi. 

  


