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1 Introduction

1.1 Description succincte
Logiciel pour I'électronique de diagnostic VSExxx efector octavis

1.2 Application

1. Surveillance d'état online avec sorties d'alarme

2. Enregistrement de tendances (mémoire interne de I'historique)
3. Diagnostic approfondi (mode FFT)
4

. Passerelle pour valeurs de diagnostic (en combinaison avec serveur OPC
octavis référence VOS001...VOS004)

1.2.1 Surveillance d'état online avec sorties alarme

L'électronique de diagnostic VSExxx détermine et surveille un nombre max. de

24 objets diagnostiqués (par ex. roulement, déséquilibre, engrenage, surveillance
signal d'entrée ...) a partir des signaux de vibration de 4 accélérométres max.
(type VSAxxx et IEPE) et des 2 entrées DC (par ex. vitesse de rotation ou charge).
Les modifications d'état peuvent étre indiquées par des sorties de commutation
TOR (par ex. avertissement et alarme). Alternativement, une sortie peut étre
configurée en analogique et fournir en continu une tendance.

Par une interface OPC, tous les objets diagnostiqués peuvent étre intégrés dans
un logiciel de supervision des données de fonctionnement. Ceci est réalisé par un
logiciel supplémentaire (serveur OPC octavis, référence VOS001...VOS004).

1.2.2 Enregistrement de tendances (mémoire interne de I'historique)

Des tendances (historique) de tous les objets diagnostiqués peuvent étre
mémorisées dans ['électronique de diagnostic (VSExxx). Grace a une horloge
temps réel intégrée et sauvegardée par batterie, des événements peuvent étre
tracés en fonction du temps.

1.2.3 Diagnostic approfondi (mode FFT)

Une analyse détaillée de données mesurées est effectuée en mode FFT, si
nécessaire. Seulement les données mesurées d'un seul capteur peuvent étre
détectées et enregistrées. Des données enregistrées peuvent étre lues comme
données mesurees.

1.2.4 Passerelle pour valeurs de diagnostic

Par une interface OPC, tous les objets diagnostiqués et les états de
communication peuvent étre intégrés dans un logiciel de supervision des données
de fonctionnement. Ceci est réalisé par un logiciel supplémentaire (serveur octavis
OPC, référence VOS001...VOS004). De plus, il est possible de lire et écrire des
parameétres par l'interface OPC.
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2 Informations importantes

2.1 Facteurs d'influence pour la surveillance vibratoire

Nous vous signalons qu'en général des fluctuations et une influence des valeurs
diagnostiquées peuvent se produire lors de la surveillance vibratoire. De ce fait,
les facteurs suivants doivent étre pris en considération pour une surveillance
fiable :

2.1.1 Choix du lieu d'installation
e Axe de mesure perpendiculaire a la surface de la machine
e Montage seulement sur des supports massifs (pas sur les téles des carters)

e Lieu d'installation le plus proche possible de la position du roulement a
surveiller

2.1.2 Qualité du signal mesuré
e Serrage du capteur de vibration (type VSAxxx) avec le couple indiqué

e Une rondelle conique (accessoire référence E30115) améliore la liaison
positive du capteur. Recommandée pour le diagnostic de roulements.

e Des signaux parasites associés au process peuvent influencer le diagnostic.
De ce fait, il est recommandé de limiter la plage de surveillance ou de réduire
le choix des objets diagnostiqués en cas de grandes fluctuations des valeurs
diagnostiquées. En cas de forte influence des valeurs diagnostiquées (par ex.
lors de l'usinage), un passage de référence est recommandé pour le diagnostic
du roulement.

2.1.3. Contréle des valeurs d'apprentissage

Les valeurs d'apprentissage représentent les valeurs de référence pour évaluer
les valeurs diagnostiquées. Une valeur d'apprentissage trop haute due a une
détérioration déja existante ou a des signaux process peut empécher une
indication correcte des états “ avertissement “ et “ alarme “. Pour contréler les
valeurs d'apprentissage, il est recommandé de lire les données de la mémoire
interne de I'historique apres quelques jours et d'adapter, le cas échéant, les seuils
d'alarme ainsi que I'amortissement des signaux.

2.1.4 Evaluation des seuils d'alarme

Les seuils d'alarme indiqués pour I'objet diagnostiqué “ roulement “ et
“ déséquilibre “ sont des valeurs empiriques se référant a un état non détérioré.
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3 Fonctionnement correct

1. L'électronique de diagnostic efector octavis (VSE) détecte continuellement
I'accélération de la vibration des accéléromeétres vissés sur les surfaces fixes
des machines (jusqu'a 100 000 valeurs/s). L'électronique de diagnostic calcule
les amplitudes d'accélération et, le cas échéant, la vitesse des fréquences de
défaut réglées (par ex. bague interne, bague externe et éléments roulants),
ceci pour 24 différents objets diagnostiqués maxi. (y compris surveillances des
signaux d'entrée). Au total, jusqu'a 128 différentes fréquences de défaut sont
possibles (84 fréquences de défaut jusqu’au progiciel 0.7.255). Les roulements
ou objets diagnostiqués a surveiller sont définis sur PC a I'aide d'un logiciel
et ensuite transmis comme paramétrage a I'électronique de diagnostic via
Ethernet. L'état du roulement est évalué et surveillé par rapport a la valeur m
d'apprentissage (valeur de référence).

2. En option, efector octavis calcule également I'accélération maximale (0-créte
en [mg]), accélération moyenne (RMS en [mg]) et/ou vitesse moyenne (RMS
en [mm/s]). L'évaluation et la surveillance s'effectuent a I'aide de valeurs limites
absolues sans valeur de référence.

3. Les deux signaux du processus (entrée 1/ entrée 2) peuvent étre surveillés
et enregistrés séparément dans la mémoire de I'historique des objets
diagnostiqués. La détection se fait simultanément a 50 Hz.

4. La pré-alarme et I'alarme principale de I'objet diagnostiqué ou la surveillance
des signaux d'entrée avec le degré de détérioration le plus élevé sont
signalées via les sorties de commutation. En option, une boucle de courant
0/4...20 mA peut fournir la valeur maximale de I'objet diagnostiqué ou le degré
maximal de détérioration.

5. L'état de détérioration des objets diagnostiqués de chaque entrée capteur est
également signalé par la couleur de la LED de I'afficheur de I'électronique de
diagnostic.

6. L'électronique de diagnostic peut étre utilisée pour des vitesses constantes
et variables. Pour un diagnostic correct en cas de vitesse variable, la vitesse
actuelle doit étre fournie via une boucle de courant, un signal d'impulsions ou
Ethernet.

7. Sil'électronique de diagnostic est utilisée pour la surveillance de roulements
avec vitesse variable, s'assurer que la vitesse de fonctionnement reste
constante périodiqguement en fonction des valeurs réglées.

8. En mode standard (assistant), la plage recommandée pour la surveillance
des roulements est de 120 tr/min a 96 000 tr/min. La plage de fonctionnement
maximale est de 1...100 000 tours/min.

9. Les capteurs sont vissés prés du roulement et radialement a I'axe de rotation
(— notice de montage des capteurs).
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Pour tous les objets spectraux surveillés, I'électronique de diagnostic utilise des
valeurs limites individuelles pour la pré-alarme (jaune) et I'alarme principale
(rouge). Les valeurs limites des objets diagnostiqués se réferent toujours a la
valeur d'apprentissage réglée et décrivent ainsi une amplification de signal.

L'électronique de diagnostic utilise ses propres valeurs limites pour la surveillance
a large bande du niveau de vibration dans le domaine temporel. Contrairement
aux objets diagnostiqués, celles-ci sont des valeurs absolues de 'accélération
(unité [mg]) ou de la vitesse (unité [mm/s]).

De plus, I'électronique de diagnostic permet la surveillance selon ISO 10816 de la
valeur efficace de la vitesse de vibration jusqu'a 1 000 Hz.
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4 Interface utilisateur

Lors du démarrage du programme un écran divisé en trois est affiché et consistent
en:

1. Menu (en haut) : utilisation du programme et fonctions standards Windows.

2. Apercu (a gauche) : apercu des appareils (a gauche en haut) indiquant toutes
les connexions préparées par l'utilisateur et/ou existantes sur les électroniques
de diagnostic (VSE) ; apercu fichiers (a gauche en bas) indiquant les fichiers
octavis ouverts et utilisés actuellement. Les fichiers peuvent étre des fichiers
de paramétrage, de mesure, de I'historique et de réglage.

3. Premier paramétrage vide (au milieu) : paramétrage octavis y compris la
fonction de I'assistant.

14 Start

9 cfector actavis

avis VESOD i ectronic gmb =)
D 00 &5 HE=X (DB FAEBEX ©
= & Houveaul |E@E|
HdEgha & D
[ dsiwan O Applesion [ Compewr O Obist , [ i O Vaises [ Po |
Application
VSEODT  Ausdiare 1 Amiiare £ ; Sorte de commutztion: M Feime
Vsl Hon utilizé Non ulilisé OUT1 : Jaune
OUTZ: Houge:
[ &ihorazcance de diagnostic
§ Caplew 2 Type die dizgniosic : Vitesse:
‘\ Caplew 3 Dhéigaation du mulement Rappoit viesze [engran ]
£ Caplaurd Walewr d'appeeniiszage ©
' Saul Jaune : Planea de foncticarsment -
Sauls Flouge: Fluztuation :
i 2ame Plapa da fancliohnean
— Evalualion : Rappoit vitezze [engran |
Doreéssfiichiers téthade d'analpss : Plage de fonclionrament -
] Houvcaul FI!M: : Mayerines
I e Irilialisaion
Factaw de fréquence : Lﬂ%rﬁéﬂ?ﬂms de
Fenéire de fréquence : Temps de répares ;
Unité de mesure :
Histongue :
Frojet
Socighd Adiesze Dabe de création: 2470372011
L : Ligu d'instalation : Modfié e 2470352011
Desscaiption du prcjet : Miachines : Rédanteur :

La fenétre principale du programme sert a commander le programme et contient le

menu et différentes barres d'outils.

Dans la fenétre d'apercu plusieurs électroniques de diagnostic peuvent étre

visualisées dans l'arborescence de I'apercu VSE ainsi que plusieurs fichiers dans
I'arborescence de I'apercu données/fichiers. Pour ce faire, utiliser le menu, les
barres d'outils ou le menu contextuel dans la fenétre d'apercu. Les différentes
fonctions du menu et des barres d'outils ne se réféerent toujours qu'a la saisie
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sélectionnée dans l'arborescence de l'apergu (VSE, fichier de paramétrage ...)
qui est également indiquée sur la barre d'état en dessous de I'arborescence de

I'apercu.

Les connexions aux électroniques de diagnostic utilisées et les fichiers indiqués a
la fin du dernier passage du programme sont indiqués de nouveau - si disponibles
- dans l'arborescence de l'apercu lors du démarrage du programme.

Les différentes données et fonctions de I'électronique de di-
agnostic (paramétrage, surveillance, historique et réglages)
sont activées en double cliquant sur la saisie correspon-
dante dans l'arborescence de l'apercu de I'électronique de
diagnostic correspondante dans une nouvelle fenétre.

Les connexions aux électroniques de diagnostic peuvent
étre collectées dans des groupes, les données et fichiers
peuvent étre groupés dans des containers (— image). Un
cas particulier du container c'est le paquet.

Si lors du démarrage du programme I'écran complet n'est
pas disponible pour I'application, la zone de I'écran dis-
ponible pour le logiciel de paramétrage VES003 peut étre
indiquée avec le paramétre de démarrage , FRAME_a
gauche_en haut_a droite_en bas ,,.

10

Données/fichiers
] Mouveaul
=83 Containerl

3

9 OBJ_D51117_140236,
=2 Paguetl

i Paramétres

& Réglages

£ *

M oLmeau?
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5 Réglage

5.1 Réglage pays
La langue est sélectionnée dans le menu [Fichier] > [Language].

5.2 Réglages du programme
Menu [Options] > [Réglages...]

Les unités préféerées pour longueur ([mm] ou [pouce]) et fréquences ([Hz] ou
[CPM]) peuvent étre réglées.

Si nécessaire, les pondérations du signal de la vitesse de rotation et de la 2éme
plage de fonctionnement des objets diagnostiqués et de la valeur de référence de m
la surveillance des signaux d‘entrée peuvent étre affichées pour le traitement.

La fenétre de fréquence pour la fonction de recherche de créte doit étre indiquée
en lignes spectrales. Une ligne spectrale correspond a la résolution réglée dans

la fenétre de surveillance. Exemple pour une fenétre de fréquence réglée a

10 lignes spectrales : un clic de la souris sur 399,6 Hz avec la résolution réglée
sur 1,526 Hz, la fonction de recherche positionne la ligne sur la créte la plus haute
entre 383,75 Hz (= 399,6 Hz — 10x 1,526 Hz) et 414,86 Hz (= 399,6 Hz + 10x
1,526 Hz).

Le nombre d’‘harmoniques et de bandes latérales a afficher par c6té se régle ici.

Il est possible de régler si, lors du démarrage du programme, les derniers
appareils connectés doivent étre reconnectés automatiquement, ou si les
appareils indiqués restent déconnectés et doivent étre connectés manuellement.

Outre les réglages par défaut il est possible d'ajouter des connexions avec
adresse IP identiques pour les VSE si elles ont des numéros du port différents.

11
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6 Electronique de diagnostic VSE

Via le menu, les barres d'outils B D ou le menu contextuel vous pouvez créer des
groupes ou de nouvelles connexions. Une nouvelle connexion peut étre établie
dans l'assistant connexion comme connexion active ou passive. Une connexion
passive contient toutes les informations relatives a la connexion et peut étre
raccordée (activée) rapidement a l'aide d'un double clic, du menu [Connexion] ou
du symbole | < ‘. Une connexion active peut étre déconnectée (désactivée) aussi
rapidement a I'aide d'un double clic, du menu [Déconnexion] ou du symbole # .

Les parametres, la surveillance, I'historique et les réglages S EEGEGNEC

sont disponibles comme sous-nceuds d'une connexion WSE
active et peuvent étre ouverts dans une nouvelle fenétre par & % 157[’5&?3219-“41-245
un double clic (— image). =]
. . . , Z] Paraméties
Si parmi les paramétres de démarrage une adresse IP est | Survsillance
indiquée sous forme de ,, aaa.bbb.ccc.ddd , ou ,, aaa.bbb. g :E;T:;::
ccc.ddd/eeee , (eeee = numéro de port), une connexion [ T72.029.061.247
a I'électronique de diagnostic indiquée est établie lors du
démarrage du programme.
Les fonctions du menu, des barres d'outils ¥ 3B © I I

et du menu contextuel (connexion, login, redémarrage,
déconnexion, enlever, apprentissage) ne concernent que
I'électronique de diagnostic sélectionnée ou groupe qui
est eégalement indiquée sur la barre d'état en dessous de
I'arborescence de I'apercu (— image).

|1 72 179.041 246 I

Remarque importante : chaque électronique de diagnostic peut gérer
parallelement trois différentes connexions, c'est-a-dire que plusieurs utilisateurs
peuvent modifier en méme temps les réglages / parameétres !

6.1 VSE > Groupes

Dans I'arborescence de I'apergu “ VSE “ vous pouvez grouper plusieurs
connexions aux électroniques de diagnostic dans des “ groupes “ a définir
librement.

Les attributions du groupe sont préservées apres la fermeture du programme.

12
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6.2 VSE > Assistant connexion

6.2.1 DHCP
Par défaut, la connexion est établie via une adresse IP statique.

A partir de la version du progiciel 0.6.8, des adresses |IP dynamiques peuvent
étre affectées aux électroniques de diagnostic (DHCP). Ensuite, la connexion est
établie via le nom de 'équipement.

6.2.2 Adresse IP

Pour raccorder I'électronique de diagnostic (VSE) I'adresse IP et le port de
I'électronique de diagnostic sont nécessaires. m

Réglage par défaut :
Adresse IP = 192.168.0.1
Port = 3321

Jusqu'a 3 utilisateurs peuvent accéder a la méme électronique de diagnostic.

6.2.3 Nom de I'équipement

Si le réseau est configuré avec DHCP, il est possible d'établir une connexion a
I'électronique de diagnostic (VSE) via le nom de I'équipement.

Préalablement, le nom de I'équipement doit étre défini dans les réglages du
réseau.

Réglage par défaut :

Etablissement de la connexion via adresse IP statique
Adresse IP = 192.168.0.1

Port = 3321

Jusqu'a 3 utilisateurs peuvent accéder a la méme électronique de diagnostic.

6.2.4 Désignation
Le nom affecté a la connexion est indiqué dans I'apercu de I'arborescence VSE.

6.2.5 Connexion

Si la connexion physique au réseau d'une électronique de diagnostic n'est pas
encore réalisée entierement, les paramétres peuvent étre préparés pour une
connexion sans activer la connexion immeédiatement.

La connexion préparée dans l'apercu peut étre raccordée rapidement a I'aide du
menu ou du symbole [Connexion].

13



Logiciel octavis VES003 v3.0

6.3 VSE > Connexion

Menu [VSE] > [Connexion] ou
symbole | & ‘ ou
menu contextuel [Connexion].

Une connexion au réseau est établie grace aux informations définies relatives a la
connexion passive.

6.4 VSE > Login

Le login a un niveau de login protégé par mot de passe est seulement nécessaire
si les droits d'utilisateur et d'acceés de I'électronique de diagnostic (VSE) ont été
limités dans les réglages pour les différents niveaux de login.

Si le niveau souhaité est sélectionné et que le mot de passe nécessaire est
saisi, ces informations de login peuvent étre mémorisées de maniere codeée. Les
informations de login mémorisées sont utilisées pour chaque établissement de
connexion, sinon la connexion est assignée au niveau de login le plus bas ; un
login a un niveau plus haut doit étre effectué manuellement.

6.5 VSE > Redémarrage

L'électronique de diagnostic (VSE) peut étre redémarrée par le logiciel. Dans ce
cas, la connexion existante est déconnectée.

Remarque importante : Pour des raisons techniques les modifications des
réglages du réseau ne sont validées que lors du redémarrage de I'électronique de
diagnostic.

6.6 VSE > Déconnexion

Menu [VSE] > [Déconnexion] ou
symbole # ou
menu contextuel [Déconnexion].

La connexion au réseau est déconnectée, la connexion passive reste dans
I'arborescence de l'apercu et de ce fait les informations relatives a la connexion
sont conservées.

6.7 VSE > Enlever

Menu [VSE] > [Enlever] ou
symbole ¥ ou
menu contextuel [Enlever].

La connexion au réseau est déconnectée, la connexion est enlevée entierement
de l'arborescence de l'apergu.

14



Logiciel octavis VES003 v3.0

6.8 VSE > Apprentissage

Menu [VSE] > [Apprentissage] ou
symbole @ ou
menu contextuel [Apprentissage].

Gréace a la fonction d'apprentissage, les valeurs de référence de I'objet
diagnostiqué créé sont mesurees et mémorisées dans |'électronique de diagnostic
(VSE). Les informations diagnostiquées se référent a la valeur d'apprentissage.
De ce fait, s'assurer que la mesure d'apprentissage est effectuée dans des
conditions de fonctionnement typiques et sans problémes.

Pour les objets diagnostiqués du type “ déséquilibre “ et “ roulement “ les valeurs
de référence et d'alarme sont prédéfinies. Si nécessaire, elles peuvent étre
changées ultérieurement de fagon manuelle dans le cadre de la maintenance.

Les objets diagnostiqués n'ayant pas la fonction auto-apprentissage activée ne
peuvent pas étre sélectionnés dans la liste. La mesure de I'apprentissage peut
étre démarrée séparément pour chaque objet diagnostiqué ou sous forme de
groupe a définir pour plusieurs objets diagnostiqués.

Un apprentissage terminé est représenté par un point vert a cété de I'objet
diagnostiqué correspondant, un apprentissage en cours avec un point rouge
clignotant (— image).

Ha
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Remarques sur l'utilisation de valeurs d'apprentissage :

1.

L'état des objets diagnostiqués (par ex. état du roulement, déséquilibre...) est
toujours évalué par une augmentation relative du signal par rapport a la valeur
d'apprentissage.

La valeur d'apprentissage ou la valeur de référence peut étre déterminée par
une mesure (fonction d'apprentissage) ou saisie manuellement. Pour les objets
diagnostiqués du type “ déséquilibre “ et “ roulement “ les valeurs de référence
et d'alarme sont prédéfinies.

Si des installations de construction identique sont surveillées sur des
positions de mesure identiques, la valeur d'apprentissage (valeur de
reférence) est identique. De ce fait, il est recommandé de mémoriser la valeur
d'apprentissage dans le paramétrage pour réaliser des seuils de commutation
identiques sur des installations identiques.

Si la valeur d'apprentissage est déterminée par une mesure, s'assurer que
I'installation fonctionne dans des conditions typiques et a I'état non détérioré.

Si des valeurs d'apprentissage (valeurs de référence) sont influencées par
des facteurs du processus (par ex. charge ou vitesse), il est recommandé

de définir des fenétres de surveillance correspondantes avec des conditions
de fonctionnement constantes. Elles peuvent étre triggées via la plage de
fonctionnement ou la sélection de la variante. Si une mesure d'apprentissage
est effectuée, s'assurer que les conditions correspondantes (par ex. fenétre de
vitesse, de charge ou entrée trigger) sont présentes.

6.9. VSE > Parametres

Si un autre utilisateur modifie les valeurs des paramétres de I'électronique de
diagnostic (VSE), elles sont mises a jour pendant le fonctionnement que ce soit
par écriture des parametres ou par apprentissage (— VSE).

Dés qu'une modification des paramétres VSE est validée avec [OK] dans
I'assistant ou dans une fenétre de caractéristiques, une copie du paramétrage
modifié est créée dans I'arborescence de I'apercu “ données/fichiers “. La
fenétre de parametres de I'électronique de diagnostic (VSE) montre toujours les
parametres actuels de I'électronique de diagnostic.
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6.10 VSE > Surveillance

Dans la fenétre [Surveillance] les valeurs mesurées peuvent étre visualisées
en sélectionnant le type d'affichage correspondant dans les différentes étapes
d'évaluation :

W Lmevo
de gauche a droite :

e Entrées/ sorties

e Compteurs

e Copier le diagramme dans la mémoire tampon
e Affichage spectral

e Sous-objets
e Objets
e \Valeur diagnostiquée

Les valeurs des “ entrées / sorties ” et des “ compteurs ” sont indiquées dans une
fenétre supplémentaire et peuvent étre observées simultanément avec les quatre

étages d'évaluation “ affichage spectral *, “ sous-objets ”, “ objets ” et “ valeur
diagnostiquée " qui s'excluent mutuellement.

Avec =2 une image a couleurs inversées du diagramme peut étre copiée dans la
mémoire tampon.

Les données indiquées peuvent étre mémorisées continuellement avec | @ (flux
de données) et ensuite étre visualisées de nouveau. De ce fait, efector octavis
peut étre utilisé comme appareil de mesure. Pour les types d'affichage “ sous-
objets 7, “ objets ” et “ valeur diagnostiquée ” les valeurs mesurées des objets
diagnostiqués / surveillances des signaux d'entrée de tous les capteurs sont
enregistrées. Les valeurs des “ entrées / sorties ” sont également mémorisées
dans tous les enregistrements et peuvent étre indiquées de nouveau pendant la

lecture.

L'enregistrement est sauvegardé par un symbole dans I'arborescence de l'apergu
“ données/fichiers ” ou il peut étre appelé de nouveau pour visualisation ou
sauvegardé comme fichier et/ou étre recharge.

La représentation des valeurs mesurées fournies peut étre arrétée avec ! ! pour
faire une analyse, un enregistrement en cours n'est pas affecté.
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6.10.1 Surveillance > Entrées / sorties

Les valeurs mesurées et fournies aux entrées et sorties de I'électronique de
diagnostic (VSE) sont indiquées.
Exemple VSE001 / VSE002 Exemple VSE100

172.029.041.246 17202004126 2 @
Entrée 1 : 9,57 md (473 tr/min)

Entrée 1 : 9,57 md [478 tr/min) )
Entrée 2 057 md [5Mm]
Entrée £ : U,E?mﬁ.[ENm] OUTT - 1,46 md
OUTT - 1,46 mé, OUT2: Inact.
OuUT2 - 0 Commande IP 2 3000 tr/min 1/0 7 - act. /065 Ina

/02 act. 106 Ina
/03 act 107 Ina
|/0 4 Inact. 140 8: Ina

6.10.2 Compteurs
Les valeurs actuelles des compteurs paramétrés sont indiquées.

172.029.041.246
Entrée 2 000:00:34
/07 0 00:00:00
Dézéquilibre Jaune 13 09:54:23
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6.10.3 Surveillance > Affichage spectral

Indication du spectre linéaire (FFT) du capteur correspondant pour un diagnostic
approfondi.

W 172.019.014.246 I Surveillance
o 63 = Cy @ Il | sensorz v |1826Hz |+ |0-1282Hz v | Passe bande 450 Hz 53 +
@mg  Ommds || (COFFT S HFFT

. [Cré&te)
Réqglage de base zoom

v Sous-objets

v Fenétre de fréquence
Harmonigues
bandes |atérales
Etiquette

v Repére de position
Movennes

Echelle 3 & Automatique

Amplitude  » 50 mg
250 g
1000 mg
5000 mg
10000 g
15000 g

y
il J",‘ﬂ'I"rI|||ll1|.|"ﬂllfl\.r.h.|J'l1.il“II]lL|I\'rF‘|1\|IIlJ'JIhli|‘ll"';"illhlhllvwiilﬂr W
50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 G50 70O 7SI S0 900 950 100010501100115012001 250

Hz

Roulement_AS Repeére de position 1
Repére de position 2

Curseur ; 347,9 Hz 42,9 mg Reticule : 347,9 Hz 20,6 mg
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Les réglages suivants peuvent étre changés :
e Résolution : 0,19...24,4 Hz (11,44...1464,84 CPM)
e Bande de fréquences : en fonction de la résolution
e Filtre : sélection des filtres paramétrés
e Type de mesure : [mg], [mm/s] et [mm]
e Meéthode d‘analyse :
— FFT (spectre linéaire des données mesurées brutes)

— H-FFT (spectre linéaire des données mesurées démodulées par une courbe
d‘enveloppe)
avec filtre de courbe d‘enveloppe sélectionnable

Le fenétrage des données se fait par une fenétre Hanning.

En tirant un rectangle (d'en haut a gauche a en bas a droite et en appuyant sur
le bouton gauche de la souris) vous pouvez zoomer dans la visualisation. Le
dézoomage se fait inversement.

W 172.019.014.246 / Surveillance
o Beeo )@ i Sensar 2 v |1.526Hz | 0-1282Hz “ | Pasze bande 450 Hz 59 »
®mg O mmds OFFT @ HFFT

H-FFT [Créte)

i Mw
.lw l ‘ lw'wu'lwmﬁ le\l]u'w"‘hl\\'-ﬁ"l'ﬁi e L il .uq'||l|'1"F|rFrMH$ﬂ

S0 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 BS0 FOO 750 800 8950 900 950 10001050110011501 2001250

\W \'N'WW ‘\\\ (\W |

Repére de position 1; 427.2Hz 5.4 mg DELTA : 427 2 Hz 2.6 mg Repére de position 2 8545 Hz 2.7 ma

Curseur ; 288,3 Hz 24,4 mg Réticule ; 288,3 Hz 11,5 mg

Repére de position 1

Repére de position 2

En appuyant sur le bouton droit de la souris les fréquences de défaut réglées
peuvent étre marquées (lignes verticales en couleur dans le spectre). La sélection
des objets diagnostiqués peut étre limitée par les cases a cocher affichées.
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Utilisant le bouton droit de la souris, des différentes fonctions peuvent étre
sélectionnées dans le menu contextuel.

e Marquage des fréquences de défaut réglées dans I‘électronique de diagnostic
(VSE) en tant que lignes de couleurs verticales ([sous-objets]). La sélection
des objets diagnostiqués peut étre limitée par les cases a cocher affichées.

Si un paramétrage est positionné sur la fenétre de surveillance en le tirant de
la fenétre “ Apercgu “, les fréquences de défaut du paramétrage tiré sont alors
affichées.

e Visualisation de la fenétre de fréquence des sous-objets affichés, quand le
pointeur de la souris est positionné sur la ligne.

e Affichage des harmoniques. La premiére harmonique est déterminée par un m
clic de la souris *l*. Une fonction de recherche aide a déterminer la position
de la créte la plus haute autour du clic de la souris. La fenétre de fréquence de
cette fonction de recherche et le nombre d‘harmoniques peuvent étre modifiés
dans les préférences du logiciel.

e Affichage de bandes latérales. La bande de base des bandes latérales ainsi
que la premiére bande latérale sont déterminées par un clic de la souris *I*.
Une fonction de recherche aide a déterminer la position de la créte la plus
haute autour du clic de la souris. La fenétre de fréquence de cette fonction
de recherche et le nombre de bandes latérales sur chaque coté peuvent étre
modifiés dans les préférences du logiciel.

e Les étiquettes peuvent étre déterminées manuellement en tant que lignes de
couleurs verticales ([étiquettes]). La position pour I'étiquette est déterminée
par un clic de la souris 'I'. Dans le dialogue qui s‘ouvre ensuite, la couleur, la
désignation et la dépendance de la position par rapport a la vitesse de rotation
sont déterminées.

e Activation du champ pour le repére des positions.

e Simulation de moyennes glissées (1/1, 1/2, 1/4, 1/8, 1/16, 1/32, 1/64, 1/128,
1/256).

Les curseurs peuvent étre placés par les boutons fleches ([fleche droite]), [[fleche
gauchel]), en grands pas avec [Maj]+[fleche gauche] ou [Maj]+[fleéche droite].
[Pos1] ou [Ctrl]+[fléche gauche] met la cible de saisie sur le curseur gauche, [Fin]
ou [Ctrl]+[fleche droite] met la cible de saisie sur le curseur droit.

Remarque importante : En mode FFT la surveillance des objets diagnostiqués
est désactivée afin que les sorties ne soient pas commutées. Si la connexion

IP entre I'électronique de diagnostic (VSE) et le PC est interrompue dans
I'affichage spectral, I'électronique de diagnostic passe automatiquement en mode
surveillance en quelques minutes.
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6.10.4 Surveillance > Sous-objets

Indication des fréquences de défaut (par ex. pour le diagnostic de roulements
bague interne, bague externe, fréquence de passage des billes). En mode
sous-objets les groupes de fréquences relatifs a un défaut sont affichés avec
I'amplitude et la fréquence trouvée par objet diagnostiqué. L'analyse spectrale
peut étre effectuée soit du signal brut soit du signal temporel modulé par courbe
d'enveloppe. Les réglages dans le paramétrage de I'électronique de diagnostic
(VSE) sont valables. Si la méthode d'analyse doit étre changée, les paramétres
sont aussi a modifier.

Le diagramme correspond donc a une analyse de fréquences fondamentales.

6.10.5 Surveillance > Objets

Les valeurs caractéristiques non pondérées et moyennées de chaque objet
diagnostiqué créé sur le capteur sélectionné sont affichées sous forme groupée
selon l'unité sélectionnée (évaluation des objets diagnostiqués). Les valeurs de
référence correspondantes de I'apprentissage sont également affichées comme
“rampes bleues “ a condition que I'apprentissage ait déja été effectué.

L'analyse spectrale peut étre effectuée soit du signal brut soit du signal temporel
modulé par courbe d'enveloppe. Les réglages de I'électronique de diagnostic
(VSE) sont valables. Si la méthode d'analyse doit étre changée, les paramétres
sont aussi a modifier.

6.10.6 Surveillance > Valeur diagnostiquée

Les valeurs caractéristiques pondérées et moyennées de |'état / des signaux
d'entrée surveillés pour chaque objet diagnostiqué / surveillance vibratoire créé
sur le capteur sélectionné sont indiquées. Les valeurs d'apprentissage servent de
valeurs de référence pour les objets diagnostiqués.

L'analyse spectrale peut étre effectuée soit du signal brut soit du signal

temporel modulé par courbe d'enveloppe. Les réglages dans le paramétrage de
I'électronique de diagnostic (VSE) sont valables. Si la méthode d'analyse doit étre
changée, les parametres sont aussi a modifier. Des que de nouvelles valeurs ont
été déterminées, une nouvelle valeur est affichée.
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Si aucune valeur ne pouvait étre déterminée lors de l'intervalle de diagnostic, la

cause est indiquée par le code affiché:

No réf aucune valeur d‘apprentissage valable

No réf N aucune référence d‘apprentissage valable (vitesse de rotation)

No réf 2 aucune référence d‘apprentissage valable (2éme plage de fonctionnement)

N dév trop fortes fluctuations de la vitesse de rotation

N out vitesse de rotation en dehors de la plage de fonctionnement

Pond N O désactivé par pondération du signal vitesse de rotation

Pond 2 out valeur en dehors de la 2éme plage de fonctionnement, désactivée par la
pondération du signal 2éme plage de fonctionnement

EC erreur de calcul

DI défaut interne

Inactive Désactive via la sélection de la variante

Les valeurs limites indiquées correspondent aux valeurs limites réglées de
I'électronique de diagnostic et sont en corrélation avec l'affichage LED de
I'électronique de diagnostic.

Les valeurs d'entrée pondérées et avec la moyenne calculée sont affichées pour

chaque surveillance des procédeés créée sur la sortie sélectionnée.
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6.11 VSE > Historique

6.11.1 Historique en fonction du temps

L'électronique de diagnostic efector octavis (VSE) posséde une mémoire interne
de I'nistorique pour enregistrer les valeurs des objets diagnostiqués / valeurs des
signaux d'entrée surveillés.

L'horloge temps réel intégrée doit d'abord étre comparée avec le temps systéme
de l'ordinateur via [Réglages] > [Autre] > [Remise a zéro de I'historique]. L'horloge
temps réel est sauvegardée par batterie et est toujours mémorisée comme GMT/
UTC (Greenwich Mean Time / Universal Time Coordinated).

La mémoire est congue comme mémoire tampon FIFO si bien que les valeurs
actuelles sont disponibles.

La capacité de la mémoire est d'env. 600 000 valeurs (env. 30 000 valeurs
jusqu’au progiciel 0.7.255) y compris marquage temporel et indication de la
vitesse. Elles se répartissent sur les objets diagnostiqués / surveillances des
signaux d'entrée activés. Les réglages de la mémoire de I'historique sont
sélectionnables.

Les données historiques lues sont sauvegardées dans l'arborescence de I'apergu
“ donnéesf/fichiers “ et peuvent étre mémorisées comme fichier.
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6.12 VSE > Réglage

Lorsque le dialogue est terminé les réglages modifiés sont validés immédiatement
dans I'électronique de diagnostic (VSE) avec [Accepter].

6.12.1 Réglage > Info

Données statiques individuelles de I'électronique de diagnostic (VSE) : type,
numeéro de série, version matériel, version progiciel, adresse MAC.

6.12.2 Réglage > Protection par mot de passe

A partir du progiciel 0.6.8, les droits d'acces aux différentes fonctions peuvent
étre protégés par mot de passe pour différents niveaux de login (utilisateur).
L'utilisation des différentes fonctions nécessite le login au niveau correspondant. m

172.019.014.246 / Réglages X]
Infa Droits d'utiizateur | Captewrs | Auto-test capteur | Féseau | Aue || Variantes
Miveau 4 Le lagin zur I'lectronique de

Accordé Fetiré diagrostic: peut &tre effectué sur

1 Ilirmike: différents niveaus d'utiizateur avec
différents droits d'accés.
Les draits d'accés pour les niveaus
d'utilizatewr plus bas peuvent étre
modifiés danz le cadre des droits
achuels.

Miveau 3  w

Accaordé Retiré

- Paramétres A | - Remettre & zéro les

- Bpprentizzage compteurs

- Surveillance

- Historique

- Capteurs

- Réseau

- Test [AUTALED) -

[ Accepter l l Abandonner ] l Aide ]

Les deux listes dans le champ supérieur représentent les droits d'acceés accordés
et retirés pour le niveau de login actuellement utilisé.

Le champ de sélection en haut du champ de groupe permet d'afficher les droits
d'acces accordes et retirés pour un niveau de login disponible.

Seulement les droits des niveaux de login inférieurs au niveau de login
actuellement utilisé peuvent étre affichés et traités.
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Protection par mot de passe §|
Miveau OPC | Niveau 4 | Miveau 3 | Miveau 2 | Miveau 1 || Miveau 0
Hiveau 2iveau Tiveau C
Lecture des paramétres x x ¥
Ecriture des paramétres x x
Apprentiszage » x »
Surveillance [diagnostic) X X ®
Surveillance [spectre) ] » ]
Lecture de historique » » ]
Remise & zéro de Thistorique %
Capteurs » »
Lecture du réseau x -] »
Ecriture du réseau x ¥ »
Test [OUTALED]
Wanantes X x x
Commande [P x x x
Mouveau démarrage x x »
[] Remettre & zémo les comptew
[] Madifier le mot de 121 0% PAsEE
pazse
Confirmer le mat de pasze
[ 14 ] [ Abandaonner ] [ Aide ]

Les droits peuvent étre limités de maniére hiérarchique de haut en bas. A noter :

26

Le niveau le plus haut (niveau 4) maintient toujours tous les droits et sert
d'administrateur.

Le niveau OPC utilise le serveur OPC octavis (référence VOS001...VOS004) et
peut étre réglé seulement depuis le niveau 4.

Seulement les droits affectés au niveau actuel peuvent étre affectés aux
niveaux inférieurs (p.ex. : Il n‘est pas possible d‘affecter d‘autres droits d‘acces
au niveau 2 qu‘au niveau 3).

Des modifications de droits d'accés peuvent seulement étre effectués pour des
niveaux de login inférieurs au login actuel (par ex. : en cas de login au niveau 2
les droits d'accés pour niveau 1 et niveau 0 peuvent étre modifiés).

Les mots de passe peuvent étre changés pour les niveaux de login actuels et
inférieurs.

Des lettres spécifiques a un pays comme “a “ou “ é “ ne sont PAS possibles.
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6.12.3 Réglage > Capteurs

Pour chaque capteur une désignation individuelle (max. 31 caractéres) peut étre
saisie.

La mise a I'échelle signifie la valeur maximale du capteur raccordé et est
indiquée dans la fiche technique ainsi que l'unité des valeurs mesurées. Chaque

accélérométre ([mg], [m/s?], [g]) est converti en interne en [m/s?] pour assurer un
calcul correct de la vitesse de vibration en [m/s].

Remarque importante : L'électronique de diagnostic (VSE) est optimisée pour
I'utilisation de capteurs de vibration d'ifm electronic qui fonctionnent sur un principe
de mesure micromécanique et une boucle de courant dynamique de 0...10 mA

(types VSA). E
L'utilisation d’'un préfiltre analogique permet d’adapter la surveillance g global a
I'application. Des mesures de la vitesse de vibration effective selon ISO10816

nécessitent un réglage a partir de 2 Hz pour les vitesses de rotation > 120 et < 600

tr/min ainsi qu’un réglage a partir de 10 Hz pour les vitesses de rotation a partir de

600 tr/min.

Pour les appareils VSE002 / VSE100 il est aussi possible de raccorder un
accélerométre piézoélectrique (type IEPE) (seulement a la borne 1 du capteur
jusqu’au progiciel 0.7.255).

Jusqu’a la version progiciel 0.7.255 le signal d’entrée du capteur IEPE peut étre
amplifié par le facteur 10 afin d'augmenter la sensibilité du capteur et ressortir des
signaux du bruit. Ceci diminue I'étendue de mesure de par exemple 500 g pk a un
dixiéme (= 50 g pk).

L'auto-test ne peut pas étre effectué pour des capteurs IEPE. Un auto-test
intégré n’est possible que pour les capteurs micromécaniques du type VSA d’ifm
electronic.

6.12.4 Réglage > Auto-test capteur

L'auto-test ne peut étre effectué que pour des capteurs appropriés selon la fiche
technique.

Lors du démarrage du systéme, l'auto-test est effectué aprés la mise sous tension
et peut également étre effectué automatiquement a l'intervalle indiqué (temps de
cycle min. 1 min).

Lorsque le résultat de I'auto-test est négatif, il est possible de sélectionner ...

e sila sortie OUT1 doit passer a 22 mA (si la sortie est paramétrée en sortie
analogique en [mA]) (a partir du progiciel 0.5.19) et/ou

e sila sortie OUT2 doit étre commutée constamment ou avec une fréquence
d‘impulsion de 1 Hz

e E/S1...8 commutées constamment ou avec une fréquence d‘impulsion de 1 Hz.
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6.12.5 Réglage > Réseau

Saisir ici I'adresse IP et le numéro de port de I'électronique de diagnostic

(VSE) valables dans votre réseau. A partir du progiciel 0.6.8, une adresse |P
dynamique peut étre affectée a I'électronique de diagnostic (VSE). Dans ce cas,
I'établissement de la connexion se fait via le nom de I'équipement a indiquer ici. Si
des connexions d'autres sous-réseaux doivent étre établies sur I'électronique de
diagnostic (VSE), I'adresse IP de la passerelle doit également étre renseignée. Le
masque subnet valable doit étre indiqué impérativement.

Remarque importante : Pour des raisons techniques les modifications des
réglages du réseau ne sont validées que lors du redémarrage de I'électronique de
diagnostic VSE !

En cas de fonctionnement sur plusieurs réseaux, le processeur passerelle et, le
cas eéchéant, le pare-feu doivent avoir une configuration correspondante. |l y a des
programmes antiviraux qui nécessitent également un déblocage du numéro de
port et/ou de I'adresse IP réglée.

6.12.6 Réglage > Autre

Tester la sortie de commutation

Pour tester, les sorties de commutation peuvent étre commutées manuellement
et des valeurs entre 0 mA et 20 mA peuvent étre mises comme variable pour la
boucle de courant sortie sur OUT1.

Remise a zéro des paramétres de I'électronique de diagnostic (VSE)

Tous les paramétres sont effacés, y compris les données d'apprentissage !
Les réglages de I'électronique de diagnostic, par ex. adresse IP, nom et mise a
I'échelle du capteur etc. restent inchangeés.

Remise a zéro de I'historique

Lors de la remise a zéro de I'historique la mémoire interne de I'historique est
effacée et I'norloge de I'électronique de diagnostic est adaptée au temps systéme
de l'ordinateur.

Remise a zéro des réglages

Les réglages du VSE (protection par mot de passe, réglages capteur et auto-test,
variantes) sont remis aux réglages usine. Les réglages de I'historique et du réseau
restent inchangeés.

Niveau 4

Au niveau 4 il est possible de remettre tous les mots de passe et droits d‘acces (a
partir de la version du progiciel 0.6.8).
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Régler les compteurs (a partir du progiciel version 0.6.8)
Les compteurs actifs peuvent étre préréglés librement :

Prérégler : Compteur E|
Compteur horaire | Compteur de défautz | Totalizatewr
d hi:rnin:
Entrée 1 00007 08: 28:51 | Accepter |
Entrée 2 00003 10:14:00 | Accepter |
1401
140 2
140 3
140 4
140 5
140 &
140 7 00000 0. 0o: 00 | Accepter |
140 8
| Cluitter

Avec [Accepter] les valeurs du compteur saisies sont transmises a I‘électronique
de diagnostic.

6.12.7 Réglage > Variantes

Les objets diagnostiqués / surveillances des signaux d'entrée peuvent étre
également sélectionnés a I'aide d'un trigger via la sélection des variantes. Des
triggers peuvent étre mis via le logiciel (logiciel de paramétrage VES003 ou via
le serveur OPC octavis, référence VOS001...VOS004) ou étre introduits comme
signaux électriques (trigger niveau) via le matériel (seulement possible pour
VSE100).

La variante active est indiquée. Si aucune variante n'est réglée, le réglage par
défaut est la variante 0.
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7 Données / fichiers

Via le menu, les barres d'outils 2 ##% & oy |e menu contextuel, vous pouvez
créer des parameétrages, des réglages, des paquets ou des containers vides et
ouvrir des fichiers de paramétrage, des données mesurées, des paquets, des
fichiers de I'historique ou de réglages.

Tous les fichiers indiqués et paramétrages non mémoriseés, les données
mesurées, I'historique et les réglages peuvent étre ouverts dans une nouvelle
fenétre par un double clic. Lorsqu'une fenétre de paramétres est fermée, les
données non mémorisées ne sont pas perdues. Lorsque le nceud des paramétres,
des données mesurées, de I'historique ou des réglages des parametres ou
réglages modifiés non mémorisés ou des données mesurées non mémorisées ou
de I'nistorique est retiré, le dialogue [Enregistrer] est automatiquement ouvert.

Les fonctions du menu, des barres d'outils = 8%/ et du B SPEC. 61108 13490
menu contextuel ([Enregistrer], [Enregistrer sous...], [Retirer]) 2
ne concernent que le nceud sélectionné des paramétres, des |« >

données mesurées, de I'historique ou de réglages qui esten 2%

plus indiqué sur la barre d'état en dessous de I'arborescence
de l'apercu (— image).

Les fichiers de I'historique d'une seule et méme électronique de diagnostic (VSE)
peuvent étre fusionnés en un seul fichier de I'historique :

menu [Fichier] > [Fusionner] ou
symbole ™

* ou
menu contextuel [Fusionner].

Ceci permet de collecter continuellement les données de I'historique d'une
électronique de diagnostic dans un seul fichier pendant une période plus longue
que celle qui est possible avec la mémoire de I'historique de I'électronique

de diagnostic. Cependant, il faut prendre en considération qu'en fonction des
capacités du PC utilisé, seulement des fichiers de I'historique d'une taille limitée
sont représentables.

7.1 Données / fichiers > Containers

Dans l'arborescence de I'apergu “ Données/fichiers “ vous pouvez grouper des
parameétrages et données mesurées associés par sujet dans des “ containers “ a
définir librement.

7.2 Données / fichiers > Paquet

Un paquet contient exactement un paramétrage et les réglages correspondants.

A l‘aide de Glisser/Déposer, un paquet peut étre extrait d'un VSE connecté. De
méme, un paquet peut étre transmis sur un VSE.
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7.3 Données / fichiers > Parameétres

La saisie de parametres est nécessaire pour régler I'électronique de diagnostic
(VSE) pour le diagnostic de la machine.

Pour régler un nouveau paramétrage l'assistant vous guide a travers toutes les
saisies de paramétres nécessaires.

Si vous voulez éditer un paramétrage, vous pouvez modifier les différentes valeurs
dans la fenétre correspondante [Caractéristiques] (application, compteur, objet
diagnostiqué, surveillance des signaux d‘entrée, histoire, variantes et projet).

La fenétre [Caractéristiques de I'objet diagnostiqué] ou [Caractéristiques de la
surveillance des signaux d'entrée] contient les paramétres de I'objet diagnostiqué
ou de la surveillance des signaux d'entrée sélectionné dans I'arborescence de
diagnostic.

7.3.1 Parameétres > Application

Les paramétres de I'application se référent a I'électronique de diagnostic (VSE)
compléte et sont disponibles pour tous les objets diagnostiqués / surveillances des
signaux d'entrée.

Parametres de I'application réglables :

Type VSE type d‘appareil utilisé
Entrée 1 signal analogique d‘une premiére valeur (par ex. vitesse 1)
Entrée 2 signal analogique d‘une deuxiéme valeur (par ex. vitesse 2)
Sortie de . ol o .
, réglage de I'étage de sortie, réglage des sorties OUT1, OUT2 (tous les VSE)
commutation
1/01...4 . . .
05,8 réglage des entrées et sorties TOR 1/01...8 (VSE100)

Application > Type VSE
Variantes disponibles :

VSEO001 / VSEQ002 :

Electronique de diagnostic standard efector octavis pour 4 capteurs de vibration.
Indication d'état via 2 sorties. Communication Ethernet TCP. Intégration dans
I'acquisition des données de fonctionnement via le serveur OPC efector octavis
(référence VOS001...VOS004) ;

VSE100 :

Electronique de diagnostic efector octavis pour 4 capteurs de vibration. Indication
d'état via 10 sorties au total ; jusqu'a 8 différentes entrées électriques pour les
trigger (sélection de la variante). Communication Ethernet TCP. Intégration dans
I'acquisition des données de fonctionnement via le serveur OPC efector octavis.
La mise a la disposition alternative des signaux d'entrées analogiques (entrée 1

/ entrée 2) ainsi que du signal de sortie analogique (OUT1) comme signal en
tension (0...10 V)
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Application > Entrée1 / entrée2

En cas de fonctionnement avec vitesse variable, l'information relative a la vitesse

doit étre transmise a I'électronique de diagnostic (VSE). Il est également possible

de fournir d'autres valeurs d'entrée pour la 2éme plage de fonctionnement (entrée
de valeurs mesurées). Ceci peut étre effectué par une mise a la disposition analo-
gique du signal ou par un générateur d'impulsions.

Mise a la disposition analogique du signal :
VSEO001/VSE002: 0/4...20 mA
VSE100 : 0/4...20 mAou 0...10 V

Si le générateur d'impulsions est utilisé, s'assurer de la compatibilité du niveau du
signal HTL de la source (par exemple détecteur de proximité) et que la fréquence
de commutation de la source du signal est supérieure a 0,7 Hz. Si des détecteurs
de proximité sont utilisés, la fréquence de commutation du détecteur doit étre prise
en considération !

Si la boucle de courant 0/4...20 mA est utilisée, saisir les points de référence min.
et max. de la circulation du courant pour la valeur d'entrée correspondante (vites-
se).

Il est également possible de fournir d'autres valeurs d'entrée pour la 2eéme plage
de fonctionnement ou pour compteurs (entrée de valeurs mesurés). En plus de

la mise a la disposition analogique du signal ou le générateur d'impulsions, ceci
peut étre effectué via la modulation par la largeur des impulsions (PWM) ou évalué
comme impulsion de comptage.

En cas d'utilisation de la modulation par la largeur des impulsions (PWM), indiquer
les points de référence inférieur et supérieur de la largeur de I'impulsion pour la
valeur d'entrée correspondante. Des largeurs d'impulsion entre 0,1 Hz et 20 kHz
peuvent étre mesurées.

En cas d'utilisation du compteur d'impulsions veiller a ce que le trigger soit supéri-
eura b ps.
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Application > Sortie de commutation

Les signaux de commutation (étage de sortie) de I'électronique de diagnostic
(VSE) peuvent étre réglés en NF ou NO. En raison de la détection d'une rupture
de fil, le réglage comme NF est a préférer.

OUT1 : TOR, analogique
OUT2: TOR

Sortie analogique (OUT1) :
Pour I'utilisation de la sortie analogique il y a plusieurs options :

e Valeurs de I'objet (a) : les valeurs mesurées des objets diagnostiqués
sélectionnés (type de mesure : accélération de vibration [mg]) sont fournies.
Si plusieurs objets diagnostiqués sont définis pour la mise a la disposition, la
valeur supérieure est fournie (carter).

e Valeurs de l'objet (v) : les valeurs mesurées des objets diagnostiqués
sélectionnés (type de mesure : vitesse de vibration [mm/s]) sont fournies. Si
plusieurs objets diagnostiqués sont définis pour la mise a la disposition, la
valeur supérieure est fournie (carter).

e Valeurs de l‘objet (s) : les valeurs mesurées des objets diagnostiqués
sélectionnés (unité de mesure : déplacement [mmy]) sont fournies. Si plusieurs
objets diagnostiqués sont définis pour la mise a la disposition, la valeur
supérieure est fournie (carter).

e Surveillances vibratoire (a) : les valeurs sélectionnées du signal d'entrée
surveillé sont données en accélération de la vibration [mg]. Si plusieurs
surveillances vibratoires sont définies pour la mise a la disposition, la valeur
supérieure est fournie (superposition).

e Surveillances vibratoires (v) : les valeurs sélectionnées du signal d'entrée
surveillé sont données en vitesse de la vibration [mm/s]. Si plusieurs
surveillances vibratoires sont définies pour la mise a la disposition, la valeur
supérieure est fournie (superposition).

e Au-dessus des valeurs permises ([unit€]) : les valeurs d'entrée des
surveillances de dépassement sélectionnées sont données dans l'unité
paramétrée. Si plusieurs surveillances des procédés sont définies pour la mise
a la disposition, la valeur supérieure est fournie (superposition).

e En dessous des valeurs permises ([unit€]) : les valeurs d'entrée des valeurs
surveillées en dessous de la limite sont données dans l'unité paramétrée. Si
plusieurs surveillances des procédés sont définies pour la mise a la disposition,
la valeur minimale est donnée (superposition).
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e Valeurs diagnostiquées (absolues): I'état diagnostiqué des objets diagnostiqués
est fourni en multiple de la valeur de référence individuelle (valeur
d'apprentissage). Si plusieurs objets diagnostiqués sont définis pour la mise a
la disposition, la valeur supérieure est fournie (carter). Le réglage est approprié
pour des objets diagnostiqués en accélération de vibration et pour des objets
diagnostiqués en vitesse de vibration ou déplacement parce que les valeurs ne
sont pas en rapport avec l‘'unité physique ([mg] ou [mm/s] ou [mm]).

e \Valeurs diagnostiquées (relatives) : Une information est fournie si la valeur
actuelle approche les valeurs limites ou les dépasse méme. Si plusieurs objets
diagnostiqués/surveillances g global et/ou surveillances des procédés sont
définis, la valeur la plus proche des limites (en %) est fournie (carter). Lors du
paramétrage une valeur en [mA] est définie pour 0, une valeur en [mA] pour la
limite jaune et une valeur en [mA] pour la limite rouge.

Caracteristiqgues de lapplication El

YSE/Entrée/0UT | Entrée 1| Entiée 2| Sortie de commutation | 10 1-4 | 140 58

Paszition de cammutation Les signaus de cammutation [étade de sartie] A
(#) M Fermé (N Ouvert de 'Blectronique de diagnostic [WSE] peuvent
Etre réglés en MF ou MO,
out L tie "OLIT" [pré-al | peut &t
) . a zortie pré-alarme) peut tre
QO Jaune @ Analagique © Logique paramétrée comme niveau d'alarme TOR "
Valeurs diagnostiquées [absolues] jaune " mais peut également &tre utiises
4, — comme sortie analogique des valeurs
Waleurs de l'objet [ v ] ~ o -
2,00 » apprent*aleurs de l'objet [ =] g -
PR Surveilance vibratcire (4] -Waleurs de 'objet : La waleur masimale de
. . . I'objet diagnostiqué est disponible sur la sartie
20 mé Surveilance vibrataire (v ) ) E & p
3.00 ¥ apprent E""‘ SESS”S dss valelurs RefMmizes [r:'l' - Surveillance vibratoire [a) : La valsur
. "I- ES _' ' I maximale de la surveilance vibratoire
"':""'*' "':’“""*"' Lt [ "*"' Les) w [seulement accélération en ma) est dizporible
alewrs diagnostiquées [relatives] st la sortie "OU1"

. - Surveillance vibratoire [v] : La waleur

L] Minimurn 4 mé, mawimale de la surveilance vibrataire
[zeulement vitezse en mmds ou pouces] est

ouz dizpanible sur la sartie "01J71"

) Rouge () Logique - Au-dessus des valeurs permizes - La valeur
maximale de la surveillance process est
dizponible sur la zortie "01171"
- En dezzous des valeurs permizes © La valeur
minimale de la survellance process est

. . ) digponible sur la zortie de commutation "OLT"
(] Retenit signal pendant min. 50 ms -Waleurs diagnostiquées [abszolues] : : La "

| ok |[Abandonner || side |

Pour la détection de ruptures de cable il est possible de définir avec [Minimum
4 mA] (ou [Minimum 2 V]) que le courant ne doit pas étre inférieur a un courant
minimum de 4 mA (ou une tension minimum de 2 V).
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Dans [Apercu...] les objets diagnostiqués/surveillances des signaux d'entrée
peuvent étre activés ou désactiveés pour la mise a la disposition analogique en
fonction du type de mise a la disposition sélectionnée.

Caracteristiques de l'application : Sortie de commutation El

auT |

Dizponible de maniére analogique La valeur maximale des
objets diagnostiqués ou

des survellances g global
[11/Roulement_A5 zélectionnés est

[ Roulement_BS displnni_l:ule sur la zartie
Engrenage ahalogique.

[] 2/Roulement_as

[ k. ] ’ Abandonner ] [ Aide l

Sortie TOR OUT1 et OUT2 :
L'utilisation des sorties TOR offre deux possibilités de réglage :

e Réglage rapide “ jaune = avertissement “ et “ rouge = alarme “ pour OUT1 et
OouT2:
Si “jaune “ ou “ rouge “ est sélectionné, tous les seuils jaunes ou rouges des
objets diagnostiqués et des surveillances des signaux d'entrée créés sont
automatiquement transférés aux sorties correspondantes comme alarme
groupeée.

e Logique pour OUT1 et OUT2 :
Gréace a l'option [Logique] une combinaison logique ET ou OU des seuils de
pré-alarme et d'alarme peut étre réglée. La commutation des sorties peut aussi
étre combinée avec une combinaison logique OU des groupes d'alarmes des
compteurs.
Une sortie peut par exemple étre définie comme suit :
OUT2 = roulementAV (ROUGE) ET surveillance vibratoire (JAUNE)

En option il est possible d‘activer une prolongation d‘impulsion pour les commuta-
tions trés bréves a la sortie. Cette prolongation assure un signal de sortie constant
pour 50 ms minimum (a partir de firmware 0.7.23).
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Application > Entrées / sorties

L'utilisation des 1/01...8 comme sortie TOR (OUTPUT) ou comme entrée TOR
(INPUT) est librement sélectionnable (seulement pour VSE100).

Utilisation comme sortie TOR (OUTPUT) :

Les sorties de commutation TOR doivent étre décrites logiquement concernant
leur fonction de commutation via [Editer].

Caracteristiques de l'application

WSEAdusiliaireOUT | Auxiliaie 1| Audiliaire 2 || Saortie de n::u:mmutaticlnl [/01-4 |I L

101 (& 0UTPUT O INPUT Les signaus de commutation [&tages
1/Roulement_AS5 de sortie] Dutput 1, Qutput 2, Qutput 3

"Raouge'ET 1/Chac [a_max] et Output 4 peuvent étre combinés

! logiquement avec les seulls de

140 2 @) OUTPUT O INPUT commutation des objet: diagnostiqués
2 alewr efficace [v] au dez surveilllances g global

i o j zélectionnables [seulement pour
AL YSET00)

[0 3 (O OUTPUT G INPUT

244 ny

Warl w | | %ard W []AT
[/0 4 (O OUTPUT G INPUT

244 ny

Wars Wl - w []AT

| k. | | Ahandonner | | Ajde

Il est possible de régler une combinaison logique ET ou OU des seuils pré-
alarme et d'alarme de tous les objets diagnostiqués et surveillances des signaux
d'entrée créés. La commutation des sorties peut aussi étre combinée avec une
combinaison logique OU des groupes d'alarmes des compteurs.

Une sortie peut par exemple étre définie comme suit :
/0 1 = roulement_AS (ROUGE) ET surveillance vibratoire “a_max “ (JAUNE)
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Utilisation comme entrée TOR (INPUT) :

Des mesures triggées (variantes) peuvent étre déclenchées électriquement via les
entrées TOR. Le trigger est déclenché électriquement via un trigger niveau, c'est-
a-dire que si un niveau de 24 V est disponible sur l'entrée, la variante sélectionnée
est activée.

Caracteristiques de l'application

Suiliaire 1| Auxiliaire 2 | Sortie de commutation | 140 'I-4| 140 58 | SR
/0 & (O OUTPUT (3 INPUT Les 1/0 5-8 [zeulement pour e
WSET100] peuvent &tre utilizées
2av (Va3 w| Ov| -~ ™| [DIAT | e sertie TOR (OUTPUTY)
au entrée TOR [[IMPUT]).
/0B (O OUTPUT G INPUT :
Comme zortie TOR, elle peut &tre
240 |Vard w0y - » | [JAT  |une combinaizon logique des
différents zeuls des objets —
diagnostiqués, des survelllances
ki O OUTPUT (& INPUT des signaus d'entrée ou des
24%|Compte ¥ | 0V| -~ v CompleUrs.
U compteur ou une variante
10 & (O OUTPUT (&) INPUT peut &tre utilizé comme entrée o
. divers compteurs peuvent &tre
24% | Préregle s | 0V = E iz & une valeur du compteur 3

| ak. | | Abandonner | | Aide

Si plusieurs entrées sont commutées, la variante 24 V de la derniére entrée
montante (le cas échéant I/O8) est activée.

Si aucune entrée n'est commutée, la variante 0 V de la derniére entrée montante
est activée.
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Exemple :
Paramétrage
Etat 1 Etat 2 Etat 3
24V oV
/03 Var1 Var0 24V 24V 24V (Var1)
/04 Var2 oV oV oV
/05 Var3 (Y 24V (Var3) oV
/06 Var4 24V (Vard) oV oV
En cas d‘échange des variantes, I‘auto-test du capteur peut étre effectué en
option.
' 24 = Variante 1
Trigger 0W = Variante 0
Active
ariande 1
Inactive
Wariante 0 Actne
Inastive
Aulo-Tes Aetit
(Opticn) Inactif

Via 1/01...8 il est aussi possible de commander des compteurs horaires. En option,

le compteur peut compter le temps de fonctionnementa 24 VouaO V.

Les compteurs peuvent étre réglés a 0 via 1/01...8. Dans le masque d‘entrée, on
définit quels compteurs sont réglés a 0, par ex. lors d‘'un changementde 0V a

24 V.

Reset to O E'
IfO 8. 24V

Compteur horaire - Beset o 0J 0k O min 02

/07
Compteur de défauts - Reset ta 0J 0k O min 0 2
Totalizateur - Rezet to 0
] 4 l [ Abandonner
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7.3.2 Parameétres > Compteurs

On peut faire la différence entre compteur horaires, compteur d‘état et
totalisateurs.

Les compteurs horaires mesurent le temps pendant lequel une certaine condition
est maintenue.

Sur entrée 1 / entrée 2 cette condition est définie via une plage de fonctionnement.
Sur 1/01...8 cette condition est réglée a 24 V ou 0 V dans les réglages
d'application.

Les compteurs d'état mesurent la durée pendant laquelle il y a un état de

diagnostic (jaune/rouge) pour un objet diagnostiqué défini.

Les totalisateurs accumulent toutes les impulsions de comptage arrivant a m
I'entrée 1 / entrée 2 sans prendre en compte l'intervalle de comptage réglé.

Les compteurs horaires, les compteurs d'état et les totalisateurs sur entrée 1/
entrée 2 doivent étre activés séparément, alors que les compteurs horaires sur
1/01...8 sont activés automatiquement par la sélection [Compteur]a 24 Vou 0V
lors du paramétrage des réglages d'application.

Si les valeurs du compteur sont supérieures a la limite d'alarme réglée, le groupe
réglé sous Alarme commute une sortie de commutation ou I/O par réglage.

Les valeurs du compteur sont lues ensemble avec I'historique et sauvegardées et
affichées dans le fichier de I'historique. Dans le dialogue des réglages de I'apergu
VSE sous [Autre], les valeurs du compteur peuvent étre réglées a des valeurs
quelconques.
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7.3.3 Parameétres > Entrée de valeurs mesurées

Une entrée de valeurs mesurées (surveillance des signaux d'entrée) permet la
surveillance directe d'autres grandeurs (par ex. Nm, kW, K). Entrée 1 / entrée 2
ainsi qu'une commande IP (serveur OPC octavis) peuvent étre utilisées comme
source de valeurs.

Nom / unité

Les désignations définies librement de I'entrée de valeurs mesurées créée pour
la reconnaissance ultérieure dans le paramétrage ne peuvent pas étre modifiées
pour des sources de valeurs analogiques (entrée 1/ entrée 2).

L'unité des valeurs mesurées peut étre changée a tout moment, elle n'a aucune
influence sur le calcul et est seulement utilisée pour I'affichage (affichage,
historique).

Plage de fonctionnement

La plage de fonctionnement n'a aucune influence sur le calcul, elle limite
seulement |'affichage pour la surveillance

valeur inférieure : seulement des entrées négatives, sinon 0
valeur supérieure : seulement des entrées positives, sinon 0.

Il est important d'indiquer des limites appropriées pour que toutes les valeurs
nécessaires soient affichées pour la surveillance.

Pour la mise a disposition via la commande IP (serveur OPC octavis) :
La valeur initiale détermine la valeur utilisée aprés le redémarrage jusqu'a ce que
la valeur soit déterminée de nouveau par la premiere commande IP.
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7.3.4 Parameétres > Objets diagnostiqués

Pour efector octavis le diagnostic machine automatisé est structuré par la

définition d'un modéle machine via les objets diagnostiqués.

Parametres de diagnostic réglables (gamme de fréquence) :

e Désignation : description alphanumérique de I'objet diagnostiqué (par ex.

roulement AV)

e Type de diagnostic : utilisation d'un modéle de diagnostic (par ex. roulement)

e Sous-objets : définition des différentes bandes de fréquence via le facteur de

fréquence et la largeur de bande

e Vitesse : information relative a la vitesse de I'objet diagnostiqué

e 2e plage de fonctionnement : autre valeur de référence

e Apprentissage / valeurs limites : valeur d'apprentissage et seuils de

commutation pour “ jaune “ et “ rouge
e Historique : réglage de la mémoire de I'historique

e Amortissement : moyenne de la valeur de I'objet, temps de réponse de la

valeur de I'objet

e Autre : type de mesure, évaluation, méthode d'analyse, résolution de la

fréquence

L'électronique de diagnostic efector octavis (VSE) peut surveiller simultanément
jusqu'a 24 différents objets diagnostiqués (y compris surveillances des signaux

d'entrée !). Un objet diagnostiqué consiste en un groupe de fréquences de

défaut symptomatiques (sous-objets) qui sont définies sous forme de facteurs de
fréquence. La fréquence de rotation multipliée par le facteur de fréquence donne
la fréquence de défaut actuelle. De ce fait, la fréquence de défaut reste également

constante pour des applications avec vitesse constante.

Une méthode d'analyse est attribuée a I'objet diagnostiqué selon le type de

détérioration. Les déséquilibres par exemple sont surveillés grace a la méthode

FFT et les détériorations de roulements grace a la méthode H-FFT.

|n0mhre d'objets (électronigue de diagnostic efector octavis YSEOD1ASEDO2MSE100)

23

24

surveillance intermittente (multiplexear)

surveillance ternps réel

- objets diagnostiqués (domaine de fréquence) : par ex. roulement, déséquilibre, ..

surveillance g global (domaine temporel) : par ex. valeur eficade, choc a_max

- [domain temparel) @ par ex.

Tous les objets diagnostiqués sélectifs par fréquence (pas les surveillances des

signaux d'entrée !) sont mesurés par un multiplexeur. Le temps de diagnostic
global dépend du nombre des capteurs et des différentes caractéristiques des
objets diagnostiqués, par ex. analyse de mesure (FFT ou H-FFT), résolution de la

fréquence et unité physique ([mg], [mm/s] ou [mm]).
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Exemple 1 :

1 capteur, 2 roulements (H-FFT ; [mg]),

déséquilibre (FFT ; [mm/s]), résolution de fréquence 1,52 Hz

Durée de la mesure pour le calcul des roulements : 1/résolution de la fréquence = 0,65 s
Durée de la mesure pour déséquilibre : 0,65 s

Durée de la mesure globale pour un cycle de diagnostic complet :
0,65s+0,65s=13s
Exemple 2 :

2 capteurs, un roulement pour chacun avec 1,52 Hz et 0,125 Hz résolution de fréquence,
un déséquilibre avec 3,05 Hz résolution de fréquence

Durée de la mesure pour le roulement capteur 1:  1/résolution de la fréquence = 0,65 s
Durée de la mesure pour le déséquilibre capteur 1: 1/résolution de la fréquence = 0,33 s
Durée de la mesure pour le roulement capteur 2:  1/résolution de la fréquence = 8 s

Durée de la mesure globale pour un cycle de diagnostic complet :
0,65s+0,33s+85=8,98s
Objets diagnostiqués > Nom / type

La désignation sélectionnable (31 caractéeres) facilite la reconnaissance de |'objet
diagnostiqué dans le paramétrage.

Grace a la sélection du type de diagnostic [Roulement], [Déséquilibre] ou

[V efficace] des réglages par défaut sont présentés automatiquement pour le
diagnostic de la machine. La configuration automatique facilite le paramétrage
considérablement. Un réglage fin ultérieur est possible a tout moment.

En sélectionnant [Autre] des défauts de machine individuels peuvent
étre surveillés qui peuvent étre décrits par une affectation de fréquences
symptomatiques / facteurs de fréquence.

Type de diagnostic [Roulement]

Grace au paramétrage [Roulement], I'état du roulement est déterminé par les
amplitudes des fréquences de passage des billes de :

- bague interne

- bague externe

- éléments roulants

Vous recevez les facteurs de fréquence nécessaires de la base de données de
roulements ou de la saisie directe des fréquences de défaut. L'état de détérioration
est évalué par rapport a une valeur d'apprentissage d'une installation intacte. Pour
des machines de construction identique sur des positions de mesure identiques
les valeurs d'apprentissage sont identiques. De ce fait, ils peuvent également

étre saisis manuellement dans le paramétrage. Dans ce cas une mesure par
apprentissage n'est pas nécessaire.
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Type de diagnostic [Déséequilibre]

Le paramétrage [Déséquilibre] détermine I'état de la machine par I'amplitude de la
fréquence de rotation. L'état de détérioration est évalué par rapport a une valeur
d'apprentissage d'une installation intacte. Par défaut, le déséquilibre est surveillé
en [mm/s] et RMS. Les valeurs de référence pour I'évaluation sont par exemple
indiquées dans les informations générales relatives au niveau dans la norme

ISO 10816.

Type de diagnostic [A efficace]

Le paramétrage [A efficace] détermine I'accélération de vibration efficace ([mg/s]
et RMS).

Lors de la création d’'un nouvel objet diagnostiqué la gamme de fréquence a définir m
librement peut étre réglée facilement :

(facteur de fréquence de la “ fréquence moyenne ” x 100 Hz x (100 % fenétre de
fréquence) / 100).

Type de diagnostic [V efficace]

Le paramétrage [V efficace] détermine la vitesse de vibration efficace ([mm/s]
et RMS). Pour la surveillance selon ISO 10816 la gamme de fréquence
10...1 000 Hz est réglée par défaut.

Lors de la création d’'un nouvel objet diagnostiqué la gamme de fréquence a définir
librement peut étre réglée facilement :

(facteur de fréquence de la “ fréquence moyenne ” x 100 Hz x (100 £ fenétre de
fréquence) / 100).

Type de diagnostic [D efficace]
Le paramétrage [D efficace] détermine le déplacement efficace (([mm] et RMS).

Lors de la création d’'un nouvel objet diagnostiqué la gamme de fréquence a définir
librement peut étre réglée facilement :

(facteur de fréquence de la “ fréquence moyenne ” x 100 Hz x (100 % fenétre de
fréquence) / 100).

Type de diagnostic [Autre]

Sous le type de diagnostic [Autre] tout défaut de machine peut étre paramétré en
indiquant les fréquences de défaut spécifiques (facteurs de fréquence) par objet
diagnostiqué (— aussi exemples de diagnostic).

L'état de détérioration est évalué par rapport a une valeur d'apprentissage d'une
installation intacte.
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Objets diagnostiqués > Sous-objets

Créer la liste des facteurs de fréquence (sous-objets) attribués a un défaut de
machine spécifique (objet diagnostiqué). La description de la fréquence de défaut
a surveiller se fait via I'analyse de fréquences fondamentales. La fréquence
souhaitée est calculée en multipliant le facteur de fréquence indiqué par la
fréquence de rotation momentanée.

Fréquence de défaut = facteur de fréquence x fréquence de rotation

Exemple :

facteur de fréquence = 6,23,

fréquence de rotation = 50 Hz (3 000 tr/min)

— fréquence de défaut = 311,5 Hz

84 différents sous-objets (y compris 1 sous-objet pour chaque surveillance des
signaux d'entrée) peuvent étre définis attribuables a un nombre max. de 24 objets
diagnostiqués (y compris surveillances des signaux d'entrée !). Grace a I'addition
des différentes amplitudes des fréquences calculées, la valeur caractéristique de
I'objet diagnostiqué est calculée (valeur de 'objet).

Pour le type de diagnostic [Roulement] les facteurs de fréquence sont indiqués
dans la base de données de roulements.
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Chaque sous-objet a une zone de recherche individuelle (fenétre de fréquences)
ou I'amplitude de défaut est déterminée. La zone de recherche est indiquée
comme largeur de fenétre relative en dessous et au-dessus de la fréquence

de défaut calculée. Si des roulements ont été sélectionnés comme objets
diagnostiqués dans la base de données de roulements, la fenétre de fréquence
nécessaire est calculée automatiquement.

Exemple :

fenétre de fréquence = 5 % ; fréquence de défaut = 192,23 Hz ; résolution 1,25 Hz

192,25 Hz correspond a ligne spectrale 153,8 — 153
Zone de recherche = ligne spectrale 145...160 correspond a 181,25...200,00 Hz
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Objets diagnostiqués > Vitesse

La fréquence de rotation pour calculer la fréquence de défaut peut étre réglée
comme vitesse constante, lue a partir des entrées signaux 1/ 2 durant le
fonctionnement ou transmise a I'aide d'un protocole IP spécifique.

S'assurer que lors de la saisie de la vitesse constante la vitesse nominale est
indiquée sous la charge nominale.

Vitesse transmise via une commande IP :
Aprés le redémarrage la vitesse d'initialisation paramétrée est valable. Via la
commande IP, la vitesse valable pour le calcul peut étre redéfinie.

Transmission de la vitesse via des entrées analogiques :
Le rapport de vitesse (engrenage) décrit le rapport entre la vitesse lue du moteur
et la vitesse de l'objet diagnostiqué a surveiller.

Quand les vitesses de rotation difféerent de plus de 5 % directement avant et
directement aprés la mesure (temps de mesure voir résolution de fréquence), le
résultat de la mesure est rejeté quand la surveillance de la fluctuation est activée
et aucune nouvelle valeur d’objet n'est déterminée ; ainsi aucun nouveau niveau
de défaut n’est calculé.

L'état de I'objet diagnostiqué n'est surveillé et signalé qu'a l'intérieur de la plage de
fonctionnement de vitesse. Tant que la vitesse lue est a I'extérieur de la plage de
fonctionnement, aucune surveillance n'est effectuée.

A
®
Légende :
1 = vitesse
@ 2 = vitesse de fonctionnement minimale
3 = vitesse de fonctionnement maximale

4 = apprentissage
> @ 5 = pas de surveillance

@¢ 6 = surveillance
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Objets diagnostiqués > Deuxiéme plage de fonctionnement

La plage de fonctionnement décrit sous [Vitesse] peut étre étendue par une
autre valeur d'entrée qui est lue a partir des entrées signaux 1/ 2 pendant le
fonctionnement ou transmise a l'aide d'un protocole IP (serveur OPC octavis).

| . aucune surveillance
aucune surveillance

aucune surveillance
Valeur
supérieure
aucune surveillance
+— Surveillance ———
aucune s
aucune surveillance
Valeur
inférieure
- i .
aucune surveillance e coprelEmes
Vitesse de rotation

Vitesse de rotation minimum Vitesse de rotation maximum

Egalement en cas de vitesse constante, la surveillance peut étre controlée en
fonction de la valeur d'entrée supplémentaire.

Si la pondération du signal est utilisée, on peut régler si la surveillance doit aussi
étre possible en dehors des limites de la plage de fonctionnement de la 2eme
plage de fonctionnement. Dans ce cas, les limites de la plage de fonctionnement
de la 2eéme plage de fonctionnement représentent uniquement la plage de la
pondération du signal a créer. En dehors de la plage de fonctionnement, les
valeurs sont pondérées selon le point de pondération du signal le plus proche.

>

uey + aucune surveillance
SUI’VEI"&I‘I(}@
| ponderee .
Valeur (Valeur superieure)
supérieure T
aucune surveillance
+——— Surveillance ——
pondérée
{pondération du signal)
aucune s
aucune surveillance
Valeur
inférieure |
Surveillance )
pondérée B surveillance
l (Valeur inféreure)
+
AL
Vitesse de rotation
Vitesse de rotation minimum Vitesse de rotation maximum

Transmission via commande IP :
Apres le redémarrage, la valeur d'initialisation paramétrée est valable. Via la
commande IP il est possible de redéfinir la valeur valable pour le calcul.
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Objets diagnostiqués > Apprentissage / valeurs limites

L'auto-apprentissage permet I'opération d'apprentissage dans I'électronique de
diagnostic (VSE).

Si les valeurs d'apprentissage nécessaires ont été calculées ou si les valeurs
d'apprentissage sont déja connues d'une machine de référence identique, la
valeur d'apprentissage peut étre transférée dans le paramétrage et/ou écrite sur
I'électronique de diagnostic (VSE) au lieu de l'opération d'apprentissage. Une
valeur empirique dépendant de différents paramétres est utilisée automatiquement
lors de la création de I'objet diagnostiqué. En cas de vitesse variable il est
nécessaire d'indiquer la vitesse de référence pour la valeur d'apprentissage. Le
méme s‘applique a l‘utilisation de la 2éme plage de fonctionnement.

Un “ 0 “ saisi ne modifie pas les valeurs d'apprentissage déja mises dans
I'électronique de diagnostic.

Pour tous les objets diagnostiqués créés octavis utilise ses propres valeurs
limites pour la pré-alarme (jaune) et I'alarme principale (rouge). Les valeurs
limites des objets diagnostiqués se référent toujours a la valeur d'apprentissage
réglée et décrivent ainsi une amplification de signal. Pour les types de diagnostic
[Roulement] et [Déséquilibre] les valeurs limites sont présélectionnées.

Objets diagnostiqués > Historique

Activation / désactivation sélective et modification de la mémoire de I‘historique
intégrée pour I‘'objet diagnostiqué.

Cela se fait collectivement pour tous les objets diagnostiqués / surveillances des
signaux d‘entrée de maniere claire dans les réglages historique des paramétres
entiers.
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Objets diagnostiqués > Amortissement
Moyennes

Les valeurs de l'objet diagnostiqué sont moyennées de maniére glissée par une
“ moyenne mobile exponentielle pondérée “ (EWMA = exponentially weighted

moving average). La nouvelle valeur de I'objet diagnostiqué se calcule en prenant

en considération la valeur précédente de |'objet diagnostiqué comme suit :

Exemple :

moyenne réglée = 1/4,

valeur précédente de l'objet diagnostiqué = 17,3 mg,
nouvelle mesure = 14,7 mg

— nouvelle valeur de l'objet diagnostiqué : (17,3 mg x 3/4) + (14,7 mg x 1/4) = 16,65 mg

25

20
\ —— yaleurs dEgTostguses
i" —— EWLIA (175)
.. mioyenTes Inganes (3
15 - ~-
‘I...' I I 1
f
104 L/ ]

wn

)

Initialisation

Les variables du process de I'électronique de diagnostic sont réinitialisées

lors d'un redémarrage, d'un changement de la variante, aprés la transmission
des parameétres ou des réglages et aprés la surveillance (seulement “ vue
spectrale “!). On peut différencier si lors du démarrage des mesures la moyenne
de la valeur de l'objet diagnostiqué doit étre continuée avec la derniere valeur
déterminée ou si la détermination de la valeur de I'objet diagnostiqué doit étre
redémarrée impérativement avec 0.
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Retour dans la plage de fonctionnement

Apres la sortie et le retour dans la plage de fonctionnement, on peut différencier si
lors du redémarrage des mesures la moyenne de la valeur de I'objet diagnostiqué
doit étre continuée avec la derniére valeur déterminée ou si la détermination de la
valeur de I'objet diagnostiqué doit étre redémarrée impérativement avec 0.

Temps de réponse

Pour éviter de fausses alarmes le temps de réponse (hystérésis) est réglé par
défaut a 5. Cela signifie qu'une augmentation de la valeur diagnostiquée n'est
indiquée qu'aprés 5 dépassements successifs de la valeur lors d'un contrdle de
stabilité. De ce fait, la stabilité des informations diagnostiquées est assurée.

Le temps de réponse peut étre réglé de 1 (pas de temporisation) a 100.

En cas de fluctuations autour de la valeur limite indiquée, le temps de réponse
réagit a des déviations tendanciellement plus fréquentes en dessous et au-dessus
de cette valeur.

&

sortie de commutation: ROUGE

sortie de commutation: JAUNE

diagnostic
|
I
I
|
I
I
B e e,

temps

temps de réponse
objets diagnhostiqués
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Objets diagnostiqués > Autre
Evaluation

Al'intérieur de la zone de recherche la valeur caractéristique a bande étroite

peut étre déterminée comme créte max. ou comme valeur efficace RMS (valeur
moyennée). En cas de fréquences de défaut discrétes (fréquences de passage
des billes d'un défaut du roulement ou d'un déséquilibre) une analyse de créte est
a préférer. En cas de valeurs caractéristiques statistiques (par ex. cavitation) une
analyse RMS est recommandée.

créte

.............................................................................................................

Mz | ‘

Fenéhe de fréq.|Fenétre de fréq.
Fréquence de défaut

Quantité mesurée

La valeur d‘accélération [mg] ou la vitesse de vibration [mm/s] ou la valeur de
déplacement [mm] est calculée. L'unité physique doit également étre prise en
considération pour l'indication de la valeur d'apprentissage. Lors du réglage des
valeurs mesurées en RMS et 'évaluation en [mm/s], un niveau selon ISO de la
vitesse de vibration efficace peut aussi étre défini dans une bande quelconque.

Lors de la saisie de la fréquence moyenne de 505 Hz et d'une largeur de bande
relative de 98 %, il en résulte la vitesse de vibration efficace dans une bande de
10...1 000 Hz (selon ISO 10816).
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Méthode d'analyse / filtre

La tache de 'analyse de signaux est de générer des caractéristiques informatives
des données d'accélération. octavis utilise la transformée rapide de Fourier
comme méthode d'analyse de fréquence (Fast Fourier Transformation = FFT).

La méthode d'analyse différencie entre calculer le spectre linéaire a partir des
données brutes de I'accélération (FFT) et a partir de la courbe d'enveloppe

des données d'accélération (H-FFT). La méthode d'analyse sélectionnée peut
étre individuellement attribuée a I'objet diagnostiqué correspondant. De ce fait,

un déséquilibre et des détériorations de roulements peuvent par exemple étre
surveillés sur un capteur.

Signal temporel Détérioration du roulement
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e Utilisation de la méthode FFT :
évaluation de signaux harmoniques, par ex. déséquilibre, cavitation, vibrations
propres, défauts d'alignement

e Utilisation de la méthode H-FFT :
évaluation de signaux créte de haute fréquence comme par ex. détériorations
de roulements

Si H-FFT est utilisé, on peut sélectionner parmi différents filtres de signal
préedéfinis.
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Résolution de la fréquence

La résolution de la fréquence est inversement proportionnelle au temps de
mesure. Plus fine est la résolution, plus long sera le temps de mesure.

Pour une surveillance fiable, au moins 1,5 tours de I'arbre doivent s'effectuer
pendant un temps de mesure.

Exemple :

Résolution de la fréquence = 1,52 Hz
— temps de mesure = 0,65 s

— nombre de tours min. de l'arbre = 1,52 Hzx 1,56 =2,25 Hz ;
2,25 Hz x 60 s/min = 135 tr/min

Temps de mesure min. réglable : 0,040 s = 24,4 Hz
— nombre de tours min. de I'arbre = 2196 tr/min

Temps de mesure max. réglable : 2,6 s = 0,38 Hz
— nombre de tours min. de I'arbre = 34 tr/min

Objets diagnostiqués > Pondération du signal

En fonction de la vitesse de rotation variable et/ou de la valeur d‘entrée de la
2éme plage de fonctionnement, une correction des valeurs mesurées peut

étre effectuée. Les valeurs dans l‘illustration montrent comment les valeurs
caracteéristiques d‘une détérioration constante changent dans la plage de
fonctionnement. Ce changement est pris en compte pour I‘évaluation et le calcul
dans le VSE.

) Capteur 1 : Roulement_AS ( Vitesse ) Ellﬁl@
=11 NE=NHINYAN

0.5461

65535

moins sensible

2437,69 - 2461,12 t/min: 0,707 |1
o S0636

1 s alalN 35790

24506

plus sensible

| | |
1 tr/min 3000 trémin

I QK l ’ Abandonner ] ’ Aide ]
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La pondération du signal consiste en 128 valeurs entre 0 et 65 535. La valeur
d‘apprentissage ainsi que la valeur mesurée sont pondérées a l‘aide de la table
de pondération du signal (voir I'exemple) — la valeur d‘apprentissage a l‘aide de
la vitesse d‘apprentissage indiquée et la valeur mesurée a l'aide de la vitesse de
rotation mesurée.

Exemple :

Teach “t” & 1500 tr/min (35790 dans la pondération du signal), valeur de I‘objet “a” & 2450 tr/min
(50636 dans la pondération du signal)

Détermination de la valeur diagnostiquée du VSE : (a / 50636) / (t / 35790) = valeur diagnostiquée
(a/50636) x (35790 / t) = valeur diagnostiquée

(35790 /50636) x a / t = valeur diagnostiquée

(0,707 x a) / t = valeur diagnostiquée

Pour faciliter la création d‘'une pondération du signal, les valeurs sur lI'axe Y
peuvent étre segmentées linéairement B8 . Mais en cas de vitesse de rotation
d‘apprentissage, la valeur doit étre 1.

Il'y a la possibilité d‘utiliser des courbes prédéfinies ou de créer ou charger ses
propres courbes.
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7.3.5 Parametres > Surveillance des signaux d'entrée

Outre la mesure de I'objet diagnostiqué par fréquence sélective (bande fine), la
surveillance des signaux d'entrée permet une surveillance supplémentaire de
sighaux mesureés ou de caractéristiques dans le domaine temporel. Cette mesure,
a large bande, fournit des informations générales sur le systéme complet en
évaluant le signal brut de 'accélération des capteurs concernant I'accélération
maximale (0-créte en [mg]), I'accélération moyenne (RMS en [mg]) ou la vitesse
moyenne (RMS en [mm/s]), ou en évaluant les valeurs du process des entrées.
Contrairement aux objets diagnostiqués, la surveillance s'effectue a I'aide de
valeurs absolues.

Les valeurs du niveau sont déterminées plus ou moins simultanément sans
multiplexeur et sont continuellement fournies par tous les capteurs raccordés. m
Cela signifie que des surveillances dépendantes du temps telle que détection

d'une collision (0-créte max.) ou des fonctions de désactivation dépendantes du

temps peuvent étre réalisées via les surveillances vibratoires. |l est possible de
surveiller simultanément une valeur de créte (0-créte max.) et une valeur efficace

RMS ([mm/s] ou [mg]) pour chaque voie capteur. En principe, il est possible de

surveiller jusqu‘a quatre surveillances impulsion (0_pk max) et valeurs efficaces

([mm/s] ou [mg]) en parallele.

Parametres réglables :

e Seuils de commutation : seuils de commutation “ jaune “ et “ rouge “ comme
valeur mesurée absolue

e Amortissement : moyennes, initialisation, temps de réponse
e Détails : temps de mesure, mesure filtrée / non filtrée

La surveillance des procédés permet la surveillance directe de la vitesse sur
I'entrée 1/ entrée 2 et des signaux de valeurs mesurées.

Parametres réglables :

e Seuils de commutation : seuils de commutation “ jaune “ et “ rouge “ comme
valeur mesurée absolue

e Amortissement : moyennes, initialisation, temps de réponse
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Surveillance des signaux d‘entrée > Surveillance

Le mode de surveillance détermine quelle valeur la surveillance vibratoire doit
surveiller.

e Valeur efficace de I'accélération de vibration en [mg]

e Valeur d'accélération maximale en [mg], O-créte

e Valeur efficace de la vitesse de vibration selon ISO 10816 en [mm/s]
Surveillance des signaux d‘entrée > Seuils de commutation

octavis utilise ses propres valeurs limites pour la surveillance de I'état de vibration
dans le domaine temporel et la surveillance des entrées de valeurs mesurées.
Contrairement aux objets diagnostiqués, elles sont des valeurs absolues de
I'accélération [mg], de la vitesse [mm/s] ou de l'unité paramétrée correspondante
de l'entrée de valeurs mesurées.

Il est possible de définir deux seuils de déclenchement (jaune et rouge) qui sont
également utilisables pour commuter les sorties.

Unités :
1 mg=0,001g
1 g = 9,81 m/s? (accélération due a la gravité)

Surveillance des signaux d‘entrée > Historique

Activation / désactivation sélective et modification de la mémoire de I‘historique
intégrée pour I'objet diagnostiqué.

Cela se fait collectivement pour tous les objets diagnostiqués / surveillances des
signaux d‘entrée de maniere claire dans les réglages historique des paramétres
entiers.
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Surveillance des signaux d‘entrée > Amortissement
Moyennes

La valeur de la surveillance des signaux d'entrée est moyennée de maniére
glissée par une “ moyenne mobile exponentielle pondérée “ (EWMA =
exponentially weighted moving average). Le nouveau niveau se calcule en prenant
en considération le niveau précédent comme suit :

Exemple :

moyenne réglée = 1/4,

niveau précédent = 1 318 mg,

nouvelle mesure = 1 634 mg

— nouveau niveau : (1 318 mg x 3/4) + (1 634 mg x 1/4) =1 397 mg
Initialisation

Les variables du process de I'électronique de diagnostic sont réinitialisées

lors d'un redémarrage, d'un changement de la variante, aprés la transmission
des parameétres ou des réglages et aprés la surveillance (seulement “ vue
spectrale “!). On peut différencier si lors du démarrage des mesures la moyenne
de la valeur de la surveillance des signaux d'entrée doit étre continuée avec la
derniére valeur déterminée ou si la détermination de la valeur de la surveillance
des signaux d'entrée doit étre redémarrée impérativement avec 0.

Temps de réponse

Pour éviter de fausses alarmes le temps de réponse (hystérésis) est réglé par
défaut a 5. Cela signifie qu'une augmentation du niveau n'est visualisée qu'aprés
5 dépassements successifs lors d'un contréle de stabilité. De ce fait, la stabilité
des informations diagnostiquées est assurée.

Le temps de réponse peut étre réglé de 1 (pas de temporisation) a 100.

En cas de fluctuations autour de la valeur limite indiquée, le temps de réponse
réagit a des déviations tendanciellement plus fréquentes en dessous et au-dessus
de cette valeur.
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Surveillance des signaux d‘entrée > Détails
Temps de mesure

Des temps de mesure plus longs assurent des résultats de mesure plus stables.
Cependant, dans certaines applications un temps de réponse plus court est
nécessaire. Les accélérométres selon ISO 10816 nécessitent un temps de mesure
d'au moins 333 ms pour pouvoir entierement détecter une vibration de 3 Hz.

Des temps de mesure plus courts ont I'effet d'un filtre passe-haut supplémentaire.
Un temps de mesure de 80 ms peut par exemple réduire le résultat de la mesure
par les crétes dans des fréquences jusqu'a 12,5 Hz.

Filtration

Le filtre peut étre librement choisi, la créte peut également étre enregistrée de
maniére non filtrée a travers toute la gamme de fréquence. Une mesure non filtrée
peut étre utile par ex. en cas de surveillance des machines trés lentes (< =100 tr/
min).

Surveillance des signaux d’entrée > Valeur de référence

La valeur de référence est lue a partir des entrées signaux 1 ou 2 pendant le
fonctionnement ou transmise a 'aide d’un protocole IP (serveur OPC octavis).

L’état de la surveillance des signaux d’entrée n’est surveillé et signalé qu’a
I'intérieur de la plage de fonctionnement. Tant que la valeur lue est a I'extérieur de
la plage de fonctionnement, aucune surveillance n’est effectuée.

Si la pondération du signal est utilisée, on peut régler si la surveillance doit aussi
étre possible en dehors des limites de la plage de fonctionnement. Dans ce cas,
les limites de la plage de fonctionnement représentent uniquement la plage de
la pondération du signal a créer. En dehors de la plage de fonctionnement, les
valeurs sont pondérées selon le point de pondération du signal le plus proche.
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Surveillance des signaux d’entrée > Pondération du signal

En dépendance de la valeur de référence, une correction des valeurs mesurées
peut étre effectuée. Les valeurs dans l'illustration montrent comment les valeurs
caractéristiques d’'une détérioration constante changent dans la plage de fonction-
nement. Ce changement est pris en compte pour I'évaluation et le calcul dans le
VSE.

Prx) Capteur 1 : Choc [a_max) |Z||E”z|
Sl KN

1.000

2

o

=]

I | | | |
200 N 144,00 N

I Ok l ’ Abandoriner ] ’ Aide ]

La pondération du signal consiste en 128 valeurs entre 0 et 65 535. La valeur

de référence ainsi que la valeur mesurée sont pondérées a l'aide de la table de
pondération du signal (— I'exemple) : la valeur de référence a I'aide de la réfe-
rence indiquée et la valeur mesurée a 'aide de la valeur de référence mesurée.
Exemple :

Référence ra 72 Nm (35790 dans la pondération du signal)

surveillance des signaux d’entrée a a 117 Nm (50636 dans la pondération du signal)

Calcul de la valeur mesurée du VSE : (a/50636) / (r / 35790) = valeur mesurée pondérée de la surveillance
des signaux d’entrée

(a/50636) x (35790 / t) = valeur mesurée pondérée de la surveillance des signaux d’entrée

(35790 /50636) x a / t = valeur mesurée pondérée de la surveillance des signaux d’entrée

(0,707 x a) / t = valeur mesurée pondérée de la surveillance des signaux d’entrée

Pour faciliter la création d’'une pondération du signal, les valeurs sur I'axe Y peu-
vent étre segmentées linéairement B2, Mais en cas de référence, la valeur doit

étre 1.

Il'y a la possibilité d’'utiliser des courbes prédéfinies ou de créer ou charger ses
propres courbes.
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7.3.6 Réglage > Historique
Activation et désactivation de la mémoire intégrée de I‘historique.

Tendance

N

Yaleur de l'objet

Tempz

+ L 1 K 1 [ ]

Temps

]
¥

Intervalle

La capacité de la mémoire est d‘env. 600 000 valeurs (env. 30 000 valeurs
jusqu’au progiciel 0.7.255) y compris marquage temporel et indication de la vites-
se. Elles se répartissent sur les objets diagnostiqués / surveillances des signaux
d‘entrée activés. L'horloge temps réel intégrée est sauvegardée par batterie ; la
mémoire est congue comme mémoire tampon FIFO.Les intervalles de mémorisa-
tion sont sélectionnables. Pendant un intervalle de mémorisation la valeur maxi-
male de I‘objet diagnostiqué / surveillance des signaux d‘entrée correspondant est
mémorisée.

Pour économiser de la mémoire, l‘indication de la vitesse par ex. pour des

objets diagnostiqués a vitesse constante peut étre effacée de la mémoire de
I‘historique (n).

A partir du progiciel 0.5.17, la 2éme plage de fonctionnement peut étre activée ou
désactiveée (2).

Il est aussi possible de régler si une entrée dans I‘historique est effectuée pour
chaque changement de variante (v). Mais chaque entrée dans I‘historique di a un
changement de variante raccourcit la durée de [‘historique.

A partir du progiciel 0.6.8., la valeur moyenne des valeurs mesurées pendant cet
intervalle peut aussi étre sauvegardée (a).

A partir du progiciel 0.7.11, on peut régler qu‘une entrée dans I‘historique est
effectuée lorsque les valeurs limites pour “rouge” sont dépassées (d).
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Si la valeur mesurée d’un objet change rapidement entre I'alarme “jaune” et
I'alarme “rouge” et chaque alarme rouge est documentée, ces saisies peuve-

nt considérablement réduire la durée pendant laquelle les valeurs mémorisées
restent dans la mémoire. La mémorisation de nouvelles valeurs peut étre bloquée
pour env. 1 seconde (a partir du progiciel 0.7.23).

7.3.7 Parameétres > Variantes

Une variante est valide a chaque moment. Dans chacune des 32 variantes,

des objets diagnostiqués / surveillances des signaux d‘entrée sont activés ou
désactivés. Par défaut, tous les objets diagnostiqués / surveillances des signaux
d‘entrée sont activés dans toutes les variantes.

Apergu ["_<| E

"-.n"ariantesl

01234567 83 3101112131415 1617 18192021 222324202627 2829300
Dézéguilibre | | (e | | | (| T | | e | (| | ({2 [ R
Roulement_AS DL | | | ([ | | | | | e (|| [ | | |
Roulement_BS P | | | ([ | e 2 | | | e e [ | 2 |
Engrenage | T (| | | | ([ | | | | | S oS (| | | T [ [ | | |
1M aleur efficace (WM | e | e | e o || | | | (e (| | | | | | (|| | | [
1/Choc [a_max) P | | ([ | 2 2 | | (|| | e e [ [ | | |
Roulement_AS P | | | ([ | | | | | e S| | | [ [ | |
2N aleur efficace Wi | e | e | e o || | | | ([ | e | | | | e e[

Tous

|‘:Cé-l.:-ﬁlinhh.:r.-'Hﬁqé-lpﬂlinhhpr les warianbas (M A 311 dans lremniellee lee nhiets diaanastinnés aosoreeillanes: aalahal |

Pour tous les VSE :

Jusqu‘a 32 variantes peuvent étre définies. Chaque variante peut étre activée via
le dialogue réglage et via le serveur OPC de I‘efector octavis et ainsi toutes les
autres variantes sont désactivees.

Seulement pour VSE100 :

Jusqu‘a 9 variantes peuvent étre activées et désactivées électriquement via des
triggers niveau (8 entrées TOR 1/01...8). Option : I‘auto-test du capteur peut étre
effectué lorsque la variante est changée.
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A 24V = Variante 1
Trigger 0V =Variante 0
Active
Variante 1
Inactive
Variante 0 Active
Inactive
Actif
Auto-Test et
(Option) Inactif

7.3.8 Parameétres > Projet

Les données d'en-téte servent a décrire I'application. Les saisies de textes
libres sont mémorisées dans le fichier de parameétres et dans I'électronique de
diagnostic (VSE).

— Société

— Ville

— Adresse

— Lieu d'installation
— Machine

La description du projet sert a archiver les notes du projet. Seulement les
104 premiers caractéres peuvent étre mémorisés dans I'électronique de
diagnostic, par contre les données complétes dans le fichier de parameétres.
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7.3.9 Parameétres > Trier les ID

Des changements de paramétrage peuvent causer un nouveau triage des objets
diagnostiqués relatif a leurs ID objet. C'est surtout le cas pour les entrées des ID
objet RPM. En cas d'utilisation du serveur OPC (référence VOS001...VOS004) il
est donc utile de conformer l'ordre des ID a la configuration du client OPC utilisé
avant la transmission des paramétres a la VSE :

Menu [Parametres] > [Trier les ID ...] ou

symbole &,

Trier les ID... =

Objecti

Capteur 1
@ Désénuilibre

Object2

Capteur 1
@Hou\ement_AS

Witesse constants

Counterl

# | |Dang le serveur OPC octavis [référence
WOS5001. W0S004] on pedt ouver les
objets diagnostiqués / surveillances des

Object3

Capteur 1
@ Roulement_BS

Counter2

sighaux d'entiée aux positions
indiqueés

Une autre posszibilite de bi est de cliquer

Objectd

Capteur 1
2=Eng|enage

Counter3

sur les objets diagnostiqués /
survellances des signaux d'entrée et de
les déplacer sur une autre position.

Objects

Capteur 2
@Huu\emenl_AS

Counterd

Il en est de méme pour les entrées
[witezse] [bouton [ ]).

Objectt

Entrée 2
& Audessus des valeurs

Counters

Ohject?

Capteur 1
@ Choc [a_max)

Counterf

Objectd

Capteur 1
® aleur efficace [v]

Counter?

Objectd

Captewr 2
® Valeur efficace [v]

Counterd

Object10

107

Counterd

Object11

Counter10

555 - 555 trdmin PR
g?tééﬂeﬂa trmirn RIFHEEE
Come) oot
5000 44g00n | PPN b
intern RPM-Objects
Erjt‘;é%fr#min POt
RPM-Obiect?
RPM-Objectd
RPM-Objectd
RPM-Object10
RPM- Objectl 1

Counter!

[

(n].4 ] [ Abandanner ] [ Aide ]

En utilisant la souris les champs des objets diagnostiqués (par ex. &ime« )

peuvent étre déplaceés sur la position ID souhaitée (par ex. “ Object8 “). Si une

position ID est déja occupée, les champs des objets diagnostiqués sont échanges.

Eiry

La méme procédure s'applique aussi aux champs d'entrée (par ex. swwmn ) dans

la colonne droite.
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7.4 Données / fichiers > Données mesurées

La fenétre des données mesurées permet de visualiser avec ' *» ! les données
enregistrées dans l'ordre chronologique. Avec le symbole [Pause] ' Il
I'enregistrement peut étre “ figé “. A l'arrét, les symboles [image précédente/
suivante] MM/ permettent le passage aux données précédentes ou suivantes de
I'enregistrement.

En cas d'enregistrements de sous-objets, d'objets et de valeurs diagnostiquées

il est possible de changer entre les vues des différents capteurs. Les
enregistrements contiennent les valeurs mesurées de tous les capteurs (pour des
raisons techniques ceci est impossible pour I'affichage spectral).

Les enregistrements de valeurs d‘objet et de valeurs diagnostiquées peuvent
également étre affichés comme graphe linéaire, similaire a I'historique .
7.5 Données / fichiers > Historique

Visualisation des données historiques lues et/ou mémorisées comme fichier.

W H_172.019.014.246

25103/2011 11:02:57 ( (GMT+01:00) Brissel, Kopenhagen, Madrid, Paris )

1.500
1.600
1.400
trimin
1200
1.000
aa0
EO0
400
200

0
10.07 2008 00:00

[GHT+01:00) Briizzel, Kopenhagen, Madrid, F + Yaleur de ['objet Witerze
[Jvaleur moyenne [ 2&me Plage de o

Sensor 1 [mg / mm/s | ! 2 [mg / mm/z )

| |valeur efficace [¥) oulement_AS Au dezzus des valeurs permi

Roulement_AS o | |Valeur efficace [¥]
| |Roulement_BS o
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La visualisation peut étre étendue a plusieurs valeurs de fagon individuelle. Si

les parameétres (y compris valeur d'apprentissage) de I'objet diagnostiqué affiché
ont été modifiés pendant la période choisie, les valeurs avant la modification sont
indiquées par une ligne avec une couleur plus atténuée.

Lors de la lecture, les marquages temporels sont estimés a I'heure locale
correspondante ; |‘affichage peut également étre changé a des fuseaux horaires
quelconques.

Remarque : L'heure locale correspond a I'heure d'été ou I'heure normale valable.
Si un changement d'heure a eu lieu pendant la période représentée, les données
meémorisées avant le changement d'heure sont représentées en I'neure d'été ou

normale valable. m
Recommandé : GMT/UTC ne connait pas le changement d'heure (heure d'été /
normale).

Les vitesses de rotation données aux moments de mesure correspondants ou — si
parameétrées — les valeurs d'entrées de la 2éme plage de fonctionnement (ligne
interrompue, axe d'échelle droite) peuvent étre affichées.

En tirant un rectangle (d'en haut a gauche a en bas a droite et en appuyant sur
le bouton gauche de la souris) vous pouvez zoomer dans la visualisation. Le
dézoomage se fait inversement.

Via le bouton droit de la souris la valeur limite pour un objet diagnostiqué / une
surveillance des signaux d'entrée et le champ du curseur peuvent étre affichés, et
la mise a I'échelle de I'axe Y peut étre déterminée vers le haut et vers le bas :
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W H_172.019.014.246

Réglage de base zoom
v Seuils
v Repére de paosition ] 2000

Echelle 3

Yaleur minimale  #

1.800
1600
1.400
trfmin
1.200
1.000
|00
BO0
400
200

Repére de position 1 08.07.2008 15:03:08 0J20h 28 min 205 Repére de position 2 09.07.2008 11:41:29
Foulement_AS5 150515 5.01 ma] Roulement_A5 11:358:44 584 maf

[GMT+01:00] Brizeel, Kopenhagen, Madnid, F Waleur de 'objet Witesre
[%aleuwr movenne [ 2&me Plage de o

Senzor 1 [ mg ./ mmdz | 2 [ mg /s

| [Valeur efficace [¥]  JRoulement_AS Au dezzus des valeurs permi

Roulement_AS o | IValeur efficace [¥]
| JRoulement_BS F

Les curseurs peuvent étre positionnés avec les boutons fléches ([fleche droite],
[fleche gauche]).

Cible de saisie sur le curseur gauche avec [Pos1] ou [Ctrl]+[fleche gauche],
Cible de saisie sur le curseur droit avec [Fin] ou [Ctrl]+[fleche droite].

Via [Compteur] ' @ il est possible d'afficher une fenétre avec les valeurs du
compteur.

Avec [copier le diagramme dans la mémoire tampon] 2 une image a couleurs
inverseées du diagramme peut étre copiée dans la mémoire tampon.
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7.6 Données / fichiers > Réglage

Comme les paramétres, les réglages de I'électronique de diagnostic (VSE)
peuvent étre créés “ offline “ indépendamment de I'appareil et transférés comme
fichier.

Réglages préconfigurables :
— Protection par mot de passe
— Capteurs
— Auto-test capteur
— Réseau

— Variantes m

Des réglages “ non spécifiés “ ne sont pas pris en considération lors de la
transmission des réglages a I'électronique de diagnostic (VSE) et le réglage
correspondant reste inchange.
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8 Aide

8.1 Rechercher VSE
Menu [Options] > [Rechercher VSE...]

i Recherche VSE @

Adresze IP Mam de 'équipement | Adresze MALC

192.168.000.246/3321  prern] 484 00:02:07:30:14:FC
192.168.000.171/3321 00:02:07:30:01:86
192.168.000.132/3321  mpk45 00:02:07:30:00:C4
192.168.000.083/3321 00:02:07: 30:00: CA,
152.168.000.108/3321 00:02:07: 30:01:86
192.168.000.082/3321 00:02:07:30:00:04
192.168.000.084/3321 00:02:01:30:00:BB
192.168.000.085/3321 00:02:07:30:00:C0
1592.168.000.080/3321 00:02:07: 30:00:C5
192.168.000.073/3321 00:02:07: 30:02: 73
192.168.000.081 /3321 00:02:01:30:00:B9
192.168.000.078/3321 00:02:07:30:02:77
192.168.000.077/3321 00:02:01: 30:02:6B
192 168.000.076/3321 00:02:01:30:02:70
192.168.000.075/3321 00:02:07:30:01:02
192.168.000.074/3321 00:02:07:30:01:64
192.168.000.073/3321 00:02:07:30:03:FA
192.168.000.072/3321 00:02:07:30:02:43
192 168.000.071/3321 00:02:07:30:02:92
192.168.000.170/3321  uewd7a 00:02:07: 30:02:94

Dans la liste ci-dessus seulement les appareils a version du progiciel 0.6.8 ou
supérieur se trouvant dans ce(s) masque(s) de sous-réseau sont affichés.

Par double clic sur une électronique de diagnostic (VSE) indiquée celle-ci est
ajoutée a l'arborescence de I'apergu VSE et la connexion est établie.

Remarque : La recherche peut étre répétée aussi souvent que nécessaire.
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8.2 Base de données de roulements

Les roulements les plus courants des différents fabricants sont spécifiés dans la

base de données de roulements. lls peuvent étre définis en saisissant I'abréviation

du roulement.

Code DIM roudemant | Dl son propre auemerk
Fenéli= d= FrE_qu:r-:E
Bir Riésutat de recherche nEC e
_53]5 | B Fabicant Bagus inkzine | Bagueeslerns | Elémertzio,  Mombee d'él,
B205 HTH 5415 2585 4nr ]
o0 ke & 1is g ani ]
E205 KO0 5416 3584 4.7 9
|+] 6205 Z¥L 5415 3585 4,715 9
B205 SHR 5423 2476 4E7 3
[ 6205215, FAG 5435 3565 4 605 E|
[] 62052R... FaAG 543 357 4 B3 9
[ g205.E FAG 4982 2018 828 8
[ e205E SEF 4982 2ma JE2E a
[ &205 SMA 4969 3 3794 ]
5k
2B%
0%
— ksl
— Hecheiche
{0k [ aberdenner || g |

Si le roulement nécessaire ne peut pas étre
trouvé dans la base de données, la désigna-
tion du roulement, les facteurs de fréquence
et la fenétre de fréquence peuvent étre saisis
manuellement. (— image).

Il est a noter que quelques fabricants ne spéci-
fient que la moitié du facteur de fréquence des
éléments roulants.

Les facteurs de fréquences peuvent étre calcu-
lés en utilisant le calculateur de roulement si la
geéometrie du roulement est connue.

Code DIM roulerment | Définir zon propre roulement |

Roulement_AS

[6ans | 245 =

Facteur de fréquence

ElEments roulants
[1p22 |

Bague inteme
[fas |

Bague externe
[ame0 |

’ Calculateur de roulements »» ]

Code DIM roulement | DEfinir son propre roulement |

Désignation du roulement Fenétre de fréquence

Roulement_AS

[s205 | [248 |x

Facteur de fréquence

Bague inteme B ague externe Eléments roulants

[ Calculateur de moulements << l

Mombre d'éléments roulants  Diamétre des éléments roulant:

9| Eemer: mn
Pitch cucle diameter [2] Angle de contact [1]
385 i D Degré

Calculer

Dézignation du roulement Fenétre de fréquence
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8.2.1 Abréviation (= DIN)

Chaque roulement standard dispose d'une abréviation selon DIN 623 permettant
de l'attribuer clairement a un groupe de roulements spécifique. Des données
géomeétriques peuvent également étre déduites de cette désignation. Les
fréquences de passage des billes sont également décrites.

En général, les préfixes et les suffixes n'ont pas d'influence sur les fréquences
de passage des billes. Seul le suffixe “ E “ indique un nombre réduit d'éléments
roulants et est ainsi pertinent pour les fréquences de passage des billes.

Normalement les différences entre les fabricants sont faibles. Les désignations de
roulements avec plus de 5 chiffres sont des constructions spéciales — consulter les
bases de données des fabricants.

types de roulements
& & SE
" e NS
]
1 2 3 4 5 f T M
0: roulement & cortact obligue avec deux rangées de hiles
=érie 1: roulement & hilles & rotule
ditnensionelle 2 roulement & rouleauwx & rotule et butée & roulement &
rotule
taille du 3 roulement & rouleaux conigues
rnulement 4 roulement & deux rangées de billes
5 hutée & hilles
o B: roulement & simple rangée de billes
x x x x T rDuIFm?m & contact pbligue & zimple rangée de hilles
2. hutée a rouleausx cylindrigues
B roulement & rouleauy: cylindriques
=g dE raulement C: CARBO roulement & rouleaux

Les deux derniers chiffres définissent le diamétre intérieur du roulement multiplié
par S :

Exemple :

Roulement 6(0)212 :

Diamétre intérieur = 12 x 5 = 60 mm

Remarque importante : Les informations sur les roulements différents sont mises
a votre disponibilité en tant que service gratuit. Aucune responsabilité ne peut

étre assumeée pour la justesse des données. En cas de doute ou si le roulement
nécessaire n'est pas disponible, consulter directement le fabricant du roulement
pour les fréquences de passage des billes.
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8.3 ID objet

Affichage de I'ID objet utilisé dans le

serveur OPC octavis :

=& Capteur1 Capteur 1 -

. .-I Ou| T EdEdla
Dézé ID:0 [OPC: Object! | ¥p o}

: : 2 Ruaoulemmerm_aa
m_alntenlr appuyé Ie_ bouto'n [_Ctrl] et ’ Floukemert B3 Valeur d'appr
cliquer avec la souris sur l'objet concerné ®2 Frgienage Sevils Jaune
dans l'arborescence de diagnostic. @ Valer efficane ] Seuils Fouge

8.4 Parametres de démarrage

Les paramétres de démarrage suivants sont disponibles :

Paramétre de démarrage

Effet

IEPE

Pour des appareils en version Board 3 ou inférieure, [Capteur 1]
peut aussi étre réglé comme capteur |IEPE.

FRAME_a droite_en haut_a
droite_en bas

La zone d'écran disponible pour le logiciel de paramétrage VES003

aaa.bbb.ccc.ddd

Une connexion a I'électronique de diagnostic est établie avec
I'adresse IP indiquée (aaa.bbb.ccc.ddd)

aaa.bbb.ccc.ddd/eeee

Une connexion a I'électronique de diagnostic est établie avec
I'adresse IP indiquée (dito, eeee = numéro de port)

IPPORT Des connexions aux électroniques de diagnostic avec adresses IP
identiques peuvent étre établies (condition : différents numéros de
port) )

NOCONNECT Lors du démarrage du programme des connexions aux

électroniques de diagnostic ne sont pas établies automatiquement *)

*) a trouver aussi dans les réglages du programme

Application :

Démarrer le logiciel via la ligne de commande et la complémenter par les
parameétres de démarrage souhaités, séparés par des espaces. Un ordre
spécifique n'est pas nécessaire.

Ou créer un lien avec octavis VES003.exe, ouvrir les propriétés du lien en
appuyant sur le bouton droit de la souris et saisir pour [Cible :] dans le champ de
saisie apres le nom de fichier suivi d'un espace les paramétres de démarrage.
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L'exemple suivant ouvre le logiciel a la position 100 pixels a droite, 200 pixels en
bas, 1 024 (1 124 — 100) pixels de large et 768 (968 — 200) pixels de haut.

Proprietes de octavis_VES003

Général | Raccourci | Compatibile |

I'6 | octavis_YES003

Type de cible :  Application

Emplacement :  C:h

Cible : tavis_YESO03. exe’ FRAME_100_200_1124_363

Démarrer dang : | C:h

Touche de ALIELR
raccoLng ;
Exécuter : | Ferétre normale b |
Caommentaire ;
Bechercher la cible... ] [I:banger d'icone... ] ’ Ayanceé... ]

] 4 l ’ Annuler Appliquer

72



Logiciel octavis VES003 v3.0

8.5 Evaluation des roulements

Une évaluation qualitative générale de I'état du roulement peut étre effectuée
grace au tableau suivant :

Etape 1 : roulement non détériore

Chemin de roulement : aucune détérioration

Spectre FFT : aucune fréquence de passage des billes

H-FFT : aucune frequence de passages des billes

Créte max. - niveau faible (le plus souvent nettement en dessous de 5000 mg)

Etape 2 : premier stade de la détérioration du roulement
Chemin de roulement : faibles detériorations des chemins de roulement (juste visibles)
Spectre FFT - aucune fréquence de passages des billes

H-FFT: aucune fréquence de passages des billes (1er ordre) de BPFI, BFFO, BSP
Créte max. : niveau plus haut avec vibrations plus fortes

Etape 3 : propagation de la détérioration du roulement

Chemin de roulement : détériorations plus importantes des chemins de roulement (quelques
mm)

Spectre FFT - aucunes frequences de passages des billes

H-FFT : fréquences de passage des hilles plus fortes (ler ordre) de BPFI, BFFO, BSP
Créte max. : niveau haut avec fluctuations plus fortes

Etape 4 : détérioration avancée du roulement

Chemin de roulement - détériorations importantes de tous les composants du roulement
Spectre FFT : crétes sur les multiples de la fréquence de rotation en raison du jeu plus
grand du roulement

H-FFT : frequences de passage des billes (aussi multiples) de BPFI, BPFQ, BSP plus
fortes ; de plus fréquence de la cage, le cas échéant, visible

Créte max. : niveaux hauts avec fluctuations plus fortes (le plus souvent au dessus de 15 g)

De plus, I'évolution des valeurs caractéristiques doit étre suivie pendant quelques
semaines (par ex. lecture de la mémoire de I'historique) et, le cas échéant, les
valeurs limites doivent étre adaptées.

Une évaluation des valeurs mesurées absolues de I'état du roulement peut étre
estimée comme suit :

octavis Waleurs de l'objet
Foulement (= BRFO+BPFI+ESF)| 120-550 trimin | S00-1000 trfmin | 1000-3000 trfmin {3000-12000 trfmin

=550 my
450 - 550 my
350 - 450 my
250 - 350 my
150 - 250 my
50 - 150 my

0-4a0 myg
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Pour des vitesses de rotation en dessous de 120 tr/min, I'utilisation
complémentaire de la surveillance vibratoire pour la créte max. est recommandée :

Surveillance vibration (filtré et non filtré)
peak_max - 10te'min [ 10 - 25 te'min | 20 - 50 trfmin 50 - 120 tr'min

3000 - 5000 mg

1500 - 3000 my

1000 - 1500 my

500 - 1000 mg

400 - 500 myg

300 - 400 mg

200 - 300 mg

100 - 200 myg

0-100 mg

Si, dés le départ, les niveaux sont plus élevés que les seuils d'alarme
recommandés, il faut généralement prendre les mesures suivantes :

Augmenter I'amortissement afin d'évaluer les influences instantanées

Un rétrécissement des “ fenétres “ (zones de recherche) pour les fréquences
de défaut

— des bandes de fréquence plus fines sont moins sensibles aux perturbations

Comme derniere préconisation, les diagnostics peuvent étre réalisés pendant

la marche sans perturbations par I'utilisation des plages de fonctionnement ou
des signaux trigger externes

Remarque importante : Les diagnostics (état du roulement, défaut d'engrenage)
doivent étre réalisés dans des conditions reproductibles. La détection permanente
est aussi importante qu'une fiable information de diagnostic !
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8.6 Moyenne EWMA

30

25

20

——yaleurs diEgrostiguses
—— EWA (15)

—— moyerTes lndaies (5

15

10 =

L B et S T R
4 T 1013 1% 1322 35 28 31 34 37 40 43 45 43 52 55 50 61 64 &7 70 T3 76 73 82 BS 89 91 3 57
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8.7 Evaluation du niveau

Une évaluation quantitative générale du niveau peut étre effectuée selon
ISO 10816.

Des objets diagnostiqués individuels (par ex. déséquilibre) mesurés en [mm/s] et
RMS peuvent également s'orienter sur les valeurs.

g global De grandes machines | De moyennes ma- Pompes avec des Pompes avec des
mm/s RMS électriques chines électriques roues a plusieurs roues a plusieurs
(10...1 000 aubes et un entraine- | aubes et un entraine-
Hz) ment séparé ment intégré

P =300 kW...50 MW P =15...300 kW P> 15 kW P>15kW

Des machines avec | Des machines avec

une hauteur de I'arbre | une hauteur de I'arbre

>315mm de 160 a 315 mm
rigide flexible rigide flexible rigide flexible rigide flexible
>11,00
7,10...11,00
4,50...7,10
3,50...4,50
2,80...3,50
2,30...2,80
1,40...2,30
0,00...1,40
Légende :

A = valeurs de nouvelles machines
B = fonctionnement permanent permissible

C = seulement fonctionnement temporaire permissible
D = des vibrations peuvent causer des dégats

Pour la surveillance de machines en rotation rapide (broches de machines-
outils) il est nécessaire de distinguer entre 'évaluation d'un déséquilibre et la
surveillance d'un niveau.

Les déséquilibres résiduels permis sont spécifiés selon les classes de qualité
prescrites relatives au déséquilibre (A...D) et, dans la plupart des cas, sont a
considérer comme bons jusqu'a 2 mm/s.

Des seuils utiles de la surveillance du niveau (10...1 000 Hz) sont 10 mm/s pour
I'avertissement et 15 mm/s pour 'alarme en cas d'usinage.
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8.8. Diagnostic étendu

Exemples de diagnostic :

desserrage support

FFT:10;2,0:3,0 x fu

rupture dent de 'engrenage

FFT et H-FFT : 1,0 x fn;

e T At &
o _,_T .'I
RGP usure dents, charges dents FFT :nombre de dents x f
y
|"{?\%\\|\: film huile, instabilité palier fluide FFT:042 —-0,48 x fn
déséquilibre, usure FFT :1,0:;20 ;3,0 x fn
—J —
(A~ j excentricité de la pompe FFT : nombre de pales x fx
NP,
::k'“f; Z cavitation H-FFT:1,0:2,0.....n x fu
i@% désalignement de l'accouplement FFT:2,0 x fn
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9 Lexique

9.1 Commande IP

La commande |IP est un protocole TCP/IP standard. Les données a transmettre
consistent en trois parties :

e |D du message
e |D dela commande IP
e \/itesse

L'ID du message est définie a “ 38 “.

L'ID de la commande IP est prise dans le paramétrage de I'objet diagnostiqué
correspondant (— image suivante).

byt C , .
fiannostiqué [ Historigue [> Yarantes > Projet
s commutation ;. M Fermé [0 1 : Logique /0 5 Vards-
Yaleurs diagnoztiquées /0 2 : Hon utilisé /0 6 Yards-

00w apprentizzage 20 ma ;3,00 4 4pbeMiarddi arl

Logique

140 4 :Yar2/-

[/0 ¥ : Compteur
[/0 3 : Prérégler

=t
Witesze

D de la commande [P ;

2 [ OPC : RPH-Object

[ 3000 tr/min / 73 Mitede de fonctionnement : 120 - 3000 tr/min

pprentizzage
pprentissage

Fluctuation ;

surveiller

2&me Flage de fonctionnerAuxihaire 2

Flaoe de fonctionnement : 3 - 144 Mm

Comme vitesse une valeur en virgule flottante quelconque peut étre transmise
dans la plage de valeurs d'un nombre en virgule flottante 4 bytes selon la norme

|IEEE.

La composition des valeurs a transmettre correspond au schéma suivant :

Maornbre entier 2 bytes (little-endian)

Maornbre entier 2 bytes (little-endian)

Wirgule flottante 4 bytes selon [EEE

Ervte has BEvte haut

Bvte bas | Bvteraut

1D du message

ID de la cornmande IP

Yitesse

38

2

1500
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9.2 CSV (séparateur point-virgule) (*.csv)

9.2.1 CSV > Valeur diagnostiquée (LED)

Les valeurs du CSV sont séparées par un point-virgule (;), I'exemple présent est
ouvert avec “OpenOffice Calc”.

Le symbole indiqué en ligne 1, colonne N est utilisé comme séparateur décimal.

REMARQUE : La représentation des données contenues différe selon les
différents programmes.

A | B ¢ [ o [ e [ F [ & [ w [ t [ 3 [ & [ v [ wm [ n [ o [ P [ o [ ~r [ s [ = [ uw [ ¥ [ w [ % [ ¥ [ z [ a [ a8 [ Ac
100D 002002 D02 D0sk001 0oo4 0008 002 000 om oooz - 001 ooos A L L L L * HIoDoa— 0
2 100000 000.007»000.000k 1140859391
3 0 Capteurrms?
|« It Caplaur®mds®
s 2 Gapteur® més®
5 3 Capteur* mis®
7 m 3 0 Déséquir 1000 2000r 600041 1] 1 w2 1,000 Déséquilbre \ugprsnnssag ) (Jagne : 2,00 % ge : 600 = i Jf Diésdquiibre 4 Capteur 30 (Captaur A
s 01 0 0 Roulernd 1000 5000 10,0000 1 0 i -0 ] 2 0500 Rayl [Jaune : 5,00 x jssage/Rouge ; 1000 « 2 Roul I Capteur #0 (Capteur
9 0 0 Roylera? 1000+ 5000 10,0000 1 0 [i7] 04 [ii] 2 1000 Raylement ES [x {Jaune - 5,00 x issage/Rouge 10,00 « /¥ Roulement / Capteur #0 (Capteu;
10 3 0 ()valer 1000+ 7000 11,0001 0 1 [iE] -0l [ 4 IﬂuDgngu_m@[mmlslug_ggg 0,007 [mmvslRouge ; 0011 [mmds]) # Capteur #0 (Gapteur &)
T 2 i (1) Choor 1000 2000 00 5000 3340 i 0 m 0 @ 1,000-Ehac (a_max) [mq] aune - 2000 [mg}/Rouga - m|mg]);;c=g:eurm(c5gneum)
12 i 1 Roulernd 1000 5000+ 10,0000 1 0 m -0 1] 2 0 500PRaulament AS {Jauna - 5,00 ge 1000 « 1 Roul i Capteur #1 (Captaur
13 4 4 (Panliaip 1 000% 10000k 120, 00MD ] 1 [iE] ] o1 4 1 000>Au gessys des \-aj&y_gg permizes, [Mm)] (aune mu [HmiRouge - 1200 [Mm])
] 3 1 @) Valer 1000+ 7000 11,0001 ] 1 [iE] -0l [iv) 4 iunoggl,gg_g,mm[mmlﬂmg 0,007 [mmis}Rouge : 0011 [mmisn I/ Capteur #1 (Capteur B)
5 12 1 i Engrenat -1 000%  4000v 800040 ] 0 m 1,000 Engrenage [ apprentissage] (Jaune - 4,00 x 800 « I Aulre 1 Capteur %) {Capteur A)
| 15 00O oo Frbquent 1000 &5 D00+Fréguance de rolali [mms] & Déséguilibre (Jaune © 200 « R 600 x A (Capteur A)
[ om 2 TorSoyp 10000 5000 Ter biet [me] # (aune 400 % R 800 % # (Capteur A)
18002 06 b 3000 0000k [Ey@AG0] (Auxiisie) Au deg_sus des g_an (Jaune | 100,00 x g2 ;120,00 % [
s 03 ot Bagus 11,200 ge: 10,00 » # (Capteur A)
| 20 004 01 Bague &% B.79 apprenlissa 1000 f (Capleur A)
2t s i Elémene 77T oulan i $ 10,00 % ¥ (Captayr A)
22 006 02 Bagus i® 12242 2 000*Bague imeme [mg) 4 Ng_\'gmg_LBS U,auﬁg 500 % i 11000 % i H(Capieur A
|23 007 02  Baguse 5756  2000~Bague externe [mg] 4 Roulsment BS (laune - 500 x ge 10,00 3 # (Eapteur &)
| 24 008 02 Elérart  BAZ 2 DOD+ElEments roulanls [ma] # Roulement BS (Jauns - 500 % MRouge : 10,00 x rentissans) f (Caplaur A)
[ 25 011 05 Bagus iw 11278 2001*Bague inteme [mg] & Roulemen]_AS (Jaune : 500 x I 21000 % i # (Capteur B)
2 012 05 Baguz @ B722  2/001*Bague extema [mg] 4 Roulsment_AS (laung 500 i 1000 % i # (Capieur B)
|2z 013 05 Elémentt 7433 2 001*Eléments roulants [mg] /f Roulement AS (Jauna - 5,00 » i £10,00 = 1 (Captaur B)
28 03 00000 00000 000 0128 0000 00000 a 02 -0 -0 -m - -0 -0t 01 01 <01 01 -m -0t -0 -0t -1 01 01 01 -m

28 M 65535 ©B5535 65535 G5535 65535 G9535 65535 65535 GE535 05535 BSS35  G5535  GO535 G9535 O35 GAS35  BE535 B9535  BOS35 G953 BAS35  GOS35 G535 GO535  GS535  B953S BAO3S A9SIS 6
30 0 65535 B5535 BS535  B5535 GE535 GS535 65535 EBS535 65535 G5535 BSS35  B5535  B5535 BS535 65535 BSS35  BE535  B5535  BSS35  GSS35  B5535 BSS35  BS535  BGS35  BS535 G553 BSS35 65535 €

| a0 enwelopetD 000 00000

] GManitel 0000 000

[33 02 GhlonierD 0001 00000

03 sovelone2 000 00240

ER cnwelope2 0rod 00240

|3 08 envelope? 0000 00240

B 2iwelonel 0P 00240

38 07 Ghinniter ! 003 00000

3 03 Ghonior 1 03 00000

|« m envelope 1 0059 00000

4110 anwelnns3 000 01190

42 00 oo -0t 1 L] » 554 51k 5554000

D1 ] i3] 1 ¥ » 200 6000,0000

|41 2 i} [iE R > » 120 00w 30000000

45 03 oo - 1 L] v 0510 14800

46 04 01 o1 o Mm  * v 299 1440002

7 Temps ID Valeur Vitesse Status LED O_I’-lgct FOUT1 OUT12 1018 auxl auwc? aux3 auxd aux5 auxb aux7 auxB auxd aux 1@ amx 11 aux 12 aux13 aux 14 aux 15 aux16 aux17 aux 18 amx 19 :
we P8 nG AnnrnOAn | EREE Ana ARAMAND 0 PANAN 0AANN AANCA AORAR AARAN 0AANN AODMAAOOAR PRGN 0AANR AOAOA AOAR ANRAN 6RANN. ANGAA AOADR ARCen cennn. Anona

Dans ce cas, les données d‘en-téte les plus importantes se trouvent dans les
lignes 7...15 (violet, objets diagnostiqués) et 44...48 (jaune, vitesses de rotation).

Violet :

Colonne Contenu

A numéro d‘identification (ID) des objets diagnostiqués

P informations sur les objets diagnostiqués en langage clair
par ex. le nom de l‘objet, I‘'unité fournie et les valeurs limites

Jaune :

Colonne | Contenu

A numéro d‘identification (ID) des vitesses de rotation
E l‘'unité

F une désignation d'une entrée de valeurs mesurées
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A [ & | & [ o [ e T ¢ [ & [ ®w [ & [ 23 [ M | N o [ r e [ R 5 | 1 u [ w_ | =%
5 M [T 1 v » 050N 1450
45 04 o1 o 1] Hm [ k2599 144 0002
47 Temps L] Valeur  \itesse Status LED  Object?OUT1 OUT120018 aux1 awx? aux3 auxd aux5 awx6 aux? auxB auxd awc10 aux 11 aux12 aux 13 awe 14
45 06.08.2010 16.20.13 08 00969 00007 00000 000 0O 000003 131 00001 00000 O0SS5 OOCOD (G000 0001 ©0OO00 OOO00 (0000 00000 00000 OCCOD  OOOCO  DOOOD
48 105.00.2010 16:20:13 03 00862 00007 DO0OD 000 OO 000003 131 00001 00000 00555 0OCOD 03000 0001 0OJ00 00000 00000 00000 00000 OCCD 00000 00030
50 05.09.2010 16:20:13 00 00000 00555 00016 00D oo 0000003 13 00001 00000 00555 00000 03000 00007 00000 00000 00000 00000 00000 00000 00000 00oo0
51 06.08.2010 16:20:13 06 00000 00001 00000 000 O 000003 131 00001 00000 (O0SS5  00COD (3000 00001 00000 00000 (00D 00000 00000 OCOO0  0ODCO 00030
52 06.09.2010 16.20:14 03 01276 00001 00000 000 (O 000003 131 00000 00000 00585 OOCOD (G000 0001 00000 0OOO0 (0000 00CO0 00000 OCCOD  0O0CO 00000
|53 05.09.2010 16:20:14 08 0,059 00007 000D 00D OO 000003 131 OOD00 00000 00555 OOCOD 03000 0001 0OO00 00000 00000 00000 00000 OCCDD 00000 DO030
54 105.09.2010 16-20:14 06 0000 0ODoi o000 00D oo 000PDO 131 DOOD1 ODOO0 0SS5 OOCOD 03000 OOCO1  OOODO 00000 00000 ODCOD (0000 O0OO0  CO0D0 00030
| 55 05.09.2010 16:20:14 08 02025 00001 00000 000 (O 000003 131 00000 00000 (00585 00COD (3000 0001 00000 00000 (0000 00000 (0000 OCCO0 0O0CO 00030
56 06.08.2010 16:20:14 03 0,009 00001 00000 000 0O 000003 131 00000 00000 OOSSS  0OCOD (G000 00001 00000 00000 00000 00000 00000 O0CK0  0O0CO D030
57_05.08.2010 16:20:14 06 00000 00007 00000 OO0 00 000003 131 00000 00000 00585 OOCOD 03000 0001 00000 O0OOO0 (0000 0000 00000 OCCOD  0O0CO 00000
56 105.09.2010 16:20:14 05 00761 00DO7  DOOOD OO0 OO 000PDO3 131 DOOD1 D000 00555 OOCOO 03000 OOCO1 OOODO 00000 00000 ODCOD (0000 OOOO0  CO0DO 00000
SD_:EE 092010 16:20:14 03 00799 00001 00000 000 oo 0000003 13 00001 00000 00555 00000 03000 00001 00000 00000 00000 00000 00000 00000 00000 00000
60 06.09.2010 16.20:14 03 00765 00001 00000 000 O 000003 431 00000 00000 00555 0OCOD (G000 00OO1 00000 00000 (OO0 00000 00000 OCCK0  0OOCO 00000
61 05.00.2010 16:20:14 08 0,0861 00007 00000 000 0O 000003 131 00000 00000 00555 OOCOD 03000 00O01 00000 00000 (0000 00000 00000 OCCD0  O00CO  DO030
62 105.08.2010 16°20:14 06 00000 00007 000D 00D OO 000PDO3 131 DOOOD 00000 00555 OOCOO 03000 OOCO1 OOODO 00000 00000 ODCOD (0000 OOOO0  CO0DO 00000
“a IN% NG AR 189014 NA Aan7E mannt neann nanna AAAMMANR 431 AMANY ANRAN  AAREE  ANFAN AAANA ANAAY PAANA ARAAN AAORA AneAR mARA AneAn Aanca anoan

Les données en cours d‘enregistrement se trouvent en-dessous de la ligne de titre
(ici ligne 49) :

Colonne

Contenu

marquage temporel a la seconde prés

ID de l'objet diagnostiqué décrit

valeur mesurée dans l‘'unité indiquée dans la zone d‘en-téte de I'objet diagnostiqué

vitesse de rotation en [min-1] assignée a l'objet diagnostiqué

plus de détails sur la mesure (sous forme de ma

sque de bits)

M m| || |w| >

état de I'affichage LED (sous forme de masque de bits)

bit 0 : Sens1 jaune
bit 1 : Sens2 jaune
bit 2 : Sens3 jaune
bit 3 : Sens4 jaune

bit 4 : Sens1 rouge
bit 5 : Sens2 rouge
bit 6 : Sens3 rouge
bit 7 : Sens4 rouge

ID de l'objet diagnostiqué la valeur duquel est aussi fournie sur la sortie analogique sur OUT1

courant en [mA] fourni sur OUT1

état des sorties de commutation OUT1 et OUT2

(sous forme de masque de bits) :

bit 0 : OUT1 commutée

bit 1 : OUT2 geschaltet

état des sorties de commutation 1/0 1...1/0 8 (so

us forme de masque de bits) :

bit 0 : I/O 1 commutée
bit 1 : 1/0 2 commutée
bit 2 : I/O 3 commutée
bit 3 : I/0O 4 commutée

bit 4 : I/O 5 commutée
bit 5 : I/O 6 commutée
bit 6 : I/O 7 commutée
bit 7 : I/O 8 commutée

K, L

valeurs transmises a la sortie 1/2 en [min-1] ou d‘autres unités

M...AJ

les vitesses de rotation en [min-1] ou en d‘autres unités indiquées dans la zone d‘en-téte de

la vitesse de rotation :
M “aux3”"=1D 0

N “aux4” =D 1

O “aux5” =1D 2...
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9.2.2 CSV > Objets (OBJ)

Les valeurs du CSV sont séparées par un point-virgule (;), I'exemple présent est
ouvert avec “OpenOffice Calc’.

Le symbole indiqué en ligne 1, colonne N est utilisé comme séparateur décimal.

REMARQUE : La représentation des données contenues différe selon les
différents programmes.

A | B ¢ [ o E [ F & [ o [ 1 [ 3 [k [ v I w [ & [o T r T o [rR [ s [ 1 [ w ¥ w [ & [ v [z | # B
10 002002 002 005+001 o004 0003 0OO00 00O oo ooz - oo ooos . . : L yl L4 L I HO0000 0
2 |100.000 000,007 +030.000x 1140855391
= Capteurtm's®
|4 |t Cagleurtmds®
(] Capteurrmis®
6 3 Capteurtm/s®
7 m 2 1] Degequr 10000 2000 B0001 1] 1 i1} 0 01 2 1,000+ Deséquilibre [mmis] (Jaune . 200 x apprentissagerRouge 6,00 x apprentissage) i Deséquilibre i Capteur #0 (Capteur A)
8 :D1 0 0 Roulerng 1000 5,000 10,0000 1 0 a1 a1 ] 2 0500+ Roulemant AS [my] (Jauns : 500 x apprentissage/Rouge : 10,00 x apprantissase) & Roulernant # Capteur #0 (Captaur A)
9 0 o Roylgme 1000+ 5,000+ 10,0000 1 0 2 04 ] 2 1000 Raylernent BS [m] (Jaune - 500 x apprentissane/Mouge : 10,00 x apprentissase) & Roulement ¥ Capteyr #0 (Capteur A)
10 Ei 3 0 (1) aler 1000 7000 11,0001 0 1 0 o [ 1,000»\alewr eficace (v) [mm/s] (Jaune ; 0,007 [mm/s}Rouge - 0011 [mmis]) // Capteur 40 (Capteur A)
w2 0 1) Choor 1,000 2000 00 300,000 0 0 | @ 1,000 Choc (a_max) (mg] (Jauns - 2000 [mal/Rouga - 6000 [mg]) # Capteur #0 (Capteur &)
12 |II:lS 0 1 Roulerng  1000» 5000 10,0000 i 0 01 il w 2 0500 Raulemant AS [my] (faune - 6,00 x apprantiesanaiRouge : 10,00 x appranticsane) # Roulemant / Capteur #1 (Captour B)
13 4 4 (Auxiliair 1000 10000k 120 0000 1] 1 [1E] sl -m 4 1 000+Au dessys des valeurs penises [€1EAGD] [Jaune 100 \év@.ﬂ@nlmuuge 120 [E@A@a])
1 3 1 ) valer 1000v 7000 110001 0 1 [LE R m 4 1000+ysler eficace i) [mmis] (Jaune : 0,007 [mmis)Rouge - 0011 [mmis]) 4 Capteur #1 (Capteur B
15 |12 1 1] Eng_r_e_n_a* 1000w 4000 50000 1] 0 o 0 Rul 1 1,00 Engrenage [mg](__a,ggg 400 x apprentissage/Rouge - 800 x apprentissage) i Autra /F Capleur # (Captaur &)
| 16 03 00000 00000 0002 0,028 000 00000 1] 0z 01 01 -0 Rl 01 01 -m -01 01 01 o -01 Rl 01 01 -0 Rl 01
17 0 65535 ©5535 55535 05535 65635 65335 65535 65535 GESIS GAS35 GEANS G530 GEA3S 0SS5 BSAIS S5 55535 65535 GES3S GS535 GEA3S GS530 BES35 GAG35 BSAS  ES535 6ERIS G
B 0] BE535  BS535 G535 BSSES  BES35  BAG3S  BSS35  BSS35  BESIS  BSGES  BAS3S  BS535  BESIS  BSS35  BES3S  BSG3S G535 EBSGES  BE53S  BSG3S  BSS35  BSG35  BES3S  BSG35  BSS3S  BSG35  BESIS BSL
| 18 00 anwelopell 0,000 00000
20 01 GMani0 0000 03000
2 02 Ghonted 0,000 00000
2 03 envelops? 0000 00240
| 25 4 anmvelope? 0,000 00240
|24 B anmeloged 0,000 00240
% 5 awelge? 0000 00240
% 07 GhiontoH 003 0000
L7 b Ehanderd 0,058 00000
N amelogd1 0,059 0,000
25 10 anwelnne3 0,003 0,150
30 00 oo -0 1 ¥ v 554 51k 555 4900
T il i} 1 » ¥ 2[000» 600,000
| 32 2 oo 02 1 L4 ¥ 120,00» 3000,0000
3 03 oo l i v 051 14900
34 D4 01 o Mm ¥ b 299% 144 DOCY
| 35 Temps II Valeur \!‘ll_e_gs_g Stats LED ObjecthOUT1 OUT12 018 auxd aux? aux3 ouxd auxd auxb  aux7  oux@ awx® aux0 aux 11 aw 12 awx 13 aux 14 aux 15 aux 16 aux 17 aux 18 au
EURCIRR ] NANMENNNAN. MANAN- - Ann m n o3 131 M0 AN TSRS OCOAY MRION AR CONA OOOOM AOOON AR OONAA OOCON (OO AAFER OODAA OOCOR - [ AR £

Dans ce cas, les données d‘en-téte les plus importantes se trouvent dans les
lignes 7...15 (violet, objets diagnostiqués) et 33...37 (jaune, vitesses de rotation).

Violet :

Colonne Contenu

A numéro d‘identification (ID) des objets diagnostiqués
P informations sur les objets diagnostiqués en langage clair
par ex. le nom de I‘objet, I'unité fournie et les valeurs limites

Jaune :

Colonne Contenu

A numéro d‘identification (ID) des vitesses de rotation

E [‘'unité

F une désignation d'une entrée de valeurs mesurées
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A [ ¢ [ o [ e | ¢ 6 [ H [ 1+ [ [ ®x [ v T m [ nwT] o e o [ w ] s [ 1] ullw W[
F] W i v v 050 1450
4 04 0 i} i Mm ¥ K 2599 1440004
|35 Temps 0 Valeur  Vitesse Staws LED  ObjecthOUTT OUTH2V018 aux1 aux2 aux3 auxd auxS awc6 aux? awx8 auxd aux10 auxil aux 12 aux 13 aux i
|3 30121899 ] 0000 (J0CO 0OO00 000 0 OQ0DOTE 31 00001 DOODGOD 0SS ODOOT 03000 QOCOT COOD0 000D 00000 D000 000 O0O0D 0000 0000
¥ 0RI92010 162313 05 000 00001 OE072 000 0 000G 131 00000 DOOOD O0SS5 ODOOT 03000 OOCOT CDOD0 000D (00D00 OOCOD 00D ODOOJ [OJD0 O000d
38 :EEI]B.}JZI1D1E]3:13 12 01353 00555 00016 000 i} 0000003 13 00000 0O00OO  DOSSS  DOOO1 03000 0O00%  0OODD 00000 00000 DOco0 (0000 00COJ  COo00  00cod
|3 05.09.2010 162314 00 00305 066 OOO%6 000 00 000003 131 00000 DODOO QOSES ODOOY 03000 0OCOT COOD0 000D QODO0 000D 0ODO0 00DOO (00O 0OCOO
40 05.09.2010 16.23:15 DI 00000 (000 00i2 000 0 000G 131 00000 DOOCO OCSS6 QD007 (03000 (OCOT (COOOO 000D (0000 DOCOD 0000 0OCOD (00000 00000
41 05092010 162315 02 07063 03000 (002 000 00 000003 131 00OOD DOOOOD OOSS5 ODOO1 03000 OOCOT (OOODD 000D 0ODOD DOCOD 00D DOOOO 00000 0D00A
42 :EEI]B.]JZI1D1EZ3:1E 05 00000 0JoCO oo 000 ] 0000003 Ell 00000 0O0OO  DOSSE DOOO1 03000 00001 0OODD 00000 00000 DOcoo (0000 00C0d  0Oo00 00cod
|43 05.09.2010 162317 12 068 (055 (O0%6 000 (0 0000003 131 000D DODOO QOSE6 QDOOT (03000 0OCOT (CODD0 00O (QODO0 000D 000 0ODOD (00O 00COO
[ # 0509.2010 182317 00 0039 (065 0O0'6 000 0 0QOO0E 131 00000 DOOCO OCSS6 (D007 (03000 (OCOT COOOO 000D (0000 DOCOD 00000 0OCOO [£0000 00000
45 05092010 16,2319 DI 00000 00000 OO0CO ODSSS 00001 OG0OD DOoOd 00000 00000 QOCOO 00000 0COD CO300 00000

00012 0o oo

0ooce0n: 131

0oaon

Les données en cours d‘enregistrement se trouvent en-dessous de la ligne de titre
(ici ligne 38) :

Colonne Contenu
A marquage temporel a la seconde prés
B ID de I‘'objet diagnostiqué décrit
C valeur mesurée dans l'unité indiquée dans la zone d‘en-téte de I‘objet diagnostiqué
D vitesse de rotation en [min-1] assignée a |‘objet diagnostiqué
E plus de détails sur la mesure (sous forme de masque de bits)
F état de I'affichage LED (sous forme de masque de bits)
bit 0 : Sens1 jaune bit 4 : Sens1 rouge
bit 1 : Sens2 jaune bit 5 : Sens2 rouge
bit 2 : Sens3 jaune bit 6 : Sens3 rouge
bit 3 : Sens4 jaune bit 7 : Sens4 rouge
ID de I‘'objet diagnostiqué la valeur duquel est aussi fournie sur la sortie analogique sur OUT1
H courant en [mA] fourni sur OUT1
I état des sorties de commutation OUT1 et OUT2 (sous forme de masque de bits) :
bit 0 : OUT1 commutée bit 1 : OUT2 commutée
J état des sorties de commutation 1/0O 1...1/O 8 (sous forme de masque de bits) :
bit 0 : 1/0 1 commutée bit4 : 1/0 5 commutée
bit 1 : 1/0 2 commutée bit 5 : 1/0 6 commutée
bit 2 : 1/0 3 commutée bit 6 : 1/0 7 commutée
bit 3 : 1/0 4 commutée bit 7 : 1/0 8 commutée
K, L les valeurs transmises a la sortie 1/2 en [min-1] ou d‘autres unités
M...AJ les vitesses de rotation en [min-1] ou en d‘autres unités indiquées dans la zone d‘en-téte de
la vitesse de rotation :
M “aux3”=1D 0
N “aux4” = 1D 1
O “aux5”=1D 2...
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9.2.3 CSV > Sous-objets (SUB)

Les valeurs du CSV sont séparées par un point-virgule (;), I'exemple présent est
ouvert avec “OpenOffice Calc”.

Le symbole indiqué en ligne 1, colonne N est utilisé comme séparateur décimal.
Remarque : La représentation des données contenues différe selon les différents

programmes.
e | ¢ [ o [ & | F [ & [ H [ 1t [ 3 [ & [ N 5] P [ a R s 7 u V[ ow F

002002 002 005+001 0004 0003 0OD12  ood o oo0z o oot oods . i E [ + [ + [ HIODOD O
000,007 #000.000k 1140859331
Capteurtm/s*
Capteur Fmfs®
Capteur®ms®
Capteurrm/s®
2 0 Déséquir -1,0000 20000 600Ck1 1} 1 oo -01 A 2
] 1} Roulerng# 1,000 5000 10,0000 1 i} Juj] -01 uli} 2
o o Hoylgms 1,000+ 5000 10,0020 1 1] 2 04 oo 2 1 UED‘RQ_LILQM@U[ BE [mg] (aune 5 oo KWRDUQB 1000 x ﬁﬁn,@ﬂl&sﬁﬂ@l # Roylement
3 0 (1) Valer  1000» 70000 11,0001 0 1 03 -1 a2 1 10000 Yalewr eficace () [mms] (Jaune - D007 [mm/s}Rouge : 0011 [mmis]) ¥ Capteyr 0 (Capteur A
-2 1] (1) Choor 1,000k 200000 6000 000 a o a3 -01 oz 1 1,000 Choc {a_max) [mg] iJsune - 2000 [mg)Fouge - G000 [mg]i  Capteur # {Capteur &)
1] 1 Houlerng 1000 5000 10,000 1 o 01 -0 i} 2 o SU}Raulemsnl A [myg) (Jaune : 5,00 « apprentissage/Rouge - 1000 » apprentissage) # Raulernent
-4 4 (Auxiliaie 10000 10000 1200000 u} 1 03 -01 -0 4 1000w A4 dessus des valeurs permises [Ex@AE0] (aune : 100 [€,@A0 0 Rouge : 120 [£.@AR0))
-3 1 (2) Waler 1000+ 7 000F 11,0001 o 1 03 -01 02 4 1.000+Valeur eficace () [mm/s] (Jaune - D007 lmmls]m‘nuge 0011 [rmds]) & Capteys # (Capteur B
1 0 Engrenat -10000  4000- 80000 0 o il -01 01 1 1,000% Engrenage [mag] (Jaune : 4,00 x appr g= : B0 « apprentissage) /f Autre /f Capteur

oo Fréquent 1000 5 000kFréquance de rotati [mmds] & Déséquilibre (Jaune : 200 ¢ apprentissage/Rouge - 600 » apprentizsane) A (Capleur &)
12 fer Sour 1000 50001 er Sous-obiet [ma] # Engrenage (Jaune : 4)00 « aporentissage/Rouge - 500 x apprentissage) # (Capledr A)

06 b 20A% 0000 [€L@AED] I [Suxiiaied) Ay dessus des vale (aung 100,00 x apprentissane/Rouge | 120,00 ¥ apprentissane) &

01 Bague #1120 2 000»Bague interne [mg] / Roulement_AS (Jaune : 500 x apprentissage/Rouge - 10,00 x apprentissane) #/ (Capteur A)

01 Bagug e 8,792 2 000»Bague externa [mg] & Roulement AS (Jaune : 500 « spprentissage/Rouge - 10000 » apprentissage) #f (Capteur A)

01 Elémeny  7.877»  2,000Eléments roylants [mo]  Roulament AS (Jauna - 5,00 x apprentissage/Fouge : 10,00 x apprantissans) 4 (Capleur A)

02 Baguz ik 12245 2 000+Bague interne [my] # Roulerent BS (laune : 500 x apprentissage/Rouge © 10,00 » apprentissage) & (Capteur A)

0z Bagus & 9,755+ 2000rBague extena [mg] // Boulement_BS (Jaune ; 500 « apprentissage/Rouge - 10,00 x apprentissage) #f (Capteur A)

0z Element 8429 2 000»Eléments roulants [mg) /f Reulement BS (Jauna - 5,00 » apprantissage/Rouge : 10,00 » apprantissage) ff (Capteur A)

05 Bague ik 11278 2001+Bagua interna [mg] & Roulernent AS (Jaune : 500 x apprentissagesRouge | 10,00 ¥ apprentizsaga) & (Capteur B)

] Bagug e B722  2001*Bague extemne [ma] & Roulement AS (aune 0 500 x apprentissage/Rouge - 10000 x apprentissane) & (Capteur B)

05 Elément 7433  2001+Eléments roulants [msl " ,usul.s.mms_ﬂs u,w.e, 500 x apprentissage/Mouge : 10,00 » apprentissane) 4 (Capteur B)

00000 00000 0002r 0128 0000k 0000k 01 01 -01 01 -0t 01 -0 01 -0 01 01 -0 - -0 01
65535 E0530  BE535  ESS35  BOS35  BAA3S 85535 65535 85535 65535 B5535  GBE3S  BO535 5535 BO53S  G9635  BOD35  B5E30  EBOR30 65635 ESG35  BEO35  BOS3D  B8S35  BSt
65535 E5535 B5535 65535 65535 B5535  B5535  B5535  B5535 65535 BSS35 65535 BS535 65535 BS535 65535 ES5535 65535 GS535 65535 65535 65535 G5535 65535 GBS

emvelopeD 0,000 00000

Ghlaniter 0,000r 00000

Ghonilp0 0,000» 00000

ey e2 0,000 00240

erweloge 2 0000 00240

zmelape2 0,000 00240

erwelope2 0000+ 00240

Ghlonitor 1 0oEE 00000

GMoniter1 0,033 0,0000

=rwveloper 1 0053y 00,0000

amelope3 o009 01190

oo -m 1 ] v 554 51F 555 4500

oo o 1 L ¥ 2,00k G0O0,D00D

oo 02 1 L b 120 00w 3000 0000

oo - 1 L v 0510 14300

01 01 0 Mm ¥ v 209 144 0004
47_Temps 10 Valeur Vitesse Hz Status LED  Object?OUT1 OUT1,2 018 aux1 awx2 aux3 lamx4  aux3 aux6 aux7 amx8 aux¥ |awc 10 pux 11 awx 12 aux 13 jaux W ay
2= AN 4% 1A0n A ANCAEaAn AARFenEANn N nn A Anen 1 FOANR AAGAA GOSEE  ANGOD POANR AR COAfN ARCAA PAADn AReOn iONon AR0n. faaen necan nor

Dans ce cas, les données d‘en-téte les plus importantes se trouvent dans les
lignes 16...26 (violet, sous-objets) et 44...48 (jaune, vitesses de rotation).

Violet :

Colonne Contenu

A le numéro d‘identification (ID) des sous-objets

F des informations sur les sous-objets en langage clair
comme par ex. le nom de I‘objet, l'unité fournie et I‘attribution

Jaune :

Colonne Contenu

A numeéro d‘identification (ID) des vitesses de rotation
E [‘unité
F une désignation d‘une entrée de valeurs mesurées
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A [ 8 [ ¢ [T o J e JeJ e[ w ]t [ 3]« [t [m[uwlole[aolr] s [t ul v [ w]
% m o i b DED 1480
% 4 oo 0 Mmo b b 2909 14000
47_Temps I Valew Vitesse Hz  Status LED  ObjecthOUT1 OUT121018 awxl aux? awx3 auxd awx3 auxb awx? auxd awed auxtd awct! auxdd auy

| 46 05.08.2010 16:2356 13
# (5092010 16:23:55 12
50 05.09.2010 16235 1
| 51 06.09.2010 16:23:57 (1
| 5z 06.08.2010 16:2357 00
| 53 06.08.2010 16:2359 05
5 05092010 162359 04
| 55 05092010 162359 03
| 56 06082010 162359 05
| 57 05.08.21016:2359 07
56 05092010 16:73:59 06
52 05.09201016:24.00 13
| 60 05.092010 16:24.00 12
|61 05092010 16:24.00 11
62 (5092010 16:24:00 M
63 :EE 092016:24:01 00
| 64 05.09.2010 16:24.02 05

| 65 [5.09.2010 16:24.02 04
#h R M8 200 1R-747 13

377489 00000 | D7B2+00012 D00
377489 00000 | D7G200012 000
377433 00000 | DFE200012 00O
07413 (0666 515500000 000
0Mmes 00885 10G3¥000C0 00O
5218 00000 | D7R200012 000
285218 00000 | 076200012 000
285218 00000 | 076200012 000
02080 03000 | 424 35400000 000
0667 03000 | 455,14v00000 000
02360 03000 62332400000 000
AN 00000 076200012 000
3772 00000 076200012 D00
F7T2 00000 | D7R200012 D00
02475 00585 | 9,155+00000 000
00263 00555  10Eaw000CO 00O
2195 00000 | 076200012 D00

21% 00000 076200012 000
TUE N ATRMEM? A

DOOMI03 13 00000 00CO0 (0B55 00000 03000 00O01 DOOOOO OODOO (0OCO 00000 Q0000 00000 ;oo
DOOMO0Z 131 00000 00000 (0B55 OOOOD 03000 00OO1 O0OOO 00000 (0000 00000 Q0000 00000 ;oo
DOOoWOD3 131 0DODDY OOOOD 00555 OOOO0 03000 (OOO01 000D (OO000  OO0CO  (OQ00 00003 00000 00
D003 131 00001 00000 (OGS5 00000 03000 00OO1 00OCO OODO0 QOCCD (00000 00000 (OO0 ;oo
DO0M003 131 00000 0OCO0 (0OBE5  OOOO0 03000 00001 0OOOO OODOO (0OCO 00000 Q0000 00000 ;oo
D003 131 00000 O0OO0 (0855 00000 03000 00O01 0O0OOO 00000 (0000 00000 Q0000 00000 ;oo
DOOMO03 131 000CO (OO0 (0555 OOOOD 03000 0OOO1  OOOOO OOOO0 (00O 00000 00000 pOd00 - oo
D003 131 00000 00000 (0G5 00000 03000 0OOO1 000OO 00000 (000D (00000 00000 (0000 0o
DOOMO03 131 00000 00000 [(0OBE5 00000 03000 0OOO1 (O0OOO OO0 (0OCO 00000 00000 00000 ;oo
D003 131 000OO OOOOO (0B85 00000 03000 0OOO1 OOOOO OODO0 (00O 00000 Q0000 00000 ;oo
DOOM003 131 DOOOO OOOOD (0555 00000 03000 00001 OO0OO 00000 (000 00000 00000 0od00 oo
000WO03 131 000CO (OO0 00545 00000 03000 00001 00CCO OOD00 O00CD C0O000 OO0CCD  00J00 00Ok
00003 131 00000 00000 (0OBE5 OOOO0 03000 0OOO1 0OOCO OODOO (OOCO 00000 Q0000 (0000 ;oo
DOOMO0Z 131 00000 0OCOO (0BS5S OOOO0 03000 0OOO1 0OOOOO OODO0 (0OCO 00000 Q0000 00000 ;oo
DOOM00Z 131 0OOOT (OO0 (OS85 00000 03000 00001 OOOOD  OOOO0 (OC00 00000 00000 00000 ;oo
Do0obO03 131 DODCO OCOOD 00855 00000 03000 (OOO1  000OO (0000 OOCCO  COQ00 00003 00000 o0
DO0M003 131 00000 (00OO0 (OBE5 0OOO0 03000 0OOO1 0OOCO 0ODOO (OCCD (00000 Q0000 (OO0 ;oo

OQO0WO03 131 0O0OO 00000 (0885 00000 (3000 (0001 000CO 00000 000D 00000 QOOOD (00000 OO
NAKTR 43 QOO AOR RRR OAOAR MARAA OOOMY AORAAC PAAAR AAA RRAARC QAR A A

EiEiE i EIEIEIEEIEIE R EIEIEELEELE]

Les données en cours d‘enregistrement se trouvent en-dessous de la ligne de titre
(ici ligne 49) :

Colonne Contenu
A marquage temporel a la seconde prés
B ID du sous-objet décrit
C la valeur mesurée en unité indiquée dans la zone d‘en-téte du sous-objet
D vitesse de rotation en [min-1] assignée au sous-objet
E position en [Hz] ou la créte du sous-objet a été trouvée dans le spectre
F plus de détails sur la mesure (sous forme de masque de bits)
G état de I'affichage LED (sous forme de masque de bits)
bit 0 : Sens1 jaune bit 4 : Sens1 rouge
bit 1 : Sens2 jaune bit 5 : Sens2 rouge
bit 2 : Sens3 jaune bit 6 : Sens3 rouge
bit 3 : Sens4 jaune bit 7 : Sens4 rouge
H ID de I'objet diagnostiqué la valeur duquel est aussi fournie sur la sortie analogique sur OUT1
I courant en [mA] fourni sur OUT1
J état des sorties de commutation OUT1 et OUT2 (sous forme de masque de bits) :
bit 0 : OUT1 commutée bit 1 : OUT2 commutée
K état des sorties de commutation 1/0 1...1/O 8 (sous forme de masque de bits) :
bit 0: 1/0 1 commutée bit 4 : 1/0 5 commutée
bit 1: 1/0 2 commutée bit 5: 1/0 6 commutée
bit 2 : 1/0 3 commutée bit 6 : 1/0 7 commutée
bit 3 : 1/0 4 commutée bit 7 : 1/0 8 commutée
L,M les valeurs transmises a la sortie 1/2 en [min-1] ou d‘autres unités
N...AK les vitesses de rotation en [min-1] ou en d‘autres unités indiquées dans la zone d‘en-téte de
la vitesse de rotation :
N “aux3” = 1D 0
O “aux4”=1D 1
P “aux5”=1D 2...

84



Logiciel octavis VES003 v3.0

9.2.4 CSV > Affichage spectral (SPEC)

Les valeurs du CSV sont séparées par un point-virgule (;), I'exemple présent est
ouvert avec “OpenOffice Calc”.

Le symbole indiqué en ligne 1, colonne N est utilisé comme séparateur décimal.
Remarque : La représentation des données contenues différe selon les différents

programmes.
[ o [ 8 | ¢ b | E F [ & H [ &t [T 1 ] & L [ w T n J o T °p [ ol = [ s [ 1 ] w T+
1003 002,000 002.005K001 0on4 OO0 ooolz2  ood oo ooz oot a5 + ¥ » Ly *
2 100,000 000,007 »000.000k 1140853891
3_D Capteur bmifs®
| 4 I Cagleurrmfs?
5 2 Cagiegrrm/s®
6 3 Capteur»mfs®
L7 W 2 1} Oegequir -1000x 2000k 60001 0 1 oo -0t o 2 1,000 Dséquilipre [mmfs] (Jaune . 2,00 « apprentizsageRouge | €
EN] 0 0] Hoyleme 1000+ 5000« 10,0000 1 0 gl -0 oo 2 10,5000 Roulament AS [mg] [Jaune 500« aporentissage/Rouge - 1
9 02 0 0 Roylems 1000 5000+ 10,0000 1 0 02 04 on 2 1,000+ Boylement_BS [mg] [Jaune : 5,00 « apprentiszage/Rouge © 1
in 03 -3 o (1) Valew 1000% 7000k 11,0001 1] 1 03 -01 oz 4 1,000y zleur sficace (W [mm/s] (Jauns - 0007 [mm's)Rouge : 0.0
L ng -2 a (1) Chocr 1000 200000 6000000 ] o 03 -0 0z 4 1,000r Choe (a_rnax) [myg) (Jauns | 2000 [mg)Rouge @ BO00 [mg)) &
L1z D5 0 1 Roylerng 1000+ 5000« 10,000 1 1] a1 gill i1} 2 10,500 Roulament_AS [mg] {Jaune 500« apprentissage/Rougs - 1
13 15 -4 4 (Auilisie T 00Ck 100,000 1200080 a 1 a3 -01 01 4 1,000 Ay dessys des valewrs pemises [€¢',@A@D] (Jaune - 100 [€
14 03 -3 1 () Walew 1000k 7 0OO0F 11,0001 1] 1 03 -01 oz 4 1,000y aleur eficace (W [mm/s] (Jauns - 0007 [mm's)Rouge - 0.0
| 15 |12 1 a Engrena* -1000 40000 §)000%0 ] 0 an -01 - i 1,000 Engrenage [ma) (Jaune : 4,00 x spprentissage/Rouge : 8,00
|16 00 00 Fréquenr  1.000%  5.000-Frégquance de rotati [mem's]  Déséquilibes (Jaone : 200 x apprentissage/Rouge - 600 x apprentissage) / (Capleur A)
17 M 12 Ter Sous 1000+ 5000 er jel [my] # Engrenage (Jayne : 4,00 « agorentissage/Rouge © 500 « apprentissane) & (Capteur A)
1 02 0B Bo259% 0000 [E;@AED| N (Suxilizied) Ay dessus des vale (aune ; 100,00 x apprentisssgeRouge ; 120,00 x zpprantizaage) & ()
|19 03 o Bague i 11 200 2000+ Bague inteme [my] /# Roulement_AS {Jaune : 500 « apprentissage/Rouge - 1000 x apprentissage) ff (Capteur A)
a0 04 | Bague e 8752 2000 Bague exteme [my] F Roulerment A2 (laune 1500 x apprentissage/Rouge - 1000 ¢ apprentissaga) # (Capleur &)
a s 0 Elementy 7877+ 2000 Eléments roylarts [mal # Boulement AS Hlaune - 5,00 x aporentissage/Rouge : 10,00 » spprentizsane) 4 (Capteur A)
2z 05 0z Bagus uk 12 2&% 2 000*Bague inteme [mg] & Roulement BS (Jaune : 500 « apprentissags/Rouge - 10 00 x apprentizsags) /f {Capteur A)
| 25 0OF 02 Bagus e+ 8756k 2 000%Bague extemes [my] & Roulerment BS (Jaune : 500 « apprentissage/Rouge - 1000 = apprentissags) /f (Capteur Aj
| a4 08 02 Elémentr 8423 2000 Elérments roulants [me] & Roulament B3 (laune - 5,00 x apprentissage/Rouse | 10,00 » apprantissana) & [Caplaur A)
25 |1 0s Bagug i 11,278 2001*Gagye intemea [mg] & Boylemeni_AS (laung © 500 x apprentissage/Rouge - 1000 = gpprentissans) & (Gapteur B)
26 12 0s Bagus ex 6722  2001#Bague exteme [mg] & Roulernent_AS (Jaune 1 5 00 ® apprentissage/Rouge - 1000 ¥ apprentissange) #f (Capteur B)
| a7 113 05 Eldmentx 7 433 2 001*Eléments roulsnts [mg] Jf Roulement_AS (Jauna © 500 » apprentissage/Rouge : 10,00 » apprantissage) & (Capteur B)
les | 0pooe 15250 i) &50 1] T M_@mﬁg_n_a]_'fﬁg FFT &0 - 1257 Hz i 1 52588 Ecart antre |ag fréquences par & Unité : mg & Filtre @ { Mon spacifid )
28 03 0o0an  0anoo 0002 0128 DOOD- 0 UDEPD a -1 -01 -0 -0i -0 01 01 -0 01 - 01 -
30 00 BE535  BAS35  BSS35  BGS35  BSS35S  B5535  BESIS BSEES 56'535 B5E35  ESG3S 68535 ES535 65535 BAS3S B8535 BAG3S  BSS35  BSG3S  BESIS BSAE
131 10 65935 5835 BE935 BEA3S  BS535  BO53S  B5535  BH535  BAO35 66535 BA535  G8535  BS535 68535 GOS35 65535 BAG35 68535 EBEA3S 65435 BGAE
(32 0 emelopel D000 00000
@ M Ghlanitorl 0,000k 00000
34 02 Ghonito0 000 00000
135 03 arveloper? 0000k 00240
|3 04 lemelope 0000 00240
7w 5 el 0000 00240
38 06 zrveloper? 0,000r 00240
|3 07 Ghlanitor 1 0039 00000
40 08 Ghlanilor 1 003 00000
41 0 emeloge 1 Dos@ 00000
42 10 emelope 3 0ooa 0,150
|25 00 oo - 1 L b 55451k 555 4500
|44 1 oo o 1 L ¥ 2)000% 5000,0000
45 2 oo 02 1 L 120,00k 3000,0000
45 03 oo -01 1 ] FooO510e 14900
| &7 | 04 0 1 o Mm ¥ B 2959 144 0004
|46 Temps 5!'!!9&%?!}95&”!’!!0&9?!}95&?%0}@?!ﬂl’@”ﬂ!*ﬁ@?W@&PH![Q&QPmﬁ@.”’lﬁ&@?ﬂ!ﬁﬁ#ryﬁeﬁéfﬂ!ﬁ&ﬂryleﬁéf!-_".!!.t&!*”!.l'!ﬁ,@”_".!!ﬁﬁgrﬂﬂﬁ,@PE.!!}*&%PEJ?
48 R NG WRNSRE NN nns  IiAn ON0nn AOONAE ANORA - 00Ann AARnA - 0NN ARANA. AOAnne AANOR. [Oanne ANoan. 00

Dans ce cas, les données d‘en-téte les plus importantes se trouvent dans les
lignes 27 (violet, réglages) et 45...49 (jaune, vitesses de rotation).

Violet :

Colonne | Contenu
I informations comme la méthode d‘analyse, la bande de fréquences, la résolution et |‘unité de
mesure
Jaune :
Colonne Contenu
A numéro d‘identification (ID) des vitesses de rotation
E [‘'unité
F une désignation d‘une entrée de valeurs mesurées

85



Logiciel octavis VES003 v3.0

[ [ e [ ¢ [T o [ e [T ¢ T & [ =# I ] 3 L & N 5 [l Q R
% (3 i ol i » 0500 14900
7 D4 0 0 ] Hm » » 20996 1440004
|98 Temps Vitesse[8] Vitesse|9] Vitesse[10] Vitesse[11] Vitesse[12] Vitesse[13] Vitesse[14] Vitasse[15] Vitesse

Vitesseft] Vitesse[1] Vitesse!
49 [8.092010 15:25:55 00855 00000 03000

5 (082010162555 00855 000O0 03000 OOOD1  OOOOD  0OOOD  0OD0O
51 0509201016257 00555 00001 03000 OOOD1  0ODOD  0OODD COMOO
|5z 0609201016265 00565  0COOD 02000 0OOOY  0OOOD  COOOO  (COOOD
s 06.092010162653 00556 00000 02000 00001 0OODD 00000 0000
|5 (6092010162660 O0ES5 00001 03000 00001 00000 00000 (000D

55 (5092010162600 00555 000O1 03000 ©OOOD1  0OOOD  0OODD  CODOD
| 56 06.09.2010 16:26:00 00555 00001 03000 00001 (00000 (00000 (00000
|57 06092010162601 00555 00001 03000 00001 0OODD 00000 000D
[se 06.0920101626:02 00555 00001 03000 00001 0OODD 00000 000D

5 (6092010152602 00555 OO0OD 02000 OOOD1 0OOOD  OOODO 000D
|60 05082010 16:26:03 00555  00OO0 03000 00001 00000 0OGOD  0OGOO
(6l 5082010162604 00555 00OD1 03000 00001 Q000D (00GOD (00O
ez 5092010162604 0055 O00OD1 03000 00001 (QOODD  [0OGOD 00D

63 [06.09.2010 16:26:05 00555 0ooon 03000 noaot 0o0on 0oaon 0oaon
64 5082010162606 00556 00000 000D OOOO1  0OOOD  0OOOD  £OOOD
|65 DG002010 162606 00855 OOOO1 03000 OCOO1 00000 00000 00000
66 DGO092010 152607 O0FS5  OOOOD 03000 OOOO1  OOOOD  OOOO0 00000

7 DRO092010 162608 0555 OCOD1 03000 OOODY OOOOD  OOOOD  ooooD

&R N8 NG WA AR-IRMA NSRS nranan NN nam nrann nrann nrann

o000
ooJoo
00d00
00000
o0oa00
00ao0
(0300
00000
0od00
0000
00300
0oaoo
ooann
ooaoo
0oa0o
00ao0
ooann
ooann

FAann

o000
ooJoo
00000
00000
o000
£0do0
(0000
00d00
o0d00
00d00
00300
0oao0
oaann
o000
0oa0o
00a00
oaaon
ooann

iyl

00300 00000 00000 00000 00000 00000 0000 000
[oaoo [oooo 00000 00000 ooooo oonoo 0aoco 0aoco
00000 00000 00000 00000 00000 00000 0o0co 0o0co
00000 0000 0000 00000 00000 00000 00000 00000
00000 00000 00000 00000 00000 00000 o000 0000
ooaoo £oaoo ooaoo ooooo oo0oo oonoo oonoo 0anco
00000 (00000 00000 00000 00000 00000 000ca 000ca
00000 00000 0000 00000 00000 00000 00000 00000
00000 00000 00000 00000 00000 00000 00000 00000
o0a0o 00000 ooooo ooooo o000 0oooo 0oooo 0aoco
00300 00000 00000 00000 00000 00000 00000 00000
00000 00000 00000 0000 0000 0000 0000 0anon
00000 oaaon 00000 oaoon oanon 0o 0o 0o
ooaon 00000 00000 00000 00000 00000 03000 03000
00000 ooaoo oaoo oooa oooa oo oo aoca
00000 00000 00000 00000 00000 0000 0000 0000
00000 0o 00000 L] 00000 0000 0o 0o
o0a0o o0ann 00000 £onon £onon oanon oo oo
FAann AN AN Aannn Aannn Aannn Aanen fanen

Wem[J] Vitesse[d] Vitesse|5] Vitessel] Vitesse[f] Vitesse[8] Vitesse[] Vitesse[10] Vitesse[11] Vitesse[12] Vitesse[13] Vitesse[14] Vitesse[15] Vitesse[i
oo oann oaon oo oo

Les données en cours d‘enregistrement se trouvent en-dessous de la ligne de titre

(ici ligne 50) :

Colonne Contenu
A marquage temporel a la seconde prés
B...Y les vitesses de rotation en [min-1] ou en d‘autres unités indiquées dans la zone d'en-téte de

la vitesse de rotation :

B “vitesse de rotation [0]" =ID 0

C “vitesse de rotation [1]" =D 1

D “vitesse de rotation [2]" = ID 2...

¥ z | Aa [ s | aD A | AF a5 | AH a [ A1 s [ AL A | an a0 [ ar s [ an

%
:; .Ui'[assa[f{}' LED ObjectdD OUT 1 OUT12 1018 aux1 aux2 auxd auxd anxd auxb  aux?  aux8 aux®  aw 10 aux 11 aux 12 aux 13 aux 10 an
46 00000 o0 0o 00000 003 131 00001 00000 00555 00001 03000 Q0021 00000 00000 03000 00000 00000 00000 G3000 Q0000 0D
50 00000 nan oo 00000 003 131 0l000  0Oo0OD 00555 0O001 03000 00001 00000 OO0O0 03000 00000 00000 0O030  00O0co  0ood0 o0
51 00000 0ao oo 00000 003 121 00000 00000 00555 00001 03000 00001 00000 OCo00 03000 00000 00000 00000 000CD 00000 00
sz 00000 0an oo 10,0000 003 131 00001 00000 00855 00001 03000 00001 00000 00000 00000 0OOO0 00000 00000 0dooo  0ood0 60
53 0000 oan oo 00000 003 131 00001 00000 00585 0OOO1  O3000 00001 00000 00000 00000 0O0O0  0J000 00000 00oo0  0ood0 o0
s4 00000 oon oo 00000 003 131 00001 00000 00585 00001 03000 00001 (00000 00000 OO00O 00000 00000  0OO00  G3000  QoodD 0o
55 00000 oao oo 00000 a3 131 0001 00000 00555 00001 03000 00031 00000 00030 00000 00000 00000 00000 00000 00000 00
56 00000 0o 0o 00000 003 131 00001 00000 00585  00O0Q1 03000  QOOO1 00000 00000 03000 00000 00000 00000 00000 QOOd0 0o
57 (0000 oan oo 0,0000 003 131 00000 0O000 00585 OOOO1 03000 00001 00000 OO0O0 00000 00030 0J000 00000 0doo0  0ood0 o0
S8 00000 oan oo 00000 003 131 00000 0ooO0 00555 OO001 03000 0OOO1 00000 OO0O0 03000 0O030 00000 0O030  00O0co  0oodo o0
50 00000 oan oo 00300 Gd3 131 03001 000J0 00555 00001 03000 00031 03000 00030 03000 00000 00000 00000 00000 00000 0d
&0 0000 0an oo 00000 003 131 00001 00000 00555 00001 03000 00001 00000 00000 00000 0O0O0 00000 00000 0doo0  0ood0 60
61 00000 o0 0o 00000 003 131 00000 00000 00585 00001 03000  0OO21 00000 00000 Q3000 00000 00000 00000 G3000 Qo000 0D
6z 002000 oan oo 00000 003 131 0a000  0o0OD 00555 0O001 03000 00001 00000 00000 03000 00030 00000 0O030  00O0co  0ood0 o0
63 00000 oao oo 0,0000 0a3 131 0a001 00000 00555 00001 03000 00031 00000 00030 00000 00000 00000 00000 00000 00000 00
54 00000 0an oo 10,0000 003 131 00000 0O000 00885 00001 03000 00001 00000 00000 00000 0OOO0 00000 00000 0doo0  0ood0 60
65 0000 oan oo 00000 003 131 00001 00000 00585 00001 03000 00001 00000 00000 00000 0O0O0  0J000 00000 00Oo0  0ood0 o0
66 03000 oan oo 00000 003 131 0a000  0ooO0 00555 OO0O1 03000 0OOO1 00000 OO0O0 03000 0O000 00000 0O030  00O0co  0oodo o0
67 00000 oan oo 00000 a3 131 03000 00000 00555 00001 03000 00031 00000 00030 00000 00000 00000 00000 00000 00000 0d
66 0000 0an oo 00000 003 131 00000 00000 00885 00001 03000 00001 00000 00000 00000 00000 00000 00000 00oo0  0ood0 60
re NN n nn nnn a3 131 mnni Nonan. AR5 NNt 3NN 1000 MANnn - In0an. - MAnan. - AN AONnn - 1onan. - AN nnmnne AN
Colonne | Contenu
YA état de I'affichage LED (sous forme de masque de bits)

bit 0 : Sens1 jaune bit 4 : Sens1 rouge

bit 1 : Sens2 jaune bit 5 : Sens2 rouge

bit 2 : Sens3 jaune bit 6 : Sens3 rouge

bit 3 : Sens4 jaune bit 7 : Sens4 rouge
AA ID de I'objet diagnostiqué la valeur duquel est aussi fournie sur la sortie analogique sur OUT1
AB courant en [mA] fourni sur OUT1
AC état des sorties de commutation OUT1 et OUT2 (sous forme de masque de bits) :

bit 0 : OUT1 commutée bit 1 : OUT2 commutée
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Colonne Contenu

AD état des sorties de commutation /0 1...1/O 8 (sous forme de masque de bits) :
bit 0 : I/O 1 commutée bit 4 : 1/0 5 commutée
bit 1 : 1/0 2 commutée bit 5 : I/0 6 commutée
bit 2 : I/0 3 commutée bit 6 : I/0 7 commutée
bit 3 : I/0O 4 commutée bit 7 : 1/0 8 commutée

AE, AF les valeurs transmises a la sortie 1/2 en [min-1] ou d‘autres unités

AG...BD les vitesses de rotation en [min-1] ou en d‘autres unités indiquées dans la zone d‘en-téte de
la vitesse de rotation :
AG“aux3"=1D0
AH “aux4” = 1D 1
Al “aux5” = ID 2...

a 8D [3 #F | B | B | @ B BK 6L B BN () & B0 | BR 85 &t BU BY B B BY

46

|47 |

| 46 aux 26 Valew Valew Valeur

|49 00000 | 000000 05224 013558 017070 020286 024250 015156 003028 009426 006023 020395 0,16581 004877 017316 026087 029618 05533 034289 039182 015174 00535
50 00000 | 000000 031718 0,00051 008525 015437 015685 008973 007063 008528 0,13544) 0,19142 003968 021420 0,15041 070458 048172 041047 024821 003202 003335 0,1242
51 00000 | DO0000 0274100 04086 007179 017663 017985 014659 016140 015209 010417 007036 006093 011435 014758 006375 003642 004505 01285 020049 031150 02213
| sz 00000 000000 035719 026226 025973 019805 016534 017965 06363 01939 015798 006386 020246 025047 016753 016903 021153 01439 01515 011931 007276 01618
|53 00000 | 000000 042401 031031 032159 037781 016870 012166 019188 018253 020859 023913 004220 016911 024600 025432 0,43 00835 01558 004817 012119 00632
| 54 00000 DOOOD0 Op3451 09311 04938 019807 023410 028777 032001 020762 018404 028150 032826 050042 049739 023501 036370 029385 027350 020944 019251 0,1251
55 00000 | 000000 015255 008460 008446 02514 0733273 019831 01137 013678 010320 018788 010246 011549 021058 018550 0,19478 0,18532 0,18230 018521 014645 01151
|56 00000 | 000000 009343 020481 026063 D136 012692 022739 023555 011538 009415 006950 014107 002607 014056 010217 008470 001445 009485 009147 00139 00342
|57 00000 | 000000 023662 024693 013767 004262 021732 019704 002402 028057 015265 013410 020060 012087 009531 026366 025263 02323 015664 0[BGE3 025617 01077
| s 00000 | DOO000 OQSFE0 012857 022042 030220 031262 012655 001993 020685 032094 03374 020319 012200 00334 0079 O0D9EES 0,11295 017980 020548 0,12753 0,1259
59 0000 | DQOOOD O0S7ED OQ7443) 005040 DOSI70 0,047 011345 005535 020146 013453 009627 00324 016782 024853 023977 0,3685 001448 008019 009001 012418 00115
60 00000 | 000000 OQ96E3 016605 022839 018042 005105 005469 010391 019747 015401 016307 003353 00691 030039 041446 012097 016784 0051 023084 010387 0,122
|61 000CO 000000 O2M643 017168 014837 011169 002309 022306 031434 02293 013735 06256 011557 020725 020419 014615 012907 019740 018497 008406 005711 02347
|6z 0000 | 000000 003060 0,11919 005370 07365 00532 01308 018997 012783 02%11 0082 027880 08953 0,138 021622 03497 012457 024083 028605 0,440 0,004
|63 00000  DOOOD0 008359 07315 OD7041 D060 012743 019599 0,15550 022152 031593 027254 018132 04144 023724 024418 022713 032872 040548 030657 011130 0,1340
64 0000 | 000000 010521 011753 006363 003138 005804 016533 009882 D906 00078 00872 017141 014255 018505 031438 030679 028235 017238 017143 00445 03576
|65 00000 | 000000 0PG99 001480 014331 DO4837 016254 014646 012308 00356 003631 016026 011504 012064 005849 008918 01173 02633 026353 010852 0Q6E74| 00607
|66 00000 | 000000 044767 OQ0BM05 004986 005431 0,18779 012136 010188 012154 004352 015430 013934 015159 007847 00000 01678 0,2450 002876 007147 009643 0,1780
| 67 00000 | DOO0D0 017872 012153 008925 DQOOSED ODBES3| 0,653 0,15178 007085 003653 011376 021764 030845 030443 00G381 02657 0DB971 016235 001343 013842 0,1800
6 00000 | 000000 013766 00FS73 016022 06677 022665 018628 005562 0943 013879 004148 02133 034833 031306 022282 013018 0,06133) 0,14303 011864 007993 00892

Colonne Contenu

BE jusqu’a | les différentes amplitudes mesurées sur les lignes spectrales, commencgant par la premiére
lafindela | position de la bande de fréquences avec la distance de la résolution (bande de fréquences et
ligne résolution voir données d‘en-téte)

Exemple présent :

bande de fréquences “0...1297 Hz” et résolution “1,52588 Hz" :

0 Hz, 1,52588 Hz, 3,05176 Hz, 4,57764 Hz etc.
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9.2.5 CSV > Historique (H)

Les valeurs du CSV sont séparées par un point-virgule (;), I'exemple présent est

ouvert avec “OpenOffice Calc”.

Le symbole indiqué en ligne 1, colonne H est utilisé comme séparateur décimal.

REMARQUE : La représentation des données contenues différe selon les

différents programmes.

Dans ce cas, les données d‘en-téte se trouvent dans les lignes 7, 9, 11..

objets diagnostiqués).
Violet :

a | [ | < ] [ | E F G H 1 1 i L M [ 0 I p
1 H 003001 002,005,000, 0# 0004 0oog 0002 | il itn +0000
2 100,000 000007012 000,000,000, 0m1 140853881
|30 Capteur A rmfst
|+ 1 Caplew B il
(5 2 Capteur © ksl
6 Capteur D it
7 Deséquilibre [mis] { Jaune - 200 » apprentissage/Rouge : 6,00 « apprentissage ) /f Désaquilibre /f Capteur #0 ( apjsurA)
s 2 0 Désdguiibre -1 1,000 20000 G000 | 0,000 554 510 555,490 0,000 0,000 0.0 5553
s [ Bgutsmsm_AS[m“]uemg 5.00 x apprentissage/Rouge : wmlm&m&m)#mj&m@m#@mm(mm
10 |0 Roulement_A%-1 10000 & 00 000 0 3000000 2000 500000 0,000 0,000 0,000 £553
u @ Ruulamem BS |m{s’] ( Jaune 5,03 ¥ apprantissagerRouge : 10,00 x spprantissage ) i Roulement H Capteur £ ( Cagteul A)
1z 0 0 Rui ¥4 10000 50000 10,0000 000,000 1200000 3000000 73000 3000 144,000 6553
13 B Mm@[mfﬁl(m U.UJ? [ms}Rouge : 0.011 [m/s]) # Capteur #0 ( Capteur A)
13 (1] Yaleur efick-1 10000 70300 N 1 1 1,000 0510 1490 0,000 0000 0,000 6553
15 :Dni Chm: (a_max) [mi=?] { Jaune : 19613 [m/s?|iRouga : 'SM |mfs’]jfa' Capteur 0 ( Capteur A
16 |2 0 (1) Choc (a_mp-1 000000 |B000Q0D 0 0 1,000 0510 1,480 0,000 0,000 0,000 853
17 05 BQD.L%msDT_ASWS'](im 5-03*329!3&@91&@’90”“9 iﬂwxmm)ffﬁumm#ﬁmmm (gamsuﬂl
18 |0 Roulerent A%-1 om 50000 10,0000 3000000 200 6300000 0,000 0,000 0,000 B553
18 Au dessus des waleurs permises [Nm)| ( Jaune : lﬂﬂmﬂ |Nm|.l'Ruugs 120,000 [N )  Entrée de va\euls masurées N (Entrée 2
20 - T dessus des-1 100,0000 op 0 1 1,000 0510 1480 0,000 0,000 0.000 E553
21 Eglg,u[g[ﬁga;g(@ [mfe] (Jauna : 0007 [més]Rauge : U.l]11 [m:‘s] ) Capteur #1 [ Capteur B)
% 3 ) Valzur effick-1 7 000 oo 1 1 1000 0510 1,490 0,000 0,000 0,000 5553
|23 fi2 nE”gﬂg‘ggg" [mis®] { Jaune : 4,00 x apprentissage, J'Ruuge 8 Eﬂ * apprentissage ) A Autra #f Capteur #0 ( C: aggeul#«
| 24 |1 Engrenaga -1 -1,0000 40000 4,0000 1] 0,000 584 510 555,490 0,000 0,000 0,000 853
5 m [\
A -1 i » S54510 | 555430
Ea Entrée [l
| 28 |1 1 1] Mm v 3000 144 000
IERE W7 D.I.Dh.lJmm.lJs(Limie_d;alE&Q:UJ.lh.Dmin.Ds]
a6 B 0
31_'_1-'.! Temps { GMT ) VTP wu!glrgmel jllw!u}!!;llg\l'l'\l' aleut Vitesse w1 w2 Ay Flags
| & it 06.09.2010 152250 000 12 00000 00 0,000 0000 0,000 (0000000000010000
| 38 |t 0B.09.2010 15:18.50 011 L] 00037 -INF -INF -IMF -INF (000000000000000
i 06,03 2010 15:22:50 000 3 00000 0,000 0,000 0,000 0,000 001000101 1000010
ac i NE N MA 147781 111 ne nnnm -INE -InIE -INE -InE MANNAANRAANOAANA

.23 (violet,

Colonne Contenu

A numeéro d‘identification (ID) des objets diagnostiqués

B

informations sur les objets diagnostiqués en langage clair
par ex. le nom de I'objet, I'unité fournie et les valeurs limites
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B | c ] [} E F G H T ] | K L | M [ ] | 0 | [
2 3 i ) waleur gfigh-1 1,000 7 a0 11,0000 1 1000 0510 1430 0,000 0,000 00 E
23 |12 Engrenage [my] (Jaune ; 4 00 ¢ apprentissage/Rouge - B,00 x apprentissane ) # Autee Jf Capteur #0 ( Capteur A)
24 |1 0 Engrenage b1 -1,0000 40000 8,000 0 0,000 564 510 555,490 0,000 0000 0,000 &5
| 25 00 Il
% |0 -1 1 » E54510 555 430
7 0 Enirée 2 [lim]
| 26 |1 1 Nm 3000 144 000
| 28 |& Wo7 04, 0h,0min, 0 = Limite d'alene :0J, 1 h,Omin,05)
i |6 B 0 3600 i}
N Temps (GNT)  VTP/Applicath Objet diaqnos Valeur Valeu Vitesse AV Flags
| 32 |1 06.03.2080 15:22:50 000 12 0000 0,000 0,000 0,000 0000000000010000
| 33 |1 06.03.2080 15:48:50 011 03 0,007 -INF IMF -IMF -INF Q000000002000000
| 3 |1 0603 2010 15:22:50 000 3 0,0000 030 0,000 0n0n 0,00 01000101 1000010
35 |1 06092010 14:22-51 011 06 0,0000 -INF -INF -INF INF 0000020000000300
| 36 |1 06.03.2000 15:22:50 000 05 0,0000 0,000 0,000 0,000 0,000 11101 11000011101
| 37 |1 06.09.2000 15:08:34 011 04 03175 -INF MF -IMF -INF 0000000000000000
| 38 |1 06.02.2000 14:22:51 011 03 0,0007 -INF -IMF -IMF -INF O000000002000000
a1 06,03.2010 15:22:50 000 oo 0,0000 000 0,000 0pon 0,00 0oooanpoiot 1000
| 40 |1 06.03.2000 12:49:30 000 03 0,0005 -INF -InF -INF -INF 00000a0000000000
|41 1 06.03.2080 12:59:00 000 o7 03453 -INF MF -IMF -INF 0000000000000000
42 |1 06.03.2080 12:52:26 000 08 0,0005 -INF -IMF -INF -INF O000000002000000
43 1 06032010 12:51-4% 000 05 0,009 -INF -MF -INF -INF 00npoa0noannaaan
| e |1 06.09.2000 13:14:50 000 oo 0,0001 -INF -niF -INF -InF 00000000a000000
| 45 |1 06.03.2080 11:33:21 000 03 0,007 -INF MF -IMF -INF 0000000000000000
46 |1 06.03.2080 11:25:46 000 o7 0,33 -INF IMF -IMF INF C000000002000000
47 |1 0E.03.2010 12:09-00 000 06 0,0004 -INF -IMF -INF -INF 000ooa0noannaaan
| 48 |1 06.03.2000 11:27-15 000 05 0,000 -INF -INF -INF -INF 0000030000000300
| 48 1 06.03.2080 12:02:59 000 od 0,0001 -INF MF -IMF -INF 0000000000000000
| so |1 06.03.2080 11:08:20 000 03 0,0040 -INF IMF -IMF INF C000000002000000
51 [1 06.03.2000 10:49:15 000 o7 03479 -INF -IMF -INF -INF 000ooa0noa0naaan
52 1 06.03.2000 10:57:05 000 08 10,0005 -INF -INF -INF -INF 0000000000000300
| 53 |1 06.03.2080 11:07-05 000 05 00215 -INF MF -IMF -INF 0000000000000000
| 54 1 06.03.2080 10:52:26 000 od 0,0001 -INF AMF “IMF INF Q000000002000000
55 |1 06,03 2000 0%:32:21 000 03 00044 -INF IRF -INF -INF 000ooa0noa0naaan
56 |1 06.03.2000 09:21:24 000 o7 0,3404 -INF -INF -INF -INF 0000000003000000
| 57 |1 06.03.2080 10:00:51 000 08 0,0004 -INF MF -IMF -INF 0000000000000000
| se |t 06.09.2000 10:94:13 000 05 00192 -INF AnF -INF -IMF 0000a0000000000
59 [1 06032000 0%:52-03 000 oo 0,0001 -INF -IMF -INF -INF 0000oa0n0a0naaan
60 |1 06.03.2000 08:36:03 000 08 0,0017 -INF -INF -INF -INF 000000000X000000
| 61 1 06.03.2080 09:07-21 000 o7 03248 -INF -INF -IMF -INF 0000000000000000
| 62 |1 06.03.2080 0%:09:13 000 08 0,0003 -INF IMF -IMF -INF Q000000002000000

Les données de I'historique se trouvent en-dessous de la ligne de titre (ici
ligne 31).

Colonne Contenu

B marquage temporel a la seconde prés
Important : Le marquage temporel est indiqué en heure GMT et doit étre converti en I'heure
locale
ID de I'objet diagnostiqué décrit

E valeur maximale mesurée dans |‘'unité indiquée dans la zone d‘en-téte de I‘objet diagnostiqué
vitesse de rotation en [min-1] assignée a |‘objet diagnostiqué
(“-INF* si I'enregistrement de la vitesse de rotation n‘as pas été sélectionné)

H valeur de la 2éme plage de fonctionnement assignée a I‘objet diagnostiqué

I la valeur moyenne mesurée en unité indiquée dans la zone d‘en-téte de I'objet diagnostiqué.
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