01.98 1.1 Caratteristiche e dati tecnici
Servomotoriinc.a. 1FT5

Dati tecnici | tipi preferenziali sono contrassegnati in grigio.

Nelle tabelle sono indicati i valoria 100 K.

Velocita Mo Mnom Tipo Corr. Corr. Phom | Grand. | Sezione Tipo di cavo
nom. motore motore | nom. inv. conn. 1)

[1/min] | [Nm] | [Nm] 1FT5- Ig[A] [A] kW] [mm?2] 6FX 002-9) 1 FT5

1200 33 31 102-TAA71 | 12,5 12,5 3.9 2 4x2,5 50A02-1200
45 40 104-TAAT1 | 17 25 5,0 2 4x2,5 50A02-1020
55 47 106-0AAT1 20,5 25 59 2 4x4 50A12-1020
68 55 108-0AA71 | 255 25% 6.9 2 4x4 50A12-1020
75 55 132-0AAT71 28 40 8,9 2 4x6 50A22-1000
80 65 134-0AAT71 33,5 40 82 2 4x10 50A32-1000
105 |82 136-0AAT1 39 40 10,3 2 4x10 501A32-10010
130 | 100 138-0AAT1 48,5 80 12,6 3 4x16 5A23-10010
95 85 132-0SAT71 35 40 10,7 2 4x10 B0A32-100
120 | 115 134-0SA71 45 80 14,5 2 4x10 50A32-1070
145 | 135 136-0SA71 54 80 17,0 3 4x16 50A23-10070
185 | 170 138-0SA71 89 80 21,4 3 4x25 50IA33-1000

2000 26 2.4 062-0AC71 |16 4 05 1 4x1,5 50A01-1000
55 47 064-CAC71 |33 4 1,0 1 4x1,5 50A01-1000
8 6.7 066-CACT71 | 4,9 7.5 1.4 1 4x1,5 50A01-1200
12 9.5 072-0AC7Y |78 7.5 2,0 1 4x15 500A01-12010
18 14 074-0AC71 | 11 12,5 29 1 4x1,5 500A01-12000
22 18,5 076-0AC71 [ 135 25 3.9 1 4x1,5 50A01-1200
33 29 102-TIAC71 | 20,5 25 6,1 2 4x2,5 50A02-1200
45 35 104-TAC71 | 27,5 40 7.3 2 4x6 50A22-1000
55 39 106-TAC71 | 33 40 8,2 2 4x10 50A32-1070
68 42,5 108-TAC71 | 40 40 8,9 2 4x10 50A32-1020
75 45 132-0AC71 |44 80 9,4 3 4x16 5C°A23-1000
90 50 134-0AC71 |56 80 10,5 3 4x16 50A23-1000
105 |60 136-0AC71 | 59 80 12,6 3 4x16 50A23-1000
95 80 132-0SC71 56 80 16,8 3 4x16 50A23-1000
120 | 110 134-0SC71 75 80 23,0 3 4x25 50A33-1000
145 130 136-0SC71 81 8ot 27,2 3 4x25 50A33-1020

3000 1 1 042-CAF71 1.1 4 03 1 4x1,5 50A01-1020
2 19 044-0CAF71 |21 4 0,6 1 4x1,5 50A01-10C0
37 3.4 046-0AF71 |39 4 1,1 1 4x1,5 50A01-1000
28 23 062-CAFT1 |24 4 0,7 1 4x15 50A01-1200
5,5 4,3 064-CIAFT71 5,0 7.5 1,4 1 4x15 50A01-1200
8 6,1 066-TAF71 | 7.3 7.5 1.9 1 4x1,5 50A01-1000
12 8,5 072-TAF71 11 12,5 2,7 1 4%1,5 50A01-10C0
18 12,5 074-CAF71 17 25 3.9 1 4x2,5 50A11-10C0
22 16,5 O76-0AF71 |20 25 52 2 4x4 50A12-10C0
33 25 102-0AF71 | 31 40 7.8 2 4x6 50A22-1000
45 29 104-0AF71 41,5 40" 9,1 2 4x10 500A32-1000
55 28 106-0AF71 52 80 8,8 3 4%16 50A23-1000
68 20 108-0AF71 62,5 80 6.3 3 4x16 50A23-1020
40 36 102-0SF71 37 40 11,3 2 4x6 50A22-1200
58 45 104-08F71 53 80 14,3 3 4x16 50A23-1000
70 58 106-0SF71 66 80 18,2 3 4x16 50A23-1200
75 30 132-0AF71 59 80 3 4x16 50A23-1200
95 75 132-0SF71 75 80 23,6 3 4x25 50A33-1000
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3.1 Diagrammi coppia-velocita 10.96
Servomotori in c.a. 1FT5

Tabella 3-17 Motore standard 1FT5134

1FT5134
Dati tecnici Abbreviaz. Unita [ -0AA71 | -0ACT71
Dati di progettazione
Velocita nominale Nnom 1/min 1200 2000
Coppia nominale Mrom (100 K) Nm 65.0 50,0
Corrente nominale Inom A 26,0 34.0
Coppia da fermo Ma o k) Nm 75,0 75,0
Coppia da fermo Ma 100 K Nm 90,0 90,0
Corrente da fermo lo (80 k) A 28,0 47,0
Corrente da fermo lo (100 K) A 335 56,0
Momento d'inerzia (con freno) Jrmot 10-4 kgm? 665 665
Momento d'inerzia (senza freno) Jrrot 104 kgm? 580 590
Dati limite
Velocita massima Nmax 1/min 2000 3200
Coppia massima Mmax Nm 300 300
Corrente di picco Imax A 134,0 222,0
Coppia limite Miim Nm 164,0 156.0
Costanti fisiche
Costante di coppia k+ Nm/A 2,70 1,61
Costante di tensione ke V/1000 1/min | 306 182
Resistenza avvolgimento Riinea Ohm 0,18 0,073
Induttivita campo Leampo mH 4,8 1,8
Cost. di tempo elettrica Tel ms 25 25
Cost. di tempo meccanica Tenech ms 3.1 3,1
Cost. di tempo termica Tin min 85 85
Peso con freno m kg 102 102
Peso senza freno m kg 95 95
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Figura 3-17 Diagramma coppia-velocita 1FT5134

1) Vale con la tensione del circuito intermedio a 600 V
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