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DATI CARATTERISTICI ELETTRICI DELL'IMPIANTO
cosfruffore: ABB SpA
impianto: CELLA ROBOTIZZATA PER T.T. AM24L45
Alimentazione Generale: Un=1x380V +N+ PE Frequenza: Fn =50 Hz Alimentazione circuiti comanda:

Normafiva Elettrica di Riferimento:

Sezione Cavi Alimentazione Raccomandafti:

|.E.C. 204-1: 1997-10 [C.E.l. EN 60204-1: 1998-04]

L x 25 mm? [FASI+N] + 1x 2.5 mm?* [TERRA]

Simbologia Eleftrica di Riferimento:

anno: 2014/07
commessa: AM2736
Un = 24 VDC

|.E.C. pubbl. 617-1.....-15

Dispositivo di Protezione Coordinato a Monfe:

In = 20A
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REV. MOBIFICA DATA | FRMA | APPR. SOST. IL - SOST. DA FILE : AM2736 * FS. 21
0 1 2 3 | 5 6 | 7 8 9




JuT CH S
OuT CH 10
OuT CH 11
JuT CH 12
JuT CH 13

OuT CH 14

JuT CH 15

OJuT CH 16

oV
caN

o (=)
-

"

N
—

13

i

=)
-—

>

XS20-X2 §XS20-X2 EXS20-X2 EXS20-X2 EXS20-X2 EXS20-X2 EXS20-X2 EXS20-X2 EXS20-X2 EXS20-X2 &

SCHEDA I/0 DEVICENET 2

21-1 21-2 21-3 21-4 21-5

21-2
2

ov

21-6

24V

ov 2LV

oV

209 B B 22.0
209 B 2Ly Al = 22.0
e m CE LLAM//AR’%%HO/IT\@:ZAATAXQ ;% 65 N201 ;
DISEGN. | MARIANI T. +
VISTO ".. I' OUT ROBOT XS20-XZ2 CH 9 --> (H 16 FG. 21
MODFICA DATA | FRMA | APPR SOST. 1L - SOST. DA - FILE : AM2736 FS 22

0 1 2 3 |

6 |

I 8




oV

219 P B 730
219 B aal 2tV B 230
y y y y Y y y Y
- - ” ] SCHEDA 1/0 DEVICENET 2
XS20-X3 F XS20-X3 5 XS20-X3 F XS20-X3 F XS20-X3 F XS20-X3 F XS20-X3 F XS20-X3 F XS20-X3 5 XS20-X3 '
o k¥
— g J ™ <t iP) E O ™~ 06 g 0
T m T T T T @ T T T U -
O O O O ) O © O @) O o0 W
o — — — o o o~ o~ - g
Z < z 5 Z = Z 5 Z < z Z = Z 5 -
" - - - o - - -
O P ) - o D 5 > = 2
— 2 A e — e 2 =2 S
< o o o < o o o Cc
— () — N — () — o O C
W oM s oM w oM oM m “ o
+_>
> C
O
ADD oL ARSI MIZTRE :
DISEGN. |MARIANI T. +
VISTO ".' I' IN ROBOT XS20-X3 CH 1 --> CH 8 FG. 22
MODIFICA DATA APPR. FILE . AM2736 FS 23

0

6 |




ov (Y

229 B © P 28.0
2LV 2LV
22.9 P P 780
Y y y Y Y y y Y
o =) = ™ aa =i L o 3 XL
4 4 4 d SCHEDA I/0 DEVICENET 2
XS20-X 4 F XS20-Xk 5 XS20-Xk F XS20-Xk F XS20-Xk F XS20-Xk F XS20-Xk F XS20-Xk F XS20-Xk 5 XS20-Xk ' DA DEVI

Ke) Ko
o™ — S - u O = A o 0 v v
) o + 0
T T T T T @ T T T w0 U -
O O O O O O 9 O O O —
o M "~ M o ~ = - C +
Z < -z = Z =z = Z < z = Z z = I C O
— — ) — U — ) — — W) — — U O =
— — — — — — — =
W) ) il _ w — _ — = >
o D ) D o D ) D — Z
< o o o < o or o CC
— o — o — o — QN O -
W M on) o0 w o0 oa) a8 “ o
> T
O
DATA m MACCHINA: AM2736 =
DISEGN. | MARIANI T. CELLA ROBOTIZZATA TT SN201 +
VISTO ".. .' IN ROBOT XS20-X4 (CH 9 --> (H 16 FG. 23
REV. MODIFICA DATA FIRMA APPR. SOST. IL - SOST. DA - FILE - AM2736 FS. 28
0 1 2 3 | b 5 | 6 | 7 8 9




0 | ﬂ |

BUS (S31 proveniente dall'ultimo modulo
della macchina di T.T. AM24LS, inserire
resistenza terminale DA 120 Ohm. (Togliere
quella gia presente)

1 |
X
( |
MOD 12 [l
7 R%%R% 0000000800 SESENENE SRS
CS31 E/A1200....E/A1207 E/A1208....E/A1215
X1 X2 X3
DIP SWITCH POSTI SU LATO DX MOBULO
% % % % % % % )
OFF AB B
12 3 45 6 78
X4 X5 X6
DC—IN 15W
L+ L+ M M PE E/ABOO....E/ABW E/AWSOS....E/ABW&S
NENEANENEN) OO0 00000000 CESESESE NIRRT NN

PE

PE

. > //
239 B v - =
239 B 2Ly € € 2Ly - //
A A A\ 1D ID CELLA ROBOTIZZATA- 1T SN201
o T\ | ]| MODULO 1/0 070C92 INTERFACCIA TT o 28
REV. MODIFICA DATA FIRMA | APPR. SOST. IL SOST. DA FILE : AM2736 FS. 29

0 1

3

| 4

5

| 6 | 1




Il q 7 N 7 T T 7
291 N 29-2 Nl29-3 & 29-4 N 295 N 29-6 N 297 Nl 2g-8
X2 X2 X2 X2 X2 X2 X2 X2
PIN 5 PIN 6 PIN 7 PIN 8 PIN 9 PIN 10 PIN 11 PIN 12
-QG -QG -QG -QG -QG -QG -0G -QG
A B B E12.00 £E12.01 £E12.02 E12.03 E12.04 E12.05 E12.06 E12.07
DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE
ICDG 32 L1 |LIBERD LIBEROD LIBERD LIBERO LIBERO LIBERD LIBERO LIBERO
STATO BORISULTATO |B1RISULTATO |B2RISULTATO |STATO BO RISULTATO [B1RISULTATO |B2 RISULTATO
STAZIONE 1 STAZIONE 1 STAZIONE 1 STAZIONE 1 STAZIONE 2 STAZIONE 2 STAZIONE 2 STAZIONE 2
A ROBOT A ROBOT A ROBOT A ROBOT A ROBOT A ROBOT A ROBOT A ROBOT
MODULO I/0
1 DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE
A13.00 A13.01 A13.02 A13.03 A13.04 A13.05 A13.06 A13.07
-QG -QG -QG -QG -QG -QG -0G -QG
PIN 30 PIN 31 PIN 32 PIN 33 PIN 34 PIN 35 PIN 36 PIN 37
Y Y Y Y Y Y Y Y
DATA m MACCHINA: AMZ2736
DISEGN. |MARIANI T. CELLA ROBOTIZZATA TI SN201
VISTO ".. I' MODULO 1/0 07DC92 INTERFACCIA TT FG. 29
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR. SOST. IL - SOST. DA : FILE - AM2736 FS 30

0

3 |

6 |

I




A N M < T} © M~ ve]
N \ \ \ \ \ \ \
vy (@] (@] (@] (@] (@] (@] (@]
M N N) M N M M
PIN 15 PIN 16 PIN 17 PIN 18 PIN 19 PIN 20 PIN 21 PIN 22
-QG -QG -QG -QG -QG -QG -QG -QG
£12.08 £12.09 £12.10 E12.11 E12.12 E12.13 E12.14 £12.15 A B
DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE
LIBERO LIBERO LIBERO LIBERD LIBERO LIBERO LIBERO LIBERO ICDG 32 L7
STATO BO RISULTATO |B1RISULTATO |B2RISULTATO |STATO BO RISULTATO |BTRISULTATO |B2RISULTATO
STAZIONE 3 STAZIONE 3 STAZIONE 3 STAZIONE 3 STAZIONE & STAZIONE & STAZIONE & STAZIONE &
A ROBOT A ROBOT A ROBOT A ROBOT A ROBOT A ROBOT A ROBOT A ROBOT
MOBULO 1/0
DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE DIGITALE "
A13.08 A13.09 A13.10 A13.11 A13.12 A13.13 A13.1L A13.15
-QM -OM -QM -QM -QM -QM -QM -QM
PIN 40 PIN 41 PIN L7 PIN L3 PIN Ll PIN L5 PIN L6 PIN L7
Y Y Y Y Y Y Y Y
DATA MACCHINA: AM2736
DISEGN. |MARIANI T. CELLA ROBOTIZZATA TI SN201
VISTO MODULO 1/0 07DC92 INTERFACCIA TT FG. 30
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL - FILE . AM2736 FS 31

0

5

| 6 | 1




0 1 2 3 5 6 i) 9
=BM - (1 =BM - (2 =BM - (3 =BM - (&
CIABATTA IN 1 CIABATTA OUT 2 CIABATTA IN 3 CIABATTA IN &4
L 1TOCHSB
oy D M o) o) o) o)
l =3 12-1 %4 13-1 %r1 18-1 %r1 19-1 %r1
29| 8xgenelion - ,;»}FT' 12-7 —Gu- 13-2 — - 18-2 — (- 19-2 — (-
12-3 —(mm— 13-3 —(wm— 18-3 —(mm— 19-3 —(mm—
s issssasmssnae 12-4 —(m— 13-4 —(m— 18-4 —(wm— 19-4 —(wm—
£ N 12-5 —Gu- 3-5 — G- 18-5 —Cu- 19-5 — (-
"\.%‘i Y 12-6 —Cme- 13-6 —Cme- 18-6 —Cm- 19-6 —(me-
P W 12-7 %—% 37 —Gmm- 18-7 %—% 19-7 %—%
12-8 —(mm— 13-8 —(mm— 18-8 —(mm— 19-8 —(mm—
/H?‘\ 2LV %% 2LV %ﬁ 2LV %% 2LV %ﬁ
.le ?:1 oV —(mm— oV —(mm— oV —(mm— 0V —(mm—
1= braun/brown / marrone (94)
3= blau/blue/blu (10 -)
4= weill / white / bianco (1)
4= pgrun/green /verde (2)
4= gelb/yellow /giallo (3)
4= grau/ grey/ grigio (4)
4= rosa/pink/rosa (5)
4= rot/red/rosso (6)
4= schwarz / black / nero (7)
4= iolett/violet / viola (8)
DATA m MACCHINA: AM2736 -
DISEGN. | MARIANI T. CELLA ROBOTIZZATA TT SN201 +
VBTD MDD’ SCHEMA CIABATTE BORDO MACCHINA MY
REV. MODIFICA DATA FIRMA | APPR. SOST. IL - SOST. DA FILE . AM2736 ‘ ‘ FS 32
0 1 A 3 4 5 6 i) 8 9




FG. 32
FS 33
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SLISL|SLSL|SLSLSL|SE S5 SL|SL S SLSY S |SL|SLSL|SL|SESL S [SL[SL 8L |8 (S |SL S|S0 )5L |55 AMHM %
O|O|D|D|O|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|O|D|D|D|D|O|D|D|D|D|D =2
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DATA

O|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D DD

MODIFICA

REV.




e S T = T T = e S e S o SR e SR e S S e S
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S

= =

e = = T = T =Y S e S e S o SR o S e S S e S

FG. 33
FS 34

OO fff OO |f CO | cO | cO

nNifwvifc-foofnlololollolofololaolaolol <=l <1 <11 —
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O |69
O 6|92
O 6|93
O 6|9

SL |51 |51 |51 SL {51581 (51

51|51

Sl

Sl

SLSL|SLSL|SL|SL|SL|SL[SL)SL[SL|SL |5 51151

QDD D

O|D|D|D|D|D|D|D|D|D

MACCHINA: AM2736
CELLA ROBOTIZZATA TI SN201

DISEGNO MORSETTIERA X2

FILE : AM2736

';
B -
[
—
" g
&

SOST. IL

N SH <l O ™M

~flofoafofl—|c~lm
Of=—fl—f—f—f=f === oo o] cof ]| c©
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O |&|e
O 6|65
O |6|s6
O 6|67

O

51 SAEYAEY

5l

SESY|SL|SL[SL ST |SY S (S

)

DATA

DISEGN. |MARIANI T.

VISTO

APPR

O|D|D

=

DD

— || o~
! |
o o
— | =
O O

)

O|D|D|D|D|D|D

O|D
CC

DD |D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D

)

O|D
CC

FIRMA

DATA

MODIFICA

REV




FG. 34
FS 35

e = T = T T S S e S S o SR e S e SR o SR S o S .

F ool — 0 —l <Ml — @ — 0 —Ill — @ —M — W ~NJNE N N o[ N

¢D QDD |D|D|D|D|D|D
O O|0|0|0|0|10|CmO|>

SLISL|SL[SLSE[SY)SL|SL|SL)SESL|SL[SY|SL[SL|SL|SL|SL|SL S |SL[SL ]SS5 |651

O|D|D|D|D

QG - X3
O ©|2
O 63

MACCHINA: AM2736
CELLA ROBOTIZZATA TI SN201
DISEGND MORSETTIERA X2, X3

) O|O|O|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D

FILE : AM2736
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I
olloll || — — || —

NN BN N I BN NN I YN IR IR I  ESY BN I S I S N R N N B RN N I S s

OO |D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D =

O|01010|0|00|0|0|1010|0|0|10[0|0|0|100|0|0|1010 =
SESY|SE SIS |SE[SL S [SY S |SY S| S |SL|SESY|SE[SL|SESY|ST S [SY W%mw
O|D|D|D|D|D D D D B

DATA

EMG_ 24V

DD |D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D|D
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JUUUIOEUUUoyuauuyuaguL

MODIFICA

REV




DATA

DISEGN

MARIANI T.

VISTO

ADD
fm\ ]

REV

MODIFICA

DATA

FIRMA

APPR

SOST. IL

MACCHINA: AM2736
CELLA ROBOTIZZATA TI SN201

SOST. DA .

FILE : AM2736

FOGLIO VUOTO

FG. 35

FS. 36

0

3 |

5

6 | 7




DATA

DISEGN

MARIANI T.

VISTO

ADD
fm\ ]

REV

MODIFICA

DATA

FIRMA

APPR

SOST. IL

MACCHINA: AM2736
CELLA ROBOTIZZATA TI SN201

SOST. DA .

FILE : AM2736

FOGLIO VUOTO

FG. 36

FS.100

0

3 |

5

6 | 7




AY UL

DATA MACCHINA =

DISEGN. |MARIANI T. CELLA ROBOTIZZATA AM2736 +

VISTO TITOLO F6.100
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL - [ SOST. DA - FILE - AM2551_LAYOUT AMZ351 FS 101

0

5

6 | 7




SCATOLA LATU MACCHINA

175
°
~ QSWAHM
LAMPADA ®eelo SUQUADRETTO
1 RIPRISTINO_EMERGENZA @) | LATO MACCHINA
HL4.8
DATA MACCHINA =
DISEGN. |MARIANI T. CELLA ROBOTIZZATA AM2736 +
VISTO PIASTRA LATO MACCHINA, INTERR. GEN FG. 101
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL - [ SOST. DA - FILE - AM2551_LAYOUT AMZ351 F5102
0 1 2 ] | } 5 | 6 | 7 B | 9




2 3 | b 9
PIASTRA
875
850
375
” 5 @
O
GD4 .5 <
— |8 _ s 1/0 /0
N=R = A 07DC92( | rROBOT ROBQOT
5 Z g™ mg”: X516 XS21 —
= o Ot uuum(:: . 8
L S . i O > ~
QF7 =~ T LhooDooo L e N ™~
o|lo|e oo oo o|lele|e]|e 7 X7 N
bk [ ROIPPPH @ e e | e S
©|0|© (1) (1] 000006 & S = =
g 0000000
Schema grossolanao piasta,
mancano molfi componenti
DATA MACCHINA
DISEGN. | MARIANI T. CELLA ROBOTIZZATA AMZ2736
VISTO PIASTRA INTERNO MACCHINA F6.102
APPR. ‘ SOST. DA FILE . AM25571_LAYOUT FS.103
2 3 | b | 9




COMPACT CONTROLLER

piasfra
175%275
INTERRUTTORE
GENERALE

da

cablare
presso

la ns

sede

PORTELLA

PIASTRA
QUADRO

DATA MACCHINA

DISEGN. | MARIANI T. CELLA ROBOTIZZATA AMZ2736

VISTO LAYOUT MACCHINA

REV

MODIFICA

DATA

FIRMA

APPR. SOST. IL ‘ SOST. DA FILE - AM2551_LAYOUT

103

FS.104

0

2 3 | b 5 | 6 | 7




S21.4
Brake release

S21.3

Emergency stop

S21.2
Motor on

%

Mode switch

X54

Flex Pendant

XS8 X510
Power supply

Power cable for
external axis
]

/

| XS7 XS9

/
I/0 Safety :

ooOoono
o o o
===
OOaoOoonm
OO0
OO
mOOOnO
EINOBBE
EOOEE

XS11 X51

[_}eviceNet Power cable

.f'! s

X541

" Signal cable for external axis

Only for IRB120 XS2
" Signal cable
Q1 EmOOOO
Power switch —_ noOoOos
—_ Il mooos X512
B | S = J o o o i
[im = o o Ext. axis
(== |=t=]
moooo
e
XS0 E%ggg e XS13
Power input —__ Eoooo Axis selector
Nl:l'inl Panel unit
X8
\\;\\
\\
- -. A33 Profibus DP M/S
S - . A34 Dual RS232
o P | | UsB1 \Field bus A35 DeviceNet
e P P07 Service / AXC1 | adapter A36 Ethernet
Memory card Console COM1~ A8 A7 / Lan/ A9 H'-USEZ A38
DATA MACCHINA =
DISEGN. |MARIANI T. CELLA ROBOTIZZATA AM2736 +
VISTO LAYOUT COMPACT CONTROLLER rc104
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL - [ SOST. DA - FILE - AM2551_LAYOUT AMZ351 5107

0

4 5

6

I




PULSANTE START

Verde

LUMIN0So

PULSANTE STOP

Rosso
LUMINoOSo

SVUOTAMENTQ

Rosso
LUmIiNoso

TORRETTA MACCHINA

SB16.1

161 44g§4,@L,

SB11.3 SB11.4 SB11.1
L AMPADA ROSSA
RIPRISTING PULSANTE RESET
L se2
Blu Giallo 2 R——
Luminoso Luminoso
LAMPADA ARANCIO
SB6.5 SB11.2
L, sew3
=Y S
FRONTE PULSANTIERA 1
LAMPADA VERDE
DATA MACCHINA =
DISEGN. |MARIANI T. CELLA ROBOTIZZATA AM2736 +
VISTO PULSANTIERA E TORRETTA Fe.107
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL - [ SOST. DA - FILE - AM2551_LAYOUT AMZ351 FS 108

0

5

6 | 7




1 2 3 : 6 7 9
RETRO PULSANTIERA 1
OV
2LV
PULSANTE START PULSANTE STOP PULSANTE SVUOTAMENTO
11-1
SB113 m SB1L m SB111 M
Yy — 5 113 Wy — 1, 2y — 5 11 N S R
143 ALt 0V -1 Lo 0V
~—X)— —(X— —~— 1123
-~  11-4
—~ 141
—~  1L-2
RIPRISTINO EMERGENZA E RIPARI PULSANTE RESET
14-3
5B6.5 T SB1M2
bk — o> W — 11 T~ 6k
HL10
HL12 _ N
611 52y O L 6-5
-~  6-11
DATA MACCHINA
DISEGN. |MARIANI T. CELLA ROBOTIZZATA AM2736
VISTO SCHEMA PULSANTIERA F:.108
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR. SOST. IL - | SOST. DA - FILE : AM2551_LAYOUT FS. 109
1 2 3 | 5 6 | 7 9




FUNGO EMERGENZA

SB6.4

FRONTE FUNGO
EMERG. 1

FUNGO EMERGENZA

SB6.L 4

RETRO FUNGO
EMERG. 1

6-10
6-11
6-12
6-13

~ CV_SB6.4

4 x Imm schermato

FUNGO EMERGENZA

SB6.7

FRONTE FUNGO
EMERG. 7

FUNGO EMERGENZA

RETRO FUNGO
EMERG. 2

~ CV_SB6.7
4 X Imm schermato

DATA

DISEGN. |MARIANI T.

VISTO

MACCHINA

CELLA ROBOTIZZATA AM2736

REV

MODIFICA

DATA FIRMA | APPR SOST. IL

| SOST. DA -

FILE - AM2551_LAYOUT

SCHEMA FUNGHI OI' EMERGENZA

F6.109

FS.110

0

3 | b

5

6

I




DATA

DISEGN

MARIANI T.

VISTO

REV

MODIFICA

DATA

FIRMA

APPR

SOST. IL

| SOST. DA -

FILE - AM2551_LAYOUT

MACCHINA
CELLA ROBOTIZZATA AM2736

110

FS. 111

0

5




DATA MACCHINA =

DISEGN. |MARIANI T. CELLA ROBOTIZZATA AM2736 +

VISTO e 111
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL - [ SOST DA . FILE - AM2551_LAYOUT AMZ351 s/

0

5




