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'asimmetria del campo magnetico dei motori elettrici puo essere @
=

causata da difetti dello statore. | difetti pit comuni sono:

1. Avvolgimenti di statori aperti o in corto circuito

2. Fasi sbilanciate

| difetti del campo magnetico dello statore si manifestano nello
spettro delle vibrazioni sotto forma di picchi che si verificano, come
gia detto, ad una frequenza doppia rispetto a quella della rete di

alimentazione, senza bande laterali, eventualmente con proprie

armoniche.
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| problemi allo statore genereranno un’elevata vibrazione al ®
=1

doppio della frequenza di rete 2*LF (100 0 120 Hz)

L'eccentricita dello statore genera un traferro non uniforme
stazionario tra il rotore e lo statore.
Possibile “BATTIMENTO” tra 2*X e 2*LF ( nei motori a 2 poli)

Stator eccentricity, loose iron
or shorted laminations

2xLF
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Se gli avvolgimenti elettrici dello statore del motore sono anche un &
)

poco allentati nelle cave, il livello di vibrazione al doppio della
frequenza di rete subira un incremento. (Bar bouncing)

Questa condizione & altamente distruttiva perché abrade l'isolamento
dell'avvolgimento, portando a cortocircuiti di spira ed a guasti finali
verso massa con conseguente grave avaria dello statore.

In piu si verifichera la frequenza CPF (Coil Pass Frquency), come
da slide successiva, modulata dalla 1X del campo rotante.

ose stator windings
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