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Configurazione Input

SCHEDA : 043 IN

1 MEUD Micro azzeramento USE DX [Z0] 1
2 MZUS | Micro azzeramento USE sx [21] 1
3 | MZUR2 Micro azzeramento URZ [22] . 1
" e ; 0
5 MZERD Micro azzeramento ER DX [24] 1
& _EEERS Micro azzeramento ER SX [Z25] 1
7 EMER Emergenza generale [] | ©
8 START1 Start a due mani 1  [063] f 1
2] STARTZ2:- Start a due mani 2 [B64] & 1
10 STOP Pulsante d;jﬁtcp [65] 1

SCEEDA : IN 1
I ME Micro barriera ottica [4+] 0
2 I»ﬂ*{__ Pompa disabilitata [37] 1
3 MPDS ""Mirco emergenza portiere aperte [66] 1
4 TMILF Emergenza azicnamenti motori USE [5&] 4]
5 TMUE Emergenza azionamento motore UR2 [60] 0
[ TMER Emergenza azionamentoc motore 6° asse [104] 0
7 ME Filtro olio intasato [67] (8]
B TO Emergenza termostato temperatura olic [68] 1 0
Z g MPUR | Micro presenza URZ2 [70] % I 1
10 MESPA ? Espulsione andata [61] 1

SCEEDA : IN 2
1 ME1S Micro riteorno estrazione (SU)}) ER1 Zl!-!r [50] i
2 | ME1G Micro andata estrazione (GIU') ER1 DX [51]) 1
3 E MMS1 Movimento trasversale ER1 DX SU [55]) 1
4 | MMG1 Movimento trasversale ER]1 DX GIU' [54] g 1
5 MEZS Micro ritorno estrazione (SU) ERZ2 SX [52] 1
b MEZ2G | Micro andata estr_azione (GIU') ERZ =X [EEJF I 1
7 MME2 3 Movimento trasversale ERZ? 5X SU [&57] N 1
B MMG2 _“EFVLmentc trasversale ERZ SX GIU' [56] 1
2 i R W §glettnre avanzatore [216] 1
10 BTF FPulsante taglie f_*_l-:::a [219] 1
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Configurazione Input

Cantu' Italy Page 2
SCHEDA : IN 3

1 MAGH Micro aggancio andata [212] i
2 MAGR Micro aggancio ritorno [213] st
3 MEU Micro emergenza pulegge USE [Z7] 0
4 MEUR Micro emergenza puleggia URZ [Z8] 0
5 SEE 0
6 MSAIL Micro smussatore avanti - indietro [227] 1
7 | MATE Micro posizione abbassata taglic unita' K [34] 1
B | MLTK Migcro posizione laveoro taglio unita® K [85] 1
g MPFE Micro presenza filo [210] 0
E MFI Micre filo inceppato [211] % 4]
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Configurazione Output
SCHEDA : 043 OUT

1 BZ4V Abilita usecite (24 Velt) [] 1
2 BATID Abjlitazione azionamento USE DX [032] 1
3 ARIIS l Abilitazione azionamento USE SxX [033] 1
4 BAUR Abjlitazione azionamento URZ [034] 1
L' RBRGBA Bbhilitazione azionamento &%asse [03€6] 1
& sl 0
T - 0
I f ESTK Ev. salita taglio unita' K [815] 1
2] EFZA Ev. fermo pezzo 2 SX andata TSE] L 1
10 EMZR Ev. mandata olio in pressione (2) andata [35]_ 1

SCHEDA : OU 1
1 EELS Ev. ritorno estrazione (3U) ER1 DX ([85] 1
2 EE1G Ev. andata estrazione (GIU')} ER1 DX [76] 1
2 EMT1S Ev. movimento traswsa_l-e S ER1 DX [78] i
4 EMT1G Ev. movimento trasversale GIU' ER1 DX [73] 1
5 EEZS Ev. ritorno estraziene (SU) ERZ2 SX [86] 1
G EEZ2G Ev. andata estrazione (GIU') ER2 SX [77] 1
1 EMT23 Ev. movimento traswversale SU ERZ SX [81] 1
B EMTZ2G | Ev. movimento trasversale GIU' ERZ sX [B2Z] 1
] ES1S | Ev. spallamento ERL DX su [074] 1
10 EsSlG Ev. spallamentoc ER1 DX giu' [74] 1

SECHEDA : OU 2
iF ES25 Ev. spallamento ERZ S5X su [075] 1
2 E3S2G Ev. spallamentc ER2 SX giu' [75] 1
3 ERGR Ev. aqgancio UT andats [200] 1
ol £ o » i
5 EECR Ev. blocco UT andata [202] 1
6 EBCR E?: blocco UT Fitorno [2031 T 1
7 ECGS Ev. chiusura rulli spallamente o gancic SX ([120] 1
g ECGD Ev. chiusura rulli spallamentoc o gancio DX [122] o 1
a ECB Ev. chiusura bloccaggio pezzo [72] 1
10 ESPA Ev. esﬁﬁlsm:é pezzﬂ andata [73] 1
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Configurazione Cutput

Cantu' Italy Page 4
SCHEDA : OU 3

1 KSM e Contattore motore mandrine [221] 1
2 ESFlAa 1 Ev. chiusura pinza 1 [222] 1
3 ESPZ2R EE' chiusura pinz.:.a“_Q [223] 1
4 | ESUA Ev. andata utensile smussatore [224] 1
3 ESTR E‘_R?__. ritorno utensile smussatore [225] 1
6 == o
ki e % 0
B SRR 0
9 B 0
10 e 0
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PARAMETRTI GENERALTI

MACHINE N, 15
Modello macchina = 2010 CHC

Start persistente = No Gancio tenuta pezzi 38X = Yes
Caricatore = No Gancioc tenuta pezzi DX = Yes
Centratore = Mo Fermo di riscontro pezzo SX = Yes
Centratore teorice = No Fermo di riscontro pezzo DX = No
Smussatore/Rullature 8X = Ho Espulsione pezzo = Yes
Smussatore/Rullature DX = Yes Avanzamento matassa = 6°ASSE
Taglio H (1) = No Lingua = ITALIANC
Taglio K (2) = Yes Unita' di misura = mm
'Unita' speciale = Mo Disabilita azionamenti = No
Saldatrice = No Barriere : USE= SENZR RAMPA
Bobot = No Barriere : URZ2= SENZA FAMPA
Blocco USE SX = No Barriere : ER = CON RAMPA, FUORI COPPIA
Blocco USE DX = No Barriere : 68AX = SENZA REMPA

Rilevatore automatico pezzoc SX= HNo
Rilevatore automatice pezzeo DX= No

Collegamento con rete = H

o
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PARAMETHERTI U s E
SINISTRA DESTRA

Fresenza asse = Yas Yes
Motore = 7.5 Hm 7.5 Hm
Encoder = 512 512
Vitea = 25 25
FRapporto motore vite =

Impulsi encoder per metro = 131072 131072
Quota massima — mm = 1510.00 1377 .00
Quota minima con CL - mm = 63.00 €3.00
Quota minima con URZ - mm = B6.00 86,00
Ritarde Blocco USE - ms = 2 g0 50
Posizione micro di zero = ESTERNO ESTERNO
Tempo di campionamento = 800 BOO
Velocita' massima = 75 T5
Accelerazicne = 1000 1000
Jark = aq 90
Velocita'® ricerca fine corsa 7 7
Velocita' ricerca tacca di zers = 1 1
Impulsi intervento sforze = 2200 2200

FID

Kp = 3000 3000
el = 10 10
Kd = 0 0
Ev = 0 4]
Ka = 0 4]
PP = =g -6
Fo = 0 o
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PARAMETRTI E R

SINISTRA  DESTRA

Presenza asse = Yes ¥es
Motore = h 40 h 40
Enceder = 5000 5000
Vite =

Rapporto motore rite =

Impulsi encoder per 1808 = 20000 20000
Quota massima = gradi = 242.00 242.00
guota minima partenza - gradli = 0.00 0.00
Movimento trasversale = Yes Yes
Doppic movimento trasversale = N Mo
Raggio variabile = Yes Yes
Spallamento estraibile = Yes Yes
N. braccic mobile = 0 0
Tempo di campiconamento = 8OO a00
velocita' massima = 56 56
Bccelerazione = | 1500 1500
Jerk = 150 150
velocita' ricerca fine corsa = 5 5
velocita' ricerca tacca di zero = 1 i
Impulsi intervento sforzo = 3000 3000
Impulsi correzione errore = 4] 0
FID
Kp = 5000 5000
Ei = 40 40
Kd = 10000 10000
Kir = Q a
Ka = 1500 1500
Kr = =B -6

Figy, - 0 0
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P ARAMETRTIT URDD

Presenza asse = Yes
Motore = ! 2.5 Nm
Encoder = 512
Vi:e.= r
Rapporto motore vite =
Impulsi encoder per 1B0i = 53894
Quota max positiva - gradi = 95. 00
Quota max negativa - gradi = —-85.,00
Tempo di campionamento = 800
| Velocita' massima = a 10
Accelerazione = 2000
Jerk = 200
Velocita' ricerca fine corsa = i
Velocita® ricerca tacca di zero = 1
Impulsi intervento sforzo = 2200
Index di ritorno a zero = . T76.79
BID
Kp = 3000
Ki = 10
Ed =
Ev =
Ha = 4]
Er = -6
Eo = ; 4]
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PARAMETRTI 6@ A S S E

PresenZa asse = Yes
Motore = 17 Hm
Encoder = 8000
Vite =
Rapporto motore vite =
Impulsi encoder per metro = 128000
Quota massima - mm = 3500.00
Quota minima - mm = -3500.00
Quota massima primoc infilaggio = 1300

( *|Tempo di campionamento = = 800
Velocita' massima = 100
Accelerazione = 1100
Jerk = 150
Velocita' massima inserimente = e
Velocita'! movimenti manuali = 8
Impulsi intervento sforzo = 3000

PID

Kp = ' 1800
Ki = 3g
Kd = 2800
Ev = 2400
Ka = 0
Kr = -5
Ko = a
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