
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

     Manipolazione 
    MANIPULATION 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

PROGETTAZIONE E REALIZZAZIONE DI MANIPOLATORI SINGOLI 
O MULTIPLI PER LA PRESA, IL TRASPORTO E IL DEPOSITO DI 
PRODOTTI FINITI O SEMILAVORATI DI QUALSIASI TAGLIA E CON 
CAMPO DI LAVORO  DI DECINE DI METRI. MANI DI PRESA A DUE, 
TRE O PIU PUNTI DI CONTATTO, MOSSE DA ATTUATORI 
OLEODINAMICI, PNEUMATICI O ELETTRICI, CON FORZE DI 
SERRAGGIO CHE VANNO DA POCHI GRAMMI A MOLTE 
TONNELLATE. POSIZIONAMENTI ESTREMAMENTE ACCURATI E 
VELOCITA’ FIN OLTRE I 70 m/min. CON MOTORIZZAZIONI IN C.C., 
O BRUSCHLESS. 

PROJECT ENGINEERING AND REALIZATION OF SINGLE AND MULTIPLE PICK AND 
PLACE MANIPULATORS FOR THE HANDLING OF FINISHED/SEMIFINISHED 
PRODUCT OF VERY DIFFERENT SIZE IN VAST WORKING RANGES. PICK UP 
DEVICES WITH TWO/THREE OR MORE CONTACT POINTS, POWERED THROUGH 
OILDYNAMIC, PNEUMATIC AND ELECTRIC ACTUATORS, WITH GRIPS FROM FEW 
GRAMS TO MANY TON OF BLOCKING. EXTREMELY ACCURATE POSITIONING AND 
VERY HIGH SPEED WITH C.C. OR BRUSHLESS POWER DRIVE CONTROL. 

QUASAR ENGINEERING  s.r.l.        Tel.  Fax     0775 292069   
e-mail  quasar.eng@libero.it         

 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


