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 OMNITREND 2.91

 Data e ora della misurazione17/02/2020 14:31:39

 Spettro calcolato - REM\BURGO AVEZZANO\ QUINTA BATTERIA SUPERIORE\CILINDRO 48 sensore 
 6.142\R1V\217 VXP Gear time > 120
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f [Hz]

a rms [m/s²]

 RPM : 120 (2,00Hz)

 Cursore 
 Principale

 X [Hz]  = Non Attivo  (148,00) 1. Ingranamento 1. St.,1. frequenza assemblaggio 
 1. St.,1. Ingranamento 2. St.,1. frequenza assemblaggio 2. 
 St. quinta batteria rullo ruota piccola ruota grande

     Y [m/s²]  = Non Attivo

 Cursore delta  X [Hz]  = Non Attivo

     Y [m/s²]  = Non Attivo

 RPM  = 120

 RMS  Y [m/s²]  = 1,85
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 Spettro Potenza
 3200,Hanning
 Average=6,Overlap on

 Canale #
  
 1
 2
 3
 4
 5
 6
 7
 8
 9
 10

 A
 X [Hz]
 440,05
 408,05
 144,02
 632,08
 232,03
 384,05
 368,04
 272,03
 680,08
 320,04

 Y [m/s²]
  1,262
  0,801
  0,666
  0,404
  0,398
  0,285
  0,280
  0,277
  0,206
  0,167


