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Produzione




1.2

T
Motovariatore eletiromagnetico a
velocita elettronicamenie controllata
Grandezze:
da 013 — 25 HP

| Forme costruttive:
B3 - B5 - B3/B5

2.
Scheda di comando Tipo: X3R

3.
Scheda di comando Tipo: E2R

4.
{Contagiri digitaie

5. Scheda di controllo Tipo: K
(Alimenlatore temporizzalo per
freno a correnti di Foucault)

8.
Scheda di comando Tipo:
E3K - CVI

A
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1

Principali campi di applicazione

Macchine
Tessili
Macchine Macchine
Materie Plastiche Pelletteria
B .
Macchine Macchine i
Enologiche i Grafiche e Cartotecﬂica\
. . N
Macchine Macchine Imballo \
Legno e Confezionamento ]
N
Macchine Macchine 2
Equilibratrici Radiologiche \
Macchine Macchine
Alimentari Utensili
Macchine Macchine
Bobinatrici Lavorazione Lamiera
Impianti di Macchine
Sollevamento-Trasporto Marmo
Impianti Impianti
Fonderia-Acciaieria Conglomerati Bitumosi




3.1

Applicazioni
generali

Controllo di velocita con accelerazione
0 decelerazione e frenatura regelabile.
(Applicazioni particolar specifiche).

Controlla di coppia con scheda di
blocco automatice.

Avvolgimento a tiro costanie senza
bailerino e senza tastatori.

Controlie di velocita di 2 ¢ pil
metovariatori in parallelo - unico
comando di velocita.

Controllo di velocita di 2 o piu
motovariatori in parallelo - unico
comanade di velocita con correzione a
ballerino.

Controllo di velocita ai 2 o piu
mctovarialori in parallelo - unico
comandec di velocita correzione con
trasdutiore ottico per ansa (TOA).

Controllo di velocita di 2 o pil
motovariatori con alberi
meccanicamente collegati tra di loro
con risposta di carico indipendente.

Centrollo di velocita di 2 o pid
motovarialori in ¢ascala - unico
comando con ¢orrezione percentuale
variabile di velocita.

Contrcllo di velocita di 2 o piu
motovariatori in asse elettrico.

Contrello di velocita con segnali
provenienti da altre macchine o da
trasduttori diversi.

Controlle di velocita periferica
costanie.




4.1

Costruzione
meccanica e
funzionamento

Osservazioni generali

| motovariatori. nelle versioni pit avanti
dezcriite, sono stall studiall allo scopo di
realizzare unila a velocita varabile, a
regoiazione elettronica, adalie a malteplici
applicazioni nel campo dell’aviomazione
Industriale e deila regolazione

L'unita s basa sull'impiego di un giunto a
corienti parassile che, come & nolo,
consente la trasmissione di una coppia
grazie all’azione ci un campa magnalico,
evitando fnzicni 2 parti saggelle ad usura.

Accoppiamenti

| motovariatorn S.B.C. pessong essere
maonial In quaisiasl posizigne & possornio
escare accoppiali alle maccehine condolle
tramite cinghie, cateneg, giundi crizntabil,
pignani, Hange ecc. Un carréllo monlaggio
delle pulegge e dei giunti, un contralle che
il #iro delle cinghie e calene non sia tale
da superare il massimo carico radiale
ammissipile dalla sporgenza cell'albero di
uscila, afo un carrette allingamenta sono il
presupposto indispensabile per un bucn
funzionameanmio.

Temperatura

| matovariatori possono funzionare & dali
I'IGITIII'Iali n 5ervizio conlinug In arnl::-ie.ml
can lemperalura magsima di 40°C. Per
lemparature pil elevate ai dovra
declassare il grugpo dal punto di vista
della pelenza erogabile

Protezione

I gruppi sano normalmenta costruitl in
varsione protetia - IF 54-55. Parlicalar
impregnazieni ed accorgimenti costrutlivi
pozsono essare adoltat per aumentarne |l
grado di prodezione. |n tali casi e taholta
necessaro un declassamento della
potanza erogabile

Carico

Per accerlarsi che || motovariatore lavori
ir condizioni normall & opporiung
varificarne le correnti assorhite
controllare, sulla curva di coppia-corrents
a airf costanil, cha il valare misurato nen
sfa superiore a quello defimitale dalla rella
di coppia nominale. Per bravi islanti ed n
avviamenio il moipvarialore pul comungue
ornire una coppia piu elevata, pari alla
coppia massima del molare asincrono
incorporalo, il cul valore pud essere
ricavalo dalle relative curve coppia-girii1°.
Precisiamo infine che la tensione al
variatore & bene venga inviata con
metore asincrono gia in rotazione, onde
evitare transitori di regolazione non
corretti.




2.1

Tipi e caratteristiche |
principali

a Serie MV-MVF

Im fig 1 e illustratz la sezione del
motovarialore in forma B3 con piedl (serie
MV e BE a flangia {serie MVF) In as5s3 5i
noane |'albero principale di uscila 1 e
(‘albero 5 che ruola attorno ad 8550,
Cuwest'ullima & sagomatg in modo da
soppartare, da una pade. il rolare del
molore asincrano di trascinamenio £ a
dall'altra Marmalurz del giunlo a correntl
parassile 7. Tale armatura & eslerna alla
runta polare 4 che essento caletlata
all'albero 1 ne orovoca le rolazione ., Inclire
& venlola 3, sclidale all'alberc 5. ruola
sempre alla velocila del moedore asincrong

| generande un conlinug &d ellicace
aflfreddamento

Per polenze suparion & 2 HP (guande i
matare & 3 4 peliyo 2 4 HP {guando il
matore & 2 2 poll) & preferisce mantare
aslernamenie | motore asincrong di
lrascinamenla 8 flangiate. al giunio 9,
come chiaramente mosalrata nella lig 2
Con enlrambe e soluzieni, (| motovariatore
puc funzionare regolarmente in serizio
conlinug, anche nelle condizion pid
gravess ¢ zlhero di uscita ruotante a
bassi girl 8 coppia resisteme parn alla
nominale & con sovratemperaluie sempreg
inferiorl a quelle corrispondenti alla classe
d'izolaments degll avwolgimenli {classe H).
Mel motovariatore & normalmeants
incorperato un generalore lachimetrica 2
(vedi tig 1 e 2) che farmizce una tensions
e ung frequenza proporzionali alla velogita
dell'albera di uscila; conlrontanda 1ensions
o lreguenza (a seconda gel lipo oi scheda
di conrally wiitizzata) col segnale di
rilerimenta, corrispendente ad una velooita

| ®
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Fig. 1

— e

Fig. 2

prelissala, viene assicurala la regolazione
della velocitd con una elevala precisions
fdeli'ordine d=ll’14%:) & con un'otlima
prantezza di risposta anche nel caso di
carichi rapidamente variabili nel tempo.

Il molpre asincrono trifase incorporalo nel
matovariagtore, normalmeanie avwolio a '
220380 V 50 Hz nelle varsionl inferiori aj
& HP (380 V A 50 Hz a partire da 6 HF),
pud essere 8 due peli (3000 girifmin di
zincronismo) oppure.a 4 pali (1500 qirifmin
¢i sincronismo) di patenza meta (cioe di
pari coppia nominale).

A richiiesta possono essere [ormitl molori
avvalli per qualsiasi tensione e {requenza.
Lalbero del variatare potrd assumera in
maniera conlinua tutte le velocila
comprase tra Zero e, daie 'allo
rendimento del gruppo cosi realizzatlo,
yvalocitd massime di poco inderiori a quelle
nominall del motors asincrono incorporato
| valor esalt delle velocila massime di
clascun lipp di vanalore song indicali in
1araa e nalle tabelle relative.

E orporiuns infine solloiineare che
all’alcara del variatore e comungue
sempre ulljizzablle, per wita Ja gamma di
gl una coppla oostante pari alla
nominale.




5.2

Serie MVA-MVFA

Nel molovariatori costrulli
sscondo la prima versiong, ciog fing a 2
HP 2 4 polie 4 HP a 2 poii, l'albero a
velocila variabile che attraversa tutto il
gruppo puo essera prolungato anche dalla
parie gpposta al lalo comando. Grazie a
cie & realizzabile Il motovarialore
aulofrenante con freno a disce di
slazionamenlo in c.c. avente lensione
naominale 220 V a.c. raddrizzala, versione
MVA-MVEA. Tale freno che agisce
diseccitando || magnele F, blocca
[stantansamente |'albero di uscila allprghe
viene tolla tensione al variatore &g al freng
stessn. In tal caso viene a mancare il
cafico all'asinerono ¢he pud guindi
rimanere in 1ensions e girare a vuolo. In
figurz 3 a lato & rappreseniala la sezions
del gruppo freno. Essa consta
essenzialmerde di un magnete F avvollo in
c oL diun‘ancora mobile E e del disco
freno [ a doppia faccia lrenanie
Dando tensicne al magnete F, guesli,
vincendo ['azione delle sei molle premule
dai carrispondenti grani A, attira "ancara
mobile E & likera it ferodo 0, permettanda
all’albero di ruotare. Togliendo tensione
avviene |l fenomeno conlrario.
E opporiuno precisare che la patte finale
dell'albers, sulla quale scorre il disco
fercdo D, & scanalatz con lresatura ling
(millerigha) modulp CUNA ed & lemperals

: I
o

Fig. 3 F

~

Gruppa Trene a digco Lpo

w0

Fig 4
Gruppo frena a conenti parassite Lpo «Ks

gslermaments ad induzicne, quesi
accorgimanti riducono praticamenle a Zero
l'usura dell'albero stesso garantiando un
Junzionamenta sicurge e duralurg,

Regolazione coppia frenante
Per aumsnmare a diminuire la coppia |
frenania 2 necessario avvitare o svitare |

sei gran pos, A gt uno stesso numero di
girl, in modo da caricare |2 sei molle
frenanti in maniera uguale,

ME: dato che can lg sei molle compresse |
al massimo si supera la lgrza di allrazicne
del magnete F. sl raccomanda di
contrellare a temperatusa di regime che,
dopo la taralura, questi atlragga ancaora
lineramente l'ancora E.

Regolaziane traferro B

A causa del consumo delle guarnizigni dal
disco freng D, Il Wraferro B tende ad
aumeniare ed a superare il valore
nominale di 0.50,7 mm. Oltre tale misura
il magneie pud non avere la forza
necessaria a liberare || disco freno D. E
peranio opportuno riprislinareg
periodicamente il 1raferro B avwitanda a
fondo i tre dadi C e svitandol quindi 34 i
qina




2.3

Fig. 5
=

Grupgo frena a correntl parassile g oKe

Esecuziona per gruppl Jipolenza maggiore

Fig B
Groppo freng 2 corranti parassile g freno a disco di slazicnamento Hipo «KAs

Serie MVK-MVFK

C In alternaliva alla sesie

precedenta pud essere mantato sulla
sporgenza posiariere del motovanalose un
frenc dinamico a carranti parassite,
versione MVK-MVYFK. Tale freno é illustrato
in sezione nelle due fligure 4 8 5 a |ato per
le corrispondenti versioni cosiruttive.

Per la prima versione (fig. 4) Il treno e
casliluito essenzialmsnte da: una ruola
galare fissa H opporfunameante sagomala e
recanie un avwolgimanio in c.c. con
tensione nominale di V 110 a.c.
ragdrizzata, esternamenie alla quale ruota
un anello G, di maleriale magnstico,
galidale all'albern del variatore medianta la
piastra F.

Ogni qualvalta viene applicala una
tensiane all'avvolgimenio si othans, per
effetto delle correnti parassite generate
nell'anello, una energica azione frenanie

Per 1 varialori di magaior potenza (seconda i

versiona, tig. 5) il gruppo freno & realizzato
in maniera simmetrica al precedants con
avvolgimenta estermno & valand memas
gede di corremtj parassite, il funzionamenio
¢ analogo & quello sopra descrillo

Cid premesso risultana evident! le seguenti
applicazioni;

Come freno dinamico

Queslo impiego pub essare richiasio ogni
quzlvclla occorra lermare 'slberd di
uscita. In tal caso, esgendo un freno ad
eccitazione, 'alimeniazione deve esserg
formila esternamente atiraverso un
raddrizzatore a ponte. Si lenga presenie
che la coppia statica (ad aloero fermo) &
pralicamente nulla e quindi [2le frene non
& uithzzabie come freng di slazionamento

Come controllo di coppia negativa
Alimentando atiraverso Il corrispondenie
pannello eleltranico (XZRKAV o EZR + E3K),
& possibile controllare cilre
z2ll'accelerazione anche |la decelerazione
rallentando o frenando la macchina in
spazi orefiszati. Invertendo inoltre il senso
di rotazione del motare asincrong,
[teleinvertitore) diventa possibile il conirallo
dei giri nel gqualtro quadranti; || sistema
diventa guindi equivalente ad un controllo
reversibile di un motore in corrente
continua.

Serie MVKA-MVFKA

Cuesti motovasiatori sono
prowvisti di entrambi | gruppi {reno sopra
descrili (A & K) vedi fig. 6; con gquesia
varsione & possinile olienere

| posizionamenil molto precisi.




6.1

Motovariatori tipo 40013/20025 Serie MVF

MYF - Ezssecuzione normale

Lo

Dimensioni d'ingombro serie MVF - torma BS Albero
Tipo N W] T E GO pat e 0T [ B8 [T [M] & 5] h b
40013
B0 [1zop10a| 7 12 8 |3 |4 s
20028
123 | 98 | 92 [111[77,5(257 120| 3 | 14 93,5
40013/B
70 |105| B3 | M6 9.5 11 |4 |4 25
20025/8
Correnle Velocita Coppia Coppia Massima Massima
Tipo Polenza nominale in naminale di tensicne corrente
nominale a 50 Hz uscita avviamento | del giunto del giunio
220/380 V girifmin aregime e | aregime ¢
Kgm Kgm carico nomin. carico Nomin.
HF | KW A A Min. | Max. da Nm da Nm s A
40013
013 1 0,09 | be5 | 0.38 g | 1200
40013/8
0,082 0,17 a0 0,43
S 025 (018 13 | D75 G | 2500
20025/8 ' ' ' ‘
Sigle Momento dinanmico PD? Tempo di Peso
coslruttive Kgm? accelerazione ms Ka
40013 20025 40013 40013/8
40013 40013fB| 20025 | 20025/B 400138 a0n025/B 20025 20025/8
MVE 000287 an 45 6,5 6.4




6.2

Curve caratteristiche di funzionamento

I Diagramma
3 ]| Coppia-Giri/min.,

e in figura & rappresentata la curva
mdicanie la coppia irasmissibile in
funziore della velocita dell'albera gi uscila.
L'andamento di tale diagramma & valido,
con cttima approssimazicone, per oghi tipo
i+ di vasiatore illustraio in questo fascicclo

| poiché 1utta la serie delle macchine &

! stata progettata e costruita in maniera
ST prograssiva e proporziondle.

Si noti innanzitutto il favorsvale andamento
di tale caratlerislica per cui la coppia &
massima per velocitad prossime allo zero.
Infatli ad albero fermo {con I'asincrone gia
a girl nomanali), impostando un numMEero

! gualsias: di gin, 'apparacchiatura fornisce
| [a massima tensione al vanatore fino a
-—| | guando la velocitd non raggiunge i valore
|

[
s s
|

| pEEaaaEs)
.
|
I
L

|| i
| EFES0 S A s | L £
Curva di

i | Avviamento e

i o Ber:vlglg Intermltteme.

1
|

{ prefissato in precedenza, oltenendo guindi
ia hominalel Al s, | [ | | | || unacopgiacorrispondente a quefia
PR g S S g —_;__r_ | massima del rnu::-tqre asincrono. E possibile
b 1 " - -| —4——1 | perd ollenere anche un accalerazicne
| dgelee, graduale e conlrollata nel tempo,
! con la semplice taratura del
eI aE e AR corrispandenta frimmer sul pannello di
' conlrallo. Dall’esame della figura risulla
| evidente che:
i ——+——1 | — La pane di diagramma comgresa fra
= L g e L=t 11 lasse delle ascisse, |a retta di coppia
‘ i i -1'|°°- bt : |'°|°9 =l - 1| nominale & la curva di coppia massima &
A L i B i L A TR e LRt L e+ | quella in cui il matovariatore pud
: | 1000 | | 2000 Giri/mim | 3000 i funzionare in sarvizio confinuo per tulta la
FhEt | gamma dei giri.
[ — la parte di diagramma al di sopra della
|0 o) rella di coppia nominale e delimitala dalla
s : curva di coppiz massima rappresenta
l'area in cui Il variatere pud funzionare in
fase di avviamesnlo o sclo per brevi periodi
transitor e comungue per senvizi
intermittenti. In fale zona infatti it molore
asincrono deve sviluppare coppie
camprase Ira la nominale e [a massima ed
il variatore dewve smaltira una maggior
potenza in calore.

|
[

‘\.

J
SNl entd 14 142 eam
© |

©
g
]
|
I
t
BRI,
I

_ Servizio Continuo

[l
|
|
Giri f'nomin‘ali
|
[

Diagramma
Coppialcorrente
a giri costanti

Da tale curva & possibile ricavare il valore
del carico applicato all'aibero e nel
coniempo verificare se questi non Supera
guelln nominale. Infalti per un dato numMero
di giri & possibile misurare la carrents
assorbita dal variatore; il punto di incrocio
fra |la verticale innalzata dal valore di
corrente |atic e 1a curva dei giri
corrisponden!i deve 1rovarsi al di sotio
della retla agrizzontale relaliva alla coppia
nominale.

== 1 |' SR — 1 171 | Mel diagramma a lato 2 pure segnala la
SR T e R T o : | refla di coppia massima, pari circa a tre
| L9 | jea |—=0Z [ _"a¥ | | 08 | |05 [1(A) | = -f| volte la nominale, che si pud oltenere a
3 : e i [ Eet) 21 RIS :_-:g_ sl molore azincronn avvialo, in sede di
CL TS =T | [TEE Pee Pl | i T avviamento e fino a circa meta gal giri
: | I f=:1 Sl s e | Eisi : b epiinb e ST nominall
{ | Bt e e e [ =




6.3

Motovariatori tipo 40025/2005 Serie MV-MVF

114

=
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]
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e Serie MVKA - MYFEA
Sare Mys - MYEA Siarin MYK - WVFK Esecizions con |renn & gofanll parassils «xe
Esecuzione can Ireno di stazionamenio a 96 wA= Egecumone con lreno a conanll parsssle ks 2 lgna & slazignamenio a8 disco =As
Dimensioni d'ingombro serie MV - forma B3 i g
: MVA [ MVE | Mukch
Tipa H|lA|B|C|E |G| |K|KA[L |O|OT|Q2JOT(R | T |U |V [d|b | & |[17|W[X[W/XMW[X
4
23325 71 |120| 78 |46.5) 23 107 (100O| 7 |26 (140100 (111 [F7.5[285 (142 10| B [113] 11 | 4 | 4 N25M9 7711577 12734
Dimensioni d’ingombro serie MVF - larma BS Albero erenlestie
MVES | MVFK [MYEKA
Tipo N|E (BB |90 eg|ef| SR8 | T |V d | B h | WX WX WX
4002
23055 95 114011595 | 23 MO7 100111 [F7. 5128510 (140] 3 |40 (113 11 4 [ 4 25177 11HTT 127
Corrente Velocita Coppia Coppla Massima | Massimaz Freno a Frenoa
Tipo Potenza nominale in nominale di tensione corrente cIsCo correnti
nominale | a 50 Hz uscita avviamenta| del giunto | gel giunta sthn parassiie «K»
2201380 V| girifmin a regime e |a regime & = B R az0" G
Kam Kgm carico nom, carica nom &0 e
HP | KW | A A | Min. [Max.| da Nm da Nm Ver A Ver | A |da Mm (Ve | A [da Nm
40025 e L O 6 0 e o DO I 4.9 >
125 e, ; : i i 4
o005 05 1057| 18 [1.05] 0 2500 0,125 0,32 &0 0,825 220|102 | 0.25 110(1 57 0O )
Sigle Momento dinamico PD? Tempo di Paso
costruttive Kgm?® accelerazione ms Kg
40025 L 2005 40025 2005 B3 E5
MV - MVF 000766 a8 50 10.2 10
MYK - MVFR i 125 123
131
MVKA - MVFKA L a i 144 14,2




»

Curve caratteristiche di funzionamento

3 R Co;_:_p@ mangtma L L L L —
o 0.3 o 1 1
_ | Kgm.- frresisgi——| | == whe s
4 Avviamento & Curva di. .
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0,2 ‘
| 3 4
e .
T B 0 R . O
0,1 - SRR PR S = i
r ‘ 4 Servizio Continuo .E
| [ EI
3 i |'s E
=
HE d T
w for=1 b 14D I
500 1000 |
| ] 1 1 ] L | | 1
QTTIIIIIII]| TR TR N s O e RELESE YT ST LR T |
e 0 1000 2000 Giri/min. ,,39_00'.
1 | Coppla massima | | | | | _
03—
.......... K am, -
ki 02—
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Diagramma
Coppia-Giri/min.

In figura & rappresentiala la curva
indicarte |a coppia trasmissibile in
funzione della velocila dell'albero di uscila.
L'andamento di tale diagramma & valido,
con ollima approasimazions, per ogni lipo
di varialere illustrato in quests fascicolo
poicha tutta |2 serie delle macchine &
stata progeilata e coslruita in maniera
progressivae e proparzionale.
Sl noti innanzitutio il favorevole andamento
di tale caratteristica per cui la coppia &
massima pefr velocitd prossime allo zero.
Infatli ad zlbero fermo (con I'asincrono gia
a giri nominall), impoglando un numero
gualsiasi gi giri, 1'apparecchiztura fproisce
la massima 1ensione al variatare fino a
quando Ja velocild non raggiunge il valore
prefissalo in precedenza. oitenendo guindi
una cappia cofrispondente a quella
massima del metore asingrone. E possibile
perd ollenare anche un'accelsrazione
dolce, graduale e centrollala nel tempo,
con la semplice taratura del
corrispaondente trimmer sul pannallo di
controlle. Dall’esame della figura risulia
evidente che:
— La parte di maglamma compresa fra
fFfasse delle ascisse, la retta di coppia
nominale e la curva di coppia massima &
guetla in cul il matovariatore pud
furziorare in servizio conlinue ger tulla la
gamma dei giri
— La parte di diagramma al di sopra della
refta di coppia naminale e delimiala dalla
curva di coppia massima rappresenta
I'area in cui il warialore pud lunzicnars in
fase di avwiamenlo o solo per brevi periodi
transilori @ comungue per servizi
intermittenti. [n 1ale zona infalti il motore
asincrono deve syiluppare coppie
camprese fra la nominale & Ia massima ed
il variaiore deve smallire una maggior
potenza in calore.

.

Diagramma
Coppialcorrente

a giri costanti

Da tale curva & possitile ricavare il valore
del carico applicato all’albero e nel
contempo verificare s& guesti nan supera
quello nominale. Infatti per un dato numero
di girl & possibile misurare 13 correnlg
assorbila dal variaiore; il punto di ingrocio
fra la warticale innalzala dal valore di
corrente letto & la curva dei giri
corrispondenti deve trovarsi al di sotto
della retta arizzoniale relativa alla coppia
nominale.

Nel diagramma a lalo & pure segnata ta
retta di coppia massima, par circa a tre
volle |z nominala, che si pud ollenere a
malore asincrono avvialo, in sede ¢
avviamentio e fino a circa meta dei giri
nominali.
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Motovariatori tipo 4005/2010 Serie MV-MVF

!, Sere MYA - MUFA
| E

secuzione: con lrend di stazionamento 8 disco s

I3

Safie MYK - MYFK

Esecuzicne con freno a correnll parassite <K

Sere MVEA - MYFEA
Esecuziane con freno a corranti parassite =Ks
& [reng di slazionamento & discg «As

Dimensioni d'ingombro serie MV - forma B3 B0 RSl ACER
" MVE | MVEK [ MVKA
Tipo H A|B clE|a|l [K|kalL |O|@(oz|loT|R|T|u v |d|b|n |10 [w|xwlw|x
; L
Eg?g 80 [125|100|52,5) 30 (116|134 | 8 |35 (165 (145(135( 90 (34515821 |10 (12714 | 5 | 5 | 16 P20 a5 (130183 1407
Dirmansiani d'ingomore serie MVFE - forma B5 Albero Frentasiy
WMVEA | WYFK [MYERA
Tipo O D" O =< . = I 2 L = O = W T ™ d [b | n [ [WIX[WX[WX
Zg?g 110/180(130(11.5| 20 [116(145(135| 90 (345|171 |166|3.,5 |21 |127 14| 5 | 5 |16 [30|89(130|83 [140{117
Corrente Velocila Coppia— ""E.SS&& Messima | Massima Frena a Freno a
Tipo Potenza nominale in nominale di lensione correnle disco correnti
rorminale a &80 Hz Lscita avviamento | el giunto | dal giunlo afn parassilg ks
220380 VY | giri/min a regime e (a regime e a20°C g20°C
Kgn Kgm carico nom.|carico nom. Kgm Kgm
HE | W | oA A [ Min |Max.| da Nm da Nm Ve A ch.-| A |da BmlVec | A |daNm
4005 05 |03z 21 [1.21] o [1300 | |
025 0,75 180 0,45 220015 0625 |1100,73| 085
2010 Y |075| 32 |1.85] 0 |2700 i | W |[Fiephea
Sigls Momento dinamico PD? Tempo di Peso b
cosiruttive Kgm? acceleraziona ms Kg
4005 2010 4005 2010 B3 BS
MV - MVE 5.8 15.8
00142 60 g0
| MVA - MVFA 14 Tt |
| MVK - MVFE : 19.3 19.8
E n.0233 11D 150
| MVEA - MVFKA 226 22,9
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Curve caratteristiche di funzionamento
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Diagramma
Coppia-Giri/min.

In finura & rappresentala la curva .
indicante la coppia trasmissibile in
funziane della velocitd dell’alhero di uscila.
L'andamento di tale diagramma & valido,
con ottima approssimazione, per ogni lipo
di variatore illusirato in queslo fascicolo
poiché tutta la serie delle macchine &
stata progeltala e costruita in manigra
progressiva e preporzionale.

Si noti innanzitutic Il favorevele andamento
di tale caratteristica per cui la ceppia @
massima per velocila prossime allo zero.
Infalt ad albero fermo (con 'asincrono gia
a gifi nominalij, impostando un numerg
qualsiasi di giri, |"'apparecchialura fornisce
la massima tensione al varialore fino a
quando la velocita non ragaiunge il valore
orefigsato in precedenza, ollenendo guindi
una copoia corrispandente a quella
magsima del motore asincrono. k possibile
perd attensre anche un'accelerazions
dolee, graduale e controllata nel fempa,
con ia semplice taratura del
carrispongenie trimmer sul pannello di
contrelio. Dall'esame della ligura risulla
evidenle che:

— La parte di diagrammma compresa fra
I'agze delle ascisse, 1a retta di coppia
nominale e la curva di coppia massima é
guella in cut || molovariatose puod
funzicnare in servizio continua par tutia la
gamma dei girl.

— La parle di diagramma al di sopra dalla
retia di coppia nominale e delimilala dalla
curva di coppia massima rappresenia
V'area in cui i variatore pud funzignare in
fage di avwiamenio o salo per brevi penod
transitorl € camungue per servizi
intermitienti. In tale zona infatti I motore
asincrons deve sviluppare coppis
comprese Ira la nominale e la massima ed
il variatere deve smallite una maggior
polenza in calore.

Diagramma
Coppia/corrente

a gin costanti

Da tale curva & possibile ricavare il valore
del canco applicato all'albero e nel
contempo verificare se questi non supera
guellp nominale. Infatti per un dato numero
di giri & possikile misurare la correnle
az=orbita dal variatore:; il punta di incrocio
ira la verticale innalzata dal valore di
corrente lelta e la curva dei giri
corrispondenti deve trovarsi al di sotto
della rella orizzontale relativa alla coppia
nominale.

Nel diagramma a jalo & pure segnala ia
retta di coppia massima, pari ¢circa a tre
valle la nominale, ohe sl pud ollenare a
motore asincrang avviato, in sede di
avviamento € fino a circa meta cei girl
nominali.
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Motovariatori tipo 4010/2020 Serie MV-MVF

§ |

Sang MVIGN - MVYFRA
Searee MVA - MYES Sane YK - MVFK Ezpcuziong con [ers a ool parassifa. « K
Esrouzipne con Trena al slazpnamanto. a disod «A Esecuzionz ¢on Irenc a corrent| garassile «Rs e réni di slasonamanio d disoo «A
Dimenzioni d'ingombro serie MY - forma B3 Albero Freni serie
i WA | MV | VA
Tipo o OB 0 . O = O O . < B 50 YO 5 5 0 2 G = Y e A (8 1 . O (0 o (L0 ., P
401
2823 g0 (140|125(-55 140 (125156 9 [32 |18D (164|130 20 (382177 [ 27 | 1D (14218 | & | B [21.5145101[145[95 H54(138
Dimensioni d'ingombro sarie MVF - forma BS Albsro Frani seris
MVES [ MYFR | WVFRA
Tipo MU T B e [0 St eRaT |8 R |8 | T | ¥ d | B | |0 WK WX (WX
4010
5020 130|200(165(11,5] 40 |125(164 1135 90 3&[14.5 175|3.5 | 27 [142 19| 6 | 6 [21.5(143(101145155 [154(138
|
| Carrente Velacita Coppia Cﬂ;Jbie Mazama | Massima Freno a Freno a
Tipo Potenza nominale in nomiriale di tensione corrente dizco corent
nominale | & 50 Hz usita avvigmeanta | ¢el giunto | del givnio whAs parassile «Kn»
220/380 V | girifmin a regime g [a regime & a2b=C =55
Kgm Kgm caricg nom.jearico nem Kgm Mgm
——— HPE | KW | A A | Min. |Max.| da Nm da Nm Ve A Vee | A |da Nm|Vee | A [da #m
4010 1 D75 a5 202 0 1358
1, 1,48 124 Q.70 200027 1.25 [11601.57) 1,26
2020 2 (15| 6 |348] 0 |eren] °° ) i ;
Sigle Marnento dinamico PD? Tempo di Fesc
costrutlive Kgm® accelgrazione ms Ka
4010 | 2020 4010 2020 B3 B
AV - MIVE 226 22,2
0.0305 ao 15
MVA - MVFA Gt b 28 27.4
MVK - MVEK 28.3 22 i
: 14
MUVKA - MVFRA e P HoD a3 324 |
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caratteristiche di funzionamento
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Diagramma
Coppia-Girifmin,

In figura & rappresentala {a curva
indicante |a cogia frasmissibile In
funzione della velecita defi’albesa di uscila
L'andamento di tala diagramma & valido,
con oitima approssimazioneg, per ogn lipo
di varialore illustralo in questo lascicolo
poiche lutla la serie delle macchine &
stata progettata e costruita in maniera
progressiva e proporzicnale.

Si noti innanzitutto il favorevole andamento
di lale caralterislica per cui la coppia ¢
massima per velogita prossime allo zerg,
Infatti ad albera fermo (can I'asincreno gid
a giri mominall), Impostando Un numero
qualsiasi di giri, 'apparecehialura fornisce
la massima tensions al varniatore 1ino a
quando la velocild non raggiunge Il valore
prelissato in precedenza, ollanando quindi
una ceppia corrispondente a quella
massima del molore asincrono. k possibile
pere oltenare anche un‘accelerazione
dolce, graduale & confrollala nel lempo,
con la semplice 1aratura del
corrispondenta trimmer sul pannelio di
contrillc. Dall’esame della figura risulla
evidente che:

— La panle di diagramma compresa lra
I'agse gelle ascisse, |2 ratta di coppia
nominale e 'a curva di coppia massima &
guella in cul il matavanatore pud
lunzionarg in servizio conlinuo per tutla la
gamma dei girl

— La parte i diagramma al ai sopra della
retta di coppia naminale & delimitatla dalla
culva di coppia massima rappresenia
'area in cui il varialore pud lunzionare in
fase ¢ avwiamenio o solo par brevi periodi
tranzitori @ comungue per servizi
infermittenfi, In fale zona indani il motare
asincrono deve sviluppare coppie
comprese fra la nominale e la massima ed
il variatore deve smaltire una maggior
potenza in calore.

Diagramma
Coppialcorrente
a giri costanti

Ca 1ale curva & possibile ricavare il valore
del carico applicate all'albero e nal
contempo verificare g2 quesli non supera
guellc nominale. Infalli per un dalo numearoe
di girl & possibile misurara la corrente
assorbila dal vanalore: il punto di incrocio
Ira fa verticale innalzata dal valore di
correnie letlo & la curva del giri
corrispondenti deve lrovars! al di sotto
della relia orizzontale relativa alle coppia
nominals,

Nel diagramma a lalo ¢ pure segnata la
retta di copoia massima, pari girca a tre
ville |z nominale, che si pud ollensre a
motare asincrond avviato, In sede gi
avviamenio e find a circa mela dei giri
nominali




6.9

Motovariatori tipo 4020/2040 Serie MV-MVF
M
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Seng MYKA - MYFKA
Sarne MyA - MYVFA Sena MUK - MVEK Ezecuzigne-con frang a conent) pasassite «Ke
Esecuziane can freno distazisnamenloa cisco «As Esecuzione con tteno & carfenlbparmssite ke 2 ranc dl siazionamenio 3 disco A

Dimensioni d'ingombro serie MV - forma B3 Adar wan; sare
] MUA | MIVE | RV
Tipo Hia& [Bl[E|E |G| | K|KA|L |© | |220T R |[T WY [4|[B ]|/ |15 [W[XMWX WX
4020
TAD 100160 (140| 63 | 50 |138(180) 12 | A0 125185135 | 90 (487 |200| 20 |11 (150| 24 | 8 | 7 | 27 (1540 06) 54 0062031
Dimensioni d'ingombri serie MVFE - lorma BS Albero Freni serie
WMVEA | MVEK | MVERA
Tipa Ml E (M E[E GG e 82T @ R | 8| T W d [ b b 08 (WX WX WX
)
ugig 130(200(165(11.5| 50 [138| 195|135 | 90 [487 | 12 |198|3.5 | 20 |150 24| 8 | 7 |27 foepsapoez o
Corrents Velocita Copoia Coppia Massima | Massima Freno a Freno a
Tipo Polenza narminale in nominale dl tensione carrenle isco correnti
nominala a 50 Hz uscila ayviamente | del giunto | del giunto wAn parassiie akn
2201380 V girifmin a regime e |a regime e 820G aZild®C
Kgm Kagm CRAfCO Mom.|[carico norm. Kgm . Kgm
HEL| SR A A | Min. [Max.| da Nm da Nm Vea A Veo | A |da Nm|Vee | A |da Nm
4020 2 |15 |68 (395 0 [1330 |
1 .15 g0 1,6 220085 BE  |TT3ER 125
2040 4 | 3 [113]65] 0 2750 = |
Sigle " [Momento dinamico PD?| Tempao dl Pesa
costruttive Kgrn? accelerazions ms Ko
4020 | 2040 4020 2040 B3 BS
MV - MVE 41 41.8
00774 85 110
MVA - MVFA 48 5 491
MW - MVFE 48,8 4.4
A 11 i
MVKA - MYFKA dts a 2ad 53,4 54
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Curve caratteristiche di funzionamento

Avy. 3__T.T.EE;E;E’nTaEs'i'nTa".TT.'_'.—. 113% ] SN 1) I Y Y (TR
Kgn'). E i
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2 Servizio Intermittente massima coppia
j=--Coppia_nominale . . . | .l __ SR
| Servizio Continuo
k 500 1000
0 [lll'lllllII]Ill|][|llllII||II|||II|II|III|
0 1000 2000 - Giri/min. 3000
Coppia massima
5= A i i T b N T G R TR S T
Kgm. 5
2 -
1 - _Coppia nominale | __ u
-_- 0"- | I ] } IT[ I'-T—--I. I-i 1] .l_l— 1 l'
0 0.5 1 15

2 25 T{A} 3

Diagramma
Coppia-Giri/min.

in figura @ rappresentata 1a curva i
indicanie |z coppia trasmissibile in
lunzione della velocita dell’alkzero 4i uscita
Landamento di tale chagramma & valldo,
con gttima approsaimazicne, per ogni Hpo
di variatare illusirato in guesio fascicolo
polche tutta |a serie delle macchine &
slata progettata e costrulla in maniera
progressiva e propgodzianale.

Ei nali innanzitulto il lavorevole andamenio
di tale caralteristica per cul la coppia &
massima per velocild prossime allo zero,
Infattl ad albero ferma (can Yasincrono gia
a giri nominali), impostando un numero
gualziasi di gini, 'apparecchialura fornisce
la massima tensione al variatore fing a
guando la velocita non raggiunge Il valore
prefizsalo in precedenza, ollanendo quindi
una coppia corrispandente a quella
massima del molore asincrono. E possibile
perd ottenare anche un'accelerazione
dgolce, graduale & conlrgllata nel tempgo,
cor la semplice laratura del
carrispondenta trimmear sul pannelio di
controllo. Dall'esame defz figura risulla
evidente che:

— La parie di diagramma comprasa fra
I'asse oelle ascisse, la retta di coppia
nominale e la curva di coppia massima e
guella in cul il motovarialore pud
f|_|r'.z|0nare N 22niZio conlinud oer tutia la
gamma dei giri

— La parie di diagramma al di sopra della
1elta di coppia nominale e delimitala dalla
¢curva di coppia massima rappreseania
'arez i cui |l varalore pud lunzignare in
fase di avwiamentio o solo par brevi pariodi
lransior @ comunque per servizi
intermittenti. In 1ale zona infatti il meigre
asincrono deve syiluppare coppie
comprese fra la nominale e la massima ed
Il variatore deve smalllre una maggior
polenza in calare

Diagramma
Coppia/corrente
a giri costanti

Da lale curva & possibile ricavare il valore
del carico applicalo all'alpero & net
conigmpo verificare se questi non supera
quello nominale. Infatli per un dato numero
di girl & possibile misurare la corrante
assoroita dal variatgra; il punto di incrocio
fra la verlicale innalzata dal valore di
corrente letio € 1a curva dei giri
corrispondenti deve irovars ai G sollo
della relta orizzontale relativa alla coppia
nominale

Mel diagramma a Jato & pure segnata la
retta di coppia massima, pari circa a tre
valte |a nominale, ¢he i pud attenare a
maolore asincrono avvialo, in sede di
awvvlamenio & fino a circa meta dei girl
neminali
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Motovariatori tipo 4030/2060 Serie MV-MVE-MVEP

Marmale Bsacuziong
WY - BYE - MYFP

Serie MVE - MVFE - MYFFRE
Esecurione con reng 2 corrent parassila aide

. A ; Albero Esecuziona MVK
Dimensioni d'ingambro seriz MV - lorma B3 {con freno wKx)
Tipo H Wi wh | LA B[22 [ ¥ [ W] e | ]| |8 OQLOT el N e - o s <- J =
4040 139 1195643.5)197 7035
132 16 351220 1160|250 (195 14 [ 40 | 14 264 (324 T 1.6128- | & | ¥ [ 31324384 1215
2060 B2 |2 e 1R e T T o R e 1245
Dimensioni d'ingombro serie MVF - MVFP - forma B5-B3/B5 Albero Eaag PTIHIVERY,
(can freng «Kx)
Tipo AR 0 0 O - T = = o I, 0 0 O 2 O A <= <30 S - 0 O o e A -
4030 135 A18.5HR4351497 Foas| .
. 14 | 4 215| 4 |14 |264 (324 1,5 7 1 1324|384 12815
5050 |1'§2 151 165|265 2501180 o 20 5664 5 oo 60 lr: 28| 8 31 1324(28 =TT
Corrente Welocita Coopla Coppia Massima | Massima Frenoa |
Tipo Polenza nominale in niominale di fensions carrente corranii
nominale a Al Hz uscita avviamenia | el giunto | del givnio | parassite K
2207380V | girifmin g regime e | & regime e U R 5
Kgm Kgm carico nom.|carico nont, Kgm
HP | KW | A A | Min |Max.| da Nm da Nm Ver A Vee | A |da Nm
| 4030 B-|22| 9 &2 0 |r350 1.5 :
41 (2 11103 4.5
| 2060 6 |44 |w7s|102] o 2750 15 i i )|
Sigle Momento dinamice PD? Tempo di Peso Kg
costrultive Kam? acceleraziong ms B3 B5
4030 2060 4030 2080 4030 20680 (4030 2060
MV - MVF - MVFP 0,168 140 180 66 &5 0.7
MVK - MVEK - MVFPK 0,262 ZB0 300 76,5 an.5
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Curve caratteristiche di funzionamento
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Diagramma
Coppia-Giri/min.

In figura & rappresentala la curva
indicante la coppiz trasmissivile in
funzione della veliocila dell'alpero di uscila.
L'andamento di lale diagramma & valido,
con olhma approgsimazions, per ogni lipo
di variatore illusirato in queslo fascicolo
poiché fulla la serie delle macching &
stata progellala e costruila in maniera
progressiva g preporzionals.

Si noli innanzitutto 1] lavorevole andamenic
ci tale caratteristica per cul 'a coppia &
massima per velocita prossime allo zero.
Infatti ad albero fermo {con I'asincrono gia
a giri nominali), iImpestandd un numero
qualsiasi di girl, I'apparecchialura fornisce
la massima lensione al variatore jino a
quando la velogcita non raggiungs il valore
predissato in precedenza, ollenends guindi
una coppia corrispondanie a auella
massima del maotore asincrono. £ passibile
perd otienare anche un’'accelerazione
dolce, gracduale e controllata nel \empo,
con la semplice taratura dal
corsispondenie trimmer sul pannello di
controllo. Dall'esame della figura risulta
evidante che:

— La parte di diagramma compresa fra
I"asze delle ascisse, la retta di coppia
neminale e la curva gi coppia massima é
guella in cui il molovariatore pud
lunziocnare (n servizio continua per lla la
gammia dei giri.

— La parte di ciagramma al di sopra della
refta di coppia nominale e delimitala dalla
curva <i coppia massima rappresenta
I'area in cul il varialore pud tunzionarea in
[aze di avviamenio o s0lo per Drevi period
rransilen e comundue per Servizi
intermittenti. In tale zona infatit il molore
asincrono deve sviluppare copoie
comprase fra la nominale & la massima ed
il variatore deve smallire una maggior |
polenza in calore. [

Diagramma
Coppialcorrente
a giri costanti

Da tale curva e possikile ricavare il valore
del carico applicato all'albero & nel )
contempo verllicare se questl nan supera
quelle nominale, Infatti per un dalo numero
di giri & passibile misurara la corrente
assorbita dal variatore; il punio di incrocic
fra la verticala innalzata dal valore di
corrente |etto e la curva del gin
corrispondenti dave (ravarsi al di sollo
cella rella crizzontale relativa alla coppia
nominale,

Nel ciagramma a lato & pure segrata la
retla di coppia massima, pari circa a tre
voite la nominate, che =1 pud ottensse a
molore asincrono avvialo, in sede di
avviamenlo e fing a circa mata dei giri
normifali
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Motovariatori ti;o 4040/2075 Serie MV-MVF-MVFP

Esacuzions con |

Sere WMVE - MVER - MYFPK

rena a corfert| parassile siks

Hormale esecusions
MY - WVE - MYFR

- A = p . Albero Esecuziane MVK
Dimension d'ingombro serle MV - iorma B3 (con Harp )
Tipo Hliwlwi|L]a|lB[z[v[K][n]l ]Jo[or|ozler|¥[E]Jcla]b]h]u]o]oi|oT|cC
4040 12d | 1956425107 B P
1 169 (265|220 (160 (250 (195 14 [40 ] 14 41324 60 B1.5 28| 8 | 7 1 1324|384 1215
2075 Ehsi | T S T e : 7245
Dimensioni d'ingomibro serie MVF - MVFP - torma B5-B3/85 Albero Eget: MU IEER
(con freng K}
Tipo Hlwlwi|[L|a|[s|P[N[Mi|lFlaior|ozaler|{Y|E|Cc|d]|o|h [t |C|O1|OT|C
4040 135 H10.5643.51197 W35 -
132 162|260 | 14 | 4 [2E0(1RDJ215) 4 | 14 41324 &0 \B1.5| 2 i 384 1215
2075 sy 2641324 b 10 5lesa 5221 ol e 31 13291388 s
Correnle Velocila Coppia Coppla Massima | Massima Freno a
Ting Potenza nominale in naminals di Lensicne corrante correnti
nominale a 50 Hz usoita avviamento | del giunte | del giuntd | parassite «Ks»
220/3B0 V| girifmin a regime e |a regime e az2n =g
Kgm Kgm carico norm:|carico ngm Kom
HP | KW | A | A [Min. |Max.| da Nm da Nm [ Vo A Vee | A [da Nm
4040 4 8 18| &8 (300 | 1300 1.85
- £ 41 100 184 [110[366 45
2075 7.5 | 55 |24 | 144 | 800 |2700] 1.85 & [
Sigle Momenio dinamico PD? Tempo di Feso Kg
costrulljve Kgm? accelerzszione ms B3 B5
4340 |I 2075 4040 2075 4040 2075|4040 2075
MY - MVF - WMVYEP 0,168 140 120 67 T
MVK - IMVFK - MYFPK 0,262 260 30 7T €148 I|
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Curve caratteristiche di funzionamento
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Diagramma
Coppia-Giri/min.

Im figura & rappresaniata |2 curva
indicanie la coppia trasmissibile In .
funzione della velpcita deli'atbero di usaila
L'andamento di lale diagramma & valido,
can oftima approssimazione, per ogni 1ipo
di variatose illusteato in questo fascicolo
poiche tulla la sarig gelle macchine e
slala progetfiata e costruita in maniera
progressiva g proporziandle.

Si nati innanzilultg il lavorevole andamenio
di Yale caratieristica per cui la coppia é
massima par veldcitd prosaime allo zerg
Infalli ad albero fermo (cen I'asincrono gid
a girl nominall), impostando un numero
qualsiasi di girf, 'apparecchiatura fornisce
Iz magsima tensiong &l vanalgre fino a
quando fa vetccila non raggiungs il valore
prefissate In precedenza, attenendo quindi
una copoia cornspandents a quelia
massima del molore asincronn. E possibile
pero ollenare anche un accalgrazione
dolca, graduale e controllata nel tempn,
con |la semplice 1aratura del
corrigpondente trimmer sul pannello di
controllo. Dall'esame della figura nisulia
evidente ¢ha:

— La parte di dizgramma compresa ira
I'asse delle ascisse, |a rella di coppia
naminale e la curva di coppia massima &
quella in cui il molovarialore pud
lunzicnars in senvizio continuo per {uia la
gamma det giri,

— La parte di diagramma al di sopra della
retta di coppia nominale e delimilala dala
curva di coppla massima rappresenia
I'area in cul il variatore pud funzionare in
fase di avviamenio o s0lo per bravi pariod
transitori & comunque per senvizi
intermittenti. In 1ale zona infattl il molore
agincrana deve sviluppare coppie
comprese fra la nominale e la massima ed
il variatore deve smallire una maggicr
potanza in calore

Diagramma
Coppialcorrente
a giri costanti

Da tale curva & possibile ricavare il valore
del carico applicato all'albero & nal
contempo verificare se quesli non suoera
quella nominale. Infatti per un gato numarng
di giri & possibile misurare 1a corrente
assorbila dal vanalere; | punto di incrocio
Ira la varlicale innalzata dal valore di
correnia lelto e la curva dei giri
corrispondenti deve Yrovarsi al di seiio
cdella retla orizzontale relativa alla coppia
nominale

Nel diagramma a lato & pure segrala ia
rella di coppia massima, parl circa a tre
volte 1a nominale, che si pud olienere a
mplora asincrono avvialo, in sede di
avwiamenta & lino a circa mela dei gir
narminali [
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Motovariatori tipo 4055/20100 Serie MV-MVFP

L]
MNormale ezecuzicne ‘;j
MY - MYFP o
Serie MY - MUFPK
Ezecuriong con lieno a corrantl paragsile st
| Dimenzian d'ingombro serie MV - forma 83 Albero Esecuzions MVK
| {can freng «Ks=)
| Tipo Hlwlwi|L]lAalBlZ]w]|kK|n]|l |Olor|oz|lot|Y |Elclalb]|r|n|o|[O1|0T|C
4055 336 (2846 [622 218 | 8O H 817 [3 410 |B2g
[ 1602171 (211 (3221270 117013101205 14 [ 501 1 76 Fl = } 141
20100 ; : i 71" [#°lassats 671 260 80 38 |10 ] 8 |41 " [4s0]745]
; P . . Albero Esec. MVEFPK
[ Dimensioni d'ingombro serie MYFP - forma B3/B5 fcon freno «Ko)
Tipo UG B 8 O CI_J SR = O A I O =7 il e O = O A =SS e o Y O O 51 O = 0 3 . I 5
4055 250180215 336|284 |22 |218 | 80 = o N S I 3 410 |BS6
tel 2111211 (322)16 | 4 4 (14 274 ] 390 141
20100 | " |a00[230(=65] " 356315671 [260] 80 38 (10| 8 |4 430 [745]
Correnle Velocita Coppia Copoia Massima | Massima | Frenc a
Tipa Palenza nominale in nominale di tensiong correnle correntl
naminale 280 Hz uscita avviamanio | del giunto | del giunta | parassile «K»
220i380 V| giriimin a ragime e|a ragime e a 20 °c
Kagm Kam caricd nom.|carico nom. Kgm
HP | KW A A | Min. [Max. | da Nm da Nm Ve 2, Ve | A |da Nm
A056 55 4 158 92 & |1350 2.8 1.54
g5 104 14 7
| 20100 [ O S R 15 0 |2830 Ll TiEe 4
Sigla Mamento dinamico PD? Termpo di Peso Ky
costrullive Ky accelerazions ms B3 B3(B5
4055 ,l 20100 alzh 20100 4055 E0100 4055 0100
MV - MYFP 022 120 a0 Be 97 B8 a7
[ MVK - MYERK ;374 200 300 g G 0 B O I 6

N.B. Pertipe 20100 a richiesta anche con flangia ¢ 250 e aloerp ¢ 28,
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Curve caratteristiche di funzionamento

Tipo 4055
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Diagrammi
Coppia/corrente
a giri coslanti

Da tali curve & possitile ricavare il valore
del carico applicato all’albhero e nel
contermnpn verificare se questl non supera
quellg nominale. Infatti per un dato numers
di giri & possibile misurare la corrente ‘

| assorbita dal variatare, |l punto di incrocio

fra la vertigale innalzata dal valore di
corente lello & la curva dei girni
corrispondenti dave trovarsi al ¢l sotlo
della retta orizzontale relativa alla coppia
nominale

Nel giagreammi a lato & pure segnata la
coppia massima, pan circa a lre volte la
nominale. che si pud cllenere a motore
asincrong avvialo, in sede di avviamenio e
linc a circa mela dei giri nominall
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L] | L] u
Motovariatori tipo 20125 Serie MV-MVFP
o7 ——-;h]——
|l (DfT i O !
[+ .
= ft T | :
g — = S=ril
L ,__{b | | |
b ——2 L | |,|
. == W
5y o v }T_—: I
1 ['%
L | b C
| hi A MNarmale gsecuzione. (. B 0 _|lg ..‘L.'|
. z MY - MYFP " i -
Sene MyE - MYFPK
Esequziong con frénc a carrentl parassite aks
— R
. 0 - Aloero Esecuzione WMVK
Dirnensioni d'tngomiro serie MY - forma B3 (con frana «Kn)
Tigo HWW-LABZVKHIOO1OEDTY'ECﬂbh11D|O1OTC
20125 160 (211 2111322 2700170 (310 (205 ( 14 [ BQ | 18 |276|356 (355 (711|260 | B0 | 71 |38 | 10| B (41 |350|430 (785141
Dimensioni d'ingembro sefie MVEP - forma BA/B5 Ul LSeo. MVEDR
fecn frenn «Kx|
Tipo HWW-.|LD8PNh.-1f0riFDD1DQCITYECdbhHODlDTC
20125 160|211 (211|322 16 | 4 |300 (230 |265( 4 |14 |276 (356|355 (711|260 80 | 71 |38 (10 | 8 |4t |350 (430|785 (141
I
|
Correnie Velocita Coppia | Coppiz Massima | Maszsima Frenn a
Tipo Potenza nominale in nominale i tensione correnie correnti
neminale a 50 Hz uscita avviamenio| del giunto | del giunto | parassile «Ke
2200380V | giriimin a regime e |a regime & 820 °C
Kam Kagm odrice nom. |carica nom Kam
HP | KW [ A A | Min |Max. | da Nm da Mm Ver A Ve | A [da Nm
20125 125 [og (328 19 g |2800 315 9.5 140 1.68 i 3 7
Sigle tMomenic dinamico PD? Tempo di Pesa Kg
costruftive Kam? acceleraziong ms B3 B3/BS
226 20125 20125 20125
MV - MYEPR D22 180 103 106
MVK - MVEPK 0,374 300 123 1268
N.B. A rnichiesla anche con flangia @ 250 e albern @ 28




- Curve caratteristiche di funzionamento
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S 1 R i
| Tipo: 20125

Coppia massima Kgm. 9,5
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Diagramma
Coppial/corrente
a giri costanti -

Da tale curve & possibile ricavare il valgre
del carico applicalo all'albero e nel
contempon verilicare se questi non supena
quelle nominale. Infatti per un dalo numero
di giti & possibile misurare ia carrante |
asaorbita dal variafore: Il punlo di incrocio
fra la verticale innalzata dal valpre di
corrente latto e la curva dei girl
corrispondenti deve trovarsi al di sotlo
della rella orizzonlale relative alla coppia
nomindle.

Mel dizgramma a lato & pure segnala la
coppia massima, par circa a fre volte 1a
nominale, che si pud otlenare 8 motore
asincrang avviato, in sede di avyiamenic e

1 fing a circa meta dei gin nominali
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Motovariatori tipo 4075/20150 Serie MV-MVFP

/
|

TERFN
T = = ST

floimm e H_T
|
_ | Al |2
Marmale esecuzinna b B 5+ 38 E‘;
Z MV - MVYFP W | -
o e
i -
Serig MYK - MYFPK
Esecuzione con |teno @ correnll parassile il
Dimensioni ¢’ ingambro seria MY - forma B3 Albara Esecuzione MVK
{con [reno =kKs)
Tinn HWW1LAE',zvxn||001020TYEcabh|1091OTc
4075 315|871 745
4 11 TONITO|310]: T4 18 276 (3% 3 | 1 41 430
SA TR 160 211|211 (322|270 170|310 (205 50 & AR5 711 260D 80 as |10 [ 8 350 -85 144
Dimensioni d'ingombro serie MYFP - forma B3/B5 Albero Esec. MVEPK
fcon franp nks)
Tipo Hiw[w [L]a|s|PIN[Mwi]FoJarJoz[oT[yY[E|c|d]e|[h]uo|ot]or]c
| 4ois 315671 745
160|211 |211 322 16 | 4 (300 (230|2 4 | 14 |276 356 —-——1260| 80 | 71 | 38 (10 a1 430 141
I 20150 4 sl X 56 oes 711 g 86U 40 an
| Carrante Velocila Coppia Géﬁﬁpia Massima | Massima Freno @
Tipo Potenza neminale in nominale di lensione corrente carrenti
nominale | a &0 Hz uscita avwvigmen!o| del giunta | del giunto | parassite «Ka
2200380 V | girifmin a regime € |2 regime & a.20 *C
Kam Kam Garico nom. |Garice nom Karm
- HP | Kw | A | A [Min [Max.| da Nm da Nm Ve A Vic | A |da Nm
4075 el T =l M B ) 175 9.5 123 2.0 16| a 5
20150 15 | 11 |41.5| 24 | 500 |2800 ' ' 160 2.4
Sigls Momento dinamico PD? Tempo di Feso Ko
costrutlive Kagm? accelgraziong ms Ba B3/BS
4075 20150 4075 20150 | 4075 IEDTED 4075 iEmE.G
MY - MUFP D.22 120 180 a7 100
MVK - MVFPK 0,374 200 300 117 120
N.B. A richiesia anche con flangia @ 250 e albero © 28
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Curve caratteristiche di funzionamento
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| Tipo 20150 | i
Feiei ik, e L
Erl aH Coppla massima ~ Kgm. 8,5
A
Kgm. 1-
L5 b ) A
54 | | jix:
L RS
| 4+ ° Coppia nominale |
G Pt S e e S e e P T =
1 - | |
A | -
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SR = i b |
R :
e 2o L6 S .
14 i ]
=
A s 0 1 r | —T N (F LSS £ 1 T { [ iy II T | _?L,,,
0 1 2 | 3 1Al

- Coppia/corrente

Diagrammi

a giri costanti

Da fali curve & poasibile ricavars il valore
del carico applicale all albero € nel
contempo verificare se guesl non supera
guello nominale. Infatli per un daio numerg
di giti & possibile misurare la corrente
assoioila gal variatore; 1| purto di Incrocio
fra la verlicale Innalzata dal valore di
corrente le1lo e 1a curva dei giri
corrispondenti deve trovarsi al di sollo
della retts orizzentale relativa alla coppia
nominzle.

MNei dizgrammi a lato € pure ssgnala la i
coppia massima. pari circa a tre volte 1a
naminale, che si pud oftensre a motare
asincrang avvialg, in sede di avwiamenio e
fino & circa mata dei giti nominali.
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M

otovariatori tipo 40100/20200 Serie MV-MVFP

(454 ——-ﬁ-—
B (o] ,
S 3] I E 1.‘:-
e o
i@ emT] =)
B e
s ||'|
== W | E
5 — I Llg j sa
. HH fi .
7]
==l
[r—————r J#[1] h_ %
i*T
|| % | 4
Marmale esacuzinne | é‘il
MY - MYER l y I -
Sarig MVE - MYFFPK
Esecuziome can frenc a corran!l parassile ske
] LB e { d Albero Esecuzions MVK
Dimensieni d'ingembro serie MV - farma B3 ot Teaan k)
Tioo o P et R G O S oo I < e il 2 e <0 e 0 2 % 0 e
401 Q) 367|432 425|857 (258 | BD 38 1D 41 |447 (512|337
1 24 43384 | 1 58| Td: | 60 |20 T 157.5
20200 i e A 352 462|481 (923 310110 g 42 |12 g 45 |432 |542 |1003 =
Dimensioni d'ingambre serie MVFEP - forma B3ES L SR
(con freng «Ks)
Tipo |HWW1LGSP|N 5 0 T (O O G v~ 2 s O == 50 U =0 O = i . )
40100 16 | 4 |300D/230|265 14 |367 (432 |425|857 [258 | 80 a3 1D 41 (447 |512(937
1 24 4 i 4 B 1575
20200 e 18 | 5 |350|2:80(300 1B |352 462 461 [923 (110110 o 42 [12 g 45 |432 (542 1004 :
Corrente Velociia Coppia Coppia Massima | Massima Freno a —|
Tipn Potenza nominals in neminale di tensione corrente correni
nominale 8 50 Hzx uscia avviameanto | del giunio | del giunta | parassite «ke
2200380 V| girifmin a regime e |a regime € a 20 °c
Kam Kgm  (carico nam, [carico nom. Karm
HP | KW [ A A | Min |Max.| da MNm da Nm Wes A Vee | A [da Nm
40100 10 |8 g | 1 d | 1400 5 20 2.2
114 1
20200 20 THi'| &1 255 | 0 [2880 4,82 22 24 i L
Sigle Momiento dinamico PD? Tempo di Peso Kg
cosiruttive Kgm* accelaraziong ms g3 B3BES
40100 20200 40100 20200 @M EIE#IEEIEI:IUdO 1 OCIFZOEDD
MY - MVFR D.512 130 200 153 185|183 105
| MVK - MVFPR 0,75 230 350 164 196 | 178 206




Curve caratteristiche di funzionamento

Diagrammi

SHES | 3533 i i - _ Copopia/corrente

Tipo 40100 _ | el it . || a giri costanti :

| | , | Datali curve @ possibile ricavare il valore
c¢el carico applicato all'albere e nel
contempa verificare se gquestli non supera

g _ Coppia massima Kgm. 20

5 fhheiteberei] ! | | L] | gquellpo nominale. Infalli per un dato numero
=] | _ | | gi giri & possibile misurare la corrente
- - | i - assorbita dal variatore; J punto di Incrocio
L e .\\" 2 ; fra 1a verlicale innalzata dal valore o
& LR e e ! Q;'.‘ 5L | | =i { corrente letlo & Ya curva dei giri
3] | o 0‘3’ corrispondenti deve {rovarsi al di solie
T ] | —=1 | i=lla tella orizzontale relativa al T
] Coppia nominale B0 della retta corizzontale relativa alla coppia
N ey IR T R Y R T (T S e Tt T €8 B oo e s w1 0 noiminale
] ‘ ' Mei diagrammi a lato & pure segnata la
dal : coppia massima, parsi circa a 1re valte la
- | nominale, che sl pud ollenare a malare
E i i asincrang avwiato, in sede di avviamenta e
a3 | 2 fino a circa met dei girl nominali.
- | I
2 |
2 E |
= i
3 | .
- |
bl |
3 1
s L
0 L] L] 1 L] ‘ asi T ) LI ! ] ] ] T T

3 1(A

Tipo 20200 .

o
» -

7 Coppia massima Kgm,22 Y S

e
2
-
7
7
7

[Iv]
3
1

Coppia nominale

1 1 I ] T T

s I
0 = 8 2 3. I(A)
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Motovariatori tipo 40125/20250 Serie MV-MVFP

__h_- '
P %ér
'qr& Lag—
i ] =1
|
i | I
. - — , —F B
o - hk |
e S u;_
'8
!
Meormala esecuzions Er
WY - MVFR -
—GhY
— i — -
2 —
Sare MYK - MYFPE
Esgcuzione con [renc a colrenll Sarassite ake
Dimensioni d'ingombro serie MY - forma B3 R Esecuzione MVK
1L {con frang =K
Tipo s o 1 5 0 = s O = 0w O ) 5 T o e
40725 4 425 (BT ; 1 41 447 [512 [937
180|243 (243|384 |320 215 |360|255| 14 | 60 | 20 |352 e o 7 18001 80 FE.D 30 /10 3 ; P |9 157.5
20250 462 461(923(310[110] 42 [12 45 |432 |542 1003
; oo s ep . 5 Albera Esec. MVFPK
Dimensiani d'ingombro-serie MVEP - forma B5-B3/B5 e TP wica)
Tipa Ho| W v | L [0 [ 8 PN M (el | B | @01 (@207 || E (G 1d B | h 1| e8| et |ior s
40125 16 | 4 300|230 265 14 432 1425 [BST |258 | B0 38 [ 10 41 447|512 937
L 2431243384 4 2 T 1515
20250 % : 2 18 | 5 |350(250{300 |18 5 462|461 (923|310 (110 i ?|| 42 |12 2 45 [432 542 11003
Correnle Velocita Coppia _Cu-ppua Massima | Massima Freno a
Tipo Potenza | nominale in norminale dh tensicne | correnis correni|
nominale [ a 50 Hz uscita avviamento | del glumio | del giunto | parasaile wka
2200380 V | girifmin a regime e |a regime & adb°C
Kam Kem carice nam.|carica nom Karm
HE LN 0 I| A [ Min. [Max. | da Nm da M Vec A Veo | A |da Nm
40125 125] 92 [328( 19 | 100 [1350] B2 23 288
F z : el ; 140 110128 10
20250 25 [185 | 64 37 | 500 | 2880 & | 5 2.9
Sigle Momente dinamico PO Ternpo di Fezo Kg
costrullive Kgm? accelerazions ms B3 B3/BS
40125 20250 a1z | 20250  joizspnzsofol2spoaso
MV - MVEP ga1a 110 170|157 185 | 167 208
VK - MVEFIR {75 1860 250 TeE: 208 [ 18 297




Curve caratteristiche di funzionamento

Tico 40125

s_E Coppia massima Kgm,23
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Diagrammi
Copvpialcorrente
a giri costanti '

Da tali curve & possibile ricavare il valore
del carico applicato all'alkero e nel
contempo verilicare se guesti non supera
guallp nominale. |nfattl ger un dalo numers
di giri & poasibile misurare la correnie
assarbita dal varialore: | punic di increcio
fra la verticale innalzala dal valare di
correnla |gtlo & la curva dei gin
corrispondenti deve trovars al i sotto
gella retla orizzontale relzlwva alla coppia
nomingle

Mei diagrammi & lalo & pure segnala 1a
coppia massima, pari circa a tre volle la
nemingle, che si pud otienere a molore
asincrone avviale, In sede di avwiamenio e ]

lino a circa mela dei givi nominali




7.1

Pannelli

di controllo

Osservazioni generali

Per il controllo del matovarialori sano
previsti-alcuni tipl di pannelll eletironici di
comando, pil avanti singolarmente
desecrilll particolareggiatamente. In
genarale vale ger [utli i tipi quanio segue:

Orientamento di montaggio
| pannelli possone essare montati in
gualsiasi posiziane €, non avendo nessun
compenente che riscalda, possono
oltimameante funzionare in ambienle
normale fino a 50°C.,

Allacciamenti

Collegare | pannelll come ingicale negli
schemi elettrici corrispondenti £
opportuno sotlolineare la necessila di
wlilizzare cavi schermati (con sezione
minima di 0,5 mm# per collegare il
generalare tachimetrico ed il
pelenzicmetro di comando al parnallo. Gli
schermi devono a loro volla essere
collegali al morsatia di terra (OV del
pannello di controllo) e devono essere
isolati dal lato generatore e
potenziomelro. Per aszicurare conlalli
efticienti & opportung che il cablaggic alle
morsettiare sla eseguilo con capicarda.

Alimentazione
| pannelli devono essere alimentati con
una tensiane monafase di V 220
+ 108%:-20% Mz 50/60 (otlenitile anche 1ra
fase 8 newro, sa quest' ultimo & caricabile,
nel caso di linea trifase a V 380).
E comunque preferioile alimentare
pannello attraverso un trasformatore 13 cul
potenza minima necessaria per il controtio
del varialori e rispeitivamente di;
&0 VA per variator lipo 40013 - 20025
BC VA per variatari lipo 40025 - 2005
100 WA per variatori tipe 4005 - 2010
200 VA gar variatori lipo 4010 - 2020
300 VA per variatari lipo 4020 - 2040
300 VA per varialari tpo 4030 - 2060
250 VA per variatari tipo 4040 - 2075
400 VA per variatori tipo 4055 - 20900
450 VA per variatari tipo - 20825
550 VA per varizlari tipg 4075 - 20150
550 VA per variatari tipo 40100 - 20200
650 VA per variatori tipo 40125 - 20250

Protezione

Per una elficace prolezicne dei diedi e
degli 8.C.R., i lusikili, montati imernamente
al pannello, sono di tipo extrarapido, di
valore nominzle 6.3 A e farmata 5 X 20.

Per tensioni di
alimentazione irregolari

{con picchi dovuti ad exlratensioni di altre
grosse macching in rete) & bene
proteggere in enfrala 'apparecchiatura
can oppottuni filiri o varislori.

Collegamento cavo di terra
[ relativo morsetto dei pannelli deve
essere collegalo alla larra del guadeo con
n cavo di 1.5 mm®. Dppure con sezions
uguale a quella dei cavi di faze impiegall

Nota importante

£ opporiuno precisare che, quando per
una Jqualsiasi ragione viene fermato il
miolore asincrond di lrascinamento, la
scheda elettronica di comando pud
rimanere in lensione solg se si & portato il
potenzicmelro ezlerno di velocila a zero
con Il trimmear di minima a zero o é stalo
dato un consenso di velocitd nullg
inerrompendo i centrale del
ootenziometro siess0.

In caso contrario la scheda, mancando
il segnale di retroazione fornito
normalmente dal generatore
tachimetrico, alimenta il variatore fermo
con la massima tensione facendelo
surriscaldare in maniera pericclosa.




8.1

Caratteristiche
elettriche

— Tensicne alternala di alimentazicne
V220 4 10% - 20% Hz 50/60.

— Tensione conlinua di uscita massima
190 V de.

— Corrente alfernata massima 3.3 A efl.
— Corrente confinua di uscita 3 A de in
senvizio conlinug a 45°C di ambiante

— Temparatura massima di esercizio
65°C con declassamento della correnta
dell"1,25% per ogni grado di aumenlo da
45% a 65°C.

— Hegolazione di velocila a copmia co-
stanle da zero giri/min alla velocitad no-
minale.

— Velocita nominal fornibili:

1200 - 1400 a seconda dei vari tipi per va-
rizlere a 4 poli

2500 - 2880 a seconda dei vari lipi per va-
fiatori a 2 poli,

— Carico massimo applicabile sulla tensio-
ne di rifarimento 10 mA

— Carrente di ingresso del riterimento:
3,045 510 220 KQ {per schede X2R a de-
rlvate).

005 su 160 KO (per schede E2R e de-
rivale)

— Siabllita detfla tensicne di rilerimentos in-
larna £.1% per cani grado di variazionsa
dellz termperatura ambiente. Un particolare
circuito interno censente camungue nelle
schede E2R di mantenere costante la velo-
clld al variare della temperatura

— Polenzicmetro eslerno di regolazione
dedla velocita:

Fesistenza nominale 5KOx 10% . (Resisien-
za minima 1.5 Kf)

Petenza nominale 0.5 W.

Potenza censigliata per rebusiezza mecca-
nica =10 W.

Costrurione a filo metallico.

Tensions dl isclamana Ira carcassa e ler-
minali 380 V.

— Errpre s1alico della velocita a transito-
rig esaurito, escluso I'errore dell’aller-
natore;

+ [1,01% della veiocila massima per varia-
zioni gel carico da 0 al 100%,

+ 1% della velociia effettiva per varia-
zioni di rete del £ 10% e conseguanta va-
rigzione del rilerimenio nelle schede X2R -
XERK:

+ 1% cdella velocita aflettiva per variazion|
gella tamperatusa di = 10°C e conseguen-
le deriva del riferimenio del regolalore nel-
Iz schede X2H - X2AK.

Freno di stazionamento "“A™:

Tensione allernata d! alimentazione (nor-
maimenie prelevata internamente alla
scheda) V 220 + 10% - 20% Hz H/ED.
Tenstore continua di uscita 190 V de.
Corrente conlinua Max di uscita 1,8 A ce.

Nota

Nel caso occorresse un comando esternc
indipendenle del freno di slazipnamento a
disco si doyra:

— Scheda X2RF: interrompere |8 piste gel
circuito stampato uscenli dai morsetti 6 e
7 a valle dei reofari centrali del ponte rad-
drizzatore RD3 ed alimentare gli stessi
morsetti con lensione di 220V 50/60 Hz
— Scheda XZRFK: interrompere e piste
del circuitg stampale uscenti dai marsetl
8 2 2 a valle del reolori centrali del ponie
raddrizzalore RD3 ed alimentare gli slessi
morsatli con una 1ensione di 220 V 50/60
Hz.

— Scheda E2R montata su basi (0154 -
022y interrompere | due cavallotli montati
sulle basi slesse ed alimamare | marselti 6
e 7 con una tensione di 220 V 5VED Hz.
E bene soliclineare che il freno dovra es-
sere senz'altro alimeniato ogni volla che |a
scheda viene messa in lensione In moedo
da evitare che || variatore lunzioni frenato
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‘Apparecchiatura X3R
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Ingombri: 96x136 - h 32+ 10
Int. fori: BB x 128

Schema allacciamenti
par apparecchiatura X3R

Adatta per Il comando el malovanatan li-
po: MY 20025 - 40013 e 2005 - 40025

M - Motore asincrono
V - Variatcre
G - Generatore tachimetrico

TARATURE

P1 - Velocita massima

P2 - Velocitd minima

P3 - Stabilita

! P4 - Tempo di accelerazione

MB - Importante tarare Ja
velocita in modo che

non supari guella indicata
in targa.

X3R - Descrizione e funzionamenta

| Mata per esigenze di estrema semplicita,
guesia schada consenie d attenere regola-
ziom di velocila discretamente precise
L'alimemazicne del giunto & coslituita da un
diodo contrallato coadiuvalo ¢a un dindo
normale con funzigne di diode volann

Tale configurazione permelte di citenere

[ tensiem vanabil da zero a circa 90 V de.

U circuito madulatore-gmipliicalore di velo-
cita provvade alinnesco del dicdo contralla-
to secondo le esigenze di coppia e o
velocid

La ratroazone, Gasata sul segnale di un al-
ternalere tachumetineco posto nel motovarizio-
re vieng canfrontata in un modulatore o
velocita con i renmento, cipe con la velosi-
14 desiderala.




| Schema a blocchi dell’apparecchiatura X3R

Se |a difierenza tra guesie due grandezze &
diversa da zeso, | modulatere provwede ad
alimentare pit o meno il giunto, finche si
sard sfabililc un equilibrio.

Alcuni circuiti permetiono di assenare la
scheda X3R a svariale esigenze d
macching,

‘Una accelerazione graduale consante
partenze dalci ed evita brusche sollecitazioni
meccaniche parlicolarmente gravose.

Un ingresso ausilaro permelte di
corregpere la velocita in funzione di oalterini
O servomeccanismi asterni,

Manastante la semphcia non & stata
frascurala |'affidabilita; infati fitte antidisturbo
particolarmente efficact e fusibill extrarapidi
proteggeno | diodi o potenza da eventuall
danni provocati da extratensioni o
cortocircuill agcidentall.
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Apparecchiatura X2R / X2RF
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Schema allacciamenti

ingombro 124x174 - h 32 + 10 -
Int, Fori: 114 x 164 per apparecchiatura X2R / X2RF

X2R Adatla per il comando dei P4 - Tempc di decelerazicne | trasformatore di disaccoppiamentc;
motovanalor senza freno tipe MY da 20025 | P5 - Siabilita — un ampiiicatore d'errore inlegrato;
~ 20250 ¢ 4013 — 40125 P6 - COntrOHO COppial . ) — un C!rcuito d‘ accelerazione ¢
X2RF Adatta per il comande dei P7 - Adattatore polarita (2 poli, 4 poli) decelerazione graduale;
motovariateri con freno A tipo MVA da 2010 — un raddrizzatore per il comandc cel
- 2040 e 4005 - 4020 NB - Importante tarare la freno di stazonamento (per la versione
, velocita in modo che MVA).
Q/A- \xcr)itgtrgrssmcrono non superi quella indicata La parte di potenza & costituita da un ponte
| G - Generatore tachimetrico In targa. monofase semicontrcliato a due SCR pil

A - Freno di stazionamento due diodi con funzione di dicdo vclano.
P - Potenziometro di comando X2R - X2RF - Descrizione e funzionemanto Innescando 1 dicdi comgollan con un angg!o
S - Schermi Come appare chiaramente dallo schema a | di 1ase variabile da 180° a zerc, & possibile
ai - APET'!O velacita massima b'OCChl‘ rapp(esemaiq a pag. 9.4 gugsh vanare 'IB lerzions continua uscente da zero
d1 - Chiuso velocita minima pannelli sono essenzialmente costituill da: al massime. o
d2 - Aperto velocita zero — una parte di potenza lormata da un Gl impulsi di fase variabile vengono

ponte monofase semicontrollato ad onda applicati agl SCAR framita un trasformatore

interd. separata galvanicameante dal circuito drimpulsl 8 seno ncavat da un modutatore
TARATURE di controllo, da un trasformatore d'impulsi e | integrato monolifico. Tale integrato riceve
Pt - Velocith massima completa d filtn; came singronismo dl 1ase l'impulse lorniio
P2 - Velocita minima — un gruppo alimentatore, generatore di da un «zero crossing detector..
P3 - Tempo di accelerazione sincronismo e modulatore d'impuls con _'alimentazione della parte di contrello,




Schema a blocchi dell’apparecchiatura X2R - X2RF

fermita dal trastormators di isclamento, giun-
ge al'integrato modulators, che provvede
all'alimeniazione del recto del circuilo. Va-
riando ia ensione di ingresso dell'integrato
da zera a + 10V, viene variata la fase de-
gh impuis d'innesco da 180° a zerq, &
ouindi la lensione conlinua applicata al
Giunto.

Tale tensione, viene fornita da un amplifica-
e operazionale (amplificatore di velocita) il
guale paragona istante per istante il riferi-
rento i velocild impostato dal potenzicme-
tro di riferimento con la velocila effettiva
misurata dall'alternalore.

Se ali valari differiscono, nasce un segnale
errore, | gquale, amplilicato, determina una
tensione di comando dell'integrato medula-
tora, in moda che la velocita sia quella
corrgtia.

Il guadagne dell'amplificatore non pud esae-
2 qualsiast, ma, affinché la regolazione av-
venga in modo siabile, gave avere un

andamento opportung con la frequenza (an-
damento proparzicnale-integrale).

Tale andamento & controllato da 1n
appeaio gruppo RC di contro reazione.

[ rifermento di velocitd viene normalmente
farnito da un polenziometro e giunge
direttamenie all'ingresso dell'amplificatore

di velociia.

Per evitare che varazioni brusche di riferi-
mento possanc signilicare forti variazioni di
accelerazicne sulla macchina portata in rota-
zigne dal giurlo, spesso & necessario mank-
palare il segnale di riferimento, ramite un
circuito di accelerazione graduale.

Tale circuilo consente ci otenere un'accele-
razione cgstante e quindi sforzi costanti sulla
macchina.

Se la variazione del riferimento & un gradino
cne va da zero al massimo, Il nferimante el-
fetlivo a valle de! circuito va da zero al mas-
$imo linearmente, in un tempq di 6 secondi
(standard).

N B. - La scheda X2RF & identica slla X2R
con la sxa agoiunta della pare di alimenta-
zione del freno g stazionamento a disco.




9.5

Apparecchiatura X2RK / X2RFK-4V
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ingombro: 131x252 - h 37 + 10
int. Fori: 122 x 242

Schema allacciamenti

per apparecchiatura X2RK / X2RFK-4V

|

| X2RK Adatia per |l comando del
motovariatori con {reno K tipe MVK da 2005
— 20250 & 40025 — 40125

X2RFK Acalta per | comando del
molovanaon con freno A e K lipo MVKA da
2005 — 2040 e 40025 ~ 4020

M - Motcre asincrono

K - Freno a correnti parassite

V- Variatore

A - Freno di stazionamenio

G - Generatore tachimetrico

P - Potenziometro ¢i comando

S - Schermi

C1 - Contatto NA di frenatura

dl - Aperto velocita massima

d1 - Chiusc velocitd minima

d2 - Aperto velocita zero

d3 + dé - Contatti per eccitazione relé di
velocita

TARATURE

P1 - Velccita massima

P2 - Velocitd minima

P3 - Tempo di accelerazione

P4 - Tempo di decelerazicne

P5 - Stabilita

P& - Controllo coppia

P7 - Adattatore polarita {2 poli, 4 poli)

P8 - Azzeramento tensione residua del
freno a correnti parassite

P9 - Azzeramento tensione residua del
variatore

P10 + P13 - Velocitad opzionali

MB - Importante tarare la
velocitd in modo che
non super quella indicata

in targa.

X2RK - X2RFK - Descrizione e
funzionamento

Come appare dallo schema a blocchi questo
pannelo di controlio & essenzialiments
costituito da: una parte di polenza formala
ca un ponte monofase semicontroliato ad
onda intera, separata galvanicamente dal
circuito di contrello, da un trastormatore ol
impulst & complata di hitn. Un gruppo di
poterza come il precedente per il controllo
del ireno a correnti parassite come
regolatore di coppia negaliva. Un gruppo
alimentatone, generatore d SNCronismo e
madulatore dimpulsi con frasformatore
disaccoppiamento. Un amplificatare d'errgre
imegrato. Un circuito di accelerazions e
decelgrazione graduale. Un raddnzzatore
per il comando del freno i stazicnamento.
(Per la versiong MVKA). Un gruppo di relé
e ralalivi Inmmers di laratura per 1a scella di
4 velocita. (opzianah).




Schema a blocchi dell’'apparecchiatura X2RK - X2RFK-4V

La parte di potenza é costifuta da un ponte
monolase semiconiroliate a due SCR pid
due diodi cen funziene di diodo volano.
Innescando | diodi contraiiali can un angolo
di fase variabile da 180° a zero, & passibile
variare la lensione continua uscente da O al
massima, Gli iImpulsi di fase variabile
vengaono applicatl agl SCR tramite un
tresformatore di impulsi e sono ricavali da
un modulatore mlegrato monglitico, Tale
integrato riceve come sincronisma di fasa
limpulsc fornite da und «Zero Cressing
detector=. L'alimantazione della pante di
controlle, forruta dal trasformatore di
isplamento. giunge alinlegrato modulatore
che provvede all'alimentazione del resio del
| circuno, Variando la tensione d'ingresso
dell'integralc da zero a + 10, viens varata
la tzse degl mpulal d'innesco da 180° a
zero e quind la tensione cortinua agplicala
sl giunto. Tale tensione wigne fornita da un
ampliicalore operazionale (amplificatore i

velocila) | quale paragona istante per
istante il rifenmento di velocna impastato dal
polenziometro di ritermenta con la velocita
effettiva misurata dall'alternatore. Se tali
walor dilenscano, nasce un segnale d
errore. || quale, emplificato, determina una
tensione di comando dell'integrato
modulalore, in modo che la velocita sia
auella corretta. Il guadagno.
del'amplficatore non pud essere qualsias,
ma, affinzhé la regolazicne avvenga in
medo slabile, deve avere un andamento
opportuno con la frequenza {(andamento
proporzionale-integrale). Tale andamento &
controllato ¢a un appasito gruppa RC di
controreazione. |l refenmantd di velocita
yiene normalmente farnite da un

‘potenziomatra e giunge diretameante

all'ingresso dell'amplificatore di velocna.
Per svitare che variazioni brusche di
rleriments possano significare variasioni di
accelerazions sulla macchina portata in

rotazione dal giunto, SpESS0 & NECESsano
ranipolare | segnale d flerimento tramite
un circuita d'accelerazicne graduale. Tale
circulto consente di oftenare
un'‘accelerazions costante e quindi slorz
costanti sulia macchina. Se la varazione del
rilefmenta & un gradino che va da zero al
massima, il rifenmento efieflive a valle del
circuito va da zero &l massimo linearmente
in un fempo di & secondr (standard). In
maniera analoga funziona la parte di circuito
che controlla il freng; l'interventa del circulo
come regolatore negativo di velocit é
aulematico. Esso avviene cgni guabyelia il
carico tende ad accelerarg |a rofazione
(inerzia rlevania), oppure quando viens
dirminuita il riferimento; 'entita della frenalura
dipende daila coppia richiesta.

N.B. - La scheda X2HFK & idenica alla
X2RK con |'aggiunta della pante di
alimentazione del frano di stazignamenio a
disso.




9.7

Apparecchiatura E2R

E2R, normalmente montata sula base 015 A,
adafla per il comando di uth | vanaton della
sare MV, Aggiungendo sulla base |a parte o
alimertazione del freno di stazsicnamenlo a
disco «Ae & possibile controllare anche tutti |
vanator della sere MVA,

E2R mantata su base 022 con |a scheda
E3K adatla ad azionare anche tutll | variatori
con freno a correnti parassite-gserie MVK.
Aggiungends sulla base la parte di
alimeniazione del freno a disco «Ax &
possibile comandare anche tull 1 variaterl
provvist del doppio freno - sere MYKA.

E2R - Descrizione e funzionamento

Cluesia scheda consanie d contrellare la
welooita o rolazions del motoyvariatore. |l
centrollo si ottiene variando oppartunaments
la tensione applicala al giunto.

La parte di polenza & cosituita da un ponte
monofase semicontrolate a due diod
contrallat (SCR). Madulando in fase ol
impulsi di innesco dei diodi contrellat da O
a 1B0° si oltiene una vanaziona di lenmone
da D a 190V de. La modulazione &
regoiata da un amplificatore operazionale
che agisce sulla fase secondo le necessila
par garantire la velocita voluta.

Il canfronta tra la velocitd effettiva e quella
desiderala (impostata tramite un
potenziometro che vara la tensione di
rlenmentaywens effettuato in un neda di
contranto, al guale giungono 1z tensions di
ritenmento e Quelia di refroanone. Tale
regolazicne s dice ad anello chiuso.

La retroazione (ciee l'infermazicne della
velootd effettiva) s oltiene conveniendo la
frequenza del segnale provenienis
dall'alternatore tacnimetice monasfase, poslo
ngl varatore in un segnale cantinue
partcolanmente slabile e lingara,

U segnale di nlarimenia viene paragonaio
con guesto segnale di refroazione e, se la
velocild risulta inferiare alla woluta, il
dispositivo applichera una maggior lengions
al giunto.

Viceversa g ndurrd, inché il sistema aved
raggunta il prapric equilibro.

Alcum accargimeantl parmetieno di assenare
la schieda E2R alle pil svariaie esigenze di
macchina.

Qualche esampc:

Un circute di accelerazionefdecelerazione
graduale consente avviamanti e arnrash dolci
in modo da evilare prusche sollecitazicni
meccaniche particolarmente dannose.




Schema a blocchi dell’apparecchiatura E2R

Un ingresso ausiliario permette di abbinare | velocita durante 4 funzionaments a regime.
alla regolazione di velocita 'etletlo di un Tulte le regalazioni, le tarature e le
ballenno o di un servo mMeccanismo di pregremmazioni (velooita. rampa di
conlrallo. accelerazione g decelerazione, gin minim e
Un arrcuila limitalore di coppia consente di - | Mmassimi, coppia, stabilitd) sono situate su
dosare lo storzo che il molore puo produrre | una schedina estraibile ad abbinabile a
sulla meccanica. qualungue scheda E2R.

Particolan accorgimenti sana stall tenul per | Questo permette in caso d soshituzionz
garzntire |"afidabilila e la semplicita di defia scheca. di avers una nuova scheda
manutenzione; speciall it di pratezicne gia perfeltamenta tarata e intercambiabile.
garantiscono l'ieimunita degll SCR &

gualungue disturbo generalo in rete.

| dindh di potenza sono surdimensionali sia

dal punte di visla della carrente sia per la

tensiong che possono soppoerare

Fusibill extrarapidi proleggono | diodi anche

nel caso di corteoircu sul lato

- mblovarialore.

Un circuite speciale permetle di sfrultare le

caralteristiche di coppia in fase di-

avviarmento, proteagendo |l giunto da

sovraccarichi o da errate regolazion di




9.9

Apparecchiatura E3K - CVI

La scheda E3K - CVI funziona normalmente
abbirata ad una scheda E2R (ved pag.
9-7i8) ed insieme a questa & montata sulla
base N. 022 completa di traslormatore c
alimentazione (vedi pag. 3-121.

La doppia denominazione di guesta scheda
Sz ad wndicare che su uno stesso pannello
sono montati dug circuitl complelamente
indipendenti, con funzioni diverse e fornibili
anche singelarmente.

Vi & guingi un circuto per Il comando dal
frenp a correnti parassite «Ks= {E3K)Y ad un
secondo circuio di sicurezza (CVl) per |l
caniredlo della coppia e della velooita
mmpostata.

| motovanaton azicnabill con le schede EZR
+ EZK-CVI saranno quindi della sena MWK
con frano a correntl parassie oppure MVKA
con o dug drem, dinamico e
stazionamento, s& sulla base & stato
meniato (| grupps di aimentazone del freng

a disco.

Fassiamo ad esaminare aingolaiments 1 due
circuiti:

a) Parte freno K - E3K

-l coneetto nuovo nell’ zzcnare il freno K

te nel'operare con un ampliicalore i
velocid autonomo, in grado di controllare la
coppia frenante in modo preporzicnale. In
pratica 'azione-frenc niza n
sovrapposizione altannullamento della
coppia-matore non append la velooita
affettiva supera guela richiesta ed mpasiala
con Il parenziomedrs di comandae. Quindi (
sistem che necessdano di stabilita notevale
nion geyvono essere necessanamenta lent,
con tutti gh mcenvenienti che questa
silugzione compona  Incltre 'amgaliicatore-
freno opera con una propra costante d
lempo proporziondls mlegratn-a regolabile
col trmmer F 13,

L'uscita dell'ampliicatore wene invertita ed

ntradolta in un madulatare dimpulsl che

contralla |'accensions ¢ un ponte

samicentrollale framite un trasformalore

¢impulsi.

L'zalmenazone del gonle di polenza viens

ncavata a valle dei fusibih e delle grotezion

poste sulla scheda E2R.

Analegaments dalla slessa schedsa vengono
#1e le alimentazioni ed | sincromsmi
szan al funzioramento

MNella scheda E3K & inelire incorparate un
parlicolare circuiio che a frenata avwenuia
e convariatore farmo assicura dopa alcuni
secondl la diseccilazions del freno,
b} Parle CVI
I funzionamenia si basa sul continug
conlronto tra |a massima coppia ammessa e
la coppia eftettivamente ercgata dalla
scheda E2R. Nan appena il imite i coppia
vigng superalo il relé di segnalazione i
eccila commutando | contall in scambio




Schema a blocchi dell’apparecchiatura E3K - CVI

La pbase della regolazicne é costiluita dalla
milazione di massima copa clitenula con
il tnmmer PG sulla scheda EZA. In assenza
di ulterion reaclzzion ol rels commuta al
raggiungimanto i detta coppia.

Pegdandu in sensc antiorano | tnmmer P8
= riduce | valore della coppia di intervento
finc a valor prossimi allo zero, ferma restan.
do |'efficacia della prateacne di massma
coppia (P6 - E2R).

Cosi facendo si pud reqolare Il trimmear P8
al limite gell'interveno per cltengre wuna rap-
da segralazicne del relé in caso di necessi-
th. Questa regolaziones cosl prossima al
valore di ryento polrebbe comprameltere
la tunzicnalitd del sistema in caso o accele
ranon dovute all'aumento di velocia in fase
di parlenza o per necessila di produziong.
Durame gueste vanazion |a coppa eragala
deve essere superiorg a causa dei fallor di-
narmici covuli all'accelerazions.

Percidy anche la regolazions del lmite

coppia deve vanare durante quesle fasi, per
evilar continue segnalazion i interventa.
Afale scopo un circuln denvativo intreduce
una ultenore regolazione in somma alle
precedentl. Regolando Il Inmmer FY in sen-
so orafo & aumeana il limite di CORpIA In fa-
sa di aceelarazicna. Un led indica quando
avyiene guesta introduzione di coppia sup-
plementare.

Un secondo led indica inolire 'ntanveanto
del sel&; risulta moita comodo In fase di la
ratura.




9.11

Base 015 A
per scheda E2R

Schema di collegamento
alla base 015 A per scheda
E2R




Base 022
per scheda
E2R + E3K

Schema di collegamento
alla base 022 per scheda
E2R - E3K
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