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" COMUNI CAZ| ONE"

None: Fam gl i a:

Aut or e: Versione: 0.1
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‘BIOCCO:FC14 COVUNI CAZI ONE CON ROBOT E LI NEA

|Segmento: 1 AUTOVATI CO LI NEA \
E10. 2
MANUALE/ AU
TOVATI CO
0=MAN A2. 4
1=AUTO AUTOVATI CO
" SL3" "R21"
| ) |
[ N/ \
Segnento: 2 RI CHI ESTA APERTURA CANCELLO
E10. 7
ML. 1 RI CHI ESTA ML20. 0
BI T APERTURA "RI CH AP_
SEMPRE A 1 CANCELLO CANCELLO _
" SEMPRE_1" " P6" 1"
|| || (S) |
[ [ D) |
E12. 6
"P_RICH_ ML20. 1
AP_ "Rl CH AP_
CANCELLO CANCELLO
2" 2"
|| Sy
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Segnent o: CANCELLAZI ONE RI CHI ESTA APERTURA CANCELLO 1
ML20. 0
"RI CH_AP_
CANCELLO_
T115 1"
|| (R
Segnent o: CANCELLAZI ONE RI CHI ESTA APERTURA CANCELLO 2
ML20. 1
"RI CH_AP_
CANCELLO_
T116 2"
|| (R
Segnent o: RI CHI ESTA APERTURA CANCELLO A ROBOT
A2.0
ML20. 0 RI CHI ESTA
"Rl CH_AP_ APERTURA
CANCELLO_ CANCELLO
1" "RL7"
| (O—
ML20. 1
"Rl CH_AP_
CANCELLO_
o

Pagi na 2
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Segnmento: 6 COMANDO DI CARI CO PEZZO DA LI NEA

M2. 0 E4.6
ENMERGENZA PRESSA
1=0K E4.1 PRONTA E4.7
0=EMERGENZ FUCRI ML20. 7 PER CICLO PRESSA AL
A | NGCOVBRO  "PEZZO_ " PRESSA PNG ML20. 2
"EMERGENZA DA LI NEA PRELEVATO ~ OK PER_ " PRESSA " CONSENSO
" “E4. 1" DA_ROBOT" acLo PMS A CARI CO'
| || | || | D
[ [ [ [ |
ML. 1 DB19. DBX3.
BIT 0
SEMPRE A 1| FORZATURA
"SEMPRE_1" A CAR CO
o I N
. AUTOVATI CO
"DB PLC -
oP" .
FORZATURA
CARI CO
|

Segnento: 7 PEZZO PRELEVATO DA ROBOT

E4.2
PEZZO
PRELEVATO

ML20. 7
"PEZZO_
PRELEVATO_
DA LI NEA DA_ROBOT"
"E4. 2" ML20. 6 SR

| s

Mb15. 1
"S1_4"

. R

E10. 2
MANUALE/ AU
TOVATI CO
0=MAN
1=AUTO
" SL3"

4

Pagi na 3
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Segnmento: 8

E10. 2
MANUALE/ AU
TOVATI CO
0=MAN
1=AUTO
" SL3"

[

ML2. 0 ML2. 1
(P (S }

Mb15. 5
ML2. 1 "S5_4"
[ |

ML2. 2
‘S

Segmento: 9

E10. 2
MANUALE/ AU
TOVATI CO
0=MAN
1=AUTO
" SL3"

4

ML2. 1
(R

ML20. 3
"AWI O_
al Lo

ML2. 2

V1

M. 0
EMERGENZA
1=K
0=EMERGENZ
A
" EMERGENZA

4

(R>— ]
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Segmento: 10

AWI O CI CLO I N AUTOVATI CO

M2. 0
EMERGENZA
1=0K E10. 1
0=EMERGENZ E12.7 AWI O
A CARI CO Cl CLO ML20. 3
"EMERGENZA  ESCLUSO "P1(AWIO  "AWI O_
" "SL2" acLo” a CcLO
| 4 | (S
E12.7 E4.3
CARI CO AWI O
ESCLUSO | CICLO DA
"SL2" LI NEA
N "E4. 3"
[

Segmento: 11

ARRESTO ClI CLO I N AUTQOVATI CO

E10. 6
ARRESTO
Cl CLO
"P5
( ARRESTO
cacLo"
|

ML20. 3
"AWI O_
c cLo

(R

E4.4
ARRESTO
DA LI NEA
"E4. 4"

[

E4.5
SVUOTAMENT
O DA LI NEA

"E4. 5"

[

Pagi na 5
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Segmento: 12

AWI O CI CLO A RCBOT E LI NEA

T118

A2.3
AWI O
Cl CLO
n R20II

S |

T118

(SE) |
S5T#3S

Segnmento: 13

ARRESTO Cl CLO A ROBOT E LI NEA

A2.5
ARRESTO
ML20. 3 Cl CLO
"AWI O NB02. 0 EFFETTUATO
Cl CLO' "S0_1" "R22"
4 N O—

Segmento: 14

PEZZO DEPGCSI TATO A ROBOT E LI NEA

M. 0
EMERGENZA E10. 2
1=K MANUALE/ AU
0=EMERGENZ  TQVATI CO A2.1
A 0=NAN ML20. 3 PEZZO
" EMERGENZA 1=AUTO "AWI O_ M15. 1 DEPCSI TATO
" " SL3" Cl CLO' "S1_4" "R18"
| | | N (s>—
ML3. 1
———(P)»———EN
11N
MALG
PEZZI
DEPGSI TATI
PER OP
"PEZZI _
DEPCSI TATI
"I N2

ADD |
ENC-

MALG
PEZZI
DEPGSI TATI

DEPCS| TATI

Pagi na 6
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Segmento: 15

RESET PEZZO DEPCSI TATO A ROBOT E LI NEA

E4.7
PRESSA AL
PMS
" PRESSA
P_MS"

A2.1
PEZZO
DEPCSI TATO
"R18"

V1

E10. 2
MANUALE/ AU
TOVATI CO
0=MAN
1=AUTO
" SL3"
7M7
M. 0
EMERGENZA
1=K
0=EMERGENZ

A
" EMERGENZA

4

E4. 2
PEZZO
PRELEVATO
DA LI NEA
"E4. 2"

(R

Segnmento: 16

FUCRI | NGOVBRO A ROBOT E LI NEA

ML20. 4 A2.2
"FUORI _ FUOR
I NGOVBRO I NGOVBRO
DA_SM' "R19"
| ] (N |

Pagi na 7
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Segment o: 17 START BATTUTA PRESSA
E10. 2
MANUALE/ AU E4.1
TOVATI CO A2.1 A2.2 ML20. 4 FUCRI A2. 6
0=MAN ML20. 3 PEZZO FUCRI " FUOR! _ | NGOVBRO CONSENSO
1=AUTO "AWI O_ DEPCSI TATO | NGOVBRO 1 NGOVBRO_ DA LI NEA A BATTERE
"SL3" clCcLo "R18" "R19" DA_SM' "E4. 1" T119 "R23"
|1 |1 |1 |1 |1 |1 M () |
[ [ [ [ [ [ [ |
T119
———(SE)>—]
S5T#3S

Pagi na 8



