Descrizione : 113091 - Puntatrice fissa con caricaboccole
Interfaccia Ethernet con Robot
Tensione di alimentazione - 400V Gestione da plc S71200 del caricadadi

Tensione ausiliari : 24Vdc

DATA  |Gennaio 14 113091 Puntatrice fissa concaricabocc. =
DISEGN. | GEM GEM SCHEMA ELETTRICO +
VISTO TITOLO G 1
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL - | SOST. DA - FILE . 11309196 Fs. 1A
0 1 2 3 | b | 5 6 | 7 8 9




0 2 g 6 7 9
Fg/Sh| Descrizione
1 TITOLO
1A INDICE
3 ALIMENTAZIONI
A DISTRIBUTORE SEGNALI
5 INTERFACCE HW CON ARMADIO CAMPO
6 CONFIGURAZIONE RETE
15 PULSANTIERA CON PANNELLO
20 LAYQOUT PLC
30 MODULO INGRESSI10.0-0.7
31 MODULO INGRESSI 11.0-1.5
32 MODULO USCITE 00.0-Q0.7
33 MODULO USCITE Q1.0-Q1.2
34 MODULO INGRESSI12.0-2.7
35 MODULO INGRESSI13.0-3.7
36 MODULO USCITE Q2.0-Q2.7
37 MODULO USCITE Q2.0-Q2.7
L8 DISTRIBUZIONE 400 VAC
50 ARMADIO TECNA INVERTER DI SALBATURA
51 CONTROLLO DI SALDATURA TE700
93 CAVI-CONNETTORIE LAYOUT COLLEGAMENTI
95 LAYOUT ARMADIO
DATA  |Gennaio 14 113091 Puntatrice fissa concaricabocc.
DISEGN. | GEM GEM SCHEMA ELETTRICO
VISTO INDICE e 1A
REV. MODIFIC A DATA | FRMA | APPR SOST. IL - | SOST. DA - FiE . 11309196 ‘ FS. 3
0 2 g 6 7 9




| 0 | 1 2 3 4 5 6 7 8 :
R R e o ° SO0V
\
A S S } . . 0V(400V) /)
\
S120
- - - $————— 4%————w———w———————————————————————————————————————————————————————————FJE)
_ | ALIMENTAZIONE CARICADADI | |
SEPARATA DALLA | |
ALIMENTAZIONE SALDATRICE | |
\ \ i i SOSTITUIRE ALIMENTATORE
7200 [ /S
7100 | 40OV } } 10n _
LOOVA AN | ‘ - N
B
(YY) | | 24,VDC OUT COMUNE QUTPUT PLC
220V | | Ovi 100 F106 1 KA5.2 KAS5.3 KA5.4
} L 4 — O0A 1008 100C 100D 500 500 o 4o
| 3A 5.6 5.8 5.15 5.17
] V1 }
| EMERGENZE OK DA ROBOT
| E PULSANTIERA
\ 100C 100C
- 342
F103 |
\
: I |
24VDC INPUT
in | F107
| — 300 300
| O3 P 4.10
) | 3A
— V2 V3 | 24LVDC OUT ALIMENTAZIONI
e @ H100 F105
PE 24V 24V
R100 >—® - 52
3A
O vz 2200 K104 K103
D
CV1 SCHEDA
ReGoLazione | K102 3217 32.16 C1/27
L V1 K101 VIBRATORE ) )
CIRCOLARE B100 \J
| LINEARE
3213 V5 O Ve SSO BOBINA —— |
MAGNETIZZAZIONE 36.9
V6 LANCIA 36.10
EV5S KA3.1
E [ X [ ]
K103 K104
ALIMENTAZIONE
VIBRATOR e s .
O —————— B 410
@) @) @) @) @) O\/ >
RELE' DI SICUREZZA PER TAGLIO USCITE
ELV INSERZIONE ARIA SU PUNTATRICE PERICOLOSE MANCA L'ABILITAZIONE KA55 E KAS 4
DEVE TAGLIARE ANCHE L'ARIA DEL CARICADADI QUESTO PERCHE" SUL PLC $71200 (ESPANSIONE)
: VI E' UN SOLO COMUNE ALIMENTAZIONE USCITE
DATA _ |Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocc. -
DISEGN. | GEM SCHEMA ELETTRICO T
VISTO ALIMENTAZIONI )
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL | SOST. DA - FILE - 11309196 Fs. 4
0 1 2 3 | b | 5 6 | 7 8 9




0 2 3 A 5 6 8 9
1 1 DISTRIBUTORE
- - SEGNALI 5.9 220 300 g 510
3 3
DADO IN VIBRATORE 400 400
2 m=)— | P6  CIRCOLARE 19 ¢ > 52
\ $100
- 4 4
1 MARRONE
——)— +
3
—mm)— | PS
4
——)—
1 1
’ - DADO IN RAMPA
3 3 LIVELLO BASSO DADO IN
- = | p, FEMETTITORE ROSSO S100 VIBRATORE CIRCOLARE  s100
B 30.14
S102F 4
——)—
+
1 1
MY
_— -
3 3 DADO IN RAMPA DADO IN RAMPA
— 4 4
+ LHiP—— -
4 4
1 1
7 - DADO IN RAMPA
3 3 LIVELLO ALTO DADO IN RAMPA
- =) | P2 EMETTITORE GIALLO LIVELLO BASSO
S102R S1I02R o 554g
S101E
4
+ ——)—
IRV 1 1
-—) —-—
- - DADO IN RAMPA
3 3 LIVELLO ALTO
D - Pl RICEVITORE
‘ S101R
- 4 4
NER ) S —
44 ORIGINALE CARICADADI
DATA _ |Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocc. -
DISEGN. | GEM SCHEMA ELETTRICO T
VISTO DISTRIBUTORE SEGNALI FG.
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL - | SOST. DA - FILE - 11309196 FS.
0 2 3 | b | 5 6 | 8 9




0 1 2 3 | | g 6 7 8 9
ARMADIO GESTIONE ISOLA
EMERGENZA DA ESTERNO ABILITAZIONE DA ESTERNQ
e _— FEEDBACK RELE' EMERGENZA e e
RITORNO STATO RELE' POTENZA
XX XX XX XX XX XX XX XX XX XX XX XX XX XX
5.1 5.2 5.5 5.7 513 514 515 516 5.9 5.10
5.1 5.2 2LV 5.5 5.7 2LV 513 5.4 5.15 5.16 L+ 59 2LV 5.10
M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1
0 ™
A A
C1,/25 C1/26 5 5
' ! 3121 121
ISW 5 EMERGENZA PPULSANTIERA N\ j\
M1 KM 1 M1 . . | |
48.9 KAS5.1 KA5.2
0 1) 5.6 5.8
5.6 5.8
KAS.3 KAS. 4
KA5.1 KA5.2 ] ]
Nl 24V 2V o
o 00 400 b0 o
STOP (EMERGENZA DA ESTERNO) ABILITAZIONE (FOTOCELLULE CANCELLI DA ESTERNO)
B Sl EE ECEE
5.10 5.11
S121 SELETTORE AUTO/MANO SU CARICADADI SE IN POSIZIONE MANUALE
BY-PASSA L'ABILITAZIONE DA ESTERNO
DATA _ |Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocc. -
DISEGN. | GEM SCHEMA ELETTRICO -
VISTO INTERFACCE HW CON ARMADIO CAMPO FG
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL - | SOST. DA - FILE : 11309196 FS.
0 1 2 3 | | 5 | 6 | 7 8 9




0 1 2 3 | g 6 8 | 9
PULSANTIERA COMANDI
N20.2 Operator Panel
PULSANTE
SICUREZZA
INDIRIZZO ETHERNET 129.100.1.83
r—————- """ - T T T 1
‘ INDIRIZZO ETHERNET 129.100.1.82 ‘
\ \
\ \ C
‘ L@@@@@@@@@@@@@@@@@@@@ @@@J |00 | & ‘ ;
‘ im;mlw D‘\}- 12 3 45 61 Dl\}b 12 3 4 5‘§2M :‘ 1 26VDC INPUTS § ‘
‘ AV ZLVDC Z4VDC WPUTS LG M ooeeeeeeeee| & ‘
— INPUTS
0C [Le 0 12 3 ]
‘ 5 " {L.’L—MJ.‘MZM 01\ 2 3Lu556677 aum ‘
| [n[a]s] 00000000 000000 00000000 00000000 ‘
‘ ng Dn\ zz&iﬁlnﬂ‘esz_Ll lo1234567] [0123456.7] ‘
L85 a Dia [
El CPU 1214C SM 1223
| DC/DC/DC E@ BC/6C ‘
| rrErsrrlis B aEaT Marsasen | ARMAD‘O
00000000 000000 00000000 o0oo0oood
21-1AG31-0XBO ] 3 oob
e s 1 REMOTO
‘ N 2VDC QUTPUTS w| 900980898888 § ‘
1Pt ;[ Aem D d 23 4560 0 ‘ 2
‘ PROFINET (LAN) 3 8 ‘
| hCaomREss [eeeeeeeeeeee} SISESISISISISIS IS A B |
S J

DB150
DB151
5.18 P 300 © 300 - 7.1
5.18 P 400 400 - 71
DATA  |Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocc. =
DISEGN. | GEM SCHEMA ELETTRICO T
VISTO CONFIGURAZIONE RETE 6. b
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL | SOST. DA - FILE - 11309196 Fs. 15
0 1 2 3 | | 5 6 | 7 8 9




CREED
EME EME
SB15.1 [« < EmE EME
PULSANTIERA COMANDI
N20.2 Operator Panel
— SIC ETHERNET
|
.
L
/‘ﬁ SIC 5.5 EME EMS 5.5 > 56
N
sB15.2 - .6 EME S6 5.6 g 55
5.7 EME1 5417 5.7 > 58
5.8 EMET Ems 5.8 - 55
|2.4 SIC 2.4 0 5403
24N SIC
206VDC
0VDC
24V DC ALIMENTAZIONI
L ) | 24N 26V o 20
0V DC
15 gt 400 LU
DATA  [Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocc. =
DISEGN. | GEM SCHEMA ELETTRICO T
VISTO PULSANTIERA CON PANNELLD 615
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL | SOST. DA - FILE - 11309196 Fs. 20
0 1 2 3 | b | 5 | 6 | 7 8 9




LAYOUT COLLEGAMENTO PLC

L@@@@@@@@@@@@@@@@@@@@ @@@’— X0 | OO0 z
a-
ML Mmoo 3 4 5 6 7 0 1 2 3 4 SzlMoo 24VDC INPUTS =
=S | Dia Dib < Al 2
>
2LVDC 26VDC 24VDC INPUTS ANALOG XN e e 3
— INPUTS g )
2LVDC |L+ MHWM 0 1 2 3 L 5 7 \ Dla
MCPIE| L @M 0 1 2 3 4 5 6 7 |Db
NN boobbooddd guguou Do0000000 OOoOoooood
cEZ (0123456 7][042345] L0123 4567] [012345%67]|
CEs Dla Dib Dla DIb
=
= CPU 1214C E SM 1223
DC/DC/DC DC/DC
DOa DOb DOa DOb
(0123456 7100 1 ‘ 01234567 [041 2346456 7]
D000 0000 OOoOoodd nininininininln OJoooooog
214 -1AG31-0XB0
[ LINE ®e o0 0 1 2 3 4 5 6 7 |D0b
0 1 2 3 4 5 7 |DO0a
[] Rx / Tx /. o .’ ‘\
24VDC QUTPUTS %17 @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ g
1 b s D0a DOb a
>< 3L+ 3M 0 2 3 4L 5 6 7 0 1 3
PROFINET (LAN) S
MAC ADDRESS @@@@@@@@@@@@W MISSSOOSSSSSS =
00-1C-06-19-39-D7
DATA  [Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocc.
DISEGN. | GEM SCHEMA ELETTRICO
VISTO LAYOUT PLC re. 20
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL | SOST. DA - FILE - 11309196 Fs 30
0 1 2 3 | b | 5 6 | 7 9




0 2 3 A 5 6 7 9
24 VDC ALIMENTAZIONI
15.19 P 24V 24V B 31.1
24 VDC OUTPUT
3.18 B 200 500 P 311
0V (24VDC)
15.19 P 400 400 P 311
24 VDC INPUT
4.18 P 300 300 P 31.1
S122 H101 S121
EN-—— FRF —— = FGS
0 0 [e0]
500 ¥ ¥ 5
M1
y Y Yy
103 S % N
M1 7 = g
(3)
CPU S71200 10.2 0.3 10.4 105 266 10.7
INGRESSI DIGITALI DI a M1 M1 M1 M1 M1 M1
10.0 101 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 10.7
@ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @
X10 X10 X10 X10 Dla 1M X10 Dla 0 X10 Dla 1 X10 Dla 2 X10 Dla 3 X10 Dla 4 X10 Dla 5 X10 Dla 6 X10 Dla 7 X10
L+ M L+ M ™ 10.0 10.1 10.2 10.3 10.4 10.5 10.6 10.7
NON USARE SE AUTOMATICO  AUTOMATICO=1 MARCIA RISERVATO PER PRESENZA DADO IN RISERVA DADO IN
RESET ANOMALIA MANUALE=0 ESTERNA CONFIGURAZIONE DADO IN RAMPA RAMPA
SE MANUALE INTERNA VIBRATORE LIVELLO LIVELLO
START CICLO DIVENTA CIRCOLARE ALTO BASSO
EMERGENZA
RIPRISTINATA
E OK DAESTERNO
DA COLLEGARE
SUL 500
DATA  [Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocc.
DISEGN. | GEM SCHEMA ELETTRICO
TECNICHE DI SALDATURA
VISTO MODULO INGRESSI 10.0-0.7 6. 30
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL - | SOST. DA - FILE - 11309196 Fs. 31
0 2 3 | b | 5 | 6 | 7 9




0 1 2 3 5 6 7 8 9
24 VDC ALIMENTAZIONI
30.19 P 24V 24V P 321
24 VDC OUTPUT
30.19 P 200 500 P 32.2
0V (24VDC)
30.19 P 400 400 P 32.2
24 VDC INPUT
30.19 P 300 300 P 341
C1/39 L C1/40
S110 S111 S112
+ | - + | - + | -
\ \ : \ BIANCO MARRONE
= = = CP1 /1 CP1/3 T
\ \
| I C1/42
\ \
\ \
| | SCHERMO
} 8PT1 }
| H“ TRASDUTTORE |
| DI POSIZIONE |
} CILINDRO }
\ \
\ \
W W W W W Hf | CP']/Q L \
N
1.0 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 VERDE
C1 /41
w00 |
M1
@ @ @ @ @ @ CZM IWQ [1.5
DIb 0 X10 DIb 1 X10 DIb 2 X10 DIb 3 X10 DIb 4 X10 DIb 5 X10 M1 M M1
CPU ST71200
INGRESSI DIGITALI DI b 2M AlQO
11.0 1. 11.2 1.3 1.4 11.5
@ @ @
M X1 A0 X11 AT XT1
LANCIA LANCIA DADO/BOCCOLA RISERVA RISERVA RISERVA CPU S71200
A RIPOSO A LAVORO SU LANCIA INGRESSI ANALOGICI
M Al0 Al
COMUNE INGRESSO INGRESSO
INGRESS ANALOGICO 1 ANALOGICO 2
ANALOGICI
DATA  [Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocc. =
DSEGN. | GEM -—E-EH SCHEMA ELETTRICO n
VISTO MODULO INGRESSI 11.0-15 6 31
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL - | SOST. DA - FILE - 11309196 FS. 32
0 1 2 3 | | 5 | 6 7 8 9




0 1 ? 3 b : 6 7 8 9
ANGMALIA
DIVENTA COMANDO FK COMANDO COMANDO COMANDO COMANDG
ASSENZA SOFFIATURA LANCIA ALIMENTAZIONE VIBRATORE VIBRATORE MAGNETIZZAZIONE SMAGNETIZZAZIONE
ANCMALIA BOCCOLA AVANTI NON USATO LINEARE CIRCOLARE BOBINA BOBINA
CPU S71200
USCITE DIGITALI DO a 3L+ 3M Q0.0 Q0.1 Q0.2 Q0.3 Q0.4 Q0.5 Q0.6 Q0.7
D03 X12 D0a X12 D03 .0 X12 D03 .1 X12 D03 .2 X12 B0a .3 X12 D03 .4 X12 D0a .5 X12 D0a .6 X12 D0a .7 X12
% @ @ %] %] %] @ % % %]
Q0.0 Q0.1 Q0.2 Q0.3 Q0.4 Q0.5 Q0.6 q0.7
a0.0 Q0.1 Q0.2 Q0.3 Q0.4 305 Q0.6 q0.7
M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1
S122 \ H101
Eﬁ KA21.1 EV100 EV102 K100 K101 K102 K103 K104
31.19 P 400 © o S 400 P 33.2
24 VDC QUTPUT
31.19 P 000 200 P 33.2
24 VDC ALIMENTAZIONI
31.19 P 24V 24V - 34.2
- — R N - — N N —— N N —— N N —— N N
KAZ']'] H101 32.4 3.3 3.7 3.10 3.10
7 @ 3.12 3.12
32.7
21.1
SCOLLEGARE LA LAMPADA H101E AL POSTO DI QUESTA METTERE IL RELE KA2111L CUI CONTATTOCHIUSO PILOTA LA LAMPADA H101
QUESTO PERCHE" SI VUOLE L'ACCENSIONE DELLA LAMPADA ANOMALIA ANCHE IN CASO DI EMERGENZA DARQOBOT
DATA  |Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocc.
DISEGN. | GEM SCHEMA ELETTRICO
TECNICHE DI SALDATURA
VISTO MODULO USCITE Q0.0-Q0.7 6 32
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL | SOST. DA - FILE - 11309196 Fs. 33
0 2 3 | b | 5 6 | 7 8 9




COMANDO
CILINDRO LANCIA
SELETTORE A RIPOSO
CPU S71200
USCITE DIGITALI BO b Q1.0 Q1.1
DOb .0 X12 DOb 1 X12
%) %)
Q1.0 Q1.1
o o
EV101 K110
L X [ ]
32.18 B 400 400 400 - 34.2
2L VDC QUTPUT
32.18 B 500 5OO 500 - 34.2
DATA  |Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocc.
DSEGN. | GEM -—E-EH SCHEMA ELETTRICO
VISTO MODULO USCITE 310-Q12 6 33
REV. MODIFICA DATA FIRMA APPR SOST. IL - ‘ SOST. DA FILE : 11309196 FS. 34

0

5

| 6 | 1




0 1 3 g 6 7 8 9
24 VDC ALIMENTAZIONI 24\
32.19 B 24V 24V P 351
24 VDC OUTPUT 500
33.18 B 500 00 P 351
400
33.18 P 400 400 P 351
24 VDC ALIMENTAZIONI 300
31.19 P 300 300 - 351
100c 24 vDC DOPO EMERGENZE | 100C
3.16 P
SQT SQ2 C1/3 Cl1/4 cl/5 . c1/6 A Cc1/1 4 f
+ | - + .| -
o) o)
100C 500
Cw Cw
C1,/15 C1/16 21 23 5 5 5 3
W/ W/ V
= © © ™~
o o o o
12.0 12.1 12.2 12.3 12.4 12.5 12.6 12.7
M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1
12.0 12 2.2 2.5 21{ 12.5 |2.6 2.7
@ @ @ @ @ @ % % % @ @
ESPANSIONE X10 X10 Dla ™ X10 Dla .0 X10 Dla .1 X10 Dla .2 X10 Dla .3 X10 Dla .4 X10 Bla .5 X10 Dla .6 X10 Dla .7 X10
SM1223
INGRESSI
DIGITALI Dla L+ M ™ 12.0 2.1 12.2 2.3 2.4 12.5 12.6 1277
PERNO PERNO EMERGENZE OK ABILITAZIONE PULSANTE DA TE700 DA TE700 DA TE700
GUIDABOCCOLA GUIDABOCCOLA DA ROBQT E DA FOTOCELLULE E SUCUREZZA FINE WRONG PRONTO
ALTO BASSO PULSANTIERA CANCELLI SU PULSANTIERA CICLO
DA ESTERNO
DATA _ |Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocc.
DISEGN. | GEM SCHEMA ELETTRICO
VISTO MODULO INGRESSI 12.0-2.7 634
MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL . | SOST. DA | FLE : 11309196 Fs. 35
0 1 3 | | 5 6 | 7 8 9




Say 24 VDC ALIMENTAZIONI o4y

34.19 P P 50.16
24 VDC QUTPUT
34.19 P 200 500 P 36.2
34.19 P 400 400 P 36.2
34.19 P 300 300 P 51.1
SQ6
+ —
N
SU
SALDATRICE
[ F o
g DA ESTERNO INSERIRE
UN PRESSOSTATO
DI PRESENZA ARIA
3
C1/17 C1/18 C1/19
/ / /
13.0 [2.1 13.2 13.3 [3.4 13.5 13.6 13.7
M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1
13.0 13,1 13.2 13.3 13.4 13.5 13.6 13.7
% % % % % % @ % %
Blb M X11 Dib .0 X11 Bl 1 XM DIb .2 X1 DIb .3 X1 DIb .4 X111 DI .5 X1 DIb .6 X1 DIb .7 X1
ESPANSIONE SM1223
INGRESSI DIGITALI BI b
M 13.0 13.1 13.2 13.3 13.L4 13.5 13.6 13.7
FLUSSOSTATO TERMOSTATI EMERGENZA RISERVA PRESENZA PRESENZA
CIRCOLAZIONE TRASFORMATORE DA ROBOT PEZZ0 ARIA
ACQUA
DATA _ |Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocc.
DISEGN. | GEM SCHEMA ELETTRICO
VISTO MODULO INGRESSI 13.0-3.7 6. 35
REV. MODIFICA DATA FIRMA APPR SOST. IL - ‘ SOST. DA FILE : 11309196 FS. 36
0 2 | b | 5 | 6 | 7 8 9




0 7 3 A 5 6 7 8 9

ELETTRODO ELETTRODO COMANDO COMANDO INSERZIONE

SUPERIORE SUPERIORE PERNO PERNO POTENZA

PRECORSA CHIUSURA ALTO BASSO SALDATURA

ESPANSIONE SM1223
USCITE DIGITALI DO a Q2.0 Q2.1 Q2.2 Q2.3 Q2.4 Q2.5 Q2.6 Q2.7
D0a .0 X13 D0a .1 X13 D03 .2 X13 003 .3 X13 D03 .4 X13 D0a .5 X13 D03 .6 X13 D03 .7 X13
@ @ @ @ @ @ @ @
Q2.1A Q2.2A
Q2.0 Q2.3 Q2.4 Q2.5 Q2.6 Q2.7
KA3.1 KA3.1
O O
Q2.1 Q2.2
o ot o o o’
C1/20 A c1/21 A C1/22 A c1/23 L  C1/24 L
_ N
FV4 EV1 YV4 YV5 KA1 488
X X X——
35.19 P 400 400 - 37.2
24 VDC QUTPUT
35.19 P 000 200 P 37.2
DATA  |Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocc.
DISEGN. | GEM SCHEMA ELETTRICO
VISTO MODULO USCITE Q2.0-02.7 6. 36
REV. MODIFICA DATA FIRMA APPR SOST. IL - ‘ SOST. DA FILE : 11309196 FS. 37
0 2 3 | b | 5 | 6 | 7 8 9




0 1 7 3 A 5 6 7 8 9
SELEZIONE SELEZIONE SELEZIONE SELEZIONE START CICLO FLUSSOSTATO
PROGRAMMA PROGRAMMA PROGRAMMA PROGRAMMA SALBATURA TERMGSTATO
TE BIT 1 TEBIT 2 TE BIT 3 TE BIT & TE OK A INVERTER E TE
ESPANSIONE SM1223
USCITE DIGITALI DO b Q3.0 Q3.1 Q3.2 Q3.3 Q3.4 Q3.5 Q3.6 Q3.7
B0b.0 X12 DOb.1 X12 BOb .2 X12 BOb .3 X12 DOb .4 X12 DOb .5 X12 DOb .6 X12 DOb .7 X12
@ @ @ @ @ @ @ @
Q3.0 Q3.1 Q3.2 Q3.3 Q3.4 Q3.5 Q3.6 Q3.7
a3.0 Q3.1 Q3.2 Q3.3 Q3.4 335 Q3.6 Q3.7
M1 M1 M1 M1 M1 M1 OMW OMW
© - N M <
M) M M M M)
(@] g (e} O a
Y Y Y \j Y
™~ © 0 0 <
0 Vo) 0 0 n 0
M
@}
0
37KAB
36.18 B 400 400 P 51.1
24 VDC QUTPUT
26.18 P 200 200 /)
—— R N
50.15
DATA  |Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocc.
DISEGN. | GEM SCHEMA ELETTRICO
VISTO MODULO USCITE Q2.0-02.7 6 37
REV. MODIFICA DATA FIRMA APPR SOST. IL - ‘ SOST. DA FILE : 11309196 FS. 48
0 1 2 3 | b | 5 | 6 7 8 9




LT R R

+ O {/@ © - 40
% L2 ST St
T9) O {/é \a\ © P L0
>
= 5 L3 {é o 11 T o 1o
QF1 L 160A
. S —————— I Pt P
FU1™ -
2A
(Il
KM1

\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
V2| U2 }
| 48.9
\
\
\
KA1 KA1 }
- \
\ T2| sS2| R2
36.14 36.14 |
V3| U3 |
—— | 7 | rTT T T T T T T 7
KM'] 48.13 ‘
4813
\:j 4813 \ L1 FIL 1 L1 RS R3 501
5.3 \
\ FILTRO
} L2 L2 =3 2 s
\
} L3 13 13 IE 501
\
| | ALIMENT AZIONE
b 4 GND | INVERTER DI
| SALDATURA
7777777777 _
RELE' KATE KM1DA INSERIRE IN ARMADIO SALDATRICE
DATA  [Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocc. =
DISEGN. | GEM SCHEMA ELETTRICO T
VISTO DISTRIBUZIONE 400 VAC 6 48
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL - | SOST. DA - FILE - 11309196 Fs. 50
0 1 2 3 | b | 5 6 | 7 8 9




0 1 | 2 | 3 | b g 6 7 8 9
8N1 AP10 TECNA Unita' di confrollo Saldatura
TE700 (1/3) .
ALIMENTAZIONE 2 -
GND 2 TRIG COM?2 = z
;
Q \‘ \‘ H Q N
~ O 009
1001 1003 fgﬂjH 1037 1012 .
— ;40101 ;40103 NTERFACCIA CAN C1 /10 C1/9 / / >—%W : 2.7 g 3417
c1,/12 7 c1/11 L
C1/7 ¢ C1/8 = 003 2007
| DBY E\/HZ INSERZIONE
w Y Y EVH2 ACQUA
©9 1010| 1009
8.90 8.92
N RO
@ § TRIG M2 EV H20 W/NW READY|
8.83 } — - WRONG| 9
NC
} o 25 oM 12 TENSIONE
NC
8FU2 |‘ 2027 7 oy \/Elz 2005 l/\l VERDE ELETTRODI
I I ¢ 2y 2028 [~ ., a2 e [ 5 ]-2008 || oA
2A i
| o~ e BIANCO
? 22V e EH NVERTER s 3 o n T MARRONE
\ o
owo | 2030 557 0y T1504RW o[ 12004 |
| 5059 | TRASDUTTORE D
230v %E 59 | 20v SCHEDA DRIVER GND/SHIELD| 2 F————— —————————— —O (ORRENTE (TA)
¢ 20V 2060
LLQV DRIVER BGARD
| | 60 | 20v o C1/1337kA6 3510 w24V 24V
S4 | 2666 2666 — 100 5] N TERM| 13 — 5 GR\G\QROSA
8T1 ‘g Zav 37.14 35.8 -—
2007 2857 4o 5 ¢ C1/14 13.1
8rUT repv [ 15 20 - ]
I I R ” 56 60
-, SEZ. CAVI: 2x50mmg schermafi i o
26 | GND ™ . I
L] b - *
L81 p— RS L1 T . !
LB p— S9 L2 |I } :T ——
3 T3 L TRASFORMATORE
4818 B L3 GND PUNTATRICE
BéTEéN gg&mio 14 GEM 113091 Pugct\%tgﬁg Eifg%lgl%%caricabocc. j
VISTO ARMADIO TECNA INVERTER DI SALDATURA /s 50
REV. MODIFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL - | SOST. DA - FILE : 11309196 Fs. 51
0 1 2 3 | b | 5 | 6 | 7 8 9




0 1 2 | 4 | : 7 9
TECNA Unita' di controllo Saldatura
TE700 (2/3)
EMERGENZA ALLARME DA STNA[RT
FINE ANGMALIA ELV PROPORZIONALE BICTNC  BIC2 NC
cicLo SALDATURA STARTNO  RICK RIC 3 RIC 2 RICT FLUX/TEMP (oM 2 EM1 EM2 PROP- PROPs  AUX3  COM1 RCB  Rics RIC 6
@
N N N N N N Q N N \‘ \‘ \‘ \‘ Q O N
2.5 |2.6 Q3.4 Q3.5 Q3.2 Q3.1 Q3.0 Q3.5
12.5 12.6 Q3.4 Q3.3 Q3.2 Q3.5
M1 M1 M1 M1 M1
o o o o o o o o
' ' A A A A A A
1718 00 400 0o o
3519 300 300 0 o,
DATA  |Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocec. =
DISEGN. | GEM SCHEMA ELETTRICO n
VISTO CONTROLLO OF SALDATURA TE700 .91
REV. MODIFICA DATA FIRMA APPR. SOST. IL - ‘ SOST. DA FILE : 11309196 93

0

| 4

| 5

i)

(2]




1 2 | 3 | 4 | : 6 7 9
CAVI-CONNETTORI E LAYOUT COLLEGAMENTI VENA CAVO CARICADADI/VITI
SALDATRICE VENA CAVO CONNETTORE C1 CASSETTA DERIVAZIONE SU CARICAVITI/DADI  CONTROLLO SALDATURA TE700
24V (1 (1/1 2LV MORSETTIERA (1 24V
- MORSETTIERA
24V C1/2 24V — 1001 w 2LV
300 3) (/3 300 S—o ) S _—_0O 3) 300
= — (- =
300 (&) /4 300 S 1003 5 Spm— (8) 300
400 (5) e 400 N\ (= V= (5) 400
- SO s || & N
400 (6) _C1/6 100 s=s —— S—® (6) 400
1001 (7) C1/7 1001 S —o 26V ] 2 SO (7)
1003 (8) = (1/8 1003 SO 2.6 6 Sp— (8)
— — {—— S S
1009 C1/9 1009 S S —
09 — s=s 2LV - S—o (9)
1010 1/10 1010 - =
o - S_.® 009 || 9 N o
1012 (1) Qi/1 1012 S—® - S _— 08 (11) 1012
- = 1010 10 =
1037 (12) /12 1037 S —— N (12)
2013 (13) C1/13 2013 SO 2 gzg (13) 5.1
B & 9O —
100€ (14 __C1/14 100¢ s=s 033 || 13 S—s (14 5.2
12.0 (15) SVE 12.0 S—o 132 " S_.® (15) 2013
2.1 (16) /16 2.1 SIS s ‘Eﬁ SO (16) 2014
3.0 (17) C1/17 3.0 NpE—_ | (= S— (17) 100C
- S_.S Q30 || 16 N\
131 (18) _(1/18 3.1 s=s —— S—® (18) 2.0
13.4 (19) C1/19 3.4 s—o Wk || ?3 SO (19) 12.1
021 (20) - (1/20 021 SO 035 || 30 =0 (20) 3.0
022 (21) _C1/21 022 P\ 1037 37 222 (21) 3.1
o S 9O == —
023 (22) (1/22 023 s=s wo || 13 SS (22) 3.4
Q2.4 (23) _ (1/23 Q2.4 S—o - S_— 08 (23) 021
- = L7 Ss—o
025 (2¢) _(1/24 025 SO (— — (2¢) 02.2
5.1 (25) C1/25 5.1 SO L gzg (25) 023
o S 9O —
5.2 (26) _(1/26 5.2 s S—o (26) Q2.4
100C (27) C1/27 100C Ss—o S8 (27) 025
S N (28) 03.0
AID VERDE C1/41 Al SO 0 =0 (29) 03.1
- S_ S APT1 N
300 MARRONE (1740 300 S—o SO 30) 32
S — Q
400 BIANCO - (1/39 400 N V= £l =
SO S (32) Q3.4
SCH (1/42 SCH = SO
SCH - ®S® — (33) Q3.5
S_.S S
S_® (34)
CAVO CAN CAN INTERFACE DIRETTO DA INVERTER A TE700 (35)
36) 125
(37) 2.6
DATA | Gennaio 14 GEM 113091 Puntatrice fissa concaricabocc. -
DISEGN. | GEM SCHEMA ELETTRICO e
VISTO CAVI-CONNETTORI E LAYOUT COLLEGAMENTI — |Fa_93
REV.|  MODFICA DATA | FRMA | APPR SOST. IL | SOST. DA . FILE : 11309196 Fs. 95
1 2 3 | b | 5 | 6 | 7 9




3KM1

2QF1

25x80

372 ||36D] 2|2

| |
L | O | O ||6KA2|S]| 6KA1
mMm|mMm | mMm

10K A1

—_—

ANOMALIA
TENSIONE MODO E RESET
INSERITA AUTO MANO IN AUTO
8SA1
V% V%
XL I
2QF1
1
o ]

a] o
E] Xl x| x| X a
7
MORSETTIERA
75x80
DATA  |Genngio 14 113091 Puntatrice fissa concaricabocc.
DISEGN. | GEM oE SCHEMA ELETTRICO
VISTO LAYOUT ARMADIO F6 95
REV. MODIFICA DATA FIRMA APPR, SOST. IL - ‘ SOST. DA FILE : 11309196 FS. /

0

| 5

6 | 7




