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A SIGLA DESCRIZIONE Q.ta TIPO COSTRUTTORE FG.
ARMADIO TETTO + FONDO DIM. 800 x 500 mm 2 ATTF — 080030 ETA
L ARMADIO PORTA + MONTANTI DIM. 800 x 2000 mm 2 ATPO — 080050 ETA
ARMADIO RETRO + MONTANTI DIM. 800 x 2000 mm 2 ATRE — 080050 ETA
ARMADIO PIASTRA INTERNA DIM. 800 x 2000 mm 2 ATPA — 080050 ETA
B ARMADIO KIT MONTAGGIO PIASTRA 2 WTKB — 002 ETA
ARMADIO ZOCCOLO H — 100 mm 2 ATZ1 — 080050 ETA
ARMADIO FIANCHI LATERALI 1 ATFI — 050200 ETA
- ARMADIO GOLFARI DI SOLLEVAMENTO 1 WTGS — 001 ETA
ARMADIO SQUADRETTA DI SOLLEVAMENTO 1 WTSS — 001 ETA
c ARMADIO KIT UNIONE ARMADI 1 ATKU — 002 ETA
ARMADIO PANNELLO INTERMEDIO 1 ATPN — 002000 ETA
101G INTERRUTTORE  AUTOMATICO 3 x 250A 1 3VF4211-IDM1-0AAQO SIEMENS
5 BOBINA A LANCIO DI CORRENTE 1 3VF9421-1JK10 SIEMENS
CALOTTE 1 3VF9424—IFAQQ SIEMENS
COMANDO RINVIATO 1 SVF9323—IFAQQ SIEMENS
. 101D1 INTERRUTTORE AUTOMATICO 3 x 32A 1 55Y6332 — 7 SIEMENS
BLOCCO DIFFERENZIALE 1 55M2332 — O SIEMENS
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101A1 INTERRUTTORE AUTOMANTICO 3 x 160A 1 3VF3211—-5ES71—-0AAQ SIEMENS
| CONTATTI AUSILIARI 1 3VF9322—1CB10 SIEMENS
TA1-TA2—TA3 TRASFORMATORE AMPEROMETRICO Mmo\m> 3 ._.>_Mwo\m IME
B 10A1 AMPEROMETRO 72 1 RQM 72E IME
111A1 INTERR. MAGNETOTERMICO 5.5 — 8A 1 3RV1421 — 1HA10 SIEMENS
111D1 INTERR. DIFFERENZIALE PURO 2 x 25A 1 5SM1312 — O SIEMENS
c 111A2 — 111A3
INTERR. AUTOMATICO 2 x B6A 3 5S5Y6206 — 7 SIEMENS
111A4
111A5 INTERR. AUTOMATICO 2 x 4A 1 56Y62104 — 7 SIEMENS
14|A1 INTERR. MAGNETOTERMICO 3.5 — 5A 1 3RV1421—-1FA10 SIEMENS
5 141A2 INTERR. AUTOMATICO 2 x 16A 1 5S5Y6216—7 SIEMENS
14S71 BASE PORTAFUSIBILE 10.3 x 38 2P 1 3NW7021 SIEMENS
. 15KM1 CONTATTORE 11Kw ALIMEN. 110Vac 1 3RT1026 — 1AFQ0O SIEMENS
15KM2 CONTATTORE 4Kw ALIMEN. 110Vac 1 3RT1016 — 1AFO1 SIEMENS
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161A1 INTERR. MAGNETOTERMICO 0.7 — 1A 1 3RV1421 — 0JA10 SIEMENS
- 161A2 INTERR. AUTOMATICO 1 x 2A 1 5SY6102 — 7 SIEMENS
161A3 — 161A4 INTERR. AUTOMATICO 1 x 4A 2 5SY6104 — 7 SIEMENS
161A2—3—4 CONTATTI AUSILIARI 3 5ST3010 SIEMENS
B 16AL1 ALIMENTATORE 24Vac 10A 1 | BEP1334 — 3BA0O SIEMENS
25MT1 — 25MT2 CONTATTORE 55Kw ALIM. 110Vac 2 | 3RT1054 — 6FA36 SIEMENS
B 25MT6 CONTATTORE 45Kw ALIM. 110Vac 1 | 3RT1046 — 1AFOO0 SIEMENS
25MT4 — 25MT5 CONTATTORE 30Kw ALIM. 110Vac 2 | 3RT1044 — 1AF00 SIEMENS
c 211A1 INTERR. MAGNETOTERMICO 57 — 75A 1| 3RVI041 — 4KA10 SIEMENS
211A2 INTERR. AUTOMATICO 14 — 20A 1 | 3RV1021 — 4BA10 SIEMENS
26MT1 — 26MT2 CONTATTORE 7.5Kw ALIM. 110Vac 2 | 3RTI025 — 1AFOO SIEMENS
— KIT PER TELEINVERSIONE 1 3RA1923 — 2A SIEMENS
BLOCCO MECCANICO 1 3RA1924 — 2B SIEMENS
i 211A3 INTERR. MAGNETOTERMICO 0.7 — 1A 1| 3RV1021 — 1JA10 SIEMENS
221A1 — 221A2
poins INTERR. MAGNETOTERMICO 2.2 — 3.2A 3 | 3RVI021 — 1DAT0 SIEMENS
— 25T1 TEMPORIZZATORE STELLA/TRIANGOLO 1 | 3RP1576 — 1NQ30 SIEMENS
84MT1 — B4MT2
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28CR1 — 28CR2
B JBoRs RELE’ AUSILIARIO ALIM. 24Vac 3 | 3RH1131 — 1BB40 SIEMENS
MTA30 — MTA31 CONTATTORE 4Kw ALIM. 110Vac 2 3RT1016 — 1AFO1 SIEMENS
MTA30 — MTA3f RELE’ AUSILIARIO ALIM. 110Vac 2 | 3RH1140 — IAFOO SIEMENS
5 32CR1 — 32CR2
39CR3 — 32CR4 RELE’ AUSILIARIO ALIM. 110Vac 4 3RH1131 — 1AFOO SIEMENS
57KM1 — 57KM2 RELE’ AUSILIARIO ALIM. 24Vac 2 3RH1131 — 1BB40 SIEMENS
B 58CR1 — 58CR2 RELE’ AUSILIARIO ALIM. 24Vac 2 3ERH1140 — 1BB40 SIEMENS
CRAOO — CRAO!
C CRADZ — CRAG3 INTERFAC. A RELE' 1 SCAMBIO ALIM. 24Vac 9 G2R — 1 — SDN OMRON
CRAD4 — CRADS Z0CCOLO 9 P2RF — 05 — E OMRON
32CR2 — 32CR3
B 32CR4
CRA20 — CRA21
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26CR1 — 26CR2 |INTERFACCIA A RELE’ 2 SCAMBI ALIM. 24Vac| 18 G2R — 2 — SND OMRON
— 100CR1—-100CR2
100CR3—-100CR4 Z0CCOLO 18 P2RF — 08 — E OMRON
i 101CR1—101CR2
101CR3—101CR4
102CR1-102CR2
- 102CR2
- - =
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A SIGLA DESCRIZIONE Q.ta TIPO COSTRUTTORE FG.
13LS1 — 13LS2 PLAFFONIERA 2 050 — SPL100 NEW — ELFIN
. 13FC1 — 13FC2 MICRO 2NC 2 050F02 NEW — ELFIN
13FC3 MICRO 2NO 1 050F20 NEW — ELFIN
13ES1 ESTRATTORE ARIA ALIM. 230Vac 1 VH 0930 CEB
B
AMPLIFICATORE PER BARRIERE 2 BOX RTA 5420 GREIN
MODULO SICUREZZA MULTIFUNZIONE 1 PNOZ mip PILZ
B MODULO ESTENSIONE 2 PNOZ mip PILZ
PLC MODULO CPU 14INGRESSI/10USCITE 1 |6ES7214—-1BD23—0XB0O SIEMENS
c PLC MODULO ESTENSIONE 16INGRSSI/16USCITE 1 |6ES7223—-1PL22—-0XA0 SIEMENS
PLC MODULO ESTENSIONE 8 INGRESSI 4 |B6ES7221-1BF22—-0XA0 SIEMENS
I DISPLAY MESSAGGI TD 200 1 |6ES7272—-0AA30—-0YAO SIEMENS
10LA1 COMMUTATORE AMPEROMETRICO 1 T0—-3-8048/E MOELLER
5 15LS1 — 15LS2 | GEMME BIANCA+PORTALAMP. LED 110Vac 2 |ZB4—-BV013+ZBA—-BVG1 TELEMECANIQUE
15SL1 SELETT. CHIAVE 3 POSIZ. R.M. 1 Z/B4—-BG7 TELEMECANIQUE
15PS1 PULSANTE ROSSO 1 Z/B4—-BA4 TELEMECANIQUE
B 16LsT = 158 GEMMA BIANCA+PORTALAMP. LED 24Vac S |ZB4—-BV013+7B4—-BVB1 TELEMECANIQUE
18LS2
. 32LS1 — 83LS1 GEMMA VERDE+PORTALAMP. LED 24Vac 2 [ZB4-BV033+7B4—-BVB1 TELEMECANIQUE
60SL1 SELETT. CHIAVE 3 POSIZIONI 1 ZB4—-BGO TELEMECANIQUE
B61PS1 PULSANTE BLU 1 Z/B4—-BA4 TELEMECANIQUE
— CORPO CONTATTI 5 /B4-BZ105 TELEMECANIQUE
= - .
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15
A SIGLA DESCRIZIONE Q.ta TIPO COSTRUTTORE FG.
55PS1 — 55PS2 PULSANTE BLU 2 /B4—BA4 TELEMECANIQUE
| CORPO CONTATTI 9 /B4—BZ105 TELEMECANIQUE
25SL1 — 55SL1
885L1 SELETT. CHIAVE 3 POSIZ. 3 /B4—BGO TELEMECANIQUE
B
PSE6.1 — PSE6.2 PULSANTI LUMIN. CON LED VERDE 2 XB4 — BW33B5 TELEMECANIQUE
PSE6.3—PSE6.4
B9APSI—BIAPS? PULSANTE NERO 4 /B4—BA4 TELEMECANIQUE
c PSE6.0 PULSANTE GIALLO 1 /B4—BA4 TELEMECANIQUE
15SL2 — 84SL1
— 84SL2 — 83SL1 SELETT. LEVA 2 POSIZIONI 5 /B4—BD2 TELEMECANIQUE
83SL2
5 BASE PER COLONNINA 1 855T — BPM10C ROCKWELL
82LS1 ELEMENTO LUMINOSO ROSSO 1 855T — B24DU4 ROCKWELL
82LS2 ELEMENTO LUMINOSO VERDE 1 855T — B24DU3 ROCKWELL
— 82LS3 ELEMENTO LUMINOSO BLU 1 855T — B24DUS ROCKWELL
E
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