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1 Immagine del layout macchina
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2 Impostazioni progetto
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3 Informazioni sul progetto

File

Nome
Posizione
Dimensione
Nome MS-DOS
Creato
Modificato
Ultimo accesso
Attributi
Salvato con

Riepilogo
Societa
Titolo
Versione
Categorie

Spazio dei nomi predefinito

Autore
Descrizione

Proprieta

CustomField06_name
CustomField04_name
CustomField10_name
CustomField03_name
CustomField01_name
CustomField09_name
CustomField07_name
CustomField02_name
CustomField05_name
CustomField08_name

17/04/2014

PressaV10.project

C:\ALLEGATI\Elettrocab\Progetto\Software\Somachine

4,52 MB (4.743.843 byte)
C:\ALLEGATNELETTR™1\Progetto\Software\SOMACH~1\PR3EDF~1.PRO
martedi 1 aprile 2014 09:06:24

martedi 1 aprile 2014 17:26:20

martedi 1 aprile 2014 09:06:27

Archivio

SoMachine V3.1.10.1

[Testo] CustomField06
[Testo] CustomField04
[Testo] CustomField10
[Testo] CustomField03
[Testo] CustomField01
[Testo] CustomField09
[Testo] CustomField07
[Testo] CustomField02
[Testo] CustomField05
[Testo] CustomField08
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Statistiche
GlobalTextList
Configurazione simboli
Gestore libreria
Informazioni sul progetto
POU

Attivita

Application

Applicazione HMI
Variabili persistenti
Cartella

Configurazione di attivita
Elenco delle variabili globali
Logica PLC

Dispositivo

Connector
GlobalTextList
Configurazione simboli
Gestore libreria
Informazioni sul progetto
POU

Attivita

Application

Applicazione HMI
Variabili persistenti
Cartella

Configurazione di attivita
Elenco delle variabili globali
Logica PLC

Dispositivo

Connector
GlobalTextList
Configurazione simboli
Gestore libreria
Informazioni sul progetto
POU
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Attivita

Application

Applicazione HMI
Variabili persistenti
Cartella

Configurazione di attivita
Elenco delle variabili globali
Logica PLC

Dispositivo

Connector
GlobalTextList
Configurazione simboli
Gestore libreria
Informazioni sul progetto
POU

Attivita

Application

Applicazione HMI
Variabili persistenti
Cartella

Configurazione di attivita
Elenco delle variabili globali
Logica PLC

Dispositivo

Connector
GlobalTextList
Configurazione simboli
Gestore libreria
Informazioni sul progetto
POU

Attivita

Application

Applicazione HMI
Variabili persistenti
Cartella

Configurazione di attivita
Elenco delle variabili globali
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Logica PLC 1
Dispositivo 29
Connector 10
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4 PressaV01l

Utenti e gruppi

Utente:

Gruppi:

Diritti di accesso

Vista

Modifica

Esegui
Aggiungi/rimuovi figli

Configurazione

Parametri:
Run Stop mode, Tipo: BYTE,
Valore: 2, Valore predefinito: 0,

Mapping 1/O
Oggetti IEC:

Variabile: PressaV01, Tipo: PLCSystemFB(udiAppversion := 16#02001F0E)
Variabile: RelocTable, Tipo: RelocationTableFB(pHiddenFunc := ADR(HiddenPOU))
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Informazione

Nome: TM258LF42DT
Produttore: Schneider Electric
Versione: 2.0.31.14

Numero ordine: TM258LF42DT
Descrizione: M258 Performance Logic Controller - 2 x 5 ingressi veloci sink (200kHz, 24Vdc), 2 x 2 uscite veloci push-pull (100kHz, 24Vdc, 0,2 A), 2 x 2 ingressi sink (24Vdc), 12 ingressi sink (24Vdc) e 12 uscite source (24Vdc, 0,5A). 1 porta Ethernet, 1 porta di linea seriale e 1 master CANopen. Timer e calendario. Morsettiere rimovibili.

4.1 Logica PLC

4.1.1 Application

4.1.1.1 Configurazione di attivita

Numero max. di attivita di intervallo: 4
Numero max. di attivita a esecuzione libera: 1
Numero max. di attivita di evento: 8

Numero max. di attivita di eventi esterni: 8
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4.1.1.1.1 MAST

Priorita: 15

Tipo: Ciclico

Interval: 20 Unit: ms

Watchdog: Attivo

Tempo di watchdog: 100 Unita: ms
Sensibilita dell'watchdog: 1

POUs: L001_Main_SR

4.1.1.2 Configurazione simboli

17/04/2014
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4.1.1.3 Gestore libreria

loStandard, 3.4.1.0 (System)
IBase, * (System)
CmpkErrors, * (System)
SysTypes, * (System)
Standard, 3.4.1.0 (System)
Util, 3.4.1.20 (System)
#Standard
M258 PLCSystem, 1.0.2.6 (Schneider Electric)
#SysMem
Standard, 3.4.1.0 (System)
#CAA File
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA Tick
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA TickUtil
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA Behaviour Model
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
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#CAA TickUtil
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA Tick
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA Async Manager
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA Memory
#CmpApp
SysTypes, * (System)
#CmpEventMgr
#CmpErrors
#SysTypes
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#SysTimeCore
#SysDir
#SysTypes
PLCCommunication, 1.0.2.14 (Schneider Electric)
#SysMem
#Standard
M258 Relocation Table, 1.0.0.4 (Schneider Electric)
#SysMem
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#loStandard
IBase, * (System)
CmpErrors, * (System)
SysTypes, * (System)
#loDrvBase
#loStandard
IBase, * (System)
CmpErrors, * (System)
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
IBase, * (System)
lloDrv, * (System)
#Standard
lloDrv, * (System)
lloDrvParameter, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CmplLog
SysTypes, * (System)
#SE_PLCCommunication
#SysMem
#Standard
#SE_M2XXCommunication
3S CANopenStack, 3.4.1.70 (3S - Smart Software Solutions GmbH)
#loStandard
IBase, * (System)
CmpErrors, * (System)
SysTypes, * (System)
#CAA CanlL2
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA Callback
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
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CmpErrors, * (System)
#CAA CanL2|
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA CanL2|
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA CANopen Manager
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpkErrors, * (System)
#CAA CANopen Stack
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA CANopen Stack
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#Standard
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#loStandard
IBase, * (System)
CmpErrors, * (System)
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
IBase, * (System)
lloDrv, * (System)
lloDrvParameter, * (System)
IBase, * (System)
lloDrv, * (System)
#CmplecTask
#SysTypes
#SysTime
#SysTimeCore
#SysTimeRtc
#SysTimeCore
#CmpApp
SysTypes, * (System)
#CAA MemBlockMan
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpkErrors, * (System)
#CAA Callback
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#3SLicense
#SysTarget
SysTypes, * (System)
#SysFile
#SysTypes
#CmpLog
SysTypes, * (System)

17/04/2014

PressaV10

Pagina 19 di 339



#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpkErrors, * (System)
#Standard
#Component Manager
ISysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#SysSem
#SysMem
#CAA Tick
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpkErrors, * (System)
#CAA TickUtil
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#SysTime
#SysTimeCore
#SysTimeRtc
#SysTimeCore
#SysTarget
SysTypes, * (System)
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
FDT_CANOpenDriver, 3.4.1.30 (3S - Smart Software Solutions GmbH)
#CmpBinTagUtillec
#CmplLog
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#CmpSrv
#CAA Memory
#CAA CANopen Stack
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpkErrors, * (System)
#CAA CiA405
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA Tick
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA TickUtil
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA CANopen Manager
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA CANopen Stack
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
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#CAA CANopen Stack
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#FDT Manager
#loStandard
IBase, * (System)
CmpErrors, * (System)
SysTypes, * (System)
#Standard
#SysTypes
#CmpLog
SysTypes, * (System)
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CmpSrv
#Rts Service Handler
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CmpEventMgr
#CmpSrv
CmpErrors, * (System)
SysTypes, * (System)
#CmpBinTagUtillec
#SysTarget
SysTypes, * (System)
#loStandard
IBase, * (System)
CmpkErrors, * (System)
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#CmpApp
SysTypes, * (System)
ISysTypes, * (System)
#Standard
#3SLicense
#SysTarget
SysTypes, * (System)
#SysFile
#SysTypes
#CmpLog
SysTypes, * (System)
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#Standard
#Component Manager
ISysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
SysTypes, * (System)
CAA CiA 405, 3.4.1.20 (CAA Technical Workgroup)
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA Tick
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA TickUtil
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
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CmpErrors, * (System)
#CAA CANopen Manager
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA CANopen Stack
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
#CAA CANopen Stack
#CAA Types
#SysCpuHandling
#SysMem
SysTypes, * (System)
CmpErrors, * (System)
Toolbox, 2.0.3.1 (Schneider Electric)
#System_VisuElems
#System_VisuElemMeter
#System_VisuElemsWinControls
#System_VisuElemTrace
#System_Visulnputs

#Standard
#Util
#Standard
Toolbox_Advance, 1.0.0.1 (Schneider Electric)
#CmpSchedule
#CmpApp
SysTypes, * (System)
#SysTime
#SysTimeCore
#SysTimeRtc
#SysTimeCore
#SysTypes
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#CmplecTask
#SysTypes
#SysTime
#SysTimeCore
#SysTimeRtc
#SysTimeCore
#CmpApp
SysTypes, * (System)
#lecVarAccess
#CmplecVarAccess
IBase, * (System)
ICollections, * (System)
#Collections
#SysMem
ICollections, * (SYSTEM)
IBase, * (System)
#Standard
CmpErrors, * (System)
llecVarAccess6, * (System)
ISysTypes, * (System)
Dataserver Interfaces 2, * (System)
IBase, * (System)
#Component Manager
ISysTypes, * (System)
ICollections, * (SYSTEM)
#SymbolicVarsBase
IBase, * (System)
ICollections, * (SYSTEM)
#CmpApp
SysTypes, * (System)
#Collections
#SysMem
ICollections, * (SYSTEM)
IBase, * (System)
#Standard
CmpErrors, * (System)
#Standard
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CmpErrors, * (System)
ISysTypes, * (System)
llecVarAccess6, * (System)
#Collections
#SysMem
ICollections, * (SYSTEM)
IBase, * (System)
#Standard
CmpErrors, * (System)
#Standard
CmpErrors, * (System)
ISysTypes, * (System)
llecVarAccessb, * (System)

4.1.1.4 MachineVariables
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4.1.1.4.1 GVL

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33

17/04/2014

VAR_GLOBAL
BitOn_MS X : BOOL : = TRUE ;
Bitofrf_MS_X : BOOL : = FALSE;
FirstCycle_X : BOOL ;
NoAl rAttivo_X : BOOL ;
NoAl r St opAttivo_X : BOOL ;
NoAl rNoti fAttivo_X : BOCL ;
d obal Reset _X : BOOL ;
Blink_1s X : BOOL ;
PressAri aRi assOK_X : BOOL;
Al r Encoder Fer no_X : BOOL ;
M)_Canll_FB : SwitchCamFB ;
M)_Can2_FB : SwitchCamFB ;
M)_CanB_FB : Sw tchCam FB;
M)_Cam4_FB : SwitchCamFB;
M)_Canb_FB : SwitchCamFB;
M)_Can6_FB : SwitchCamFB ;
M)_CanV_FB : SwitchCamFB ;
M)_CanB_FB : Sw tchCam FB;
M)_Can®_FB : SwitchCamFB;

MD)_CanlO_FB : SwitchCam FB;
MD_Canlll_FB : SwitchCamFB ;
MD_Canll2_FB : SwitchCamFB ;
MD_Canl3_FB : SwitchCamFB ;
MD_Canl4_FB : SwitchCamFB;
MD_Canl5_FB : SwitchCam FB;
MD_Canll6_FB : SwitchCamFB ;
MD_Canll7_FB : SwitchCamFB ;
MD_Canll8_FB : Sw tchCam FB ;
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34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69

17/04/2014

MD_Canl9_FB :
MD_Can0_FB :
MD_CanRl _FB :
MD_Can22_FB :
MD_Can23_FB :
MD_Can24_FB :
MD_Can25_FB :
MD_Can26_FB :
MD_CanR7_FB :
MD_Can28_FB :
MD_CanR9_FB :
MD_CanB0_FB :

=3
x

>
Q!
by

Q
o

x

<29
o
Py

|
QQ!

I_hl:U
P

x

[P
Q0!

I_hl:U
p)

9%
X

PEPOPLELEPELELLELE

3333333332223 3

x 2
[
o

55555555558 585888889,
3
QI
Py

8o f_R

Swi t chCam FB ;
Swi t chCam FB ;
Swi t chCam FB ;
Swi t chCam FB ;
Swi t chCam FB ;
Swi t chCam FB ;
Swi t chCam FB ;
Swi t chCam FB ;
Swi t chCam FB ;
Swi t chCam FB ;
Swi t chCam FB ;
Swi t chCam FB ;

REAL ;
REAL ;
BOOL ;
REAL ;
REAL ;
BOOL ;
REAL ;
REAL ;
BOQOL ;
REAL ;
REAL ;
BOQOL ;
REAL ;
REAL ;
BOQOL ;
REAL ;
REAL ;
BOQOL ;
REAL ;
REAL ;
BOQOL ;
REAL ;
REAL ;

PressaV10

Pagina 28 di 339



70 MD_CanB_X : BOOL ;
71 MD_CanmPOn_R : REAL;
72 MD_CamBOf f _R : REAL;
73 MD_CanB_X : BOOL;
74 MD_CamlOOn_R : REAL;
75 M)_CamlOOF f _R : REAL;
76 MD_CamlO_X © BOOL ;
77 MD_Cami1On_R . REAL;
78 M)_Camll1Of f _R : REAL;
79 MD_Canill_X : BOOL ;
80 MD_Caml20n_R : REAL;
81 M)_Caml2Of f _R : REAL;
82 MD_Caml2_X : BOOL ;
83 MD_Caml3On_R : REAL;
84 M)_Caml3OfF f _R : REAL;
85 MD_Caml3_X : BOOL ;
86 MD_Caml40On_R . REAL;
87 M)_Caml4Off _R . REAL;
88 MD_Caml4_X : BOOL ;
89 MD_Canil50n_R : REAL ;
90 MD_Caml5Cf f _R : REAL;
91 MD_Caml5_X : BOOL ;
92 MD_Caml6On_R : REAL;
93 MD_Caml6Cf f _R : REAL;
94 MD_Caml6_X : BOOL ;
95 MD_Caml70n_R : REAL;
96 M)_Caml70F f _R : REAL;
97 MD_Camil7_X : BOOL ;
98 MD_Caml80n_R : REAL;
99 MD_Cami8OFf R : REAL;
100 MD_Caml8_X : BOOL ;
101 MD_Caml9On_R : REAL;
102 MD_Caml9Of f _R : REAL;
103 MD_Caml9_X : BOOL ;
104 MD_CanR0On_R : REAL;
105 MD_CanmR0CFf R : REAL ;

17/04/2014 PressaVv10 Pagina 29 di 339



106 MD_Can20_X . BOOL ;

107 MD_CanR10On_R : REAL ;
108 MD_CanmRl1COF f _R : REAL ;
109 MD_CanR1_X : BOOL;
110 MD_Can220n_R : REAL;
111 M)_Canm2OFf R : REAL;
112 MD_Can2_X : BOOL;
113 MD_Can230n_R : REAL ;
114 MD_CamR3CF f _R : REAL;
115 MD_Can3_X : BOOL;
116 MD_CanR40n_R : REAL;
117 MD_CanR4Of f _R : REAL ;
118 MD_CanR4_X ;. BOOL ;
119 MD_CanR250n_R © REAL;
120 MD_Cam50F f _R : REAL;
121 MD_Can®5_X : BOOL ;
122 MD_Can260n_R : REAL ;
123 M)_Can26CFf R  : REAL;
124 MD_Can6_X ;. BOOL;
125 MD_Can270n_R : REAL ;
126 M)_Cam70F f _R : REAL;
127 MD_CanR7_X ;. BOOL;
128 MD_CanR80n_R : REAL ;
129 MD_CanR8Cf f _R : REAL;
130 MD_Can?8_X : BOOL;
131 MD_Can290n_R : REAL ;
132 M)_Canm9OF f _R : REAL;
133 MD_Can9_X ;. BOOL ;
134 MD_CanB00On_R : REAL;
135 MD_CanmBOOFf R : REAL;
136 MD_CanB0_X : BOOL;
137

138 (*Aut omat i sno*)

139 Aut omatisnp_1 FB: Automati sno_FB ;
140 Aut omatisnp_2 FB: Automati sno_FB ;
141 Aut omati sno_3_FB : Automati sno_FB ;
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142
143
144
145
146
147
148
149
150
151
152
153
154
155
156
157
158
159
160
161
162
163
164
165
166
167
168
169
170
171
172
173
174
175
176
177
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Aut omatisno_4 _FB :
Aut omatisno_5 FB :
Aut omati sno_6_FB :
Aut omatisno_7_FB :
Aut omatisno_8 FB :

(*Sal vast anpo*)

Sal vast anpo_1_FB :
: BOOL ;
Al arnmRi pSIv01_X :
Sal vast anpo_2_FB :
: BOOL ;
Al armRi pSI v02_X :
Sal vast anpo_3_FB :
: BOAL ;
Al arnRi pSI v03_X :
Sal vast anpo_4_FB :
: BOOL ;
Al armRi pSI v04_X :

Al ar nSl v01_X

Al arnBl v02_X

Al ar n8l v03_X

Al ar ntSl v04_X

Aut omati sno_FB ;
Aut omati sno_FB ;
Aut omati sno_FB ;
Aut omati sno_FB ;
Aut omati sno_FB ;

Sal vast anpo_FB ;

BOAL ;
Sal vast anpo_FB ;

BOOL ;
Sal vast anpo_FB ;

BOOL ;
Sal vast anpo_FB ;

BOQL ;

Ctrl Fase_FB: Sal vastanpo_FB ;

AlarnCtrl Fase_X :

BOQOL ;

Al arnRi pCtrl Fase_X : BOOL;

Si curezzePrinoLivell o_X : BOCL ;
Mot ori Vol anol nMarci a_X : BOOL ;

(*Produzi one*)

Al ar nSt opProd_X : BOOL ;
Al arnSt opQual ita_X : BOOL ;

(*Lubrificazi one*)

. BOOL ;
. BOOL ;
: BOOL ;

LubAuxAl r001_X
LubAuxAl r 002_X
LubAuxAl r 003_X
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178
179
180
181
182
183
184
185
186
187
188
189
190
191
192
193
194
195
196
197
198
199
200
201
202
203
204
205
206
207
208
209
210
211
212
213
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LubAuxAl r 004_X
LubAuxAl r 005_X
LubAuxAl r 006_X
LubAuxAl r 007_X
LubAuxAl r 008_X
LubAuxAl r 009_X
LubAuxAl r 010_X
LubAuxAl r011_X
LubAuxAl r012_X
LubAuxAl r013_X
LubAuxAl r014_X
NoAl r Lub_X

: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOAL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOAL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;

Pomped i ol nMarci a_X : BOOL ;

(*Motore Principal e*)

Mot Pri ncAuxAl r001_X : BOOL ;
Mot Pri ncAuxAl r 002_X : BOOL ;
Mot Pri ncAuxAl r003_X : BOOL ;
Mot Pri ncAuxAl r004_X : BOOL ;
Mot Pri ncAuxAl r005_X : BOOL ;
Mot Pri ncAuxAl r006_X : BOOL ;
Mot Pri ncAuxAl r 007_X : BOOL ;
Mot Pri ncAuxAl r008_X : BOOL ;

NoAl r Mot Pri nc_X

Si cPer Mot Pri nc_X

: BOQL ;
: BOQL ;

Mot PrinclnMarcia_X : BOOL;

Mot Pri ncFer no_X

: BOOL ;

(*Regol azione Slitta*)

RegSl i ttaAuxAl r001_X : BOOL ;
RegSl i ttaAuxAl r002_X : BOOL ;
RegSl i ttaAuxAl r003_X : BOOL ;
RegSl i ttaAuxAl r004_X : BOOL ;
RegSl i tt aAuxAl r005_X : BOOL ;
RegSl i ttaAuxAl r006_X : BOOL ;

Si cPerRegSlitta_X

: BOOL ;
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214 NoAl rRegSlitta_X : BOOL ;

215

216 (*Motore Lento*)

217 Mot Lent oAuxAl r001_X : BOOL ;

218 Mot Lent oAuxAl r002_X : BOOL ;

219 Mbt Lent oAuxAl r 003_X : BOOL ;

220 Mot Lent oAuxAl r004_X : BOOL ;

221 Mot Lent oAuxAl r005_X : BOOL ;
222 Mot Lent oAuxAl r006_X : BOOL ;

223 Mot Lent oAuxAl r007_X : BOOL ;

224 Mot Lent oAuxAl r 008_X : BOOL ;

225 NoAl r Mot Lent o_X : BOOL ;

226 Si cPer Mot Lent o_X : BOOL ;

227 Mot Lent ol nMarci a_X : BOOL;

228 Mot Lent oFer no_X : BOOL ;

229 Mot Lent oFermoRi t _X : BOOL ;

230

231 (*Canbi o St anmpo*)

232 CanbSt anpoAuxAl r 001_X : BOOL ;
233 CanmbSt anpoAuxAl r 002_X : BOOL
234 PosPMSADbi | CS_X : BOOL ;
235

236 (*Sovraccari co*)

237 SovraccAuxAl r001_X : BOOL ;

238 SovraccAuxAl r002_X : BOCL ;

239 SovraccAuxAl r003_X : BOOL ;

240 SovraccAuxAl r004_X : BOCL ;

241 Pressd i oSovraccOK_X : BOOL ;
242 Reset Sovracc_X : BOOL ;
243 Ctrl FcSovracc_X : BOOL ;
244

245

246

247 END_VAR

248
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4.1.1.4.2 GVL_EncoderSilitta

VAR _GLOBAL
Encoder SlittaAct_DI : DI NT;
EncoderSlittaAct _R : REAL;
QuotaSlitta_R: REAL;
END_VAR

O U WN PP
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4.1.1.4.3 GVL_HMI

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33

17/04/2014

VAR_GLOBAL

HM _PosPressa_W: WORD;

HM _AlrlnCorso_X: BOOL ;

HM _ModeCi cl oPressa_W: WORD;
HM _LuceSt anpo_R: REAL ;

HM _PsM nLuceSlitta_X : BOOL ;
HM _PsMaxLuceSlitta_X : BOOL ;
HM _PsReset Anoral i e_X : BOOL ;

HM _Al arm001_X : BOOL ;
HM _Al ar nD02_X . BOOL ;
HM _Al ar nD03_X : BOOL ;
HM _Al ar m004_X . BOOL ;
HM _Al ar nD05_X : BOOL ;
HM _Al ar rD06_X : BOOL ;
HM _Al ar nD07_X . BOOL ;
HM _Al ar nD08_X . BOOL ;
HM _Al ar m009_X : BOOL ;
HM _Al arnD10_X : BOOL ;
HM _Al arnD11_X : BOOL ;
HM _Al arnD12_X . BOOL ;
HM _Al ar nD13_X . BOOL ;
HM _Al armD14_X : BOOL ;
HM _Al arnD15_X : BOOL ;
HM _Al arnD16_X : BOOL ;
HM _Al arnD17_X . BOOL ;
HM _Al ar nD18_X . BOOL ;
HM _Al arnD19_X : BOOL ;
HM _Al ar nD20_X : BOOL ;
HM _Al arnD21_X : BOOL ;
HM Al arn022_X : BOOL ;
HM _Al ar nD23_X . BOOL ;
HM _Al armD24_X : BOOL ;
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34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
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HM _Al ar nD25_X
HM _Al ar nD26_X
HM _Al arnD27_X
HM _Al ar nD28_X
HM _Al arnD29_X
HM _Al ar nD30_X
HM _Al ar nD31_X
HM _Al ar m032_X
HM _Al ar nD33_X
HM _Al ar n034_X
HM _Al ar nD35_X
HM _Al ar nD36_X
HM _Al ar nD37_X
HM _Al ar nD38_X
HM _Al ar nD39_X
HM _Al ar nD40_X
HM _Al arnD41_X
HM _Al ar mD42_X
HM _Al ar nD43_X
HM _Al ar nD44_X
HM _Al ar nD45_X
HM _Al ar nD46_X
HM _Al ar nD47_X
HM _Al ar nD48_X
HM _Al ar nD49_X
HM _Al ar nD50_X
HM _Al ar n051_X
HM _Al ar m052_X
HM _Al ar nD53_X
HM _Al ar nD54_X
HM _Al ar nD55_X
HM _Al ar nD56_X
HM _Al ar nD57_X
HM _Al ar nD58_X
HM _Al ar nD59_X
HM _Al ar nD60_X

: BOOL ;
. BOOL ;
: BOOL ;
: BOQL ;
. BOCL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOQL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOCL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
. BOQL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
. BOQL ;
. BOOL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
: BOCL ;
: BOOL ;
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70
71
72
73
74
75
76
7
78
79
80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
90
91
92
93
94
95
96
97
98
99
100
101
102
103
104
105
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HM _Al ar nD61_X
HM _Al ar nD62_X
HM _Al ar nD63_X
HM _Al ar nD64_X
HM _Al ar nD65_X
HM _Al ar nD66_X
HM _Al ar nD67_X
HM _Al ar nD68_X
HM _Al ar nD69_X
HM _Al ar n070_X
HM _Al arnD71_X
HM _Al arnD72_X
HM _Al arnD73_X
HM _Al ar nD74_X
HM _Al ar nD75_X
HM _Al arnD76_X
HM _Al arn077_X
HM _Al ar mD78_X
HM _Al arnD79_X
HM _Al ar nD80_X
HM _Al ar n081_X
HM _Al ar nD82_X
HM _Al ar nD83_X
HM _Al ar nD84_X
HM _Al ar nD85_X
HM _Al ar nD86_X
HM _Al ar n087_X
HM _Al ar nD88_X
HM _Al ar nD89_X
HM _Al ar nD90_X
HM _Al arnD91_X
HM _Al ar nD92_X
HM _Al ar nD93_X
HM _Al ar nD94_X
HM _Al ar nD95_X
HM _Al ar nD96_X

: BOOL ;
. BOOL ;
: BOOL ;
: BOQL ;
. BOCL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOQL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOCL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
. BOQL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
. BOQL ;
. BOOL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
: BOCL ;
: BOOL ;
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106
107
108
109
110
111
112
113
114
115
116
117
118
119
120
121
122
123
124
125
126
127
128
129
130
131
132
133
134
135
136
137
138
139
140
141
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HM _Al ar nD97_X
HM _Al ar nD98_X
HM _Al ar nD99_X
HM _Al ar mL00_X
HM _Al arml01_X
HM _Al ar mi02_X
HM _Al ar mLl03_X
HM _Al ar mL04_X
HM _Al ar mL05_X
HM _Al ar ml06_X
HM _Al ar ml07_X
HM _Al ar mL08_X
HM _Al ar mi09_X
HM _Al ar mi10_X
HM _Alarmi1l_X
HM _Al armi12_X
HM _Al ar ml13_X
HM _Al ar ml14_X
HM _Al ar mi15_X
HM _Al arnml16_X
HM _Alarml17_X
HM _Al ar mi18_X
HM _Al armi19_X
HM _Al ar mi20_X
HM _Alarmi21_X
HM _Al armi22_X
HM _Al ar ml23_X
HM _Al ar mL24_X
HM _Al ar mi25_X
HM _Al ar mi26_X
HM _Al arml27_X
HM _Al ar mi28_X
HM _Al armi29_X
HM _Al ar ml30_X
HM _Alarmi31_X
HM _Al ar mi32_X

: BOOL ;
. BOOL ;
: BOOL ;
: BOQL ;
. BOCL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOQL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOCL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
. BOQL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
. BOQL ;
. BOOL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
: BOCL ;
: BOOL ;
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142
143
144
145
146
147
148
149
150
151
152
153
154
155
156
157
158
159
160
161
162
163
164
165
166
167
168
169
170
171
172
173
174
175
176
177
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HM _Al ar mi33_X
HM _Al ar mi34_X
HM _Al ar mi35_X
HM _Al ar mi36_X
HM _Al armi37_X
HM _Al ar mi38_X
HM _Al ar ml39_X
HM _Al ar ml40_X
HM _Al ar mi41_X
HM _Al ar mi42_X
HM _Al ar mi43_X
HM _Al ar mi44_X
HM _Al ar mi45_X
HM _Al ar mi46_X
HM _Al ar mi47_X
HM _Al ar mi48_X
HM _Al ar ml49_X

HM _Sal vast anpol_X
HM _CanSal vast anmpol_X
HM _Sal vast anpo2_X
HM _Cansal vast anpo2_X
HM _Sal vast anpo3_X
HM _Canfal vast anpo3_X
HM _Sal vast anpo4_X
HM _CanSal vast anmpo4_X

HM _Aut oml_X

HM _Act Ri tardoAut oml_T
HM _Act Count Aut onil_W

HM _Aut onm2_X

HM _Act Ri t ar doAut on2_T
HM _Act Count Aut on2_W

HM _Aut onB_X

HM _Act Ri t ar doAut onB_T
HM _Act Count Aut on8_W

. BOCL ;
. BOOL ;
: BOOL ;
: BOQL ;
. BOCL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOOL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOCL ;
: BOOL ;
: BOOL ;

: BOOL ;
: BOOL ;
: BOQL ;
. BOOL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOCL ;
: BOOL ;

: BOOL ;
D TIME;
: WORD ;
. BOQL ;
: TIME;
: WORD ;
: BOCL ;
: TIME;
: WORD ;
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178
179
180
181
182
183
184
185
186
187
188
189
190
191
192
193
194
195
196
197
198
199
200
201
202
203
204
205
206
207
208
209
210
211
212
213
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HM _Aut omd_X

HM _Act Ri t ar doAut omd_T
HM _Act Count Aut ond_W
HM _Aut onb_X

HM _Act Ri t ar doAutonb_T
HM _Act Count Aut onb_W
HM _Aut onb_X

HM _Act Ri t ar doAut on6_T
HM _Act Count Aut onb6_W
HM _Aut onv7_X

HM _Act Ri t ar doAut onvV_T
HM _Act Count Aut oniv_W
HM _Aut onB_X

HM _Act Ri t ar doAut onB_T
HM _Act Count Aut onB8_W

HM _Reset Cont Pr od_X

HM _Reset Cont Pr odTot _X
HM _Reset Cont Qual i ta_X
HM _Ti meWor kSec_DI

HM _Ti meWor kM n_DI

HM _Ti meWor kHour _DI

HM _Ti meWork_T

HM _CanPr oduzi one_X
HM _Cantt opAFC_X

HM _FcCtrl Fase_X

HM _CantCtrl| Fase_X

HM _Fr Xps_CamaOTS_X
HM _Fr Xps_CammaUN_X

HM _CamCanbi oSt anpo_X
HM _PosPMSAbi | CS_X

HM _Fcd anpsAnt DxBl occat a_X
HM _Fcd anpsPosDxBl occat a_X
HM _FcC anpsAnt SxBl occat a_X

: BOOL ;
: TIME;
: WORD ;
: BOOL ;
© TIME;
: VWWORD ;
: BOOL ;
: TIME;
: WORD ;
: BOOL ;
© TIME;
: VWORD ;
: BOOL ;
© TIME;
: VWORD ;

: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: DI NT ;
: DINT;
: DI NT;
CTIME;

: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;

: BOOL ;
: BOOL ;
D BOOL; (**)
D BOOL; (**)
: BOOL; (**)
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214
215
216
217
218
219
220
221
222
223
224
225
226
227
228
229
230
231
232
233
234
235
236
237
238
239
240
241
242
243
244
245
246
247
248
249

17/04/2014

HM _FcC anpsPosSxBl occata_X : BOOL ; (**)
HM _FcC anpsAnt DxSBl occata_X : BOOL ; (**)
HM _FcC anpsPosDxSBl occata_X : BOOL ; (**)
HM _FcC anpsAnt SxSBl occata_X : BOOL ; (**)
HM _FcC anpsPosSxSBl occata_X : BOOL ; (**)
HM _Pressi oneCarrel | oBasso_X : BOOL ;

HM _EvShl occaggi oCarrel l o_X : BOCL; (**)
HM _EvBl occaggi oCarrell o_X : BOCL; (**)
HM EvSalitaCarrello_X : BOOL ; (**)
HM _EvDi scesaCarrel | 0_X : BOOL; (**)
HM _PsSbl occaCS_X : BOOL ;
HM _PsBI occaCS_X : BOOL ;
HM _PsSal itaCS_X : BOOL ;
HM _PsDi scesaCS_X : BOOL ;
HM _Cslnserito_X : BOOL ;

HM _Pressi oneCarrel |l oBl occato_X : BOCL ;

HM _Rel eReset XPSMC_Base_X : BOCL ;
HM _Rel eReset XPSMC_Hand_X : BOOL ;
HM _Rel eReset Ci cl oPressa_X : BOCOL ;

(*XPSMC_base*)

HM _Di agl nfolXpsncBase_W: WORD;

HM _Di agl nf o2XpsnctBase_W: WORD;

HM _Di agl nf 03XpsnctBase_W: WORD;

HM _Di agl nf o1MsgXpsntBase_W: WORD;
HM _Di agl nf o2MsgXpsntBase_W: WORD ;
HM _Di agl nf o3MsgXpsntBase_W: WORD ;

(*XPSMC_hand*)

HM _Di agl nf o1XpsncHand_W: WORD;

HM _Di agl nf o2XpsncHand_W: WORD ;

HM _Di agl nf o3XpsncHand_W: WORD ;

HM _Di agl nf olMsgXpsntHand_W: WORD ;
HM _Di agl nf o2MsgXpsntHand_W: WORD ;
HM _Di agl nf o3MsgXpsntHand_W: WORD;
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250

251 HM _Fr Xps_Qut EvFrenFriz_X : BOOL ;

252

253 HM _Pressi oneQ i oLubGen_X : BOOL ;
254 HM _Pressi oned i oLubTorcPacl X : BOOL ;
255 HM _Pressi oned i oLubTorcPac2_X : BOCL ;
256 HM _Livel | o0 i oOkLubCeneral e_X : BOOL;
257 HM _Livel | od i oOkLubTor cPac_X : BOOL ;
258 HM _Ter nosScanbi at Tor cPac_X : BOOL ;
259 HM _Ter nost at 00 i oOkTor cPac_X : BOOL ;
260 HM _Rel eMar ci aPonpad i o_X : BOOL ;
261 HM _Rel eMar ci aPonpad i oTor Pac_X : BOOL ;
262 HM _Rel eVenti | ScambTor cpac_X : BOOL ;
263

264 HM _Act Count LubBi | an_1I © INT;
265 HM _EvLubBi | anci atori _X : BOOL ;
266

267 HM _EvLubG assoCusc_X : BOOL ;
268 HM _Act Count LubCusc_| : INT;
269 HM _Act Ti neLubCusc_T : TIME;
270 HM _Ci cl oLubCuscl nCorso_X : BOOL ;
271 HM _LubGrassoTrabonU ti mata_X : BOOL ;
272 HM _PsManLubGrassoCusc_X : BOOL ;
273 HM _Livel | oLubG asso_X : BOOL ;
274

275 HM _Set M nReal eRegSlitta © REAL ;
276 HM _Set MaxReal eRegSlitta © REAL ;
277 HM _Act Punti EncRegSlitta_R © REAL ;
278

279 HM _Fr Xps_Barri eraFront _X : BOOL ;
280 HM _Fr Xps_Barri eraPost _X : BOOL ;
281 HM _Fr Xps_Pul DavDxl ns_X : BOOL ;
282 HM _Fr Xps_Pul DavDxDi si ns_X : BOOL ;
283 HM _Fr Xps_Pul DavSxIl ns_X : BOOL ;
284 HM _Fr Xps_Pul DavSxDi si ns_X : BOOL ;
285 HM _Fr Xps_Pul Di eDx| ns_X : BOOL ;
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286 HM _Fr Xps_Pul Di eDxDi si ns_X : BOOL ;

287 HM _Fr Xps_Pul Di eSxl ns_X : BOOL ;
288 HM _Fr Xps_Pul Di eSxDi si ns_X : BOOL ;
289

290 HM _PsRst Shi | ancEv_X : BOOL ;
291 HM _Act Ti mer SpegnLub_DI : DINT;
292

293 HM _Fr Xps_Bi manNo_X : BOOL ;
294 HM _Fr Xps_Bi manNc_X : BOOL ;
295 HM _PressAri aSovraccarico_X : BOOL ;
296 HM _Pressi oneSovraccarico_X : BOOL ;
297 HM _FcSovraccaricoSlittaDX X : BOOL ;
298 HM _FcSovraccaricoSlittaSX X : BOOL ;
299 HM _EvSovraccaricoDx_1 X : BOOL ;
300 HM _EvSovraccaricoSx_2_ X : BOOL ;
301

302 END_VAR

303
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4.1.1.44 GVL_IO

1 VAR _GLOBAL
2 | _EnmergenzaPressa_X : BOOL ; (**)
3 | _Ener genzaGener al e_X : BOOL; (**)
4 | _PsReset Anonal i e_X : BOOL ; (**)
5 | _FeedBackrel eSi cPLC_X : BOOL ;
6 | _Sel Escl usi oneSal vast anpo_X : BOOL ; (**)
7 | _EvFrenoFri zi one_X : BOOL ;
8 | _FcCirl Fase_X D BOOL; (*¥)
9 | _Sal vast anpol_X : BOOL ; (**)
10 | _Sal vast anpo2_X : BOOL ; (**)
11 | _Sal vast anpo3_X : BOOL; (**)
12 | _Sal vast anpo4_X : BOOL ; (**)
13 | _Scatti Term ci Generici _X :BOOL; (**)
14
15 | _PressioneAri aOK_X : BOOL ; (**)
16 | _PsMar ci aPonped i o_X : BOOL; (**)
17 | _PsArrestoPonpedio_X : BOOL ; (**)
18 | _Rel ePonmpad i ol nMar ci a_X : BOOL; (**)
19 | _Rel ePonpad i oTor pacl nMarcia_X : BOOL; (**)
20 | _Term caCkPonpad i oPressa_X : BOOL ; (**)
21 | _Term caCkPonpad i oTor pac_X : BOOL; (**)
22 | _LivellodioCkLubTorcPac_X : BOOL ; (**)
23 I _Livell odioCkLubGeneral e_X : BOOL ; (**)
24 | _Ter nbsScanbi at Tor cPac_X : BOOL ; (**)
25 | _PressionedioLubGen_X : BOOL ; (**)
26 | _Pressioned ioLubTorcPacl X : BOOL; (*Lubrificazione Torpac*)
27
28 | _Pressioned ioLubTorcPac2_X : BOOL; (*Raffreddanmento Torpac*)
29 | _PressioneAri aFrenoVol ano_X : BOOL ; (**)
30 | _PressAri aPi gnonel nnestato_X : BOOL ; (*Pressione pignone innestato Ex AriaFrenoFrizi one*)
31 | _PressAriaG uppoF_F_X : BOOL ; (*Pressione gruppo freno/frizione Ex AriaFrizi oneFreno*)
32 | PreSS|oneAr|aC|||ndr|B|IanC|ator| X : BOOL; (**)
33 | _PressioneAriaCusci ni _X : BOCOL ;
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34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69

17/04/2014

_Livel l oLubGrasso_X : BOOL ;

_LubGrassoTrabonU ti mata_X : BOOL ;
_FineGicl oLubGrassoTrabon_X : BOOL ;
_Sel Reset LubGrassoTrabon_X : BOOL ;
_PressioneSovraccarico_X : BOOL ;
_Sel RipristinoSovraccarico_X : BOOL ;
_Sel SpurgoSovraccarico_X : BOOL ;
_FcSovraccaricoSlittabX X : BOOL ;
_FcSovraccaricoSlittaSX X : BOOL ;
_SequenzaCi cl i caFasi _X : BOOL ;
_PresenzaTensi onell5V_X : BOOL ;
_Modul oMbt Pri ncFer np_X : BOOL ;
_Riserva_24_4 X : BOOL ;
_Pignonel nnestato_X ;. BOOL ;
_Pi gnoneDi si nnestato_X : BOOL ;
_PsMar ci aMbt or ePri nci pal e_X : BO(l ;

_PsArrest oMbt orePrinci pal e_X

(*)
(**)
(**)
(*)
(**)
(*™)
(*™)

(7

_PastigliaTerm caMbt orePri nci pal e X Bw_ ;

_Rel eLi neaMot Pri nc_X c BOOL; (**)
_Rel ePri npSt epResMbdt Princ_X : BOOL; (**)
_Rel eSecondoSt epResMt Princ_X : BOOL; (**)
_Term caCkMbt Pri nci pal e_X  BOOL; (**)
_Sel Regol azioneSlitta_X : BOOL; (**)
_Term caCkMot RegSlitta_X . BOOL,; (**)
_FcSlittaAlta_X © BOOL; (**)
_FcSlittaBassa_X © BOOL; (**)
_PsSalitaSlitta_X © BOOL; (**)
_PsDi scesaSlitta_X : BOOL; (**)
_Rel eLineaRegSlitta_X  BOOL; (**)
_ReleSalitaRegSlitta_X : BOOL; (**)
_Rel eDi scesaRegSlitta_X : BOOL; (**)
_Sel Abi | CS_X c BOOL; (*%)
_Sel Abi | CS1_X D BOOL; (**)

(**)
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70
71

72
73
74
75
76
7
78
79
80
81

82
83
84
85
86
87
88
89
90
91
92
93
94
95
96
97
98
99
100
101
102
103

17/04/2014

| _PressioneCarrell oBl occat o_X OOl ; (**)
| _FcC anpsAnt DxBl occat a_X : BOOL ;
(*Collegati NC, il finecorsa si rilascia dentro ad una canma segnal ando | a posi zi one*)

| _FcCl anpsPosDxBIl occat a_X . BOOL; (**)

| _FcC anpsAnt SxBl occat a_X : BOOL; (**)

| _Fcd anpsPosSxBl occat a_X : BOOL; (*%)

| _FcCl anpsAnt DxSBI occat a_X : BOOL; (**)

| _FcCl anpsPosDxSBl occat a_X : BOOL; (**)

| _Fcd anpsAnt SxSBI occat a_X D BOOL; (**)

| _FcCl anmpsPosSxSBl occat a_X : BOOL; (**)

| _FcCarrell oBasso_X : BOOL ;

| _PressioneCarrel |l oBasso_X : BOOL ;

(*Pressostato colegato NC, quando il carrello si alza, la salita della pressione, apre il

I _Sel Marci al npul si Av_X  BOOL; (**)

| _Sel Mar ci al npul si I nd_X : BOOL; (**)

| _PsMar ci aMbt Mar ci al npul si _X : BOOL; (**)

| _PsArrest oMt Marci al mpul si _X : BOOL; (**)

| _Modul oMot | npul Fer mo_X : BOOL; (**)

| _Riserva_30_7_X : BOOL; (**)

| _Term caCkMot Mar ci al npul si _X  BOOL; (**)

| _PastigliaTerm caMotlnmpul si_X : BOOL; (**)

| _Rel eMar ci al npul si Avanti _X : BOOL; (**)

| _Rel eMarcial mpul silndietro_X  BOOL; (**)

| _Rel eVentil ScanbTor cpac_X : BOOL ;

| _Term caCkVent ScanmbTor pac_X : BOOL ;

| _Ternostat o0 i oOkTor cPac_X : BOOL ;

| _PressAriaSovraccarico_X : BOOL ;

| _Riserva_32_4 : BOOL ; (* PRESSOSTATO SBI LANCI AMENTO EV f/f 1%)
| _Riserva_32_5 : BOOL ; (* PRESSOSTATO SBI LANCI AMENTO EV f/f 2*)
| _Riserva_32_6 : BOOL ;

| _Riserva_32_7 : BOOL ;

| _Riserva_32_8 : BOOL ;

| _Riserva_32_9 : BOOL ;

| _Riserva_32_10 : BOOL ;
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104 | _Riserva_32_11 : BOAL ;

105

106

107 | _Sel SalitaCarrell o_X : BOOL; (**)
108 | _Sel Di scesaCarrel |l o_X : BOOL; (**)
109 | _Sel Bl occoCarrell o_X : BOOL; (**)
110 | _Sel Sbl occoCarrello_X ©BOCOL; (**)
111

112 Q Pl cOK_Chl_X © BOCOL; (**)
113 Q Pl cOK_Ch2_X ©BOCOL; (**)
114 Q Cammal_X © BOOL; (**)
115 Q _Camma2_X ©BOCOL; (**)
116 Q _Camma3_X BOCOL; (**)
117 Q Cammad_X : BOOL; (*%)
118 Q _Camme5_X . BOOL ; (**)
119 Q _Camma6_X D BOOL; (**)
120 Q Camma7_X : BOOL; (*%)
121 Q Camma8_X D BOOL; (**)
122 Q _LanpPonped i ol nTenpori zzazi one X BOCOL ; (**)
123 Q _LanpPonpad i oTor aPac_X ©BOCOL; (**)
124

125 Q _EvPonpalLubGrassoTrabon_X : BOOL ;

126 Q _EvSovraccaricobx_1_X : BOOL ;

127 Q _EvSovraccari coSx_2_X : BOOL; (**)
128 Q_Evl nnest oPi gnonePer Mar ci al mpul si _X : BOOL ;
129 Q_LanpPi gnonel nnest at o_X : BOOL; (**)
130 Q _LanpPi gnoneDi si nnest at o_X © BOOL; (*7*)
131 Q_LanpVol anoFer no_X : BOOL; (**)
132 Q_EvFrenoVol ano_X . BOOL,; (**)
133 Q Lanpd anpslnseriti_X ©BOCOL; (**)
134 Q EvSbl occaggi oCarrel l o_X : BOOL; (**)
135 Q _EvBl occaggi oCarrel |l o_X : BOOL; (**)
136 Q LanpCarrel |l oBl occat o_X : BOOL; (*7*)
137 Q LanpCarrel | oSbl occat o_X : BOOL; (**)
138 Q EvSalitaCarrell o_X : BOOL; (**)
139 Q EvDi scesaCarrel | 0_X : BOOL; (**)
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140 Q_Rel eMar ci aPonpad i o_X : BOOL; (**)
141 Q_Rel eMar ci aPorrpad i oTor Pac_X : BOOL; (**)
142 Q_Rel eMar ci aMot Pri nci pal e_X : BOOL ; (**)
143 Q Rel eSt eplResMWbt Princ_X : BOOL; (**)
144 Q _Rel eSt ep2ResMWot Princ_X : BOOL; (**)
145 Q_LanpMot Pri nci pal el nMarci a_X : BOOL; (**)
146 Q Rel eRegSlittaLinea_X © BOOL; (*7*)
147 Q Rel eRegSlittaSalita_X © BOOL; (**)
148 Q Rel eRegSlittabi scesa_X : BOOL ; (**)
149 Q LanmpRegSlittalnserita_X : BOOL; (**)
150 Q_Rel eMar ci al mpul si Avanti _X : BOOL ; (**)
151 Q_Rel eMarci al nmpul si I ndi etro_X : BOOL ; (**)
152 Q_LanpMar ci al mpul si Avanti _X : BOOL ; (**)
153 Q _LanpMar ci al mpul si I ndietro_X : BOOL; (**)
154 Q _LanpAnonal i al nCorso_X : BOOL; (**)
155 Q Rel eVenti | ScanbTor cpac_X : BOAL ;

156 Q EvLubBi |l anci atori _X : BOOL ;

157 Q Riserva_9 0_X : BOAL ;

158 QR serva_9 1 X : BOOL ;

159 QR serva_9 2 X : BOOL ;

160 Q Riserva_9 3 X : BOAL ;

161

162 Q_Rel eReset Ener genza_X : BOOL ;

163 Q_Rel eReset XPSMC_Base_X : BOAL ;

164 Q_Rel eReset XPSMC_Hand_X : BOAL ;

165 Q _Rel eReset Ci cl oPressa_X : BOOL ;

166

167

168 I A_Encoder PosPressa_UDI : UDI NT ;

169 I A_Encoder PosSlitta_uDl : UDI NT ;

170

171 | _Di ag80A0_O_AlinCtrl _X : BOAL ;

172 | _Di ag80A0_0_Al i nExp_X : BOOL ;

173 | _Di ag80A0_0_Alim O X © BOOL

174

175 | _Di ag80A9_AlintCtrl _X : BOOL ;
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176
177
178
179
180
181
182
183
184
185
186
187
188
189
190
191
192
193
194
195
196
197
198
199
200
201
202
203
204
205
206
207
208
209
210
211
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_Di ag80A9_Alim O X

_Diag80A12_AlinCtrl _X
_Di ag80A12_Alim O X

_Di ag80A1_Al i m24V_X
_Di ag80A1_Al i nbV_X

_Di ag80AL4_Al i n24V_X
_Di ag80A14_Al i mbV_X

_Di ag80AL0_Out Ok_W
_Di ag80AL1_Out Ok_W
_Di ag80A13_Out Ok_W

_StatusXpsncBase_B
_ModeXpsnctBase_B
_InSt_1_8_XpsnctBase_B
_InSt_9_16_XpsnctBase_B
_InSt_17_24 XpsnctBase_B
_InSt_25_32_XpsncBase_B
_QutsSt_1_8_XpsncBase_B
_InEr_1_8 XpsncBase_B
_InEr_9 16_XpsnctBase_B
_InEr_17_24_XpsncBase_B
_InEr_25_32_XpsntBase_B
_QutEr_1_8_XpsncBase_B
_Di agl nfolLXpsntBase_B
_Di agl nf o1HXpsnctBase_B
_Di agl nfolMsgXpsntBase_B
_Di agl nf o2LXpsntBase_B
_Di agl nf o2HXpsntBase_B
_Di agl nfo2MsgXpsntBase_B
_Di agl nfo3LXpsntBase_B
_Di agl nf o3HXpsntBase_B

. BOQL ;

: BOCOL ;
. BOQL ;

: BOOL ;
: BOOL ;

: BOCOL ;
: BOCOL ;

: VWORD ;
: WORD ;
: WORD ;

. BYTE;
. BYTE;
. BYTE;
. BYTE;
. BYTE;
. BYTE;
. BYTE;
. BYTE;
. BYTE;
. BYTE;
. BYTE;
. BYTE;
: BYTE;
. BYTE;
. BYTE;
. BYTE;
. BYTE;
. BYTE;
. BYTE;
. BYTE;
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212 | _Di agl nf o3MsgXpsntBase_B : BYTE;

213

214 | _St at usXpsntHand_B . BYTE;
215 | _ModeXpsnctHand_B : BYTE;
216 I _InSt_1 8 XpsntHand_B : BYTE;
217 | _InSt_9_16_XpsntHand_B : BYTE;
218 I _InSt_17_24_XpsncHand_B : BYTE;
219 I _I'nSt_25_32_XpsncHand_B : BYTE;
220 | _QutSt_1_8_XpsntHand_B : BYTE;
221 | _InEr_1_8 XpsntHand_B : BYTE;
222 I _InEr_9_16_XpsntHand_B : BYTE;
223 | _InEr_17_24_XpsntHand_B : BYTE;
224 | _I'nEr_25_32_XpsntHand_B . BYTE;
225 | _QutEr_1 8 XpsntHand_B : BYTE;
226 | _Di agl nfolLXpsntHand_B : BYTE;
227 | _Di agl nf o1HXpsntHand_B : BYTE;
228 | _Di agl nf olMsgXpsncHand_B : BYTE;
229 | _Di agl nf o2LXpsncHand_B : BYTE;
230 | _Di agl nf o2HXpsncHand_B : BYTE;
231 | _Di agl nf o2MsgXpsntHand_B : BYTE;
232 | _Di agl nf o3LXpsntHand_B : BYTE;
233 | _Di agl nf o3HXpsnctHand_B : BYTE;
234 | _Di agl nf o03MsgXpsntHand_B : BYTE;
235

236 I _FrXps_Ctrl Rot Al bero_X : BOOL; //ingresso 1 su XPSMC Base controllo rottura al bero su XPSMC Base
237 | _Fr Xps_Reset Ener g_X : BOOL ;
238 | _Fr Xps_ChlEner gPressa_X : BOOL ;
239 | _Fr Xps_Ch2Ener gPressa_X : BOOAL ;
240 | _Fr Xps_ChlEnmer gGen_X : BOOL ;
241 | _Fr Xps_Ch2Enmer gGen_X : BOOL ;
242 | _Fr Xps_EdnEner gPressa_X : BOAL ;
243 | _Fr Xps_EdnEnmer gGen_X : BOAL ;
244

245 I _FrXps_CammaOTS_X : BOAL ;
246 I _FrXps_CammaUN_X : BOAL ;
247 I _Fr Xps_PsRPM5_X : BOOL ;

17/04/2014 PressaVv10 Pagina 50 di 339



248
249
250
251
252
253
254
255
256
257
258
259
260
261
262
263
264
265
266
267
268
269
270
271
272
273
274
275
276
277
278
279
280
281
282
283

17/04/2014

_FrXps_PsResetCi |l co_X
_FrXps_Sel Ci cl oRegl_X
_FrXps_Sel Cicl 0Si ngl_X
_FrXps_Sel G cl oCont _X

_Fr Xps_EdnEvFrenoFri z_X

_FrXps_PsArrestoChl_X
_Fr Xps_PsArrestoCh2_X

_Fr Xps_Bi
_Fr Xps_Bi
_FrXps_Bi
_Fr Xps_Bi

manlNo_X
manlNc_X
man2No_X
man2Nc_ X

_FrXps_Arrest oExt Chl_X
_FrXps_Arrest oExt Ch2_X

_FrXps_Ri paroLat DxCh1_X
_Fr Xps_Ri paroLat DxCh2_X
_Fr Xps_Ri paroLat SxCh1_X
_Fr Xps_Ri paroLat SxCh2_X
_Fr Xps_Reset GenXpsBase_X

_Fr Xps_CQut Emer gGenCh1_X
_Fr Xps_CQut Emer gGenCh2_X
_FrXps_Qut EvFrenFri zChl_X
_FrXps_Qut EvFrenFri zCh2_X

_Fr Xps_CQut Ener gPres_X
_FrXps_Qut Arrest ol nm X

_Fr Xps_Sel Ci cl oReg2_X
_FrXps_Sel Ci cl 0Si ng2_X

_FrXps_Bi
_Fr Xps_Bi
_Fr Xps_Bi
_FrXps_Bi
_FrXps_Bi
_FrXps_Bi

manDavDxNol_ X
manDavDxNcl_X
manDavDxNo2_X
manDavDxNc2_X
manDavSxNol_X
manDavSxNc1_X

. BOQL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOCL ;

: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOQL ;
: BOOL ;

: BOCL ;
. BOQL ;
: BOAL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;

: BOOL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOQL ;
: BOOL ;
: BOOL ;

: BOOL ;
: BOOL ;
: BOQL ;
. BOOL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOQL ;
: BOOL ;
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284
285
286
287
288
289
290
291
292
293
294
295
296
297
298
299
300
301
302
303
304
305
306
307
308
309
310
311
312
313
314
315
316
317
318
319
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| _FrXps_CQut Arrest oPer Base_X

_Fr Xps_Bi nanDavSxNo2_X
_Fr Xps_Bi manDavSxNc2_X
_Fr Xps_Bi manDi eDxNo1_X
_FrXps_Bi manDi eDxNc1_X
_Fr Xps_Bi manDi eDxNo2_X
_Fr Xps_Bi manDi eDxNc2_X
_Fr Xps_Bi manDi eSxNol1_X
_Fr Xps_Bi manDi eSxNc1_X

_Fr Xps_Bi manDi eSxNo2_X
_Fr Xps_Bi manDi eSxNc2_X
_Fr Xps_Pul DavDxIl ns_X
_Fr Xps_Pul DavDxDi si ns_X
_FrXps_Pul DavSxl ns_X
_Fr Xps_Pul DavSxDi si ns_X
_Fr Xps_Pul Di eDxl ns_X
_Fr Xps_Pul Di eDxDi si ns_X

_Fr Xps_Pul Di eSxl ns_X

_Fr Xps_Pul Di eSxDi si ns_X
_FrXps_BarrieraFront Chl_X
_FrXps_BarrieraFront Ch2_X
_FrXps_BarrieraPost Chl_X
_FrXps_BarrieraPost Ch2_X
_Fr Xps_EdnBi manual e_X

_Fr Xps_Reset GenXpsHand_X

_Fr Xps_CQut Bi mmnuaChl_X
_Fr Xps_Qut Bi manuaCh2_X

_Fr XpsBaseRun_X
_Fr XpsBaseConf _X
_FrXpsBasel nt Err _X
_FrXpsBaseExt Err _X

: BOOL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOCL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOOL ;

: BOQL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOQL ;
: BOAL ;
: BOOL ;
: BOOL ;

: BOOL ;
: BOQL ;
: BOOL ;
: BOOL ;
: BOCL ;
. BOQL ;
: BOOL ;
: BOOL ;

: BOOL ;
: BOOL ;
: BOQL ;

: BOOL ;
: BOCL ;
. BOQL ;
: BOOL ;
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320 | _Fr XpsBaseSt op_X : BOOL ;

321 | _Fr XpsBaseSt at usRS_X : BOOL ;

322

323 I _Fr XpsHandRun_X : BOOL ;

324 | _Fr XpsHandConf _X : BOOL ;

325 | _Fr XpsHandl nt Err_X : BOOL ;

326 | _Fr XpsHandExt Err_X : BOOL ;

327 | _Fr XpsHandSt op_X : BOOL ;

328 | _Fr XpsHandSt at usRS_X : BOOL ;

329

330 | _Fr XpsBasePsRst On_X : BOOL; //PS reset prenuto

331 | _Fr XpsBaseVol t On_X : BOOL; //Presenza Tensione

332 | _Fr XpsBaseType_X : BOOL ; //1=XPSMC16 0=XPSMC32

333 | _Fr XpsBaseBoot _X : BOOL; //1=per tutta la fase di Accensione o START e fino alla fine dell"autoverifica
334 | _Fr XpsBaseConf Val i d_X : BOOL; // Configurazione Valida
335 | _Fr XpsBaseSt opRq_X : BOOL; //Comando Di STOP Ricevuto
336

337 | _Fr XpsHandPsRst On_X : BOCOL; //PS reset prenuto

338 | _Fr XpsHandVol t On_X : BOOL; //Presenza Tensione

339 | _Fr XpsHandType_X : BOOL ; //1=XPSMC16 0=XPSMC32

340 | _Fr XpsHandBoot _X : BOOL; //1=per tutta la fase di Accensione o START e fino alla fine dell"autoverifica
341 | _Fr XpsHandConf Val i d_X : BOOL; // Configurazione Valida
342 | _Fr XpsHandSt opRg_X : BOOL ; // Comando Di STOP Ricevuto
343

344

345 END_VAR

346
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4.1.1.4.5 GVL_MasterEncoder

1 VAR_GLOBAL
2 Mast er Encoder Act _DI : DI NT;
3 Mast er Encoder Act _R : REAL ;
4 Mast er Encoder Vel ocity_R : REAL ;
5 Mast er Encoder Peri ode_R : REAL : = 360. 0 ;
6 Mast er Encoder Err _X : BOCL ;
7 Mast er Encoder Val i dity_X : BOOL ;
8 Mast er Encoder Speed_FB : Speed_fb ;
9
10 Quot aLuceMacchi na_R : REAL ;
11
12
13
14 END_VAR
15
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4.1.1.4.6 Persistent_HMI

1 VAR_GLOBAL PERSI STENT RETAIN

2

3 HM _Ti mer SpegnLub_T : TI ME: = T#1200S;

4

5

6 HM _CanllOn_W : VORD;

7 HM _CanlOfFf _W : WORD;

8 HM _CanmROn_W : VORD;

9 HM _CanOFf _W : WORD;
10 HM _CanmBOn_W : VORD;
11 HM _CanBOFf_W : WORD;
12 HM _CamdOn_W : VORD;
13 HM _CamdOff W : WORD;
14 HM _CanbOn_W : WORD;
15 HVM _CanbOFf W : WORD;
16 HM _CanbOn_W : VORD;
17 HM _Can6OFf _W : WORD;
18 HM _Canv7On_W : WORD;
19 HM _Canv7OFf W : WORD;
20 HM _CanB8On_W : WORD;
21 HM _CanBOFf_W : WORD;
22 HM _CanbOn_W : VORD;
23 HM _CamBOf f _W : VORD;
24 HM _CanlOOn_W : WORD;
25 HM _CamlOOFf W : WORD;
26 HM _CanllOn_W : WORD;
27 HM _CanllOif _W : WORD;
28 HM _Canml20n_W : WORD;
29 HM _Canll2OFf _W : WORD;
30 HM _Canmi3On_W : WORD;
31 HM _Canl3OFf _W : WORD;
32 HM _Cantl4On_W : WORD;
33 HM _Canml4COFf W : WORD;
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34 HVM _Caml50n_ W : WORD;

35 HM _Caml50f _ W : WORD;
36 HM _Caml6On_W : WORD;
37 HM _Caml6Off _W : WORD;
38 HM _Caml70On_W : WORD;
39 HM _Caml7OFf_W : WORD;
40 HM _Caml8On_W : WORD;
41 HM _Caml8COFf W : WORD;
42 HM _Caml9On_W : WORD;
43 HM _Caml9OFf W : WORD;
44 HM _Can2OOn_W : WORD;
45 HM _CanR0OFf _W : WORD;
46 HM _Can1On_W : WORD;
47 HM _CanmR1OFf _W : WORD;
48 HM _Canm20n_W : WORD;
49 HM _Cam20rf _W : WORD;
50 HM _Cam23On_W : WORD;
51 HM _Can23CFf_W : WORD;
52 HM _Can4On_W : WORD;
53 HM _CanR4OFf W : WORD;
54 HM _Canm50n_W : WORD;
55 HM _Canm50f _ W : WORD;
56 HM _Can60n_W : WORD;
57 HM _Canm6OFf _W : WORD;
58 HM _Camk70n_W : WORD;
59 HM _Cam70f _W : WORD;
60 HM _Cam280On_W : WORD;
61 HM _Can28CFf_W : WORD;
62 HM _Canm90n_W : WORD;
63 HM _CamR9OFrf _W : WORD;
64 HM _CanB0On_W : WORD;
65 HM _CanB0OFf _W : WORD;
66

67 HM _CamlOnAnt _W . VORD;
68 HM _CamlOf f Ant_W : WORD;
69 HM _CanR2OnAnt _W © WORD;
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70 HV _Cam2OifAnt_ W : WORD;

71 HM _CamBOnAnt _W © \\ORD;
72 HV _CamBOFfAnt_ W : WORD;
73 HVM _CamdOnAnt W © VORD;
74 HV _CamdOifAnt_ W : WORD;
75 HM _CanbOnAnt _W © WORD;
76 HV _CambOif Ant_ W : WORD:
77 HM _CamBOnAnt _W © WORD;
78 HV _CamBOifAnt_ W : WORD;
79 HM _Can?OnAnt _W . WORD;
80 HV _Can7Oif Ant_ W : WORD;
81 HM _CamBOnAnt _W © \\ORD;
82 HV _CamBOFfAnt_ W : WORD;
83 HM _CamdOnAnt W © VORD;
84 HV _CamdOifAnt_ W : WORD;
85 HV _CanlOOnAnt W  : WORD;
86 HV _CamlOGFfAnt W : WORD:
87 HV _CamliOnAnt_ W  : WORD;
88 HV _Caml1OFfAnt W : WORD;
89 HVM _Caml20nAnt_ W : WORD;
90 HV _Caml2GFfAnt_ W : WORD;
91 HV _Caml3OnAnt_ W  : WORD;
92 HV _Caml3GFfAnt W : WORD;
93 HV _Caml4OnAnt_ W  : WORD;
94 HV _Caml4GFfAnt W : WORD;
95 HV _Caml5CnAnt W  : WORD;
96 HV _Caml5CFfAnt W  : WORD:
97 HV _CamlénAnt_ W  : WORD;
98 HV _Caml6OFfAnt W : WORD;
99 HV _Caml7OnAnt_ W  : WORD;

100 HV _Caml7GFfAnt W : WORD;

101 HV _Caml8OnAnt_ W  : WORD;

102 HV _Caml8OFfAnt W : WORD;

103 HV _Caml9nAnt_ W  : WORD;

104 HV _Caml9OFfAnt W : WORD;

105 HV _Can20OnAnt W  : WORD;
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106 HM _Can0OfFf Ant_W @ WORD;

107 HM _Canm21OnAnt _W : WORD;

108 HM _CanmR1OfFfAnt_W : WORD;

109 HM _CanR20nAnt _W © WORD;

110 HM _Canme2OFf Ant_W @ WORD;

111 HM _Cam230OnAnt _W : WORD;

112 HM _Canm3Off Ant_ W  : WORD;

113 HM _Can24OnAnt _W : WORD;

114 HM _CanmR4CffAnt_W : WORD;

115 HM _Can250nAnt _W : WORD;

116 HM _Canm5CFfAnt_W : WORD;

117 HM _CanR60nAnt _W : WORD;

118 HM _CanmR6CfF f Ant_W : WORD;

119 HM _CanR70nAnt _W © WORD;

120 HM _Cam70FfAnt_W @ WORD;

121 HM _Cam280OnAnt _W : WORD;

122 HM _Canm8OFf Ant_W : WORD;

123 HM _Can29OnAnt _W : VORD;

124 HM _CanmR9COfFfAnt_W : WORD;

125 HM _CanBOOnAnt _W : WORD;

126 HM _CanB0OfF fAnt_W : WORD;

127

128 HM _Set MaxI nRegSlitta_R : REAL ;

129 HM _Set MaxQut RegSlitta_R : REAL ;

130 HM _Set MaxLuceSt anpo_R : REAL ;

131 HM _OffsetQuotaSlitta_R: REAL;

132

133 HM _Act Tot al Prod_DI : DINT ;
134 HM _Act Par zPr od_DI : DINT;
135 HM _Set Par zPr od_DI : DINT;
136 HM _Abi | St opProd_X : BOQL ;
137

138

139 HM _Act ParzQual ita_Dl : DINT ;
140 HM _Set ParzQual i ta_Dl : DINT ;
141 HM _Abi | St opQual ita_X : BOOL ;
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142

143 HM _Act Hour Wor k_DI : DI NT;
144 HOUR_METER_FB : HOUR_METER ;
145 Par _HM st . Par _HM;
146 HM _HM st : HM _HM;
147

148 HM _Di sabl eSI vl_X : BOOL ;
149 HM _ModeSl v1_W : WORD ;
150 HM _SetTineCrl R pSIvl_T : TIME;
151 HM _Set Ti neSensONEspul SIv1_T : Tl ME;
152

153 HM _Di sabl eSI v2_X : BOOL ;
154 HM _ModeSI v2_W : VORD;
155 HM _SetTimeCrl R pSIv2_T © TIVE,
156 HM _Set Ti mneSensONEspul SIv2_T : TI ME;
157

158 HM _Di sabl eSl v3_X : BOOL ;
159 HM _MbdeSl v3_W : WORD ;
160 HM _SetTinmeCirl R pSIv3_T : TIME;
161 HM _Set Ti neSensONEspul SIv3_T : Tl ME;
162

163 HM _Di sabl eSI v4_X : BOOL ;
164 HM _ModeSI v4_W : VWORD;
165 HM _SetTinmeCrl R pSIv4_T © TIVE;
166 HM _Set Ti mneSensONEspul SIv4_T : TI ME;
167

168 HM _Enabl eAut oml_X : BOOL ;
169 HM _MobdeAut onll_X : BOOL ;
170 HM _Del ayAut oml_T : TIME;
171 HM _FunAut ontl_X : BOOL ;
172 HM _Set Count Aut onil_W : WORD ;
173

174 HM _Enabl eAut on2_X : BOOL ;
175 HM _MbdeAut on2_X : BOOL
176 HM _Del ayAuton2_T © TIVE;
177 HM _FunAut on2_X : BOOL ;

17/04/2014 PressaVv10 Pagina 59 di 339



178
179
180
181
182
183
184
185
186
187
188
189
190
191
192
193
194
195
196
197
198
199
200
201
202
203
204
205
206
207
208
209
210
211
212
213
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HM _Set Count Aut on2_W

HM _Enabl eAut onB8_X
HM _MbdeAut onB_X
HM _Del ayAut onB8_T
HM _FunAut onB_X

HM _Set Count Aut on8_W

HM _Enabl eAut om4_X
HM _MobdeAut on¥_X
HM _Del ayAut omd_T
HM _FunAut on¥d_X

HM _Set Count Aut ond_W

HM _Enabl eAut onb_X
HM _MbdeAut onb_X
HM _Del ayAut onb_T
HM _FunAut onb_X

HM _Set Count Aut onb_W

HM _Enabl eAut on6_X
HM _MbdeAut onb_X
HM _Del ayAut onb_T
HM _FunAut ont_X

HM _Set Count Aut onb_W

HM _Enabl eAut on7_X
HM _ModeAut onv7_X
HM _Del ayAut oni7_T
HM _FunAut onv7_X

HM _Set Count Aut oniv_W

HM _Enabl eAut onB_X
HM _MbdeAut onB_X
HM _Del ayAut on8_T
HM _FunAut onB_X

: WORD ;

: BOOL ;
: BOQL ;
: TIME;
: BOOL ;
: WORD;

: BOOL ;
: BOOL ;
: TIME;
. BOQL ;
: WORD ;

. BOCL ;
: BOOL ;
o TIVE
: BOOL ;
: WORD ;

: BOOL ;
. BOQL ;
C TIME;
: BOCL ;
: WORD ;

: BOOL ;
: BOOL ;
C TIME;
: BOOL ;
: WORD ;

: BOOL ;
: BOCL ;
: TIME;
: BOOL ;
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214 HM _Set Count Aut onB_W : WORD ;

215
216 HM _Set Ti meOnCtrl PresGen_T : TIME;
217 HM _SetTineOFfCtrl PresGen_T : TIME;
218
219 Count LubBi | anc_CTU . CTU;
220 HM _Set Count LubBi | anc_I ©INT;
221 HM _Set Ti neLubBi | anc_T : TIME;
222
223 Count LubCusc_CTU . CTU;
224 Count LubCusclcicl o_CTU : CTU;
225 Count Err LubCusci ni _CTU . CTU;
226 HM _Set Count LubCusc_| © INT;
227 HM _Set Ti neEvLubCusc_T C TIME;
228 HM _Set TGi cl oLubCusc_T : TIME;
229 HM _Set Count Er r LubCusc_| T INT;
230 MenPri noCi cl oLubCusci ni _X : BOOL ;
231 Count Err LubCusc_CTU . CTU;
232 HM _SetM nlnRegSlitta_R © REAL ;
233 HM _Set M nCut RegSlitta_R © REAL ;
234
235 HM _Set TLent Ctrl Encod_T  TIME;
236 HM _Set TVel Ctrl Encod_T  TIME,
237
238 END_VAR
239

4.1.1.5 POUs
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4.1.1.5.1 FBs
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4.1.1.5.1.1 Automatismo_FB

1 FUNCTI ON_BLOCK Aut ormat i sno_FB
2 (* FB gestione Automatism
3 Ver: 1.1
4 Autore: M A *)
5
6 VAR_I NPUT
7 i xEnabl e : BOOL; //0=disabilitato 1l=abilitato
8 i xCamma : BOOL ; //ingresso di canma esterna
9 i xMode : BOOL ; //0=i stantaneo 1=ritardato alla diseccitazione
10 itDelay : TIME; //[nms] ritardo alla diseccitazione
11 i xFun: BOCOL ; // O=normal e l=conteggio
12 iwSet Count : WORD; // [] set inpulsi per funzione conteggio
13
14 END_VAR
15
16
17 VAR_OUTPUT
18 gxQut put : BOOL; //out blocco
19 gtActRitardo: TIME; //tenpo attuale
20 gqwAct Count : WORD; //conteggi o attual e
21 gxEnabl ed : BOOL ; //blocco abilitato
22 END_VAR
23
24 VAR
25
26 Ritardo_TOF : TOF;
27 Contatore_CTU: CTU;
28
29
30
31 END_VAR
32
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i XEnabl e
I 1

[
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i xEnabl e i xCanma Contatore_ CTU. Q
I 1 I 1 I
[ [ [
i xFun
171
/|
i xMode gxQut put Ritardo_TOF. Q
I 1 I I
I [ [
Ritardo TOF
i xEnabl e i xMbde gxQut put i xCamma
11 11 I 11 I'N
[ [ [ [ ]
—qtActRitardo
it Del ay ——PT
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gxEnabl ed

—

gxQut put

— |
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Contatore_CTU
i XxEnabl e i xFun i xCamma CIHlL.
N N Pl cw OH o
CV |- gwAct Count
i XxFun
1 RESET
i xCamra Contatore_CTU. Q
IN| | |
i xEnabl e
/|
i wSet Count ——— PV
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4.1.1.5.1.2 Salvastampo_FB

O~NO U WNBRE

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33

17/04/2014

FUNCTI ON_BLOCK Sal vast anpo_FB

(*

VAR

END_
VAR

END_

VAR

FB gestione Sal vast anpo
Ver: 1.1
Autore: M A. *)

I NPUT

i xEnabl e : BOOL ; //0=bl occo disabilitato 1=blocco abilitato

i xCamma : BOOL ; //ingresso di camma esterna

i wbde : WORD; //0O=statico 1=di anm co 2=espul si one

i xSensore : BOOL; //Ingresso fisico del sensore sal vastanpo

i xDi sableCtrl : BOOL; //disabilita il controllo

i xSelettoreEscl : BOOL ; //Ingresso fisico selettore esclusione sal vastaanpi gl obale
i xReset : BOOL ; //Ingresso reset allarne

itSetTimeCtrlRip: TIME; //filtro ingresso per controllo riposo

i xPressaFerma : BOOL ; //segnal e pressa ferm

itSet Ti meSensONEspul : TIME; //tenpo di controllo sensore on in funzione espul sione
VAR

OUTPUT

gxEnabl ed : BOOL ; //blocco abilitato

gxAlarm: BOOL ; //Segnal e di stop. 0=ok l=anonmlia sal vastanpo non intervenuto
gxAlarnRip: BOOL; //Segnale di stop. 0=ok l=anonalia salvastanpo non a riposo

VAR

xSal vast anpoCk : BOCL ;

xModeSt ati co : BOCL ;

xModeDi nani co : BOOL ;
xModeEspul si one : BOOL ;

xMenRi poso : BOOL ;

TimeCtrl R p_TON: TON;
TimeCtrl Espul _TON : TON;
TimeCtrl PressaFernma_TON : TON;
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34

xMenEspul s : BOOL ;

35 xMenEspul sAux : BOOL ;
36
37 END_VAR
38
1
i XxEnabl e
11
[
2
true i xCamma xMenRi poso
H H UPH H/H TimeCtrlRi p_TON
i xCanma i XSensor e TOOL
n n R s T
. ET
itSetTimeCtrl R p ——PT
i xCamma
INI
| N
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gxEnabl ed

— |

gxAl arnRi p
S|
xMenRi poso
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i xDi sabl eCtrl
I 1

[

i xSel ettoreEscl
I 1

[

xModeSt ati co

[

i XxEnabl e
|/ |

i XReset
I 1

[

Ti meCtrl PressaFer ma_TON

i XxPressaFer m TCb!
B IN St Q
t#1s PT el ET
i XxEnabl e i xDi sabl eCtrl xModeEspul si one i xSensore TimeCtrl PressaFernma_TON. Q
1 11 11 1 171
[ [ [ [ [
i xCanma i XxReset xSal vast anpoCk
| |1 1/ 1
[ [ 150
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xMenRi poso
— Rl
gxAl arnRi p

e

gxAl arnRi p

—Rl

xMenEspul s

Y
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Ti meCtrl Espul _TON

true i xSensor e TOOL
| | | | Ny o
: ETH-
i t Set Ti meSensONEspul ——PT
i xCama
NI
I N
xMenEspul sAux
I 1
[
i xCamma
INI
I N
i xCamma i xReset xSal vast anpoCk
1 I 11
[ [ [
i xEnabl e
[/ 1
U/ I
i xDi sabl eCtrl
] 1
[
i xSel et toreEscl
1
I
xModeEspul si one
[/ [
I
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xMerEspul sAux

el

xMenEspul s

=l

xMenEspul sAux

ER

xMenEspul s

—R]

xMenEspul sAux

 —
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9
i XxEnabl e i xSensore xModeSt ati co
| 1 [ 1 | 1
[ [ [
xModeDi nani co
| |
xMenEspul s xModeEspul si one
|| | 1
i xCamma
I/ ]
10
i xEnabl e i xDi sabl eCtrl i xSel ett oreEscl xSal vast anpoCk
1 11 01 01
[ [ [ [
11
true EQ xModeDi namico  xMobdeEspul si one
| e = a a
i wwbde —
0 —
12
true EQ xModeStatico  xModeEspul si one
| e = a a
i wWbde —
1 —1
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xSal vast anpoCk

— |

gxAl arm

— |

xModeSt ati co

— |

xMbdeDi nam co

— ]
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13

true EQ xMbdeSt ati co xMbdeDi nam co
I 1 — I7 1 I 1

- EN = /| /|

i
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xModeEspul si one

— |
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4.1.1.5.1.3 Speed_FB

1 FUNCTI ON_BLOCK Speed_FB
2 VAR_| NPUT
3 i xEnabl e : BOOL ;
4 i di Ref _Encoder : DI NT ;
5 i di Modul o : DI NT ;
6 idiTimeScan: DINT; //tinme in ns
7 END_VAR
8 VAR_OUTPUT
9 gqdi SpeedRpm: DI NT ;
10 gr SpeedDegPer Sec : REAL ;
11 gxVvalid: BOOL ;
12 END_VAR
13 VAR
14 xCycl e : BOOL ;
15 di MenDegree : DI NT ;
16 di Nunf Cycl e : DINT ;
17 di NumOf Cycl eAct : DI NT ;
18 di Degr eePer Second : DI NT ;
19 di Degr eePer SecondAux : DI NT ;
20
21
22 END_VAR
23
1 (*Function block che fornisce in out il valore di velocita in giri/mn di un encoder in ingresso*)
2
3 //cal col o del numero di cicli PLCin 1 secondo
4 di Nunmf Cycl e : = 1000/ idi Ti meScan ;
5
6 /lcalcolo | a speed
7 I F ixEnabl e THEN
8 I F di NumOF Cycl eAct < di NunmOf Cycl e THEN
9 IF NOT xCycle THEN
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10 di MenDegr ee : =i di Ref _Encoder ;

11 xCycl e : = TRUE;

12 gxVal i d: = FALSE;

13 END_I F

14 di Nunf Cycl eAct : =di Nunf Cycl eAct + 1 ;

15

16 ELSE

17 di NumOf Cycl eAct : =0

18 xCycl e : = FALSE ;

19 di Degr eePer SecondAux : =i di Ref _Encoder - di MenDegr ee ;
20

21 | F di Degr eePer SecondAux >=0 THEN

22 di Degr eePer Second : = di Degr eePer SecondAux ;
23 ELSE

24 di Degr eePer Second : = di Degr eePer SecondAux + i di Modul o ;
25 END_I F

26 gxValid:=TRUE;

27 END_I F

28 ELSE

29 di Degr eePer Second : =0 ;

30 gxValid:=FALSE;

31 END_I F

32 gr SpeedDegPer Sec : = DI NT_TO REAL ( di DegreePer Second ) ;
33 qdi SpeedRpm: = di Degr eePer Second * 60/ 360 ;

34
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4.1.1.5.1.4 SpeedFilter_FB

1 FUNCTI ON_BLOCK SpeedFi |l ter _FB

2 (********************************************************************************************************

3 Hi story:

4

5 ***************~k*****************************************************************************************)

6 VAR_| NPUT

7 Enabl e_X : BOOL; (* TRUE Enable SQ *)

8 AvgNunber _|I : INT;

9 Real Speed_R © REAL;

10 END_VAR

11 VAR_OUTPUT

12 Active_X © BOOL;

13 Val i d_X . BOOL;

14 SpeedFiltered_R : REAL;

15 END_VAR

16 VAR

17 Loc_State_l| : INT;

18 Loc_Enabl e_Fl ag_X . BOOL ;

19 Loc_SpeedSanpl e : ARRAY[ 1.. 30] OF REAL;

20 Loc_Cl ock_TON : TON;

21 Loc_Count _|I © INT;

22 Loc_Sanpl eSum R : REAL;

23 END_VAR

24

1 (*

2 _ENABLE

3 *)

4

5 . ENABLE *)

6 I F Enable_X THEN

7 IF NOT Loc_Enable_Flag_X THEN

8 Active_X = TRUE;
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9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
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Loc_State_lI =10;
Loc_Enabl e_Fl ag_X = TRUE;
END_| F
ELSE
I F Loc_Enabl e_Flag_X THEN
Loc_Enabl e_Fl ag_X 1= FALSE;
Loc_State_l =0
END | F
END | F
Loc_Clock_ TON( IN:= Loc_State | = 20, PT:= t#500ms, Q=> , ET=> ) ;
CASE Loc_State_ | OF
0:
Val i d_X .= FALSE;
Active_X .= FALSE;
SpeedFiltered_R = Real Speed_R;
10 :
FOR Loc_Count_I| :=30 TO 1 BY -1 DO
Loc_SpeedSanple [ Loc_Count _| ] := 0;
END_FOR;
Loc_Sanmpl eSumR := 0;
SpeedFil tered_R = Real Speed_R;
Val i d_X = FALSE;
Loc_State_l = 20,
20 :
IF Loc_Clock _TON. Q THEN
FOR Loc_Count_I| :=29 TO 1 BY -1 DO
Loc_SpeedSanple [ Loc_Count _| + 1] := Loc_SpeedSanple [ Loc_Count_I ] ;
END_FOR;
Loc_SpeedSanple [ 1] .= Real Speed_R;
Loc_State_lI = 30;
END | F
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45

46 30:

47 I'F AvgNunber | > 0 AND Loc_SpeedSanple [ AvgNumber | ] <> 0 THEN
48 Loc_SanpleSumR := 0;

49 FOR Loc_Count_I| :=1 TO AvgNumber | BY 1 DO

50 Loc_Sanpl eSum R := Loc_SanpleSum R + Loc_SpeedSanple [ Loc_Count | ] ;
51 END_FOR;

52 SpeedFiltered_R := Loc_SanpleSum R / AvgNunber _|I ;

53 Valid_X .= TRUE;

54 ELSE

55 SpeedFiltered_R := Real Speed_R;

56 Val i d_X .= FALSE;

57 END_I F

58 Loc_State_| = 20;

59

60 END_CASE

61
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4.1.1.5.1.5 SwitchCam_FB

1 FUNCTI ON_BLOCK  Swi t chCam_FB
2 (kK Kk Kk Kk kKKK K Kk kK kK Kk ko ko kK ko Kok ko ko kK Kk Kk Kk ok ok kK K Kk Kk Kk ko ko ko
3
DESCRI PTION: This FB inplenments an output cam The output "On_X" is true while the position "Position_R' is between the OnPosition "OnPos_R'
4
It's possible to conpensating a dead tine of the OnPosition and O f Position with the input parameter TConpOn_DI
5
6 VERSI ON: VO1. 0
7 *******k********~k~k~k~k********k********~k~k~k~k***************k*~k~k~k~k*****************~k~k~k***k*******************)
8 VAR_|I NPUT
9 En_X . BOOL;
10 Pos_R : REAL; (* [Units] *)
11 Vel ocity_R : REAL; (* [Units/s] *)
12 Peri ode_R : REAL; (* [Units] *)
13 OnPos_R : REAL; (* On Position *)
14 TConpOn_Dl  : DINT; (* [ms] *)
15 O f Pos_R : REAL; (* Of Position *)
16 TConpOff _DI : DINT; (* [m *)
17 END_VAR
18 VAR_QUTPUT
19 On_X © BOOL;
20 END_VAR
21 VAR
22 Loc_OnPos_R : REAL;
23 Loc_Off Pos_R : REAL;
24 END_VAR
25
1 IF En_X THEN
2
3 Loc_OnPos_R:= OnPos_R - TconpOn_DI * ( Velocity_R / 1000) ;
4
5 IF Loc_OnPos_R < 0 THEN
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0 ~N O

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
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Loc_OnPos_R

:= Loc_OnPos_R + Periode R;

ELSIF Loc_OnPos_R > Periode_R THEN

Loc_OnPos_R

END_| F

Loc_ OffPos R:=

:= Loc_OnPos_R - Periode_R;

OfPos_R - TcompOif_DI * ( Velocity R / 1000) ;

IF Loc_OfPos_R < 0 THEN

Loc_Off Pos_R

= Loc_OFfPos_R + Periode_R;

ELSIF Loc_OfPos_R > Periode_R THEN

Loc_Off Pos_R

END | F

= Loc_OFfPos_R - Periode_R;

IF Loc_OnPos R > Loc_Off Pos_R THEN

Loc_OnPos_R OR Pos_R < Loc_OfPos_R THEN

.= TRUE;

.= FALSE;

Loc_OnPos_R AND Pos_R < Loc_OffPos_R THEN

= TRUE;

FALSE ;

IF Pos_R >
On_X
ELSE
On_X
END I F
ELSE
IF Pos_R >
On_X
ELSE
On_X
END I F
END I F
(* Not En_X *)
ELSE
on_X := FALSE;
END | F
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4.1.1.5.2 FCs

4.1.1.5.3 MainLogic

4.1.1.5.3.1 LO0O_InitData_SR

PROGRAM L000_I ni t Dat a_SR
VAR
END_VAR

A WNBR

=

FirstCycle_X:=TRUE;

N
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4.1.1.5.3.2 L001_Main_SR

1 PROGRAM L001_Mai n_SR
2 VAR
3 LocDi aglXpsMcBase_W : word ;
4 BLINK_1s_FB: BLINK;
5 END_VAR
6
1 IF NOT FirstCycle_X THEN
2 LOOO_InitData_SR () ;
3 ELSE
4 LOO2_Allarm _SR () ;
5 L003_ReadFromHM _SR () ;
6 LO05_Get Extinfo_SR () ;
7
8 QPlcOK Chl_X:=NoAlrAttivo_X AND ( NoAlrStopAttivo_X OR NOT M_CanB0_X) ;
9 QPIcOK Ch2_ X:=QPlcOK _Chl_X;
10
11 Si curezzePrinoLivello_X:= | _EnmergenzaPressa_X AND
12 | _EmergenzaGeneral e_X AND
13 | _PresenzaTensi onell5V_X AND
14 | _SequenzaCi clicaFasi _X ;
15
16 PressAri aRi assOK_X : = | _PressAriaG uppoF_F_X AND
17 | _PressioneAriaCilindriBilanciatori_X AND
18 | _PressioneAriaOK X ;
19
20 Pomped iolnMarcia_X := | _Rel ePonpad i ol nMarcia_X AND
21 | _Rel ePonpad i oTor pacl nhMarci a_X ;
22
23 Mot ori Vol anol nMarcia_X :=( MtPrinclnMarcia_X AND |_Rel eSecondoSt epResMot Princ_X )
24 Mot Lent ol nMarci a_X ;
25
26 SicPerRegSlitta_X:= PressAri aRi assOK_X AND
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27 | _Ternpstat od i oCkTorcPac_X AND

28 NOT LubAuxAl r 007_X AND

29 ( I _PressioneSovraccarico_X OR ( |_SelRipristinoSovraccarico_X AND |_FrXps_Sel CicloRegl_X) )
AND

30 Ponped i ol nMarci a_X ;

31

32 Si cPer Mbt Lent o_X : SicPerRegSlitta_X AND

33 NOT LubAuxAl r 008_X AND

34 NOT LubAuxAl r009_X AND

35 NOT | _PressioneAriaFrenoVol ano_X ;

36

37 Si cPer Mot Princ_X:= Si cPer Mot Lent o_X AND

38 NOT | _PressAri aPi gnonel nnestato_X AND

39 ((1_FrXps_SelCicloSingl_X AND |_FrXps_SelCicloSing2_X) OR |_FrXps_SelC cloCont_X) ;

40

41

42

43

44 LO10_Mot Principale_SR () ;

45 L011_RegSlitta SR () ;

46 LO12_Lubrificazione_SR () ;

47 L020_Canbi oSt anpo_SR () ;

48 L021_MotoreLento_SR () ;

49 L022_Sovraccari co_SR () ;

50 LO81_Swi tchCam SR () ;

51 LO80_Tot al processor _SR () ;

52 LO70_Produzione_SR () ;

53 LO71_Qualita_SR () ;

54 LOO4_WiteToHm _SR () ;

55

56

57 BLINK_1s_FB ( ENABLE : = TRUE , TIMELOW: = T#500M5 , TIMEH GH:=T#500M5 , OUT =>Blink_1s_X ) ;

58

59

60 END_ | F

61
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4.1.1.5.3.3 LO02_Allarmi_SR

1 PROGRAM L0O02_Al | arm _SR
2 VAR
3 LocTi meReset Anomalie_T: TON;
4 BLI NK_Anonmalia_FB: BLINK;
5 Ti meReset Energ_TP : TP;
6 TimeCtrl Rel eSi cPLC_1 TON : TON;
7 TimeCtrl Rel eSi cPLC_2_TON : TON;
8 TimeRit Ctrl Nodi _TON: TON;
9 END_VAR
10
1 LocTi meReset Anomal i e_T (
2 IN:= |_PsReset Anomalie_X OR HM _PsReset Anonalie_X,
3 PT:= T#10nG,
4 Q=> ,
5 ET=> ) ;
6
7 d obal Reset _X : =LocTi neReset Anomalie T . Q;
8 Ti meReset Energ_TP ( IN:=d obal Reset _X , PT:=T#800M5 , Q=>Q Rel eReset Energenza_X , ET=> ) ;
9
10
11 NoAl rAttivo_X: = NOT HM _Al arnD01_X AND NOT
12 HM _Al arn002_X AND NOT
13 HM _Al arnD03_X AND NOT
14 HM _Al arnD04_X AND NOT
15 HM _Al arnD05_X AND NOT
16 HM _Al arnD06_X AND NOT
17 HM _Al arnD07_X AND NOT
18 HM _Al ar nD08_X AND NOT
19 HM _Al arnD09_X AND NOT
20 HM _Al arnD10_X AND NOT
21 HM _Al arnD11_X AND NOT
22 HM _Al arnD12_X AND NOT
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23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
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44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
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HM _Al arnD13_X
HM _Al arnD14_X
HM _Al ar nD15_X
HM _Al armD16_X
HM _Al arnD17_X
HM _Al arnD18_X
HM _Al arn019_X
HM _Al ar mD20_X
HM _Al arnD21_X
HM _Al ar n022_X
HM _Al ar nD23_X
HM _Al arnD24_X
HM _Al ar nD25_X
HM _Al ar nD26_X
HM _Al arnD27_X
HM _Al ar nD28_X
HM _Al ar nD29_X
HM _Al ar nD30_X
HM _Al arnD31_X
HM _Al ar nD32_X
HM _Al ar nD33_X
HM _Al ar nD34_X
HM _Al ar nD35_X
HM _Al ar nD36_X
HM _Al ar nD37_X
HM _Al ar nD38_X
HM _Al ar nD39_X
HM _Al ar mD40_X
HM _Al ar nD41_X
HM _Al ar nD42_X
HM _Al ar nD43_X
HM _Al ar nD44_X
HM _Al ar nD45_X
HM _Al ar mD46_X
HM _Al ar nD47_X
HM _Al ar nD48_X

AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
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59 HM _Al 'armD49_X AND NOT

60 HM _Al ar nD50_X AND NOT

61 HM _Al ar nD51_X AND NOT
62 HM _Al arnD52_X AND NOT
63 HM _Al ar n053_X AND NOT
64 HM _Al ar mD54_X AND NOT
65 HM _Al armD55_X AND NOT
66 HM _Al ar mD56_X AND NOT
67 HM _Al ar nD57_X AND NOT
68 HM _Al ar m058_X AND NOT
69 HM _Al ar n059_X AND NOT
70 HM _Al ar nD60_X AND NOT
71 HM _Al arnD61_X AND NOT
72 HM _Al arnD62_X AND NOT
73 HM _Al arnD63_X AND NOT
74 HM _Al armD64_X AND NOT
75 HM _Al armD65_X AND NOT
76 HM _Al ar mD66_X AND NOT
77 HM _Al ar nD67_X AND NOT
78 HM _Al ar m068_X AND NOT
79 HM _Al arnD69_X AND NOT
80 HM _Al ar n070_X AND NOT
81 HM _Al arnD71_X AND NOT
82 HM _Al arnD72_X AND NOT
83 HM _Al ar n073_X AND NOT
84 HM _Al arnD74_X ;

85

86 NoAl rNoti fAttivo_X:= NOT HM _AlarnD75_X AND NOT
87 HM _Al ar nD76_X AND NOT
88 HM _Al armD77_X AND NOT
89 HM _Al arn078_X AND NOT
90 HM _Al ar n079_X AND NOT
91 HM _Al ar nD80_X AND NOT
92 HM _Al arnD81_X AND NOT
93 HM _Al ar n082_X AND NOT
94 HM _Al arm083_X AND NOT
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95

96

97

98

99
100
101
102
103
104
105
106
107
108
109
110
111
112
113
114
115
116
117
118
119
120
121
122
123
124
125
126
127
128
129
130

17/04/2014

HM _Al ar nD84_X
HM _Al ar nD85_X
HM _Al ar nD86_X
HM _Al ar nD87_X
HM _Al ar nD88_X
HM _Al ar nD89_X
HM _Al ar nD90_X
HM _Al ar m091_X
HM _Al ar nD92_X
HM _Al ar m093_X
HM _Al ar nD94_X
HM _Al ar nD95_X
HM _Al ar nD96_X
HM _Al ar mD97_X
HM _Al ar nD98_X
HM _Al ar nD99_X
HM _Al ar n.00_X
HM _Al ar mLl01_X
HM _Al ar mL02_X
HM _Al ar mL03_X
HM _Al ar mL04_X
HM _Al ar mL05_X
HM _Al ar mL06_X
HM _Al ar mL07_X
HM _Al ar mL08_X
HM _Al ar mL09_X
HM _Al ar mL10_X
HM _Al arml11l_X
HM _Al armi12_X
HM _Al arml13_X
HM _Al ar mi14_X
HM _Al ar mi15_X
HM _Al ar mi16_X
HM _Al armi17_X
HM _Al ar mi18_X
HM _Al arml19_X ;

AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
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131
132
133
134
135
136
137
138
139
140
141
142
143
144
145
146
147
148
149
150
151
152
153
154
155
156
157
158
159
160
161
162
163
164
165
166

17/04/2014

NoAl r St opAttivo_X: =

(*Reset Allarm*)

NOT HM _Al arml20_X AND NOT

HM _Al arml21_X
HM _Al ar ml22_X
HM _Al ar mi23_X
HM _Al arnll24_X
HM _Al ar ml25_X
HM _Al ar ml26_X
HM _Al arnll27_X
HM _Al ar ml28_X
HM _Al ar ml29_X
HM _Al ar ml30_X
HM _Al ar ml31_X
HM _Al ar ml32_X
HM _Al ar ml33_X
HM _Al arnl34_X
HM _Al ar mi35_X
HM _Al ar ml36_X
HM _Al ar nl37_X
HM _Al ar ml38_X
HM _Al ar ml39_X
HM _Al ar ml40_X
HM _Al ar ml41_X
HM _Al ar ml42_X
HM _Al ar mi43_X
HM _Al arnll44_X
HM _Al ar ml45_X
HM _Al ar ml46_X
HM _Al ar nl47_X
HM _Al ar ml48_X
HM _Al arml49 X ;

I F LocTi neReset Anonalie_T . Q THEN

HM _Al ar nD01_X
HM _Al ar nD02_X

AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND
AND

: = FALSE ;
= FALSE ;

NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
NOT
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167
168
169
170
171
172
173
174
175
176
177
178
179
180
181
182
183
184
185
186
187
188
189
190
191
192
193
194
195
196
197
198
199
200
201
202

17/04/2014

HM _Al ar nD03_X
HM _Al ar nD04_X
HM _Al ar nD05_X
HM _Al ar mD06_X
HM _Al ar nD07_X
HM _Al ar nD08_X
HM _Al ar nD09_X
HM _Al ar mD10_X
HM _Al arnmD11_X
HM _Al arnD12_X
HM _Al arnD13_X
HM _Al arnD14_X
HM _Al ar nD15_X
HM _Al ar nD16_X
HM _Al arnD17_X
HM _Al arnD18_X
HM _Al arnD19_X
HM _Al ar mD20_X
HM _Al arnD21_X
HM _Al ar n022_X
HM _Al ar nD23_X
HM _Al arnD24_X
HM _Al ar nD25_X
HM _Al ar nD26_X
HM _Al ar nD27_X
HM _Al arnD28_X
HM _Al ar nD29_X
HM _Al ar nD30_X
HM _Al arnD31_X
HM _Al ar n032_X
HM _Al ar nD33_X
HM _Al ar nD34_X
HM _Al ar nD35_X
HM _Al ar nD36_X
HM _Al ar nD37_X
HM _Al ar nD38_X

: = FALSE ;
.= FALSE;
.= FALSE;
.= FALSE ;
: = FALSE ;
= FALSE ;
.= FALSE ;
= FALSE ;
= FALSE ;
.= FALSE ;
: = FALSE ;
;= FALSE;
.= FALSE;
.= FALSE ;
: = FALSE ;
.= FALSE ;
.= FALSE ;
= FALSE ;
= FALSE ;
.= FALSE ;
: = FALSE ;
.= FALSE;
.= FALSE;
.= FALSE ;
: = FALSE ;
= FALSE ;
= FALSE ;
= FALSE ;
= FALSE ;
.= FALSE ;
: = FALSE ;
;= FALSE;
.= FALSE;
.= FALSE ;
: = FALSE ;
= FALSE ;
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203
204
205
206
207
208
209
210
211
212
213
214
215
216
217
218
219
220
221
222
223
224
225
226
227
228
229
230
231
232
233
234
235
236
237
238

17/04/2014

HM _Al arD39_X :=FALSE;
HM _Al armD40_X :=FALSE;
HM _Al arnD41_X :=FALSE;
HM _Al arnmD42_X :=FALSE;
HM _Al armD43_X :=FALSE;
HM _Al arnmD44_X :=FALSE;
[/ HM _Al ar mD45_X : =FALSE;
HM _Al ar mD46_X : = FALSE ;
HM _Al arnD47_X :=FALSE;
HM _Al ar mD48_X : = FALSE ;
HM _Al arnD49_X :=FALSE;
HM _Al ar mD50_X :=FALSE;
HM _Al arnD51_X :=FALSE;
HM _Al arnD52_X :=FALSE;
HM _Al armD53_X :=FALSE;
HM _Al arnD54_X : = FALSE;
HM _Al ar nD55_X :=FALSE;
HM _Al arnD56_X : = FALSE;
HM _Al ar nD57_X :=FALSE;
HM _Al ar mD58_X : = FALSE ;
HM _Al armD59_X :=FALSE;
HM _Al ar mD60_X : = FALSE ;
HM _Al arnD61_X :=FALSE;
HM _Al armD62_X :=FALSE;
HM _Al armD63_X : = FALSE;
HM _Al arnmD64_X : = FALSE;
HM _Al arnD65_X : = FALSE;
HM _Al arnD66_X : = FALSE;
HM _Al arnD67_X :=FALSE;
HM _Al ar mD68_X : = FALSE ;
HM _Al armD69_X :=FALSE;
HM _Al arD70_X :=FALSE;
HM _Al arnD71_X :=FALSE;
HM _Al arnD72_X :=FALSE;
HM _Al arD73_X :=FALSE;
HM _Al arnmD74_X :=FALSE;
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239
240
241
242
243
244
245
246
247
248
249
250
251
252
253
254
255
256
257
258
259
260
261
262
263
264
265
266
267
268
269
270
271
272
273
274

17/04/2014

END | F
(*Reset Anomalie di

notifica*)

I F LocTi neReset Anonalie_T . Q OR ( |_FrXps_Bi manlNo_X AND | _FrXps_Bi manlNo_X ) THEN

HM _Al ar mD75_X
HM _Al arnD76_X
HM _Al arnD77_X
HM _Al arnD78_X
HM _Al ar mD79_X
HM _Al ar nD80_X
HM _Al ar n081_X
HM _Al ar nD82_X
HM _Al ar nD83_X
HM _Al ar nD84_X
HM _Al ar nD85_X
HM _Al ar nD86_X
HM _Al ar nD87_X
HM _Al ar nD88_X
HM _Al ar nD89_X
HM _Al ar nD90_X
HM _Al arn091_X
HM _Al ar nD92_X
HM _Al ar nD93_X
HM _Al ar mD94_X
HM _Al ar mD95_X
HM _Al ar nD96_X
HM _Al armD97_X
HM _Al ar nD98_X
HM _Al ar nD99_X
HM _Al ar ml00_X
HM _Al ar ml01_X
HM _Al ar ml02_X
HM _Al ar ml03_X
HM _Al ar ml04_X
HM _Al ar ml05_X
HM _Al ar mL06_X
HM _Al ar mi07_X

: = FALSE ;
: = FALSE ;
= FALSE ;
.= FALSE ;
= FALSE ;
: = FALSE ;
.= FALSE ;
: = FALSE ;
: = FALSE;
= FALSE ;
: = FALSE ;
: = FALSE ;
.= FALSE ;
.= FALSE ;
= FALSE ;
= FALSE ;
.= FALSE ;
: = FALSE ;
: = FALSE;
= FALSE ;
: = FALSE ;
: = FALSE ;
.= FALSE ;
= FALSE ;
= FALSE ;
: = FALSE ;
.= FALSE ;
: = FALSE ;
;= FALSE;
= FALSE ;
: = FALSE ;
: = FALSE ;
.= FALSE ;
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275
276
277
278
279
280
281
282
283
284
285
286
287
288
289
290
291
292
293
294
295
296
297
298
299
300
301
302
303
304
305
306
307
308
309
310

17/04/2014

END | F

I F LocTi nreReset Anonalie T . Q

HM _Al ar nL08_X
HM _Al ar nL09_X
HM _Al ar nL10_X
HM _Al arnl11_X
HM _Al arnl12_X
HM _Al armi13_X
HM _Al arml14_X
HM _Al arnl15_X
HM _Al ar nL16_X
HM _Al arml17_X
HM _Al ar nL18_X
HM _Al ar nL19_X

HM _Al ar ml20_X
HM _Al ar mi21_X
HM _Al arml22_X
HM _Al ar nl23_X
HM _Al ar ml24_X
HM _Al ar nL25_X
HM _Al ar nl26_X
HM _Al ar nl27_X
HM _Al ar nl28_X
HM _Al ar nl29_X
HM _Al ar mi30_X
HM _Al ar mi31_X
HM _Al arml32_X
HM _Al ar nL33_X
HM _Al ar ml34_X
HM _Al ar nL35_X
HM _Al ar nL36_X
HM _Al ar nL37_X
HM _Al ar nL38_X
HM _Al ar nL39_X
HM _Al ar mi40_X

:=FALSE;
.= FALSE;
= FALSE ;
:=FALSE;
:=FALSE;
= FALSE ;
.= FALSE ;
= FALSE ;
= FALSE ;
.= FALSE ;
:=FALSE;
;= FALSE;

THEN

.= FALSE ;
.= FALSE ;
= FALSE ;
= FALSE ;
.= FALSE ;
: = FALSE ;
.= FALSE;
= FALSE ;
.= FALSE ;
: = FALSE ;
= FALSE ;
= FALSE ;
= FALSE ;
= FALSE ;
.= FALSE ;
: = FALSE ;
;= FALSE;
= FALSE ;
.= FALSE ;
: = FALSE ;
= FALSE ;
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311
312
313
314
315
316
317
318
319
320
321
322
323
324
325
326
327
328
329
330
331
332
333
334
335
336
337
338
339
340
341
342
343
344
345
346

17/04/2014

END_I F

IF HM _PsRst SbilancEv_X OR NOT Mot ori Vol anol nMarci a_X
HM _Al ar nD45_X

END | F

HM _Al arnD01_X :
HM _Al ar nD02_X :
HM _Al ar nD03_X :
HM _Al ar nD04_X :
HM _Al ar nD05_X :
HM _Al ar nD06_X :
HM _Al ar nD07_X :
HM _Al ar nD08_X :
HM _Al ar nD09_X :
HM _Al arnD10_X:
HM _Al arnD11_X:
HM _Al arnD12_X:
HM _Al arnD13_X:
HM _Al arnD14_X:
HM _Al ar nD15_X:
HM _Al arnD16_X:
HM _Al arnD17_X:
HM _Al arnD18_X:
HM _Al arnD19_X:
HM _Al ar nD20_X :
HM _Al arnD21_X:

HM _Al ar mi41_X
HM _Al ar mL42_X
HM _Al ar mL43_X
HM _Al ar mi44 X
HM _Al ar mL45_X
HM _Al ar mL46_X
HM _Al ar mL47_X
HM _Al ar mi48_X
HM _Al ar mL49_X

: = FALSE ;

NOT
NOT
Al arntCtr| Fase_X

Al arnRi pCtrl Fase_X

| _PressioneAri alK_X
| _Scatti Term ci Generici_X

| _PressAriaG uppoF_F_X R
Q LanpCarrel |l oBl occato_X OR
| _SequenzaCi cl i caFasi _X

NOT
NOT
NOT
NOT
NOT

: = FALSE ;
.= FALSE ;
= FALSE ;
.= FALSE ;
: = FALSE ;
.= FALSE ;
.= FALSE ;
.= FALSE ;
.= FALSE ;

| _EnmergenzaPressa_X
| _Emer genzaGener al e_X

THEN

OR HM _Al arnD01_X ;

OR HM _Al armD02_X ;
OR HM _Al ar nD03_X ;

OR HM _Al arnD04_X ;
OR HM _Al arn0D05_X ;

OR HM _Al arnD06_X ;
HM _Al ar nD07_X ;
HM _Al ar nD08_X ;
OR HM _Al arnD09_X ;

LubAuxAl r001_X OR HM _Al arnD10_X;
LubAuxAl r002_X OR HM _AlarnDl1l_X;

LubAuxAl r 003_X
LubAuxAl r 004_X

( NOT

( NOT
LubAuxAl r 007_X
LubAuxAl r 008_X
LubAuxAl r 009_X
LubAuxAl r 010_X

NOT Ponped i ol nMarci a_X
Mot Pri ncAuxAl r 001_X

OR HM _Al arnDl12_X;
OR HM _Al arnD13_X;
| oConfi g_d obal s .
| oConfig_d obal s .
OR HM _Al arnD16_X;
OR HM _AlarnD17_X;
OR HM _Al arnD18_X ;
OR HM _Al arnD19_X;

XPSMC_ZC Base . bSl aveAvailable AND TinmeRitCtrl Nodi _TON. q)
XPSMC_ZC Hand . bSl aveAvailable AND TineRitCtrl Nodi _TON. q)

OR HM _Al arnD20_X ;
OR HM _Al arnD21_X;
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OR HM _Al arnD14_X;
OR HM _Al arnD15_X;
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347
348
349
350
351
352
353
354
355
356
357
358
359
360
361
362
363
364
365
366
367
368
369

370
371
372
373
374
375
376
377
378
379
380
381

17/04/2014

HM _AlarnD22_X: =
HM _Al arnD23_X: =
HM _Al arnD24_X : =
HM _Al arnD25_X: =
HM _Al arnD26_X : =
HM _Al arnD27_X : =
HM _Al arnD28_X : =
HM _Al arnD29_X : =
HM _Al ar nD30_X :
HM _Al arnD31_X:
HM _Al arnD32_X: =
HM _Al arnD33_X: =
HM _Al arnD34_X:
HM _Al arnD35_X :
HM _Al arnD36_X : =
HM _Al arnD37_X:
HM _Al arnD38_X:
HM _Al arnD39_X:
HM _Al ar nD40_X :
HM _Al arnD41_X:
HM _AlarnD42_X : =
HM _Al ar nD43_X :
HM _Al arnD44_X : =

HM _AlarnD45_X : =
HM _Al arnD46_X : =
HM _Al arnD47_X : =
HM _Al arnD48_X : =
/1 HM _Al ar n049_X:
HM _Al ar nD50_X : =
HM _Al arnD51_X:
HM _Al arnD52_X : =
HM _Al arnD53_X : =
HM _Al arnD54_X :
HM _Al ar nD55_X :
HM _Al arnD56_X : =

Mot Pri ncAuxAl r 002_X OR HM _Al arnD22_X;
Mot Pri ncAuxAl r 003_X OR HM _Al arnD23_X;

Mot Pri ncAuxAl r 004_X OoR

HM _Al arnD24_X ;

NOT | _PressAriaG uppoF_F_ X OR HM _AlarnD25_X;
NOT | _PressioneAriaC lindriBilanciatori_X OR HM _Al arnD26_X;
Mot Pri ncAuxAl r 005_X OR HM _Al arnD27_X ;

NOT | _PresenzaTensi onell5V_X
SovraccAuxAl r 001_X
RegSl i tt aAuxAl r 001_X
RegSl it t aAuxAl r 002_X
RegSl i ttaAuxAl r003_X
RegSl i t t aAuxAl r 004_X
| _Sel Regol azioneSlitta_X
Mot Lent oAuxAl r 001_X
Mot Lent oAuxAl r 002_X
Mot Lent oAuxAl r 003_X
Mot Lent oAuxAl r 004_X
TinmeCtrl Rel eSicPLC_1_TON . Q
NOT Mot ori Vol anol nMar ci a_X
Sovr accAuxAl r 002_X
LubAuxAl r012_X
LubAuxAl r011_X
( NOT | _FrXps_Sel G cl oRegl_X

( NOT |_Riserva_32_4 OR NOT
LubAuxAl r 013_X
Sovr accAuxAl r 003_X
Sovr accAuxAl r 004_X

Al arnfSl v01_X
Al arnRi pSI v01l_X
Al arnBl v02_X
Al ar nRi pSl v02_X
Al ar nBl v03_X
Al ar nRi pSI v03_X
Al ar nSl v04_X

OR HM _Al arnD28_X;
HM _Al ar n030_X ;
HM _Al arn031_X;
HM _Al arnD32_X ;
HM _Al arnD33_X ;

83883

HM _Ala
HM Al a
HM Al a
HM Al a

83993

rmd35_X;
rmd36_X ;
rmD37_X;
rmd38_X ;

OR TimeCtrlRel eSicPLC 2_TON . Q OR HM _Al arnD39_X;

HM _Al a
HM _Al a
OR HM _Al arnD42_X;
OR HM _Al arnD43_X;

39

rm040_X ;
rmo4l X

OR NOT |_FrXps_SelCicloReg2_X) AND ( NOT Q LanpPignonebDisinnestato_X OR
( Q_Rel eMarci al npul si Avanti _X OR Q ReleMarcialnpulsilndietro_X))

| _Riserva_32_5)
OR HM _Ala

OR HM _Al arnmD44_X;
AND | _PressAriaG uppoF F_ X OR HM_AlarnD45_X;
rm046_X ;

OR HM _Al ar nD49_X;

IIIIIIS

PressaV10

HM _Al ar nD50_X ;
HM _Al arnD51_X;
HM _Al ar nD52_X ;
HM _Al ar n053_X;
HM _Al arnD54_X;
HM _Al ar nD55_X ;
HM _Al ar nD56_X ;
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382
383
384
385
386
387
388

389
390
391
392
393
394
395
396
397
398
399
400
401
402
403
404
405
406
407
408
409
410
411
412
413
414
415
416

17/04/2014

HM _Al arnD57_X : = Al arnRi pSI v04_X OR HM _Al arnD57_X;
HM _Al arnD58_X : = Al r Encoder Fer no_X OR HM _Al arnD58_X;

/1 HM _Al ar n059_X: OR HM _Al ar nD59_X;

HM _Al arnD60_X := NOT | _FrXps_Ri paroLat DxChl_X OR NOT | _Fr Xps_Ri parolLat DxCh2_X ;
HM _Al arnD61_X : NOT | _FrXps_Ri paroLat SxChl_X OR NOT |_Fr Xps_Ri paroLat SxCh2_X ;
HM _AllarnmD62_X := NOT | _FrXps_PsArrestoChl_X OR NOT |_FrXps_PsArrestoCh2_X ;

HM _AlarnD63_X:= NOT |_FrXps_Pul DavDxl ns_X AND NOT | _Fr Xps_Pul DavSxl ns_X AND NOT | _Fr Xps_Pul Di eDxl ns_X AND

| _Fr Xps_Pul Di eSxl ns_X ;

HM _AlarnD64_X:= | _FrXps_Sel CicloCont_X AND ( NOT |_FrXps_BarrieraFrontChl_X OR NOT |_FrXps_BarrieraFrontCh2_X) ;
HM _AlarnD65_X:= | _FrXps_Sel CicloCont_X AND ( NOT |_FrXps_BarrieraPostChl_X OR NOT |_FrXps_BarrieraPostCh2_X) ;

HM _AlarnD66_X:= (| _FrXps_Sel CicloRegl X OR | _FrXps_Sel CicloSingl_X) AND

( ( NOT | _FrXps_BarrieraFrontChl_X OR NOT |_FrXps_BarrieraFrontCh2_X ) AND

( NOT | _Fr Xps_Pul DavDxl ns_X AND NOT | _FrXps_Pul DavSxlns_X) ) ;
(I _FrXps_Sel CicloRegl X OR |_FrXps_Sel CicloSingl_X) AND
( ( NOT | _FrXps_BarrieraPostChl X OR NOT |_FrXps_BarrieraPostCh2_X)
( NOT | _FrXps_Pul DieDxlns_X AND NOT |_FrXps_PulDieSxlns_X) ) ;
HM _Al ar nD68_X : NOT | _Fr Xps_Pul DavDxl ns_X AND NOT | _FrXps_Pul DavDxDi sl ns_X ;
HM _Al ar nD69_X : NOT | _Fr Xps_Pul DavSxl ns_X AND NOT | _FrXps_Pul DavSxDi sl ns_X ;
HM _Al arnD70_X := NOT | _FrXps_Pul Di eDxl ns_X AND NOT | _Fr Xps_Pul Di eDxDi sl ns_X ;
HM _AlarnD71_X:= NOT |_FrXps_Pul Di eSxIns_X AND NOT | _Fr Xps_Pul Di eSxDi sl ns_X ;
/1 HM _Al arn072_X: OR HM _Al arnD72_X;
HM _AlarnD73_X:= | _FrXpsBaselntErr_X OR |_FrXpsBaseExtErr_X;
HM _AlarnD74_X:= | _FrXpsHandlntErr_X OR | _FrXpsHandExt Err_X ;

HM _Al ar nD67_X :

(* Notifica*)

HM _Al arnD75_X := NOT | _Fr Xps_PsRPMS_X OR HM _Al arnD75_X;
/1 HM _Al arn076_X: = HM _Al ar nD76_X;
/1 HM _Al arm077_X: HM _Al ar nD77_X;
/1 HM _Al arn078_X: HM _Al ar nD78_X;
//HM _Al armD79_X: = HM _Al ar m079_X;
/1 HM _Al ar nD80_X: HM _Al ar nD80_X;
/1 HM _Al arnD81_X: HM _Al ar nD81_X;
/1 HM _Al ar n082_X: OR HM _Al ar n082_X;

/1 HM _Al ar nD83_X: OR HM _Al ar nD83_X;

/1 HM _Al ar n084_X: OR HM _Al arn084_X;

/1 HM _Al ar nr085_X: HM _Al ar n085_X;

399339
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417
418
419
420
421
422
423
424
425
426
427
428
429
430
431
432
433
434
435
436
437
438
439
440
441
442
443
444
445
446
447
448
449
450
451
452

17/04/2014

/1 HM _Al ar n086_X:
/1 HM _Al ar nD87_X:
/1 HM _Al ar nD88_X:
/1 HM _Al ar n089_X:
/1 HM _Al ar n090_X:
/1 HM _Al ar m091_X:
/1 HM _Al ar m092_X:
/1 HM _Al ar m093_X:
/1 HM _Al ar n094_X:
/1 HM _Al ar n095_X:
/1 HM _Al ar m096_X:
/1 HM _Al ar nD97_X:
/1 HM _Al ar nD98_X:
/1 HM _Al ar m099_X:
/1 HM _Al ar mLO0_X:
/1 HM _Al ar ml01_X:
/1 HM _Al ar mLl02_X:
/1 HM _Al ar mL03_X:
/1 HM _Al ar mL04_X:
/1 HM _Al ar mL05_X:
/1 HM _Al ar mL06_X:
[1HM _Al arnl17_X:
/1 HM _Al arnlL18_X:
/I HM _Al arml19_X:

(*Stop a fine ci
HM _Al ar ml20_X :
HM _Alarml21_X:
HM _Al ar ml22_X:
HM _Al ar ml23_X:
HM Al arml24_X:

OR HM _Al arn086_X;
OR HM _Al ar n087_X;
OR HM _Al ar n088_X;
OR HM _Al ar n0D89_X;

OR HM _Al ar n090_X;

OR HM _Al arn091_X;

OR HM _Al arn092_X;

OR HM _Al arn093_X;

OR HM _Al arnD94_X;

OR HM _Al arnD95_X;

OR HM _Al ar nD96_X;
OR HM _Al ar mD97_X;

OR HM _Al ar nD98_X;

OR HM _Al ar mD99_X;

OR HM _Al ar ml18_X;
OR HM _Al arml19_X;

cl o*)

/1 HM _Al arnll25_X:
/1 HM _Al ar nll26_X:
[1HM _Al arnl27_X:
/1 HM _Al arml28_X:
/1 HM _Al ar ml29_X:

Al ar n5t opPr od_X
Al ar n5t opQual i ta_X

HM _Al ar mnl00_X;
HM _Al ar mLl01_X;
HM _Al ar mL02_X;
HM _Al ar mL03_X;
HM _Al ar nl04_X;
HM _Al ar ml05_X;
HM _Al ar mL06_X;
OR HM _Al armL17_X;

33939989

OR HM _Al arml20_X;
OR HM _Alarml21_X;

LubAuxAl r005_X OR HM _Al arnl22_X;
LubAuxAl r006_X OR HM _Al arnil23_X;
LubAuxAl r014_X OR HM _Alarnl24_X;

OR HM _Al ar ml25_X;
OR HM _Al ar m26_X;
OR HM _Al arm27_X;
OR HM _Al ar m28_X;
OR HM _Al arml29_X;
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453 /I HM _Al ar ml30_X: = OR HM _Al ar mL30_X;

454 //HM _Alarml31_X: = OR HM _Al arnll31_X;

455 [/ HM _Al arml32_X: = OR HM _Al ar mL32_X;

456 //HM _Allarml33_X: = OR HM _Al arnll33_X ;

457 /IHM _Alarml34_X: = OR HM _Al arml34_X ;

458 /[/THM _Alarml35 X:= OR HM _Alarml35_X ;

459 //HM _Alarml36_X:= OR HM _Al arnll36_X ;

460

461

462

463

464 HM _AlrinCorso_X: = NOT NoAlrAttivo_X OR

465 NOT NoAlr StopAttivo_ X OR

466 NOT NoAlrNotifAttivo_X;

467 TimeCtrl Rel eSicPLC_1_TON ( IN:=( QPlcOK_Chl1_X AND |_FeedBackrel eSicPLC_X) OR ( NOT QPIcOK Chl_X AND NOT
| _FeedBackrel eSicPLC X ) , PT:=T#800Ms , Q=> , ET=> ) ;

468 TimeCtrl Rel eSicPLC 2 _TON ( IN:=( Q PIcOK_Ch2_X AND |_FeedBackreleSicPLC X) OR ( NOT QPIcOK Ch2_X AND NOT
| _FeedBackrel eSicPLC X) , PT:=T#800Ms , Q=> , ET=> ) ;

469

470 BLI NK_Anonel i a_FB ( ENABLE : = TRUE, TIMELOW: = T#500M5 , TIMEHI GH:=T#500M5 , OUT => , ) ;

471 IF NOT NoAlrAttivo_X OR NOT NoAlrStopAttivo_X OR NOT NoAlrNotifAttivo_X THEN

472

473 Q _LanpAnonal i al nCorso_X : = BLI NK_Anonalia_FB . OUT;

474 ELSE

475

476 Q _LanpAnonal i al nCorso_X : = FALSE ;

477 END_I F

478

479 TimeRitCtrlINodi _TON( IN:=FirstCycle_ X , PT:=t#l0s , Q=> , ET=> ) ;

480
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4.1.1.5.3.4 LO03_ReadFromHMI_SR

1 PROGRAM L003_ReadFronmHM _SR

2 VAR

3 Ti mreRst XPSMC_Base_TP : TP;

4 Ti meRst XPSMC_Hand_TP : TP;

5 Ti meRst Ci cl oPressa_TP : TP;

6 Pul seRst Ci cl oXPSMC RTRIG: R TRIG;

7 END_VAR

8

1 / | CAMVE

2 MD_CamlOn_R = WORD TO REAL ( HM _CanllOn_W) ;
3 M)_CamlOf f _R = WORD TO REAL ( HM _CanlOF f _W) ;
4 M)_Can2On_R = WORD TO REAL ( HM _CanOn_W) ;
5 M)_CanOf f _R = WORD TO REAL ( HM _CanROif _W) ;
6 M)_CanBOn_R = WORD TO REAL ( HM _CanBOn_W) ;
7 MD_CanBOF f _R = WORD_TO REAL ( HM _CanBOFf _W) ;
8 M)_CamiOn_R = WORD TO REAL ( HM _CamiOn_W) ;
9 M)_CamdOf f _R = WORD _TO REAL ( HM _CamdOF f _W) ;
10 MD_CanbOn_R = WORD_TO REAL ( HM _CanbOn_W) ;
11 MD_CanbOf f _R = WORD_TO REAL ( HM _CanbOF f _W) ;
12 MD_CanbOn_R = WORD_TO REAL ( HM _CanbOn_W) ;
13 MD_CanbOf f _R = WORD _TO REAL ( HM _CanbOf f _W) ;
14 M)_Can7On_R = WORD_TO REAL ( HM _Can7On_W) ;
15 M)_Can7Of f _R = WORD TO REAL ( HM _CanvOif _W) ;
16 MD_CanBOn_R = WORD _TO REAL ( HM _CanBOn_W) ;
17 M)_CanBOfF f _R = WORD TO REAL ( HM _CanBOFf _W) ;
18 MD_CamBOn_R = WORD TO REAL ( HM _CanmbOn_W) ;
19 MD_CamBOX f _R = WORD_TO REAL ( HM _CanmBOif _W) ;
20 M)_CanlOOn_R = WORD TO REAL ( HM _CamlOOn_W) ;
21 M)_CamlOOf f _R = WORD TO REAL ( HM _CantlOOF f_W) ;
22 MD_Canml1On_R = WORD_TO REAL ( HM _Canl1lOn_W) ;
23 MD_Caml1Of f _R = WORD_TO REAL ( HM _Canl1OFf_W) ;
24 MD_Canml20n_R = WORD TO REAL ( HM _Canll20n_W) ;
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25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60

17/04/2014

MD_Canl2Oif_R
MD_Canml30n_R
MD_Caml3Oif_R
MD_Canl4On_R
MD_Canl4Oif_R
MD_Canl50n_R
MD_Canl50f_R
MD_Canl6On_R
MD_Caml6OFf_R
MD_Caml70n_R
MD_Canl7Oif_R
MD_Canl80n_R
MD_Cami8OFf_R
MD_Canl9on_R
MD_CanloOi f _R
MD_Can00n_R
MD_Can20Oi f_R
MD_Can210n_R
MD_Cam2lOFf_R
MD_CanR20n_R
MD_Canm22Oif_R
MD_Can230n_R
MD_Cam23OFf_R
MD_CanR40n_R
MD_Cam24Oif_R
MD_Can250n_R
MD_Can250if_R
MD_Can260n_R
MD_Canm26OFf_R
MD_Can70n_R
MD_Cam27OFf_R
MD_Can280n_R
MD_Cam28OFf_R
MD_Can290n_R
MD_Cam29Oif_R
MD_CanB0On_R

WORD_TO REAL (
WORD_TO_REAL (
WORD_TO_REAL (
WORD TO REAL (
WORD_TO REAL (
WORD_TO_REAL (
WORD_TO REAL (
WORD_TO REAL (
WORD_TO_REAL (
WORD_TO_REAL (
WORD_TO REAL (
WORD_TO_REAL (
WORD_TO_REAL (
WORD_TO REAL (
WORD_TO REAL (
WORD_TO REAL (
WORD_TO REAL (
WORD_TO REAL (
WORD_TO_REAL (
WORD_TO_REAL (
WORD_TO REAL (
WORD_TO_REAL (
WORD_TO_REAL (
WORD_TO REAL (
WORD_TO REAL (
WORD_TO REAL (
WORD_TO REAL (
WORD_TO REAL (
WORD_TO_REAL (
WORD_TO_REAL (
WORD_TO REAL (
WORD_TO_REAL (
WORD_TO_REAL (
WORD TO REAL (
WORD_TO REAL (

WORD TO REAL ( HM _Can800n_W) ;

HVM _Caml2OFf W) ;
HM _Caml30n_W) ;
HVM _Caml3OFf_W) ;
HM _Cami4On_W) ;
HVM _Caml4oif_W) ;
HM _Caml50n_W) ;
HM _Caml50Ff_W) ;
HM _CamleOn_W) ;
HVM _Caml6OfF f_W) ;
HM _Caml70n_W) ;

HM _Caml70f f_W)

HM _Caml8On_W) ;
HV _Caml8OF f_W) ;
HM _Camloon_W) ;

HM _Camloof f W)

HM _Cam200n_W) ;
HM _CamR0OF f_W) ;
HM _Can210n_W) ;

HM _Can21CF f_W)

HM _Can220n_W) ;
HM _Cam20Ff_W) ;
HM _Canm230on_W) ;

HM _Can23Cf f_W)

HM _Canm40n_W) ;
HVM _Cam4cif_W) ;
HM _Cam250n_W) ;
HM _Cam50Ff W) ;
HM _Cam260n_W) ;
HVM _Cam26CF f_W) ;
HM _Cam270n_W) ;
HVM _Cam27CFf_W) ;
HM _Canm280n_W) ;
HV _Cam8COF f_W) ;
HM _Cam29on_W) ;
HVM _CamR9or f W) ;
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61 M)_CanB0OFf R := WORD TO REAL ( HM _CanBOCFf_W) ;

62
63 Pul seRst Ci cl oXPSMC_RTRI G ( CLK: =1 _FrXps_Sel G cl oRegl_X AND |_FrXpsBaselntErr_X, Q=> ) ;
64 Ti meRst XPSMC_Base_TP ( I N: = HM _Rel eReset XPSMC Base_X OR Pul seRstC cl oXPSMC RTRIG. q, PT:=T#800M5s , Q=>
Q _Rel eReset XPSMC Base_X , ET=> ) ;
65 Ti meRst XPSMC_Hand_TP ( I N: = HM _Rel eReset XPSMC_Hand_X , PT:=T#800Ms , Q=>Q Rel eReset XPSMC Hand_X , ET=> ) ;
66 TimeRst Cicl oPressa TP ( IN:=HM _Rel eResetCicloPressa_X , PT:=T#800MS , Q=>Q ReleResetCicloPressa X , ET=> ) ;
67
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4.1.1.5.3.5 L004_WriteToHmi_SR

1 PROGRAM L004_WiteToHm _SR
2 VAR

3 AuxDi agL! nfo_W: WORD;
4 AuxDi agHI nfo_W: WORD ;
5 END_VAR

6

HM _PosPressa_W: = REAL_TO WORD ( MasterEncoderAct_R) ;

1

2

3 IF | _FrXps_Sel CicloRegl_X THEN

4 HM _MbdeCi cl oPressa_ W:=1;

5 ELSIF | _FrXps_Sel C cl oSingl_X THEN
6 HM _MbdeCi cl oPressa W: =2 ;

7 ELSIF | _FrXps_Sel C cloCont _X THEN
8 HM _MbdeCi cl oPressa_W: =3 ;

9 ELSIF NOT | _FrXps_Sel CicloRegl_X AND NOT | _FrXps_SelCicloSingl_X AND NOT |_FrXps_Sel CcloCont_X THEN
10 HM _MbdeCi cl oPressa_ W: =0 ;
11 END | F
12
13
14
15 HM _Sal vast anpol_X : = | _Sal vast anpol_X;
16 HM _Cansal vast anpol_X : = M)_Camll_X ;
17 HM _Sal vast anpo2_X : = | _Sal vast anpo2_X ;
18 HM _Cantal vast anpo2_X : = M0_Caml2_X;
19 HM _Sal vast anpo3_X : = | _Sal vast anpo3_X ;
20 HM _CanBal vast anpo3_X : = M0_Caml3_X;
21 HM _Sal vast anpo4_X : = | _Sal vast anpo4_X ;
22 HM _CanBal vast anpo4_X : = M0_Canml4_X ;
23
24 HM _Automl_X:=Q Camal_X;
25 HM _Auton?_X:=Q Cama2_X;
26 HM _AutonB8_X :=Q Cama3_X;
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27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
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HM _Automd_X :=Q Camua4_X ;
HM _Autonmb_X : = Q Cammmab_X ;
HM _Aut onb_X : = Q Cammmab_X ;
HM _Autonv_X : = Q Cama7_X;
HM _AutonB_X : = Q Camma8_X ;

HM _Canfst opAFC_X : = MD_CanB0_X ;

HM _FcCtrl Fase_X:=1_FcCrl Fase_X;

HM _CantCtrl Fase_X : = M)_CanR9_X;

HM _CanPr oduzi one_X : = MD_Can8_X ;

HM _CanmCanbi oSt anpo_X : = M0_CanR7_X ;

HM _PosPMSAbi | CS_X : = PosPMSAbi | CS_X ;

HM _Cslnserito_X:=Q LanpC anpslnseriti_X;

HM _Fcd anpsAnt DxBl occata_X : =1 _FcC anpsAnt DxBl occata_X ;
HM _Fcd anpsAnt SxBl occata_X : =1 _FcC anpsAnt SxBl occata_X ;
HM _Fcd anpsPosDxBl occata_X : =1 _FcC anpsPosDxBl occata_X ;
HM _Fcd anpsPosSxBl occata_X : =1 _FcC anpsPosSxBl occata_X ;
HM _FcC anpsAnt DxSBl occata_X : =

HM _FcCl anpsPosDxSBl occata_X :
HM _Fcd anpsAnt SxSBl occata_X :
HM _FcC anpsPosSxSBl occata_X : =

HM _Pressi oneCarrel |l oBasso_X : =1 _Pressi oneCarrel |l oBasso_X ;

HM _EvSbl occaggi oCarrell o_X : = Q EvSbl occaggi oCarrel l o_X ;
HM _EvBIl occaggi oCarrel | o_X : = Q EvBIl occaggi oCarrell o_X ;
HM _EvSalitaCarrello_X :=QEvSalitaCarrello_X;

HM _EvDi scesaCarrel l o_X : = Q EvDi scesaCarrel l o_X ;

HM _Pressi oneCarrel | oBl occato_X :=1_PressioneCarrell oBloccato_X ;

HM _Pressioned i oLubGen_X :=1_Pressi oned ioLubGen_X ;

HM _Pressi oned i oLubTorcPacl X :=1_Pressi onedioLubTorcPacl X ;

HM _Pr essi oned i oLubTorcPac2_X : =1 _Pressi oned i oLubTorcPac2_X ;

HM _Livell o0 i oOkLubGenerale_X :=1_Livell odioCkLubGenerale_X ;

HM _Livel l o i oCkLubTorcPac_X := NOT 1 _LivelloQO ioOkLubTorcPac_X ;

HM _Ter nosScanbi at Tor cPac_X : =1 _Ter nosScanbi at Tor cPac_X ;

HM _Ter most at o0 i oCkTorcPac_X : =1 _Ternost at o0 i oCkTorcPac_X ;
PressaV10

FcCl anpsAnt DxSBl occata_X ;

I

| _FcCl anpsPosDxSBl occata_X ;
| _Fcd anpsAnt SxSBl occata_X ;
|

_Fcd anmpsPosSxSBl occata_X ;
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63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
77
78
79
80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
90
91
92
93
94
95
96
97
98
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HM _Rel eMar ci aPonpad i o_X : =1 _Rel ePonpad i ol nMarcia_X ;

HM _Rel eMar ci aPonpad i oTor Pac_X : =1 _Rel ePonpad i oTor pacl nMarci a_X ;

HM _Rel eVenti | ScambTor cpac_X : =1 _Rel eVenti| ScanbTor cpac_X ;

HM _Fr Xps_CammaOTS_X : =1 _Fr Xps_CammaOTS_X ;

HM _Fr Xps_CammaUN_X : =1 _Fr Xps_CammaUN_X ;

HM _EvLubBil anci atori _X : = Q _EvLubBi |l anci atori _X ;

HM _Fr Xps_Qut EvFrenFriz_X : =1_Fr Xps_Qut EvFrenFri zChl_X AND | _Fr Xps_Qut EvFrenFri zCh2_X ;
HM _EvLubGrassoCusc_X : = Q EvPonpaLubGrassoTrabon_X ;

HM _LubGrassoTrabonU timta_X :=1_LubG assoTrabonU timata X ;

HM _Livel | oLubGrasso_X :=1_Livel | oLubG asso_X ;

AuxDi agLI nfo_W: =BYTE_TO WORD ( | _Di agl nfollLXpsntBase_B) ;
AuxDi agHI nfo_W: = BYTE_TO WORD ( | _Di agl nfolHXpsntBase B ) ;
AuxDi agH nfo_W: = SHL ( AuxDi agH nfo_W, 8) ;

HM _Di agl nf o1XpsntBase_W: = AuxDi agLl nfo_W OR AuxDi agHl nf o_W;

HM _Di agl nf olMsgXpsntBase_W: = BYTE_TO WORD ( | _Di agl nfolMsgXpsntBase_B ) ;

AuxDi agLI nfo_W: =BYTE_TO WORD ( | _Di agl nf o2LXpsntBase_B ) ;
AuxDi agHl nf o_W: = BYTE_TO WORD ( | _Di agl nf o2HXpsntBase_B ) ;
AuxDi agHI nfo_W: = SHL ( AuxDi agHI nfo_W, 8) ;

HM _Di agl nf o2XpsncBase_W: = AuxDi agLlnfo_W OR AuxDi agHI nfo_W;

HM _Di agl nf 02MsgXpsntBase_W: = BYTE_TO WORD ( | _Di agl nf o2MsgXpsntBase_B ) ;

AuxDi agLI nfo_W: =BYTE_TO WORD ( | _Di agl nfo3LXpsntBase_B) ;
AuxDi agHl nfo_W: = BYTE_TO WORD ( | _Di agl nf o3HXpsntBase_B ) ;
AuxDi agHl nfo_W: = SHL ( AuxDi agH nfo_W, 8) ;

HM _Di agl nf o3XpsncBase_W: = AuxDi agLlnfo_W OR AuxDi agHI nf o_W;

HM _Di agl nf o3MsgXpsntBase_W: = BYTE_TO WORD ( | _Di agl nf o3MsgXpsntBase_B ) ;

AuxDi agLI nfo_W: =BYTE_TO WORD ( | _Di agl nfollLXpsntHand_B) ;
AuxDi agHl nfo_W: = BYTE_TO WORD ( | _Di agl nf o1HXpsntHand_B ) ;
AuxDi agHl nfo_W: = SHL ( AuxDi agH nfo_W, 8) ;

HM _Di agl nf olXpsncHand_W: = AuxDi agLInfo_ W OR AuxDi agHl nfo_W,;

HM _Di agl nf olMsgXpsnctHand_W: = BYTE_TO WORD ( | _Di agl nf olMsgXpsnctHand_B ) ;
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99 AuxDi agLl nfo_W: =BYTE_TO WORD ( | _Di agl nf o2LXpsntHand_B ) ;

100 AuxDi agHI nfo_W: = BYTE_TO WORD ( | _Di agl nfo2HXpsntHand_B ) ;

101 AuxDi agHI nfo_W: = SHL ( AuxDi agH nfo_W, 8) ;

102 HM _Di agl nf o2XpsntHand_W: = AuxDi agLI nfo_W OR AuxDi agHI nfo_W,;

103 HM _Di agl nf o2MsgXpsntHand_W: = BYTE_TO WORD ( | _Di agl nf o2MsgXpsntHand_B ) ;
104

105 AuxDi agLl nfo_W: =BYTE_TO WORD ( | _Di agl nf o3LXpsntHand_B ) ;

106 AuxDi agHl nfo_W: =BYTE_TO WORD ( | _Di agl nfo3HXpsntHand_B ) ;

107 AuxDi agHI nfo_W: = SHL ( AuxDi agH nfo_W, 8) ;

108 HM _Di agl nf o3XpsntHand_W: = AuxDi agLI nfo_W OR AuxDi agHI nf o_W,;

109 HM _Di agl nf o3MsgXpsntHand_W: = BYTE_TO WORD ( | _Di agl nf o3MsgXpsntHand_B ) ;
110

111 HM _Fr Xps_BarrieraFront_X :=1_FrXps_BarrieraFront Chl1_X AND | _FrXps_BarrieraFront Ch2_X ;
112 HM _Fr Xps_BarrieraPost _X :=1_FrXps_BarrieraPostChl_X AND |_FrXps_BarrieraPost Ch2_X ;
113 HM _Fr Xps_Pul DavDxl ns_X : =1 _Fr Xps_Pul DavDxl ns_X ;

114 HM _Fr Xps_Pul DavDxDi si ns_X : = | _Fr Xps_Pul DavDxDi si ns_X ;

115 HM _Fr Xps_Pul DavSxl ns_X : =1 _Fr Xps_Pul DavSxl ns_X ;

116 HM _Fr Xps_Pul DavSxDi si ns_X : =1 _Fr Xps_Pul DavSxDi si ns_X ;

117 HM _Fr Xps_Pul Di eDxl ns_X : =1 _Fr Xps_Pul Di eDxl ns_X ;

118 HM _Fr Xps_Pul Di eDxDi si ns_X : =1 _Fr Xps_Pul Di eDxDi si ns_X ;

119 HM _Fr Xps_Pul Di eSxl ns_X : =1 _Fr Xps_Pul Di eSxl ns_X ;

120 HM _Fr Xps_Pul Di eSxDi si ns_X : =1 _Fr Xps_Pul Di eSxDi si ns_X ;

121

122 HM _Fr Xps_Bi manNo_X : =1 _Fr Xps_Bi man1No_X AND | _Fr Xps_Bi man2No_X ;

123 HM _Fr Xps_Bi manNc_X : =1 _FrXps_Bi man1lNc_X OR | _Fr Xps_Bi man2Nc_X ;

124

125 HM _PressAri aSovraccarico_X := | _PressAriaSovraccarico_X ;

126 HM _Pressi oneSovraccarico_X := | _PressioneSovraccarico_X ;

127 HM _FcSovraccaricoSlittabDX X := | _FcSovraccaricoSlittabDX X ;

128 HM _FcSovraccaricoSlittaSX X := |_FcSovraccaricoSlittaSX X ;

129 HM _EvSovraccaricobDx_1_X := Q_EvSovraccaricoDx_1 X ;

130 HM _EvSovraccaricoSx_2 X := Q _EvSovraccaricoSx_2 X ;

131
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4.1.1.5.3.6 LO0O5_GetExtinfo SR

1 PROGRAM L005_Cet Exti nfo_SR
2 VAR
3 BYTE_AS BIT_1_FB: BYTE_AS BIT ;
4 BYTE_AS BIT_2_FB: BYTE_AS BIT ;
5 BYTE_AS BIT_3_FB: BYTE_AS BIT;
6 BYTE_AS BIT_4_FB: BYTE_AS BIT ;
7 BYTE_AS BIT_5_FB: BYTE_AS BIT;
8
9 BYTE_AS BIT_6_FB: BYTE_AS BIT ;
10 BYTE_AS BIT_7_FB: BYTE_AS BIT;
11 BYTE_AS BIT_8_FB: BYTE_AS BIT;
12 BYTE_AS BIT_9_FB: BYTE_AS BIT;
13 BYTE_AS BIT_10_FB : BYTE_AS BIT;
14
15 BYTE_AS BIT_11_FB: BYTE_AS BIT ;
16 BYTE_AS BIT_12_FB: BYTE_AS BIT ;
17 BYTE_AS BIT_13_FB: BYTE_AS BIT ;
18 BYTE_AS BIT_14_FB: BYTE_AS BIT ;
19
20
21
22 END_VAR
23
1 BYTE_AS_BI T_1_FB (
2 B:= I_InSt_1_8_ XpsntBase_B ,
3 BO => | _FrXps_Ctrl Rot Al bero_X,
4 Bl => | _Fr Xps_Reset Energ_X,
5 B2 => | _Fr Xps_ChlEnergPressa_X,
6 B3 => | _Fr Xps_Ch2Ener gPressa_X,
7 B4 => | _Fr Xps_ChlEnmergGen_X ,
8 B5 => | _Fr Xps_Ch2EmergGen_X ,
9 B6 => | _Fr Xps_EdnEner gPressa_X ,
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10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45

17/04/2014

B7 =>

| _Fr Xps_EdnEnergGen_X) ;

BYTE_AS BIT_2_FB (

B:=

I _InSt_9 16_XpsncBase_B ,

BO => | _Fr Xps_CammuaOIS_X ,

Bl => 1 _Fr Xps_CanmaUN_X

B2 => | _Fr Xps_PsRPMs_X ,

B3 =>1_FrXps_PsResetCilco_X ,

B4 =>1_Fr Xps_Sel Ci cl oRegl_X ,

B5 =>1_Fr Xps_Sel G cl 0Singl_X ,
B6 => | _Fr Xps_Sel Ci cl oCont _X ,

B7 => | _Fr Xps_EdnEvFrenoFriz_X ) ;

BYTE_AS BIT_3_FB (

B:=1_

BO =>
Bl =>
B2 =

@ O W @
[o2 I I N9V}
o onn

>
>
>
>
>
>

vs)
J
1

InSt _17_24 XpsncBase_B ,
| _FrXps_PsArrestoChl_X,

| _FrXps_PsArrestoCh2_X,

| _Fr Xps_Bi nan1No_X ,

| _Fr Xps_Bi man1Nc_X,

| _Fr Xps_Bi man2No_X ,

| _FrXps_Bi man2Nc_X ,

)

BYTE_AS BIT_4_FB (

B:=1_

BO =>
Bl =>
B2 =>
B3 =>
B4 =>
B5 =>
B6 =>
B7 =>

InSt _25_32_XpsnctBase_B ,
| _FrXps_ArrestoExt Chl_X,
| _Fr Xps_Arrest oExt Ch2_X ,
| _Fr Xps_Ri paroLat DxChl_X,
| _Fr Xps_Ri paroLat DxCh2_X ,
| _FrXps_Ri paroLat SxChl_X ,
| _Fr Xps_Ri parolLat SxCh2_X,

| _Fr Xps_Reset GenXpsBase_X ) ;

BYTE_AS BIT_5_FB (
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46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
77
78
79
80
81
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B:=1_QutSt_1 8 XpsnctBase_B ,
BO => | _Fr Xps_Qut Ener gGenCh1_X
Bl => | _Fr Xps_Qut Ener gGenCh2_X
B2 => 1| _Fr Xps_Qut EvFrenFri zChl_X
B3 => | _Fr Xps_Qut EvFrenFri zCh2_X

B4 => ,
B5 => |

B6 => | _Fr Xps_CQut EnergPres_X ,

B7 =>1 _FrXps_Qut Arrestolmm X ) ;

BYTE_AS BIT_6_FB (
B:=1_InSt_1 8_

XpsncHand_B

BO => 1 _Fr Xps_Sel Ci cl oReg2_X
Bl =>1_Fr Xps_Sel Ci cl 0Si ng2_X

B2 => | _Fr Xps_Bi
B3 => | _Fr Xps_Bi
B4 => 1 _Fr Xps_Bi
B5 => | _Fr Xps_Bi
B6 => | _Fr Xps_Bi
B7 => | _Fr Xps_Bi

BYTE_AS BIT_7_FB (

manDavDxNol_X
manDavDxNc1l_X
manDavDxNo2_X
manDavDxNc2_X
manDavSxNol_X ,
manDavSxNc1l_X

B:=1_InSt_9 16_XpsncHand_B

BO => | _Fr Xps_Bi
Bl => 1 _Fr Xps_Bi
B2 => | _Fr Xps_Bi
B3 => | _Fr Xps_Bi
B4 => 1| _Fr Xps_Bi
B5 => | _Fr Xps_Bi
B6 => | _Fr Xps_Bi
B7 => | _Fr Xps_Bi

BYTE_AS BIT_8_FB (

manDavSxNo2_X
manDavSxNc2_X
manDi eDxNo1_X
manDi eDxNc1_X
manDi eDxNo2_X
manDi eDxNc2_X
manDi eSxNol_X ,
manDi eSxNcl_ X

B:=1_InSt_17_24 XpsntHand_B

BO => | _Fr Xps_Bi
Bl => | _Fr Xps_Bi

manDi eSxNo2_X
manDi eSxNc2_X

) .

) .
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82 B2 => | _Fr Xps_Pul DavDxl ns_X ,

83 B3 => | _Fr Xps_Pul DavDxDi si ns_X ,
84 B4 => 1| _Fr Xps_Pul DavSxl ns_X
85 B5 => | _Fr Xps_Pul DavSxDi si ns_X ,
86 B6 => | _Fr Xps_Pul Di eDxl ns_X ,
87 B7 => | _Fr Xps_Pul Di eDxDi sins_X ) ;
88
89 BYTE_AS BIT_9_FB (
90 B:=1_InSt_25_32_XpsnctHand_B ,
91 BO => 1 _Fr Xps_Pul Di eSxl ns_X
92 Bl => | _Fr Xps_Pul Di eSxDi sins_X ,
93 B2 => | _Fr Xps_BarrieraFrontChl_X ,
94 B3 => 1 _Fr Xps_BarrieraFront Ch2_X ,
95 B4 => 1 _Fr Xps_BarrieraPost Chl_X ,
96 B5 => 1| _Fr Xps_Barri eraPost Ch2_X ,
97 B6 => | _Fr Xps_EdnBi manual e_X ,
98 B7 => | _Fr Xps_Reset GenXpsHand_X ) ;
99

100 BYTE_AS _BI T_10_FB (

101 B:=|_QutSt_1_8 XpsnctHand B

102 BO => | _Fr Xps_CQut Bi nanuaChl_X

103 Bl => | _Fr Xps_CQut Bi manuaCh2_X ,

104 B2 => ,

105 B3 => |

106 B4 => |

107 B5 => |

108 B6 => | _Fr Xps_Qut Arr est oPer Base_X ,

109 B7 => ) ;

110

111 BYTE_AS BIT_11_FB (

112 B:=1_StatusXpsncBase_B ,

113 BO => | _Fr XpsBaseRun_X,

114 Bl => | _Fr XpsBaseConf _X,

115 B2 => |

116 B3 => | _FrXpsBaselntErr_X,

117 B4 => | _Fr XpsBaseExtErr_X,
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118
119
120
121
122
123
124
125
126
127
128
129
130
131
132
133
134
135
136
137
138
139
140
141
142
143
144
145
146
147
148
149
150
151
152
153
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B5 =
B6

>
>
>

vs)
g
1

[
[
)

_Fr XpsBaseSt op_X ,
_Fr XpsBaseSt at usRS_X ,

BYTE_AS BIT_12_FB (

B:=1_MdeXpsnctBase B ,

BO => | _Fr XpsBasePsRst On_X ,
Bl => | _Fr XpsBaseVoltOn_X,

B2 => ,

B3 => ,

B4 => | _Fr XpsBaseType_X ,

B5 => | _Fr XpsBaseBoot _X ,

B6 => | _Fr XpsBaseConf Val id_X,
B7 => | _Fr XpsBaseSt opRg_X) ;

BYTE_AS BI T_13_FB (

B:=1_StatusXpsncHand_B ,

BO => | _Fr XpsHandRun_X,

Bl => | _Fr XpsHandConf _X ,

B2 => ,

B3 => | _FrXpsHandIntErr_X,
B4 => | _Fr XpsHandExt Err_X,
B5 => | _Fr XpsHandSt op_X ,

B6 => | _Fr XpsHandSt at usRS_X ,
B7 => ) ;

BYTE_AS BI T_13_FB (

B:=1_MdeXpsntHand_B ,

BO => | _Fr XpsHandPsRst On_X ,
Bl => | _Fr XpsHandVol t On_X ,

B2 =>

B3 => ,

B4 => | _Fr XpsHandType_X,

B5 => | _Fr XpsHandBoot _X ,

B6 => | _Fr XpsHandConf Val i d_X ,
B7 => | _Fr XpsHandSt opRg_X) ;
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4.1.1.5.3.7 LO10_MotPrincipale SR

1 PROGRAM LO10_Mbt Pri nci pal e_SR
2 VAR
3 Loc_TimerAlr_1 TON: TON;
4 Loc_TimerAlr_2 TON: TON;
5 Loc_TimerAlr_3_TON: TON;
6 Loc_Ctrl Ri pRel eStep_X : BOOL ;
7 Loc_Ti meSteplRes_TON : TON;
8 Loc_Ti meSt ep2Res_TON : TON;
9 Loc_Ti meSt ep3Res_TON : TON;
10 Loc_Ti meVol anoFerno : TON;
11 Loc_AuxCtrl Vol anoFerno_X : BOOL ;
12 Loc_Aux2Ctr | Vol anoFernmo_X : BOCL ;
13 Loc_AuxMar ci aMot Princ_X : BOOL ;
14 Loc_Ti meMot Pri ncFerno_TOF : TOF;
15
16 END_VAR
17
1 Loc_TimerAlr_1 TON
Q_Rel eMar ci aMot Pri nci pal e_X | _Rel eLi neaMot Pri nc_X TCbL
| u LI 7 I
4= ETH
Q _Rel eMar ci aMbt Pri nci pal e_X I _Rel eLi neaMbt Princ_X
171 11
1 [
T#800ms ——PT
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Mot Pri ncAuxAl r001_X

(s]
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2 Loc_TinmerAlr_2_TON

Q Rel eSt eplResMot Princ_X | _Rel ePri nbSt epResMbt Princ_X TON!
| u IN £y o
: ETH
Q _Rel eSt eplResMot Pri nc_X | _Rel ePri npSt epResMbt Princ_X
/] | |
T#800ms ——PT
3 Loc_TimerAl r_3_TON
Q _Rel eSt ep2ResMt Pri nc_X | _Rel eSecondoSt epResMot Pri nc_X
| | /] IN Q
ET -
Q _Rel eSt ep2ResMot Pri nc_X | _Rel eSecondoSt epResMot Pri nc_X
7] | |
T#800ms —PT
4
| _Term caCkMot Princi pal e_X
17 [
1
5
| _PastigliaTerm caMot orePrincipal e_X BitOff_MS X
/] |
6

| _Rel eLi neaMot Princ_X Q_Rel eMar ci avbt Pri nci pal e_X

I |
[ [
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Mot Pri ncAuxAl r 002_X

(S]

Mot Pri ncAuxAl r 003_X

(S]

Mot Pri ncAuxAl r 004_X

(S]

Mot Pri ncAuxAl r 005_X

(S]

Mot Pri ncl nMarci a_X

[ |

17/04/2014
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7
Mot Pri ncAuxAl r001_X Mot Pri ncAuxAl r 002_X Mot Pri ncAuxAl r 003_X Mot Pri ncAuxAl r 004_X Mot Pri ncAuxAl r 005_X
I/ 1 /1 I/ 1 /1 I/ 1
[ [l [ [l [
8
Q Rel eSt eplResMot Pri nc_X Q_Rel eSt ep2ResMot Pri nc_X | _Rel eSecondoSt epResMbt Princ_X
[/ 1 |71 [/ [
1/ | /| 1/ |
9
Si curezzePrinmoLivello_X NoAl r Mot Pri nc_X Si cPer Mot Princ_X Mot Lent oFermoRi t _ X
[ [ [ [
[ [ [ [
10 Loc_Ti meSt eplRes_TON
Q_Rel eMar ci aMbt Pri nci pal e_X | _Rel eLi neaMbt Pri nc_X
| | | N o —
ETH
t #20s PT
11
Si curezzePrinoLivell o_X NoAl r Mot Pri nc_X Si cPer Mot Pri nc_X Q _Rel eMar ci aMbt Pri nci pal e_X
I 1 [ 1 I 1 [
[ [ [ [
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NoAl r Mot Pri nc_X

| _Rel ePri noSt epResMbt Princ_X Loc_Cirl Ri pRel eStep_X
/] { ]
| _PsArrestoMtorePrincipal e_X | _PsMarci aMot or ePri nci pal e_X Loc_Ctrl Ri pRel eStep_X

[ | [

[ [ [

Q_Rel eMar ci aMbt Pri nci pal e_X | _Rel eLi neaMbt Princ_X

[ 1 | 1
[ [

| _Rel eLi neaMot Princ_X Loc_Ti meSt ep3Res_TON. Q Loc_Ti meSteplRes_TON. Q

I 1| |
1 1/l 1

| _Rel ePri noSt epResMot Princ_X Q _Rel eSt eplResMot Pri nc_X

| 1 | 1
[ [
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Q_Evl nnest oPi gnonePer Mar ci al npul si _X Q_LanpPi gnoneDi si nnest at 0_X Q_LanpPi gnonel nnest at o_X

[ 1|
| 1| 1/l

Q Rel eSteplResMot Princ_X

{ ]
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Mot Lent ol nMarci a_X Q _EvFrenoVol ano_X Loc_AuxCtrl Vol anoFer no_X Q_Rel eMar ci aMot Pri nci pal e_X
[/ 1 [ 1 [ [

1/ 1 1 -

Loc_AuxMarci aMbt Princ_X

[ ]
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12 Loc_Ti neSt ep2Res_TON
Q Rel eSt eplResMdt Pri nc_X | _Rel ePri moSt epResMot Pri nc_X
I 1 I 1
11 1 IN Q
ETH-
t #15s PT
13
Si curezzePrinoLivel l o_X NoAl r Mot Pri nc_X Si cPer Mot Pri nc_X Q_Rel eMar ci aWbt Pri nci pal e_X
| | | | | | |
14 Loc_Ti neSt ep3Res_TON
Q Rel eSt ep2ResMdt Pri nc_X | _Rel eSecondoSt epResMot Pri nc_X ey
| | | | N () o—
! ET -
t #10s PT
15 Loc_Ti neMot Pri ncFer no_TOF
Q _Rel eMar ci aMbt Pri nci pal e_X
U H I'N Q—
T#20s PT ET
16
Si curezzePri noLi vel | o_X Loc_Ti meMot Pri ncFernmo_TOF. Q | _Modul oMot Pri ncFer no_X
1 I/ 1 11
[ [ [
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| _Rel eLi neaMbt Princ_X Loc_Ti meSt ep2Res_TON. Q Q Rel eSt ep2ResMot Pri nc_X

1 1 1
0 1| ()

| _Rel eSecondoSt epResMbt Pri nc_X Q _Rel eSt ep2ResMot Princ_X

[ 1 | 1
[ [

Mot Pri ncFer no_X

— |
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17
Loc_AuxMarci aMot Princ_X Loc_Aux2Ctrl Vol anoFer no_X
I 1 I
[ [
18
Mot Pri ncFer mno_X Loc_Aux2Ctr| Vol anoFer mo_X | _Rel eLi neaMot Pri nc_X Q_Rel eMar ci aWbt Pri nci pal e_X
I 01 171 01
[ [ [ [
19
Mot Pri ncFer mo_X | _Rel eLi neaMot Princ_X Q_Rel eMar ci aWbt Pri nci pal e_X
| | | | | |
Loc_AuxCtrl Vol anoFer mo_X
071
[
Loc_Aux2Ctr| Vol anoFer mo_X
I 1
[
20
Mot Pri ncFer mo_X | _PsMarci aWbt orePri nci pal e_X Loc_Aux2Ctrl Vol anoFer no_X Loc_AuxCtr | Vol anoFer mo_X
| | 7] | | /]
t #10s
21
Q_Rel eMar ci avbt Pri nci pal e_X | _Rel eLi neaMot Pri nc_X Blink_1s_X
I 1 I 1 I 1
[ [ L.
| _Rel eSecondoSt epResMot Princ_X Q_Rel eSt ep2ResMot Pri nc_X
I 1 I 1
[ [
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Loc_AuxCtrl Vol anoFermo_X

(s]

Loc_AuxCtrl Vol anoFer mo_X Loc_AuxCtrl Vol anoFerno_X

| | (R]

Loc_Aux2Ctrl Vol anoFer no_X

[ ]

Loc_Ti meVol anoFer nmo

Mbt Lent oFer noRi t _X Q _LanmpVol anoFer mo_X
——IN Bl s Q | | (]

——PT

Q_LanmpMot Pri nci pal el nMarci a_X

[ ]
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22
G obal Reset _X
I 1
[
23
Si curezzePrinoLivel |l o_X | _PsMar ci aMot or ePri nci pal e_X
I 1 I 1
[ [
| _PsMar ci aMot Mar ci al npul si _X
| |
Mot Pri ncl nMar ci a_X
||
Mot Lent ol nMar ci a_X
||
Q_LanpPi gnonel nnestato_X Q_Evl nnest oPi gnonePer Mar ci al npul si _X
7] | |
Q_LanpPi gnoneDi si nnestato_X Q_Evl nnest oPi gnonePer Mar ci al npul si _X
I/ 1 I/ 1
1/ 1/
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Mot Pri ncAuxAl r001_X

[R]
Mot Pri ncAuxAl r 002_X
[R]

Mot Pri ncAuxAl r 003_X

[R|
Mot Pri ncAuxAl r 004_X
[R|

Mot Pri ncAuxAl r 005_X

[R]

Q_EvFrenoVol ano_X

[ ]
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4.1.1.5.3.8 L011_RegSlitta_SR

1 PROGRAM L011 RegSlitta_ SR
2 VAR
3 Loc_TimerAlr_1 TON: TON;
4 Loc_TimerAlr_2 TON: TON;
5 Loc_TinmerAlr_3_TON: TON;
6 Loc_TinmeRitSal _TON: TON;
7 Loc_TineRitDisc_TON: TON;
8 Loc_Ti mel nver _TOF : TOF;
9 FB_SCALI NG EncoderSlitta_FB : FB_SCALI NG;
10 Loc_BusyFb_X: BOOL ;
11 Loc_ErrorFb_X: BOCL ;
12 Loc_ErrorldFb_U : UINT;
13 END_VAR
14
1 Loc_TimerAlr_1 TON
Q Rel eRegSlittaLi nea_X | _Rel eLineaRegSlitta_X T
| | " Ny o
= ET
Q Rel eRegSlittali nea_X | _Rel eLineaRegSlitta_X
/1 I
[ [
T#800ms ——— PT
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RegSl i ttaAuxAl r001_X

(s]
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2 Loc_TimerAlr_2_TON
Q ReleRegSlittaSalita_X | _ReleSalitaRegSlitta_X
| | 7] IN Q
ETH
Q ReleRegSlittaSalita_X | _ReleSalitaRegSlitta_X
I |
T#800ms —PT
3 Loc_TimerAl r_3_TON
Q Rel eRegSlittabDi scesa_X | _Rel eDi scesaRegSlitta_X
| i IN Q
ET
Q Rel eRegSlittabDi scesa_X | _Rel eDi scesaRegSlitta_X
/] ||
T#800nms —PT
4
| _Term caCkMbt RegSlitta_X
I/ 1
[
5
RegSl i ttaAuxAl r001_X RegSl i tt aAuxAl r002_X RegSl i tt aAuxAl r 003_X RegSl i ttaAuxAl r004_X
7] 7] 1
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RegSlittaAuxAl r002_X
(S|

RegSl i tt aAuxAl r003_X
(S|

RegSlittaAuxAl r004_X
(S|

NoAl r RegSlitta_X

— |
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| _Sel Regol azi oneSlitta_X Si cPerRegSlitta_X NoAl rRegSlitta_X Si curezzePrinmoLivell o_X

[ 1 [ 1 [ 1 | 1
[ [ [ [
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| PsSalitaSlitta X
I 1

Loc_TinmeRitSal _TON. Q
I 1

| _ReleSalitaRegSlitta_X
[ 1

Q Rel eRegSlittaLi nea_X
{ ]
[

[

| _PsDi scesaSlitta_X
I 1

[

Loc_TinmeRitDi sc_TON. Q
I 1

[

| _Rel eDi scesaRegSlitta_X

[

Loc_Ti mel nver _TOF

[

| _PsSalitaSlitta_X
[

[

I _Rel eLi neaRegSlitta_ X

[

Loc_Ti nmel nver _TOF. Q

t #500m8 ——PT

| _PsDiscesaSlitta_X | _FcSlittaAlta_X
[/ 1 |

[

| _PsDiscesaSlitta_X
1]

|
/|

| _ReleSalitaRegSlitta_X
[

T
/|

[

| _Rel eLineaRegSlitta_X

Loc_Ti nel nver _TOF. Q

H/H [

| PsSalitaSlitta X | _FcSlittaBassa_X
1/ 1 1]

[

1
1

TR
1

| _Rel eDi scesaRegSlitta_X

[ 1

[

Q LanmpRegSlittalnserita_X

[ ]
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Q Rel eRegSlittabi scesa_X Q ReleRegSlittaSalita_X

/] [ ]

Loc_TinmeRit Sal TON

T. { B
I'N e 13 Q—
t#200ms ——PT el ETH
Q ReleRegSlittaSalita_X Q Rel eRegSlittabi scesa_X

/] [

Loc_Ti meRi t Di sc_TON

IN E3 Q—
t#200ms ——PT el ETH
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I

G obal Reset _X

[

|

!

FB_SCALI NG EncoderSlitta_FB

Loc_Error Fb_X
[ 1

I A_Encoder PosSlitta_UDI ——

UDI NT_TO REAL

HM _SetM nlnRegSlitta_R——iIi
HM _Set Maxl nRegSlitta R——Ii

HM _SetM nQut RegSlitta R—
HM _Set MaxQut RegSlitta_ R —

G obal Reset _X
[

[

17/04/2014

[

—Loc_BusyFb_X
—HM _LuceSt anpo_R
—Loc_ErrorFb_X
—Loc_ErrorldFb_Ul

FB_SCALI NG
i _xEn g_xEn
gq_xBusy
g_r Oput
i _rlput q_XErr
g_uiErrld
i _rM nlput
I _r Maxl| put
i _rM nOput
i _r MaxQOput
i _XErrRst
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RegSlittaAuxAl r001_X

{R]
RegSl i tt aAuxAl r002_X
(R]

RegSl i tt aAuxAl r003_X

{R]
RegSl i ttaAuxAl r004_X
(R]

RegSl i ttaAuxAl r005_X

{R]
RegSl i tt aAuxAl r006_X

(R]
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—HM _Set M nReal eRegSlitta

—HM _Set MaxReal eRegSlitta

9
HM _PsM nLuceSlitta_X MOVE
Hpﬂ EN ENO
FB_SCALI NG _EncoderSlitta_FB.i _rlput — —HM _SetM nlnRegSlitta_R
10
HM PsM nLuceSlitta X MOVE MOVE
P EN  ENO EN  ENO
HM _Set M nReal eRegSlitta — —HM _Set M nQut RegSlitta_R 0 —
11
HM PsMaxLuceSlitta_ X MVOVE
Hpﬂ EN ENO
FB_SCALI NG EncoderSlitta_FB.i_rlput — —HM _Set Maxl nRegSlitta_R
12
HM _PsMaxLuceSlitta_X MOVE MOVE
P EN ENO EN ENO
HM _Set MaxReal eRegSlitta — - HM _Set MaxQut RegSlitta_R 0 —
13
MOVE
EN ENO
FB_SCALI NG Encoder Slitta_FB.i_rlput — —HM _Act Punti EncRegSlitta_R
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4.1.1.5.3.9 LO12_Lubrificazione_SR

1 PROGRAM L012_Lubrificazi one_SR

2 VAR

3 Loc_TimerAlr_1 TON: ton;

4 Loc_TimerAlr_2 TON: ton;

5 Loc_TimerAlr_3_TON: ton;

6 Loc_Ti mer SpegnLungo_TOF : TOF;

7 Loc_Ti mer SpegnCorto_TOF : TOF;

8 Loc_AuxMarci aLub_X : BOOL ;

9 Loc_Ti meOnCtrl PressGen_TON : TON;
10 Loc_TimeOFfCtrl PressGen_TON : TON;
11 Loc_Ti meOr f Venti | Scanb_TOF : TOF ;
12 Loc_Ti meLubBilanc_TON : TON;

13 Loc_Enabl eLubGrasso_X : BOOL ;
14 Loc_Ti meOnLubGrasso_TON : TON;
15 Loc_Ti meOf f LubGrasso_TON : TON;
16 Loc_Ti meGenLubGrasso_TON : TON;
17 Loc_MenfFcARi poso_X : BOOL ;
18 Loc_MenfFcaON_X : BOQL ;
19 Loc_Men\Vol anol nMarci a_X : BOOL ;
20
21
22
23 END_VAR
24

17/04/2014 PressaVv10 Pagina 140 di 339



1 Loc_TimerAlr_1 TON

Q_Rel eMar ci aPonpad i o_X | _Rel ePonpad i ol nMarci a_X TOn!
| I IN £y o
! ETH
Q_Rel eMar ci aPonpad i 0_X | _Rel ePonpad i ol nMarci a_X
7] | |
T#800ms ——— PT
2
| _Term caOkPonpad i oPressa_X
/]
3 Loc_TimerAlr_2_TON
Q_Rel eMar ci aPonpad i oTor Pac_X | _Rel ePorrpad i oTor pacl nMar ci a_X TCh)
| | '] 'N g5 0
: ET
Q_Rel eMar ci aPonpad i oTor Pac_X | _Rel ePonpad i oTor pacl nMarci a_X
/] | |
T#800ns —PT

| _Term caOkPonpad i oTor pac_X
71
150

| _Livell oOioCkLubGeneral e_X
71
[
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LubAuxAl r001_X

S|

LubAuxAl r 002_X

—19]

LubAuxAl r 003_X

et

LubAuxAl r 004_X

=

LubAuxAl r 005_X

—1s]
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6
I _Livell odioOkLubTorcPac_X
||
7 Loc_Ti meOnCtrl PressGen_TON
Q _Rel eMarci aPonpad i o_X HM _Pressioned i oLubGen_X TOOL.
| | | | IN fI3 Q—
L ET|-
| _Rel ePonpad i ol nMarci a_X
I HM _Set Ti meOnCtrl PresGen T —PT
Loc TimeOFfCtrl PressGen_TON
| _PressionediolLubGen_X o)
[/ I N - | Q
! ET
HM SetTinmeOrfCirl PresGen_ T ——PT
8
Loc_Ti meOnCtrl PressGen_TON. Q MD_CanB0_X
|| ||
Loc_TimeOFfCtrl PressGen_TON. Q
| |
9
| _PressionediolLubTorcPacl_X MD_CanB0_X
171 I
(R [
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LubAuxAl r 006_X

s

LubAuxAl r 007_X

—s]

LubAuxAl r 008_X

= s
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10
| _Pressioned iolLubTorcPac2_X MD_CanB0_X
01 1
[ [
11
| _Ternostatod i oCkTorcPac_X
i
12 Loc_TinmerAlr_3 TON
Q Rel eVenti | ScanbTor cpac_X | _Rel eVentil ScanbTor cpac_X
|| i IN Q
ETH
Q Rel eVenti | ScanbTor cpac_X | _Rel eVentil ScanbTor cpac_X
i ||
T#800ms —PT
13
| _Term caCkVent ScanbTor pac_X
I
14
LubAuxAl r001_X LubAuxAl r 002_X LubAuxAl r 003_X LubAuxAl r004_X LubAuxAl r011_X LubAuxAl r012_X
I/ 1 /1 1 I/ 1 /1 171
[ [l [ [ [l [
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LubAuxAl r 009_X

s

LubAuxAl r010_X

s

LubAuxAl r011_X

S

LubAuxAl r012_X

—s]

NoAl r Lub_X

— |
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15

16

17

18

Si curezzePrimoLivel | o_X
[

| _PsArrestoPonpedio_X | _PsMarci aPonmped i o_X

[ 1

|

NoAl r Lub_X

]

l

[

[

[

Loc_AuxMar ci aLub_X

I

Mot or i Vol anol nMar ci a_X
[ 1

[

[

|

|

Si curezzePrimoLivell o_X Loc_AuxMarci aLub_X NoAl r Lub_X
| | | ||
Loc_Ti nmer SpegnLungo_TOF. Q
| |
Loc_Ti nmer SpegnCorto_TOF. Q
| |
Loc_Ti mer SpegnCorto_TOF
Loc_AuxMar ci aLub_X To=
I IN AE o—
t #500m8 —— PT 4 ET -
Mot or i Vol anol nMarci a_X
||
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Loc_AuxMar ci aLub_X

[ ]

Q_Rel eMar ci aPonpad i oTor Pac_X

[ ]

Q_Rel eMar ci aPonpad i o_X

{ ]

Q LanpPonpad i oTor aPac_X

[ ]

Loc_MenmVol anol nMar ci a_X

(S]
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19
Ponped i ol nMarci a_X
I/ 1
[
20 Loc_Ti mer SpegnLungo_TOF
Loc_MenVol anol nMarci a_X Loc_AuxMar ci aLub_X
| | | | IN Q
ET
PT
21
Si curezzePri moLi vel | o_X SEL
| G Loc_Ti mer SpegnLungo_TOF. PT
t #0s | NO
HM _Ti mer SpegnLub_T*60000 —— 1 N1
22
Loc_MemVol anol nMar ci a_X Loc_AuxMar ci aLub_X Ponped i ol nMar ci a_X Loc_Ti nmer SpegnCorto_TOF. Q
|| /] ||
23
Si curezzePri moLi vel | o_X | _Ter nbsScanbi at Tor cPac_X
|| | |
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Loc_MenVol anol nMarci a_X

(Rl

Q _LanpPonped i ol nTenpori zzazi one_X

[ ]

Q _Rel eVenti | ScanbTor cpac_X

[ ]
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24 Count LubBi | anc_CTU
MD_CanR8_X CIL
1P| e¥ B o
CV|-HM _Act Count LubBi | an_|I HM _Set Ti neLubBi | anc_T
Loc_Ti meLubBi | anc_TON. Q
I RESET
HM _Set Count LubBi | anc_|I —— PV
25
I _Livell oLubGrasso_X
|
26
Si curezzePrinoLi vel | o_X | _PressioneAriaCuscini _X
|| | |
HM _PsManLubGrassoCusc_X
|
27 Count LubCuscicicl o_CTU
Loc_Enabl eLubGrasso_X Count LubCusc_CTU. Q  MenPri noCi cl oLubCuscini _X MD_CanR8_ X
1 I/ 01 =
[ | [ [
Loc_Ti meGenLubGrasso_TON. Q
| |
1
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Loc_Ti meLubBi | anc_TON

PT '

I'N S g

Q EvLubBil anciatori _X

[ ]

LubAuxAl r013_X

=

Loc_Enabl eLubGrasso_X
(
(]

@ |, (e 9
cv
——— RESET
— PV
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28 Count LubCusc_CTU
Loc_Enabl eLubGrasso_X MD_Can8_X CIlL.,
X Pl o

Q
: CV|-HM _Act Count LubCusc_|

Count ErrLubCusc_CTU. Q Loc_Ti neGenLubGrasso_TON. Q
= B RESET

Loc_MenfFcaON_X

|
[

HM _Set Count LubCusc_|I ——PV
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29

Count Err LubCusc_CTU. CU Loc_Enabl eLubGrasso_X Count LubCusc_CTU. Q Loc_Ti meOf f LubGrasso_TON. Q

T I o TR
1/ | . . 1

Count LubCusclciclo_CTU. Q

I HM _Set Ti meEvLubCusc T

HM _PsManLubGrassoCusc_X

H U Loc_Ti neOnLubGrasso_TON. Q
11

[

HM _Set Ti neEvLubCusc_T

Loc_Ti meOnLubGrasso_TON. Q
71
[

HM _Set TCi cl oLubCusc_T

30

Count LubCusclcicl o_CTU. Q Loc_Ti meGenLubGrasso_TON. Q

[ 1 [
[ [
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Loc_Ti meOnLubGrasso_TON

I'N

PT

T.l_
g

Q,

Loc_Ti meOf f LubGrasso_TON

I'N

PT

T.l_
g

Q_EvPonpalLubGrassoTrabon_X

[ ]

Loc_Ti meGenLubGrasso_TON

T

PT

I'N L

Q
ET

—HM _Act Ti neLubCusc_T

HM _Ci cl oLubCuscl nCorso_X

[ ]

MenPr i nmoCi cl oLubCusci ni _X

(s]
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31

Count LubCusc_CTU. Q

I

Loc_Ti meGenLubGrasso_TON. Q

Loc_Enabl eLubGrasso_X

[

32

HM _Ci cl oLubCuscl nCorso_X

| _FineCicloLubG assoTrabon_X

33

HM Ci cl oLubCuscl nCorso_X

34

HM _Ci cl oLubCuscl nCorso_X

Loc_MenFcARi poso_X

|

[

|

| _LubGrassoTrabonU timata X

[

35

HM _Ci cl oLubCuscl nCorso_X

|

|

|

|
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MenPri noCi cl oLubCuscini _X
[R]

Loc_MenFcARi poso_X
[s]

Loc_MenFcARi poso_X
[R]

Loc_MenfFcaON_X

S|

HM _PsManLubGrassoCusc_X
ﬂRD

{

Loc_MenfFcaON_X

—1FR]
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36

Count Err LubCusc_CTU

Loc_Ti meGenLubGrasso_TON. Q Loc_MemFcaON_X
I 171
[ 11

LubAuxAl r014_X
I 1

[

HM _Set Count Err LubCusc_| ——
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PV
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LubAuxAl r014 X

[s]

HM _PsManLubGrassoCusc_X

(Rl
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37

|

G obal Reset _X

[
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LubAuxAl r001_X

T

LubAuxAl r 002_X

—R|

LubAuxAl r 003_X

Ry

LubAuxAl r 004_X

—R

LubAuxAl r 005_X

— Rl

LubAuxAl r 006_X

—R|

LubAuxAl r 007_X

SRy

LubAuxAl r 008_X

—R|

LubAuxAl r 009_X

R

LubAuxAl r 010_X

—R|

LubAuxAl r011_X

— Rl

LubAuxAl r012_X

— R

LubAuxAl r013_X

— Rl

LubAuxAl r014_X

—R|
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true

I
[

Loc_Ti mer SpegnLungo_TOF. ET/ 60000 —

38

TI ME_TO DI NT
EN ENO

—HM _Act Ti mer SpegnLub_DI
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4.1.1.5.3.10 LO20_CambioStampo_SR

g b~ wWwN -

PROGRAM L020_Canbi oSt anpo_SR
VAR

Loc_Abi | PsCanbi oSt anpo_X : BOOL ;
END_VAR

HM _PsBl occaCS_X

Ipl
1P

Loc_Abi | PsCanbi oSt anpo_X

1
1/ |

Si curezzePrinoLivello_X

|
1/

| _PressioneCarrel |l oBasso_X

1
1/

Q_EvBIl occaggi oCarrel | o_X

Ipl
1P|

Q LampCarrel | oSbl occat o_X
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HM _PsSbl occaCS_X

(R]
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HM _PsSbl occaCS_X

Ipl
1P

Loc_Abi | PsCanbi oSt anpo_X
I/ 1
[

Si curezzePri moLi vel | o_X
7]

| _PressioneCarrell oBasso_X
/1
1

Q _EvShbl occaggi oCarrell o_X

1Pl
Pl

Q LampCarrel |l oBl occato_X
[Pl
[
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HM PsBI occaCS_X

e i
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HM _PsSalitaCs_X

1P|
1Pl

Loc_Abi | PsCanbi oSt anpo_X
17 [
1

Si curezzePrinoLivel | o_X
7]

Q LanpCarrel | oSbl occato_X
I/ [
[

| _PressioneCarrell oBasso_X
Pl

HM _PsDi scesaCS_X
Pl

Loc_Abi | PsCambi oSt anpo_X
07 [
[

Si curezzePrinoLivell o_X
7]

Q LampCarrel | oSbl occat o_X
07 [
[

| _PressioneCarrell oBasso_X
N
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HM PsDi scesaCS X
[R]

HM PsSalitaCS X

S
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5
Si curezzePrinoLivel | o_X PressAri aRi assOK_X I _Sel Abi | CS_X | _FrXps_Sel Ci cl oRegl_X
[ [ 1 [ 1 [
[ [ [ [
| _Sel Abi |l CS1_X
[
[
6
Si curezzePrimoLivel l o_X PressAri aRi assOK_X I _Sel Abi | CS_X | _FrXps_Sel Ci cl oRegl_X
1| [ I ]
[ [ [ [
| _Sel Abi |l CS1_X
[
[
7
PressAri aRi assOK_X MD_CanR6_X
| | ||
8
PressAri aRi assOK_X | _FcC anpsAnt DxBl occat a_X | _Fcd anpsPosDxBl occat a_X | _FcC anpsAnt SxBl occat a_X
|| || | | ||
9
PressAri aRi assOK_X | _FcC anpsAnt DxSBI occat a_X | _FcCl anpsPosDxSBI occat a_X | _FcC anpsAnt SxSBI occat a_X
[ [ [ 1 [ 1
[ [ I [
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| _Fr Xps_Sel Ci cl oReg2_X PosPMSADbi | CS_X HM _PsBI occaCS_X HM _PsSbl occaCS_X | _PressioneCarrell oBasso_ X
[ [ [ 1 |7 [ [ 1

1 1 . 1/ | .

| _Fr Xps_Sel Ci cl oReg2_X PosPMSAbi | CS_X HM _PsSbl occaCS_X HM _PsBl occaCS_X | _PressioneCarrel |l oBasso_X

I I I 10 I
1 1 1 1l .

PosPMSAbi | CS_X

— |

| _FcCl anpsPosSxBl occat a_X | _PressioneCarrel |l oBl occato_X Q _LanpCarrel |l oSbl occat o_X Q_LanpCarrel | oBl occat o_X

| | | | /] { ]

| _FcC anpsPosSxSBI occat a_X Q _LanpCarrel | 0Bl occat o_X Q _LanpCarrel |l oShl occat o_X
] I/ 1 f D
[ [ {
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Q EvBl occaggi oCarrell o_X
(

[ ]

Q EvSbl occaggi oCarrell o_X

[ ]
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10

Si curezzePrimoLi vel | o_X PressAri aRi assOK_X I _Sel Abi | CS_X | _FrXps_Sel Ci cl oRegl_X

[ 1 [ | I
[ [ [ [

| _Sel Abi | CS1_X

|
[

11

Si curezzePrinoLivell o_X PressAri aRi assOK_X I _Sel Abi |l CS_X I _FrXps_Sel Ci cl oRegl_X

[ [ 1 | 1 | 1
[ [ [ [

| _Sel Abi | CS1_X

| 1
[

12

| _Sel Abil CS_X Si curezzePrimoLivell o_X PressAri aRi assOK_X | _FrXps_Sel Ci cl oReg1_X

[ 1 | 1 | 1 | 1
[ [ [ [

| _Sel Abi |l CS1_X

[
[
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| _Fr Xps_Sel Ci cl oReg2_X PosPMSADbi | CS_X Q _LampCarrel | oShl occat o_X HM _PsDi scesaCS X HM PsSalitaCS X
[ [ [ 1 [ 1 I/ 1

1 1 . . 1|

| _Fr Xps_Sel Ci cl oReg2_X PosPMSAbi | CS_X Q LanpCarrel |l oShl occato_X HM _PsSalitaCS_X HM _PsDi scesaCS_X
[ [ [ 1 [ 1 171

[ [ [ [ |

| _Fr Xps_Sel Ci cl oReg2_X Blink_1s_X Q _LanpC anpsl nseriti_X
[ [ 1 (

[ [ \\D

PosPMsSAbi | CS_X

[ 1
[

PosPMSAbi | CS_X Loc_Abi | PsCanbi oSt anpo_X

| | [ ]
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Q EvDi scesaCarrello_X

[ ]

Q EvSalitaCarrello_ X

[ ]
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4.1.1.5.3.11 L021_MotoreLento_SR

1 PROGRAM L021_ Mot oreLent o_SR
2 VAR
3 Loc_TimerAlr_1_TON: TON;
4 Loc_TimerAlr_2_TON: TON;
5 Loc_TimerAlr_3_TON: TON;
6
7 Loc_Aux1MdtLento_X: BOOL ;
8 Loc_Aux2Mot Lent o_X : BOOL ;
9 Loc_Aux3Modt Lento_X : BOOL ;
10 Loc_Aux4Mot Lento_X : BOOL ;
11 Loc_Aux5Mdt Lent o_X : BOOL ;
12
13
14
15 Loc_Ti melMot Lento_TON : TON;
16 Loc_Ti me2Mot Lento_TON : TON;
17 Loc_Ti me3Mbt Lent o_TON : TON;
18 Loc_Ti me4Mot Lento_TON : TON;
19 END_ VAR
20
1 Loc_TimerAlr_1_TON
Q_Rel eMar ci al npul si Avanti _X | _Rel eMarci al mpul si Avanti _X ey
N "l LN 5 T
! ET
Q _Rel eMar ci al npul si Avanti _X | _Rel eMarci al mpul si Avanti _X
u Il
t #800ms ———PT
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Mot Lent oAuxAl r 001X

(s]
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2 Loc_TimerAlr_2_TON

Q _Rel eMarci al npul si | ndi etro_X | _Rel eMarci al mpul siIndietro_X
| | /] IN Q
ET -
Q_Rel eMar ci al mpul si | ndietro_X | _Rel eMarci al npul si I ndietro_X
/] | |
t #8008 —— PT
3
| _Term caCkMot Mar ci al npul si _X
I/ 1
1/ ]
4
| _PastigliaTerm caMt | npul si _X BitOff MS X
171 I 1
1/ | 1|
5
Mot Lent oAuxAl r 001_X Mot Lent oAuxAl r 002_X Mot Lent oAuxAl r 003_X Mot Lent oAuxAl r 004_X
M1 71 171 171
[ [ [ [
6
Si curezzePrinoLi vel | 0_X | _FrXps_Sel Ci cl oRegl_X I _FrXps_Sel Ci cl oReg2_X | _PsMar ci aMbt Mar ci al npul si _X
| | | | | | | |
7 Loc_Ti melMbt Lent o_TON
Loc_Aux1Mpdt Lent o_X
| I N Q
t #3s PT ET -

17/04/2014 PressaVv10 Pagina 177 di 339



Mot Lent oAuxAl r 002_X
S|

Mot Lent oAuxAl r 003_X
(S|

Mot Lent oAuxAl r 004_X
(S|

NoAl r Mot Lent o_X

—1 |

Q LanpPi gnonel nnest at o_X Mot Pri ncl nMar ci a_X Loc_Aux1Mot Lent o_X
171 1/ 1 ( D
[ [ {

Loc_Aux2Mot Lento_X

[ ]
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8 Loc_Ti me2Mot Lent o_ TON
Loc_Aux2Mt Lent o_X
I IN Q
t #10s PT ET-
9
Si curezzePrinmoLivello_X Si cPer Mot Lento_X | _PressAri aPi gnonel nnest at o_X Q_LampPi gnonel nnest at o_X
[ [ [ [
[ [ [ [
Loc_Aux3Mot Lento_X Loc_Aux2Mot Lento_X
171 |
[ [
10
Loc_Aux4Mot Lento_X | _PsMar ci aMbt Mar ci al mpul si _X Mot Lent oFernoRi t _X
|1 | |1
[ [ [
Loc_Aux5Modt Lent o_X
||
| _Rel eMar ci al mpul si Avanti _X Q Rel eMarci al npul si Avanti _X Mot Lent ol nMar ci a_X
[ [ 1 [
[ [ [
| _Rel eMar ci al mpul si | ndi etro_X Q _Rel eMarci al npul si I ndietro_X
| |
[ [
11
Loc_Ti me4Mot Lento_TON. Q | _Sel Mar ci al npul si Av_X | _Sel Marci al mpul si Il nd_X | _Mbdul oMot | mpul Fer mo_X
|1 | 1/ | ]
|| u 1/ .
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Loc_Aux3Mot Lent o_X

[ ]

Q _Rel eMar ci aMbt Pri nci pal e_X | _Rel eLi neaMbt Princ_X | _PsArrest oMt Marci al mpul si _X Loc_Aux4Mot Lento_X

1 1 I i
1/ | L . [ )

Q_Evl nnest oPi gnonePer Mar ci al mpul si _X Q_LampPi gnonel nnestat o_X Q _LanpPi gnoneDi si nnestat o_X
[ 1 I 1 I/ 1

1 . 1/

T#2s

| _Rel eMarci al mpul siIlndietro_X Q_Rel eMarci al npul si I ndietro_X NoAl r Mot Lent o_X Q_Rel eMar ci al npul si Avanti _X

0 1 | [
L 1/ | 1 { ]
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Loc_Aux5Mot Lento_X
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12
Loc_Ti med4Mot Lento_TON. Q | _Sel Marci al npul si I nd_X | _Sel Mar ci al npul si Av_X | _Modul oMot | npul Fer mo_X
[ [ 1 [/ [ |
|| 1 1/ -
13
Si curezzePrinoLivell o_X Q _Rel eMarci al npul si Avanti _X Q Rel eMarci al npul silndietro_X
[ [/ [ I/ 1
|| 1/ | 1/
14 Loc_Ti me3Mot Lent o_TON
Mot Lent oFer no_ X I _Mbdul oMot | mpul Fer no_X
| | IN Q | |
t #20s PT ETH-
15
| _PressioneArialK X | _FrXps_Sel Ci cl oRegl_X | _FrXps_Sel Ci cl oReg2_X Loc_Auxl1lMotLento X
| | |1 ]
[ [ [ [
Mot Lent oFer noRi t _X Q_Evl nnest oPi gnonePer Mar ci al npul si _X
! | |
16
| _Pi gnoneDi si nnestato_X I _Pi gnonel nnestato_X
11 I/ 1
[ [
17
| _Pi gnonel nnestato_X | _PressAriaPi gnonel nnest at o_X | _Pi gnoneDi si nnestato_X
11 1 01
[ [ [

17/04/2014 PressaVv10 Pagina 182 di 339



| _Rel eMar ci al mpul si Avanti _X Q_Rel eMar ci al npul si Avanti _X NoAl r Mot Lent o_X Q _Rel eMarci al npul si I ndietro_X

1 T I 1
1/ | 1/ 1 )

Mot Lent oFer no_ X

— |

Mot Lent oFer moRi t _X

[ ]

| _Fr Xps_Sel Ci cl oRegl_X | _FrXps_Sel Ci cl oReg2_X Mot Lent oFer moRi t _ X Q_LanpVol anoFer no_X
[ 1 I 1 I 1 I 1

[ [ [ [

Q_LanpPi gnoneDi si nnestato_X

[ ]

Q_LanmpPi gnonel nnest at o_X

[ ]
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Q_Evl nnest oPi gnonePer Mar ci al npul si _X

[ ]
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18
| _Rel eMarci al mpul si Avanti _X Q _Rel eMar ci al npul si Avanti _X
[ [ 1
[ [
I _Rel eMarci al mpul si I ndi etro_X Q _Rel eMarci al npul si I ndietro_X
[ [ 1
[ [
19
| _Rel eMar ci al mpul si Avanti _X
[
[
20
| _Rel eMar ci al nmpul si | ndi etro_X
|1
[
21
d obal Reset X
|
[
22
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Mot Lent ol nMar ci a_X

[ ]

Q_LanmpMar ci al npul si Avanti _X

{ ]

Q LanpMarci al npul silndietro_X

{ ]

Mot Lent oAuxAl r 001_X

{R]
Mot Lent oAuxAl r 002_X

[R|
Mot Lent oAuxAl r 003_X

{R]
Mot Lent oAuxAl r 004_X

(R]
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4.1.1.5.3.12 L022_Sovraccarico_SR

1 PROGRAM L022_Sovraccari co_SR
2 VAR
3
4 Loc_Sel Sovracclnserito_X : BOOL ;
5 Loc_EvScaricoSovracc_X : BOOL ;
6 Loc_MenSovraccOK_X : BOOL ;
7 Loc_Aux5Sovracc_X : BOCOL ;
8 Loc_PsStartPressa_X : BOOL ;
9
10 Loc_SpurgoSovracc_X : BOCL ;
11 Loc_FcSovracl ntervenuti _X : BOOL ;
12 Loc_Ti nePredDi sp_TON : TON;
13
14
15 END_VAR
16
1
PosPMSAbi | CS_X | _Sel Ri pristinoSovraccarico_X Loc_Ti mePredDi sp_TON. Q
I I 11
[ [ [
Reset Sovracc_X
I 1
[
| _PressioneSovraccarico_X Si curezzePrimoLivel | o_X
] Pl
2
PosPMSAbi | CS_X | _FcSovraccaricoSlittabX X I _FcSovraccaricoSlittabX X Pressd i oSovraccOK_X
I 1 I 1 I 1 I 1
[ [ [ [
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Loc_MenSovraccOK_X Reset Sovracc_X

1] ]

Reset Sovracc_X Ctrl FcSovracc_X
[ 1 [

[ \kD
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3
Si curezzePrinoLivel | o_X PosPMsAbi | CS_X | _Sel SpurgoSovraccarico_X
| | | | |
4
Si curezzePrinoLivell o_X Loc_MenBSovraccOK_X | _FrXps_Sel Cicl oRegl_X | _FrXps_Sel Ci cl oReg2_X
11 171 11 I
. 1/ | 1| .
5
| _FcSovraccaricoSlittabX X
71
[
| _FcSovraccaricoSlittaSX X
07 [
[
6
Si curezzePrinoLivel |l o_X Reset Sovracc_X | _Sel Ri pristinoSovraccarico_X | _Sel SpurgoSovraccarico_X
1] 071 071 01
L. [ [ [
7
Loc_Sel Sovraccl nserito_X Loc_Aux5Sovracc_X Loc_FcSovraclntervenuti _X
I 1 I/ 1 I 1
[ U/ I L.
Loc_Ti mePredDi sp_TON. Q | Loc_MentSovraccOK_X
07 [ /1
[ [
Loc_SpurgoSovracc_X
I 1
[
Loc_PsStartPressa_X MD_Can7_X
I 1 I 1
[ [
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Loc_Spur goSovracc_X

[ ]

HM _Fr Xps_Bi manNo_X HM _Fr Xps_Bi manNc_X Loc_PsStartPressa_X
[ 1 [/ 1 [

1 1 { )

Loc_FcSovracl ntervenuti _X

[ ]

Loc_Sel Sovracclnserito_X

[ ]

Loc_EvScari coSovracc_X

{ ]
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8
Loc_EvScari coSovracc_X
[
[
Loc_Ti mePredDi sp_TON. Q Loc_Sel Sovracclnserito_X Loc_MenBSovraccOK_X
[ [ [
[ [ [
9
Ctrl FcSovracc_X
|
[
10
Q EvSovraccaricoDx_1 X Q EvSovraccaricoSx_2 X Loc_Ti mePredDi sp_TON. Q
| | |1
[ [ [
11 Loc_Ti mePredDi sp_TON
Loc_EvScari coSovracc_X Loc_MenSovraccOK_X
|| || IN Q
ET -
Loc_Sel Sovraccl nserito_X Loc_Ti mePredDi sp_TON. Q
[ 1 [ 1
[ [
t #1s PT
12
| _PressioneSovraccarico_X
| |
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Q EvSovraccaricobx 1 X
(

{ ]
Q_EvSovraccaricoSx_2_ X

{ ]

Loc_MenfSovr accOK_X

[s]

Loc_MenSovraccOK_X

(Rl

Loc_Aux5Sovracc_X

{ ]

Pressd i oSovraccOK_X

[ ]
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13
Si curezzePrinoLivel | o_X Loc_MenSovraccOK_X I _Sel Ri pristinoSovraccarico_X

I 11 I
. L 1/

| _FrXps_Sel Ci cl oRegl_X

14
| _PressAriaSovraccarico_X
a

15
Pressd i oSovraccOK_X | _Sel Ri pristinoSovraccarico_X

1 1
1/ | 1/l

| _FrXps_Sel Ci cl oRegl_X

1
1/ |

| _FrXps_Sel Gi cl oReg2_X
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SovraccAuxAl r001 X

(s]

SovraccAuxAl r002_X

(s]

SovraccAuxAl r003_X

(s]
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16

d obal Reset _X

[ 1
[

| _FrXps_Sel Ci cl oRegl_X I _FrXps_Sel Ci cl oReg2_X | _Sel RipristinoSovraccarico_X

I | [
[ [ [

17
Reset Sovracc_X PosPMSAbi | CS_X
| ] | ]
Ctrl FcSovracc_X | _FrXps_Sel Ci cl oRegl_X
| | |
| _Fr Xps_Sel Ci cl oReg2_X
I/ 1
[
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SovraccAuxAl r001 X

{R]
SovraccAuxAl r 002_X
(R]

SovraccAuxAl r 003_X

{R]
SovraccAuxAl r 004_X
R]

SovraccAuxAl r004_X
[s]

17/04/2014 PressaVv10 Pagina 196 di 339



4.1.1.5.3.13 LO70_Produzione_SR

PROGRAM LO70_Produzi one_SR
VAR
END_VAR

A WOWN PR

| _FrXps_Sel Cicl 0Singl_X MD_Can8 X ADD
| | 1d EN - a0
HM _Act Tot al Prod_DI — —HM _Act Tot al Prod_DI
| _FrXps_Sel Ci cl oCont _X 1—
[ 1
[
2
I _FrXps_Sel Cicl 0Singl_X MD_CanR8_X ADD
| | 1 EN 4o
HM _Act Par zProd_DI — —HM _Act Par zPr od_DI
| _FrXps_Sel Ci cl oCont _X 11—
[ 1

[

HM _Abi | St opProd_X GE

| | EN 2
HM _Act Par zProd_DI —
HM _Set Par zProd_DI —
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Al ar 5t opPr od_X

— |
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HM _Reset Cont Prod_X MOVE
I EN ENO
0 — —HM _Act Par zPr od_DI
HM _Reset Cont ProdTot _X MOVE
I EN ENO
0 — —HM _Act Tot al Prod_DI
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EN

MOVE
ENO

—Par _HM st. di Sp

HOUR _METER_FB
HOUR_METER
HM _HM st ——ii g_str Hm g_XxAut
q_xMan
true g_di Hr - HM _Act Hour Wor k_DI
N i _xAut q_xWarn|-
g_xLock
fal se g_XErr |-
N i _xMan q_wunit |-
g_dwst at —
true
N i _xIn
fal se
]| i _xRst
fal se
N i _xLock
fal se
| | i xErr
fal se
|1 i _xAckn
Par _HM st ——i _strPara
— i _dwCtrl
true MOVE
|1 EN ENO
4 —Par _HM st . wTypeTi me 5 —
17/04/2014
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EN

MOVE
ENO
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Par HM st. di Wi t Ti ne

17/04/2014 PressaV10 Pagina 201 di 339



4.1.1.5.3.14 L071_Qualita_SR

1 PROGRAM L071_Qualita_SR
2 VAR
3 END_VAR
4
1
| _FrXps_Sel Cicl oSingl_X MD_Can8_X ADD
| Ipl
11 1Pl ) EN  &NO ,
HM _ActParzQualita_DI — —HM _Act ParzQual ita_Dl
| _FrXps_Sel Ci cl oCont _X 1—
||
[
2
HM _Abi | StopQualita_X GE
| | N >
HM _ActParzQualita_D —
HM _Set ParzQualita DI —
3
HM Reset Cont Qualita_ X MOVE
N EN ENO
0 — —HM _Act ParzQual ita_DI
4
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Al ar nSt opQual ita_X

{ ]
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4.1.1.5.3.15 L080_Totalprocessor_SR

1 PROGRAM L080_Tot al processor _SR
2 VAR
3 Loc_Ctrl EncFermpl_TON : TON;
4 Loc_Ctrl EncFernp2_TON : TON;
5 Loc_AuxCtrl MovPressa_Dl : DI NT ;
6 Loc_Set TCtrl MovPressa_T : TI Mg;
7 END_VAR
8
1 Aut omati sno_1 FB

HM _Enabl eAut oml_X AUTOVATI SMO_FB

B i xEnabl e gxQut put
gt Act Ritardo—HM _ActRi tardoAut onll_T
MD_Cantl_X gwAct Count — HM _Act Count Aut onil_W
B i xCamma gxEnabl ed |-
HM _ModeAut oml_ X
N i xMode
HM _Del ayAut onll_T —i t Del ay
HM _FunAut oml_ X
1| i xFun
HM _Set Count Aut onil_W——i wSet Count
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Q Cammal X

— |
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2 Aut onatismo_2_FB
HM _Enabl eAut on2_X AUTOMATI SMO_FB
|| i xEnabl e gxQut put
gt ActRitardo-HM _Act RitardoAut on2_T
MD_CanR_X gwAct Count — HM _Act Count Aut on2_W
| i xCamma gxEnabl ed -

HM _MbdeAut onm2_ X

B i xMode

HM _Del ayAutom2_T ——i t Del ay

HM _FunAut on2_X

| i xFun

HM _Set Count Aut om2_W———i wSet Count
3 Aut omati sno_3_FB
HM _Enabl eAut onB_X AUTOVATI SMO_FB
|| i xEnabl e gxQut put
gt ActRitardo |- HM _Act Rit ardoAutonB_T
MD_CanB_X gwAct Count — HM _Act Count Aut on8_W
| ] i xCamma gxEnabl ed |-

HM _ModeAut onB_X

I i xMbde

HM _Del ayAut onB_T —i t Del ay

HM _FunAut on8_X

| i xFun

HM _Set Count Aut on8_W——i wSet Count
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Q Camma2_X

— |

Q_Camma3_X

— |
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4 Aut onatismo_4_FB
HM _Enabl eAut omd_X AUTOMATI SMO_FB
|| i xEnabl e gxQut put
gt ActRitardo-HM _Act Rit ardoAut on4_T
MD_Camd_X gwAct Count — HM _Act Count Aut om4_W
| i xCamma gxEnabl ed -

HM _MbdeAut omd_ X

B i xMode

HM _Del ayAutomd_T ——i t Del ay

HM _FunAut omd_X

| i xFun

HM _Set Count Aut om4_W——i wSet Count
5 Aut omati sno_5_FB
HM _Enabl eAut onb_X AUTOVATI SMO_FB
|| i xEnabl e gxQut put
gt ActRitardo |- HM _Act RitardoAutonb_T
MD_Canb_X gwAct Count — HM _Act Count Aut onb_W
| ] i xCamma gxEnabl ed |-

HM _ModeAut onb_X

I i xMbde

HM _Del ayAut onb_T —i t Del ay

HM _FunAut onb_X

| i xFun

HM _Set Count Aut onb_W———i wSet Count
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Q Camma4_X

— |

Q_Camma5_X

— |

17/04/2014

PressaV10

Pagina 209 di 339



6 Aut onati smo_6_FB
HM _Enabl eAut on6_X AUTOMATI SMO_FB
|| i xEnabl e gxQut put
gt ActRitardo-HM _ActRitardoAutonb_T
MD_Canb_X gwAct Count — HM _Act Count Aut on6_W
| i xCamma gxEnabl ed -

HM _MbdeAut onb_ X

B i xMode

HM _Del ayAut om6_T ——i t Del ay

HM _FunAut onb_X

| i xFun

HM _Set Count Aut omn6_W———i wSet Count
7 Aut omati sno_7_FB
HM _Enabl eAut oni7_X AUTOVATI SMO_FB
|| i xEnabl e gxQut put
gt ActRitardo |- HM _Act Ri t ar doAut onvV_T
MD_Canv_X gwAct Count — HM _Act Count Aut oni7_W
| ] i xCamma gxEnabl ed |-

HM _ModeAut onv7_X

I i xMbde

HM _Del ayAut oni7_T —i t Del ay

HM _FunAut onm7_X

| i xFun

HM _Set Count Aut oni7_W——i wSet Count
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Q Camma6_X

— |

Q_Camma7_X

— |
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Aut omati snmo_8 FB

HM _Enabl eAut onB_X AUTOVATI SMO_FB
I i XxEnabl e gxQut put
gt Act Ritardo - HM _Act Ri t ar doAut onB_T
MD_CanB_X gqwAct Count — HM _Act Count Aut onB_W
| i xCanmma gxEnabl ed

HM _MbdeAut onB_X

N i xMode
HM _Del ayAut omB_T ——i t Del ay
HM _FunAut onB_X
| i xFun
HM _Set Count Aut om8_W-——i wSet Count
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Q Camma8_X

— |

17/04/2014

PressaV10

Pagina 213 di 339



Sal vastanpo_1_ FB

MD_Canill_X
1
!

HM _MbdeSI vl W—

| _Sal vast anpol_X
1]

[

HM _Di sabl eSl vl_X
[ 1

[

| _Sel Escl usi oneSal vast anpo_X
[ 1

[

d obal Reset _X
[ 1

[
HM _SetTimeCirl R pSIvl_ T —

| _EvFrenoFrizione_X

I
[
HM _Set Ti mreSensONEspul SI vl T —

SALVASTAMPO _FB

i xEnabl e gxEnabl ed
gxAl arm
gxAl arnRi p
i xCanma
i wivbde
i xSensor e
i XxDi sabl eCtrl

xSel ett or eEscl

xReset
tSetTimeCtrl Ri p

xPr essaFer ma
i t Set Ti meSensONEspul

— Al arntSl v01_X
— Al armRi pSI vO1_X
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10

Sal vast anpo_2_FB

Al ar sl v02_X
—Al arnmRi pSI v02_X

true SALVASTAMPO_FB
I i xEnabl e gxEnabl ed
gxAl arm
MD_Caml2_X gxAl arnRi p
I i xCanmma
HM _MbdeSl v2_W—1i wibde
| _Sal vast anpo2_X
H H i xSensore
HM _Di sabl eSl v2_X
= i xDi sabl eCtrl
| _Sel Escl usi oneSal vast anpo_X
I i xSel ettoreEscl
d obal Reset _X
I i XxReset
HM _SetTimeCtrI R pSIv2_ T ——itSetTimeCirlRi p
| _EvFrenoFri zi one_X
I i xPr essaFer ma
HM _Set Ti mreSensONEspul Sl v2_T —i t Set Ti meSensONEspul
PressaVv10
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11

Sal vast anpo_3_FB

Al ar Sl v03_X
—Al arnRi pSI v03_X

true SALVASTAMPO_FB
I i xEnabl e gxEnabl ed
gxAl arm
MD_Caml3_X gxAl arnRi p
I i xCanma
HM _MbdeSl v3_W—1i wibde
| _Sal vast anpo3_X
I i xSensore
HM _Di sabl eSl v3_X
= i xDi sabl eCtrl
| _Sel Escl usi oneSal vast anpo_X
I i xSel ettoreEscl
d obal Reset _X
I i XxReset
HM _SetTimeCtrlI R pSIv3_T ——itSetTimeCirlRi p
| _EvFrenoFri zi one_X
I i xPr essaFer ma
HM _Set Ti mreSensONEspul Sl v3_T —i t Set Ti meSensONEspul
PressaVv10
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12

Sal vast anpo_4_FB

Al ar sl vo4_X
—Al arnRi pSI v04_X

true SALVASTAMPO_FB
I i xEnabl e gxEnabl ed
gxAl arm
MD_Cantl4_X gxAl ar nRi p
I i xCanma
HM _MbdeSl v4_W—1i wibde
| _Sal vast anpo4_X
H H i xSensore
HM _Di sabl eSl v4_X
= i xDi sabl eCtrl
| _Sel Escl usi oneSal vast anpo_X
I i xSel ettoreEscl
d obal Reset _X
I i XxReset
HM _SetTimeCtrI Ri pSIv4d_ T ——itSetTimeCirlRi p
| _EvFrenoFri zi one_X
I i xPr essaFer ma
HM _Set Ti mreSensONEspul Sl v4_T —i t Set Ti meSensONEspul
PressaVv10
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13

Ctrl Fase_FB

G obal Reset _X
I 1
[

T#500m8 ——

| _EvFrenoFrizi one_X
I 1
[

SALVASTAMPO_FB

i xEnabl e gxEnabl ed
gxAl arm
gxAl arnRi p
i xCamra
i wivbde
i xSensor e
i xDi sabl eCtrl

xSel ett or eEscl

xReset
itSetTimeCirl Ri p

XPressaFer ma

Al arntCtrl Fase_X
Al arnRi pCtrl Fase_X

t #5008 ———i t Set Ti neSensONEspul
14
Mot Pri ncl nMar ci a_X SEL
| G Loc_Set TCtrl MovPressa_T
HM _Set TLent Ctrl Encod_T ——1 NO
HM _Set TVel Ctrl Encod_T ——1 N1
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15
FirstCycle_X
[

|

/

l

| _EvFrenoFri zi one_X

Loc_Ctrl EncFernmol_TON. Q

EN

[

|

|

1
1|

Mast er Encoder Act _DlI —

MOVE
ENO

Loc_Ctrl EncFer nol_TON

Loc_Ctrl EncFermo2_TON. Q
171
[l

Loc_SetTCtrl MovPressa_ T —

Loc_Ctrl EncFermol_TON. Q
[

16
Loc_Ctrl EncFernpn2_TON. Q
[
[
Mast er Encoder Act _DI —
Loc_AuxCtrl MovPressa_ DI —
17/04/2014

EN

EQ

[

Loc_SetTCtrl MovPressa_ T —

I'N
ET
PT
Loc_Ctrl EncFer no2_TON
T.'l \
IN C_I3 Q—
el ET
PT
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Loc_AuxCtrl MovPressa_DI

Al r Encoder Fer no_X

[ ]
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4.1.1.5.3.16 LO81_SwitchCam_SR

1 PROGRAM L081_SwitchCam SR

2 VAR

3 Loc_ACK Preset X : BOOL ;

4 Loc_ACK Overflow X : BOOL ;

5 Loc_ACK_RT : R TRI G;

6

7 FB_SCALI NG_Encoder Master _FB : FB_SCALI NG;

8 Loc_ErrorFb_X: BOCL ;

9 Loc_BusyFb_X: BOOL ;
10 Loc_ErrorldFb_U : U NT;
11 Loc_Mast er Encoder _R : REAL ;
12 Loc_Mast er Encoder _DI : DI NT ;
13
14
15
16 END_VAR
17

1 FB_SCALI NG Encoder Mast er _FB

UDI NT_TO_REAL FB_SCALI NG
| A_Encoder PosPressa_UDl — true —ji _XxEn g_xEn
Li _rlput g_xBusy (- Loc_BusyFb_X
0 —ji _r M nl put g_r Oput [-Loc_Mast er Encoder _R
AND 4095 —i _r MaxI put g_XErr [-Loc_ErrorFb_X
Loc_ErrorFb_X— & 0 —i _r M nOput g_ui ErrldLoc_ErrorldFb_U
G obal Reset _X — 359 —1i _r MaxOput
i _XErrRst
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———Master Encoder Validity_X

17/04/2014 PressaV10 Pagina 222 di 339



REAL_TO_DI NT
Loc_Mast er Encoder R — —— Mast er Encoder Act _DI
3
DI NT_TO_REAL
Mast er Encoder Act _ DI — —— Mast er Encoder Act _R
4 Mast er Encoder Speed_FB
SPEED_FB
true —i xEnabl e qdi SpeedRpm
Mast er Encoder Act _DI —i di Ref _Encoder gr SpeedDegPer Sec |- Mast er Encoder Vel ocity_R
360 —i di Modul o gxValid|-
20 —i di Ti neScan
5 MD_Caml_FB
Swi t chCam _FB
Mast er Encoder Val i dity_X —En_X On_X+——M)_Caml_X

Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
MD_CanllOn_R—OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _CamlOnAnt _W —{TConpOn_DI
M)_CamlOF f _R—OF f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _CamilOf f Ant_W — TConmpOf f DI
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MD_Can2_FB

Swi t chCam _FB

Mast er Encoder Val i di ty_X —En_X On_X+——M)_Canm2_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
M)_Cam2On_R—{OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can2OnAnt _W —TConpOn_DI
MD_CanmOF f _R—{Of f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _CanCf f Ant_W — TConpOf f DI
MD_CanB8_FB
Swi t chCam_FB
Mast er EncoderVal idity_X —En_X On_X+——M)_CanB_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
MD_CamBOn_R—{OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _CanBOnAnt _W —{TConpOn_DI
M)_CamBOFf _R— O f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _CanBOf f Ant_W — TConpOf f DI
PressaVvi10
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MD_Camé_FB

Swi t chCam _FB

__ MD_Camd_X

Mast er Encoder Val i di ty_X —En_X On_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
M)_CamdOn_R—{OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can#OnAnt _W —TConpOn_DI
M)_CamaOF f _R—{Of f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _CamdOf f Ant_W — TConpOf f DI
MD_Canb_FB
Swi t chCam_FB
Mast er Encoder Val i di ty_X —En_X On_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
MD_CambOn_R—{OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _CanbOnAnt _W —{TConpOn_DI
M)_CanbOF f _R— O f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _CanbCOf f Ant_W — TConpOf f DI

___ MD_Canb_X
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10

11

Mast er EncoderVal idity_X —

Mast er Encoder Act _R —

Mast er Encoder Vel ocity R —

Mast er Encoder Peri ode_ R —]
MD_CanmBOn_R —

WORD_TO DI NT(HM _CanmbOnAnt _W —
MD_CanmbOF f _R —

WORD_TO DI NT(HM _CansCOf f Ant _ W —

MD_Canb_FB

Swi t chCam FB
En_X On_X
Pos R
Vel ocity_R
Peri ode R
OnPos_R
TConpOn_DI
O fPos_ R
TCompOF f_DI

___ MD_CanB_X

MD_Canv_FB

Mast er EncoderVal idity X —

Mast er Encoder Act _R —

Mast er Encoder Vel ocity R —

Mast er Encoder Peri ode_ R —]
MD_Cani7On_R —

WORD_TO DI NT(HM _Can7OnAnt _W —
MD_Can7OF f _R —

Swi t chCam _FB
En_X On_X
Pos R
Vel ocity_R
Peri ode_R
OnPos_R
TConpOn_DI
O fPos_R

WORD_TO DI NT(HM _Can7Of f Ant W —

TConpOf f_DI

—— M)_Can/_X
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12

MD_Can8_FB

Swi t chCam FB

Mast er Encoder Val i di ty_X —En_X On_X+——Md_CanB_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
MD_CamBOn_R—{OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _CanBOnAnt _W — TConpOn_DI
MD_CamBOF f _R —{Of f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _CanBCOf f Ant_W — TConpOf f_DI
13 MD_Can®_FB
Swi t chCam _FB
Mast er EncoderVal idity_X —En_X On_X+——M)_CanB_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
MD_CamPOn_R—{OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can®OnAnt_W — TConpOn_Dl
M)_CamBOF f _R— O f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can®Cf f Ant_W — TConpOf f_DI
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14 MD_CanmlO_FB
Swi t chCam FB
Mast er Encoder Val i di ty_X —En_X On_X+——M)_Caml0_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
M)_CamlOOn_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _CamlOOnAnt _W — TConpOn_Dl
MD_CamlOOF f _R—{COf f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _CamlOOf f Ant_W —{TConpCOf f Dl
15 M) _Camll FB
Swi t chCam _FB
Mast er Encoder Validity X —En_X On_Xp——M)_Camll_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
M)_CamllOn_R—OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml1OnAnt _W — TConpOn_Dl
M)_Caml1lCOf f _R— OfF f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml1Of f Ant_W —{TConpCOf f Dl
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16 M)_Caml2_FB
Swi t chCam FB
Mast er Encoder Val i di ty_X —En_X On_X+——M_Cam2_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
M)_Caml20n_R—OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml20nAnt _W — TConpOn_Dl
M)_Caml20OF f _R—{COf f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml20f f Ant_W —{TConpCOf f _Dl
17 MD_Caml3_FB
Swi t chCam _FB
Mast er Encoder Validity X —En_X On_Xj——M)_Caml3_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
MD_Caml30n_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml30nAnt _W — TConpOn_Dl
MD_Caml3CfF f _R— Of f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml30f f Ant_W —{TConpCOf f Dl
17/04/2014 PressaV10

Pagina 229 di 339



18 MD_Canl4 FB
Swi t chCam FB
Mast er Encoder Val i di ty_X —En_X On_X+——M_Cami4_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
M)_Caml4On_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml4OnAnt _W — TConpOn_Dl
MD_Caml4Of f _R—{Of f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml4Of f Ant_W —{TConpCOf f Dl
19 M)_Caml5_FB
Swi t chCam _FB
Mast er Encoder Validity X —En_X On_X{——M)_Caml5_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
MD_Camil50n_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml50nAnt _W — TConpOn_Dl
MD_Caml50f f _R— Of f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml50f f Ant_W —{TConpCOf f Dl
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20 M)_Caml6_FB
Swi t chCam FB
Mast er Encoder Val i di ty_X —En_X On_X+——M_Caml6_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
M)_Caml60n_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml6OnAnt _W — TConpOn_Dl
M)_Caml6OF f _R—COf f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml60f f Ant_W —{TConpCOf f Dl
21 M) _Caml7_FB
Swi t chCam _FB
Mast er Encoder Validity X —En_X On_Xj——M)_Caml7_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
M)_Caml70n_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml7OnAnt _W — TConpOn_Dl
M)_Caml70f f _R— Of f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml70f f Ant_W —{TConpCOf f Dl
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22 M)_Caml8_FB
Swi t chCam FB
Mast er Encoder Val i di ty_X —En_X On_X+——M_Caml8_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
M)_Caml80n_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml80nAnt _W — TConpOn_Dl
MD_Caml80CF f _R—{COf f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml80f f Ant_W —{TConpCOf f Dl
23 M) _Caml9_ FB
Swi t chCam _FB
Mast er Encoder Validity X —En_X On_Xj——M)_Caml9_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
M)_Caml90n_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml90nAnt _W — TConpOn_Dl
M)_Caml9COf f _R— OfF f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _Caml90f f Ant_W —{TConpCOf f Dl
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24 MD_CanR0_FB
Swi t chCam FB
Mast er Encoder Val i di ty_X —En_X On_X+——M_Can0_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
M)_Cam200n_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can200nAnt _W — TConpOn_Dl
MD_CanmR0OF f _R—{COf f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _CanR00f f Ant_W —{TConpCOf f _Dl
25 M)_Cankl FB
Swi t chCam _FB
Mast er Encoder Validity X —En_X On_Xi——M)_CanRl_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
MD_Canm210n_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can210nAnt _W — TConpOn_Dl
M)_Cam1COff _R— OfF f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _CanR10f f Ant_W —{TConpOf f Dl
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26 M)_CanR2_FB
Swi t chCam FB
Mast er Encoder Val i di ty_X —En_X On_X+——M_CanR2_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
M)_Canm220n_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can220nAnt _W — TConpOn_Dl
MD_CanmR20F f _R—{Of f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _CanR20f f Ant_W —{TConpCOf f _Dl
27 MD_CanmR3_FB
Swi t chCam _FB
Mast er Encoder Validity X —En_X On_X{——M)_CanR3_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
MD_Canm230n_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can230nAnt _W — TConpOn_Dl
MD_Cam3Cf f _R— OfF f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can230f f Ant_W —{TConpCOf f Dl
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28 MD_CanR4 FB
Swi t chCam FB
Mast er Encoder Val i di ty_X —En_X On_X+——M_CanR4_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
M)_Canm240n_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can240nAnt _W — TConpOn_Dl
MD_CanmR40OF f _R—{Of f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _CanR40f f Ant_W —{TConpCOf f _Dl
29 M)_Cank5_ FB
Swi t chCam _FB
Mast er Encoder Validity X —En_X On_X{——M)_CanR5_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
MD_Canm250n_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can250nAnt _W — TConpOn_Dl
MD_Cam50f f _R— Of f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can250f f Ant_W —{TConpCOf f _Dl
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30 M)_Cank6_FB
Swi t chCam FB
Mast er Encoder Val i di ty_X —En_X On_X+——M_Can6_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
M)_Canm260n_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can260nAnt _W — TConpOn_Dl
MD_Canm60OF f _R—{COf f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can260f f Ant_W —{TConpCOf f Dl
31 M)_CanR7_FB
Swi t chCam _FB
Mast er Encoder Validity X —En_X On_Xi——M)_CanR7_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
MD_CanmR270n_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can270nAnt _W — TConpOn_Dl
M)_Cam70F f _R— Of f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can70f f Ant_W —{TConpCOf f Dl
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32 M)_Cank8_FB
Swi t chCam FB
Mast er Encoder Val i di ty_X —En_X On_X+——M_Can8_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
M)_Canm280n_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can280nAnt _W — TConpOn_Dl
MD_Canm80F f _R—{COf f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can280f f Ant_W —{TConpCOf f Dl
33 M)_Cank9 FB
Swi t chCam _FB
Mast er Encoder Validity X —En_X On_X{——M)_CanR9_X
Mast er Encoder Act _R—Pos_R
Mast er Encoder Vel ocity_R—Vel ocity_R
Mast er Encoder Peri ode_R —Peri ode_R
MD_Cam290n_R— OnPos_R
WORD_TO DI NT(HM _Can290nAnt _W — TConpOn_Dl
MD_Cam9COfF f _R— OfF f Pos_R
WORD_TO DI NT(HM _CanR90f f Ant_W —{TConpCOf f Dl
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34

MD_CanB0_FB

Mast er EncoderValidity X —

Mast er Encoder Act _R —

Mast er Encoder Vel ocity_ R —

Mast er Encoder Peri ode_ R —]
MD_CamB0On_R —

WORD_TO DI NT(HM _CanB0OnAnt _W —
MD_CanB0OF f _R—

WORD_TO DI NT(HM _CanB80CF f Ant _W —

Swi t chCam FB

En_X On_X|— MD_CanB80_X

Pos R

Vel ocity_R
Peri ode_R
OnPos_R
TConpOn_DI
O f Pos_R
TCompOF f DI

17/04/2014
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4.2 Esperto

Esperto Configurazione

Parametri:
Ingresso Run/Stop, Tipo: BYTE,

Valore: 16#FF, Valore predefinito: 16#FF,
Uscita allarme, Tipo: BYTE,

Valore: 16#FF, Valore predefinito: 16#FF,
Modalita riarmo uscite, Tipo: BYTE,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Immediate Outputs Mapping, Tipo: WORD,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base
Ingresso Run/Stop ENUM
Uscita allarme ENUM
Modalita riarmo uscite ENUM

Immediate Outputs Mapping WORD

17/04/2014

Valore  Valore predefinito (se diverso)
Nessuno

Nessuno

Auto

0
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4.2.1 80A0 0

Esperto mapping |

Parametri di input:
Canale: IBO, Tipo: BYTE, Indirizzo: %IBO,
Mapping: Application.GVL_IO.I_Diag80A0_0_AIlimCtrl_X,
Canale: 10, Tipo: BOOL, Descrizione: Alimentazione principale 24 Vdc per controller, alimentazione del bus di campo e alimentazione slice (True quando non sono applicati 24V),
Mapping: Application.GVL_IO.I_Diag80A0_0_AIlimExp_X,
Canale: I1, Tipo: BOOL, Descrizione: Alimentazione 24 Vdc moduli Esperti (True quando non sono applicati 24V),
Mapping: Application.GVL_|O.l_Diag80A0_0_AlimIO_X,
Canale: 12, Tipo: BOOL, Descrizione: Alimentazione 24 Vdc I/O (True quando non sono applicati 24V),

Informazione

Nome: POWER

Produttore: Schneider Electric
Versione: 2.0.31.14

Numero ordine: POWER

Descrizione: Modulo ALIMENTAZIONE
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4.2.2 80A0 1

Esperto Configurazione

Parametri:
10,
Filtro, Tipo: WORD,

Valore: 100, Valore predefinito:

Unita: ms,
Descrizione: Filtro,

Filtro, Tipo: WORD,

Valore: 100, Valore predefinito:

Unita: ms,
Descrizione: Filtro,

Filtro, Tipo: WORD,

Valore: 100, Valore predefinito:

Unita: ms,
Descrizione: Filtro,

Filtro, Tipo: WORD,

Valore: 100, Valore predefinito:

Unita: ms,
Descrizione: Filtro,

Filtro, Tipo: WORD,

Valore: 100, Valore predefinito:

Unita: ms,
Descrizione: Filtro,

Filtro, Tipo: WORD,

Valore: 100, Valore predefinito:

Unita: ms,
Descrizione: Filtro,
16,

17/04/2014
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100,

100,

100,

100,

100,
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Valore: 100, Valore predefinito: 100,

Unita: ms,
Descrizione: Filtro,
Disturbo minimizzato,
Abilita disturbo minimizzato,

Tipo: BYTE,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,

Descrizione: Minimizza il disturbo dell'uscita aggiornando l'uscita quando si avvia il processo IEC,
Tipo: STRING,

Task elaborazione uscita,
Valore: 'MAST',

Descrizione: Seleziona il task per aggiornare le uscite,

1/0 Configurazione
Nome visibile
10
Filtro
Filtro
Filtro
Filtro
Filtro
Filtro
Filtro
Disturbo minimizzato

Abilita disturbo minimizzato
Task elaborazione uscita

17/04/2014

Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)

ENUM 4
ENUM 4
ENUM 4
ENUM 4
ENUM 4
ENUM 4
ENUM 4
ENUM No
STRING 'MAST'
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Esperto mapping I/O

Parametri di input:
Canale: IBO, Tipo: BYTE, Indirizzo: %IB1,

Canale: 10, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X1.0, Descrizione: Ingresso veloce, sink,
Canale: 11, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X1.1, Descrizione: Ingresso veloce, sink,
Canale: 12, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X1.2, Descrizione: Ingresso veloce, sink,
Canale: 13, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX1.3, Descrizione: Ingresso veloce, sink,
Canale: 14, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX1.4, Descrizione: Ingresso regolare, sink,
Canale: I5, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX1.5, Descrizione: Ingresso regolare, sink,
Canale: 16, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X1.6, Descrizione: Ingresso veloce, sink,

Canale: IB1, Tipo: BYTE, Indirizzo: %IB2,

Canale: 10, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X2.0, Descrizione: Rilevato cortocircuito (se True),

Parametri di output:

Canale: QBO, Tipo: BYTE, Indirizzo: %QBO0,
Mapping: Application.GVL_I0.Q_ReleResetEmergenza_X,
Canale: Q0, Tipo: BOOL, Descrizione: Uscita veloce, push-pull,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_ReleResetCicloPressa_X,
Canale: Q1, Tipo: BOOL, Descrizione: Uscita veloce, push-pull,

Informazione

Nome: DM72F0

Produttore: Schneider Electric
Versione: 2.0.31.14

Numero ordine: DM72F0
Descrizione: Modulo DM72F0

17/04/2014
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4.2.3 80A0 2

Esperto Configurazione

Parametri:
10,
Filtro, Tipo: WORD,

Valore: 100, Valore predefinito:

Unita: ms,
Descrizione: Filtro,

Filtro, Tipo: WORD,

Valore: 100, Valore predefinito:

Unita: ms,
Descrizione: Filtro,

Filtro, Tipo: WORD,

Valore: 100, Valore predefinito:

Unita: ms,
Descrizione: Filtro,

Filtro, Tipo: WORD,

Valore: 100, Valore predefinito:

Unita: ms,
Descrizione: Filtro,

Filtro, Tipo: WORD,

Valore: 100, Valore predefinito:

Unita: ms,
Descrizione: Filtro,

Filtro, Tipo: WORD,

Valore: 100, Valore predefinito:

Unita: ms,
Descrizione: Filtro,
16,

17/04/2014
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Valore: 100, Valore predefinito: 100,

Unita: ms,
Descrizione: Filtro,
Disturbo minimizzato,
Abilita disturbo minimizzato,

Tipo: BYTE,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,

Descrizione: Minimizza il disturbo dell'uscita aggiornando l'uscita quando si avvia il processo IEC,
Tipo: STRING,

Task elaborazione uscita,
Valore: 'MAST',

Descrizione: Seleziona il task per aggiornare le uscite,

1/0 Configurazione
Nome visibile
10
Filtro
Filtro
Filtro
Filtro
Filtro
Filtro
Filtro
Disturbo minimizzato

Abilita disturbo minimizzato
Task elaborazione uscita

17/04/2014

Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)

ENUM 4
ENUM 4
ENUM 4
ENUM 4
ENUM 4
ENUM 4
ENUM 4
ENUM No
STRING 'MAST'
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Esperto mapping I/O

Parametri di input:
Canale: IBO, Tipo: BYTE, Indirizzo: %IB3,

Canale: 10, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X3.0, Descrizione: Ingresso veloce, sink,
Canale: 11, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X3.1, Descrizione: Ingresso veloce, sink,
Canale: 12, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX3.2, Descrizione: Ingresso veloce, sink,
Canale: I3, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX3.3, Descrizione: Ingresso veloce, sink,
Canale: 14, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX3.4, Descrizione: Ingresso regolare, sink,
Canale: I5, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX3.5, Descrizione: Ingresso regolare, sink,
Canale: 16, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX3.6, Descrizione: Ingresso veloce, sink,

Canale: IB1, Tipo: BYTE, Indirizzo: %IB4,

Canale: 10, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X4.0, Descrizione: Rilevato cortocircuito (se True),

Parametri di output:

Canale: QBO, Tipo: BYTE, Indirizzo: %QB1,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_ReleResetXPSMC_Base_X,
Canale: Q0, Tipo: BOOL, Descrizione: Uscita veloce, push-pull,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_ReleResetXPSMC_Hand_X,
Canale: Q1, Tipo: BOOL, Descrizione: Uscita veloce, push-pull,

Informazione

Nome: DM72F1

Produttore: Schneider Electric
Versione: 2.0.31.14

Numero ordine: DM72F1
Descrizione: Modulo DM72F1

17/04/2014
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4.3 TMS5

Name: TM258LF42DT
Vendor: Schneider Electric
Version: 2.0.31.14

Order number: TM258LF42DT
Description: M258 Performance Logic Controller - 2 x 5 ingressi veloci sink (200kHz, 24Vdc), 2 x 2 uscite veloci push-pull (100kHz, 24Vdc, 0,2 A), 2 x 2 ingressi sink (24Vdc), 12 ingressi sink (24Vdc) e 12 uscite source (24Vdc, 0,5A). 1 porta Ethernet, 1 porta di linea seriale e 1 master CANopen. Timer e calendario. Morsettiere rimovibili.
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4.3.1 TM5_Manager

TMS5 Configurazione

Parametri:
Tempo di ciclo del bus, Tipo: UDINT,
Valore: 1000, Valore predefinito: 1000,
Numero massimo di slot fisici, Tipo: UINT,
Valore: 250, Valore predefinito: 250,
Nome del repository FW (per supporto aggiornamento FW), Tipo: STRING,
Valore: '/usr/app/MFW', Valore predefinito: '/usr/app/MFW',
Lunghezza massima del bus in metri, Tipo: UINT,
Valore: 100, Valore predefinito: 100,
Tempo di ciclo del bus calcolato, Tipo: UDINT,
Valore: 1000, Valore predefinito: 1000,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)
Tempo di ciclo del bus ENUM 1ms
Numero massimo di slot fisici UINT 250
Nome del repository FW (per supporto aggiornamento FW)  STRING ‘fusr/app/MFW'
Lunghezza massima del bus in metri UINT 100
Tempo di ciclo del bus calcolato UDINT 1000

TMS5 mapping I/O

17/04/2014

PressaV10

Pagina 248 di 339



Informazione

Nome: TM5 Manager
Produttore: Schneider Electric
Versione: 2.0.2.3

Numero ordine: TM5
Descrizione: TM5 Manager

4.3.1.1 Bus integrate

Name: TM5 Manager
Vendor: Schneider Electric
Version: 2.0.2.3

Order number: TM5
Description: TM5 Manager

17/04/2014
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4.3.1.1.1 80A0_3

Embedded Bus Configurazione

Parametri:
Indirizzo del modulo, Tipo: USINT,
Valore: 1, Valore predefinito: 0,
Filtro d'ingresso, Tipo: USINT,
Valore: 10, Valore predefinito: 10,
Unita: 0,1 ms,
Descrizione: Specifica il tempo di filtro di tutti gli ingressi digitali,
Morsettiera, Tipo: BYTE,
Valore: 12, Valore predefinito: 12,

1/O Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)
Generale

Indirizzo del modulo USINT 1 0

Filtro d'ingresso USINT 10

Morsettiera ENUM TM5ACTB12

Embedded Bus mapping I/O

Parametri di input:
Canale: Digitallnputs, Tipo: UINT, Indirizzo: %IW3,
Mapping: Application.GVL_IO.l_EmergenzaPressa_X,

Canale: Digitallnput00, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Mapping: Application.GVL_IO.I_EmergenzaGenerale_X,

Canale: Digitallnput01, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Mapping: Application.GVL_IO.l_PsResetAnomalie_X,

Canale: Digitallnput02, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
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Canale: Digitallnput03, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ...

Mapping: Application.GVL_IO.I_SelEsclusioneSalvastampo_X,

Canale: Digitallnput04, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ...

Mapping: Application.GVL_IO.I_EvFrenoFrizione_X,

Canale: Digitallnput05, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ..

Mapping: Application.GVL_IO.l_FcCtrlFase_X,

Canale: Digitallnput06, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ..

Mapping: Application.GVL_IO.I_Salvastampo1_X,

Canale: Digitallnput07, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ...

Mapping: Application.GVL_IO.l_Salvastampo2_X,

Canale: Digitallnput08, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ...

Mapping: Application.GVL_IO.I_Salvastampo3_X,

Canale: Digitallnput09, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ...

Mapping: Application.GVL_IO.l_Salvastampo4_X,

Canale: Digitallnput10, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ...

Mapping: Application.GVL_IO.I_ScattiTermiciGenerici_X,

Canale: Digitallnput11, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ..

25 ms ritardo di commutazione, sink,

25 ms ritardo di commutazione, sink,

. 25 ms ritardo di commutazione, sink,

. 25 ms ritardo di commutazione, sink,

25 ms ritardo di commutazione, sink,
25 ms ritardo di commutazione, sink,
25 ms ritardo di commutazione, sink,

25 ms ritardo di commutazione, sink,

. 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Informazione

Nome: DI12DE

Produttore: Schneider Electric

Versione: 3.1.1.1

Numero ordine: DI12DE

Descrizione: 12 ingressi digitali 24 VDC, Sink, IEC 61131-2, Tipo 1

17/04/2014

PressaV10

Pagina 251 di 339



4.3.1.1.2 _80A0_4

Embedded Bus Configurazione

Parametri:
Indirizzo del modulo, Tipo: USINT,
Valore: 2, Valore predefinito: 0,
Informazioni di stato uscite, Tipo: BYTE,
Valore: 1, Valore predefinito: 1,
Descrizione: Informazioni di stato uscite aggiuntive,
Morsettiera, Tipo: BYTE,
Valore: 12, Valore predefinito: 12,
Corrente esterna del segmento di /0 24V, Tipo: UINT,
Valore: 100, Valore predefinito: 100,
Unita: mA,
Descrizione: Corrente esterna del segmento di I/O 24V sul bus di alimentazione TM5,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)
Generale

Indirizzo del modulo USINT 2 0

Informazioni di stato uscite ENUM on

Morsettiera ENUM TM5ACTB12

Corrente esterna del segmento di I/0 24V UINT 100

Embedded Bus mapping I/O

Parametri di input:

Canale: StatusDigitalOutputs, Tipo: UINT, Indirizzo: %IW4,
Canale: StatusDigitalOutput00, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X8.0, Descrizione: Stato uscita digitale 00 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput01, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X8.1, Descrizione: Stato uscita digitale 01 (0 = OK),
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Canale: StatusDigitalOutput03,
Canale: StatusDigitalOutput04,
Canale: StatusDigitalOutput05,
Canale: StatusDigitalOutput06,
Canale: StatusDigitalOutput07,
Canale: StatusDigitalOutput08,
Canale: StatusDigitalOutput09,
Canale: StatusDigitalOutput10,
Canale: StatusDigitalOutput11,
Parametri di output:

Tipo:
Tipo:
Tipo:
Tipo:
Tipo:
Tipo:
Tipo:
Tipo:
Tipo:

BOOL,
BOOL,
BOOL,
BOOL,
BOOL,
BOOL,
BOOL,
BOOL,
BOOL,

Indirizzo:
Indirizzo:
Indirizzo:
Indirizzo:
Indirizzo:
Indirizzo:
Indirizzo:
Indirizzo:
Indirizzo:

Canale: DigitalOutputs, Tipo: UINT, Indirizzo: %QW1,

Mapping: Application.GVL_I|0.Q_PIcOK_Ch1_X,

%IX8.3,
%I1X8.4,
%IX8.5,
%IX8.6,
%I1X8.7,
%IX9.0,
%I1X9.1,
%1X9.2,
%IX9.3,

Descrizione:
Descrizione:
: Stato uscita digitale 05 (0 = OK),
Descrizione:
Descrizione:
Descrizione:
Descrizione:
: Stato uscita digitale 10 (0 = OK),
Descrizione:

Descrizione

Descrizione

Canale: DigitalOutput00, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,

Mapping: Application.GVL_I0.Q_PIcOK_Ch2_X,
Canale: DigitalOutput01, Tipo: BOOL, Descrizione:

Mapping: Application.GVL_IO.Q_Cammai_X,

Canale: DigitalOutput02, Tipo: BOOL, Descrizione:

Mapping: Application.GVL_I0.Q_Camma2_X,

Canale: DigitalOutput03, Tipo: BOOL, Descrizione:

Mapping: Application.GVL_I0.Q_Camma3_X,

Canale: DigitalOutput04, Tipo: BOOL, Descrizione:

Mapping: Application.GVL_I0.Q_Camma4_X,

Canale: DigitalOutput05, Tipo: BOOL,

Descrizione:

Mapping: Application.GVL_I0.Q_Camma5_X,

Canale: DigitalOutput06, Tipo: BOOL, Descrizione:

Mapping: Application.GVL_IO0.Q_Camma6_X,

Canale: DigitalOutput07, Tipo: BOOL, Descrizione:

Mapping: Application.GVL_IO0.Q_Camma7_X,

Canale: DigitalOutput08, Tipo: BOOL, Descrizione:

Mapping: Application.GVL_I0.Q_Camma8_X,

Canale: DigitalOutput09, Tipo: BOOL, Descrizione:

24 VDC /0,5 A, source,
24 VDC /0,5 A, source,
24VDC /0,5 A, source,
24VDC /0,5 A, source,
24VDC /0,5 A, source,
24 VDC /0,5 A, source,
24 VDC /0,5 A, source,
24 VDC /0,5 A, source,

24 VDC /0,5 A, source,

Mapping: Application.GVL_I0.Q_LampPompeOliolnTemporizzazione_X,

Canale: DigitalOutput10, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO0.Q_LampPompaOlioToraPac_X,
Canale: DigitalOutput11, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
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Informazione

Nome: DO12TE

Produttore: Schneider Electric
Versione: 3.1.1.1

Numero ordine: DO12TE
Descrizione: 12 uscite 24 VDC /0,5 A
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4.3.1.2 80A1

Bus espansione Configurazione

Parametri:
Indirizzo del modulo, Tipo: USINT,

Valore: 3, Valore predefinito: 0,
ConfigOutput25, Tipo: UINT,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
ConfigOutput26, Tipo: UINT,

Valore: 115, Valore predefinito: 115,
ConfigOutput27, Tipo: UINT,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
ConfigOutput28, Tipo: UINT,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
ConfigOutput22, Tipo: UINT,

Valore: 32, Valore predefinito: 32,
ConfigOutput23, Tipo: UINT,

Valore: 36, Valore predefinito: 36,
ConfigOutput24, Tipo: UINT,

Valore: 37, Valore predefinito: 37,
ConfigOutput20, Tipo: UINT,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
ConfigOutput21, Tipo: UINT,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
ConfigOutput29, Tipo: UINT,

Valore: 225, Valore predefinito: 225,
ConfigOutput00, Tipo: UDINT,

Valore: 101388, Valore predefinito: 65536,
Frequenza di clock, Tipo: BYTE,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,

Unita: kHz,

Descrizione: Frequenza di clock,
Formato dei dati, Tipo: BYTE,

Valore: 1, Valore predefinito: 0,

Descrizione: Formato dei dati dell'encoder SSI,
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Valore: 12, Valore predefinito: 8,

Descrizione: Numero di bit inviati dal codificatore per trame (dati + zeri iniziali),

Lunghezza bit SSI validi, Tipo: UINT,
Valore: 12, Valore predefinito: 8,

Descrizione: Filtro sui dati (LSB del telaio). Il MSBs sono ignorati e letti come 0. MSBs dati

Controllo monostabile, Tipo: BYTE,
Valore: 1, Valore predefinito: 1,

Descrizione: | dati a livello di linea controllato prima di iniziare la trasmissione dei dati,

Base del bus, Tipo: BYTE,

Valore: 11, Valore predefinito: 11,

Morsettiera, Tipo: BYTE,

: numero di giri; LSBs dati: angolo (0 .. 360 °),

Valore: 12, Valore predefinito: 12,
Corrente esterna del segmento di /0 24V, Tipo: UINT,
Valore: 300, Valore predefinito: 300,
Unita: mA,
Descrizione: Corrente esterna del segmento di I/0 24V sul bus di alimentazione TM5,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)
Generale

Indirizzo del modulo USINT 3 0
Parametri modulo

ConfigOutput25 UINT 0

ConfigOutput26 UINT 115

ConfigOutput27 UINT 0

ConfigOutput28 UINT 0

ConfigOutput22 UINT 32

ConfigOutput23 UINT 36

ConfigOutput24 UINT 37

ConfigOutput20 UINT 0

ConfigOutput21 UINT 0

ConfigOutput29 UINT 225

ConfigOutput00 UDINT 101388 65536
Contatore00

Frequenza di clock ENUM 1000
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Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)

Formato dei dati ENUM gray binario
Lunghezza totale bit SSI UINT 12 8
Lunghezza bit SSI validi UINT 12 8
Controllo monostabile ENUM livello alto

Generale
Base del bus ENUM TM5ACBM11
Morsettiera ENUM TM5ACTB12
Corrente esterna del segmento di I/O 24V UINT 300

Bus espansione mapping 1/0

Parametri di input:
Canale: Alimentatore, Tipo: USINT, Indirizzo: %1B12,
Mapping: Application.GVL_|O.I_Diag80A1_Alim24V_X,
Canale: Alimentatore00, Tipo: BOOL, Descrizione: Stato alimentazione encoder 24 VDC (0 = DC OK),
Mapping: Application.GVL_IO.I_Diag80A1_Alim5V_X,
Canale: Alimentatore01, Tipo: BOOL, Descrizione: Stato alimentazione encoder 5 VDC (0 = DC OK),
Canale: Ingresso digitale, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB13,
Canale: Riservato, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX13.0,
Canale: Riservato, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X13.1,
Canale: Riservato, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X13.2,
Canale: Riservato, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X13.3,
Canale: Digitallnput00, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX13.4, Descrizione: 24 VDC, ritardo di commutazione <2 ps, sink,
Canale: Digitallnput01, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX13.5, Descrizione: 24 VDC, ritardo di commutazione <2 ps, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.IA_EncoderPosPressa_UDI,
Canale: Encoder00, Tipo: UDINT, Descrizione: Encoder assoluto (SSI), max. 1 Mbit/s,

Informazione
Nome: TM5SE1SC10005

Produttore: Schneider Electric
Versione: 3.1.1.4
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Numero ordine: TM5SE1SC10005
Descrizione: Contatore, 1x SSI, 5V, 1 Mbit/s, quadratura X4
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4.3.1.3 _80A2

Bus espansione Configurazione

Parametri:
Indirizzo del modulo, Tipo: USINT,
Valore: 4, Valore predefinito: 0,
Filtro d'ingresso, Tipo: USINT,
Valore: 10, Valore predefinito: 10,
Unita: 0,1 ms,
Descrizione: Specifica il tempo di filtro di tutti gli ingressi digitali,
Base del bus, Tipo: BYTE,
Valore: 11, Valore predefinito: 11,
Morsettiera, Tipo: BYTE,
Valore: 12, Valore predefinito: 12,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)
Generale

Indirizzo del modulo USINT 4 0

Filtro d'ingresso USINT 10

Base del bus ENUM TM5ACBM11

Morsettiera ENUM TM5ACTB12

Bus espansione mapping 1/0

Parametri di input:
Canale: Digitallnputs, Tipo: UINT, Indirizzo: %IW10,
Mapping: Application.GVL_|O.l_PressioneAriaOK_X,

Canale: Digitallnput00, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1

Mapping: Application.GVL_|O.l_PsMarciaPompeOlio_X,
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Mapping: Application.GVL_|O.I_PsArrestoPompeOlio_X,

Canale: Digitallnput02, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_|O.l_RelePompaOliolnMarcia_X,

Canale: Digitallnput03, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_I|O.|_RelePompaOlioTorpacinMarcia_X,

Canale: Digitallnput04, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_TermicaOkPompaOlioPressa_X,

Canale: Digitallnput05, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.l_TermicaOkPompaOlioTorpac_X,

Canale: Digitallnput06, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_LivelloOlioOkLubTorcPac_X,

Canale: Digitallnput07, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_LivelloOlioOkLubGenerale_X,

Canale: Digitallnput08, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_TermosScambiatTorcPac_X,

Canale: Digitallnput09, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_PressioneOlioLubGen_X,

Canale: Digitallnput10, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_|O.I_PressioneOlioLubTorcPac1_X,

Canale: Digitallnput11, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Informazione

Nome: TM5SDI12D

Produttore: Schneider Electric

Versione: 3.1.1.1

Numero ordine: TM5SDI12D

Descrizione: 12 ingressi digitali 24 VDC, Sink, IEC 61131-2, Tipo 1
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4.3.1.4 80A3

Bus espansione Configurazione

Parametri:
Indirizzo del modulo, Tipo: USINT,
Valore: 5, Valore predefinito: 0,
Filtro d'ingresso, Tipo: USINT,
Valore: 10, Valore predefinito: 10,
Unita: 0,1 ms,
Descrizione: Specifica il tempo di filtro di tutti gli ingressi digitali,
Base del bus, Tipo: BYTE,
Valore: 11, Valore predefinito: 11,
Morsettiera, Tipo: BYTE,
Valore: 12, Valore predefinito: 12,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)
Generale

Indirizzo del modulo USINT 5 0

Filtro d'ingresso USINT 10

Base del bus ENUM TM5ACBM11

Morsettiera ENUM TM5ACTB12

Bus espansione mapping 1/0

Parametri di input:
Canale: Digitallnputs, Tipo: UINT, Indirizzo: %IW11,
Mapping: Application.GVL_IO.|_PressioneOlioLubTorcPac2_X,

Canale: Digitallnput00, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1

Mapping: Application.GVL_IO.I_PressioneAriaFrenoVolano_X,
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Mapping: Application.GVL_IO.I_PressAriaPignonelnnestato_X,

Canale: Digitallnput02, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ...

Mapping: Application.GVL_|O.l_PressAriaGruppoF_F_X,

Canale: Digitallnput03, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ...
Mapping: Application.GVL_IO.I_PressioneAriaCilindriBilanciatori_X,
Canale: Digitallnput04, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ...

Mapping: Application.GVL_IO.I_PressioneAriaCuscini_X,

Canale: Digitallnput05, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ...

Mapping: Application.GVL_IO.I_LivelloLubGrasso_X,

Canale: Digitallnput06, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ...

Mapping: Application.GVL_IO.l_LubGrassoTrabonUltimata_X,

Canale: Digitallnput07, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ...

Mapping: Application.GVL_IO.I_FineCicloLubGrassoTrabon_X,

Canale: Digitallnput08, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ...

Mapping: Application.GVL_IO.l_SelResetLubGrassoTrabon_X,

Canale: Digitallnput09, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ...

Mapping: Application.GVL_|O.l_PressioneSovraccarico_X,

Canale: Digitallnput10, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ...

Mapping: Application.GVL_IO.I_SelRipristinoSovraccarico_X,

Canale: Digitallnput11, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ...

25 ms ritardo di commutazione, sink,
25 ms ritardo di commutazione, sink,
25 ms ritardo di commutazione, sink,
25 ms ritardo di commutazione, sink,
25 ms ritardo di commutazione, sink,
25 ms ritardo di commutazione, sink,
25 ms ritardo di commutazione, sink,
25 ms ritardo di commutazione, sink,
25 ms ritardo di commutazione, sink,

25 ms ritardo di commutazione, sink,

Informazione

Nome: TM5SDI12D

Produttore: Schneider Electric

Versione: 3.1.1.1

Numero ordine: TM5SDI12D

Descrizione: 12 ingressi digitali 24 VDC, Sink, IEC 61131-2, Tipo 1
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4.3.1.5 80A4

Bus espansione Configurazione

Parametri:
Indirizzo del modulo, Tipo: USINT,
Valore: 6, Valore predefinito: 0,
Filtro d'ingresso, Tipo: USINT,
Valore: 10, Valore predefinito: 10,
Unita: 0,1 ms,
Descrizione: Specifica il tempo di filtro di tutti gli ingressi digitali,
Base del bus, Tipo: BYTE,
Valore: 11, Valore predefinito: 11,
Morsettiera, Tipo: BYTE,
Valore: 12, Valore predefinito: 12,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)
Generale

Indirizzo del modulo USINT 6 0

Filtro d'ingresso USINT 10

Base del bus ENUM TM5ACBM11

Morsettiera ENUM TM5ACTB12

Bus espansione mapping 1/0

Parametri di input:
Canale: Digitallnputs, Tipo: UINT, Indirizzo: %IW12,
Mapping: Application.GVL_IO.l_SelSpurgoSovraccarico_X,

Canale: Digitallnput00, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1

Mapping: Application.GVL_IO.|_FcSovraccaricoSlittaDX_X,
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Mapping: Application.GVL_IO.l_FcSovraccaricoSlittaSX_X,

Canale: Digitallnput02, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Mapping: Application.GVL_IO.l_ModuloMotPrincFermo_X,

Canale: Digitallnput03, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Mapping: Application.GVL_IO.l_Riserva_24_4_X,

Canale: Digitallnput04, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Mapping: Application.GVL_IO.l_SequenzaCiclicaFasi_X,

Canale: Digitallnput05, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Mapping: Application.GVL_IO.|_PresenzaTensione115V_X,

Canale: Digitallnput06, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Mapping: Application.GVL_|O.I_Pignonelnnestato_X,

Canale: Digitallnput07, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Mapping: Application.GVL_IO.I_PignoneDisinnestato_X,

Canale: Digitallnput08, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Mapping: Application.GVL_|O.I_PsMarciaMotorePrincipale_X,

Canale: Digitallnput09, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Mapping: Application.GVL_IO.I_PsArrestoMotorePrincipale_X,
Canale: Digitallnput10, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_|O.I_PastigliaTermicaMotorePrincipale_. X

Canale: Digitallnput11, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Informazione

Nome: TM5SDI12D

Produttore: Schneider Electric

Versione: 3.1.1.1

Numero ordine: TM5SDI12D

Descrizione: 12 ingressi digitali 24 VDC, Sink, IEC 61131-2, Tipo 1
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4.3.1.6 _80A5

Bus espansione Configurazione

Parametri:
Indirizzo del modulo, Tipo: USINT,
Valore: 7, Valore predefinito: 0,
Filtro d'ingresso, Tipo: USINT,
Valore: 10, Valore predefinito: 10,
Unita: 0,1 ms,
Descrizione: Specifica il tempo di filtro di tutti gli ingressi digitali,
Base del bus, Tipo: BYTE,
Valore: 11, Valore predefinito: 11,
Morsettiera, Tipo: BYTE,
Valore: 12, Valore predefinito: 12,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)
Generale

Indirizzo del modulo USINT 7 0

Filtro d'ingresso USINT 10

Base del bus ENUM TM5ACBM11

Morsettiera ENUM TM5ACTB12

Bus espansione mapping 1/0

Parametri di input:
Canale: Digitallnputs, Tipo: UINT, Indirizzo: %IW13,
Mapping: Application.GVL_IO.I_ReleLineaMotPrinc_X,

Canale: Digitallnput00, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1

Mapping: Application.GVL_IO.l_RelePrimoStepResMotPrinc_X,
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Mapping: Application.GVL_|O.l_ReleSecondoStepResMotPrinc_X,

Canale: Digitallnput02, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.l_TermicaOkMotPrincipale_X,

Canale: Digitallnput03, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.|_SelRegolazioneSlitta_X,

Canale: Digitallnput04, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.l_TermicaOkMotRegSlitta_X,

Canale: Digitallnput05, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_|O.I_FcSlittaAlta_X,

Canale: Digitallnput06, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_FcSlittaBassa_X,

Canale: Digitallnput07, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_|O.l_PsSalitaSlitta_X,

Canale: Digitallnput08, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_PsDiscesaSlitta_X,

Canale: Digitallnput09, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_|O.l_ReleLineaRegSlitta_X,

Canale: Digitallnput10, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_ReleSalitaRegSlitta_X,

Canale: Digitallnput11, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Informazione

Nome: TM5SDI12D

Produttore: Schneider Electric

Versione: 3.1.1.1

Numero ordine: TM5SDI12D

Descrizione: 12 ingressi digitali 24 VDC, Sink, IEC 61131-2, Tipo 1
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4.3.1.7 _80A6

Bus espansione Configurazione

Parametri:
Indirizzo del modulo, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 0,
Filtro d'ingresso, Tipo: USINT,
Valore: 10, Valore predefinito: 10,
Unita: 0,1 ms,
Descrizione: Specifica il tempo di filtro di tutti gli ingressi digitali,
Base del bus, Tipo: BYTE,
Valore: 11, Valore predefinito: 11,
Morsettiera, Tipo: BYTE,
Valore: 12, Valore predefinito: 12,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)
Generale

Indirizzo del modulo USINT 8 0

Filtro d'ingresso USINT 10

Base del bus ENUM TM5ACBM11

Morsettiera ENUM TM5ACTB12

Bus espansione mapping 1/0

Parametri di input:
Canale: Digitallnputs, Tipo: UINT, Indirizzo: %IW14,
Mapping: Application.GVL_|O.I_ReleDiscesaRegSlitta_X,

Canale: Digitallnput00, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1

Mapping: Application.GVL_IO.l_SelAbilCS_X,
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Mapping: Application.GVL_|O.I_SelAbilCS1_X,

Canale: Digitallnput02, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_PressioneCarrelloBloccato_X,

Canale: Digitallnput03, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_|O.l_FcClampsAntDxBloccata_X,

Canale: Digitallnput04, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.l_FcClampsPosDxBloccata_X,

Canale: Digitallnput05, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.l_FcClampsAntSxBloccata_X,

Canale: Digitallnput06, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.l_FcClampsPosSxBloccata_X,

Canale: Digitallnput07, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_|O.l_FcClampsAntDxSBloccata_X,

Canale: Digitallnput08, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_|O.l_FcClampsPosDxSBloccata_X,

Canale: Digitallnput09, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_|O.l_FcClampsAntSxSBloccata_X,

Canale: Digitallnput10, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.l_FcClampsPosSxSBloccata_X,

Canale: Digitallnput11, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Informazione

Nome: TM5SDI12D

Produttore: Schneider Electric

Versione: 3.1.1.1

Numero ordine: TM5SDI12D

Descrizione: 12 ingressi digitali 24 VDC, Sink, IEC 61131-2, Tipo 1
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4.3.1.8 _80A7

Bus espansione Configurazione

Parametri:
Indirizzo del modulo, Tipo: USINT,
Valore: 9, Valore predefinito: 0,
Filtro d'ingresso, Tipo: USINT,
Valore: 10, Valore predefinito: 10,
Unita: 0,1 ms,
Descrizione: Specifica il tempo di filtro di tutti gli ingressi digitali,
Base del bus, Tipo: BYTE,
Valore: 11, Valore predefinito: 11,
Morsettiera, Tipo: BYTE,
Valore: 12, Valore predefinito: 12,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)
Generale

Indirizzo del modulo USINT 9 0

Filtro d'ingresso USINT 10

Base del bus ENUM TM5ACBM11

Morsettiera ENUM TM5ACTB12

Bus espansione mapping 1/0

Parametri di input:
Canale: Digitallnputs, Tipo: UINT, Indirizzo: %IW15,
Mapping: Application.GVL_IO.|_FcCarrelloBasso_X,

Canale: Digitallnput00, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1

Mapping: Application.GVL_IO.|_PressioneCarrelloBasso_X,
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Mapping: Application.GVL_IO.l_SelMarcialmpulsiAv_X,

Canale: Digitallnput02, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_SelMarcialmpulsilnd_X,

Canale: Digitallnput03, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_|O.l_PsMarciaMotMarcialmpulsi_X,

Canale: Digitallnput04, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_PsArrestoMotMarcialmpulsi_X,

Canale: Digitallnput05, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_|O.l_ModuloMotimpulFermo_X,

Canale: Digitallnput06, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_Riserva_30_7_X,

Canale: Digitallnput07, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.l_TermicaOkMotMarcialmpulsi_X,

Canale: Digitallnput08, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_PastigliaTermicaMotimpulsi_X,

Canale: Digitallnput09, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.l_ReleMarcialmpulsiAvanti_X,

Canale: Digitallnput10, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.l_ReleMarcialmpulsilndietro_X,

Canale: Digitallnput11, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Informazione

Nome: TM5SDI12D

Produttore: Schneider Electric

Versione: 3.1.1.1

Numero ordine: TM5SDI12D

Descrizione: 12 ingressi digitali 24 VDC, Sink, IEC 61131-2, Tipo 1
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4.3.1.9 80A8

Bus espansione Configurazione

Parametri:
Indirizzo del modulo, Tipo: USINT,
Valore: 10, Valore predefinito: 0,
Filtro d'ingresso, Tipo: USINT,
Valore: 10, Valore predefinito: 10,
Unita: 0,1 ms,
Descrizione: Specifica il tempo di filtro di tutti gli ingressi digitali,
Base del bus, Tipo: BYTE,
Valore: 11, Valore predefinito: 11,
Morsettiera, Tipo: BYTE,
Valore: 12, Valore predefinito: 12,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)
Generale

Indirizzo del modulo USINT 10 0

Filtro d'ingresso USINT 10

Base del bus ENUM TM5ACBM11

Morsettiera ENUM TM5ACTB12

Bus espansione mapping 1/0

Parametri di input:
Canale: Digitallnputs, Tipo: UINT, Indirizzo: %IW16,
Mapping: Application.GVL_IO.I_ReleVentilScambTorcpac_X,

Canale: Digitallnput00, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1
Mapping: Application.GVL_IO.l_TermicaOkVentScambTorpac_X,
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Mapping: Application.GVL_IO.I_TermostatoOlioOkTorcPac_X,

Canale: Digitallnput02, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.l_PressAriaSovraccarico_X,

Canale: Digitallnput03, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.|_Riserva_32_4,

Canale: Digitallnput04, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_Riserva_32_5,

Canale: Digitallnput05, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.|_Riserva_32_6,

Canale: Digitallnput06, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_Riserva_32_7,

Canale: Digitallnput07, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.|_Riserva_32_8,

Canale: Digitallnput08, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_Riserva_32_9,

Canale: Digitallnput09, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_Riserva_32_10,

Canale: Digitallnput10, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.I_Riserva_32_11,

Canale: Digitallnput11, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC, 0,1 ... 25 ms ritardo di commutazione, sink,

Informazione

Nome: TM5SDI12D

Produttore: Schneider Electric

Versione: 3.1.1.1

Numero ordine: TM5SDI12D

Descrizione: 12 ingressi digitali 24 VDC, Sink, IEC 61131-2, Tipo 1
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4.3.1.10 _80A9

Bus espansione Configurazione

Parametri:
Indirizzo del modulo, Tipo: USINT,
Valore: 11, Valore predefinito: 0,
Informazioni di stato del modulo, Tipo: BYTE,
Valore: 1, Valore predefinito: 1,
Descrizione: Informazioni di stato aggiuntive,
Informazioni corrente/tensione, Tipo: BYTE,
Valore: 1, Valore predefinito: 0,

Descrizione: Informazioni aggiuntive corrente/tensione,

Base del bus, Tipo: BYTE,

Valore: 01, Valore predefinito: 01,
Morsettiera, Tipo: BYTE,

Valore: 13, Valore predefinito: 13,

Current provided on 24V 1/0 segment, Tipo: UINT,

Valore: 10000, Valore predefinito: 10000,
Unita: mA,
Descrizione: 24V I/0 segment power supply,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Vialore predefinito (se diverso)
Generale

Indirizzo del modulo USINT 11 0

Informazioni di stato del modulo ENUM on

Informazioni corrente/tensione ENUM on off

Base del bus ENUM TM5ACBMO1R

Morsettiera ENUM TM5ACTB12PS

Current provided on 24V 1/0O segment  UINT
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Bus espansione mapping 1/0

Parametri di input:
Canale: Statuslnputs, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB34, Descrizione: Stato,
Mapping: Application.GVL_|O.l_Diag80A9_AIlimCtrl_X,
Canale: Statusinput00, Tipo: BOOL, Descrizione: Avviso alimentazione bus (1 = sovracorrente >2,3 A o bassa tensione <4,7 V),
Canale: Non usato, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X34.1,
Mapping: Application.GVL_|O.I_Diag80A9_AlimIO_X,
Canale: Statusinput01, Tipo: BOOL, Descrizione: Avviso alimentazione 1/0 (0 = DC OK),
Canale: SupplyCurrent, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB35, Descrizione: Corrente bus 0,1 A,
Canale: SupplyVoltage, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB36, Descrizione: Tensione bus 0,1V,

Informazione

Nome: TM5SPS2

Produttore: Schneider Electric

Versione: 3.1.1.2

Numero ordine: TM5SPS2

Descrizione: Modulo alimentazione 24 VDC per alimentazione interna 1/0 e bus
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4.3.1.11 80A10

Bus espansione Configurazione

Parametri:
FunctionModel, Tipo: BYTE,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Indirizzo del modulo, Tipo: USINT,
Valore: 12, Valore predefinito: 0,
Informazioni di stato uscite, Tipo: BYTE,
Valore: 1, Valore predefinito: 1,

Descrizione: Informazioni di stato uscite aggiuntive,

Base del bus, Tipo: BYTE,

Valore: 11, Valore predefinito: 11,
Morsettiera, Tipo: BYTE,

Valore: 12, Valore predefinito: 12,

Corrente esterna del segmento di I/0 24V, Tipo: UINT,

Valore: 2000, Valore predefinito: 2000,
Unita: mA,

Descrizione: Corrente esterna del segmento di I/O 24V sul bus di alimentazione TM5,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)
FunctionModel ENUM Valore predefinito
Generale
Indirizzo del modulo USINT 12 0
Informazioni di stato uscite ENUM on
Base del bus ENUM TM5ACBM11
Morsettiera ENUM TM5ACTB12
Corrente esterna del segmento di /0 24V UINT 2000
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Bus espansione mapping I/O

Parametri di input:
Mapping: Application.GVL_IO.l_Diag80A10_OutOk_W,
Canale: StatusDigitalOutputs, Tipo: UINT,
Canale: StatusDigitalOutput00, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X38.0, Descrizione: Stato uscita digitale 00 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput01, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X38.1, Descrizione: Stato uscita digitale 01 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput02, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X38.2, Descrizione: Stato uscita digitale 02 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput03, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX38.3, Descrizione: Stato uscita digitale 03 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput04, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX38.4, Descrizione: Stato uscita digitale 04 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput05, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X38.5, Descrizione: Stato uscita digitale 05 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput06, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X38.6, Descrizione: Stato uscita digitale 06 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput07, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX38.7, Descrizione: Stato uscita digitale 07 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput08, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X39.0, Descrizione: Stato uscita digitale 08 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput09, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X39.1, Descrizione: Stato uscita digitale 09 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput10, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X39.2, Descrizione: Stato uscita digitale 10 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput11, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX39.3, Descrizione: Stato uscita digitale 11 (0 = OK),
Parametri di output:
Canale: DigitalOutputs, Tipo: UINT, Indirizzo: %QW2,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_EvPompalubGrassoTrabon_X,
Canale: DigitalOutput00, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_lO.Q_EvSovraccaricoDx_1_X,
Canale: DigitalOutput01, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_EvSovraccaricoSx_2_X,
Canale: DigitalOutput02, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_EvinnestoPignonePerMarcialmpulsi_X,
Canale: DigitalOutput03, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_LampPignonelnnestato_X,
Canale: DigitalOutput04, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_LampPignoneDisinnestato_X,
Canale: DigitalOutput05, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_LampVolanoFermo_X,
Canale: DigitalOutput06, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_EvFrenoVolano_X,
Canale: DigitalOutput07, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_LampClampsinseriti_X,
Canale: DigitalOutput08, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
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Canale: DigitalOutput09, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_EvBloccaggioCarrello_X,
Canale: DigitalOutput10, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_LampCarrelloBloccato_X,
Canale: DigitalOutput11, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,

Informazione

Nome: TM5SDO12T

Produttore: Schneider Electric
Versione: 3.1.1.1

Numero ordine: TM5SDO12T
Descrizione: 12 uscite 24 VDC /0,5 A
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4.3.1.12 80A11

Bus espansione Configurazione

Parametri:
FunctionModel, Tipo: BYTE,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Indirizzo del modulo, Tipo: USINT,
Valore: 13, Valore predefinito: 0,
Informazioni di stato uscite, Tipo: BYTE,
Valore: 1, Valore predefinito: 1,

Descrizione: Informazioni di stato uscite aggiuntive,

Base del bus, Tipo: BYTE,

Valore: 11, Valore predefinito: 11,
Morsettiera, Tipo: BYTE,

Valore: 12, Valore predefinito: 12,

Corrente esterna del segmento di I/0 24V, Tipo: UINT,

Valore: 2000, Valore predefinito: 2000,
Unita: mA,

Descrizione: Corrente esterna del segmento di I/O 24V sul bus di alimentazione TM5,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)
FunctionModel ENUM Valore predefinito
Generale
Indirizzo del modulo USINT 13 0
Informazioni di stato uscite ENUM on
Base del bus ENUM TM5ACBM11
Morsettiera ENUM TM5ACTB12
Corrente esterna del segmento di /0 24V UINT 2000
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Bus espansione mapping I/O

Parametri di input:
Mapping: Application.GVL_IO.l_Diag80A11_OutOk_W,
Canale: StatusDigitalOutputs, Tipo: UINT,
Canale: StatusDigitalOutput00, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X40.0, Descrizione: Stato uscita digitale 00 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput01, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X40.1, Descrizione: Stato uscita digitale 01 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput02, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X40.2, Descrizione: Stato uscita digitale 02 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput03, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X40.3, Descrizione: Stato uscita digitale 03 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput04, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X40.4, Descrizione: Stato uscita digitale 04 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput05, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X40.5, Descrizione: Stato uscita digitale 05 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput06, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X40.6, Descrizione: Stato uscita digitale 06 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput07, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX40.7, Descrizione: Stato uscita digitale 07 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput08, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X41.0, Descrizione: Stato uscita digitale 08 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput09, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X41.1, Descrizione: Stato uscita digitale 09 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput10, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X41.2, Descrizione: Stato uscita digitale 10 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput11, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X41.3, Descrizione: Stato uscita digitale 11 (0 = OK),
Parametri di output:
Canale: DigitalOutputs, Tipo: UINT, Indirizzo: %QW3,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_LampCarrelloSbloccato_X,
Canale: DigitalOutput00, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_EvSalitaCarrello_X,
Canale: DigitalOutput01, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_EvDiscesaCarrello_X,
Canale: DigitalOutput02, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_10.Q_ReleMarciaPompaOlio_X,
Canale: DigitalOutput03, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_l0.Q_ReleMarciaPompaOlioTorPac_X,
Canale: DigitalOutput04, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_|0.Q_ReleMarciaMotPrincipale_X,
Canale: DigitalOutput05, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_I0.Q_ReleStep1ResMotPrinc_X,
Canale: DigitalOutput06, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_|0.Q_ReleStep2ResMotPrinc_X,
Canale: DigitalOutput07, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_LampMotPrincipalelnMarcia_X,
Canale: DigitalOutput08, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,

17/04/2014 PressaVv10 Pagina 279 di 339



Canale: DigitalOutput09, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_ReleRegSlittaSalita_X,

Canale: DigitalOutput10, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_ReleRegSlittaDiscesa_X,

Canale: DigitalOutput11, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,

Informazione

Nome: TM5SDO12T

Produttore: Schneider Electric
Versione: 3.1.1.1

Numero ordine: TM5SDO12T
Descrizione: 12 uscite 24 VDC /0,5 A
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4.3.1.13 80A12

Bus espansione Configurazione

Parametri:
Indirizzo del modulo, Tipo: USINT,
Valore: 14, Valore predefinito: 0,
Informazioni di stato del modulo, Tipo: BYTE,
Valore: 1, Valore predefinito: 1,
Descrizione: Informazioni di stato aggiuntive,
Informazioni corrente/tensione, Tipo: BYTE,
Valore: 1, Valore predefinito: 0,

Descrizione: Informazioni aggiuntive corrente/tensione,

Base del bus, Tipo: BYTE,

Valore: 01, Valore predefinito: 01,
Morsettiera, Tipo: BYTE,

Valore: 13, Valore predefinito: 13,

Current provided on 24V 1/0 segment, Tipo: UINT,

Valore: 10000, Valore predefinito: 10000,
Unita: mA,
Descrizione: 24V I/0 segment power supply,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Vialore predefinito (se diverso)
Generale

Indirizzo del modulo USINT 14 0

Informazioni di stato del modulo ENUM on

Informazioni corrente/tensione ENUM on off

Base del bus ENUM TM5ACBMO1R

Morsettiera ENUM TM5ACTB12PS

Current provided on 24V 1/0O segment  UINT
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Bus espansione mapping 1/0

Parametri di input:
Canale: StatuslInputs, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB42, Descrizione: Stato,
Mapping: Application.GVL_|O.l_Diag80A12_AlimCtrl_X,

Canale: Statusinput00, Tipo: BOOL, Descrizione: Avviso alimentazione bus (1 = sovracorrente >2,3 A o bassa tensione <4,7 V),

Canale: Non usato, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X42.1,

Mapping: Application.GVL_IO.I_Diag80A12_AlimIO_X,

Canale: Statusinput01, Tipo: BOOL, Descrizione: Avviso alimentazione 1/0 (0 = DC OK),
Canale: SupplyCurrent, Tipo: USINT, Indirizzo: %1B43, Descrizione: Corrente bus 0,1 A,
Canale: SupplyVoltage, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB44, Descrizione: Tensione bus 0,1V,

Informazione

Nome: TM5SPS2

Produttore: Schneider Electric

Versione: 3.1.1.2

Numero ordine: TM5SPS2

Descrizione: Modulo alimentazione 24 VDC per alimentazione interna 1/0 e bus
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4.3.1.14 80A13

Bus espansione Configurazione

Parametri:
FunctionModel, Tipo: BYTE,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Indirizzo del modulo, Tipo: USINT,
Valore: 15, Valore predefinito: 0,
Informazioni di stato uscite, Tipo: BYTE,
Valore: 1, Valore predefinito: 1,

Descrizione: Informazioni di stato uscite aggiuntive,

Base del bus, Tipo: BYTE,

Valore: 11, Valore predefinito: 11,
Morsettiera, Tipo: BYTE,

Valore: 12, Valore predefinito: 12,

Corrente esterna del segmento di I/0 24V, Tipo: UINT,

Valore: 2000, Valore predefinito: 2000,
Unita: mA,

Descrizione: Corrente esterna del segmento di I/O 24V sul bus di alimentazione TM5,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)
FunctionModel ENUM Valore predefinito
Generale
Indirizzo del modulo USINT 15 0
Informazioni di stato uscite ENUM on
Base del bus ENUM TM5ACBM11
Morsettiera ENUM TM5ACTB12
Corrente esterna del segmento di /0 24V UINT 2000

17/04/2014

PressaV10

Pagina 283 di 339



Bus espansione mapping I/O

Parametri di input:
Mapping: Application.GVL_IO.l_Diag80A13_OutOk_W,
Canale: StatusDigitalOutputs, Tipo: UINT,
Canale: StatusDigitalOutput00, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X46.0, Descrizione: Stato uscita digitale 00 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput01, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX46.1, Descrizione: Stato uscita digitale 01 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput02, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X46.2, Descrizione: Stato uscita digitale 02 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput03, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX46.3, Descrizione: Stato uscita digitale 03 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput04, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX46.4, Descrizione: Stato uscita digitale 04 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput05, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X46.5, Descrizione: Stato uscita digitale 05 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput06, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X46.6, Descrizione: Stato uscita digitale 06 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput07, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX46.7, Descrizione: Stato uscita digitale 07 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput08, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X47.0, Descrizione: Stato uscita digitale 08 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput09, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X47.1, Descrizione: Stato uscita digitale 09 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput10, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X47.2, Descrizione: Stato uscita digitale 10 (0 = OK),
Canale: StatusDigitalOutput11, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X47.3, Descrizione: Stato uscita digitale 11 (0 = OK),
Parametri di output:
Canale: DigitalOutputs, Tipo: UINT, Indirizzo: %QW4,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_LampRegSlittalnserita_X,
Canale: DigitalOutput00, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_ReleMarcialmpulsiAvanti_X,
Canale: DigitalOutput01, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_I0.Q_ReleMarcialmpulsilndietro_X,
Canale: DigitalOutput02, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_|O.Q_LampMarcialmpulsilndietro_X,
Canale: DigitalOutput03, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_I0.Q_LampMarcialmpulsiAvanti_X,
Canale: DigitalOutput04, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_LampAnomaliainCorso_X,
Canale: DigitalOutput05, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_ReleVentilScambTorcpac_X,
Canale: DigitalOutput06, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_EvLubBilanciatori_X,
Canale: DigitalOutput07, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_Riserva_9_0_X,
Canale: DigitalOutput08, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
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Canale: DigitalOutput09, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_Riserva_9_2_X,
Canale: DigitalOutput10, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,
Mapping: Application.GVL_IO.Q_Riserva_9_3_X,
Canale: DigitalOutput11, Tipo: BOOL, Descrizione: 24 VDC /0,5 A, source,

Informazione

Nome: TM5SDO12T

Produttore: Schneider Electric
Versione: 3.1.1.1

Numero ordine: TM5SDO12T
Descrizione: 12 uscite 24 VDC /0,5 A
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4.3.1.15 _80A14

Bus espansione Configurazione

Parametri:
Indirizzo del modulo, Tipo: USINT,

Valore: 16, Valore predefinito: 0,
ConfigOutput25, Tipo: UINT,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
ConfigOutput26, Tipo: UINT,

Valore: 115, Valore predefinito: 115,
ConfigOutput27, Tipo: UINT,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
ConfigOutput28, Tipo: UINT,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
ConfigOutput22, Tipo: UINT,

Valore: 32, Valore predefinito: 32,
ConfigOutput23, Tipo: UINT,

Valore: 36, Valore predefinito: 36,
ConfigOutput24, Tipo: UINT,

Valore: 37, Valore predefinito: 37,
ConfigOutput20, Tipo: UINT,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
ConfigOutput21, Tipo: UINT,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
ConfigOutput29, Tipo: UINT,

Valore: 225, Valore predefinito: 225,
ConfigOutput00, Tipo: UDINT,

Valore: 71768, Valore predefinito: 65536,
Frequenza di clock, Tipo: BYTE,

Valore: 1, Valore predefinito: 0,

Unita: kHz,

Descrizione: Frequenza di clock,
Formato dei dati, Tipo: BYTE,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,

Descrizione: Formato dei dati dell'encoder SSI,
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Valore: 24, Valore predefinito: 8,

Descrizione: Numero di bit inviati dal codificatore per trame (dati + zeri iniziali),
Lunghezza bit SSI validi, Tipo: UINT,

Valore: 24, Valore predefinito: 8,

Descrizione: Filtro sui dati (LSB del telaio). Il MSBs sono ignorati e letti come 0. MSBs dati: numero di giri; LSBs dati: angolo (0 .. 360 °),

Controllo monostabile, Tipo: BYTE,
Valore: 1, Valore predefinito: 1,
Descrizione: | dati a livello di linea controllato prima di iniziare la trasmissione dei dati,
Base del bus, Tipo: BYTE,
Valore: 11, Valore predefinito: 11,
Morsettiera, Tipo: BYTE,
Valore: 12, Valore predefinito: 12,
Corrente esterna del segmento di /0 24V, Tipo: UINT,
Valore: 300, Valore predefinito: 300,
Unita: mA,
Descrizione: Corrente esterna del segmento di I/0 24V sul bus di alimentazione TM5,

1/0 Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)
Generale
Indirizzo del modulo USINT 16 0
Parametri modulo
ConfigOutput25 UINT 0
ConfigOutput26 UINT 115
ConfigOutput27 UINT 0
ConfigOutput28 UINT 0
ConfigOutput22 UINT 32
ConfigOutput23 UINT 36
ConfigOutput24 UINT 37
ConfigOutput20 UINT 0
ConfigOutput21 UINT 0
ConfigOutput29 UINT 225
ConfigOutput00 UDINT 71768 65536
Contatore00
Frequenza di clock ENUM 500 1000
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Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)

Formato dei dati ENUM binario
Lunghezza totale bit SSI UINT 24 8
Lunghezza bit SSI validi UINT 24 8
Controllo monostabile ENUM livello alto
Generale
Base del bus ENUM TM5ACBM11
Morsettiera ENUM TM5ACTB12
Corrente esterna del segmento di I/O 24V UINT 300

Bus espansione mapping 1/0

Parametri di input:
Canale: Alimentatore, Tipo: USINT, Indirizzo: %1B48,
Mapping: Application.GVL_IO.I_Diag80A14_Alim24V_X,
Canale: Alimentatore00, Tipo: BOOL, Descrizione: Stato alimentazione encoder 24 VDC (0 = DC OK),
Mapping: Application.GVL_IO.I_Diag80A14_Alim5V_X,
Canale: Alimentatore01, Tipo: BOOL, Descrizione: Stato alimentazione encoder 5 VDC (0 = DC OK),
Canale: Ingresso digitale, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB49,
Canale: Riservato, Tipo: BOOL, Indirizzo: %I1X49.0,
Canale: Riservato, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X49.1,
Canale: Riservato, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X49.2,
Canale: Riservato, Tipo: BOOL, Indirizzo: %1X49.3,
Canale: Digitallnput00, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX49.4, Descrizione: 24 VDC, ritardo di commutazione <2 ps, sink,
Canale: Digitallnput01, Tipo: BOOL, Indirizzo: %IX49.5, Descrizione: 24 VDC, ritardo di commutazione <2 ps, sink,
Mapping: Application.GVL_IO.IA_EncoderPosSlitta_UDI,
Canale: Encoder00, Tipo: UDINT, Descrizione: Encoder assoluto (SSI), max. 1 Mbit/s,

Informazione
Nome: TM5SE1SC10005

Produttore: Schneider Electric
Versione: 3.1.1.4
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Numero ordine: TM5SE1SC10005
Descrizione: Contatore, 1x SSI, 5V, 1 Mbit/s, quadratura X4
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4.4 Ethernet

Ethernet Configurazione

Parametri:
Indirizzo IP, Tipo: ARRAYI0..3] OF BYTE,

Valore: [192, 168, 1, 10], Valore predefinito: [0, 0, 0, 0],

Descrizione: Indirizzo IP corrente del controller sul bus EtherNet (IP).,
SubnetMask, Tipo: ARRAY[0..3] OF BYTE,

Valore: [255, 255, 255, 0], Valore predefinito: [0, 0, 0, 0],

Descrizione: Indirizzo IP corrente del controller sul bus EtherNet (Mask).,
GatewayAddress, Tipo: ARRAY[0..3] OF BYTE,

Valore: [192, 168, 1, 1], Valore predefinito: [0, 0, 0, 0],

Descrizione: Indirizzo IP corrente del controller sul bus EtherNet (Gateway).,
TransferRate, Tipo: BYTE,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,

Descrizione: Velocita effettiva del bus su EtherNet.,
IPConfigMode, Tipo: BYTE,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,

Descrizione: Metodo corrente utilizzato da questo dispositivo per ottenere un indirizzo IP.,
DeviceName, Tipo: STRING(16),

Valore: 'my_Device', Valore predefinito: 'my_Device',

Descrizione: Nome effettivo della rete/del dispositivo, ad es. nel caso dell'indirizzamento DHCP.,
WebServer, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: true,

Descrizione: Stato corrente dell'attivazione del server WEB,
NetworkinterfaceName, Tipo: STRING,

Valore: 'ether_0', Valore predefinito: 'ether_0',

Descrizione: Nome effettivo dell'interfaccia di rete,
EtherNetProtocol, Tipo: BYTE,

Valore: 1, Valore predefinito: 1,

Descrizione: Protocollo EtherNet correntemente configurato,
Indirizzo IP, Tipo: ARRAYI0..3] OF BYTE,

Valore: [0, 0, 0, 0], Valore predefinito: [0, 0, 0, 0],

Descrizione: Indirizzo IP corrente del controller sul bus EtherNet (IP).,
SubnetMask, Tipo: ARRAY[0..3] OF BYTE,
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Descrizione: Indirizzo IP corrente del controller sul bus EtherNet (Mask).,
GatewayAddress, Tipo: ARRAYJ0..3] OF BYTE,

Valore: [0, 0, 0, 0], Valore predefinito: [0, 0, 0, 0],

Descrizione: Indirizzo IP corrente del controller sul bus EtherNet (Gateway).,
TransferRate, Tipo: BYTE,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,

Descrizione: Velocita effettiva del bus su EtherNet.,
IPConfigMode, Tipo: BYTE,

Valore: 1, Valore predefinito: 1,

Descrizione: Metodo corrente utilizzato da questo dispositivo per ottenere un indirizzo IP.,
DeviceName, Tipo: STRING,

Valore: 'my_Device', Valore predefinito: 'my_Device',

Descrizione: Nome effettivo della rete/del dispositivo, ad es. nel caso dell'indirizzamento DHCP.,
WebServer, Tipo: BOOL,

Valore: true, Valore predefinito: true,

Descrizione: Stato corrente dell'attivazione del server WEB,
NetworkStatus, Tipo: BYTE,

Valore: 1, Valore predefinito: 1,

Descrizione: Stato corrente del modulo.,
ModuleStatus, Tipo: BYTE,

Valore: 1, Valore predefinito: 1,

Descrizione: Stato corrente del modulo.,
MACAddress, Tipo: ARRAY[0..5] OF BYTE,

Valore: [16#0, 16#0, 16#0, 16#0, 16#0, 16#0], Valore predefinito: [16#0, 16#0, 16#0, 16#0, 16#0, 16#0],

Descrizione: Indirizzo MAC effettivo.,
NetworkInterfaceName, Tipo: STRING,

Valore: 'ether_0', Valore predefinito: 'ether_0',

Descrizione: Nome effettivo dell'interfaccia di rete,
EtherNetProtocol, Tipo: BYTE,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,

Descrizione: Protocollo EtherNet correntemente configurato,
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4.5 Linea seriale

Linea seriale Configurazione

Parametri:
Configurazione Linea seriale,

Velocita di trasmissione, Tipo: DWORD,

Valore: 19200, Valore predefinito: 115200,

Descrizione: Velocita di trasmissione,

Parita, Tipo: BYTE,

Valore: 2, Valore predefinito: 0,

Descrizione: Parita,
Supporto, Tipo: BYTE,

Valore: 1, Valore predefinito: 1,

Descrizione: Supporto fisico,
Polarizzazione, Tipo: BYTE,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,

Descrizione: Resistenze di polarizzazione e di fine linea,

Bitdidati,  Tipo: BYTE,

Valore: 8, Valore predefinito: 8,

Descrizione: Bit di dati,
Bit di stop, Tipo: BYTE,

Valore: 1, Valore predefinito: 1,

Descrizione: Bit di stop,

Configurazione

Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)

Configurazione Linea seriale
Velocita di trasmissione ENUM

Parita ENUM

Supporto ENUM

Polarizzazione ENUM

Bit di dati ENUM
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Nome visibile Tipo di base Valore Valore predefinito (se diverso)
Bit di stop ENUM 1

4.6 CANO

CANO Configurazione

Parametri:
Velocita di trasmissione, Tipo: INT,

Valore: 500, Valore predefinito: 250,
NetID, Tipo: DWORD,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
BlockFDTSDO, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
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4.6.1 CANopen_Performance

CANbus Configurazione

Parametri:
Suppress 1006h, Tipo: BOOL,
Valore: false, Valore predefinito: false,
Sincronizzazione del tempo di ciclo in microsecondi, Tipo: DWORD,
Valore: 50000, Valore predefinito: 50000,
Attivazione generazione Sync, Tipo: BOOL,
Valore: false, Valore predefinito: false,
Sync CoblD, Tipo: DWORD,
Valore: 128, Valore predefinito: 128,
Lunghezza finestra di sincronizzazione, Tipo: UDINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Avvio automatico, Tipo: BOOL,
Valore: true, Valore predefinito: true,
Avvia slave, Tipo: BOOL,
Valore: true, Valore predefinito: true,
NMT Awvia tutto, Tipo: BOOL,
Valore: false, Valore predefinito: false,
Polling degli slave opzionali, Tipo: BOOL,
Valore: true, Valore predefinito: true,
Impulsi in millisecondi, Tipo: WORD,
Valore: 200, Valore predefinito: 200,
Attiva generazione impulsi, Tipo: BOOL,
Valore: true, Valore predefinito: true,
ID nodo impulsi, Tipo: USINT,
Valore: 127, Valore predefinito: 127,
Rapporto slave predefinito per il tempo impulsi in percentuale, Tipo: WORD,
Valore: 150, Valore predefinito: 150,
Impostazione predefinita dispositivo opzionale, Tipo: BOOL,
Valore: true, Valore predefinito: true,
SDO Timeout Default (ms), Tipo: UDINT,
Valore: 1000, Valore predefinito: 1000,
ID nodo Can Open, Tipo: USINT,
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Limite azione SDO paralleli, Tipo: UINT,
Valore: 252, Valore predefinito: 252,

CANopen mapping I/0

Oggetti IEC:
Variabile: CANopen_Performance, Tipo: CANOpenManager
Variabile: CANopen_Performance_ CANOpenFDTDriver, Tipo: CANOpenFDTDriver

Informazione

Nome: CANopen Performance

Produttore: Schneider Electric

Versione: 3.0.0.9

Numero ordine: 1806

Descrizione: CANopen Manager Performance, supporto FDT, 63 slave, gestione sincronizzazione
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4.6.1.1 XPSMC_ZC Base

CANopen Configurazione

Parametri:

Supported Functions, Tipo: DWORD, Valore: {TRUE, TRUE, TRUE, FALSE, FALSE, FALSE, FALSE, FALSE, FALSE, TRUE, FALSE, FALSE, FALSE, TRUE, TRUE, FALSE, TRUE,
TRUE, TRUE, TRUE, TRUE, FALSE, FALSE, FALSE, TRUE, FALSE, TRUE, FALSE, FALSE, TRUE},

Nodeguarding, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,

Heartbeat-Consuming, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,

Heartbeat-Producing, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,

TimeStamp, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Time Stamp 29 Bit COBID, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

High Resolution Time Stamp, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Sync, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Sync 29 Bit COBID, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Sync Window Length, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Emergency, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,

29 Bit Emergency-COBID, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Inhibit Time, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Baudrate_10, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Baudrate_20, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,

Baudrate_50, Tipo: BOOL,
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Baudrate_100, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,
Baudrate_125, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Baudrate_250, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Baudrate_ 500, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Baudrate_800, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Baudrate_1000, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,

SimpleBootupMaster, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

SimpleBootupSlave, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

RXPDOS available, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

TXPDOs available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
RXPDOMapping available,  Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

TXPDOMapping available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
DynamicChannelsSupported, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

GroupMessaging, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,
MultipleSDOChannelsSupported, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Node-ID, Tipo: USINT,
Valore: 2, Valore predefinito: 1,

General Options, Tipo: BYTE, Valore: {FALSE, FALSE, FALSE, FALSE, FALSE},

Write DCF,  Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Create all SDOs, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Optional Device, Tipo: BOOL,
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Not initialize, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,
Reset Node, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Granularity, Tipo: USINT,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
NrOfSupportedRXPDOs, Tipo: UINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
NrOfSupportedTXPDOs, Tipo: UINT,
Valore: 4, Valore predefinito: 4,

SDO Timeout, Tipo: UDINT,
Valore: 1000000,
Device-Type, Tipo: UDINT,
Valore: 16#810191, Valore predefinito: 16#810191,
Nodeguarding,
Guard Time, Tipo: UINT,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Unita: ms,

Life Time Factor, Tipo: USINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,

Emergency-General Parameters,
Emergency enabled, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Emergency COBID, Tipo: UDINT,
Valore: 16#82, Valore predefinito: 16#81,

Generic Emergency COBID, Tipo: STRING,
Valore: '$NODEID+16#80', Valore predefinito: '$NODEID+16#80",
Heartbeat-Producer Time, Tipo: UINT,
Valore: 200, Valore predefinito: 0,
PDO 16#1800,
COBID, Tipo: UDINT,

Valore: 16#00000182, Valore predefinito: 16#181,
Transmission Type, Tipo: USINT,
Valore: 16#FF, Valore predefinito: 16#FF,
available PDO-Parameter, Tipo: BYTE, Valore: {TRUE, TRUE},
Inhibit Time available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Event Timer available, Tipo: BOOL,
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Inhibit Time, Tipo: UINT,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Event Timer, Tipo: UINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,

Generic COBID, Tipo: STRING,
Valore: '$NODEID+16#180', Valore predefinito: 'SNODEID+16#180',
PDO 16#1801,
COBID, Tipo: UDINT,
Valore: 16#00000282, Valore predefinito: 16#281,
Transmission Type, Tipo: USINT,
Valore: 16#FF, Valore predefinito: 16#FF,
available PDO-Parameter, Tipo: BYTE, Valore: {TRUE, TRUE},
Inhibit Time available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Event Timer available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Inhibit Time, Tipo: UINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Event Timer, Tipo: UINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Generic COBID, Tipo: STRING,
Valore: '$NODEID+16#280', Valore predefinito: 'SNODEID+16#280',
PDO 16#1802,
COBID, Tipo: UDINT,
Valore: 16#00000382, Valore predefinito: 16#381,
Transmission Type, Tipo: USINT,
Valore: 16#FF, Valore predefinito: 16#FF,
available PDO-Parameter, Tipo: BYTE, Valore: {TRUE, TRUE},
Inhibit Time available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Event Timer available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Inhibit Time, Tipo: UINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Event Timer, Tipo: UINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Generic COBID, Tipo: STRING,
Valore: '$NODEID+16#380', Valore predefinito: 'SNODEID+16#380',
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COBID, Tipo: UDINT,

Valore: 16#00000482, Valore predefinito: 16#481,
Transmission Type, Tipo: USINT,

Valore: 16#FF, Valore predefinito: 16#FF,

available PDO-Parameter, Tipo: BYTE, Valore: {TRUE, TRUE},

Inhibit Time available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Event Timer available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Inhibit Time, Tipo: UINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Event Timer, Tipo: UINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Generic COBID, Tipo: STRING,
Valore: '$NODEID+16#480', Valore predefinito: 'SNODEID+16#480',
Heartbeat-Consuming1,
Node-ID, Tipo: USINT,

Valore: 127, Valore predefinito: 0,
Heartbeat-Time, Tipo: UINT,

Valore: 300, Valore predefinito: 0,

Unita: ms,

Vendor ID, Tipo: DWORD,
Valore: 16#0700005A, Valore predefinito: 16#0700005A,
Product Code, Tipo: DWORD,
Valore: 16#90102, Valore predefinito: 16#90102,
Product Revision, Tipo: DWORD,
Valore: 16#0002000B, Valore predefinito: 16400020008,
Status Byte,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 1642000, Valore predefinito: 1642000,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
Mode Byte,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2001, Valore predefinito: 16#2001,
Subindex, Tipo: USINT,
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ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
reserved,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2002, Valore predefinito: 1642002,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
reserved,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2003, Valore predefinito: 1642003,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
input data state 9-16,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2004, Valore predefinito: 1642004,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
input data state 1-8,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 1642005, Valore predefinito: 16#2005,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
input data state 25-32,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2006, Valore predefinito: 1642006,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
input data state 17-24,
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Valore: 16#2007, Valore predefinito: 16#2007,
Subindex, Tipo: USINT,

Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,

output data state 1-8,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2008, Valore predefinito: 16#2008,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
unused,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2009, Valore predefinito: 1642009,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
input error 9-16,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#200A, Valore predefinito: 16#200A,
Subindex, Tipo: USINT,

Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,

input error 1-8,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#200B, Valore predefinito: 16#2008B,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
input error 25-32,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#200C, Valore predefinito: 16#200C,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
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Valore: 8, Valore predefinito: 8,
input error 17-24,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#200D, Valore predefinito: 16#200D,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
output error 1-8,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#200E, Valore predefinito: 16#200E,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
unused,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#200F, Valore predefinito: 16#200F,
Subindex, Tipo: USINT,

Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,

diagnostic information index1 low,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2010, Valore predefinito: 1642010,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
diagnostic information index1 high,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2011, Valore predefinito: 1642011,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
diagnostic information message1,
Index, Tipo: UINT,

17/04/2014

PressaV10

Pagina 303 di 339



Subindex, Tipo: USINT,

Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,

Valore: 8, Valore predefinito: 8,

unused,

Index, Tipo: UINT,

Valore: 1642013, Valore predefinito: 1642013,
Subindex, Tipo: USINT,

Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,

Valore: 8, Valore predefinito: 8,

diagnostic information index2 low,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2014, Valore predefinito: 16#2014,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
diagnostic information index2 high,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2015, Valore predefinito: 16#2015,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
diagnostic information message2,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2016, Valore predefinito: 1642016,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
unused,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2017, Valore predefinito: 1642017,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
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diagnostic information index3 low,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 1642018, Valore predefinito: 16#2018,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
diagnostic information index3 high,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2019, Valore predefinito: 1642019,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
diagnostic information message3,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#201A, Valore predefinito: 16#201A,
Subindex, Tipo: USINT,

Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,

Valore: 8, Valore predefinito: 8,

unused,

Index, Tipo: UINT,

Valore: 16#201B, Valore predefinito: 16#201B,
Subindex, Tipo: USINT,

Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,

Valore: 8, Valore predefinito: 8,

Number of SDO, Tipo: UINT,
Valore: 26, Valore predefinito: 0,
Set Guardtime,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#100C,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16400000000,
Size, Tipo: UINT,
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AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set Lifetime,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#100D,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16400000000,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 8,
AbortIfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Disable Emcy CoblID,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1014,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#80000082,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,
AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set Emcy CoblD,
Index, Tipo: UINT,
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Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#00000082,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set Heartbeat Consumer,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1016,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#007F012C,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set Heartbeat Producer,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1017,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#000000C8,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 16,

AbortIfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
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Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Disable PDO,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1800,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16480000182,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,
AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set transmission type,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1800,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#02,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#FF,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 8,
AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpTolLine, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set inhibit time,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 1641800,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#03,
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Valore: 16#0000,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 16,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpTolLine, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set event time,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1800,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#05,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#0000,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 16,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set and enable COB-ID,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1800,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16400000182,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,

AbortIfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
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Disable PDO,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1801,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#80000282,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,
AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set transmission type,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1801,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#02,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#FF,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 8,
AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpTolLine, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set inhibit time,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1801,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#03,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#0000,
Size, Tipo: UINT,
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AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set event time,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1801,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#05,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 1640000,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 16,
AbortIfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set and enable COB-ID,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1801,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#00000282,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,
AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Disable PDO,
Index, Tipo: UINT,
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Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#80000382,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set transmission type,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1802,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#02,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#FF,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 8,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set inhibit time,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1802,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#03,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#0000,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 16,

AbortIfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
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Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set event time,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1802,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#05,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#0000,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 16,
AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set and enable COB-ID,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1802,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#00000382,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,
AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpTolLine, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Disable PDO,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1803,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,
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Valore: 16#80000482,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpTolLine, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set transmission type,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1803,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#02,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#FF,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 8,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set inhibit time,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1803,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#03,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#0000,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 16,

AbortIfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
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Set event time,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1803,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#05,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#0000,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 16,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpTolLine,  Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set and enable COB-ID,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1803,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#00000482,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpTolLine, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

CANopen mapping I/0

Parametri di input:
Mapping: Application.GVL_|O.|_StatusXpsmcBase_B,
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Mapping: Application.GVL_IO.I_ModeXpsmcBase_B,
Canale: Mode Byte, Tipo: USINT,

Canale: reserved, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB58,

Canale: reserved, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB59,

Mapping: Application.GVL_IO.I_InSt_9_16_XpsmcBase_B,
Canale: input data state 9-16, Tipo: USINT,

Mapping: Application.GVL_IO.l_InSt_1_8_XpsmcBase_B,
Canale: input data state 1-8, Tipo: USINT,

Mapping: Application.GVL_IO.I_InSt_25_32_XpsmcBase_B,
Canale: input data state 25-32, Tipo: USINT,

Mapping: Application.GVL_IO.l_InSt_17_24_XpsmcBase_B,
Canale: input data state 17-24, Tipo: USINT,

Mapping: Application.GVL_|O.|_OutSt_1_8_XpsmcBase_B,
Canale: output data state 1-8, Tipo: USINT,

Canale: unused, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB65,

Mapping: Application.GVL_IO.I_InEr_9_16_XpsmcBase_B,
Canale: input error 9-16, Tipo: USINT,

Mapping: Application.GVL_IO.I_InEr_1_8_XpsmcBase_B,
Canale: input error 1-8, Tipo: USINT,

Mapping: Application.GVL_IO.I_InEr_25_32_XpsmcBase_B,
Canale: input error 25-32, Tipo: USINT,

Mapping: Application.GVL_IO.l_InEr_17_24_XpsmcBase_B,
Canale: input error 17-24, Tipo: USINT,

Mapping: Application.GVL_I|O.I_OutEr_1_8_ XpsmcBase_B,
Canale: output error 1-8, Tipo: USINT,

Canale: unused, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB71,

Mapping: Application.GVL_IO.l_Diaglnfo1LXpsmcBase_B,
Canale: diagnostic information index1 low, Tipo: USINT,
Mapping: Application.GVL_IO.I_DiagIinfolHXpsmcBase_B,
Canale: diagnostic information index1 high, Tipo: USINT,
Mapping: Application.GVL_|O.I_DiagInfolMsgXpsmcBase_B,
Canale: diagnostic information message1, Tipo: USINT,
Canale: unused, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB75,

Mapping: Application.GVL_|O.I_DiagInfo2LXpsmcBase_B,
Canale: diagnostic information index2 low, Tipo: USINT,
Mapping: Application.GVL_|O.I_DiagInfo2HXpsmcBase_B,
Canale: diagnostic information index2 high, Tipo: USINT,
Mapping: Application.GVL_|O.I_DiagIinfo2MsgXpsmcBase_B,
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Canale: unused, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB79,

Mapping: Application.GVL_|O.I_DiagInfo3LXpsmcBase_B,
Canale: diagnostic information index3 low, Tipo: USINT,
Mapping: Application.GVL_|O.I_DiagIinfo3HXpsmcBase_B,
Canale: diagnostic information index3 high, Tipo: USINT,
Mapping: Application.GVL_|O.l_DiagIinfo3MsgXpsmcBase_B,
Canale: diagnostic information message3, Tipo: USINT,
Canale: unused, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB83,

Oggetti IEC:

Variabile: XPSMC_ZC_Base, Tipo: CANRemoteDevice

Informazione

Nome: Preventa XPSMC ZC
Produttore: Schneider Electric

Versione: ProductVersion=0, ProductRevision=131083, Filename=SEXPSMC1632ZC_0207E, FileVersion=2, FileRevision=7

Numero ordine: 590082

Descrizione: CANopen Remote-Device Preventa XPSMC ZC imported from SEXPSMC1632ZC_0207E.eds
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4.6.1.2 XPSMC_ZC_Hand

CANopen Configurazione

Parametri:

Supported Functions, Tipo: DWORD, Valore: {TRUE, TRUE, TRUE, FALSE, FALSE, FALSE, FALSE, FALSE, FALSE, TRUE, FALSE, FALSE, FALSE, TRUE, TRUE, FALSE, TRUE,
TRUE, TRUE, TRUE, TRUE, FALSE, FALSE, FALSE, TRUE, FALSE, TRUE, FALSE, FALSE, TRUE},

Nodeguarding, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,

Heartbeat-Consuming, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,

Heartbeat-Producing, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,

TimeStamp, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Time Stamp 29 Bit COBID, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

High Resolution Time Stamp, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Sync, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Sync 29 Bit COBID, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Sync Window Length, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Emergency, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,

29 Bit Emergency-COBID, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Inhibit Time, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Baudrate_10, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Baudrate_20, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,

Baudrate_50, Tipo: BOOL,
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Baudrate_100, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,
Baudrate_125, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Baudrate_250, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Baudrate_ 500, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Baudrate_800, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Baudrate_1000, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,

SimpleBootupMaster, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

SimpleBootupSlave, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

RXPDOS available, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

TXPDOs available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
RXPDOMapping available,  Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

TXPDOMapping available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
DynamicChannelsSupported, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

GroupMessaging, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,
MultipleSDOChannelsSupported, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Node-ID, Tipo: USINT,
Valore: 3, Valore predefinito: 1,

General Options, Tipo: BYTE, Valore: {FALSE, FALSE, FALSE, FALSE, FALSE},

Write DCF,  Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Create all SDOs, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Optional Device, Tipo: BOOL,
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Not initialize, Tipo: BOOL,

Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,
Reset Node, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE, Valore predefinito: FALSE,

Granularity, Tipo: USINT,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
NrOfSupportedRXPDOs, Tipo: UINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
NrOfSupportedTXPDOs, Tipo: UINT,
Valore: 4, Valore predefinito: 4,

SDO Timeout, Tipo: UDINT,
Valore: 1000000,
Device-Type, Tipo: UDINT,
Valore: 16#810191, Valore predefinito: 16#810191,
Nodeguarding,
Guard Time, Tipo: UINT,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Unita: ms,

Life Time Factor, Tipo: USINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,

Emergency-General Parameters,
Emergency enabled, Tipo: BOOL,

Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Emergency COBID, Tipo: UDINT,
Valore: 16#83, Valore predefinito: 16#81,

Generic Emergency COBID, Tipo: STRING,
Valore: '$NODEID+16#80', Valore predefinito: '$NODEID+16#80",
Heartbeat-Producer Time, Tipo: UINT,
Valore: 200, Valore predefinito: 0,
PDO 16#1800,
COBID, Tipo: UDINT,

Valore: 16#00000183, Valore predefinito: 16#181,
Transmission Type, Tipo: USINT,
Valore: 16#FF, Valore predefinito: 16#FF,
available PDO-Parameter, Tipo: BYTE, Valore: {TRUE, TRUE},
Inhibit Time available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Event Timer available, Tipo: BOOL,
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Inhibit Time, Tipo: UINT,

Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Event Timer, Tipo: UINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,

Generic COBID, Tipo: STRING,
Valore: '$NODEID+16#180', Valore predefinito: 'SNODEID+16#180',
PDO 16#1801,
COBID, Tipo: UDINT,
Valore: 16#00000283, Valore predefinito: 16#281,
Transmission Type, Tipo: USINT,
Valore: 16#FF, Valore predefinito: 16#FF,
available PDO-Parameter, Tipo: BYTE, Valore: {TRUE, TRUE},
Inhibit Time available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Event Timer available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Inhibit Time, Tipo: UINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Event Timer, Tipo: UINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Generic COBID, Tipo: STRING,
Valore: '$NODEID+16#280', Valore predefinito: 'SNODEID+16#280',
PDO 16#1802,
COBID, Tipo: UDINT,
Valore: 16#00000383, Valore predefinito: 16#381,
Transmission Type, Tipo: USINT,
Valore: 16#FF, Valore predefinito: 16#FF,
available PDO-Parameter, Tipo: BYTE, Valore: {TRUE, TRUE},
Inhibit Time available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Event Timer available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Inhibit Time, Tipo: UINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Event Timer, Tipo: UINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Generic COBID, Tipo: STRING,
Valore: '$NODEID+16#380', Valore predefinito: 'SNODEID+16#380',
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COBID, Tipo: UDINT,

Valore: 16#00000483, Valore predefinito: 16#481,
Transmission Type, Tipo: USINT,

Valore: 16#FF, Valore predefinito: 16#FF,

available PDO-Parameter, Tipo: BYTE, Valore: {TRUE, TRUE},

Inhibit Time available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Event Timer available, Tipo: BOOL,
Valore: TRUE, Valore predefinito: TRUE,
Inhibit Time, Tipo: UINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Event Timer, Tipo: UINT,
Valore: 0, Valore predefinito: 0,
Generic COBID, Tipo: STRING,
Valore: '$NODEID+16#480', Valore predefinito: 'SNODEID+16#480',
Heartbeat-Consuming1,
Node-ID, Tipo: USINT,

Valore: 127, Valore predefinito: 0,
Heartbeat-Time, Tipo: UINT,

Valore: 300, Valore predefinito: 0,

Unita: ms,

Vendor ID, Tipo: DWORD,
Valore: 16#0700005A, Valore predefinito: 16#0700005A,
Product Code, Tipo: DWORD,
Valore: 16#90102, Valore predefinito: 16#90102,
Product Revision, Tipo: DWORD,
Valore: 16#0002000B, Valore predefinito: 16400020008,
Status Byte,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 1642000, Valore predefinito: 1642000,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
Mode Byte,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2001, Valore predefinito: 16#2001,
Subindex, Tipo: USINT,
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ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
reserved,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2002, Valore predefinito: 1642002,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
reserved,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2003, Valore predefinito: 1642003,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
input data state 9-16,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2004, Valore predefinito: 1642004,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
input data state 1-8,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 1642005, Valore predefinito: 16#2005,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
input data state 25-32,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2006, Valore predefinito: 1642006,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
input data state 17-24,
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Valore: 16#2007, Valore predefinito: 16#2007,
Subindex, Tipo: USINT,

Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,

output data state 1-8,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2008, Valore predefinito: 16#2008,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
unused,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2009, Valore predefinito: 1642009,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
input error 9-16,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#200A, Valore predefinito: 16#200A,
Subindex, Tipo: USINT,

Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,

input error 1-8,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#200B, Valore predefinito: 16#2008B,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
input error 25-32,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#200C, Valore predefinito: 16#200C,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,

17/04/2014

PressaV10

Pagina 324 di 339



Valore: 8, Valore predefinito: 8,
input error 17-24,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#200D, Valore predefinito: 16#200D,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
output error 1-8,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#200E, Valore predefinito: 16#200E,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
unused,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#200F, Valore predefinito: 16#200F,
Subindex, Tipo: USINT,

Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,

diagnostic information index1 low,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2010, Valore predefinito: 1642010,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
diagnostic information index1 high,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2011, Valore predefinito: 1642011,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
diagnostic information message1,
Index, Tipo: UINT,
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Subindex, Tipo: USINT,

Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,

Valore: 8, Valore predefinito: 8,

unused,

Index, Tipo: UINT,

Valore: 1642013, Valore predefinito: 1642013,
Subindex, Tipo: USINT,

Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,

Valore: 8, Valore predefinito: 8,

diagnostic information index2 low,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2014, Valore predefinito: 16#2014,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
diagnostic information index2 high,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2015, Valore predefinito: 16#2015,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
diagnostic information message2,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2016, Valore predefinito: 1642016,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
unused,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2017, Valore predefinito: 1642017,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
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diagnostic information index3 low,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 1642018, Valore predefinito: 16#2018,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
diagnostic information index3 high,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#2019, Valore predefinito: 1642019,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,
Valore: 8, Valore predefinito: 8,
diagnostic information message3,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#201A, Valore predefinito: 16#201A,
Subindex, Tipo: USINT,

Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,

Valore: 8, Valore predefinito: 8,

unused,

Index, Tipo: UINT,

Valore: 16#201B, Valore predefinito: 16#201B,
Subindex, Tipo: USINT,

Valore: 16#00, Valore predefinito: 16#0,
ObjectLength, Tipo: USINT,

Valore: 8, Valore predefinito: 8,

Number of SDO, Tipo: UINT,
Valore: 26, Valore predefinito: 0,
Set Guardtime,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#100C,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16400000000,
Size, Tipo: UINT,
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AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set Lifetime,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#100D,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16400000000,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 8,
AbortIfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Disable Emcy CoblID,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1014,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16480000083,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,
AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set Emcy CoblD,
Index, Tipo: UINT,
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Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#00000083,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set Heartbeat Consumer,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1016,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#007F012C,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set Heartbeat Producer,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1017,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#00,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#000000C8,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 16,

AbortIfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
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Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Disable PDO,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1800,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16480000183,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,
AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set transmission type,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1800,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#02,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#FF,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 8,
AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpTolLine, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set inhibit time,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 1641800,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#03,
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Valore: 16#0000,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 16,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpTolLine, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set event time,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1800,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#05,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#0000,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 16,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set and enable COB-ID,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1800,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16400000183,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,

AbortIfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
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Disable PDO,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1801,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#80000283,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,
AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set transmission type,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1801,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#02,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#FF,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 8,
AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpTolLine, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set inhibit time,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1801,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#03,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#0000,
Size, Tipo: UINT,
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AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set event time,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1801,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#05,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 1640000,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 16,
AbortIfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set and enable COB-ID,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1801,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#00000283,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,
AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Disable PDO,
Index, Tipo: UINT,
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Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#80000383,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set transmission type,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1802,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#02,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#FF,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 8,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set inhibit time,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1802,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#03,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#0000,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 16,

AbortIfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
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Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set event time,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1802,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#05,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#0000,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 16,
AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Set and enable COB-ID,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1802,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,
Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#00000383,
Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,
AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
JumpTolLine, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,
Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,
Disable PDO,
Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1803,
Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,
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Valore: 16#80000483,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpTolLine, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set transmission type,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1803,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#02,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#FF,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 8,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set inhibit time,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1803,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#03,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#0000,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 16,

AbortIfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpToline, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
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Set event time,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1803,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#05,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#0000,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 16,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpTolLine,  Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

Set and enable COB-ID,

Index, Tipo: UINT,
Valore: 16#1803,

Subindex, Tipo: USINT,
Valore: 16#01,

Value, Tipo: UDINT,
Valore: 16#00000483,

Size, Tipo: UINT,
Valore: 32,

AbortlfError, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

JumpTolLine, Tipo: BOOL,
Valore: FALSE,

Line, Tipo: UINT,
Valore: 0,

CANopen mapping I/0

Parametri di input:
Mapping: Application.GVL_IO.I_StatusXpsmcHand_B,
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Mapping: Application.GVL_IO.I_ModeXpsmcHand_B,
Canale: Mode Byte, Tipo: USINT,

Canale: reserved, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB86,

Canale: reserved, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB87,

Mapping: Application.GVL_IO.I_InSt_9_16_XpsmcHand_B,
Canale: input data state 9-16, Tipo: USINT,

Mapping: Application.GVL_IO.l_InSt_1_8_XpsmcHand_B,
Canale: input data state 1-8, Tipo: USINT,

Mapping: Application.GVL_IO.I_InSt_25_32_XpsmcHand_B,
Canale: input data state 25-32, Tipo: USINT,

Mapping: Application.GVL_IO.l_InSt_17_24_XpsmcHand_B,
Canale: input data state 17-24, Tipo: USINT,

Mapping: Application.GVL_|O.I_OutSt_1_8_XpsmcHand_B,
Canale: output data state 1-8, Tipo: USINT,

Canale: unused, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB93,

Mapping: Application.GVL_IO.I_InEr_9_16_XpsmcHand_B,
Canale: input error 9-16, Tipo: USINT,

Mapping: Application.GVL_IO.I_InEr_1_8_XpsmcHand_B,
Canale: input error 1-8, Tipo: USINT,

Mapping: Application.GVL_IO.I_InEr_25_32_XpsmcHand_B,
Canale: input error 25-32, Tipo: USINT,

Mapping: Application.GVL_IO.l_InEr_17_24_XpsmcHand_B,
Canale: input error 17-24, Tipo: USINT,

Mapping: Application.GVL_IO.I_OutEr_1_8 XpsmcHand_B,
Canale: output error 1-8, Tipo: USINT,

Canale: unused, Tipo: USINT, Indirizzo: %I1B99,

Mapping: Application.GVL_IO.l_Diaglnfo1LXpsmcHand_B,
Canale: diagnostic information index1 low, Tipo: USINT,
Mapping: Application.GVL_IO.I_DiagIinfolHXpsmcHand_B,
Canale: diagnostic information index1 high, Tipo: USINT,
Mapping: Application.GVL_|O.I_DiagInfo1MsgXpsmcHand_B,
Canale: diagnostic information message1, Tipo: USINT,
Canale: unused, Tipo: USINT, Indirizzo: %I1B103,

Mapping: Application.GVL_lO.I_DiagInfo2LXpsmcHand_B,
Canale: diagnostic information index2 low, Tipo: USINT,
Mapping: Application.GVL_|O.I_DiagIinfo2HXpsmcHand_B,
Canale: diagnostic information index2 high, Tipo: USINT,
Mapping: Application.GVL_lO.I_DiagIinfo2MsgXpsmcHand_B,
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Canale: unused, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB107,

Mapping: Application.GVL_|O.I_DiagInfo3LXpsmcHand_B,
Canale: diagnostic information index3 low, Tipo: USINT,
Mapping: Application.GVL_|O.I_DiagInfo3HXpsmcHand_B,
Canale: diagnostic information index3 high, Tipo: USINT,
Mapping: Application.GVL_|O.l_DiagIinfo3MsgXpsmcHand_B,
Canale: diagnostic information message3, Tipo: USINT,
Canale: unused, Tipo: USINT, Indirizzo: %IB111,

Oggetti IEC:

Variabile: XPSMC_ZC_Hand, Tipo: CANRemoteDevice

Informazione

Nome: Preventa XPSMC ZC
Produttore: Schneider Electric

Versione: ProductVersion=0, ProductRevision=131083, Filename=SEXPSMC1632ZC_0207E, FileVersion=2, FileRevision=7

Numero ordine: 590082

Descrizione: CANopen Remote-Device Preventa XPSMC ZC imported from SEXPSMC1632ZC_0207E.eds
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