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Questa documentazione contiene la descrizione generale e/o le caratteristiche
tecniche dei prodotti qui contenuti. Questa documentazione non & destinata e non
deve essere utilizzata per determinare 'adeguatezza o I'affidabilita di questi prodotti
relativamente alle specifiche applicazioni dell’'utente. Ogni utente o specialista di
integrazione deve condurre le proprie analisi complete e appropriate del rischio,
effettuare la valutazione e il test dei prodotti in relazioni all’'uso o all’applicazione
specifica. Né Schneider Electric né qualunque associata o filiale deve essere tenuta
responsabile o perseguibile per il cattivo uso delle informazioni ivi contenute. Gli
utenti possono inviarci commenti e suggerimenti per migliorare o correggere questa
pubblicazione.

E vietata la riproduzione totale o parziale del presente documento in qualunque
forma o con qualunque mezzo, elettronico 0 meccanico, inclusa la fotocopiatura,
senza esplicito consenso scritto di Schneider Electric.

Durante l'installazione e I'uso di questo prodotto & necessario rispettare tutte le
normative locali, nazionali o internazionali in materia di sicurezza. Per motivi di
sicurezza e per assicurare la conformita ai dati di sistema documentati, la
riparazione dei componenti deve essere effettuata solo dal costruttore.

Quando i dispositivi sono utilizzati per applicazioni con requisiti tecnici di sicurezza,
occorre seguire le istruzioni piu rilevanti.

Un utilizzo non corretto del software Schneider Electric (o di altro software
approvato) con prodotti hardware Schneider Electric pud costituire un rischio per
l'incolumita personale o provocare danni alle apparecchiature.

La mancata osservanza di queste indicazioni puo costituire un rischio per
l'incolumita personale o provocare danni alle apparecchiature.

© 2012 Schneider Electric. Tutti i diritti riservati.
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Informazioni di sicurezza =

Informazioni importanti

AVVISO
Leggere attentamente queste istruzioni e osservare I'apparecchiatura per
familiarizzare con i suoi componenti prima di procedere ad attivita di installazione,
uso o manutenzione. | seguenti messaggi speciali possono comparire in diverse
parti della documentazione oppure sull’apparecchiatura per segnalare rischi o per
richiamare I'attenzione su informazioni che chiariscono o semplificano una
procedura.

L'aggiunta di questo simbolo a un'etichetta di Pericolo relativa alla
sicurezza indica che esiste un rischio da shock elettrico che pud

causare lesioni personali se non vengono rispettate le istruzioni.

Questo simbolo indica un possibile pericolo. E utilizzato per segnalare
all'utente potenziali rischi di lesioni personali. Rispettare i messaggi di
sicurezza evidenziati da questo simbolo per evitare da lesioni o rischi
all'incolumita personale.

A PERICOLO

PERICOLO indica una condizione immediata di pericolo, la quale, se non
evitata, pud causare seri rischi all'incolumita personale o gravi lesioni.

A ATTENZIONE

ATTENZIONE indica una situazione di potenziale rischio che, se non evitata,
puod provocare morte o gravi infortuni.
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A ATTENZIONE

ATTENZIONE indica una situazione di potenziale rischio, che, se non evitata,
puo provocare infortuni di lieve entita.

AVWVISO

Un AVVISO é utilizzato per affrontare delle prassi non connesse all'incolumita
personale.

NOTA
Manutenzione, riparazione, installazione e uso delle apparecchiature elettriche si
devono affidare solo a personale qualificato. Schneider Electric non si assume
alcuna responsabilita per qualsiasi conseguenza derivante dall’'uso di questi
prodotti.
Il personale qualificato & in possesso di capacita e conoscenze specifiche sulla
costruzione, il funzionamento e l'installazione di apparecchiature elettriche ed &
addestrato sui criteri di sicurezza da rispettare per poter riconoscere ed evitare le
condizioni a rischio.
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Informazioni su...

In breve

Scopo del documento
Questo manuale contiene la descrizione del software XPSMCWIN.

L’applicazione XPSMCWIN consente di impostare, configurare, avviare e
monitorare da PC il controller di sicurezza XPSMC.

Il software si utilizza per l'installazione, la documentazione e la diagnostica
dell’'applicazione.

Nota di validita
Il controller di sicurezza & disponibile in sei versioni:

Tipo Caratteristiche

XPSMC16Z 8 uscite di controllo e 16 ingressi di sicurezza

6 uscite transistor di sicurezza

2 x 2 uscite relé di sicurezza

funzioni aggiuntive

Porta di comunicazione e configurazione Modbus (RTU)

XPSMC16ZP 8 uscite di controllo e 16 ingressi di sicurezza

6 uscite transistor di sicurezza

2 x 2 uscite relé di sicurezza

funzioni aggiuntive

porta di comunicazione Profibus DP

porta di comunicazione e configurazione Modbus (RTU)

XPSMC16ZC 8 uscite di controllo e 16 ingressi di sicurezza

6 uscite transistor di sicurezza

2 x 2 uscite relé di sicurezza

funzioni aggiuntive

porta di comunicazione CANopen

porta di comunicazione e configurazione Modbus (RTU)
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Tipo Caratteristiche

XPSMC32Z 8 uscite di controllo e 32 ingressi di sicurezza

6 uscite transistor di sicurezza

2 x 2 uscite relé di sicurezza

funzioni aggiuntive

porta di comunicazione e configurazione Modbus (RTU)

XPSMC32zP 8 uscite di controllo e 32 ingressi di sicurezza

6 uscite transistor di sicurezza

2 x 2 uscite relé di sicurezza

funzioni aggiuntive

porta di comunicazione Profibus DP

porta di comunicazione e configurazione Modbus (RTU)

XPSMC32zC 8 uscite di controllo e 32 ingressi di sicurezza

6 uscite transistor di sicurezza

2 x 2 uscite relé di sicurezza

funzioni aggiuntive

porta di comunicazione CANopen

porta di comunicazione e configurazione Modbus (RTU)

| tipi XPSMC16X e XPSMC32X sono obsoleti. Ciononostante possono essere
gestiti dal software XPSMCWIN descritto in questo documento.

Questa documentazione & valida per XPSMCWIN in Microsoft Windows 2000 / XP /

Vista /7.
Documenti correlati
Titolo della documentazione Numero di
riferimento
XPSMC - Manuale hardware 33003275

E’ possibile scaricare queste pubblicazioni e tutte le altre informazioni tecniche dal
sito www.schneider-electric.com.

Commenti utente
Inviare eventuali commenti all'indirzzo e-mail techcomm @ schneider-electric.com.
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Informazioni sulla sicurezza
funzionale

Contenuto di questo capitolo

Questo capitolo contiene le seguenti sottosezioni:

Argomento Pagina
IEC 61508 e Livello di Integrita della Sicurezza (SIL) 12
Certificazione sulla sicurezza funzionale 13
Formazione 16
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Informazioni sulla sicurezza funzionale

IEC 61508 e Livello di Integrita della Sicurezza (SIL)

Introduzione

I configuratori di sicurezza XPSMC sono sistemi di sicurezza certificati secondo
IEC 61508 da TUV NORD CERT GmbH.

Descrizione della norma IEC 61508

IEC 61508 & una norma tecnica riguardante la sicurezza funzionale dei sistemi di
sicurezza elettrici, elettronici o elettronici programmabili.

Si definisce sistema di sicurezza un sistema necessario per eseguire una o piu
funzioni specifiche volte a garantire il mantenimento dei rischi a un livello accettabile
o al di sotto di esso. Tali funzioni vengono definite funzioni di sicurezza.

Un sistema viene definito Sicuro dal punto di vista funzionale, quando guasti casuali,
sistematici e usuali non comportano il malfunzionamento del sistema e non causano
infortuni o incidenti mortali per il personale, perdita di apparecchiature e di
produzione e non contaminano 'ambiente.

Descrizione del livello di integrita della sicurezza (SIL)

Le funzioni di sicurezza vengono eseguite per ottenere e mantenere lo stato sicuro
di un sistema. Per una funzione di sicurezza, la norma IEC 61508 specifica 4 livelli
di prestazioni di sicurezza, chiamati livelli di integrita della sicurezza (SIL), che
vanno da 1 (minimo) a 4 (massimo). | configuratori XPSMC sono omologati per
I'impiego in applicazioni SIL 3, nelle quali lo stato sicuro & quello in cui
I'alimentazione € assente, ad esempio in un sistema di spegnimento di emergenza
(ESD).

12
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Informazioni sulla sicurezza funzionale

Certificazione sulla sicurezza funzionale

Introduzione

| configuratori XPSMC sono certificati

e da TUV NORD CERT GmbH

e per l'utilizzo in applicazioni fino a SIL 3 (compreso), conformemente alle norme
IEC 61508 e IEC 62061.

Questa certificazione verifica che I'unita XPSMC sia conforme alle norme e alle
direttive seguenti:

e 2006/42/EC

EN 60204-1:2006

EN ISO 13849-1:2008, PL e

EN/IEC 61508:2001, SIL 3

EN 62061:2005, SILCL 3

EN 60947-5-1:2004 capitolo 4.4, Categorie per gli elementi di commutazione
EN 61496-1:2004+A1:2008 allegato A.7, Muting

EN 574:1996+A1:2008, Tipo llla, Tipo llic

EN 692:2005+A1:2009, capitolo 5.4.1

EN 693:2001+A1:2009, capitolo 5.4.1

NOTA: Per una copia della versione piu recente del certificato, visitare il nostro sito
internet www.schneider-electric.com. Consultare anche la Dichiarazione di
conformita.

NOTA: L'utilizzo di un configuratore di sicurezza XPSMC & una precondizione
necessaria, ma non sufficiente, per la certificazione di un’applicazione SIL 3.
Un’applicazione SIL 3 deve, inoltre, soddisfare i requisiti della norma IEC 61508 e
di altre norme applicative.

Parametri di sicurezza funzionali

Valori per le uscite di sicurezza a rele
e conformi a EN ISO /1SO 13849-1
e PL e/ Categoria 4
e MTTF4 =71 anni

e DC>99%
e conforme a EN/ IEC 62061

e PFHy=1,4x108 1/h

e SILCL3
Valori per le uscite di sicurezza a transistor
e conformi a EN ISO /1SO 13849-1

e PL e/ Categoria 4

o MTTFy =76,6 anni

e DC >99%
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Informazioni sulla sicurezza funzionale

conforme a EN / IEC 62061
e PFHy=1,29x1081/h
e SILCL3

NOTA:

Il livello prestazionale e la categoria di sicurezza conformi a EN ISO / ISO 13849-
1 dipendono dal cablaggio esterno, dal caso di applicazione, dalla scelta della
stazione di controllo e dalla disposizione fisica sulla macchina.
L’utente deve eseguire una valutazione del rischio conformemente a
EN ISO /1SO 12100.
Il sistema o la macchina completi devono essere sottoposti a convalida
conformemente agli standard applicabili.
[l modulo contiene relé elettromeccanici. Per questo motivo i valori MTTF4
effettivi varieranno in base al carico dell’applicazione e al ciclo di funzionamento.
| valori MTTF4 stimati in anni indicati sopra si basano sui presupposti seguenti:
e valore Bpq per carico massimo di 400.000
e quantita di commutazione media n,,=6.300 cicli/anno
e valore Bpq per carico basso di 20.000.000
e quantita di commutazione media n,,=361.800 cicli/anno

(vedere EN ISO /SO 13849-1, C.2.4 e Tab K.1)

Occorre accertarsi che i carichi e i cicli di commutazione sul relé di sicurezza
siano adeguati al livello prestazionale calcolato. Utilizzare i diagrammi della
Durata elettrica dei contatti di uscita per calcolare i valori massimi consentiti.
Controllare frequentemente le condizioni operative e sostituire il modulo prima
del superamento dei limiti. | livello prestazionale specificato pud essere garantito
unicamente per un numero di cicli di commutazione calcolato impiegando questo
metodo. In nessun caso & possibile superare una vita utile pari a 20 anni.
L’utilizzo del dispositivo non conforme alle specifiche potrebbe causare un
comportamento imprevisto o la distruzione del dispositivo.

Leggere le note sull’installazione.

NOTA: Nel modulo non sono presenti componenti riparabili dall’'utente.

14
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Informazioni sulla sicurezza funzionale

A ATTENZIONE

RISCHIO RESIDUO (EN ISO /1SO 12100-1)

Questi configuratori vanno utilizzati per funzioni relative alla sicurezza insieme
all’apparecchiatura di sicurezza collegata e a dispositivi conformi ai requisiti
standard applicabili.

Un rischio residuo persistera se:

e & necessario modificare il circuito consigliato e se i componenti
aggiunti/modificati non vengono integrati correttamente nel circuito di controllo.

e ['utente non segue gli standard richiesti applicabili al funzionamento della
macchina o se se le regolazioni e la manutenzione della macchina non vengono
eseguite correttamente. E fondamentale seguire rigorosamente il programma di
manutenzione della macchina previsto.

e | dispositivi collegati alle uscite di sicurezza non dispongono di contatti collegati
meccanicamente.

Il mancato rispetto di queste istruzioni pud provocare infortuni o danni alle
apparecchiature.

33003285 01/2012 15




Informazioni sulla sicurezza funzionale

Formazione

Introduzione

Come dichiarato nella norma IEC 61508, Parte 1, All. B, tutto il personale coinvolto
in attivita rientranti nel ciclo di sicurezza devono possedere una formazione
appropriata, competenze tecniche, esperienza e qualifiche relative alle attivita
specifiche che devono eseguire. Tutto questo va valutato in riferimento a ciascuna
applicazione specifica.

NOTA: Verificare di essere in possesso di tutte le informazioni e le competenze
necessarie per installare, mettere in funzione e gestire correttamente i sistemi di
sicurezza.

Qualifiche del personale

Manutenzione, riparazione, installazione e uso delle apparecchiature elettriche si
devono affidare solo a personale qualificato. Schneider Electric non si assume
alcuna responsabilita per qualsiasi conseguenza derivante dall’'uso di questi
prodotti.

Il personale qualificato € in possesso di capacita e conoscenze specifiche sulla
costruzione, il funzionamento e l'installazione di apparecchiature elettriche ed &
addestrato sui criteri di sicurezza da rispettare per poter riconoscere ed evitare le
condizioni a rischio.

| tecnici specializzati devono essere in grado di individuare eventuali pericoli che si
possono generare in seguito alla parametrizzazione, alla modifica dei valori dei
parametri e in generale dall'impiego di apparecchiature meccaniche, elettriche ed
elettroniche. Inoltre, devono avere familiarita con le normative, le disposizioni e i
regolamenti per la prevenzione degli infortuni in ambito industriale, che devono
rispettare mentre operano con il sistema di azionamento

Programma della formazione

Oltre agli usuali corsi di formazione sull’utilizzo dei prodotti aziendali, Schneider
Electric offre corsi di formazione su argomenti inerenti il proprio sistema di sicurezza
conforme a IEC 61508.
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Requisiti di sistema e

installazione del software

Panoramica

Questo capitolo descrive i requisiti di sistema relativi a software e hardware.

Contenuto di questo capitolo

Questo capitolo contiene le seguenti sottosezioni:

Argomento Pagina
Requisiti di sistema 18
Installazione 20
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Requisiti di sistema e installazione del software

Requisiti di sistema

Hardware

Per utilizzare il software di configurazione con il controller di sicurezza, € necessario
guanto segue:
e Controller di sicurezza XPSMC
e Cavo di configurazione
e TCSMCNAMB3MOO02P (preferenziale, per porta USB) o
e TSXCUSB485 + 490NTWO00002 o cavo RJ45 dritto equivalente (1:1) cat. 5D
o superiore (per porta USB) o
e TSXPCX1031 + XPSMCCPC (per porta seriale RS232)

Per la connessione del controller di sicurezza al PC
e PC compatibile IBM con i seguenti requisiti minimi:

e Processore Pentium® o equivalente

e Drive CD-ROM per linstallazione

e Mouse o dispositivo equivalente

e Porta seriale RS232 libera con connettore subD a 9 pin o porta USB
Almeno 20 MB di spazio libero su disco rigido

e Display: 800 x 600, 256 colori (consigliato 1024 x 768)

Collegamento tra il PC e il modulo di sicurezza XPSMC

Per impostare o monitorare ’XPSMC con il software XPSMCWIN, € possibile
collegare:

e La porta USB del PC e il terminale TER del controller utilizzando il cavo
universale TCSMCNAM3MO002P

e |l cavo TSXCUSB485 a una porta USB del PC e al connettore TER del controller
di sicurezza XPSMC con un cavo diritto standard (1:1) RJ45 cat. 5D o superiore
(es. 490NTW00002).

e Una porta seriale del PC al connettore TER del controller di sicurezza con il cavo
di interfaccia seriale TSXPCX1031 e I'adattatore XPSMCCPC

NOTA: Non utilizzare opzioni di cablaggio diverse da quelle indicate sopra.

Software

Requisiti di sistema per il software XPSMCWIN:
e Sistema operativo: Microsoft Windows 2000 / XP / Vista /7

18 33003285 01/2012



Requisiti di sistema e installazione del software

Installazione del driver USB per il cavo di configurazione

Per i cavi di configurazione USB & necessario un driver. | driver USB sono inclusi
nel CD-ROM di installazione XPSMCWin.

La tabella seguente descrive le fasi per installarli:

Fase

Azione

1

Sul CD-ROM di installazione, modificare la directory in /Drivers for USB Cable.

2

Eseguire il file Communication_Drivers_Pack_*.exe.
L’asterisco (*) sostituisce l'indicazione di una versione.

Collegare il cavo.

Nella finestra di dialogo New Hardware, selezionare Look for an adequate
driver.

Selezionare Other sources.

Selezionare la posizione del driver sul’hard disk.
Risultato: il driver viene installato.

Controllare in Windows Device Manager quale porta COM é stata assegnata
al cavo.

33003285 01/2012
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Requisiti di sistema e installazione del software

Installazione

Procedura di installazione

Per installare il software XPSMCWIN & necessario il CD-ROM di installazione.
Procedere come segue:

Fase Azione

1 Inserire nel drive il CD contenente la versione aggiornata del software
XPSMCWIN. Seguire le istruzioni della procedura di installazione guidata.

2 Se l'installazione non si avvia automaticamente lanciare il file setup.exe dalla
cartella predefinita del CD-ROM, ad esempio:
D:\setup.exe (se D: & la lettera assegnata al drive CD-ROM).

3 Il programma & pronto per essere avviato per la prima volta.
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interfaccia utente del’XPSMCWIN

3

Panoramica
Questo capitolo descrive l'interfaccia utente del software.

Contenuto di questo capitolo
Questo capitolo contiene le seguenti sottosezioni:

Argomento Pagina
Tipi di finestre 22
Elementi di una finestra 25
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Tipi di finestre

Introduzione
Finestra di interfaccia utente XPSMCWIN tipica
& XPSMCWIN
File Modifica Modo Verifica dulo  Opzipni  Guida
DR & Q| & @ Schneider
Biblioteca di Componenti Configurazione 9 Electric
f;:] Modulo di sicurezza | {ﬂ Configurazione
Il Fsmcisz = [z ©1 6PMC322) Contiole®
ﬂs XPSMC16 ZC - Espansione CANopen —{: ol
ﬂs XPSMC16 ZP - Espansione Profibus { 02
fiig xesmcisx 4 o
. £
[132 XKPSMC32 ZC - Espansione CANopen { o5
'32 XPSMC32 ZP - Espansione Profibus { ob
I3, eomcaex ra iy
{:—J Componenti di controllo EZ] R2
1;‘] Componenti EDM
ﬁ Componenti di avviamento
(f:] Componenti di convalida
[—‘:J Componenti vari
(7] Modulo di sicurezza
< | >
Modo confi i R | Confi y | COM4 @ |Ingressi rimasti: 32 | Carico: 0 % A
[
Gli elementi da 1 a 5 hanno i seguenti significati:
Numero Significato
1 Barra dei menu
2 Barra degli strumenti
3 Finestra Biblioteca di Componenti
4 Finestra Configurazione
5 Barra di stato
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Finestra Biblioteca di Componenti

Questa finestra contiene gli otto tipi di moduli previsti (XPSMC16Z, XPSMC16ZC,
XPSMC16ZP, XPSMC16X, XPSMC32Z, XPSMC32ZC, XPSMC32ZP, e
XPSMC32X) e la libreria dei dispositivi disponibili.

Per copiare un dispositivo della libreria nella finestra Configurazione tenere
premuto il pulsante sinistro del mouse e trascinare.

Finestra Configurazione

Questa & la finestra di lavoro del’XPSMCWIN. Qui viene definita e modificata la
configurazione.

| dispositivi vengono configurati seguendo la procedura descritta di seguito.

Se si sposta un dispositivo nella finestra Configurazione, viene visualizzata la
finestra delle proprieta specifica in cui & possibile impostare i parametri del
dispositivo. Per informazioni su questi parametri, fare riferimento al capitolo
Biblioteca di Componenti, pagina 39.

Nel menu Opzioni — Editor & possibile selezionare se la finestra Proprieta viene
visualizzata automaticamente o meno. In tutti i casi, & possibile accedere alla
finestra facendo doppio clic sul dispositivo o utilizzando il menu contestuale (fare clic
con il pulsante destro sul dispositivo e selezionare il comando Proprieta). Non tutti
i dispositivi hanno proprieta modificabili.

| seguenti comandi possono essere richiamati anche facendo clic con il pulsante
destro del mouse su un dispositivo nella finestra Configurazione:

Comando Descrizione

Proprieta Apre la finestra Proprieta del dispositivo selezionato.

Copia Questo comando permette di copiare un dispositivo con le proprieta ad
esso assegnate e di incollarlo in un altro punto dell’albero di
configurazione.

Taglia Taglia il dispositivo selezionato.

Incolla Incolla un dispositivo copiato o tagliato nella posizione desiderata.

(Una copia del dispositivo adotta le proprieta dell’originale. E un’altra
istanza dello stesso dispositivo. Un nuovo dispositivo € indipendente,
senza proprieta impostate).

Elimina Cancella I'oggetto selezionato.

Cancellare anche | Cancella 'oggetto selezionato e le sue copie.
le copie

Seleziona copie Seleziona le copie del dispositivo desiderato.

Deseleziona copie | Elimina le selezioni.

Apri tutti Espande I'albero di configurazione.

33003285 01/2012
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Comando Descrizione

Espansione Espande I'albero del modulo selezionato (visibile solo quando la
modulo configurazione contiene piu moduli).

Chiudi tutti Chiude l'albero di configurazione. Vengono visualizzati solo i moduli.

24

33003285 01/2012




Interfaccia utente dell’XPSMCWIN

Elementi di una finestra

Barra dei menu

La barra dei menu contiene i comandi del software XPSMCWIN, come indica la
rappresentazione sintetica riportata sotto.

Barra dei menu della modalita configurazione

File Modifica Modalita Werifica
Nuowvo Annulla Configurezione L verfica
Ppri Ripristina Diagnostica Gonfigurazione
Salva Copia
Sahva con nome Taglia
Starmpa l'albero [~ Incolla
Cancella

tcome visUalizzalo
futti | sotto-liveli

Bt

Barra dei menu della modalita configurazione (continua)

Modulo Cpzioni Guida
—Modulo in modalita STOP i Editor. Contenuto
—Modulo in modalita RUN i Libreria.. Infarmazioni su...
—Modifica password Mastra tut i dispasitivi
t— Trasmeti la configurazione al modulo Mostra salo | dispositiv
(— Carica la configurazione del modulo per
— Copia convalidata MC167

Genera copia convalidata dal modulo MC1BZC - Espangione CANapen
Trasferisci copia convalidata &l modul MG162P - Zspansione Profibus
— Leggi convalida METEX
I— Carica Il protocalla del modulo MC327
I— Apriil protocollo MG3Z7C - Espansione CANopen
I— Regolazion del modulo (Corfigurazione del bus) MG3Z7P - Zspansione Profibus
Modbus MC3ZX
E CAMNopen
Profibus —Lingua
I— Trasmetli le regolazioni &l moadulo Deutsoh
I— Informiazioni sul modulo Enghsh_
— Regolazione della porta COM. .. Francais
ltaliano
Espariol
Portugués

Barra dei menu della modalita diagnostica

File Madalité

Stampa lalbero
tcome visualizzato
utti | sotto-livelli
Exit

Diagnostca

Configurazione

Guida

Contenuto
Informezioni su

Diagnostca Opzioni

Editor.

Lingua
Deutsch
English
Frangais
taliano
Espariol
Portugués

Awia la diagnostica
Arresta la diagnostica
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Panoramica
Questo capitolo descrive i comandi dei menu.

Contenuto di questo capitolo
Questo capitolo contiene le seguenti sottosezioni:

Argomento Pagina
File 28
Modifica 29
Modo 30
Verifica 31
Modulo 32
Opzioni 35
Guida 36
Diagnostica 37
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File

Nuovo

Apri

Salva

Salva con nome...

Stampa albero

Esci

Fare clic su Nuovo per creare una nuova configurazione. Quando si utilizza questo
comando compare una nuova finestra in cui & possibile indicare il nome dell’autore
della configurazione. Se una configurazione € gia aperta appare un messaggio che
consente di salvare una configurazione esistente.

Per abilitare 'apertura automatica della finestra di dialogo Proprieta, dopo aver
trascinato un dispositivo sulla finestra Configurazione selezionare 'opzione
Apertura automatica delle proprieta alla creazione di un nuovo componente?
in Editor dal menu Opzioni.

Fare clic su Apri per aprire il menu a comparsa di selezione file. Qui si puo
selezionare una configurazione esistente. Inoltre nella stessa cartella si crea un file
di backup con estensione .mcb.

Fare clic su Salva per salvare la configurazione corrente con il nome corrente.

Fare clic su Salva con nome... per salvare la configurazione corrente con un nuovo
nome.

Fare clic su Stampa albero per stampare la configurazione e scegliere una tra le
seguenti opzioni:

Opzione Significato

come rappresentato Stampa lo schema ad albero della configurazione cosi come
lo si vede nella finestra di configurazione.

tutti i sotto-livelli Stampa lo schema ad albero della configurazione con i
sotto-livelli.

Fare clic su Esci per chiudere il software XPSMCWIN. Se la configurazione é stata
modificata, all’utente sara chiesto se intende salvare le modifiche prima di chiudere
il programma.

28
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Modifica

Annulla

Ripristina

Copia

Taglia

Incolla

Elimina

Fare clic su Annulla per cancellare I'ultima azione. Questa operazione puod essere
eseguita per un massimo di 10 volte consecutive.

Fare clic su Ripristina per ripristinare un’azione annullata. Questa operazione pud
essere eseguita per un massimo di 10 volte consecutive.

Fare clic su Copia per copiare I'elemento selezionato negli appunti.

Fare clic su Taglia per tagliare il dispositivo selezionato.

Fare clic su Incolla per incollare un elemento dagli appunti nella posizione
selezionata e selezionare una tra le seguenti opzioni.

Opzione

Significato

come copia del
componente

Il dispositivo sara copiato con le proprieta del dispositivo
sorgente (ad es. stesso ingresso e stessa uscita) nel caso in cui
lo stesso hardware sia collegato a diversi ingressi e uscite
dell’XPSMC.

come nuovo componente

Il dispositivo sara copiato con le proprieta predefinite. Altrimenti
¢ possibile trascinare il dispositivo nella posizione selezionata.

Fare clic su Elimina per cancellare I'elemento selezionato.
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Modo

Configurazione

Diagnostica

La modalita Configurazione & la modalita di funzionamento del software. La
maggior parte dei comandi pud essere eseguita in questa modalita. Nella modalita
configurazione viene creata, modificata, inviata o ricaricata una modalita
dal’XPSMC. Questa & la modalita predefinita all’avvio del programma.

La modalita Diagnostica si utilizza unicamente per la diagnostica del’XPSMC
collegato al PC. La configurazione non € modificabile. Nella modalita diagnostica le
finestre di lavoro del software sono di colore grigio.

In questa modalita il controller di sicurezza XPSMC collegato continua a funzionare
normalmente.

30
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Verifica

Verifica configurazione
Utilizzare questo comando per verificare se la configurazione € corretta prima di
trasmetterla all’XPSMC.

NOTA: Verra controllata la coerenza della configurazione. Questo controllo non
verifica la sicurezza né I'idoneita della configurazione per I'applicazione, la cui
responsabilita spetta all’'utente, il quale deve anche garantire la conformita a tutti i
codici e standard applicabili.
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Modulo

Modulo in modalita STOP

Fare clic su Modulo in modalita STOP per arrestare I’XPSMC. Le sue uscite di
sicurezza sono disattivate conformemente alla loro categoria di arresto
(immediatamente o con un ritardo). E necessario digitare la password.

Modulo in modalita RUN
Fare clic su Modulo in modalita RUN per portare ’XPSMC in modalita Run.

Modifica password

Fare clic su Modifica password per aprire una finestra che consente di modificare
la password. Prima l'utente riceve un messaggio che avverte che il controller & stato
arrestato.

Trasmetti la configurazione al modulo
Fare clic su Trasmetti la configurazione al modulo per inviare la configurazione
corrente al controller selezionato. Prima I'utente riceve un messaggio che avverte
che il controller & stato arrestato. E necessario digitare la password.
Nota: si prega si notare che quando viene trasmessa la configurazione le uscite
sono disattivate.

Carica la configurazione del modulo

Fare clic su Carica la configurazione del modulo per caricare la configurazione
nel PC e visualizzare la configurazione corrente del’XPSMC collegato. Contempo-
raneamente '’XPSMC continua a funzionare.

Genera copia convalidata dal controller
Fare clic su Genera copia convalidata dal controller per creare una copia di una
configurazione convalidata.
Le copie convalidate possono essere trasferite a un controller senza dover essere
nuovamente convalidate. Cid consente di agevolare la manutenzione e la
configurazione di una serie di controller identici.

Trasferisci copia convalidata al controller

Fare clic su Trasferisci copia convalidata al controller per trasferire una
configurazione convalidata in un controller.
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Leggi Convalida

Fare clic su Leggi Convalida per fornire la data di convalida e il nome della persona
che ha convalidato la configurazione del’XPSMC collegato.

Carica il protocollo del modulo

Fare clic su Carica il protocollo del modulo per caricare il protocollo della
configurazione corrente. In questo modo & possibile leggere, salvare sul PC o
stampare il protocollo. Se il controller & in modalita Run, verra richiesto di arrestarlo.

NOTA: quando si arresta il controller durante le lettura del protocollo, le uscite
vengono disattivate.

Apri il protocollo

Fare clic su Apri il protocollo per aprire una copia del protocollo in locale e
consentire la stampa. |l file & di sola lettura e non pud essere modificato.

Regolazioni del modulo (Configurazione del bus)

Fare clic su Regolazioni del modulo (Configurazione del bus) e selezionare una
tra le seguenti opzioni:

Opzione

Significato

Modbus
(RTU)

Apre una finestra in cui & possibile regolare le impostazioni richieste per il
funzionamento di tutti gli XPSMC (fino a 6) di questa configurazione con un
sistema MODBUS. Il funzionamento & possibile anche con sistemi
MODBUS diversi. Facendo clic sul pulsante Trasmetti viene eseguito il
comando di trasmissione delle impostazioni al modulo. Le impostazioni
sono applicabili a tutti i controller ma devono essere scaricate
singolarmente.

CANopen

Se il controller supporta le comunicazioni CANopen, € possibile impostare
qui i parametri quali indirizzo e velocita di trasmissione.

Profibus DP

Se il controller supporta le comunicazioni Profibus, & possibile selezionare
l'indirizzo qui.

Trasmetti le regolazioni al modulo
Fare clic su Trasmetti le regolazioni al modulo per inviare i parametri impostati
(per tutti i protocolli di comunicazione: Modbus (RTU), CANopen, Profibus DP) al
controller selezionato all'interno di questa configurazione. Deve essere arrestato
anche 'XPSMC. E necessario digitare la password.

NOTA: questo comando invia solo i parametri di comunicazione del bus e non la
configurazione.
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Informazioni sul modulo

Fare clic su Informazioni sul modulo per visualizzare le informazioni sul tipo di
modulo, sulla versione del firmware e sullo stato del modulo.

COM Selection...

Il pulsante Dettagli disponibile per alcuni controller consente di accedere a
informazioni piu dettagliate sulla versione del firmware e sullo stato del controller a

scopo di manutenzione.

Informazioni sul modulo E]

Modulo
Tipo: XPS-MC162ZP
fersione del fimware:  2.40
Estensione:  Profibus

Parametri di comunicazione
Modbus:  [non utilizzato]
Profibus:  [non utilizzato]
Stato

Il modulo & in modalita RUN.
Configurazione

|l modulo contiene una configurazione convalidata.
Configurazione convalidata da AWF il 18.02.2011, 15:32.

4 Aggioma

Dettaglil

Selezionare COM Selection... per selezionare la porta COM (1...16) del PC a cui &
collegato I'’XPSMC. Se si utilizza uno degli adattatori USB per la connessione al PC,
il driver USB stabilisce una porta COM virtuale. Occorre utilizzare il numero di

questa porta.

34

33003285 01/2012



Comandi dei menu

Opzioni

Editor...

Biblioteca

Lingua

Fare clic su Editor... per aprire la finestra di dialogo Editor Opzioni. La finestra di

dialogo consente di abilitare/disabilitare le seguenti opzioni:

e Viene subito visualizzata automaticamente la finestra di dialogo delle proprieta
per ciascun dispositivo trascinato nell’albero di configurazione.
In alternativa, & possibile aprire la finestra di dialogo delle impostazioni in
qualsiasi momento utilizzando il menu contestuale del dispositivo.

e Perimpostazione predefinita, € consentita la creazione di copie convalidate della

configurazione.

In alternativa, & possibile eseguire la selezione durante la convalida di una
configurazione. Anche se le copie convalidate sono consentite, selezionando
questa opzione ¢ possibile disattivare I'autorizzazione durante la convalida.

Fare clic su Biblioteca e selezionare una tra le seguenti opzioni:

Opzione

Significato

Mostra tutti i dispositivi

Vengono visualizzati i dispositivi disponibili.

Mostra solo i dispositivi per

Vengono visualizzati solo i dispositivi
applicabili al modello specifico del’XPSMC.

Fare clic su Lingua per selezionare la lingua da utilizzare con il software
XPSMCWIN. Le lingue disponibili saranno visualizzate nel menu.
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Guida

Contenuto

Informazioni su...

Fare clic su Contenuto per visualizzare una panoramica della guida in linea.

Fare clic su Informazioni su... per visualizzare le informazioni sulla versione del
software.
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Diagnostica

Avvia la diagnostica
Avvia la trasmissione dei dati diagnostici dal’XPSMC al PC.

Arresta la diagnostica
Arresta la trasmissione dei dati diagnostici dal’XPSMC al PC.

Nota
Passando alla modalita diagnostica con il menu Modo — Diagnostica, la barra del
menu sara modificata come descritto nel capitolo Elementi di una finestra,
pagina 25.
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Panoramica

Questo capitolo descrive tutte le funzioni e i dispositivi del’XPSMC, contenuti nella
finestra Biblioteca di Componenti del software di configurazione.
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L’immagine seguente offre una panoramica dei dispositivi nella biblioteca.

£ Modulo di sicurezza

fiis *Psmcisz

ﬂs XPSMC16 ZC - Espansione CANopen
ns XPSMC16 ZP - Espansione Profibus
flis xPsmcisx

fii, xpomcsz

ﬁz XPSMC32 ZC - Espansione CANopen
l}z XPSMC32 ZP - Espansione Profibus
fii, xPsmcaex

{‘_—j Componenti di controllo

|- {7 Avnesto demergenza
'@," un canale
1
'@' due canali
2=
{7 Dispositivo di protezione
h un canale
m due canali
2.
m con blocco

ﬁ Barriere fotoelettriche

|! con uscite transistor

{'_:\j Barriere fotoelettriche con Muting

con uscite relg

|M! con uscite transistor e Muting

|M°! con uscite relé e Muting
{7 Comando a due mani

0 Tipo s

8 Tipo liC

_9_ Interruttore magnetico
3 o
P Tappeto di sicurezza
8) Rilevamento velocita nulla
] ‘E‘j Dispositivi specifici
#8% Pressa a iniezione
El Sorveglianza di valvole di una pressa idraulica
@ 2 Pressa idraulica 2
Pressa eccentrica
@2 Pressa eccentrica 2
e‘:é Sorveglianza rottura albero/catena

r& Sorveglianza di valvola a sede

|'_=:J Componenti EDM

ffjj Componenti EDM

'vf? Sorveglianza dei contattori

ffj Componenti di avviamento

K! Avviamento automatico
8 Avviamento non sorvegliato

96 Avviamento sorvegliato

f:__‘jj Componenti di convalida

- Dispositivo di convalida a 2 canali

[ =

12

o
I
o
I

- Dispositivo di convalida a 3 canali

e

2.
3.

\::g Componenti vari

- {:’j Interruttori

== 1 canale

== 2candi
—-

<Np 2 canali antivalenti

— {3 Dispositivi logici

{z] anD
{z1 oR
{=1] oR
RS-FF
NOT

@ [Indicatore

C/) Relé temporizzatore

T Generatore dimpulsi

h Monitoraggio interruttore a pedale

53y

Selettore

E Stampo chiuso

f_j Modulo di sicurezza

= ﬁ] Modulo di sicurezza

G ol
G o2
G o3
G ot
G o5
G o6
G A1
G R2

ﬁ Indicatori
+ ;i] ‘contréleur!’
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Contenuto di questo capitolo

Questo capitolo contiene le seguenti sezioni:

Sezione Argomento Pagina
5.1 Modulo 42
5.2 Componenti di controllo 58
5.3 Componenti EDM 102
54 Componente di avviamento 104
5.5 Componenti di convalida 106
5.6 Componenti vari 108
5.7 Stati delle uscite 128
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5.1 Modulo

Panoramica

La cartella Modulo contiene gli otto tipi di controller: XPSMC16Z, XPSMC16ZC,
XPSMC16ZP, XPSMC16X, XPSMC32Z, XPSMC32ZC, XPSMC32ZP, e

XPSMC32X.

Contenuto di questa sezione
Questa sezione contiene le seguenti sottosezioni:

Argomento Pagina
Creare una configurazione 43
Configurazione della comunicazione 49
Impostazione delle uscite di sicurezza 52
Collegamento di un dispositivo a un’uscita di sicurezza 54
Utilizzo delle uscite di controllo 55
Modifica delle proprieta 57
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Creare una configurazione

Introduzione

Tempo di risposta

Creare una configurazione

Per creare una configurazione fare clic su File — Nuovo.

NOTA: gli esempi illustrati di seguito si riferiscono solo ai moduli a 16 ingressi. Salvo
diversamente indicato la procedura per i moduli a 32 ingressi & identica.

Per i modelli XPSMC16Z, XPSMC16ZC, XPSMC16ZP, XPSMC32Z, XPSMC32ZC,
XPSMC32ZP ¢ possibile impostare il tempo di risposta su 20 ms o 30 ms.

Un tempo di risposta piu lungo consente configurazioni piu complesse.

Per i controller a 32 ingressi, il tempo di risposta predefinito € 30 ms.

Per i controller a 16 ingressi, il tempo di risposta predefinito € 20 ms.
Per XPSMC16X e XPSMC32X il tempo di risposta & fisso a 20 ms.

Per creare una configurazione, procedere come segue.

Fase

Azione

1

Per creare una nuova configurazione fare clic su File — Nuovo.

Un simbolo di configurazione viene visualizzato nella finestra Configurazione e si
apre una finestra di dialogo che contiene il Titolo e I’Autore della configurazione.
L’immagine seguente mostra la finestra di dialogo Configurazione:

Configurazione @

Titolo: I [max. 16 carat.)

Autore: |

ultima modifica: 30.03.2011 09:53:28

Commento:

0K l Annulla

NOTA: se la finestra non si apre automaticamente questa opzione non é stata attivata
dal menu Opzioni — Editor.... E possibile accedere in qualsiasi momento a questa
finestra di dialogo utilizzando il menu contestuale del simbolo Configurazione (fare
clic con il pulsante destro sul simbolo e selezionare Proprieta).
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Fase | Azione
2 | Il titolo della configurazione fara parte della configurazione salvata nel controller.
L’ulteriore contenuto della casella & solo a scopo informativo.
Riempire i campi facoltativamente e fare clic su OK.
3 | Scegliere il tipo di controller da configurare dalla biblioteca e trascinare il simbolo
corrispondente nella finestra Configurazione.
Viene visualizzata la finestra di dialogo delle proprieta del controller:
Modulo C1 (XPSMC32 ZC) 3]
Nome: |Cont|oller1 n'gz
I Comunicazione ] Opzioni I
Tipo: |XPSMC32 ZC - Espansione C&Nope |
Versione FW: |>= 240 Ll
Tempo di risposta
tutte le uscite " <=20ms & <=30ms
(Funktion Schaltmatte <= 45 ms)
oK | Annulla
NOTA: se la finestra non si apre automaticamente questa opzione non & stata attivata
dal menu Opzioni — Editor.... E possibile accedere in qualsiasi momento a questa
finestra di dialogo utilizzando il menu contestuale del simbolo Configurazione (fare
clic con il pulsante destro sul simbolo e selezionare Proprieta).
NOTA: i controller XPSMC*X supportano una serie limitata di dispositivi. Pertanto,
dopo la selezione, viene visualizzata una finestra che richiede se nascondere i
dispositivi non supportati dalla biblioteca. Si consiglia di nasconderli.
4 | La finestra di dialogo consente di specificare il tipo di controller, le impostazioni di

comunicazione e di selezionare alcune opzioni relative al controller. Una descrizione
dettagliata dei parametri & fornita nella sezione Configurazione del controller.
Riempire i campi nella finestra di dialogo e fare clic su OK.
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Fase

Azione

| simboli per il controller e le 8 uscite disponibili sono visualizzati vicino alla finestra di
dialogo, nella finestra Configurazione.

E possibile iniziare a trascinare i dispositivi dalla biblioteca sulle uscite da utilizzare
per creare la configurazione.

S XPSMCWIN

File Modifica Modo Verifica Modulo Opzioni Guida
hed & Q| & e
Biblioteca di Componenti Configurazione

| =
S

|} Modulo di sicurezza

[‘15 XPSMC16Z

fNJ Configurazione

=l ©1 XPSMC322} Contrller’

[‘18 XPSMC16 ZC - Espansione CANopen { ol
ﬂs XPSMC16 ZP - Espansione Profibus —K 02
fi; xpsmciex 4 o3
I K ot
[‘32 XPSMC32 ZC - Espansione CANopen { o5
“32 XPSMC32 ZP - Espansione Profibus { ob
fi, xpsmcazx wali)
"MJ Componenti di controllo Etl R2

Componenti EDM

1 Componenti di avviamento

f:j Componenti di convalida

,'Lj Componenti vari

f‘j Modulo di sicurezza

Un modo alternativo per inizializzare una nuova configurazione é partire dalla fase

3.

Quando si trascina il simbolo del controller desiderato in una finestra
Configurazione vuota, sia la configurazione sia il controller con le uscite associate
vengono visualizzati conformemente alle finestre di dialogo.
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Configurazione del controller
La finestra di dialogo Modulo consente le seguenti impostazioni:

Opzione Descrizione
Nome E possibile assegnare un nome al controller.
Scheda Tipo Nella scheda Tipo, € possibile modificare il tipo di controller, selezionare

la versione del firmware del modello specifico e impostare il tempo di
risposta desiderato.

Selezione delle uscite @

Questa funzione ha due uscite: una per la chiusura e
una per 'apertura della pressa.

L'uscita selezionata o5 verra utilizzato per:

o S

+ Autorizzazione CHIUSURA EIO
" Autorizzazione APERTURA

Prego selezionare 'altra uscita:

Autorizzazione APERTURA: v '@

ok |

Il tipo di controller e la versione del firmware devono corrispondere ai
dati sull’apposita etichetta del dispositivo specifico da configurare.
Alcune funzionalita potrebbero non essere disponibili per tutte le
versioni.

Il Tempo di risposta pud essere impostato su 20 ms o 30 ms. Un tempo
di risposta piu lungo consente al controller di elaborare configurazioni
pil complesse, per esempio potrebbero essere utilizzati piu dispositivi.
Il carico relativo corrente del controller & visualizzato nella barra di stato
della finestra dell’applicazione. Un carico del 100% significa che non &
rimasto piu tempo di ciclo per elaborare dispositivi aggiuntivi.

A causa della modalita di elaborazione, il tempo di risposta dei dispositivi
Tappeto di sicurezza € generalmente piu lungo rispetto ad altri
dispositivi. A seconda dell'impostazione, € 30 ms 0 45 ms.
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Opzione

Descrizione

Scheda
Comunicazione

Nella scheda Comunicazione sono visualizzate le impostazioni del bus
di campo del controller. Ogni controller € dotato di un Modbus. In
opzione, potrebbe essere disponibile la comunicazione CANopen o
Profibus.

Modulo C1 (XPSMC32 ZC) 3

Nome: |Contloller1 ﬂ;z
Tipo pzioni I
Modbus
[non utilizzato) modifica...
CANopen
[non utilizzato] modifica...

0K | Annulla

E presente un pulsante modifica... per ogni bus disponibile. Fare clic su
questo pulsante per aprire una finestra di dialogo per modificare i
parametri del bus. Una descrizione dettagliata delle finestre di dialogo
fornita nel capitolo seguente Configurazione della comunicazione

(vedi pagina 49).
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Opzione

Descrizione

Scheda Opzioni

A seconda della versione del controller, potrebbe essere presente una
scheda Opzioni (versione 2.40 e successive). Qui € possibile definire un
ingresso per un Reset esterno e un’uscita per la Segnalazione errore
esterno.

Modulo C1 (XPSMC32 ZC) 3]

Nome: |Contloller1 mZ

Tipo [Comunicazione
Reset estemno
[~ Abilita Reset esterno

Ingresso per Reset: -

Segnalazione errore esterno

[~ Abilita segnalazione errore esterno

Uscita segnalazione erore: v

oK | Annulla |

L'ingresso Reset esterno pud essere uno degli ingressi i01..i16 o
i01..i32.

Con un contatto esterno collegato a questo ingresso, & possibile
ripristinare in remoto lo stato Errore esterno del controller. Il contatto
funziona allo stesso modo del pulsante reset sulla parte anteriore del
controller. L'unica eccezione € che se il contatto viene chiuso durante il
ciclo di alimentazione, non saranno ripristinati i valori predefiniti del
controller. Pertanto la configurazione rimarra valida. Fare riferimento al
Manuale hardware per ulteriori dettagli.

E possibile utilizzare una delle 8 uscite del controller per la
Segnalazione errore esterno. Questa uscita sara attiva nel caso in cui
il controller sia in stato di Errore esterno. Quindil'errore pud essere
segnalato da un dispositivo di segnalazione collegato o un PLC. Lo stato
di questa uscita € lo stesso del LED Errore esterno sulla parte
anteriore del controller.
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Configurazione della comunicazione

Modbus

Per accedere alla finestra di dialogo Modbus, utilizzare I'apposito pulsante
modifica... nella scheda Comunicazione della finestra di dialogo delle proprieta del
controller (fare clic con il pulsante destro sul simbolo del controller e selezionare
Proprieta) o il menu Modulo — Regolazioni del modulo (Configurazione del
bus) —» Modbus.

Parametro Modbus @

Indiizzo ~ Velocita di Parita
connetti (1-247) Baud
b Modulo1: | [19200 ~| [pai  ~]
- I
- [—
- -
- I
- .
- [—
- I
[~ vari Modbus
Trasmetti s I 0K | Annulla |

La finestra di dialogo Parametro Modbus consente, per un massimo di 8 controller
in una configurazione, di selezionare se un controller & collegato al bus, di definire
'Indirizzo bus del controller, nonché la Velocita di Baud e la Parita del bus.

Per utilizzare diversi Modbus, selezionare la casella di controllo opportuna. In
questo caso, & possibile definire le velocita di trasmissione e le impostazioni di parita
per ogni controller.

Premendo il pulsante Trasmetti si avvia il trasferimento dei parametri di
comunicazione (ma non della configurazione) al controller collegato.

Occorre eseguire il download per ogni controller separatamente.

Quando si scarica la configurazione su un controller, vengono trasferiti anche i
parametri di comunicazione.
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CANopen

Se il controller dispone dell’'opzione CANopen, € possibile accedere alla finestra di
dialogo CANopen premendo I'apposito pulsante modifica... nella scheda
Comunicazione della finestra di dialogo delle proprieta del controller (fare clic con
il pulsante destro sul simbolo del controller e selezionare Proprieta) o il menu
Modulo — Regolazioni del modulo (Configurazione del bus) —> CANopen.

Parametro CANopen @

Indirizzo
connetti (1-127)
- | Modulo 1:
s [
r [
r I
r [
r [
- Velocita di
Iu Baud: |250k ~
" PDOs1-4 + PDOs5-8
Trasmetti sif I 0K | Annulla |

La finestra di dialogo Parametro CANopen consente, per un massimo di 8
controller in una configurazione, di selezionare se un controller & collegato al bus,
di definire I'lndirizzo bus del controller e la Velocita di Baud del bus.

Per i controller con versione del firmware 2.40 e successive, & anche possibile
decidere quale set di PDO utilizzare.

Premendo il pulsante Trasmetti si avvia il trasferimento dei parametri di
comunicazione (ma non della configurazione) al controller collegato.

Occorre eseguire il download per ogni controller separatamente.

Quando si scarica la configurazione su un controller, vengono trasferiti anche i
parametri di comunicazione.
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Profibus

Se il controller dispone dell’opzione Profibus, € possibile accedere alla finestra di
dialogo Profibus premendo I'apposito pulsante modifica... nella scheda
Comunicazione della finestra di dialogo delle proprieta del controller (fare clic con
il pulsante destro sul simbolo del controller e selezionare Proprieta) o il menu
Modulo — Regolazioni del modulo (Configurazione del bus) — Profibus.

Parametro Profibus @

Indirizzo
connetti (1-125)

- | Modulo 1: [—
O [
r [
I= [
& [
& I
r [
H [

Trasmetti sy | 0K | Annulla ]

La finestra di dialogo Parametro Profibus consente, per un massimo di 8 controller
in una configurazione, di selezionare se un controller € collegato al bus e di definire
I'Indirizzo bus del controller.

Premendo il pulsante Trasmetti si avvia il trasferimento dei parametri di
comunicazione (ma non della configurazione) al controller collegato.

Occorre eseguire il download per ogni controller separatamente.

Quando si scarica la configurazione su un controller, vengono trasferiti anche i
parametri di comunicazione.
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Impostazione delle uscite di sicurezza

Introduzione

Le informazioni seguenti indicano come impostare le uscite di sicurezza.

Procedura

Impostare le uscite di sicurezza nel modo seguente:

Fase

Azione

1

Fare clic con il pulsante destro del mouse e selezionare Proprieta.
Viene visualizzata la seguente finestra di dialogo:

Output o1 %]

MName ,— @

: Stop Category 0
@ Stop Category 1

Delay Time: |25 3

01..300 g

[v Interruption of Celay Time

Delay OF Input |i01 | w
Cantrol Output: |c01 | ™

w| 7] OK Cancel |

| [Configuraton
i3 Configuration: Robat 17
1 @hs C1 PPSMCIEZP): "Controller 1°

ol

R Output without delay time

Outputwith delay time

Impostare le proprieta dell'uscita.

Confermare le impostazioni facendo clic su OK.
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Impostazioni della finestra di dialogo
La finestra di impostazione dei parametri consente di effettuare quanto segue:

Opzione

Descrizione

Nome

E possibile assegnare un Nome specifico all’'uscita.

Arresto di categoria 0/1

E possibile scegliere tra Arresto di categoria 0 (arresto
immediato) e Arresto di categoria 1 (arresto ritardato).

Ritardo

Il Ritardo € compreso tra 0,1 s e 300 s per il Tempo di
risposta di 20 ms e tra 0,15 s e 300 s per il Tempo di
risposta di 30 ms per Arresto di categoria 1.

Interruzione del ritardo

E possibile definire un’uscita per un’interruzione del ritardo.
Se il collegamento tra I'uscita di controllo assegnata e
l'ingresso di sicurezza € aperto, I'uscita di sicurezza viene
disattivata immediatamente.

Icona del sinottico modulare

Si apre una finestra in cui viene visualizzato il diagramma
sinottico modulare del componente in questione.

Icona Guida (?)

Il manuale di istruzioni si apre al capitolo che corrisponde al
componente per cui si richiede aiuto.

Le ultime due funzioni sono disponibili per i dispositivi in cui compaiono le icone

Sinottico modulare e Guida.
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Collegamento di un dispositivo a un’uscita di sicurezza

Procedura

Per assegnare un dispositivo alle uscite di sicurezza desiderate procedere come
indicato di seguito:

Fase Azione
1 Aprire una cartella del dispositivo.
2 Fare clic sul simbolo del dispositivo che si desidera collegare e trascinarlo

sull'uscita di sicurezza appropriata nella finestra Configurazione.
Risultato: quando viene rilasciato il pulsante del mouse il dispositivo & collegato
all'uscita di sicurezza, come indicato nella struttura ad albero.

NOTA: Quando sono collegati piu dispositivi a un’uscita di sicurezza, vengono
trattati come se fossero collegati da una funzione logica AND. | dispositivi di
avviamento costituiscono un’eccezione. Si presuppone che siano collegati da una
funzione OR.

NOTA: Questa procedura € valida per le funzioni e i dispositivi del’XPSMC.
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Utilizzo delle uscite di controllo

Introduzione

Il controller di sicurezza XPSMC dispone di 8 uscite di controllo per controllare gli
ingressi di sicurezza.

Ogni uscita di controllo fornisce un segnale a impulsi diverso.

Attraverso il segnale il controller & in grado di indicare se il segnale corretto &
applicato a un ingresso specifico. Pertanto & possibile rilevare un cortocircuito tra gli
ingressi.

Se un ingresso riceve un segnale imprevisto, 'uscita corrispondente verra
disattivata.

Per gli ingressi collegati alle stesse uscite di controllo, non € possibile rilevare i
cortocircuiti. Analizzare attentamente quali uscite di controllo possono essere
utilizzate per quali ingressi nell’applicazione senza compromettere l'integrita della
sicurezza.

A AVVERTENZA

PERDITA DEL RILEVAMENTO DI CORTOCIRCUITI

Accertarsi che il livello di sicurezza richiesto dell’applicazione non sia
compromesso, utilizzando la stessa uscita di controllo per diversi dispositivi.

Analizzare attentamente e comprendere la modalita di interazione dei circuiti che
condividono le uscite di controllo nell’applicazione. | cortocircuiti tra ingressi
controllati dalle stesse uscite di controllo non vengono rilevati. Occorre accertarsi
che non si verifichino situazioni pericolose.

Il mancato rispetto di queste istruzioni puo provocare morte, gravi infortuni
o danni alle apparecchiature.

Per alcuni dispositivi del controller di sicurezza XPSMC I'utilizzo di uscite di controllo
€ opzionale.

In alternativa, & possibile collegare gli ingressi opportuni a un’alimentazione esterna
(nominale +24 VDC).

Per gli ingressi collegati a un’alimentazione esterna invece che a un’uscita di
controllo, non & disponibile il rilevamento di cortocircuiti.

Potrebbero essere necessari elementi esterni, quali cablaggio separato o
schermatura, per garantire il livello di sicurezza richiesto.
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A AVVERTENZA

PERDITA DEL RILEVAMENTO DI CORTOCIRCUITI

Accertarsi che il livello di sicurezza richiesto dell’applicazione non sia
compromesso dal collegamento degli ingressi all’alimentazione esterna.

| cortocircuiti tra gli ingressi collegati all’alimentazione esterna non vengono
rilevati.

Analizzare attentamente e comprendere come la perdita del rilevamento di
cortocircuiti possa influire sull’applicazione.

Verificare se sono necessari elementi alternativi per garantire il livello di sicurezza
richiesto. Occorre accertarsi che non si verifichino situazioni pericolose.

Il mancato rispetto di queste istruzioni puo provocare morte, gravi infortuni
o danni alle apparecchiature.
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Modifica delle proprieta

Introduzione

Procedura

Trascinando un componente su un’uscita viene aperta in automatico la relativa
finestra proprieta. Questa funzione puo essere attivata o disattivata dal menu
Opzioni — Editor....

Per le modifiche delle proprieta procedere come indicato di seguito:

Fase

Azione

1

Fare clic con il pulsante destro del mouse su un dispositivo e selezionare
Proprieta... nel menu di scelta rapida.

Risultato: in questa finestra € possibile modificare i parametri regolabili di
questa funzione.

Indicare i parametri del dispositivo, le uscite di controllo e gliingressi di sicurezza
tramite i quali il dispositivo fisico € collegato all’XPSMC.

Nota: la stessa uscita di controllo pud essere utilizzata solo una volta per
dispositivo. Se un’uscita di controllo c1...c8 & gia utilizzata da un altro dispositivo,
un * segue il nome, per esempio c2*.

Utilizzando un’uscita di controllo piu volte I'utente deve assicurarsi che non
possano verificarsi situazioni pericolose, perché ad esempio la presenza di
cortocircuito non viene piu rilevata.

Nota: quando un ingresso di sicurezza € gia in uso non compare piu nella lista
degli ingressi di sicurezza disponibili. Non & previsto I'utilizzo multiplo degli
ingressi di sicurezza (eccetto per il dispositivo selettore).

Nota: I'uscita di controllo utilizzata nei tappeti di sicurezza non puo essere
utilizzata altrove nella configurazione.

Confermare i parametri definiti con OK.

A AVVERTENZA

PERDITA DEL RILEVAMENTO DI CORTOCIRCUITI

Accertarsi che il livello di sicurezza richiesto dell’applicazione non sia
compromesso, utilizzando la stessa uscita di controllo per diversi dispositivi.

Analizzare attentamente e comprendere la modalita di interazione dei circuiti che
condividono le uscite di controllo nell’applicazione. | cortocircuiti tra ingressi
controllati dalle stesse uscite di controllo non vengono rilevati. Occorre accertarsi
che non si verifichino situazioni pericolose.

Il mancato rispetto di queste istruzioni puo provocare morte, gravi infortuni
o danni alle apparecchiature.
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5.2 Componenti di controllo

Panoramica
Questo capitolo descrive la cartella Componenti di controllo.

Contenuto di questa sezione
Questa sezione contiene le seguenti sottosezioni:

Argomento Pagina

Arresto d’emergenza 59
Dispositivo di protezione 60
Barriere fotoelettriche (Electro Sensitive Protective Equipment (ESPE)) di 62
categoria 4 senza muting

Barriere fotoelettriche con Muting 64
Interruttore magnetico 69
Comando a due mani tipo IIIA/IIC 71
Tappeto di sicurezza 73
Rilevamento velocita nulla 75
Pressa a iniezione 81
Sorveglianza di valvole di una pressa idraulica 83
Pressa idraulica 2 86
Pressa eccentrica 89
Pressa eccentrica 2 93
Sorveglianza rottura albero/catena 100
Sorveglianza di valvola a sede 101
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Arresto d’emergenza

Introduzione

La cartella Arresto d’emergenza contiene i due simboli dei dispositivi per 'arresto
d’emergenza a uno e due canali.

Impostazioni della finestra di dialogo
La finestra Arresto d’emergenza consente di impostare quanto segue:

Arresto d'emergenza @

Nome: IAneslo d'emergenza =;8j
2%

Funzione

(" pulsante a un canale

Ingressi

Canale n*1: v | € Uscita di controllo: v
Canale n*2: v | € Uscita di controllo: v

Gli ingressi sono
¢ azionati dalle uscite di controllo

alimentate esternamente (Riduzione della
sicurezzal)

ﬂ ﬂ oK | Annulla |

La tabella descrive le possibilita di impostazione:

Opzione Descrizione

Nome E possibile assegnare un nome al dispositivo.

Funzione E possibile scegliere il pulsante a un canale e il pulsante a due canali.
Ingressi Gli ingressi per la connessione del pulsante di arresto d’emergenza

devono essere indicati qui. Occorre inoltre scegliere le uscite di controllo
o l'alimentazione esterna alternativa (nominale +24 VDC) per controllare
gli ingressi.

NOTA: Se gli ingressi sono alimentati esternamente, non & disponibile il
rilevamento dei cortocircuiti. Potrebbe essere necessario garantire il
livello di sicurezza richiesto con altri mezzi. Per ulteriori informazioni, fare
riferimento al capitolo Utilizzo delle uscite di controllo (vedi pagina 55).
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Dispositivo di protezione

Introduzione

NOTA: assegnare uno dei tre dispositivi di avviamento (avviamento automatico,
avviamento non sorvegliato o avviamento sorvegliato) a ciascun dispositivo di
protezione. Diversamente € impossibile attivare I'uscita di sicurezza corrispondente.

La cartella Dispositivo di protezione contiene tre simboli: dispositivo di protezione
con un canale, dispositivo di protezione con due canali e dispositivo di protezione
con blocco (tre canali).

Impostazioni della finestra di dialogo
La finestra di dialogo Dispositivo di protezione consente di impostare quanto

segue:

Dispositivo di protezione
Nome: IDispositivo di protezione @
Funzione Ingressi

¢ Talun canalo senza|blocco Canale n*1: v | € Uscita di controllo: v
(" a due canali senza blocco Canale n*2: v | € Uscita di controllo: <

Blocco: v | € Uscita di controllo: <

Opzioni

[~ Blocco del'avviamento

. : Gli ingressi sono
™ Sorveglianza della sincr. Canale 1 - Canale 2: s —
(" azionati dalle uscite di controllo

Tempo di Sincr.: s ~ dlimentate esternamente (Riduzione della
(0.45..2.405) sicurezzal)

E, ll oK | A

La tabella descrive i parametri:

Opzione Descrizione
Nome E possibile assegnare un Nome specifico al dispositivo.
Funzione E possibile scegliere tra un dispositivo di protezione con un finecorsa,a

un canale senza blocco, due finecorsa a due canali senza blocco o
due finecorsa con blocco a due canali con blocco.
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Opzione

Descrizione

Dispositivo di
protezione a un
canale senza
blocco

Nel campo Opzioni si puo indicare se occorre un blocco
dell’avviamento. Durante il Blocco dell’avviamento, il dispositivo di
protezione deve essere aperto una volta, quindi richiuso prima di poter
avviare la macchina, per verificare che il contatto collegato sia operativo.
Nel campo Ingressi occorre indicare I'ingresso a cui collegare il canale
1. Occorre inoltre scegliere I'uscita di controllo o I'alimentazione esterna
alternativa (nominale +24 VDC) per controllare I'ingresso.

NOTA: se l'ingresso & alimentato esternamente, non & disponibile il
rilevamento dei cortocircuiti. Potrebbe essere necessario garantire il
livello di sicurezza richiesto con altri mezzi. Per ulteriori informazioni, fare
riferimento al capitolo Utilizzo delle uscite di controllo (vedi pagina 55).

Dispositivo di
protezione a 2
canali senza
blocco

Nel campo Opzioni si puo indicare se occorre un blocco
dell’avviamento. Durante il blocco dell’avviamento, il dispositivo di
protezione deve essere aperto una volta, quindi richiuso prima di poter
avviare la macchina, per verificare che i contatti collegati siano operativi.
Inoltre puo essere definito il tempo di sincronizzazione durante il quale i
contatti dei canali n. 1 e n. 2 devono funzionare. Se questo intervallo di
tempo viene superato, I'uscita di sicurezza assegnata non viene attivata.
Per un tempo di risposta di 20 ms I'intervallo € compreso tra 0,5 € 2,5 s;
per un tempo di risposta di 30 ms I'intervallo rientra fra 0,45 e 2,4 s
(tempo di sincronizzazione).

Nel campo Ingressi occorre indicare gli ingressi a cui collegare il canale
1 e 2. Occorre inoltre scegliere le uscite di controllo o I'alimentazione
esterna alternativa (nominale +24 VDC) per controllare gli ingressi.
NOTA: se gli ingressi sono alimentati esternamente, non & disponibile il
rilevamento dei cortocircuiti. Potrebbe essere necessario garantire il
livello di sicurezza richiesto con altri mezzi. Per ulteriori informazioni, fare
riferimento al capitolo Utilizzo delle uscite di controllo (vedi pagina 55).

Dispositivo di
protezione a 2
canali con blocco

Nel campo Opzioni si pud indicare se occorre un blocco
dell’avviamento. Durante il blocco dell’avviamento, il dispositivo di
protezione deve essere aperto una volta, quindi richiuso prima di poter
avviare la macchina, per verificare se i contatti collegati dei canalin. 1 e
n. 2 e blocco sono operativi. Inoltre puo essere definito il tempo di
sincronizzazione durante il quale i contatti dei canali n. 1 e n. 2 devono
funzionare. Se questo intervallo di tempo viene superato, I'uscita di
sicurezza assegnata non viene attivata. Per un tempo di risposta di 20
ms l'intervallo & compreso tra 0,5 e 2,5 s; per un tempo di risposta di 30
ms l'intervallo rientra fra 0,45 e 2,4 s (tempo di sincronizzazione).
Gliingressi utilizzati devono essere indicati nel campo Ingressi. Occorre
inoltre scegliere le uscite di controllo o 'alimentazione esterna alternativa
(nominale +24 VDC) per controllare gli ingressi.

NOTA: se gli ingressi sono alimentati esternamente, non & disponibile il
rilevamento dei cortocircuiti. Potrebbe essere necessario garantire il
livello di sicurezza richiesto con altri mezzi. Per ulteriori informazioni, fare
riferimento al capitolo Utilizzo delle uscite di controllo (vedi pagina 55).
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Barriere fotoelettriche (Electro Sensitive Protective Equipment (ESPE)) di
categoria 4 senza muting

Introduzione

La cartella Barriere fotoelettriche contiene due simboli:

Barriere fotoelettriche (ESPE = Electro Sensitive Protective Equipment) con uscite
transistor e con uscite relé con e senza muting.

NOTA: assegnare uno dei tre dispositivi di avviamento (avviamento automatico,
avviamento non sorvegliato o avviamento sorvegliato) a ciascuna barriera
fotoelettrica. Diversamente & impossibile attivare I'uscita di sicurezza
corrispondente.

La barriera fotoelettrica con uscite transistor controlla autonomamente le proprie
uscite di sicurezza (OSSD = Output Safety Switching Device) mediante una breve
interruzione. Le uscite di sicurezza della barriera fotoelettrica devono essere
collegate a ingressi di sicurezza diversi del’XPSMC.

Tuttavia questa verifica dell’'uscita non & possibile per 'uscita e quindi viene
eseguita dal’XPSMC. Per consentire il monitoraggio dei corto circuiti, le uscite di
sicurezza della barriera fotoelettrica devono essere collegate a diversi ingressi di
sicurezza e uscite di controllo del’XPSMC.

Per le uscite di sicurezza della barriera fotoelettrica & disponibile I'intervallo di
sincronizzazione seguente:

Tempo di risposta Tempo di sincronizzazione
20 ms 0,5..5,0s
30 ms 0,45...4,95 s

Se la differenza di tempo tra gli interventi delle due uscite di sicurezza (OSSD) non
rientra nell'intervallo, 'uscita di sicurezza interessata non sara attivata.
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Impostazioni della finestra di dialogo
La finestra di impostazione dei parametri consente di effettuare quanto segue:

Barriere fotoelettriche

Funzione

(" Uscita transistor

Opzioni

[~ Blocco dell'avviamento

Tempo di Sincr.
Tempo di sincr. 0SSD 1

Ingressi

Nome: lBauiere fotoelettriche I

0SSD 1: v | € Uscita di controllo: <
0SSD 2 v | € Uscita di controllo: <

E] ll IT' Annulla |

1
@

-0SSD 2:|0.45 s

(045..4955)

La tabella descrive le diverse possibilita di impostazione:

Opzione

Descrizione

Nome

E possibile assegnare un Nome specifico al dispositivo.

Funzione

E possibile scegliere la barriera fotoelettrica con uscita transistor e con
uscita relé.

Opzioni

Si puo indicare se sia richiesto un blocco dell’avviamento. Durante il
blocco dell’avviamento il campo di protezione della barriera fotoelettrica
deve essere interrotto una volta e convalidato di nuovo, prima di attivare
le uscite di sicurezza del’XPSMC. Inoltre pud essere impostato il tempo
di sincronizzazione durante il quale i contatti dei canalin. 1 e n. 2 devono
chiudersi. Se questo periodo di tempo viene superato, le uscite di
sicurezza assegnate non vengono attivate. Il tempo di risposta di 20 ms
si definisce in un intervallo compreso tra 0,5 s e 5,0 s; un tempo di
risposta di 30ms si definisce nell’intervallo tra 0,45 e 4,95 s (tempo di
sincronizzazione).

Ingressi

Selezionare qui gli ingressi di sicurezza a cui sono collegate le uscite di
sicurezza della barriera fotoelettrica (OSSD 1 e OSSD 2). In caso di
barriere fotoelettriche con uscite relg, occorre definire anche le uscite di
controllo.

NOTA: Per controllare le uscite rele da un’alimentazione esterna (e non
dalle uscite di controllo), utilizzare 'opzione Uscita transistor. Potrebbe
essere necessario applicare mezzi di sicurezza esterni per compensare
la perdita del rilevamento di cortocircuiti. Per ulteriori informazioni, fare
riferimento al capitolo Utilizzo delle uscite di controllo (vedi pagina 55).
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Barriere fotoelettriche con Muting

Introduzione

La cartella Barriere fotoelettriche con Muting contiene due simboli:

Barriera fotoelettrica (ESPE = Electro Sensitive Protective Equipment) con uscite
transistor o uscite relé e con funzione muting.

La funzione muting pud essere utilizzata per bypassare il campo di protezione di una
barriera fotoelettrica (ESPE), ad esempio per portare un pezzo da lavorare
all'interno o all’esterno dell’area pericolosa.

Esempio di muting:

La funzione muting & controllata da quattro sensori aggiuntivi appartenenti a due
gruppi (A e B), e puo essere attivata soltanto quando sono gia state attivate le uscite
di sicurezza (e quindi il campo di protezione ¢& libero). Diversamente I'attivazione
della funzione muting genera un messaggio di errore e le uscite di sicurezza
rimangono disattivate. Il muting funziona rispondendo a un comando opportuno
proveniente dai sensori di muting in entrambe le direzioni di trasporto, e quindi
all'interno della zona pericolosa e poi di nuovo all’esterno.

Per attivare la funzione muting i sensori di muting dei gruppi A e B devono azionarsi
durante un tempo di sincronizzazione variabile tsy, (da 0,5 a 3 s con un tempo di
risposta di 20 ms o da 0,6 a 3 s con un tempo di risposta di 30 ms o infinito). Inoltre
l'intervallo di muting ty, puo essere impostato da 0,5 a 10 minuti o all'infinito. Durante
questo intervallo gli oggetti trasportati possono passare attraverso il campo di
protezione attivo senza che le uscite di sicurezza del’XPSMC spengano la
macchina. Se I'intervallo viene superato compare un messaggio di errore e le uscite
di sicurezza vengono disattivate.
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Per bypassare manualmente il campo di protezione si utilizza il pulsante libera
circolazione. Questa operazione € necessaria ad esempio quando la funzione
muting € attiva e gli oggetti trasportati sono rimasti bloccati all’interno del campo di
protezione della barriera fotoelettrica (ESPE). Questa opzione consente di estrarre
gli oggetti dalla macchina nonostante la barriera fotoelettrica (ESPE). Per evitare
che venga usata in maniera impropria, la funzione di libera circolazione puo essere
attivata per un massimo di 10 minuti.

A PERICOLO

ACCESSO NON CORRETTO AD AREA PROTETTA

Assicurarsi che le dimensioni delle aperture siano il piu possibile ridotte e che
rispettino la norma EN60294.

Assicurarsi che i fotosensori siano puliti e privi di ostruzioni.
Il mancato rispetto di queste istruzioni provochera morte o gravi infortuni.

A AVVERTENZA

PERICOLO DI INTERFERENZA TRA IL RIVELATORE E | SENSORI A FASCIO
PASSANTE

Montaggio inverso trasmettitori e ricevitori.

Montare i ricevitori vicini ad una distanza superiore alla distanza minima di
separazione.

Il mancato rispetto di queste istruzioni puo provocare morte, gravi infortuni
o danni alle apparecchiature.

Per creare il segnale di muting, i sensori con uscita o i finecorsa meccanici sono
adatti per differenziare tra individui e oggetti. Nel contempo si deve evitare che il
campo di protezione possa essere facilmente bypassato (ad esempio con adesivi o
fotosensori).

All'ingresso nell’area pericolosa € consigliabile prevedere un segnale luminoso che
indichi lo stato del muting. Questo segnale deve essere collegato tra il morsetto H1
e la tensione di alimentazione del’XPSMC (morsetto A1). Se si verifica un errore a
livello del segnale luminoso (corto circuito, interruzione), la funzione di muting viene
disattivata immediatamente e appare un messaggio di errore. Le uscite di sicurezza
vengono quindi disattivate.

Per il segnale luminoso si utilizzano sorgenti di luce bianca con una superficie di

illuminazione di 1 cm? e una luminosita minima di 200 Im/m. La corrente di questa
sorgente luminosa pud variare tra 20 e 350 mA.
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Il segnale luminoso si accende quando i segnali di muting sono generati in maniera
corretta e indica che la funzione di protezione dalla barriera fotoelettrica (ESPE)

viene bypassata:

e Un nuovo ciclo con il comando di avviamento viene avviato solo quando non &
richiesto alcun segnale di muting e quando il campo di protezione ¢ libero.
e Mentre & attivo un segnale di muting generato correttamente nessuno deve poter

accedere all’area pericolosa.

e | mezzi di trasporto teleguidati devono creare un segnale di muting prima di
entrare nel campo di protezione, che possono lasciare solo quando non

interrompono piu i raggi delle barriere fotoelettriche.

La funzione muting soddisfa i requisiti di PL e, categoria 4 secondo EN ISO / 1ISO
13849-1. Per il monitoraggio corretto della lampada di muting & necessario che il

muting abbia una durata minima di 500 ms.

| fotosensori di muting devono funzionare in modalita di commutazione in assenza
di luce per generare il segnale di uscita quando viene interrotto un raggio di luce.

Impostazioni della finestra di dialogo
La finestra di impostazione dei parametri consente di effettuare quanto segue:

Barriere fotoelettriche con Muting @

Nome: IBaniere fotoelettiche lezI:

Funzione

" Uscita transistor

Opzioni

[~ Blocco dell'avviamento

Tempo di sincr. 0SSD 1-0SSD 2 |0.5 s
(05..25%)

Ingressi

0SSD 1: v | € Uscita di controllo: v
0SSD 2 v | € Uscita di controllo: v

Muting ...
ﬂ ﬂ oK | Annulla |
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La tabella descrive le diverse possibilita di impostazione:

Opzione Descrizione

Nome E possibile assegnare un nome al dispositivo.

Funzione E possibile scegliere la barriera fotoelettrica con uscita transistor o con
uscita rele. Il simbolo del dispositivo cambia in base alla scelta
effettuata.

Opzioni Si puo indicare se sia richiesto un blocco dell’avviamento. Durante il

blocco dell’avviamento il campo di protezione della barriera fotoelettrica
deve essere interrotto una volta e convalidato di nuovo, prima di attivare
le uscite di sicurezza del’XPSMC.

Ingressi Selezionare qui gli ingressi di sicurezza a cui sono collegate le uscite di
sicurezza della barriera fotoelettrica (OSSD 1 e OSSD 2). In caso di
barriere fotoelettriche con uscite relg, occorre definire anche le uscite di
controllo.

NOTA: Per controllare le uscite rele da un’alimentazione esterna (e non
dalle uscite di controllo), utilizzare 'opzione Uscita transistor. Potrebbe
essere necessario applicare mezzi di sicurezza esterni per compensare
la perdita del rilevamento di cortocircuiti. Per ulteriori informazioni, fare
riferimento al capitolo Utilizzo delle uscite di controllo (vedi pagina 55).

Premendo il pulsante Muting si apre la finestra Parametri del Muting illustrata di
seguito.

La finestra Parametri del Muting comprende le opzioni seguenti:

Muting Parameters (%]
- Opfions - Inputs
[~ Muting Time Manitaring Al R4 T Control Output v

Muting Time: [ min B[ [v Control Ouput [ [+
05 .. 10 min) a2l v J
Override Time: [10 min B2 v

05 A0mn) | oyemide
[~ Sync Time Monitoring A1-1/A2-E2 ¥ < Control Culput ]

Sync Time g
05..304 ﬂ ﬂ 0K Cancel |
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La tabella seguente descrive i parametri della finestra di dialogo:

Opzione

Descrizione

Opzioni

Sorveglianza durata del Muting:

la Durata del Muting opzionale indica il tempo massimo durante il
quale pud essere attivata la funzione muting. Se la funzione muting
supera questo limite si genera un messaggio di errore. Gli intervalli di
muting vanno da 0,5 a 10 min.

Durata di libera circolazione: la Durata di libera circolazione indica
il tempo massimo durante il quale pud essere attivata la funzione di
libero movimento. Il valore predefinito impostato & 10 min. L’intervallo
di libera circolazione va da 0,5 a 10 min.

Sorveglianza della sincr.:

il tempo di sincronizzazione opzionale & il tempo durante il quale i
sensori di muting dei gruppi A e B devono essere attivati prima di
avviare il muting. Se questo intervallo viene superato la funzione
muting non si attiva. Per un tempo di risposta di 20 ms l'intervallo &
compreso tra 0,5 e 2,5 s; per un tempo di risposta di 30 ms l'intervallo
rientra fra 0,45 e 2,4 s (Tempo di Sincr.).

Ingressi

L’ingresso di libera circolazione, i due gruppi A e B di sensori di muting
e le uscite di controllo con cui gli XPSMC sono collegati alla barriera
fotoelettrica devono essere indicati nel campo Ingressi.

| due gruppi di sensori di muting, A e B, devono necessariamente
essere collegati a uscite di controllo diverse.
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Interruttore magnetico

Introduzione

La cartella Componenti di controllo contiene il simbolo del dispositivo comando ad

interruttore magnetico.

L’interruttore magnetico & formato da un contatto normalmente chiuso e da un
contatto normalmente aperto che occorre azionare entro il tempo di sincroniz-
zazione; diversamente le uscite di sicurezza interessate non saranno attivate.

Impostazioni della finestra di dialogo
La finestra di impostazione dei parametri comprende le seguenti opzioni:

Interruttore magnetico @

Nome: Ilnteuunore magnetico _9_

Opzioni

[~ Blocco dell'avviamento

Tempo di Sincr.

Tempo di sincr.: |0,45 s

(045..2405)

Ingressi

NC: v | NC€ Uscita di controllo: %
NO: v |NO& Uscita di controllo: 7

Gli ingressi sono
(% azionati dalle uscite di controllo

~ dlimentate esternamente (Riduzione della
sicurezzal)

ﬂ ﬂ 0K | Annulla
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La tabella descrive le diverse possibilita di impostazione:

Opzione

Descrizione

Nome

E possibile assegnare un nome al dispositivo.

Opzioni

Si puo indicare se sia richiesto un blocco dell’avviamento. Durante il
blocco dell’avviamento l'interruttore magnetico deve essere azionato
una volta prima di avviare la macchina e quindi disattivato, per
controllare che funzionino anche i contatti collegati. Per un tempo di
risposta di 20 ms l'intervallo € compreso tra 0,5 e 2,5 s; per un tempo di
risposta di 30 ms l'intervallo rientra fra 0,45 e 2,4 s (tempo di
sincronizzazione).

Ingressi

Indicare qui gli ingressi utilizzati.

Occorre inoltre scegliere le uscite di controllo o 'alimentazione esterna
alternativa (nominale +24 VDC) per controllare gli ingressi.

NOTA: se gli ingressi sono alimentati esternamente, non ¢ disponibile il
rilevamento dei cortocircuiti. Potrebbe essere necessario garantire il
livello di sicurezza richiesto con altri mezzi. Per ulteriori informazioni,
fare riferimento al capitolo Ultilizzo delle uscite di controllo

(vedi pagina 55).

NOTA: Se si collegano gli interruttori magnetici in serie, la categoria massima
raggiungibile & la categoria 3.

E possibile collegare in serie al massimo
e 3 interruttori magnetici con LED
e 6 interruttori magnetici senza LED
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Comando a due mani tipo IIIA/IIIC

Introduzione

La cartella Componenti di controllo contiene la cartella Comando a due mani. In
questa cartella € possibile trovare i simboli del dispositivo per un comando a due
mani Tipo IlIA e un comando a due mani Tipo IlIC secondo EN 574.

| due pulsanti di un comando a due mani devono avere almeno un contatto
normalmente aperto (NO) e uno normalmente chiuso (NC).

Questi pulsanti devono essere attivati entro il tempo di sincronizzazione paria 0,5 s
per ottenere la commutazione dell’'uscita di sicurezza.

Quando questo intervallo di tempo viene superato, l'uscita di sicurezza assegnata
non viene attivata.

Dopo il rilascio di almeno uno dei pulsanti, 'uscita diventa inattiva e non puo essere
riattivata finché non vengono rilasciati entrambi i pulsanti.

Per i comandi a due mani di Tipo IlIA & sufficiente un pulsante con un contatto NO
e un altro con un contatto NC. Le possibilita di rilevamento errori sono limitate.

Per i comandi a due mani di Tipo IlIC ogni pulsante deve avere un contatto NO e
uno NC. Pertanto & possibile una diagnostica piu approfondita.

NOTA: | comandi a due mani di Tipo IlIC offrono un livello superiore di sicurezza
rispetto ai comandi di Tipo IlIA.
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Impostazioni della finestra di dialogo

I comando a due mani consente le seguenti impostazioni:

Tipo IIIA

Tipo IlIC

Comando a due mani

Comando a due mani @

Nome: |Comando a due mani

Function

" Type llIC
Ingressi

Pusante 1:] v |NO

Pusante 2| +| ch
[ ~|no
[~ NC((]

Gli ingressi sono

&r

sicurezzal)

(" azionati dalle uscite di controllo
alimentate estemamente (Riduzione della

Nome: IComando a due mani

o

Function
" Type lllA
@ fiypeliic

Ingressi

Pulsante 1: v I NUj Uscita di conlrollo:l v I
Pulsante 1: v I NC

Pulsante 2: v I NUj Uscita di contlollo:l v I
Pulsante 2: v I NC

Gli ingressi sono

(¢ azionati dalle uscite di controllo

- alimentate esternamente (Riduzione della
sicurezzal)

o ? T o 7| 0K | Annua
Opzione | Descrizione
Nome E possibile assegnare un nome specifico al dispositivo.
Funzione | E possibile selezionare Tipo IlIA o Tipo llIC.
Ingressi Le uscite di controllo e gli ingressi di sicurezza a cui sono collegati i pulsanti del

comando a due mani devono essere indicati nel campo Ingressi.

Per i comandi di Tipo llIA occorre utilizzare 2 ingressi.

Per i comandi di Tipo IlIC occorre utilizzare 4 ingressi.

L’utilizzo delle uscite di controllo & opzionale. In alternativa, i contatti possono
essere controllati dall’alimentazione esterna (nominale +24 VDC).

NOTA: Se non si utilizzano le uscite nominali, occorre applicare mezzi esterni
per garantire il livello di sicurezza richiesto. Per ulteriori informazioni, fare
riferimento al capitolo Utilizzo delle uscite di controllo (vedi pagina 55).
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Tappeto di sicurezza

Introduzione

NOTA: Assegnare uno dei tre dispositivi di avviamento (avviamento automatico,
avviamento non sorvegliato o avviamento sorvegliato) a ciascun tappeto di
sicurezza. Diversamente & impossibile attivare I'uscita di sicurezza corrispondente.

La cartella Componenti di controllo contiene il simbolo della funzione Tappeto di
sicurezza.

Il tappeto di sicurezza € composto da due coppie di conduttori di metallo che vanno
in corto circuito quando vengono calpestati. Le uscite di sicurezza del’XPSMC
vengono quindi disattivate. Per poter rilevare questo corto circuito i quattro
conduttori devono essere collegati a ingressi di sicurezza e uscite di controllo
diverse.

Tipi: vedere specifiche tecniche, manuale hardware.

NOTA: Le uscite di controllo utilizzate per i tappeti di sicurezza non si possono
utilizzare per nessun altro dispositivo.

A AVVERTENZA

MANCATO RILEVAMENTO DELLA CONNESSIONE INCROCIATA DELL’IN-
GRESSO DI SICUREZZA.

Nelle applicazioni del tappeto di sicurezza assicurarsi che i quattro conduttori di
collegamento siano tutti collegati a ingressi di sicurezza e uscite di controllo
diverse.

Il mancato rispetto di queste istruzioni puo provocare morte, gravi infortuni
o danni alle apparecchiature.
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Impostazioni della finestra di dialogo

La finestra di impostazione dei parametri consente di effettuare quanto segue:

Safety Mat 3]
Mame -

Inputs

Input 1: v <=  Control Cutput -
InpLt 2: ¥ <  Confrol Cutout R4

ﬂ ﬂ Gancel ‘ OK

La tabella descrive le diverse possibilita di impostazione:

Opzione Descrizione

Nome E possibile assegnare un nome al dispositivo.

Ingressi Le uscite di controllo e gli ingressi di sicurezza a cui & collegato il tappeto
di commutazione di sicurezza devono essere indicati nel campo
Ingressi.
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Rilevamento velocita nulla

Introduzione

La cartella Componenti di controllo contiene il simbolo del dispositivo Rilevamento
velocita nulla.

Questo dispositivo rileva la velocita nulla di un motore o di un albero. Per inserire la
velocita di rotazione del motore sono necessari un disco encoder e due sensori
PNP, come mostra la figura Diagramma funzionale, pagina 209. Questi sensori
possono essere collegati solamente agli ingressi di sicurezza i1 e i2 del’XPSMC.
Se questi ingressi sono gia in uso, 'applicazione genera un messaggio di avviso.

Regole da osservare

Per questo dispositivo € necessario rispettare quanto segue:

e | sensori devono essere disposti in modo che in ogni momento sia attivato solo
un sensore (= segnale ALTO).

e Se entrambi i sensori sono in stato BASSO, un messaggio di errore indica la
rottura di un cavo e le relative uscite vengono disattivate.

e Se entrambi i sensori sono in stato ALTO dopo I'accensione del’XPSMC, un
messaggio di avviso viene inviato tramite Modbus e le relative uscite vengono
disattivate. Dopo il rilevamento della velocita nulla e il conseguente movimento,
il messaggio di avviso scompare.

e Se la velocita nulla & gia stata rilevata ed entrambi i sensori sono in stato ALTO,
un messaggio di avviso viene inviato tramite Modbus e le relative uscite vengono
disattivate.

e Se solo un sensore produce un segnale dinamico dopo una velocita nulla, dopo
30 s compare un messaggio di errore e le uscite corrispondenti vengono
disattivate.

e Se dopo I'avviamento dell’XPSMC entrambi i sensori sono in stato BASSO
compare un messaggio di errore.

NOTA: & possibile utilizzare solo un Rilevamento velocita nulla per XPSMC, poiché
ci sono solo due ingressi contatore (i1 e i2) per ciascun controller. Per lo stesso
motivo, non & possibile utilizzare il dispositivo di rilevamento velocita nulla
contemporaneamente al dispositivo sorveglianza rottura albero/catena del
controller di sicurezza XPSMC.

NOTA: I'uscita sara attivata se i sensori non rilevano alcun movimento.
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Stati dei sensori e comportamento

Calcolo

Sequenza di accensione

Stato del sensore1 |0 0( 1
Stato del sensore2 |0 1(%) 1
Comportamento Messaggio di errore | Velocita nulla Messaggio di avviso (**)
Uscita 0 1 0
Azione
Stato del sensore 1 0 0(" 1
Stato del sensore 2 0 1% 1
Comportamento Messaggio di errore | Velocita nulla Messaggio di
avviso
Uscita 0 1 1

* Se lo stato dei sensori € opposto (0/1, 1/0), il comportamento & il medesimo.

** Se la versione del firmware € precedente alla 2.34 viene visualizzato un
messaggio di errore (cortocircuito tra gliingressi) invece del messaggio di avviso.
Questo messaggio di errore deve essere acquisito con il pulsante reset.
Nota: quando '’XPSMCeeZe* con una versione del firmware precedente a 2.34
inizia a funzionare con entrambi gli ingressi del sensore su ALTO, il
Cortocircuito sugli ingressi rimane attivo.

Messaggio di errore | messaggi di errore esterni devono essere acquisiti con |l
pulsante reset.

Messaggio di avviso | messaggi di avviso inviati tramite Modbus non devono
essere acquisiti. Non appena gli stati dei sensori cambiano, vengono acquisiti
automaticamente.

Entrambi i sensori emettono una frequenza che dipende dal numero dei denti e dei
giri al minuto:

Hzl = nl girisimin] .
flHz] e
(0]
nlgiri/min] = JHz] > 60]

z
dove

f = frequenza degli impulsi dei sensori in Hertz
n = velocita di rotazione del disco encoder in giri al minuto
z = numero di denti del disco encoder
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Esempi

A AVVERTENZA

IMPIEGO IMPROPRIO

Non utilizzare '’XPSMC per applicazioni in cui la frequenza degli impulsi per il
rilevamento dei denti su macchine rotanti deve essere superiore a 450 Hz.

Il mancato rispetto di queste istruzioni puo provocare morte, gravi infortuni
o danni alle apparecchiature.

Esempio 1: macchina con 3000 giri/min e un disco encoder con 26 denti:

fons = %x 26= 1300Hz

Una frequenza di 1300 Hz non & consentita poiché supera i 450 Hz.

Esempio 2: la stessa macchina (3000 giri/min) e un disco encoder a 8 denti:

3000
Jnax = g 8= 100Hz

Una frequenza di 400 Hz & consentita poiché inferiore a 450 Hz.

Frequenza di commutazione

Il limite di frequenza al di sotto del quale viene rilevata una velocita nulla e vengono
attivate le uscite di sicurezza si pud impostare su un valore compreso tra 0,05 e 20
Hz.

Esempio: disco encoder a 8 denti posizionato sopra un albero. Viene rilevata una
velocita nulla quando la velocita € inferiore a 10 giri/min.

_ 10[g1’r1’/min]x8

fFrecuenzadzmmmutazmm - 60

= 1,334z

Per rilevare una velocita nulla deve essere indicata una frequenza di commutazione
paria 1,33 Hz.

NOTA: il menu di impostazione delle proprieta comprende un calcolo della
frequenza. Inserire il numero di denti e il limite della velocita nulla in giri/min, il limite
di frequenza da impostare sara calcolato automaticamente.

Il passaggio da funzionamento motore a velocita nulla (= attivazione delle uscite
di sicurezza) si verifica solo quando

1. un ingresso di sicurezza ha un segnale ALTO e

2. T'altro ingresso ha un segnale BASSO e

3. la frequenza dei due ingressi & minore del valore impostato.
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Impostazioni della finestra di dialogo
La finestra di impostazione dei parametri consente di effettuare quanto segue:

La tabella descrive le diverse possibilita di impostazione:

Zero Speed Detection [%]
Narme: [Zeo Speed Detecion &
Zero Speed Frequency: Hz
005 .. 20 Hz)

Frequency Calculator @

- Inputs (fixed)

Sensor 101 |¥ Sensor 2 |2 |w

@ ﬂ OK Cancel |

Opzione Descrizione

Nome E possibile assegnare un nome al dispositivo.

Frequenza soglia | Come indicato sopra, in questo campo deve essere inserito il limite della
di rilevamento frequenza al di sotto del quale di deve rilevare una velocita nulla e
devono essere attivate le uscite di sicurezza. Per la frequenza della
soglia di rilevamento, con un tempo di risposta di 20 ms, l'intervallo &
compreso tra 0,05 e 20 Hz; con un tempo di risposta di 30 ms l'intervallo
rientra fra 0,05 e 16,7 Hz.

Calcolo della Facendo clic qui si apre una finestra di dialogo.
frequenza
Ingressi (fissi) i1ei2

La finestra di impostazione dei parametri consente di effettuare quanto segue:

Frequency Calculator (X]

Rotational Speed Limit rpm
Cogs on Encoder Wheel: & j‘

Frequency Limit o10 Hz

With this sefiing the actual limit is
1 00rpm.

Cancel | Apply
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La tabella descrive le diverse possibilita di impostazione:

Opzione Descrizione

Limite del numero | Il limite della velocita di rotazione (in giri/min) necessario alla rilevazione

di giri di una velocita nulla.

Ne denti su ruote | Il numero dei denti.
dentate

Frequenza limite | Il limite di frequenza da impostare viene calcolato automaticamente; pud

essere regolato utilizzando il pulsante Applica dal menu Proprieta.

Gli ingressi di sicurezza i1 e i2 sono gia indicati automaticamente nel campo
Ingressi. Questo dispositivo non pud funzionare con ingressi diversi. Se I'ingresso
i1 e/o l'ingresso i2 sono gia utilizzati verra visualizzata la finestra seguente per

risolvere il conflitto:

(X]

Input Selection

This function needs to use nputs 1 and 2 which are
already used elsewhere (See the yellow warning
mark (s))

You need to rearrange your input selection fo free
these inputs

Do you wantto rearrange the inputs

< manually or

& automatically

~ Automatic Made:

C shiftallinputs (incl unused) %g:ﬁgg
4" Sya )

C move Up inputs {Use unused) g}:g
@ replace only concemed nputs gii

Cancel ‘ 0K
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La tabella descrive le diverse possibilita di impostazione:

Opzione

Descrizione

manualmente o

L’utente pud assegnare manualmente altri ingressi di sicurezza a questa
funzione utilizzando i1 e/o i2. Facendo clic su OK si apre la finestra
Proprieta dei dispositivi interessati.

automaticamente

Il software assegna automaticamente altri ingressi di sicurezza alla
funzione utilizzando i1 e/o i2 e scegliendo tra le tre opzioni seguenti:

1.

Sposta tutti gli ingressi

Gli ingressi di sicurezza vengono spostati in blocco. Si possono
spostare anche ingressi inutilizzati e disponibili.

Ad esempio, i1 diventa i3, i2 diventa i4 e i4 diventa i6.

. Sposta gli ingressi

Gli ingressi di sicurezza vengono spostati in blocco. Si possono
spostare anche ingressi inutilizzati e disponibili, riempiendo gli spazi.
Ad esempio, i1 diventa i3, i2 diventa i4 e i4 diventa i5.

. Sostituisci solo gli ingressi in questione

Solo gli ingressi utilizzati (i1 e/o i2) vengono spostati sugli ingressi di
sicurezza liberi successivi. Questa & I'opzione predefinita.
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Pressa a iniezione

Introduzione

NOTA: assegnare uno dei tre dispositivi di avviamento (avviamento automatico,
avviamento non sorvegliato e avviamento sorvegliato) deve essere assegnato a
ciascun dispositivo pressa a iniezione. Diversamente & impossibile attivare I'uscita
di sicurezza corrispondente.

La cartella Funzioni specifiche contiene il simbolo del dispositivo pressa a iniezione
per il monitoraggio di una pressa a iniezione con un dispositivo di protezione, come
mostra la figura Schema di cablaggio, pagina 215.

| tre finecorsa canale n. 1, canale n. 2 e valvola devono quindi essere collegati a
varie uscite di controllo e ingressi di sicurezza per consentire il monitoraggio dei
corto circuiti. La pressa a iniezione viene attivata in base allo stato dei finecorsa
canale n. 1, canale n. 2 e valvola, secondo quanto riportato nello schema della figura
Diagramma funzionale, pagina 213. In questo caso é obbligatorio eseguire un
blocco dell’avviamento: a tal fine lo sportello di protezione deve essere aperto una
volta e poi richiuso per permettere I'avviamento.

Impostazioni della finestra di dialogo

La finestra di impostazione dei parametri consente di effettuare quanto segue:

Injection Molding Machine [X]
Name: | Injection Molding Maching B

Sync Time: g

05. 25%)

- Inputs
Ch1 v <  Control Output v
Ch2 v =  Cortrol Outout v
Valve ¥ < Confrol Output v

ﬂ ﬂ OK Cancel ‘
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La tabella descrive le diverse possibilita di impostazione:

Opzione

Descrizione

Nome

E possibile assegnare un nome al dispositivo.

Tempo di Sincr.

In questo campo deve essere inserito il tempo di sincronizzazione
durante il quale i contatti canale n. 1 e n. 2 devono essere chiusi. Se
questo intervallo di tempo viene superato le uscite di sicurezza
assegnate non vengono attivate. Per un tempo di risposta di 20 ms
l'intervallo € compreso tra 0,5 e 2,5 s; per un tempo di risposta di 30 ms
l'intervallo rientra fra 0,45 e 2,4 s (tempo di sincronizzazione).

Ingressi

Gli ingressi di sicurezza e le uscite di controllo utilizzate si devono
indicare in questo campo.
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Sorveglianza di valvole di una pressa idraulica

Introduzione

La cartella Funzioni specifiche contiene il simbolo del dispositivo sorveglianza di
valvole di una pressa idraulica per la sorveglianza di una valvola di una pressa
idraulica, come mostra la figura Schema di cablaggio, pagina 217.

Mediante questo dispositivo in una pressa idraulica provvista di valvole di sicurezza
con interruttori a tre posizioni o con sensori PNP, le valvole da C a C+A possono
essere collegate al’XPSMC, come mostra la figura Schema di cablaggio,

pagina 217. Il comando della pressa invia i segnali di apertura e chiusura della
pressa. Ogni volta che il fronte di salita di uno dei due segnali di comando della
pressa APERTURA PRESSA 0 CHIUSURA PRESSA diventa positivo si genera un
intervallo di tempo interno configurabile durante il quale ’XPSMC attende una
risposta dall’apposito interruttore di posizione della valvola (valvola C e valvola C+A
per la chiusura della pressa, valvola A per I'apertura della pressa). Se il tempo
indicato per I'intervallo viene superato le uscite di sicurezza corrispondenti vengono
disattivate.

Se i segnali dalla valvola C alla valvola C+A appaiono in un ordine diverso da quello
indicato nella figura Diagramma funzionale, pagina 216, le uscite di sicurezza
interessate di questa funzione vengono disattivate e compare un messaggio di
errore.

Questa funzione invia il segnale AUTORIZZAZIONE CHIUSURA a un’uscita di
sicurezza se il segnale CHIUSURA PRESSA e attivo e se la valvola C e la valvola
C+A si sono chiuse correttamente nell'intervallo di tempo previsto.

Anche il segnale AUTORIZZAZIONE APERTURA sara attivato su un’uscita di
sicurezza se il segnale APERTURA PRESSA é attivo e se la valvola A & chiusa
correttamente nell’intervallo di tempo previsto.

Quando viene selezionato questo dispositivo &€ necessario assegnare la funzione
AUTORIZZAZIONE APERTURA a un’uscita di sicurezza e la funzione
AUTORIZZAZIONE CHIUSURA a un’altra uscita di sicurezza.
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Eseguire questa operazione dalla finestra visualizzata:

This function has twa outpu's: one for the opening
and one for the closing oftte press

@ Enable CLOSING &
96: 5 Enable OPENING £

Output Selection (%]

- The selected output 06 shall be uzed far, —————

- Please selectthe ather oufput:

Enable OPENING v 17

OK Cancel

Impostazioni della finestra di dialogo

La finestra di impostazione dei parametri consente di effettuare quanto segue:

Hydraulic Press B

Narne: |Hydrau\ic Press Yalve Monitoring L@

- Options
Sync Tme: [ s
01.15¢9)
r Inputs
vale G| [
Valve O hd
Yalie G-+ -
Close:[ [+ Contral Ouput [ [+
Open|  [v ]
[ Enable bypassing of valve monitoring by:
Input: [ [w < Conmrol Ouput [ ¥

ﬂ ﬂ OK Gancel ‘
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La tabella descrive le diverse possibilita di impostazione:

Opzione

Descrizione

Nome

E possibile assegnare un nome al dispositivo.

Opzioni

In questo campo puo essere inserito il tempo di sincronizzazione

durante il quale i contatti valvola C / valvola C + A e valvola A / valvola
C + A devono rimanere chiusi. Se questo tempo viene superato le uscite
di sicurezza corrispondenti vengono disattivate. Per un tempo di risposta
di 20 ms l'intervallo € compreso tra 0,1 e 1,5 s; per un tempo di risposta
di 30 ms lintervallo rientra fra 0,15 e 1,5 s (tempo di sincronizzazione).

Ingressi

Gli ingressi di sicurezza e l'uscita di controllo utilizzati devono essere
indicati qui. Gli interruttori dalla valvola C alla valvola C + A devono
essere collegati direttamente all’alimentazione a +24 V. | due contatti di
APERTURA PRESSA e CHIUSURA PRESSA possono funzionare con la
stessa uscita di controllo.

Come opzione €& possibile scegliere un ingresso per bypassare la
sorveglianza delle valvole.

Se si utilizza questo bypass la valvola C, la valvola A e la valvola C + A
non saranno sorvegliate e non influenzeranno la posizione della pressa.
Le uscite di sicurezza dipendono unicamente dalla situazioni e dei
contatti APERTURA € CHIUSURA.
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Pressa idraulica 2

Introduzione

La cartella Funzioni specifiche contiene il simbolo del dispositivo Pressa idraulica 2,
che corrisponde a una pressa idraulica con sorveglianza delle valvole e controllo
opzionale dell’'oltrecorsa, come indicato nello Schema di cablaggio

(vedi pagina 217).

Questo dispositivo ha una funzione di selettore interno per le modalita operative
Installa, Passo a passo e Automatico della pressa idraulica.

Le valvole di sicurezza della pressa e, facoltativamente, il contatto punto morto
superiore (OT) e punto morto inferiore (UT) vengono sorvegliati secondo la modalita
selezionata.

Facoltativamente & possibile verificare all’avvio I'oltrecorsa della pressa.

L’'uso dei segnali Apertura e Chiusura & obbligatorio quando & selezionata la
modalita Automatica. Anche 'uso del comando Apertura € necessario quando &
selezionata la modalita Installa.

Il dispositivo Pressa idraulica 2 pud essere collegato solo alle uscite.

Quando si trascina il dispositivo Pressa idraulica 2 su un’uscita, viene visualizzata
la finestra seguente.
Qui occorre selezionare se 'uscita deve abilitare il movimento APERTURA o

CHIUSURA della pressa e quale uscita utilizzare per il movimento opposto. (Sono
necessarie sempre 2 uscite per un dispositivo Pressa idraulica).

Selezione delle uscite @

Questa funzione ha due uscite: una per la chiusura e
una per |'apertura della pressa.

L'uscita selezionata o5 verra utilizzato per:

~ o

+ Autorizzazione CHIUSURA EIB
" Autorizzazione APERTURA

Prego selezionare l'altra uscita:

Autorizzazione APERTURA: v t@l
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Dopo aver selezionato le uscite, viene visualizzata la finestra di dialogo Pressa
idraulica 2 come mostrato nella figura sotto.

Pressa idraulica 2
Nome: |Pressa idraulica 2 L@JZ
Ingressi/Opzioni

Valvola C: MESRAE |
t Tempo di Sincronizzazione: s
Valvola & v |[acc ~|" j (015..1505)
. | *posizione di contatto
Valvola C+A: vispe x| | dellavalvola
disattivata Interruttore di selezione della modalita
v ot < v | Uscita di controllo 0122
= RN
rour =z usato
I Utiizzare il contiollo i olvecorsa Wefanes
v | — - 1 - Installa: - v
v | e— = 2- Passo a passo: v v
[ Usare segnali aperto/chiuso 3 - Automatico: - v
Chiusura: < v | Uscita di controllo
[~ non forzare la rimessa in funzione dei moduli di
Apertura: v sicurezza dopo un cambio di modalita
@ 7

Impostazioni della finestra di dialogo

La finestra di dialogo Pressa idraulica 2 consente le seguenti impostazioni:

Opzione Descrizione
Nome E possibile assegnare un nome specifico al dispositivo.
Ingressi/Opzioni | Qui occorre selezionare gli ingressi per collegare le valvole di sicurezza della pressa C (chiusura),

A (apertura), C+A (apertura e chiusura) e definire un tempo di sincronizzazione (Tempo di Sincr.),
in cui azionare queste valvole.

Per un tempo di risposta di 20 ms l'intervallo &€ compreso tra 0,1 e 1,5 s; per un tempo di risposta
di 30 ms lintervallo rientra fra 0,15 e 1,5 s.

Se si supera il tempo prima della reazione prevista delle valvole, vengono disattivate le uscite
corrispondenti.

Se si sceglie di utilizzare i contatti TDC (OT) e BDC (UT), occorre selezionare gli ingressi per
collegare questi contatti.

Se & selezionato Controllo oltrecorsa, occorre definire gli ingressi per il contatto di oltrecorsa
(NWK) e il contatto di pressione della pompa idraulica (Kx).

E possibile indicare anche I'uso di un segnale Apertura e Chiusura. Questi segnali possono
essere generati da contatti esterni o da un PLC. Se si utilizza la modalita Automatica, i segnali
Apertura e Chiusura sono obbligatori.

A seconda della modalita selezionata e dalle opzioni scelte, 'uso di alcuni ingressi potrebbe
diventare obbligatorio. Alcuni ingressi condividono uscite di controllo comuni.

Un’ulteriore opzione disponibile per i controller con versione del firmware 2.40 e successive € la
memorizzazione dell’ultimo errore generato dalla pressa.

Se selezionata, la pressa rimarra in stato di errore finché I'errore non viene azzerato attivando
lingresso Reset. Cid vale anche in caso di ciclo di alimentazione. Si consiglia di collegare un
interruttore a chiave all'ingresso Reset.
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Opzione

Descrizione

Interruttore di
selezione della
modalita

Sono disponibili queste modalita operative:

o Modalita Arresto
Se nessun ingresso del selettore di modalita & attivo, si presuppone che la pressa sia spenta.
Entrambi gli ingressi di sicurezza dono disattivati e non € consentito alcun movimento.

o Modo Installa
Nella modalita Installa, gli interruttori di posizione OT e UT e gli interruttori delle valvole A, C e
C+A non sono sorvegliati. Il movimento della pressa & controllato dallo stato dei mezzi di
sicurezza (es. comando a due mani) collegati solo al dispositivo pressa. Per abilitare una salita,
lingresso Apertura deve essere attivo.

® Modo Passo a passo
Se i messi di sicurezza sono validi e il risultato della sorveglianza della pressa € corretto, la
pressa esegue una corsa. Se si raggiunge TDC, ossia la corsa finisce, il movimento di arresta
anche se tutte le condizioni sono ancora valide. Per avviare il ciclo successivo, occorre
disattivare e riattivare i mezzi di sicurezza, per es. un comando a due mani deve essere
rilasciato e premuto di nuovo,
Se i mezzi di sicurezza o il risultato della sorveglianza diventano non validi durante la discesa,
la corsa sara interrotta. In salita i mezzi di sicurezza sono con muting.

e Modo Automatico
La funzione della modalita automatica € uguale a quella della modalita passo a passo, con la
differenza che il movimento della pressa non si arresta dopo il primo ciclo. La pressa continua
a funzionare finché i mezzi di sicurezza diventano non validi o viene rilevato un errore.
Il movimento & controllato dai segnali Apertura e Chiusura.

Per i controller con versione del firmware 2.40 o successiva, € disponibile un’opzione per evitare
di riattivare tutti i dispositivi collegati alla pressa dopo la modifica della modalita di funzionamento.
La riattivazione di un solo dispositivo e sufficiente per avviare un nuovo ciclo. Cio & preferibile se,
per esempio, oltre al comando a due mani sono collegati alla pressa dispositivi di protezione che
normalmente non necessitato di test ciclici.
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Pressa eccentrica

Introduzione

La cartella Funzioni specifiche contiene il simbolo dellaPressa eccentrica.

Il dispositivo pressa eccentrica & previsto per la sorveglianza del funzionamento
sicuro di una pressa eccentrica, inclusi I'arresto in sicurezza al punto morto
superiore (OTS), I'oltrecorsa e, facoltativamente, la valvola di sicurezza della pressa
(PSV).

La pressa deve essere utilizzata con un dispositivo di comando a due mani. Occorre
collegare una rappresentazione del comando a due mani al simbolo della pressa
eccentrica nell’albero di configurazione.

Le uscite di sicurezza del’XPSMC sono attivate a condizione che il segnale di
avviamento sia attivo all'inizio del ciclo e gli interruttori di posizione OTS, UN,PSV1
e PSV2 inviino i segnali corretti durante tutto il ciclo.

Per consentire il rilevamento dei corto circuiti gli interruttori di posizione devono
essere collegati a ingressi di sicurezza e uscite di controllo diversi.

Le operazioni specifiche per questa funzione variano in base alla modalita operativa
selezionata.

Gli interruttori di posizione OTS e UN rilevano il movimento della pressa e in
particolare I'arresto in sicurezza al punto morto superiore OTS.
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Le camme di controllo sono indicate nel diagramma funzionale seguente:

Oltrecorsa . .
accsttabils Rappresentazione in OTS
D'\ 0° = Punto morta superiore OTS
circa 10° aTe 43
,-—r“f‘ ——— - ‘ Normalmente
Meowimento e \ . = \
o 078 R, [{ === aperto
pericologo H Interruttors ., X = ‘ wep
\\/, i di convalida \\ Ny(ﬂAngoIo di frenata 14
/ [ AN UN-
v j Interruttore S cirgs 300° ey L Normalmente
/-’ L di convalida \( Zjp----7" chiuso
/ - \ 22 NG
i” \\\
t’i “‘
| Gamma |
\

N 4 Mantieni=
a.%‘\ Aperiura automatica

circa 150° T —

Gli interruttori di posizione PSV1 e PSV2 sorvegliano lo stato della valvola di
sicurezza della pressa. Per un tempo di risposta di 20 ms I'intervallo € compreso tra
0,1 e 1,5 s; per un tempo di risposta di 30 ms lintervallo rientra fra 0,15e 1,5 s
(tempo di sincronizzazione). Se si supera questo tempo prima dell’azionamento
di entrambi i contatti delle valvole, viene visualizzato un messaggio di errore e le
uscite di sicurezza corrispondenti vengono disattivate.

Inoltre, se uno degli altri ingressi di sicurezza invia un segnale non corretto compare
un messaggio di errore e le uscite di sicurezza corrispondenti vengono disattivate.

Per cancellare un errore di oltrecorsa, un errore della valvola o un errore negli
interruttori di posizione UN o OTS & necessario azionare I'ingresso Reset. Questi
stati di errore non saranno eliminati spegnendo il controller.
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Impostazioni della finestra di dialogo

La finestra di dialogo Pressa eccentrica consente le seguenti impostazioni:

Eccentric Press 3]
Name: [Fcoentrc Press @
- Oplions
[V Valve Monitoring
Syno Time PSVI-PSVZ ()] (01..15%)
- Inputs
QTS ’_'7 < Conlral Oulput I_F Made Selector Switch
UN:[ ¥ = Confrol Quiput [ [ v
PSVI.[ [ <«  Conlol Quiput [ [ of[ v
pevz.[ v Irching [ [+
Contm%ﬁ’—': Contral Ouput [ [w Single Stoke:[ ¥
Reset[ |w Confinuous Auiim. [ ¥
ﬂ ﬂ Cancel | ’T‘

Impostazione

Descrizione

Nome

E possibile assegnare un Nome specifico al dispositivo.

Opzioni

E possibile attivare la sorveglianza valvole e regolare il Tempo di
sincronizzazione per i contatti delle valvole di sicurezza PSV1 e PSV2. Per
il tempo di risposta di 20 ms l'intervallo € compreso tra 0,1 e 1,5 s e per il
tempo di risposta di 30 ms lintervallo rientra fra 0,15 e 1,5 s.

Ingressi

Occorre selezionare i rapporti tra gli ingressi e le uscite di controllo.

Al’'ingresso OTS deve essere collegato il contatto punto morto superiore
(TDC).

Alingresso UN deve essere collegato il contatto punto morto inferiore
(BDC).

Gli ingressi PSV1 e PSV2 servono per la sorveglianza dei contatti delle
2 meta della valvola di sicurezza della pressa (PSV).

L’ingresso Continuo inattivato viene utilizzato nella modalita Continuo
e Continuo automatico, vedere sotto. L'ingresso & attivo basso.
L’ingresso Reset viene utilizzato per azzerare lo stato di errore della
pressa. Si consiglia di collegare un interruttore a chiave.
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Impostazione

Descrizione

Interruttore di
selezione della
modalita

Sono disponibili queste modalita operative:

Modalita Arresto

La pressa viene disattivata e I'uscita di sicurezza correlata viene spenta.
Modalita Installa

Gli interruttori di posizione OTS e UN e gli interruttori delle valvole PSV1
e PSV2 non saranno sorvegliati. Il movimento della pressa & controllato
dallo stato dei mezzi di sicurezza (es. Comando a due mani) collegati
solo al dispositivo pressa.

Modo Passo a passo

I movimento della pressa inizia quando si attiva il comando a due mani
e la pressa & in TDC. Fintanto che il segnale del comando a due mani
rimane valido e non viene rilevato un errore della pressa, il ciclo
continuera finché non si raggiunge nuovamente TDC. In TDC il
movimento di arrestera anche se il comando a due mani & ancora
premuto. Per riavviare la pressa, occorre rilasciare il comando a due
mani e premerlo di nuovo. Durante la salita, lo stato del comando a due
mani non & sorvegliato (muting).

Modo Continuo

La funzione di sorveglianza corrisponde a quella della modalita Passo a
passo, ma la pressa non si arresta dopo ogni ciclo. Il movimento
continua finché non si rilascia il comando a due mani o si disattiva
lingresso Continuo inattivato. La sorveglianza dinamica della valvola
e la sorveglianza dell’oltrecorsa saranno eseguite solo una volta nel
ciclo continuo.

Modo Continuo automatico

La funzione di sorveglianza corrisponde a quella della modalita Passo a
passo, ma la pressa non si arresta dopo ogni ciclo. Il movimento
continua finché I'ingresso Continuo inattivato & disattivato anche se il
Comando a due mani & stato rilasciato prima. Il Comando a due mani
€ necessario solo per avviare il movimento della pressa. La sorveglianza
dinamica della valvola e la sorveglianza dell’oltrecorsa avverranno solo
una volta nel ciclo continuo.
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Pressa eccentrica 2

Introduzione

La cartella Funzioni specifiche contiene il simbolo del dispositivoPressa eccentrica
2.

Il dispositivo Pressa eccentrica 2 € previsto per la sorveglianza del funzionamento
sicuro di una pressa eccentrica, inclusi I'arresto in sicurezza al punto morto
superiore (OTS), I'oltrecorsa e, facoltativamente, la valvola di sicurezza della pressa
(PSV).

Il dispositivo Pressa eccentrica 2 € piu flessibile di quello descritto nel capitolo
Pressa eccentrica. Fare riferimento anche allo Schema di cablaggio
(vedi pagina 227).

Nell'albero di configurazione, il simbolo del dispositivo Pressa 2 eccentrica fornisce
2 ingressi logici a cui collegare i dispositivi. L’assegnazione di questi ingressi €
illustrata nella tabella seguente.

| dispositivi quali comandi a due mani, barriere fotoelettriche (senza muting) e

dispositivi di protezione possono essere collegati agli ingressi come mezzi di
avviamento o sicurezza. Sono possibili piu assegnazioni.

—] —K o3
-] @2 ‘Pressa eccentrica 2'
- ~) [Start)
Oy
= ) [Moduili di sicurezza]
D ‘Dispositivo di protezione 1'

D ‘Dispositivo di protezione 2'

‘Comando a due mani'

Applicando un dispositivo Selettore alla pressa, € possibile cambiare i dispositivi
utilizzati come mezzi di avviamento o sicurezza durante il funzionamento.

Ingresso ‘ Descrizione

Versioni del firmware < 2.40

Moduli di sicurezza e Start | | moduli di avviamento (Start) (es. comando a due mani) e i
moduli di sicurezza (per esempio il dispositivo di protezione)
collegati qui devono essere azionati ciclicamente.

E possibile avviare il funzionamento della pressa da qualsiasi
dispositivo collegato qui.

Moduli di sicurezza per | dispositivi collegati qui vengono sorvegliati sono il modalita di
automatico continuo funzionamento continuo automatico.

Non devono essere azionati ciclicamente. Per avviare la
modalita automatica, i dispositivi all'ingresso di avviamento
devono essere attivati.
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Ingresso Descrizione

Versioni del firmware > 2.40

Moduli Start | dispositivi collegati qui devono essere azionati ciclicamente.
A seconda della modalita, potrebbero diventare inattivi dopo
I'avvio di un ciclo.

Moduli di sicurezza | dispositivi collegati qui non devono essere azionati
ciclicamente.

Se non sono validi, non & possibile avviare il funzionamento
della pressa oppure & necessario interromperlo (eccetto in caso

di mezzi di sicurezza con muting).

Gli interruttori di posizione OTS e UN rilevano il movimento della pressa e
garantiscono l'arresto in sicurezza al punto morto superiore. Per il diagramma
funzionale delle camme di controllo, fare riferimento al capitolo Pressa eccentrica
(vedi pagina 89).

Con i contatti della valvola PSV1 e PSV2 & possibile sorvegliare facoltativamente la
valvola di sicurezza della pressa.

L’intervallo per il Tempo di sincronizzazione regolabile va da 0,1 a 1,5 s per un
tempo di risposta di 20 ms e da 0,15 a 1,5 s per un tempo di risposta di 30 ms. Se
questo tempo viene superato prima dell’azionamento di entrambi i contatti della
valvola, sara segnalato un errore. L’uscita di sicurezza corrispondente diventa
disattivata.

Per cancellare questo errore, un errore di oltrecorsa o un errore negli interruttori di
posizione UN o OTS, & necessario azionare l'ingresso Reset. Lo stato di errore della
pressa non sara eliminato azzerando o spegnendo il controller.

Il comportamento dell’'uscita della pressa dipende dalla modalita di funzionamento
selezionata. E descritto nella sezione Interruttore di selezione della modalita.
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Impostazioni della finestra di dialogo
La finestra di dialogo Pressa eccentrica 2 consente le seguenti impostazioni:

Pressa eccentrica 2

Ingressi I Opzioni |

Ingressi

Nome: IPressa eccentrica 2 @2

Sorveglianza di valvole Sorveglianza albero

[~ Abiltare sorveglianza valvola [~ Abilitare sorveglianza albero

oTs: v| 6&&—— v |Uscita di controllo
UN: v| 6&—— v | Uscita di controllo
= usato
v|lacc v| & v 0- Arresto:
,_L”E‘ xj 1 - Installa: m v
Continuo -
inattivato: < v |Uscita di controllo 2- Passo a passo: < v
3 - Continuo: v v
Dyn. Cam: ~| I utiizzare ingresso Dyn. Cam A Contamic st omatico I B v
Reset: - * posizione di contatto della valvola non forzare la rimessa in funzione dei moduli di
disattivata sicurezza dopo un cambio di modalita

NI [

Interruttore di selezione della modalita

« 2|

0K | Annulla

Opzione

Descrizione

Nome

E possibile assegnare un nome specifico al dispositivo.

Sorveglianza di
valvole

E possibile attivare la sorveglianza valvole opzionale e regolare il Tempo
di sincronizzazione consentito per i contatti delle valvole di sicurezza
PSV1 e PSV2. Per un tempo di risposta di 20 ms l'intervallo & compreso
tra0,1 e 1,5 s; per un tempo di risposta di 30 ms I'intervallo rientra fra 0,15
el15s.

Sorveglianza
albero

E possibile attivare la sorveglianza albero opzionale e regolare il Tempo
morto consentito. Il tempo morto & il tempo prima dell’attivazione della
sorveglianza albero dopo 'avvio del movimento della pressa.

Per un tempo di risposta di 20 ms l'intervallo &€ compreso tra 0,05 e 0,50 s;
per un tempo di risposta di 30 ms l'intervallo rientra fra 0,06 e 0,48 s.

Se si attiva 'opzione di sorveglianza albero, verra collegato
automaticamente alla pressa un dispositivo sorveglianza rottura
albero/catena. Questo dispositivo deve essere configurato
separatamente.

33003285 01/2012

95




Biblioteca di Componenti

Opzione

Descrizione

Ingressi

Indicare gli ingressi utilizzati e I'uscita di controllo.

All'ingresso OTS deve essere collegato il contatto punto morto
superiore (TDC).

Allingresso UN deve essere collegato il contatto punto morto inferiore
(BDC).

Gliingressi PSV1 e PSV2 servono per la sorveglianza dei contatti delle
2 meta della valvola di sicurezza della pressa (PSV).

L'ingresso Continuo inattivato viene utilizzato nella modalita
Continuo e Continuo automatico, vedere sotto. L’ingresso € attivo
basso.

L'ingresso Reset viene utilizzato per azzerare lo stato di errore della
pressa. Si consiglia di collegare un interruttore a chiave.

Per I'Interruttore di selezione della modalita occorre definire gli
ingressi per attivare le diverse modalita. Deve essere attivo un solo
ingresso alla volta.

Per i controller con versione del firmware 2.40 o successive, &
disponibile un ingresso per collegare un segnale Dyn. Cam (camma
dinamica). L'utilizzo di questo ingresso & opzionale. L'opzione Camma
dinamica & descritta di seguito.

Gli ingressi non controllati da un’uscita di controllo devono essere
collegati all’alimentazione esterna (nominale +24 V).

96

33003285 01/2012




Biblioteca di Componenti

Opzione

Descrizione

Interruttore di
selezione della
modalita

Sono disponibili queste modalita operative:

® Modo Arresto
Se non ¢ attivo un ingresso di selezione modalita, si presuppone sia
attiva la modalita Arresto. La pressa viene disattivata e I'uscita di
sicurezza correlata viene spenta.

o Modo Installa
Gli interruttori di posizione OTS e UN e gli interruttori delle valvole
PSV1 e PSV2 non saranno sorvegliati. Il movimento della pressa &
controllato solo dallo stato della condizione di avviamento.

® Modo Passo a passo
Il movimento della pressa inizia quando i mezzi di sicurezza sono validi,
si attiva I'avviamento e la pressa & in TDC. Fintanto che i mezzi di
sicurezza e avviamento rimangono validi e non viene rilevato un errore
della pressa, il ciclo continuera finché non si raggiunge nuovamente
TDC. In TDC il movimento si arrestera anche se le condizioni per il
movimento sono ancora valide. Per riavviare la pressa, occorre
rilasciare i mezzi di avviamento e attivarli di nuovo.
Durante la salita, lo stato dei mezzi di avviamento e sicurezza non &
sorvegliato (muting).

® Modo Continuo
La funzione corrisponde a quella del modo Passo a passo, ma la
pressa non si arresta dopo ogpni ciclo. Il movimento continuera finché la
condizione di avviamento o i mezzi di sicurezza non sono piu validi o il
segnale Continuo inattivato viene disattivato. La sorveglianza dinamica
della valvola e la sorveglianza dell’oltrecorsa avverranno solo al primo
ciclo.

® Modo Continuo automatico
La funzione corrisponde a quella del modo Passo a passo, ma la
pressa non si arresta dopo ogni ciclo. |l movimento continuera finché
non viene disattivato il segnale Continuo inattivato o i mezzi di
sicurezza diventano non validi. La sorveglianza dinamica della valvola
e la sorveglianza dell’oltrecorsa avverranno solo al primo ciclo.

Per i controller con versione del firmware 2.40 o successiva, € disponibile
un’opzione per evitare di riattivare tutti i dispositivi collegati alla pressa
dopo la modifica della modalita di funzionamento. La riattivazione di un
solo dispositivo & sufficiente per avviare un nuovo ciclo. Cio € preferibile
se, per esempio, oltre al comando a due mani sono collegati alla pressa
dispositivi di protezione che non necessitano di test ciclici.
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Opzione

Descrizione

Scheda Opzioni

Per i controller con versione del firmware 2.40 o successive, € disponibile
una scheda Opzioni. Sono disponibili queste opzioni:
® Per impostazione predefinita, la salita &€ considerata sicura. Pertanto il

segnale UN esegue il muting dei mezzi di sicurezza. Attivando
I'opzione disabilitare muting i mezzi di sicurezza saranno sorvegliati
anche durante la salita.

Per impostazione predefinita le condizioni di avviamento in modalita
Continuo automatico possono essere rilasciate dopo l'inizio del
movimento della pressa. Quando I'opzione premere start fino a BDC
¢ attiva, occorre attivare le condizioni di avviamento fino al punto morto
inferiore per attivare il funzionamento continuo.

Con l'opzione arrestare la corsa 3 volte per ciclo € possibile forzare
la pressa all’arresto in modalita Installa tre volte per ciclo (ogni volta che
i segnali camma OTS o UN cambiano) anche se la condizione di
avviamento € ancora valida. Quando la pressa si arresta, occorre
disattivare e riattivare le condizioni di avviamento per riavviare il
movimento della pressa.

Con I'opzione non utilizzare Funzionamento continuo disattivato in
modo Continuo attiva, lo stato del segnale Continuo inattivato non ha
significato per il modo Continuo. L'utilizzo del segnale rimane
obbligatorio in modo Continuo automatico.
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Opzione camma dinamica (Dyn. Cam)
L’opzione camma dinamica € illustrata nel diagramma funzionale seguente:

Oltrecorsa Rappresentazione
acc\enabile inOT
circa 10° \\\ 0° = Punto morto superiore OT

oTs

\ 1\
Movimento \ -

pericoloso \OTS [T interruttore
\ di posizione

|13
Normalmente
@) - aperto
NO"

! __ Angolo difrenata 14

UN

Interruttore
di posizione

L21

circa 300° Normalmente
< @O— ---7" chiuso
“NC"
22

_ angolo di frenata
dinamicamente ingrandetto

p.e. 270°

Mantenimento=
Apertura automatica

circa 150°

Quando la velocita della pressa (cicli al minuto) varia, anche l'inizio della frenata
deve essere variabile per poter arrestare il movimento nel punto morto superiore
(TDC).

Nell’esempio sopra, la frenata deve iniziare a 270° invece che a 300° invariabili
indicati dalla camma UN.

A questo scopo, I’XPSMC consente facoltativamente di considerare un segnale
esterno fornito da un PLC esterno che calcola la variazione di velocita della pressa
e il punto di frenata opportuno in relazione al segnale UN. Il segnale camma
dinamica sovrascrive il segnale UN.
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Sorveglianza rottura albero/catena

Introduzione

La cartella Funzioni specifiche contiene 'icona della Sorveglianza rottura
albero/catena. Il dispositivo & utilizzato per sorvegliare il movimento di un
commutatore a camme di una pressa eccentrica, come mostra lo Sorveglianza
rottura albero/catena, pagina 238. |l dispositivo € collegato direttamente agli
interruttori di posizione OTS e UN mediante un sensore della ruota dentata e si pud
collegare solo all'ingresso i1 0 i2. A questo punto & possibile trascinare il dispositivo
dalla libreria a qualsiasi uscita del modulo. Per il dispositivo pressa eccentrica 2 si
puo solo abilitare il dispositivo sorveglianza albero nella finestra Proprieta.

Impostazioni della finestra di dialogo

La finestra di impostazione dei parametri consente di effettuare quanto segue:

ShaftiChain Break Monitoring [X]
Name: | i : 3
Shaft/Chain Break Monitoring 25
- Options

Pulse Cycle: || s
002 ..010 s)

Puse Cycle Calculator @

-~ Input
Only inputi01 or 02 can 2e used to connectthe
SENsor

Sensor v
ﬂ ﬂ oK Cancel ‘

La tabella descrive le diverse possibilita di impostazione:

Opzione |Descrizione

Nome E possibile assegnare un nome al dispositivo.

Opzioni Per un tempo di risposta di 20 ms I'intervallo € compreso tra 0,02 e 0,10 s; per
un tempo di risposta di 30 ms l'intervallo rientra fra 0,03 e 0,9 s (Ciclo a
impulsi).

Ingressi Possono essere selezionati soltanto i01 0 i02.

NOTA: E possibile utilizzare solo due dispositivi di sorveglianza rottura
albero/catena in un XPSMC, poiché ci sono solo due ingressi contatore (i1 e i2)
disponibili, vedere anche Rilevamento velocita nulla, pagina 75. Se si utilizza la
sorveglianza rottura albero/catena, non & possibile utilizzare il rilevamento velocita
nulla e viceversa.
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Sorveglianza di valvola a sede

Introduzione

La cartella Funzioni specifiche contiene il simbolo del dispositivo di sorveglianza di
valvole a sede per la sorveglianza di una valvola a sede, come mostra la figura
Schema di cablaggio, pagina 241.

Il dispositivo rileva il segnale di avviamento per I'azionamento della valvola con il
primo ingresso e il segnale di risposta della stessa valvola con il secondo ingresso.

Impostazioni della finestra di dialogo
La finestra di impostazione dei parametri consente di effettuare quanto segue:

Seat Valve Monitoring [x]

Name: |Seal Valve Monitoring 2
- Options
Walve Contact @ O
< NG
Sync Time Monitoring Start - Valve:
Sync Time s
01 .30s)
~ Inputs
Start ¥ <  Cenfrol Oulput v
Walve ¥ <  Cenrol Culput v

@ 1]

[ ]

Cancel |

La tabella descrive le diverse possibilita di impostazione:

Opzione

Descrizione

Nome

E possibile assegnare un nome al dispositivo.

Opzioni

Il contatto della valvola si pud impostare come NO o NC. Per un tempo di risposta
di 20 ms I'intervallo € compreso tra 0,1 e 3,0 s; per un tempo di risposta di 30 ms
I'intervallo rientra fra 0,15 e 3,0 s (tempo di sincronizzazione).

Ingressi

Se il contatto della valvola non € in funzione dopo l'invio del segnale di
avviamento, I'uscita del dispositivo viene attivata immediatamente e rimane
attiva fino allo scadere del tempo di sincronizzazione. Se il contatto della valvola
¢ in funzione durante il tempo di sincronizzazione rimane attiva solo l'uscita.
Successivamente il contatto della valvola puo aprirsi e chiudersi senza interferire
con l'uscita finché il segnale di avviamento rimane presente. Se il comando di
avviamento scompare l'uscita sara disattivata.
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53

Componenti EDM

Componente EDM (External Device Monitoring)

Introduzione

La cartella Componente EDM contiene il simbolo per la sorveglianza di un loop di
retroazione. Questo dispositivo si utilizza per la sorveglianza di dispositivi esterni
quali relé o contattori consecutivi.

Ad esempio, se i contattori esterni K1 / K2 sono attivati, I'ingresso EDM a cui sono
assegnati i contatti normalmente chiusi K1 e K2 deve essere aperto al piu tardi entro
la fine del tempo di sincronizzazione, che puo essere regolato. Diversamente
compare un messaggio di errore e le uscite di sicurezza relative a K1 e K2 vengono
disattivate.

Prima di attivare un’uscita di sicurezza controllare che I'ingresso EDM sia attivo.
Diversamente compare un messaggio di errore e l'uscita di sicurezza viene
disattivata.

Impostazioni della finestra di dialogo

La finestra di impostazione dei parametri consente di effettuare quanto segue:

o (X
Name ’— "f?

~ Options
[~ EDM Time Monitoring

EDM Time [s)

015.050¢)

- Inputs

Input ¥ <  Gonirol Output v
ﬂ ﬂ Gancel | OK
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La tabella descrive le diverse possibilita di impostazione:

Opzione

Descrizione

Nome

E possibile assegnare un nome al dispositivo.

Opzioni

In questo campo puo essere inserito il tempo di sincronizzazione
durante il quale il circuito di ritorno deve aprirsi. Se questo tempo viene
superato l'uscita di sicurezza corrispondente viene disattivata. Per un
tempo di risposta di 20 ms l'intervallo & compreso tra 0,1 e 0,5 s; per un
tempo di risposta di 30 ms lintervallo rientra fra 0,15 e 0,5 s (tempo di
sincronizzazione).

Se la sorveglianza del tempo di sincronizzazione non ¢ attivata, viene
controllato solo se I'ingresso EDM si chiude immediatamente prima di
attivare le uscite di sicurezza.

Ingressi

L'ingresso di sicurezza e l'uscita di controllo utilizzati devono essere
indicati in questo campo.
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54 Componente di avviamento

Componente di avviamento

Introduzione
La cartella Componenti di avviamento contiene tre simboli:
e Avviamento automatico

e Avviamento non sorvegliato
e Avviamento sorvegliato.

Il diagramma funzionale di questi dispositivi & riportato, a titolo di esempio, nella
figura Diagramma funzionale, pagina 183.

Impostazioni della finestra di dialogo
La finestra di impostazione dei parametri consente di effettuare quanto segue:

Name: 70

-~ Function
& Automalic Start
C Mon menitored Start
® Monitored Start

- Optiong
Tngger Edge @ posiliv
G negati
r Input

Stert ¥ <  Confral Qutput A4
ﬂ ﬂ Cancel | OK
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La tabella descrive le diverse possibilita di impostazione:

Opzione

Descrizione

Nome

E possibile assegnare un nome al dispositivo.

Funzione

E quindi possibile selezionare nuovamente uno dei dispositivi di

avviamento in questo campo. Il simbolo del dispositivo nell’albero di

configurazione viene adattato automaticamente.

Sono disponibili queste opzioni:

e Avviamento automatico
Le uscite di sicurezza vengono attivate non appena sono presenti le
condizioni di avviamento richieste. Non & necessario un pulsante di
avviamento.

e Avviamento non sorvegliato
Le uscite di sicurezza vengono attivate non appena sono presenti le
condizioni di avviamento richieste e I'avviamento si attiva premendo
il pulsante. Il pulsante di avviamento non si deve riattivare per
lanciare il dispositivo di avviamento e 'avviamento non sorvegliato
funziona come quello automatico.

e Avviamento sorvegliato
In questo caso le uscite di sicurezza sono attivate solamente quando
sono presenti le condizioni di avviamento richieste e I'avviamento si
attiva premendo il pulsante (avviamento su un fronte positivo) o
premendo e rilasciando il pulsante (avviamento su un fronte
negativo). E possibile decidere se 'avviamento debba avvenire sul
fronte positivo o su quello negativo del segnale. A differenza di
quanto avviene nell’avviamento non sorvegliato l'uscita di sicurezza
non puo essere attivata quando il pulsante di avviamento & azionato
dall'accensione del’XPSMC o quando il pulsante di avviamento
rimane attivato per un determinato intervallo di tempo dopo
'azionamento. In questo caso sara generato un messaggio di errore.

Opzioni

Per 'avviamento sorvegliato, in questo campo € possibile scegliere tra
un avviamento su fronte positivo (= avviamento alla pressione del
pulsante) e un avviamento su fronte negativo

(= avviamento al rilascio del pulsante).

Ingressi

L’ingresso di sicurezza e l'uscita di controllo devono essere indicati qui.
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5.5

Componenti di convalida

Dispositivo di convalida a due o tre canali

Introduzione

La cartella Componenti di convalida contiene due simboli di dispositivi per il
dispositivo di convalida. Questo dispositivo si pud usare da solo su un’uscita di
sicurezza, con un dispositivo di protezione o insieme a un dispositivo di protezione
su un componente OR.

NOTA: E possibile trascinare il componente di convalida insieme a un dispositivo di
protezione sul componente OR. Per abilitare I'ingresso del componente di convalida
si deve usare un selettore esterno (preferibilmente a chiave).

Con un dispositivo di convalida & possibile bypassare un dispositivo di sicurezza; in
questo modo & possibile avviare un movimento pericoloso anche con uno sportello
di protezione aperto, ad esempio durante I'allestimento della macchina. Il dispositivo
di convalida non attiva il movimento pericoloso, ma fornisce una convalida per la sua
esecuzione.

Per questa funzione & necessario un dispositivo di convalida a due o tre canali
(Schema di cablaggio, pagina 243 o Schema di cablaggio, pagina 245). La
categoria 4 si ottiene unicamente utilizzando un dispositivo di convalida a 3
posizioni. Per informazioni sui tipi di dispositivi di convalida utilizzabili vedere il
capitolo Dati tecnici nel manuale di istruzioni hardware.

Per generare il segnale di conferma, il dispositivo di convalida deve essere portato
prima sulla posizione 0 e poi sulla posizione 1. Di conseguenza vengono attivate sia
I'autorizzazione che le uscite di sicurezza dell’XPSMC. Se il dispositivo di convalida
raggiunge la posizione 2 le uscite di sicurezza vengono disattivate. Non saranno
consentite ulteriori convalide prima che linterruttore torni alla posizione 0.
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Impostazioni della finestra di dialogo
La finestra di impostazione dei parametri consente di effettuare quanto segue:

Dispositivo di convalida @

Nome: IDispositivo di convalida i
3.
Funzione
. N A
" 2 canali = ]

Opzioni
[~ Sorveglianza durata di convalida:

Durata di convalida: min

(0.5.. 10 min)

Ingressi

Canale n*1: v | NO € Uscita di controllo: v
Canale n*2: v | NC € Uscita di controllo: v
Canale n*3: v | NO € Uscita di controllo: ¥

El ﬂ oK | Annulla |

La tabella descrive le diverse possibilita di impostazione:

Opzione

Descrizione

Nome

E possibile assegnare un nome al dispositivo.

Funzione

In questo campo & possibile selezionare uno dei dispositivi di convalida.
Qui ¢ illustrato lo schema di commutazione necessario per la
commutazione del contatto.

Opzioni

E possibile specificare un tempo di convalida massimo. Se il dispositivo
di convalida & attivo per un tempo superiore a quello di convalida le
uscite di sicurezza corrispondenti vengono disattivate e viene
visualizzato un messaggio di guasto. Pud essere impostato un tempo
compreso tra 0,5 e 10 min.

Ingressi

Gli ingressi di sicurezza e le uscite di controllo utilizzate si devono
indicare in questo campo. Per garantire un rilevamento affidabile dei
corto circuiti tutti i contatti devono essere messi in servizio su uscite di
controllo diverse.
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5.6 Componenti vari

Panoramica
Questo capitolo descrive la cartella Componenti vari, che contiene i dispositivi logici.

Contenuto di questa sezione
Questa sezione contiene le seguenti sottosezioni:

Argomento Pagina
Relé temporizzatore 109
Generatore d’impulsi 113
Dispositivi logici 115
Interruttori 119
Indicatori 121
Monitoraggio interruttore a pedale 123
Selettore 125
Dispositivo stampo chiuso 127
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Relé temporizzatore

Introduzione
La cartella Componenti vari contiene il dispositivo Relé temporizzatore.

Il dispositivo relé temporizzatore agevola 4 comportamenti dipendenti dal tempo,
come mostrato nella figura sotto. Il tempo t & regolabile

L
-

¥

¥

—

Ingresso

Temporizzazione all’'accensione
Temporizzazione allo spegnimento
Impulso all’accensione

Impulso allo spegnimento

A ON =
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Impostazioni della finestra di dialogo
La finestra di dialogo Relé temporizzatore consente la seguente impostazione:

Versione del firmware < 2.40 Versione del firmware 2.40

Relé temporizzatore Relé temporizzatore

Nome: |He|é temporizzatore C’) Nome: lF!el’e temporizzatore C’)
Funzione Funzione
Ingresso: Ingresso:

¢ Temporizzazione allaccensione < ¢ Temporizzazione allaccensione <

" Temporizzazione allo spegnimento — (" Temporizzazione allo spegnimento —]
" Impulso all'accensione = " Impulso all'accensione o= |

" Impulso allo spegnimento == " Impulso allo spegnimento =
Tempo [v prioiita disattivazione

Durata: j— s [~ riattivabile ?
(0.1..6005)
Tempo

Ingresso Durata: = s
Ingresso: v | € Uscita di controllo: v (0.,1..6005)

EI ﬂ 0K | Annulla | E’ _?I | 0K | Annulla |
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Opzione

Descrizione

Nome

E possibile assegnare un nome al dispositivo.

Funzione

E possibile selezionare una delle 4 modalita di funzionamento.

o Temporizzazione all’accensione
Se lo stato dell'ingresso diventa TRUE, inizia il ritardo regolabile. Se al termine del ritardo
l'ingresso & ancora TRUE, il risultato del Releé temporizzatore diventa TRUE finché lo stato
dell'ingresso rimane TRUE.
Se lo stato dell'ingresso non rimane TRUE per tutto il ritardo, lo stato del relé temporizzatore
non diventera TRUE.
Per i controller con versione del firmware 2.40 e successive, & possibile modificare questo
comportamento deselezionando la casella priorita disattivazione. In questo caso, lo stato
del rele temporizzatore pud diventare TRUE anche se il segnale di ingresso € stato interrotto
durante il ritardo.

o Temporizzazione allo spegnimento
Se il segnale d’ingresso diventa TRUE, anche il risultato del relé temporizzatore diventa
TRUE. Se lo stato dell'ingresso diventa FALSE, inizia il ritardo regolabile e il risultato del relé
temporizzatore rimane TRUE finché & in corso il ritardo. Se lo stato dell’ingresso diventa di
nuovo TRUE mentre & in corso il ritardo, lo stato del relé temporizzatore rimane TRUE.

e Impulso all’accensione
Se lo stato dell’ingresso diventa TRUE, anche il risultato del relé temporizzatore diventa
TRUE e inizia la durata dell’impulso. Se il tempo & trascorso, il risultato del rele
temporizzatore viene impostato nuovamente su FALSE.
Anche lo stato del relé temporizzatore sara FALSE quando l'ingresso diventa FALSE durante
la durata dell'impulso. L'impulso verra interrotto.
Per i controller con versione del firmware 2.40 e successive, & possibile modificare questo
comportamento deselezionando la casella priorita disattivazione. In questo caso lo stato del
relé temporizzatore sara TRUE per tutta la durata dell’impulso anche se no stato dell'ingresso
non lo é.

o Impulso allo spegnimento
Se lo stato dellingresso era TRUE e cambia in FALSE, il risultato del relé temporizzatore
viene impostato su TRUE e inizia la durata dell’impulso regolabile. Lo stato del rele
temporizzatore rimane TRUE fino al termine della durata dell’impulso.

Per i controller con versione del firmware 2.40 e successive, € possibile la riattivazione
successiva come opzione, selezionando I'apposita casella di controllo. Quando selezionata, il
ritardo o le durate dell'impulso si riavvieranno quando si ripetono le condizioni di attivazione. Le
opzioni di riattivazione e priorita di disattivazione si escludono a vicenda.

Tempo

L’intervallo di ritardo regolabile & compreso tra 0,1 e 600 secondi.
(* 0,15 secondi se il tempo di risposta del controller & impostato su 30 ms)
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Opzione Descrizione

Ingresso Se la versione del firmware € inferiore a 2.40 e non sono stati selezionati altri dispositivi come
ingresso, occorre indicare qui 'ingresso di sicurezza e I'uscita di controllo o I'alimentazione
esterna utilizzati per il segnale d’'ingresso.

Per le versioni del firmware 2.40 e successive, occorre collegare un dispositivo al simbolo del
relé temporizzatore per definire il segnale d’ingresso. Questo potrebbe essere un elemento di
commutazione in caso di utilizzo di un ingresso esterno.

Per i controller con versione del firmware 2.40 e successiva, il relé temporizzatore
necessita di un dispositivo d’'ingresso (es. interruttore o dispositivo logico). Per le
versioni del firmware precedenti a 2.40, il dispositivo d’'ingresso & opzionale. E
anche possibile definire un ingresso esterno nella finestra di dialogo delle proprieta
del relé temporizzatore.
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Generatore d’impulsi

Introduzione

La cartella Componenti vari contiene il dispositivoGeneratore d’impulsi.

Il dispositivo Generatore d'impulsi fornisce un segnale a impulsi configurabile
dipendente da un segnale d’'ingresso.

Finché il segnale d’ingresso & TRUE, verra generato il segnale di uscita.

Quando il segnale d’ingresso diventa FALSE, il segnale a impulsi sara arrestato e
l'impulso di corrente verra interrotto (vedere immagine sotto). Il segnale d’ingresso
¢ il risultato di un altro dispositivo che deve essere collegato al simbolo del
Generatore d’impulsi.

- — 1 [

|
l-a-ta-h—-d——to. bty

1 Ingresso
2 Uscita

NOTA: il Generatore d’impulsi & disponibile nel firmware 2.40 e versioni successive.

Impostazioni della finestra di dialogo

@ Generatore d'impulsi Q@@

Nome: IGeneratore d'impulsi m

Impulso
Input
ouput _ = | ]

1z 2
1 Ritardo: |1y [0 s
(0..6005)
2 Tempo On: |3.| s
(0,1..6005)
3 Tempo Off: |4§.| s
(0,1..6005)

i?, ll [Tl Annulla |
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La finestra di dialogo Generatore d’impulsi consente le seguenti impostazioni:

Opzione Descrizione
Nome E possibile assegnare un nome specifico al dispositivo.
Impulso L'impulso & descritto da 3 parametri:

e Ritardo ty4: tempo tra un segnale d’ingresso valido (I'ingresso diventa
TRUE) e il primo impulso (I'uscita diventa TRUE). La gamma consentita &
da 0 a 600 secondi. Il valore predefinito € 0.

® Tempo On t,,: durata di un singolo impulso (uscita TRUE). La gamma
consentita &€ da 0,1* a 600 secondi.

o Tempo Off ty: durata di una pausa dell'impulso (uscita FALSE). La
gamma consentita € da 0,1* a 600 secondi.
(* 0,15 secondi se il tempo di risposta del controller & impostato su 30 ms)

Il Generatore d’impulsi necessita di un dispositivo di ingresso (per es. dispositivo di
commutazione o logico).
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Dispositivi logici

Introduzione

Collegabili a

La cartella Componenti vari contiene una sottocartella Dispositivi logici.

In questa cartella si trovano i seguenti dispositivi logici:
e AND
e OR
e XOR
e NOT
e Flip-flop RS

NOTA: i dispositivi logici sono disponibili nel firmware 2.40 e versioni successive.

| dispositivi logici possono essere collegati a:
e Uscite

Indicatori

Altri dispositivi logici

Relé temporizzatori/Generatori d’'impulsi

Limitazioni d’ingresso

| componenti che non possono essere collegati ai dispositivi logici sono:
e Arresto d’emergenza (pud essere collegato solo alle uscite)

EDM (pud essere collegato solo alle uscite)

Pressa idraulica (puo essere collegata solo alle uscite)

Pressa eccentrica (pu® essere collegata solo alle uscite)

Avviamento automatico (risultato statico)

Stampo chiuso (risultato statico)

Limitazioni d’ingresso per i componenti NOT

In particolare per i componenti NOT, gli ingressi possibili sono limitati a:
e 1 stato di un’altra uscita

e 1 indicatore

e Altri dispositivi logici

e Interruttori

Ai dispositivi logici & possibile collegare al massimo 255 componenti. Il componente
NOT accetta solo 1 dispositivo collegato.

33003285 01/2012

115



Biblioteca di Componenti

AND

OR

XOR

NOT

Il risultato di un componente AND € TRUE finché il risultato di tutti i dispositivi
collegati € TRUE.

Questo componente non ha proprieta modificabili.

NOTA: se a qualche dispositivo € collegato piu di 1 componente, nell’albero di
configurazione queste connessioni sono visualizzate come connessioni AND nella
maggior parte dei casi, anche se non € presente un componente AND esplicito.
Fanno eccezione le connessioni ai dispositivi logici (la connessione dipende dal tipo
di dispositivo) e le connessioni dei dispositivi di avviamento (prese per connessioni
OR).

Il risultato di un componente OR € TRUE finché il risultato di almeno 1 dei dispositivi
collegati € TRUE.

Questo componente non ha proprieta modificabili.

NOTA: se allo stesso dispositivo € collegato piu di 1 dispositivo di avviamento,
nell'albero di configurazione questa connessione & visualizzata come connessione
OR anche se non & implicato esplicitamente un componente OR.

Se sono presenti 2 dispositivi collegati al componente XOR, il risultato di XOR &
TRUE finché il risultato di esattamente 1 dei 2 dispositivi collegati € TRUE.

Con una definizione piu generale (valida per anche piu di 2 dispositivi collegati), il
risultato € TRUE finché il conteggio dei risultati dei dispositivi collegati € dispari.

Questo componente non ha proprieta modificabili.

Il componente NOT esegue un’inversione (negazione) del suo ingresso. Il risultato
e TRUE finché il risultato del dispositivo collegato & FALSE e viceversa.

Il componente NOT accetta solo 1 dispositivo collegato.
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Flip-flop RS

A PERICOLO

FUNZIONAMENTO INVOLONTARIO DELL’APPARECCHIATURA

Accertarsi che il livello di sicurezza richiesto dell’applicazione non sia
compromesso dall’utilizzo del componente NOT.

Analizzare attentamente gli ingressi e le uscite da invertire e comprendere come
linversione (negazione) possa influire sull’applicazione, in particolare in termini di
sicurezza. Tenere presente che "safe" (sicuro) puo essere convertito in "NOT safe"
(non sicuro).

La funzione NOT dovrebbe essere utilizzata unicamente da personale con una
conoscenza approfondita della macchina, dell’applicazione e degli effetti
sullapplicazione.

Il mancato rispetto di queste istruzioni provochera morte o gravi infortuni.

Le uscite invertite e gli indicatori invertiti sono segnalati nell’albero di configurazione
con l'inversione (negazione) delle icone originali. Inoltre, sara visualizzato un
messaggio di avviso quando si utilizzano i componenti NOT in una configurazione.

Questo componente non ha proprieta modificabili.

Il componente Flip-flop RS dispone di 2 ingressi, Set (s) e Reset (R).

Se il risultato del dispositivo collegato allingresso Set &€ TRUE, il risultato di Flip-flop
RS (0) & TRUE.

Se il risultato dell'ingresso Reset diventa TRUE, il risultato di Flip-flop RS sara
ripristinato su FALSE.

Se entrambi gli ingressi sono contemporaneamente TRUE, il risultato di Flip-flop RS
€ determinato dall'ingresso dominante.

L’ingresso dominante pud essere selezionato nella finestra delle proprieta del
dispositivo. Per impostazione predefinita, 'ingresso Reset € quello dominante.

Lo stato di Flip-flop RS rimane invariato finché entrambi gli ingressi non ricevono un
segnale FALSE.

R S Q Q
Reset &€ dominante | Set € dominante
FALSE FALSE Q Q
FALSE TRUE TRUE TRUE
TRUE FALSE FALSE FALSE
TRUE TRUE FALSE TRUE
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Nella finestra di dialogo Flip-flop RS & possibile selezionare se & dominante
l'ingresso Set o Reset.

Flip-flop RS

Comportamento

(" imposta principale

EI ll I OK | Annulla
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Interruttori

Introduzione

La cartella Componenti vari contiene una sottocartella Interruttori.

In questa cartella sono presenti i seguenti componenti di commutazione base:
e 1 canale

e 2 canali

e 2 canali antivalenti

Gli interruttori possono essere visti come rappresentazione dei contatti esterni.

NOTA: gli interruttori sono disponibili nel firmware 2.40 e versioni successive.

| 3 interruttori sono visualizzati nella stessa finestra di dialogo.

Impostazioni della finestra di dialogo

Interruttore @

Nome: IInterruttore <;
Funzione

" 1 canale

" 2 canali

+ 2 canali antivalenti
Opzioni
I Blocco dell'avviamento

[~ Sorveglianza della sincr. Canale 1 - Canale 2:

Tempo di Sincr.: H

(0,45 .. 300 5)

Ingressi
Canale n°1: v |NO jUscita di controllo: <
Canale n°2: v |NC

Gli ingressi sono

(¢ azionati dalle uscite di controllo

¢~ alimentate esternamente (Riduzione della
sicurezza!)

ﬂ _?‘ OK | Annulla
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La finestra di dialogo Interruttore consente le seguenti impostazioni:

Opzione Descrizione

Nome E possibile assegnare un nome specifico al dispositivo.

Funzione E possibile selezionare uno dei 3 tipi di interruttore.

1 canale Questo dispositivo rappresenta un interruttore a contatto singolo. Il risultato del dispositivo &
TRUE finché il contatto esterno & chiuso (se il contatto & collegato a un uscita di controllo o
alimentazione esterna).
Per questo dispositivo, € possibile definire un blocco del’avviamento. Quando I'opzione ¢& attiva,
il contatto esterno deve essere visto aperto prima che il risultato del dispositivo possa diventare
TRUE dopo un ciclo di accensione o un arresto di emergenza.

2 canali Questo dispositivo rappresenta un interruttore a 2 contatti di tipo simile. Il risultato del dispositivo

diventa TRUE quando entrambi i contatti dell’interruttore esterni sono chiusi (se sono collegati a
un’uscita di controllo o alimentazione esterna).

Per questo dispositivo, € possibile definire un blocco dell’avviamento. Quando I'opzione & attiva,
entrambi i contatti devono essere visti aperti contemporaneamente prima che il risultato del
dispositivo possa diventare TRUE dopo un ciclo di accensione o un arresto di emergenza.
Come opzione, € possibile configurare la sorveglianza del tempo di sincronizzazione. Quando la
sorveglianza é attiva, il risultato del dispositivo non diventera TRUE se il tempo tra la chiusura
dei 2 contatti & superiore al tempo di sincronizzazione selezionato.

2 canali antivalenti

Questo dispositivo rappresenta un interruttore a 2 contatti con contatto NO e contatto NC. Il
risultato di questo dispositivo € TRUE se, contemporaneamente, il contatto NO dell’interruttore
e chiuso e il contatto NC & aperto (se sono collegati a un’uscita di controllo o alimentazione
esterna).

Per questo dispositivo, € possibile definire un blocco del’avviamento. Quando I'opzione ¢& attiva,
il contatto NO deve essere aperto € il contatto NC chiuso contemporaneamente prima che il
risultato del dispositivo possa diventare TRUE dopo un ciclo di accensione o un arresto di
emergenza.

Come opzione, € possibile configurare la sorveglianza del tempo di sincronizzazione. Quando la
sorveglianza é attiva, il risultato del dispositivo non diventera TRUE se il tempo tra I'apertura del
contatto NC e la chiusura del contatto NO & superiore al tempo di sincronizzazione selezionato.

Opzioni

E possibile attivare il Blocco dell’avviamento.

E possibile abilitare la sorveglianza del tempo di sincronizzazione (Sorveglianza della sincr.)

(eccetto per gli interruttori a canale singolo). Se la sorveglianza é abilitata, occorre impostare un
tempo di sincronizzazione (Tempo di sincr.). La gamma € da 0,5 a 300 secondi se il tempo di

risposta del controller & stato impostato su 20 ms o da 0,45 a 300 secondi se il tempo di risposta
€ 30 ms.

Ingressi

Occorre scegliere gli ingressi a cui collegare i contatti esterni. E possibile definire se i contatti
sono controllati da uscite di controllo o dall’alimentazione esterna. Nel secondo caso, occorre
selezionare le uscite di controllo.

NOTA: Se non si utilizzano uscite di controllo, non & disponibile il rilevamento di cortocircuiti per
gli ingressi. Potrebbero essere necessari mezzi esterni per raggiungere il livello di sicurezza
richiesto. Per ulteriori informazioni, fare riferimento al capitolo Utilizzo delle uscite di controllo
(vedi pagina 55).
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Indicatori

Introduzione
La cartella Componenti vari contiene un dispositivo/ndicatore.

Gli indicatori possono essere utilizzati come le uscite, ma non hanno una rappresen-
tazione fisica.

Il risultato di un indicatore pud essere utilizzato ovunque nella configurazione come
segnale d’ingresso (se consentito dalle regole specifiche del dispositivo).

L'utilizzo degli indicatori pu0 essere utile ad esempio quando i risultati provvisori
possono essere utilizzati in diverse parti della configurazione o per raggruppare i
dispositivi al fine di ottenere una configurazione piu strutturata.

E possibile collegare fino a 255 dispositivi a un indicatore. |l risultato di un indicatore
diventa TRUE quando i risultati di tutti i dispositivi collegati sono TRUE e il segnale
di avviamento & valido. Se non viene definito un dispositivo di avviamento per un
indicatore, funzionera come se I'avviamento fosse sempre valido (avviamento
automatico).

E possibile definire fino a 8 indicatori per controller.
NOTA: Gli indicatori sono disponibili nel firmware 2.40 e versioni successive.

Utilizzo
Per utilizzare un indicatore occorre trascinare il simbolo dell’indicatore dalla libreria
(vedere elemento numero 1 nella figura sotto) nell’albero di configurazione.

Se si trascina sul simbolo del controller, verra creato un indicatore a livello
dell’'uscita.

Se si trascina il simbolo dell'indicatore su un dispositivo diverso dal controller, verra
creato un indicatore a livello dell’'uscita e una copia di esso sul dispositivo su cui &
stato trascinato (se il dispositivo specifico accetta indicatori).

Un indicatore a livello dell’'uscita accetta gli stessi dispositivi collegati dell’uscita.

E possibile utilizzare copie degli indicatori a livello dell'uscita ovunque nella
configurazione, se consentito dalle regole specifiche dei dispositivi di destinazione
(vedere elemento numero 2 nella figura sotto).

Ogni indicatore utilizzato in una configurazione ha una rappresentazione nella
cartella Indicatori della libreria (vedere elemento 3 e 4 nella figura sotto).
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Copie degli indicatori

E possibile portare nella configurazione copie degli indicatori in 3 modi:
Trascinando la rappresentazione della libreria di un indicatore nella

configurazione

Trascinando il simbolo di un indicatore a livello dell’'uscita sul dispositivo con cui

deve essere utilizzato

Copiando un indicatore a livello dell'uscita (utilizzando il menu Modifica, il menu
contestuale o CTRL+C) e posizionandolo sul dispositivo di destinazione.

Il numero di copie non & limitato. Non & possibile collegare dispositivi sugli indicatori
copiati.

E possibile eliminare separatamente gli indicatori copiati. Se si elimina un indicatore
a livello dell’'uscita, saranno eliminate anche le copie.

Non ¢ disponibile una finestra di dialogo per gli indicatori.

|
fe
{

Modo confi

fova configurazione]* @@
_wwa@ Modulo Opzioni Guida
W@ o | QR E | Schneider
Biblioteca di Componenti Configurazione 8 Electric
Componenti EDM & - { o4 S

Componenti di avviamento
(| Avviamento automatico

6 Avviamento non sorvegliato
?B Avviamento sorvegliato

'ﬁj Componenti di convalida

Y] Componenti vari

+ f:j Interruttori

+ (7] Dispositivilogici

@© Indicatore <"

C’) Relé temporizzatore

T Generatore dimpulsi

R Monitoraggio interruttore a pedale
'\'P'..",-‘ Selettore

Stampo chiuso

P
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Monitoraggio interruttore a pedale

Introduzione

La cartella Componenti vari contiene il simbolo del Monitoraggio interruttore a
pedale. Questo dispositivo sorveglia un contatto NO e uno NC da un’uscita di

controllo.

Impostazioni della finestra di dialogo
La finestra di impostazione dei parametri consente di effettuare quanto segue:

Foot Switch Control [x]
Name: |8 19
- Oplions
[ Startnterlack
[ Sync Time Monitoring
Sync Time: 5
05 253

~Inputs

Cortact NO: v Control Output: v
Contact NC: - NC:I

1 9]

OK. Cancel |

La tabella descrive le diverse possibilita di impostazione:

Opzione | Descrizione

Nome E possibile assegnare un nome al dispositivo.

Opzioni e Blocco dell’avviamento: & necessario rilasciare l'interruttore a pedale
prima di avviarne la funzione.

e Sorveglianza della sincr.: per un tempo di risposta di 20 ms l'intervallo &
compreso tra 0,5 e 2,5 s; per un tempo di risposta di 30 ms l'intervallo
rientra fra 0,45 e 2,4 s (tempo di sincronizzazione richiesto per i due
ingressi NO e NC).

Ingressi Gliingressi per la connessione dell’interruttore a pedale devono essere indicati

qui.

Occorre inoltre scegliere le uscite di controllo o I'alimentazione esterna
alternativa (nominale +24 VDC) per controllare gli ingressi.

NOTA: se gli ingressi sono alimentati esternamente, non & disponibile il
rilevamento dei cortocircuiti. Potrebbe essere necessario garantire il livello di
sicurezza richiesto con altri mezzi. Per ulteriori informazioni, fare riferimento al
capitolo Utilizzo delle uscite di controllo (vedi pagina 55).
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A PERICOLO

APPLICAZIONE PERICOLOSA

Non utilizzare l'interruttore a pedale su macchine senza protezione del punto
operativo.

Il mancato rispetto di queste istruzioni provochera morte o gravi infortuni.

NOTA: I'utilizzo dell’interruttore a pedale richiede misure di sicurezza aggiuntive!
L’interruttore a pedale non garantisce la sicurezza dal punto di vista tecnico quando
e utilizzato per il comando di una pressa. Esempio: per controllare la modalita
funzionamento continuo di una pressa con l'interruttore a pedale sono necessari
ulteriori moduli di sicurezza (ad es. dispositivo di protezione, barriera fotoelettrica).
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Selettore

Introduzione
La cartella Componenti vari contiene il simbolo del dispositivo Selettore.

E possibile utilizzare il dispositivo selettore quando occorre selezionare alternati-
vamente diversi dispositivi come mezzi di sicurezza o mezzi di avviamento:

Il simbolo del dispositivo selettore pud essere trascinato sulla pressa eccentrica 2,
su una pressa idraulica 2 o direttamente su un’uscita.

E possibile collegare massimo 16 dispositivi al settore e configurare fino a 6
posizioni (ossia selezioni) dell’interruttore.

Per ogni posizione dell'interruttore si pud decidere quale dei dispositivi collegati
deve essere attivo. Se si selezionano piu dispositivi per 1 posizione, il risultato del
selettore diventera TRUE solo se tutti i dispositivi attivati sono TRUE.

La posizione dell'interruttore attivata & determinata dagli ingressi fisici. Per ogni
posizione dell’interruttore utilizzata, occorre assegnare un ingresso.

Inoltre, & possibile scegliere se riattivare o0 meno i dispositivi collegati dopo la
modifica della posizione dellinterruttore (controller con firmware 2.40 o versioni
successive richiesto).

Quando il selettore viene assegnato a un dispositivo pressa, pud essere collegato
al selettore della modalita operativa del dispositivo pressa. Cio significa che
entrambi gli interruttori condividono gli stessi ingressi per 'attivazione.

Una rappresentazione fisica sarebbe un selettore con 2 deck.

Per collegare entrambi gli interruttori, occorre eseguire la selezione dell'ingresso per
il selettore della modalita della pressa prima della configurazione del dispositivo
selettore.

Non é possibile eseguire la selezione nella finestra di dialogo Selettore ma gli
ingressi vengono determinati automaticamente dal dispositivo pressa collegato.
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Impostazioni della finestra di dialogo

La finestra di dialogo Selettore consente le seguenti impostazioni:

[
s

Nome: [Selellore \-,;

Dichiarazione dispositivo
r interruttore di collegamento al selettore della modalita della

pressa
Posizione selettore: 1 2 3 4 5 6
Fo— usato: | IV v v r o I~

e Ingresso: [i01 ~| [0z ~| [z ¥ |~ /[ | ]
I~ D ‘Dispositivo di protezione: . [V I~ I~ o I~ I
I~ Ii\] ‘Dispositivo di protezione”: I~ v I~ [ I~ I~
I @ﬁj ‘Comando a due mani: [~ v v o I~ I
I~ L'Lr 52] ‘Comando a due mani': v ) v I~ I~ I~
v | ;3'[-!, ‘Barriere fotoelettriche”: . [~ v v - [ I
v | ’;Zi ‘Barriere fotoelettriche”: | [V - v - - -

ﬂ 2] 0K | A

Opzione

Descrizione

Nome

E possibile assegnare un nome specifico al dispositivo.

Dichiarazione
dispositivo

La casella di controllo interruttore di collegamento al selettore della modalita della pressa &
disponibile solo quando il selettore & collegato a un dispositivo pressa.

Selezionandola, si forza il selettore a condividere gli stessi ingressi per I'attivazione del selettore della
modalita della pressa. Gli ingressi del selettore della modalita della pressa devono essere definiti
prima di poter attivare questa opzione. Una volta attivata, non € possibile selezionare gli ingressi nella
finestra di dialogo.

La finestra di dialogo seguente presenta una tabella con le posizioni dell’interruttore nelle colonne.
Con le caselle di controllo usato nella prima riga, € possibile selezionare le posizioni dell’interruttore
da utilizzare. In alternativa vengono impostate quando si seleziona un ingresso per una posizione.
Nella riga Ingresso, occorre scegliere gli ingressi da utilizzare per attivare le posizioni. Una posizione
diventa attivata quando l'ingresso relativo viene collegato all’alimentazione esterna. Deve essere
attiva una sola posizione alla volta.

Nelle righe seguenti sono elencati i dispositivi collegati al selettore. Per ogni posizione & possibile
scegliere quale dispositivo attivare con quella posizione. Sono possibili piu selezioni.

Per impostazione predefinita, tutti i dispositivi devono essere riattivati quando si modifica la posizione
dell’interruttore. Ciod significa che I'interruttore non puo essere attivato finché tutti i dispositivi collegati
non sono stati riconosciuti spenti una volta per il test. In caso contrario, I'interruttore € bloccato.

Per i controller con versione del firmware 2.40 e successive, sono disponibili le caselle di controllo
Blocco dopo commutazione. E possibile utilizzarle per definire per ogni dispositivo se deve essere
riattivato, ossia testato, o meno.
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Dispositivo stampo chiuso

Introduzione

La cartella Componenti vari contiene il simbolo del dispositivo stampo chiuso.
Questo dispositivo pud essere utilizzato insieme a un selettore e un dispositivo di
avviamento aggiuntivo (ad es. controllo a pedale) sulla pressa idraulica 2 o sulla
pressa eccentrica 2. Inoltre puo essere spostato direttamente sui moduli di
sicurezza per il funzionamento continuo automatico della pressa eccentrica 2.

Quando il dispositivo stampo chiuso viene configurato direttamente sui moduli di
sicurezza per il funzionamento continuo automatico della pressa eccentrica 2 &
necessario disporre anche di un selettore a chiave esterno per abilitare il
funzionamento continuo automatico e di un indicatore luminoso.
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5.7

Stati delle uscite

Applicare gli stati delle uscite ad altre uscite di sicurezza

Introduzione

Esempio

La cartella Stati delle uscite contiene il simbolo delle uscite di sicurezza di ciascun
modulo.

Spostando il simbolo dell’uscita X sull’'uscita Y nella finestra Configurazione I'uscita
di sicurezza Y avra lo stesso comportamento dell’'uscita di sicurezza x. E possibile
assegnare altri componenti aggiuntivi all’'uscita v.

Lo stesso risultato si puo ottenere spostando il simbolo dell’'uscita x con il pulsante
sinistro del mouse sull’uscita v.

[ Configuration:
=1 s C1: Contraller?”

Br—{cﬂ

‘ 7 "Safety Guad
) - +¥ 'Emergency Stop’
Cl o2
Y e )
In questo esempio l'uscita di sicurezza o1 € associata a un avviamento non
sorvegliato, a un dispositivo di protezione e a un arresto d’emergenza a due
canali. L'uscita di sicurezza 02 rappresenta il secondo canale di questa funzione di
sicurezza e si comportera esattamente come la o1.

Le modifiche possono essere eseguite unicamente nella funzione di sicurezza
originale (in questo caso 'uscita di sicurezza o1); verranno prese in considerazione
automaticamente nell’'uscita di sicurezza corrispondente.
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Panoramica

Questo capitolo descrive la creazione di una configurazione.

Contenuto di questo capitolo

Questo capitolo contiene le seguenti sezioni:

Sezione Argomento Pagina
6.1 Informazioni generali 130
6.2 Schema di applicazione della configurazione 132
6.3 Configurare la funzione di arresto d’emergenza 144
6.4 Salvare la configurazione 150
6.5 Richiedere / modificare la password 151
6.6 Inviare una configurazione dal PC al’XPSMC ed eseguire un 152

controllo
6.7 Caricare una configurazione 159
6.8 Creazione / trasferimento di una copia della configurazione 160
convalidata
6.9 Carica il protocollo del modulo 164
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6.1 Informazioni generali

Nozioni generali

Introduzione
NOTA: La configurazione si puo creare con un PC off-line, cioé non collegato ad un
XPSMC, e quindi inviare all’XPSMC.
A titolo d’esempio si spiega come creare una configurazione utilizzando questa
applicazione:

Interruttore
di convalida

Finecorsa Finecorsa

Amesto Selettore  Start
d'ermer-
genza

apetto

Sportello di protezione

L'ingresso al personale nella zona pericolosa del braccio di un robot € impedito da
un dispositivo di protezione con due finecorsa. Durante I'esecuzione di operazioni
di regolazione o manutenzione, un dispositivo di convalida permette di controllare il
braccio robot anche quando lo sportello € aperto. La scelta di utilizzare il dispositivo
di protezione o di convalida per la sicurezza personale avviene tramite un selettore
esterno montato vicino alla protezione. La sicurezza del personale all’interno o
intorno alla cella € ulteriormente garantita da un arresto d’emergenza a due canali.

130 33003285 01/2012



Configurazione

Lo schema di cablaggio corrispondente potrebbe avere questo aspetto:

24V —pav
Fi 2
m . | (4]
=, |
aperta 'l
ESC EsC |
SO a12 54 1 -] k]
ﬂ i [ S A
memtore 0 g Seletiore 56
- | werly dicomvalida P KF1 0-0OFF
2] g Aesto 1 - Protedone
o1 | MO1 emer 2 - Disposiivo i convalida
I‘ \ KoZ, genza
start l l
56 01z <}
Y Y 3 iTo «.{
A Afeafeefe ] T Tw ] [ia] [4] s ][] ] ] @ no]nrfuz] alid]is]ie] [13]25] [HI] |33 43 Comalida
| controller di sicurezza @ | | alfa velocits
\
LS o | B
LR ‘ ‘I XPSMCI6 T Ea
J m 3 | | .| | |
™ LOGICH Ganale 1 _|= Ganale1 _Ji= camalet 5 Canale1 J&  canal1 B cander | 1 1
] AB Doy P R R
Carale 2 J;:1 Camale2 ]I GCarale 2 Jq Ganale 2 Jt‘ Ganale 2 Jq Ganale 2 J;;l |
——
A | CHDJGND]GHE] [of ] Joz | [od | [e4] [es] [e5] [14]24] [a4 42

oV

Canale 1 Canale 2 Canale 1 Canale 2
Rilascio ispositivo di protezione mokie Biresto ermengenza

ESC External Start Conditions
(1) Vedere Dati tecnici per il carico massimo dei fusibili, manuale hardware

NOTA: XPSMC32 con 32 ingressi i1...i32, altrimenti identico
Contatto del dispositivo di convalida:

9 1 2 9
1-2 1-2 I o
5.5 s-sh
3-4 3-4 Joff

Una panoramica delle funzioni e delle rispettive configurazioni & disponibile nel
capitolo Esempio di cablaggio e diagrammi funzionali, pagina 171.

Tempo massimo di risposta
E possibile selezionare un tempo di risposta per le versioni del’ XPSMCsesZ. Per le
versioni XPSMCeeX, il tempo di risposta € sempre < 20 ms. Impostando il tempo di
risposta & possibile ridurre il carico della CPU. Quando si modifica il tempo di
risposta di una configurazione i relé temporizzatori configurabili si azzerano e si
devono di nuovo modificare. Cambiano anche i limiti dei relé temporizzatori.
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6.2 Schema di applicazione della configurazione

Panoramica
Questo capitolo contiene lo schema di applicazione della configurazione.

Contenuto di questa sezione
Questa sezione contiene le seguenti sottosezioni:

Argomento Pagina
Creare una nuova configurazione / Selezionare un tipo di controller 133
Assegnare la posizione dellinterruttore 137
Assegnare la funzione dispositivo di protezione 138
Assegnare la funzione di avviamento 139
Assegnare il componente di convalida 140
Regolazione EDM 141
Assegnare un nome e una categoria di arresto a un’uscita di sicurezza 142
Copiare lo stato di un’uscita di sicurezza su un’altra uscita di sicurezza 143
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Creare una nuova configurazione / Selezionare un tipo di controller

Procedura

Procedere come segue:

Fase Azione
1 Avviare il software di configurazione XPSMCWIN.
Risultato: appare I'interfaccia utente del programma.
2 Trascinare il simbolo del controller desiderato dalla finestra Biblioteca di
Componenti alla finestra Configurazione, ancora vuota.
3 Rilasciando il pulsante sinistro del mouse si crea automaticamente una nuova

configurazione.

Risultato: compilare la finestra che si & aperta.

Nota: se la finestra non si apre automaticamente viene richiesto di attivare
I'apertura automatica dal menu Opzioni - Editor.

L’immagine seguente mostra la finestra di dialogo Configurazione:

]

Configuration

Title: |Robot1 {max. 16 char)
Author. | Your name|

last modfied: 15.12.03 11:2322

OK Cancel
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Fase

Azione

Fare clic sul pulsante modifica... per eseguire le regolazioni per la futura

comunicazione Modbus e Profibus.

L’immagine seguente mostra la finestra di dialogo Modulo:

Controller C1 (XPSMC32 ZP) \

Type ‘XF’SMC3QZF-Proﬁbus Extansion |v

—Response Time
all outputs O oa=0ms @ <=I0ms

(Function Safety Mat <= 45 mg)

 Modbug

not used change

— Profibus

not used change

OK Cancel

Fare clic sul pulsante modifica... di Modbus o Profibus.

134

33003285 01/2012




Configurazione

Fase

Azione

Compilare la finestra che si € aperta.
La figura seguente rappresenta la finestra Parametro Modbus:

Modbus Parameters [X]

Address Bit Rate Parity
connect (1-247)
*
[V Controller1:  [g [19200 T¥ [even [*

™ Controller 2: -

™ Controller3 [ [ [w
™ Conmclerd: [ [ [w
| Conmolers: [ [ [
™ Conrolers: [ [ [w
™ Conboller?. [ [ [w

4

[ Controller 8

[ diferent Modbuses

Dawnload -0|]J 0K Cancel ‘

La figura seguente rappresenta la finestra Parametro Profibus:

Profibus Parameters [ =[]
Address
connect {1-125)

rlé Conraler1: [
[ Contoller2 [
[~ Conlraller 3 ]
™ Conrollerd [
™ Conrllers: [
[ Conrollers [
[~ Canfroller 7 ’7
I Controller® [

Daownload WJ OK Cancel

Dato che il PC non € ancora collegato al controller 1 le impostazioni Modbus non

possono ancora essere inviate al controller 1.

Quando il PC & collegato al controller di sicurezza & possibile scaricare i soli

parametri (non la configurazione) per Modbus e Profibus facendo clic sul
pulsante Trasmetti.
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Fase

Azione

Fare clic su OK.
Risultato: adesso la pagina visualizzata e simile alla seguente:

S XPSMCWIN 2.4.0

File Modifica Modo Verifica Modulo Opzioni Guida
DEE & -~ QR F A Schneider
Biblioteca di Componenti Configurazione 8 Electric
63 Modulo di sicurezza {fj Configurazione: ‘Robot 1'
K eomcisz = [l C1 MPSMC322P} Tontollent”
[S XPSMC16 ZC - Espansione CANopen { ol
[l PSMCI52P -Espansione Profibus + w2
[ eomciex 4 o
[, xPsmcazz 4 ot
[ 2 XPSMC32ZC - Espansione CANopen { 05
': ZP - Espansione Profibus { ob
[} »esmcaex [wallcy
E—J Componenti di controllo I:z:l R2
E:] Componenti EDM
:[_:J Componenti di avviamento
E:] Componenti di convalida
E:J Componenti vari
E] Modulo di sicurezza
Modo confi i R | Confi i difi COM4 ® Ingressi imasti: 32 | Carico: 0 % a
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Assegnare la posizione dell’interruttore

Introduzione
Per ragioni di sicurezza & necessario un interruttore di posizione, che determina se
la macchina sara avviata con il dispositivo di protezione OR e il dispositivo di
convalida (vedere il diagramma a blocchi del capitolo Nozioni generali, pagina 130).
Per configurare questo collegamento OR & necessario spostare il simbolo del
componente OR sull'uscita 01 in questo modo:

| [Configuration
=] Configuration: 'Robot 1’
El— 2 C1 (XPSMC32 ZP): 'Controller 1’
E ot
. - EI0R
¥ 02
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Assegnare la funzione dispositivo di protezione

Procedura

Procedere come segue:

Fase

Azione

1

Nella cartella Dispositivo di protezione (che si trova nella cartella Componente di
controllo), selezionare il simbolo dello sportello di protezione a due canali e
trascinarlo sul simbolo del componente OR.

Risultato: Si apre una finestra in cui devono essere definite le proprieta della
funzione, ad esempio:

Safety Guard [X]

Name: |2-channel
- Function

7 one channel, wio lock
@ two channel, wio lock
< two channel, with lock

- Options
[ StartInterlock
R Sync Time Monitoring Ch. 1 - Ch 2

Sync Tme: |0.80 3
045 . 240s)

~ Inputs

Ch1 |z |* <  Gontrol Quiput |02 [¥
Ch2 |p3 |* <  Gontrol Output |03 [*
Lock ¥ <  Gonfrol Culput hd

ﬂ ﬂ 0K Cancel ‘

-- 32 C1 (XPSMC32 ZP): 'Controller 1’

Confermare premendo OK.

Risultato: Il dispositivo sportello di protezione viene quindi assegnato insieme
al componente OR all’'uscita di sicurezza o1.

E- o1
" B EIoR
: 0 Lz 2-channel
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Assegnare la funzione di avviamento

Procedura
Procedere come segue:
Fase Azione
1 Nella cartella Componente di avviamento (che si trova nella cartella
Componente di controllo), selezionare il simbolo del’Avviamento sorvegliato e
trascinarlo sul simbolo del Dispositivo di protezione nella finestra di
configurazione.
Risultato: Si apre una finestra di dialogo per la definizione delle proprieta della
funzione. La figura seguente mostra un esempio della finestra di dialogo:
Narme: Start guard ?6
- Function
 Automatic Start
<> Non monitored Start
@ Monitored Start
~ Options
Trigger Edge: @ positiv
O negafiv
- Input
Start i) |*w = Control OutpLt |c01 | ™
@7 7] OK Carcel |
2 Confermare premendo OK.
Risultato: Il Dispositivo di avviamento sorvegliato viene assegnato all’'uscita
di sicurezza o1 del dispositivo di protezione.
= Configuration: 'Robot 1°
=1 fil32 C1 (XPSMC32 ZP): "Controller 1'
B o
. B EoR
' O] Lo 'Safety Guard’
o 3 'Start guard’
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Assegnare il componente di convalida

Introduzione

In questa applicazione utilizzata come esempio il dispositivo di protezione pud
essere bypassato dal componente di convalida a 3 canali. Cid consente al robot di
funzionare con il dispositivo di protezione aperto quando si utilizza il componente di
convalida a tre canali (quando il selettore € nella posizione giusta).

Procedura
Procedere come indicato di seguito:
Fase Azione
1 Trascinare il simbolo del componente di convalida a tre canali dalla cartella
Componenti di convalida sul simbolo del dispositivo OR nella finestra
Configurazione e inserire i dati nella finestra
Enable Switch [x]
Mare:  Enable Device Robot 1 Hi.
- Function
< two channels i
@ three channels f——
- Options
[~ Enable Time Monitoring:
Enable Time: min
05 10 min)
- Inputs
Chi |ns [* < Control Output |n5 [w
Ch2 g7 |* NG < Control Ouput |o05 | ™
Ch3: [igs |¥ MO < Confrol Oufput |07 [
a7 7] oK Gencel |
2 Confermare premendo OK.
L’immagine seguente mostra la configurazione risultante:
= Configuration: ‘Robot 1°
£ fs2 C1 (XPSMC32 ZP): ‘Controller!’
= ol
[ -E10R
£} 7 '2-channel
' ‘ o ?E *Start guard’
' .- fii. 'Enabling Device Robot 1’
140
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Regolazione EDM

Introduzione

| contatti normalmente chiusi degli interruttori Ko1 e Ko2 devono essere definiti con
un tempo di sincronizzazione di 0,2 s, vale a dire entro 0,2 s dall’attivazione delle
uscite di sicurezza o1 e 02, e il circuito di ritorno deve essere aperto.

Procedura

Procedere come segue:

Fase

Azione

1

Trascinare il simbolo EDM dalla cartella Componenti EDM sul simbolo o1 nella
finestra di Configurazione.

Name: |EDM Kol and KoZ 'ﬁ

- Options
[ EDM Time Monitoring

EDM Time: |0.15 8

0.15. 050 )

- Inputs
Input: jipd [ ¥ < Gontrol Quiput |c04 | ¥

ﬂ ﬂ Ok Cancel |

Confermare premendo OK.
L’immagine seguente mostra la configurazione risultante:

= Configuration: 'Robot 1’
E- 52 C1 (XPSMC32 ZP): 'Controllert’
El 7 ot
B EoR
" Yz 2-channel
) o 7@ "Start guard’
. . .Jii- ’Enabling Device Robot 1’
.- "EDM Ko1 and Ko2'
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Assegnare un nome e una categoria di arresto a un’uscita di sicurezza

Procedura
Procedere come segue:

Fase Azione

1 Per assegnare un nome e una categoria di arresto all’'uscita di sicurezza o1 fare
clic sul pulsante destro del mouse sul simbolo della sua funzione nella finestra
Configurazione

2 Selezionare I'opzione Proprieta. Indicare un nome e la categoria di arresto.
Qutput ()
Name Safety Guard ‘I:

@ Stop Category 0
< Stop Category 1

Delay Time 3

015300 9

[~ Interruption of Delay Time

Delay Off Input A
Control Cutput -

ﬂ ﬂ OK Cancel |

Nota: Le uscite di sicurezza non modificate hanno una categoria di arresto
predefinita pari a 0.

3 Confermare premendo OK.
Risultato: La configurazione dell’uscita di sicurezza o1 & terminata.
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Copiare lo stato di un’uscita di sicurezza su un’altra uscita di sicurezza

Descrizione
Nel nostro esempio 02 rappresenta il secondo canale di un sistema di controllo di
sicurezza, e di conseguenza deve comportarsi esattamente come o1. Fare clic con
il pulsante sinistro del mouse su 01 nella finestra di configurazione, quindi
trascinarla su 02.
La funzione globale sportello di protezione viene quindi configurata per le uscite di
sicurezza o1 e 02.
La pagina visualizzata avra questo aspetto:
© XPSMCWIN 2.4.0 L=
File Modifica Modo Verifica Modulo Opzioni Guida
DEH &0 QR F hA Schneider
Biblioteca di Componenti Configurazione 8 Electric
+ ;'_zj Interuttori A f;TJ Configurazione: ‘Robot 1' A
- \“_‘TJ Dispositivi logici - [‘32 C1 (XPSMC32 ZP): 'Controller1*
E AND - { ol: 'Safety Guard'
OR by EDM Kol andKo2
=1 ®oR = OR
RS-FF iii ‘Enabling Device Robot 1'
NOT = I3 2chamer
® Memoria ?6 ‘Start Guard'
c/) Relé temporizzatore - { 02
T Generatore dimpulsi G ollCn)
B Monitoraggio interruttore a pedale { o3
'{’..",3 Selettore { o4
n Stampo chiuso { o5
f;TJ Modulo di sicurezza { ob
+- (7] Controlert 3 wall|
< > o R2 v
Modo configurazione W | Configurazione modificata  COM4 ® Ingressi imasti: 25 | Carico: 15 %
33003285 01/2012 143



Configurazione

6.3 Configurare la funzione di arresto d’emergenza

Panoramica

Questo capitolo descrive la configurazione della funzione di arresto d’emergenza.

Contenuto di questa sezione

Questa sezione contiene le seguenti sottosezioni:

Argomento Pagina
Arresto d’emergenza 145
Dispositivo master E-Stop 149

144
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Arresto d’emergenza

Descrizione

A seconda dell’applicazione, il sistema di controllo globale della macchina deve
poter essere arrestato mediante un pulsante di arresto di emergenza S1 che attiva
le uscite libere 13/ 14 e 23/ 24 del gruppo di relé R1. | loro contattori KE1 e KE2
sono assegnati in modo da garantirne l'arresto obbligato all’avviamento della

macchina.

Procedura

Procedere come segue:

Fase

Azione

1

Trascinare il simbolo arresto d’emergenza a due canali dalla cartella Arresto
d’emergenza (che si trova nella cartella Componenti di controllo) sul simbolo di
uscita di R1 nella finestra Configurazione e inserire i dati nella finestra.

X

Emergency Stop

MName ‘Emergenoy Stop compl. machine  ;#

- Function

 one channel switch
@ two channel switch

- Inputs
Chi|pg |* =  Confrol Output |08 |*
Chz:ig [* <= Control Ouput [o01 [*

ﬂ ﬂ Cancel | OK

Confermare premendo OK.
Risultato: adesso il dispositivo arresto d’emergenza & assegnato al gruppo di
rele di sicurezza R1.

Per assegnarlo anche all’'uscita statica o1 fare clic col pulsante destro del mouse
sul dispositivo arresto d’emergenza nella finestra Configurazione.

Scegliere Copia tra le opzioni disponibili.
Risultato: il dispositivo arresto d’emergenza viene copiato insieme alle sue
proprieta.

Fare clic con il pulsante destro del mouse sul simbolo dell’'uscita o1.
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Fase

Azione

Selezionare Incolla e come copia del componente.

Risultato: adesso il dispositivo arresto d’emergenza agira anche sull’uscita o1,
e poiché lo stato dell’'uscita o1 € collegato a 02, agira anche su 02.

Nota: per visualizzare le copie di un dispositivo selezionarlo con il pulsante
destro del mouse. Ad esempio evidenziare I'arresto di emergenza e scegliere il
menu Seleziona copie. Una nuvoletta verde appare sulle copie. Per eliminare
le nuvolette fare clic su Deseleziona copie.

{ ol: 'Safety Guard'
hrf’ 'EDM Kol and Ko2
= {1 R
o

3l‘j ‘Enabling Device Robot 1

— D ‘2-channel'

?6 ‘Start Guard'

g}) ‘Emergency Stop compl. machine'
02 ‘
G ollC)
03
od
o5
ob
R1

Q ‘Emergency Stop compl. machine'

'?'?' 'EDM E-Stop'

L RATa e s Sitre

Per eseguire le regolazioni sul circuito di ritorno trascinare il simbolo del
componenti EDM dalla cartella Componenti EDM sul simbolo di R1 nella finestra
Configurazione e inserire i dati nella finestra in base all’applicazione.

Name: [EOM E-Stop nt

-~ Options
[~ EDM Time Monitoring

EDM Time: 3

01055

- Inputs

Input: |12 |* =  Confrol Quiplt |07 |
7 2] OK Gancel |
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Fase

Azione

Confermare premendo OK.

Risultato: in questo modo l'installazione puo essere avviata solamente quando
KE1 e KE2 sono chiusi e vengono soddisfatte le condizioni di avviamento
esterne (ESC).

Nota: le uscite di controllo c1...c8 gia utilizzate sono contrassegnate da un "**;
ad esempio "c2*" compare se l'uscita c2 & gia in uso.

Utilizzando un’uscita di controllo piu volte I'utente deve assicurarsi che non
possano originarsi guasti pericolosi, perché ad esempio la presenza di
cortocircuito non viene piu rilevata.

La pagina visualizzata avra questo aspetto:

& XPSMCWIN 2.4.0 =

File Modfica Modo Verifica Modulo Opzioni Guida
> .
DEHE & - QQ[F P Schneider
Biblioteca di Componenti Configurazione Electric
+ ;'zj Comando a due mani A | '::xj Configurazione: 'Robot 1' N
_9_ Interruttore magnetico - mz C1 (XPSMC32 ZP): ‘Controller1”
L Tappeto di sicurezza = { ol: 'Safety Guard'
—
b, Rilevamento velocita nulla 'y?' 'EDM Kol and Ko2'
Dispositivi specifici
f:“j Componenti EDM *Enabling Device Robot 1'
‘tf? Sorveglianza dei contattori — l;j ‘2-channel'
| Componenti di avviamento ?6 ‘Start Guard'
K! Avyviamento automatico 2'@‘ ‘Emergency Stop compl. machine'
=
8 Avviamento non sorvegliato -] —K 02
96 Avviamento sorvegliato (:—) ol(C1)
omponenti di convalida { o3
I-I-- Dispositivo di convalida a 2 canali -K o4
B 3ll Dispositivo di convalida a 3 canali { o5
] Componenti vari { of
] Internuttori =] Eb R1
=, Dispositivi logici 2 ‘Emergency Stop compl. machine'
{z] ano v brff EDME-Stop
< > o R2 v
Modo configurazi R | Configurazi ifi COM4 ® Ingressi imasti: 22 | Carico: 21 %

Per completare la creazione della configurazione esemplificativa, salvarla ed
inviarla all’XPSMC.
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A AVVERTENZA

MANCATO RILEVAMENTO DELLA CONNESSIONE INCROCIATA DELL’IN-

GRESSO DI SICUREZZA

Controllare che non piu di un ingresso di sicurezza critico sia connesso a ciascuna

delle uscite di controllo.

Il mancato rispetto di queste istruzioni puo provocare morte, gravi infortuni

o danni alle apparecchiature.

148

33003285 01/2012



Configurazione

Dispositivo master E-Stop

Descrizione

Un dispositivo di arresto d’emergenza funge da Master E-Stop sugli altri dispositivi
collegati all'uscita. Gli altri dispositivi saranno disattivati quando viene premuto il
Master E-Stop. In questo caso I'avviamento dell’'uscita in questione non & possibile
finché non vengono rispettate le condizioni di avviamento degli altri dispositivi.

Questa funzione e disponibile anche per le copie dei dispositivi di arresto
d’emergenza.

NOTA: Uno stato dell’'uscita non trasferisce un comando master E-Stop ad altri
dispositivi. Viene trasferito solamente lo stato.
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6.4 Salvare la configurazione

Salva

Descrizione
Per salvare la configurazione con il nome corrente usare il comando File — Salva

—
(oppure fare clic sul pulsante con il simbolo del floppy disk ); per assegnarle
un nome e/0 un percorso nuovo usare il comando File — Salva con nome.

NOTA: Quando si chiude e si riapre un file di configurazione, nella stessa cartella si
crea una copia di backup con estensione .mcb. In questo modo l'ultima
configurazione salvata e chiusa viene salvata come file di backup.
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6.5 Richiedere / modificare la password

Password

Inserire la password

NOTA: Il PC deve essere collegato al controller di sicurezza XPSMC.

Ogni comando del’XPSMC che implichi 'abbandono della modalita RUN (ad
esempio la configurazione del’XPSMC) deve essere confermato inserendo la
password. Se viene eseguito un comando di questo tipo si apre una finestra in cui
viene richiesto di digitare la password.

Modifica password

La password predefinita € safety; per ragioni di sicurezza & necessario sostituirla
con una password personale. La password deve contenere da 4 a 12 caratteri. Puo
essere utilizzata qualsiasi combinazione di numeri e lettere.

Per modificare la password utilizzare il comando Modulo — Cambia password.

NOTA: Il sistema distingue fra maiuscole e minuscole. Security e security sono
quindi due password diverse.
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6.6

Inviare una configurazione dal PC al’XPSMC ed
eseguire un controllo

Inviare una configurazione

Procedura
Per inviare una configurazione completa dal PC al controller di sicurezza seguire
questa procedura:
Fase Azione
1 Per verificare la configurazione selezionare Verifica — Verifica
configurazione.
E anche possibile fare clic sull'icona Verifica configurazione:
File Edt Mode Check Controler Options Help
NIRRT X
Risultato: se la configurazione non contiene errori appare questo messaggio:
XPSMCWIN [x]
Mo emors found.
Se la configurazione contiene errori appaiono un punto interrogativo giallo ed un
messaggio corrispondente.

Nota: verra controllata la coerenza della configurazione. Questo controllo non
verifica la sicurezza né l'idoneita della configurazione all’applicazione, la cui
responsabilita spetta all’'utente, il quale deve anche garantire la conformita a tutti
i codici e standard applicabili.
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Fase

Azione

Fare clic su Modulo — Trasmetti la configurazione al modulo per trasmettere

la configurazione:

File Edit Mode Check Controller  Options Help

XPSMCWIN

D = G ‘ K} ;Iopgonsroll‘\er
Device Library. un -onroter

Change Password

bl Co

- filhs XPSMCI6 2 i [ERIEIE
- flhs ¥Pemcie ¢ [ Upload Conﬁguranon from Cantraller

- s XPEMCiE P Validated Copy

e XFSMC2 Read Validation

s xPemoz2 20 [ Read Protocal from Controller

' s XPSMCIE
: -k xPsmcz2 2P ZZ Open Pretocol

- ik XPEMC32 > Controller Setup (Bus Configuration)
EI Monitoring Devic ff| Download Sstup to Contraller

[] EDM Devices Controller Info

(7] Start Devices COM Selings

Controller Options Help

ESci )

|Gorfiguration

E anche possibile fare clic sullicona Configurazione:
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Fase Azione
3 Fare clic sul pulsante Trasmetti.
Select Controller
1. Connect the contraler you want to configure
to your PC
2. Whichis the coresaonding controller in your
configuration?
f:. & Contollerd Controller 1°
¢ Controller 2
< Controller 3
< Controller 4
< Controllerd
¢ Controller&
< Controller 7
o Controller 8
3. Startdownload (or cancel).
Download | Cancel
Risultato: se il controller ha gia una configurazione verra visualizzato questo
messaggio:
XPSMCWIN ]
Downloading the new configuration will overwrite the existing
Do you want o continue?
Yes No |
4 Fare clic su Si per continuare la procedura.

Risultato: se il controller € in modalita RUN verra visualizzato questo
messaggio:

XPSMCWIN [ ]

Gontroller in RUN mode. Faor configuration it needs to be stopped
Do wou wantto stop it now?

Yes No ‘
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Fase

Azione

Fare clic su Si per continuare la procedura.
Risultato: per arrestare il controller inserire la password (la password predefinita
& safety scritto in minuscolo)

Password [X]

Please enter the password

e

OK Cancel

Fare clic su OK per continuare.
Risultato: la procedura di trasmissione & avviata.
Dopo la trasmissione verra visualizzato il protocollo:

(]
@)
X

Protocol
=E B &
0000
0001 *PS-MC V228
0002 Build: DBOAD110CTDADZ1 ACTOAD21 A
0003 Configuration protocol
0004 Controller number: (1
0005 Configuration name: Robat 1
0006 Configuration date: 20060210 10:24
0007
0008 RESPOMNSETIVE: 30ms
0009 RESPONSETIME: Device Safety mat = 45ms
0010
0011 Modbus parameter.
0012 Address: 001
0013 Bitrate: 19200
0014 Parity even
0015 Stopbits: 1
0016
0017 Profibus Parameter
0018 Address: 002
0019 Baudrate: Autodetect
0020
0021 Assignment control outputs f inputs:
0022 Control output group: 01
0023 Used inputs: 21, 10,
0024 Control output groug: 02
0025 Used inputs: X2, 12,

»

4]

Validate Cancel ‘

Nota: leggere attentamente il protocollo e verificarne la validita con la propria
configurazione hardware. Facendo clic su Convalida si conferma la correttezza
della configurazione del software nel controller indicato nel protocollo.

Fare clic sul pulsante Convalida per convalidare il protocollo.
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Fase Azione
8 Inserire il proprio nome nella finestra di dialogo Convalida:

Validation

Your name (max. 20 characters)
[

[ [Betions
[ Allow copying of validated configuration from
controller

[~ (reale a copy of validated configuration now

0K Gancel

9 Fare clic su OK per continuare.

Risultato:
sara visualizzata la finestra di dialogo della Password:

Password [X]

Please enter the passworc

rraen

0K Cancel |

10 Inserire la password e fare clic su OK.

11 Fare clic su OK per continuare.
Risultato: apparira il seguente messaggio:

XPSMCWIN [ ]

Do you want to upload the protocol of the: validation for your documentation now?
Alternatively you can upload it later by using the menu ‘Controller’,

Yes No

12 Fare clic su Si per caricare il protocollo.
Risultato: apparira il seguente messaggio:

(x]

XPSMCWIN

Configuration downloaded successfully.
Do you want the controller in RUN mode now!?

OK Mo

156 33003285 01/2012



Configurazione

Fase Azione
13 Fare clic su OK per avviare il controller.
Risultato: apparira il seguente messaggio
XPSMCHIN X]
Gonfraller 15 in RUN mode now:
14 Fare clic su OK per terminare la procedura.

Errori di configurazione tipici

Errore di configurazione 1: se si dimentica di assegnare un componente di
avviamento al Dispositivo di protezione a due canali la finestra principale e la
finestra dei messaggi indicano quanto segue:

XPSMCWin

File Edit Mode Check Confroller Opfions Help

DEHE v aRwe8

|Dewce Library

‘Conﬁguraﬂon

] Gontroller
- B xPeMCIGZ
i illﬁ XPSMC16 ZC - CANoper Extension
:, = ihﬁ XPSMCAE ZP - Profibus Extension
-~ ffhg XPEMCTEX
= B PEMC2Z
- ihZ XPSMC32 ZC - CANoper Extension

- ih2 XPSMC32 ZP - Profibus Extension

- ffh XPSMCTZ X

m Monitaring Devices

(7] EDM Devices

@ Start Devices

("] Enabling Devices

m Miscellaneous Devices

[T State of Outputs

\;‘ﬂ Configuration: 'Robot 1'
El i};z 1 (XPSMCBQZP) ‘Controller!”

BT 1 OR
' E @ Ly ‘2-channel

?i “Start guard

[ EDM Kol and Ko2'
e ‘Emergency Slop compl. machine’

El 02
j S ol (Ch)

XPSMCWIN

WMISSING START DEFINITION
Some devices require a startto be defined but haven't by now

Please see the yellow question mark(s) in configuration free and attach a
start device to the marked items(s)

(X]
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Errore di configurazione 2: se si dimentica di impostare ingressi e uscite per il
componente di avviamento la finestra principale e la finestra dei messaggi indicano

quanto segue:

File Edit Mode Check Controler Options Help

XPSMCWin

NS E oo QR

\Device Library

| Configuration:

= Controller
- fihs XPSMCIEZ
- illﬁ XPSMC18 ZC - CANopen Exlension
- illi ¥PSMC1E ZP - Profibus Extension
- Whs XPSMCIBX
- iz XPSMC32Z
- ibz KPBMC32 ZC - CANope Extension
:— - i];z XPSMC32 2P - Profibus Extension
- - k2 XPSMC32 X
(7] Monitoring Devices
7] EOM Devices
[T Start Devices
- g1 Automalic Start
'@ Non-Monitored Start
-~ 98 Monitored Start
(7] Enabling Devices
(] Miscellaneous Devices
[7] State of Outputs

= Configuration: "Robot 17
E— . C1 (XPSMC32 ZP): Controller!”
EF £ o "Safety guard
. Bl EOR
C [ L 2-channef
‘ LD 98 St
+ - -} “Enabling Device obot 17
Ly EUMKoT and KoZ!
. ,® 'Emergency Stop compl. machine’
B o
LG ol

XPSMCWIN
MISSING PROPERTIES

Some device properties still need to be set
See the vellow question mark(s) in configuration free:
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6.7 Caricare una configurazione

Caricare

Descrizione
Una configurazione si pu0 caricare in qualsiasi momento senza arrestare il
controller.

Procedura

Procedere come indicato di seguito:

Fase Azione
1 Collegare il PC al controller di sicurezza XPSMC.
2 Scegliere il comando Modulo — Carica la configurazione del modulo oppure

[ 53
fare clic sul pulsante della barra degli strumenti.
Risultato: La configurazione viene caricata dal’XPSMC e quindi rappresentata
nella consueta struttura ad albero.
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6.8 Creazione / trasferimento di una copia della
configurazione convalidata

Panoramica

Questo capitolo descrive la procedura necessaria per creare e trasferire una copia
della configurazione convalidata.

Contenuto di questa sezione
Questa sezione contiene le seguenti sottosezioni:

Argomento Pagina
Copiare / salvare una configurazione convalidata 161
Trasferimento di una copia della configurazione convalidata 162
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Copiare / salvare una configurazione convalidata

Descrizione

Una condizione necessaria per creare una copia di una configurazione convalidata
e che 'opzione Consenti la copia della configurazione convalidata del modulo
sia selezionata durante la convalida della configurazione; per la convalida vedere
anche la fase Inviare una configurazione, pagina 152. Questa condizione consente
allutente di creare in ogni momento in un file binario una copia della configurazione
convalidata dall’XPSMC. Inoltre & possibile selezionare 'opzione Crea una copia
della configurazione convalidata oraper creare la copia immediatamente,
durante la convalida.

Copia di una configurazione convalidata

Vengono presi i seguenti dati del controller originale, inclusi nella configurazione:
e Contatore convalide (VDC)

e Password

e Dati di convalida (nome, data)

e Parametri dei dispositivi (parametro Modbus, numero di controller)

Questo file pud essere utilizzato come copia di sicurezza per trasferire la
configurazione convalidata ad un altro controller senza che sia necessaria una
nuova convalida.

Salvare una configurazione convalidata
Procedere come indicato di seguito:

Fase Azione
1 Collegare il PC al controller contenente la configurazione convalidata da copiare.
2 Scegliere il comando Modulo — Crea copia convalidata.

Risultato: La configurazione contenuta nel controller viene letta.

3 Nella finestra che viene visualizzata inserire la posizione in cui dovra essere
salvata e il nome del file.
Risultato: La copia sara salvata con il nome indicato.
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Trasferimento di una copia della configurazione convalidata

Descrizione

Dopo aver creato un file contenente la copia di una configurazione convalidata
(vedere capitolo Copiare / salvare una configurazione convalidata, pagina 161) di
un determinato controller & possibile trasferirla senza difficolta ad un altro controller,
soprattutto quando € necessario sostituire un’unita XPSMC per interventi di
manutenzione o installare altri controller in macchine uguali.

Procedura 1 - Nuovo controller

Procedere come indicato di seguito:

Fase Azione
1 Collegare il PC al controller in cui deve essere trasferita la configurazione
convalidata.
Risultato: Il controller non & configurato, il LED di alimentazione & acceso e il
LED CNF lampeggia.
2 Scegliere il comando Modulo — Copia convalidata — Trasferisci copia
convalidata al controller.
Risultato: Vengono visualizzati due messaggi:
e Collegare il controller a cui si desidera trasferire la configurazione e premere
"OK" per avviare il trasferimento.
e || trasferimento della configurazione sovrascrive la configurazione esistente
presente nel controller. Continua?
3 Nella finestra che comparira indicare il nome del file contenente la

configurazione convalidata.

Risultato: La configurazione convalidata viene trasferita al controller collegato.
Un messaggio indica di spegnere e riaccendere il controller per avviare la nuova
configurazione.
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Procedura 2 - Controller configurato, password disponibile
Procedere come indicato di seguito:

Fase Azione
1 Collegare il PC al controller in cui deve essere trasferita la configurazione
convalidata.
2 Scegliere il comando Copia convalidata — Trasferisci copia convalidata al
controller.

Nota:: Se il controller & acceso compare un altro messaggio che ricorda che il
controller € stato arrestato. Inoltre viene visualizzata una richiesta di inserimento
della password. Se non si dispone della password & necessario resettare il
controller spegnendolo e riaccendendolo e premendo contemporaneamente |l
pulsante Reset. Per il trasferimento di una copia convalidata, vedere anche
Procedura 1 - Nuovo controller, pagina 162.

3 Nella finestra che comparira indicare il nome del file.

Risultato: La configurazione convalidata viene prelevata dal file e trasferita al
controller collegato.

Un messaggio indica di spegnere e riaccendere il controller per avviare la nuova
configurazione e mettere in funzione il controller.

NOTA: Per modificare la configurazione & necessaria la password della
configurazione convalidata. La password del controller & stata sovrascritta.

Procedura 3 - Controller configurato, password non disponibile

Resettare il controller premendo il pulsante Reset e contemporaneamente spegnere
e riaccendere il controller stesso. Quindi seguire la Procedura 1 - Nuovo controller,
pagina 162.

Configurazione convalidata in un altro controller

Adesso il nuovo controller ha la configurazione convalidata, che comprende il
contatore convalide (VDC), la password, i dati di convalida (nome, data) e i
parametri dei dispositivi (parametro Modbus, numero di controller).

Puo quindi essere utilizzato come il controller originale da cui & stata fatta la copia,
con la sola differenza che il tempo di esercizio (OPC) della configurazione &
impostato su zero.
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6.9 Carica il protocollo del modulo

Carica il protocollo dal modulo

Procedura
Procedere come indicato di seguito:

Fase Azione

1 Collegare il PC al controller di sicurezza XPSMC.

2 Il controller deve essere portato in modalita STOP utilizzando il menu Modulo
— Modulo in modalita STOP.

3 Compare una finestra con la richiesta di inserire la password per arrestare il
controller.

4 Scegliere il comando Modulo — Carica il protocollo dal modulo.
Risultato: Il protocollo verra visualizzato in una finestra separata e potra essere
stampato.

Nota: Questa stampa € soltanto uno strumento di lavoro.
La sola prova della correttezza della configurazione € costituita dal protocollo
convalidato e firmato (vedere il capitolo Inviare una configurazione, pagina 152).
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Diagnostica controller di sicurezza XPSMC

Introduzione

E possibile sorvegliare vari stati di un controller di sicurezza XPSMC collegandolo a
un PC e utilizzando la modalita diagnostica dell’applicazione XPSMCWIN.

NOTA: durante la diagnostica dei guasti, '’XPSMC continua a funzionare senza
condizionamenti.

Procedura

La diagnostica dei guasti viene attivata come indicato di seguito:

Fase

Azione

1

Collegare il PC al controller di sicurezza XPSMC in funzione.

2

Avviare il software XPSMCWIN.

3

Aprire una configurazione da un file o caricare la configurazione dal modulo.
Nota: la configurazione salvata deve corrispondere a quella gia presente nel
controller. La configurazione del modulo deve essere stata convalidata. Per
utilizzare una configurazione salvata per la diagnostica, occorre salvarla dopo il
download. Solo in questo caso contiene le informazioni necessarie.

Scegliere la modalita diagnostica. A tal fine scegliere il menu Modo —

Q
Diagnostica o fare clic sull'icona relativa alla modalita diagnostica.
Risultato: la finestra diventera grigia per indicare che non & possibile eseguire
alcuna modifica.

33003285 01/2012

165




Diagnosi

Legenda dei colori

Nella finestra Configurazione vicino al simbolo di ciascuna funzione dell’albero di
configurazione appare un cerchietto colorato.

| colori indicano lo stato attuale della funzione corrispondente.

S XPSMCWIN 2.4.0

File Modo Diagnostica Opzioni Guida
Q

Biblioteca di Componenti Configurazione

Fa

(| Configurazione: 'Robot 1" e
- 'gz C1 [XPSMC32 ZP): 'Controller1"
= @ 7 (1264 ol'Safety Guard'
- @® »,—}’ [259) EDM Kol and Ko2'
@ -9 i01-c01: 'Ingresso’
- @ {1 a0R
— @ Jii- (260) Enabling Device Robot 1
@ -9 02:c02 Canalen'’
@ -© 03-c03 Canalen'2
@ - i04-c04: Canale n'3'
O I3 2521 2chomner
—  § 9B (261)'Start Guard
@ © it1-c01: Avviamento'
. -@ i05-c05: 'Canale n*1"
© -© 06-c06: ‘Canale n'2'
- . 2‘?_’," [257] ‘Emergency Stop compl. machine'
@ -9 07-c07: Canalen'’
Q© -® 08c08: ‘Canalen'2
- @ - [265]02
@ G [264]01(C1)

Q1 3

j E od 3
Componente [261] : Cortocircuito sugli ingressi.
Modo diagnostica [o¥ Diagnostica in atto COM4 (]
Significato dei simboli
Simboli Significato
Punto rosso L’uscita di sicurezza & disattivata o il dispositivo non &

abilitato (per esempio, dispositivo di protezione o ingresso
interessato aperti).

Punto rosso con un lampo E presente un errore relativo a questo dispositivo

giallo (ingresso/uscita). Il messaggio di errore sara visualizzato al
fondo della finestra di configurazione.

Punto verde L’uscita di sicurezza é attivata o il dispositivo & abilitato (per
esempio, dispositivo di protezione o ingresso interessato
chiusi).
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Simboli

Significato

Punto verde con una clessidra | Questa uscita ha un arresto di categoria 1.

Le condizioni di convalida non sono piu rispettate ma il
ritardo non € ancora finito.

Punto giallo Questo dispositivo o questa uscita sono abilitati (ossia le
condizioni di avviamento sono rispettate), ma non sono
ancora stati avviati.

Punto grigio L’uscita o il dispositivo correlati non sono utilizzati, oppure il

PC non ha ancora ricevuto i dati di diagnostica dal’XPSMC
(di conseguenza i punti sono in grigio).

Diagnostica dei guasti di dispositivi diversi

Procedere come indicato di seguito

Fase Azione

1 Per visualizzare lo stato degli ingressi ai vari dispositivi, fare clic sul simbolo del
dispositivo

2 Fare clic con il pulsante destro del mouse nella finestra Diagnostica.
Risultato: viene visualizzato un menu speciale.

3 Selezionare Visione globale dal menu.
Risultato: compare una nuova finestra in cui viene visualizzata la diagnostica
degli ingressi e le uscite del modulo.

4 L’opzione Arresta la diagnostica presente nel menu Diagnostica serve a
interrompere la diagnostica.
Risultato: |a finestra Diagnostica mantiene lo stato corrente.

5 Fare clic sull’opzione Avvia la diagnostica nel menu Diagnostica per avviare
la diagnostica.
Risultato: |a finestra si aggiorna continuamente.
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Esempio di cablaggio e diagrammi

funzionali

A

Panoramica

Questo capitolo contiene alcuni esempi di cablaggio e diagrammi funzionali.

NOTA: | dati delle categorie di sicurezza conformi a EN ISO /1SO 13849-1 si
riferiscono alle categorie massime realizzabili. Per ottenere queste categorie

occorre configurare adeguatamente il controllo della macchina.

Contenuto di questo capitolo

Questo capitolo contiene le seguenti sottosezioni:

Argomento Pagina
Schema elettrico del’XPSMC 173
Tre arresti d’emergenza a un canale, con avviamento automatico 175
Due arresti d’emergenza a due canali, con pulsante di avviamento 177
Dispositivo di protezione a un canale 180
Dispositivo di protezione a due canali 183
Dispositivo di protezione a due canali e blocco 187
Barriera fotoelettrica con uscite relé 191
Barriera fotoelettrica con uscite transistor 195
Muting per barriere fotoelettriche di tipo 4 199
Interruttore magnetico 201
Comando a due mani 205
Tappeto di sicurezza 207
Rilevamento velocita nulla 209
Presse a iniezione 213
Sorveglianza valvole di una pressa idraulica 216
Pressa idraulica 2 218
Pressa eccentrica 224
Pressa eccentrica 2 228
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Argomento Pagina
Selettore 233
Relé temporizzatore 235
Sorveglianza rottura albero/catena 238
Sorveglianza di valvola a sede 240
Dispositivo di convalida a due canali 242
Dispositivo di convalida a tre contatti 244
Interruttore a pedale 246

172
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema elettrico del’XPSMC

Tempo di risposta
Se non specificato diversamente, i disegni seguenti mostrano un XPSMC16 con un
tempo di risposta di 20 ms.

Schema di cablaggio

A PERICOLO

ALTA TENSIONE

Isolare I'alimentazione prima di effettuare interventi di manutenzione
sull’apparecchio.

Il mancato rispetto di queste istruzioni provochera morte o gravi infortuni.

XPSMC16 / XPSMC32
XPSMCTE
a ks lrlelesbalealeoleq] [i1 iz Tia [ia [i5 [ie [i7 Tis [ia Tiolitt lite iralita [i1sits ] [z loa [ Tl [52 ]2
| Modulo di sicurezza F ™

T [@ \ XPSMC16 T

i

"'A ] N ] ] N ] [k k- ' .
ZK LOGICA GCatale ﬂ Ganale ﬂ]- Canale ﬂ Canale U GCanale ﬂ Canale 1J

G\Z:IO\ZjC\ZjCIQjG\Q:IGIQj __\_l -A_A
el oot} ety ity ey omni

[ 1

I I 1
A2 [EEEEEE [of | [o2] [03] [od] [o5 | [o5 [14 T 24] [34 [44
HPSMC32
a1 [kslerlsloaloalealco 1] be kr kelos baleakalet] Tin Tie Tia Tia [i6 [ [ir [is [ia [i0fin1 n2Talnalits el Tinz [ . Tise [ T13 Tea [ Trt [ [23 (24
| Modula di sicurezza Faee
T [ko - ) XPEMC3? T@E
e K1 |- _ , _
L ] ] ] ] ] 5 (]
ZK LOBGICA Canale ﬂ Canale U Canale ﬂ Canale U Canale ﬂ Ganale U
I 171 T By
Canale ZJ]- Canale 2J:- Canale ZJ:: Canale QJ]- Canale ZJ]- Cana\eQJ::
[ Prey ety hay SR e o
A2 [anpanO]] [of | [ o2 ] [e3] [od [o5 | [o8 | [14 Joa] [34 [44

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO /1SO 13849-

1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.

33003285 01/2012



Cablaggio e diagrammi funzionali

Dati tecnici

Descrizione dei morsetti

Lay-out dei Significato

morsetti

A1/A2 Alimentazione —— a 24 V; A1 & il polo positivo (+24 V CC), A2 quello
negativo (0 V CC, GND)

GND Uguale al potenziale 0 V di A2 per i carichi sulle uscite di sicurezza
statiche 01-06.

c1-c8 Uscite di controllo per I'alimentazione degli ingressi sicurezza
Le uscite di controllo sono dotate di un segnale che consente di
monitorare il rilevamento dei corto circuiti, il rilevamento di circuiti aperti
e interferenze di tensione sui componenti di controllo.

i1-i16 0 i1-i32 Ingressi di sicurezza

H1 Connessione per lampada muting

01-06 Uscite statiche di sicurezza

13/14, 23/24,
33/34, 43/44

Uscite di sicurezza, prive di potenziale

TER

Connettore RJ45 a 8 pin utilizzato per collegare il modulo di sicurezza
XPSMC a un PC per operazioni di configurazione e/o diagnostica. La
comunicazione mediante il terminale TER avviene con protocollo
Modbus RTU e puo essere utilizzato anche per il collegamento a un
terminale HMI Magelis o a un PC standard.

Bus di campo

Connettore per un bus di campo in base alla versione:
e Profibus DP: connettore femmina SUB-D a 9 pin
® CANopen: connettore maschio SUB-D a 9 pin.

174
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Tre arresti d’emergenza a un canale, con avviamento automatico

Diagramma funzionale
Il diagramma seguente illustra tre arresti d’emergenza a un canale e le relative
uscite di controllo di categoria 0 e 1:

Funzionamento Arresto Funzionamento Arresto Funziona-
demergenza d'emergenza mento

Ingresso |

Arresto d'emergenza 1

Ingresso I

Arresto demergenza 2

Ingresso
Arreslo demergenza 3

Uscite relé KTKZ
Categoria di aresto 0

Uscite relé K3k
Categoria di arresto 1

tr=01..300¢ wv=01.300s
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio
L’immagine seguente rappresenta lo schema di cablaggio dell’arresto d’emergenza

a un canale:
30V~ 2300 ~
+24 +24
Fi F2 F3
I ] ]

i) )

genza 1 |genza2 [genzal

A1 Eskrlcebfldlaleolt] Tl [ie] [ [l Tis[ fi6[ [ir] [® [io [itoJitt [ne[inaind [is[ie] [13]23] [H1[ [33[34
\ Conlraller di sicurezza F 3
T, w [KO ] \ KPSMCTG Eusmd‘ Capo T
He A C 1 e e
J g ] T : :
i LOGICA Canale 1|4 Canale 1|y Canale 1|y Canale 1) Canale 1) Canale 1]+
e ] | : | | : 1o -y [ -
r Canals ZJ Canale ZJ-- Canale 2J Canale 2J Canale ZJ Canale ZJ
——— . : . . : :
A2 [GNOJENDGND] ToT [o2 To3 ] [ o4 ] [ o5 ] [6 ] [14 [24] [34 T44
Arresto
demergenza
Arresto demergenza Categoria 0
O 0w

(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller
di sicurezza XPSMC.

NOTA: Un ponticello tra i due morsetti di un arresto di emergenza non viene rilevato.
| corto circuiti tra i1, i1, i3 ...i5 vengono rilevati.

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO /SO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Due arresti d’emergenza a due canali, con pulsante di avviamento

Diagramma funzionale

Il diagramma funzionale seguente illustra due arresti d’emergenza a due canali e le

relative uscite di controllo di categoria O e 1:

Azione

Arresto
di emergenza

Azione

Arresto
di emergenza

Ingresso aresto T
emergenza |
Canale_l

]

Ingresso armesto di
ermergenza 1
Canale 2

Ingresso arresto |

ermergenza 2 |

Caneled ]

Ingresso arresto di
emergenza ¢
Canele 2

I
I

L ]

LT ]

Azione

Ingresso
Inizio

lscita o1

Categoria di arrezto 0

Uscita 02
Categoria di aresto 1

b=01.300¢

bv=01.300s
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio
Lo schema di cablaggio seguente illustra due arresti d’emergenza a due canali e le

relative uscite di controllo di categoria O e 1:
24

24

Fi

81 52 s3
Q,RF,,;QFL; o
Pulzante Pusarte Inizio
demer- demer-

genza enza

[z]2a [ [HT] [33 [

[ Tel el T4 Tl fis] [ie] [®[ Te[ [iwo] it [Tn2] Jirs [Jna [ Jis] [ite]

A TE8E7Teek5 [l 3fe2k]

| Madulo di sicurezza @
! KPSMC16
| - IS H =) W

i | ] ] ] .
Canale U Canale U" Canale u Canale U Canale U Canale U
17 171 1 ] myy @y

Canale ZJu Ganale 2Jw Ganale ZJN Canale ZJ.. Ganale ZJN Canale QJ‘.

[ [ 1
A2] [GND[GNOGND] [o1] [02] [o3 ] [od | [05 ] Job ] [14 T 24] [34 ][44
Arresto di emergenza categoria 1
Arresto di emergenza categoria 0
oV v

(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller

di sicurezza XPSMC.
Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO /1SO 13849-

1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio con ingresso 24 V con alimentazione esterna

Lo schema di cablaggio seguente illustra due arresti d’emergenza a due canali e le
relative uscite di controllo di categoria 0 e 1 con un ingresso 24 V con alimentazione

esterna:
+24V +24V
F1
)
81 82 3
N A AR AU
Pulsantd Pulsanje Awvvia-
d'emer- d'emer mento
genza genza
Al [Jeslc7[c6ks a3kt [ [ 2] [@] [ [i] T[] [ [ [io [ito]i1 [i12 Ji13 Jina Jits Jite [ [13]23 [JH1] ] 33]34
\ Controller di sicurezza
5 [KO ] XPSMC16 il
% T B
i [¥1] [ ]
J ] 5| 5| 5| ‘
LOGICA Canale ﬂ: Canale 1J: Cana\eﬂ; Canale 1J: Canale WJ; Canale ”;
| | | | | 1 ER-y EDA
r Canale ZJ: Canale ZJ; Canale 2J; Canale ZJ: Canale ZJ; Canale’ﬂ;
 — — ' ' . ' : :
[GNDIGNDIGND] [o1 [ [o2] [e3] [od] [o5] [o6 ] [14T24] [34]44
Arresto di emergenza categoria 1
Arresto di emergenza categoria 0
oV ov

NOTA: Per gli ingressi di sicurezza non controllati da uscite di controllo, utilizzare
mezzi esterni per raggiungere SIL3 (EN/IEC 61508) o PL e, Categoria 4 (EN ISO
/1SO 13849-1), es. cavo schermato.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Dispositivo di protezione a un canale

Diagramma funzionale
Il diagramma funzionale seguente illustra un dispositivo di protezione a un canale

con blocco dell’avviamento e diverse funzioni di avviamento:

nessun avviamento

Funzione di Blocco dell’avviamento = Si
avviamento
Avviamento
automatico ®
3
k|
=
z Protezione Protezione Protezione
= chiusa aperta chiusa
Ingresso
finecorsa —
Uscita —
nessun avviamento
Avviamento
sorvegliato e
. . o
Fronte di salita il
=
2 Protezione Protezione Protezione
= chiusa aperta chiusa
Ingresso finecorsa
Ingresso
avviamento
sorvegliato
Uscita —
nessun avviamento
Avviamento
sorvegliato ®
Fronte di discesa 5
é Protezione Protezione Protezione
A chiusa aperta chiusa
Ingresso
finecorsa —
Ingresso r
avviamento |
sorvegliato
Uscita —

180
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Il diagramma funzionale seguente illustra un dispositivo di protezione a un canale
senza blocco dell’avviamento e diverse funzioni di avviamento:

33003285 01/2012

Funzione di Blocco dell’avviamento = No
avviamento
Avviamento
automatico 2
.0
:
E Protezione Protezione Protezione
<L chiusa aperta chiusa
Ingresso
finecorsa
Uscita —
Avviamento
sorvegliato e
Fronte di salita N
5
E Protezione Protezione Protezione
< chiusa aperta chiusa
Ingresso
finecorsa
Ingresso
avviamento 1
sorvegliato
Uscita
Avviamento
sorvegliato 2
Fronte di discesa X
5
E Protezione Protezione Protezione
< chiusa aperta chiusa
Ingresso
finecorsa
Ingresso
sorvegliato
Start
Uscita
181



Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio

Lo schema di cablaggio seguente illustra un dispositivo di protezione a un canale
con e senza blocco dell’avviamento e diverse funzioni di avviamento:

20~ 230~
24\ 24
}H F2 ]

1) m

A TkekT bl 2] T Tie] Tie] [@] [i5] 6] [w] [®[ [ Jio [ [ ita [us[ine] J13[23] [HI] [3R ]34
| Confraller di sicurezza o]
T p (ko] l KPSMC1 g T
ST : 44 B
.| i | ] ] B
i LOGICT Canale )4 Cenale 1 |4 Ganale 1]« Ganale 1]w  Canale 1]« Canale 1]
| | | : | ] mEy-y -
F Canale 2J Canale QJ‘- Canale ZJ Canale QJ Canale 2J Canale ZJ
T T 1 ) ) ) | | )
A2 [REEEER| Tol] [o2] To3 ] [ od ] [o5] [ [14 [24] [34 T44
Rilazcio
v v

(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller
di sicurezza XPSMC.

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO /1SO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Dispositivo di protezione a due canali

Diagramma funzionale

Il diagramma funzionale seguente illustra un dispositivo di protezione a due canali
con blocco dell’avviamento e diverse funzioni di avviamento:

Funzione di Blocco dell’avviamento = Si
avviamento
Avviamento
automatico =
B
2 Pratezione Frotezione Protezione
Ed chiusa aperta chiusa
Ingresso
finecorsa 1 —
Ingresso
finecorsa 2 \—
- - t<isyn
Ingresso EDM ’—
Uscita — t<tEDM —
-t
nessun avwiamento
EDM: External Device Monitoring
Avviamento
sorvegliato &
Fronte di salita 5o . .
E 5 Protezione Protezione Protezione
<N chiusa aperta chiusa
Ingresso
finecorsa 1 —
Ingresso
finecorsa 2 I— L
- - t<tsyn
Ingresso
avviamerto
sorvegliao
Ingresso EDM
—
Uscita —
t<tEDM
nessun avviameanto -
EDM: External Device Monitoring
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Funzione di

Blocco dell’avviamento = Si

Ingresso EDM

avviamento
Avviamento
sorvegliato e
Fronte di discesa 3
é Protezione Protezione Protezione
B chiusa aperta chiusa
Ingresso
finecorsa 1 —
Ingressa
finecorsa 2 \— L
. t<tayn.
Ingresso
avviemenio |
sorveclialo

Uscita

nessun awiamento

EDM: External Device Monitoring

_ t<{EDM

Y

Il diagramma funzionale seguente illustra un dispositivo di protezione a due canali
senza blocco dell’avviamento e diverse funzioni di avviamento:

Funzione di
avviamento

Blocco dell’avviamento = No

Avviamento
automatico

Alimentazione

Protezione Protezione Protezione
chiusa aperta chiusa
Ingresso
finecorsa 1
Ingresso
finecorsa 2 \—
L g letam
Ingresso EDM ™ ] |
Uscita — j
—- =1<1EDM t =t EDM —p= 14
t>t EDM —pm- -

EDM: External Device Monitoring
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Funzione di

Blocco dell’avviamento = No

avviamento
Avviamento
sorvegliato g
Fronte di salita 8
é Pratezione Protezione Pratezione
E chiusa aperta chiusa
Ingresso
finecorsa 1
Ingresso
finecorsa 2 N t<tayn,
Ingresso
avviamento
sorvegliato
Ingresso EDM
Uscita — t<tEDM
EDM: External Device Monitoring
Avviamento
sorvegliato @
Fronte di discesa g
=
E Protezione Protezione Protezione
T chiusa aperta chiusa
Ingresso
finecorsa 1
Ingresso
finecorsa 2 \— lam
—
Ingresso
avviamento L
sorveglialo

Ingresso EDM

Uscita

EDM: External Device Monitoring

_1<{EDM

33003285 01/2012

185




Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio

Lo schema di cablaggio seguente illustra un dispositivo di protezione a due canali
con e senza blocco dell’avviamento e diverse funzioni di avviamento:

24 24y

[ F1

M

K01
— 53
52
51 K02
Stert EDM
Al [kskrlesRaldkalesket] Tl Tel [o] Tdl T 6] 7] Ti] [ [no it Juz[insua [ns[is] [13]23] [H1] [33 ]34
_ \ Contraller di sicurezza )

T ; XPSMCIG :

I w Bus di campo TER _ R (k3] 4 -

e A H ] 5 T T 7 ‘
i LOGICA Canale 1| Canale 1]y Canale 1| Ganale 1|« Canale 1]« Canale 1 |-

: : | : : ] Ey-Y -
|— Canale ZJ-. Canale 2J-‘ Gana\erzl Ganale 2J1| CanaI92J~ Carale ZJ‘.
A7 [GNOGNOGHD] [o1] (7] [o5 ] [od] [o5] (5] [T 24] [34 [
K01 - K02
v ov
Canale 1 Canale 2

ESC External Start Conditions

EDM External Device Monitoring

(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller
di sicurezza XPSMC

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO /1SO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Dispositivo di protezione a due canali e blocco

Diagramma funzionale
Il diagramma funzionale seguente illustra un dispositivo di protezione a due canali

con blocco e con blocco dell’avviamento e diverse funzioni di avviamento:

Funzione di

Blocco dell’avviamento = Si

Blocco ingressa

Ingresso
avviamento
sorvegliato

Uscita

—

avviamento
Avviamento
automatico &
=
EE Pratezione Pratezione Pratezions
| LN chiusa aperta chiusa
ngresso
finecorsa 1 ‘ L
Ingresso
finecorsa 2 I— (et |—
—- v
Blocco ingresso
Uscita —
nessun avviamento
Avviamento
sorvegliato )
. . =
Fronte di salita é o Protezione Protezione Protezione
R chiusa aperta chiusa
Ingresso
finecorsa 1 ‘ L
Ingresso
finecorsa 2 |— Letsyn |—

nessun aviamento
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Funzione di
avviamento

Blocco dell’avviamento = Si

Avviamento
sorvegliato
Fronte di discesa

Alimentazions

Protezione Protezione Protezione

‘ chiusa apera chiusa

ngresso
finecorsa 1 L

Ingresso
finecorsa 2 \; L

t<tayn.
—-

Bloczo ingresso

Ingresso
avviamento
sorvegliato

Uscita

nessun avviamento

Il diagramma funzionale seguente illustra un dispositivo di protezione a due canali
con blocco e senza blocco dell’avviamento e diverse funzioni di avviamento:

Funzione di

Blocco dell’avviamento = No

avviamento
Avviamento
automatico g
3
é Protezione Protezione Protezione
= chiusa aperta chiusa
Ingresso ‘
finecorsa 1
Ingresso
finecorsa 2 \—
t<tsyn

Blocco ingresso

Uscita

Y
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Funzione di
avviamento

Blocco dell’avviamento = No

Avviamento
sorvegliato
Fronte di salita

Alimertazione

Ingresso
finecorsa 1

Ingresso
finecorsa 2

Blocco ingresso

Ingresso
avylamento
sorvegliato

Uscita

Protezione
chiusa

Protezione
aperta

Protezione
chiusa

—

t<tsyn

Y

Avviamento
sorvegliato
Fronte di discesa

limentazions

e
Ingressa
finecorsa 1

Ingresso
finecorsa 2

Blocco ingresso

Ingresso
avviamento
sorvegliato

Uscita

Protezione
chiusa

Protezione
aperta

Protezione
chiusa

—

t<tsyn

Y
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio

Lo schema di cablaggio seguente illustra un dispositivo di protezione a due canali
con blocco, con e senza blocco dell’avviamento e diverse funzioni di avviamento:

=4y 24y

F1

)] I

ESC
=i F
. 1 Ko
4
=) K02
53 EDM
)
Start

A1EoErkekbkdbakep] Tl Te[ T[] T4l T[s[ T[el Tir[ [®] [a [iofut [z Jiaialuns[ie [ [13[2a] [H1][33[34

; , | Contrtﬂgr‘sﬁf\wé%rezza Tee]

b w o Bus dicampo TER 7 ~ 7 ~

| 4 J 5| ] ] ] ‘

i LOGICA Canaleﬂ-- Canale Uw- Canale Uw- Canale Uw- Ganale ﬂu Caale 1 |«
1 ®@y) @y
|— CanaIeZJ Canale 2J<| Cana\eZJﬂ Caﬂaleaﬁ Cana\eQJ Canale 2J
T T

A2] |GND\GND|GN 01 I [o2] [o3] [od] [05] [ob | [14 [ 24] [34 T44

v o

Canale 1 Ganale 2

ESC External Start Conditions
EDM External Device Monitoring
(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller

di sicurezza XPSMC
Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO /SO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Barriera fotoelettrica con uscite relé

Diagramma funzionale
Il diagramma funzionale seguente illustra una barriera fotoelettrica con uscite relé

con blocco dell’avviamento e diverse funzioni di avviamento:

Fronte di salita

Salita

Barriera fotoelettrica
libera

Barrera fotoelettrica
interrotta

Funzione di Blocco dell’avviamento = Si
avviamento
Avviamento
automatico
= Barriera foloelettrica | Barriera foloeletrica Barriera fotoelettrica
3 libera interratta libera
Ingresso OSSD 1
Ingresso 0850 2 L
-l
Ingresso EDM ’—
Uscita <D —
Nessun avlamenta -t
0SSD: Output Safety Switching Device
Avviamento
sorvegliato

Barriera foloelettrica
libera

Ingresso
0SS

Ingresso 05502

Ingresso
avviamento

-}

t<tsyn

—

sorvegliato

Ingresso EDM

Uscita

nessun avviamenio

0S3D: Output Safety Switching Device

1 <{EMD
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Blocco dell’avviamento = Si

Funzione di
avviamento
Avviamento
sorvegliato
Fronte di discesa
% Barriera fotoelettrica | Bariera fotoeletrica Barriera fotoelettrica
2] libera interratta libera
Ingresso OSSD1
Ingresso OSSD2 L
-l t<tsyn
Ingresso ’_ l_
avviamento —
sorveglialo
Ingresso EDM ’—
Uscita 1< EDM —
| -

nessun awiamento

033D: Outout Safety Switching Device

senza blocco dell’avviamento e diverse funzioni di avviamento:

Il diagramma funzionale seguente illustra una barriera fotoelettrica con uscite relé

Funzione di
avviamento

Blocco dell’avviamento = No

Avviamento
automatico

=
o
%]

Barriera foloelettrice
libera

Barriera foloelefica

Ingresso 0S50 1

interrolta

fotoeletrica

Barriera

Ingresso OSSO 2

Ingresso EDM —

| glstom

Uscita—
-

 t<tEDM

0SSD: Output Safety Switching Device

t=1EDM —m-

t 1 EDM —pm
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Funzione di
avviamento

Blocco dell’avviamento = No

Avviamento
sorvegliato
Fronte di salita

5
=
[¥]

Barriera foloelettrica

libera

Barriera foloelefica
interrotta

Ingresso OSSD1

Barriera

foloeletirica

Ingresso 0SSD2

Ingresso

t<tsyn

Y

avviamento
sorvegliato

Ingresso EDM

Uscita

t < tEDM

ey
-

0SSD: Output Safety Switching Device

L
[

Avviamento
sorvegliato

Fronte di discesa

alita

Barriera fatoeleftrica
libera

Barriera fotoeletirica
interrotta

23]
Ingresso
03501

Berriera

foloelettrica

Ingresso 0SSDZ2

Ingresso
avviamento
sorverliato

Ingresso EDM

Uscita

t<t
EEEIE

L

_ L<IEDM

—-

035350: Qutput Safety Switching Device:
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio

Lo schema di cablaggio seguente illustra una barriera fotoelettrica con uscite relé
con e senza blocco dell’avviamento e con diverse funzioni di avviamento:

+24 24V
[ F1
]
ESCL Espe-
Uscita ESPE
[l 1E]
K1
ESPE
— /
05501 (08502
il 2y Koz
S
) EDM
Slaﬂ
A1 TE8lerpslBlededke ] [l [ie[ Tl Tl [B] (8] [/l i8] [ @ [no[itt [w2[its[n4]ns]ne ] [13[23] [HI1][33][34
| Contraller di sicurezza r
T, g [0} XPSMC16 o =]
oA b po TER K1l 4 - =
4 7] ]
J ] ] ] : ‘
i LOGICE Canale U Canale Uu Canale ﬂ Canale u Canale ﬂ Canale uu
: | | | : 1oy F Y-
T Canale QJ-‘ Canale 2Jw Canale 2). Canale 2Jm Canale 2J-‘ Canale 2Jw
—— ’ . . . ’ .
A2 [GNC[GND[GND] Tol] o2 [03] [od] [o5 [ [ob T [14]24] [34 J44

[

KD1 ﬂ ko2 Elj} 3

Canale 1 Canale 2

ESC External Start Conditions

EDM External Device Monitoring

ESPE Electro Sensitive Protective Equipment

OSSD Output Safety Switching Device

(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller

di sicurezza XPSMC
Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO /1SO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Barriera fotoelettrica con uscite transistor

Diagramma funzionale
Il diagramma funzionale seguente illustra una barriera fotoelettrica con uscite
transistor con blocco dell’avviamento e diverse funzioni di avviamento:

Funzione di

Blocco dell’avviamento = Si

Ingresso
avviamento
sorvegliato
Ingresso EDM

Uscita

avviamento
Avviamento
automatico
% Bariera foloelettrica Barriera Barriera fotoelettrica
“ libera foloeleftrica libera
Ingresso 0SS0 inerrotta
Ingreszg OSS02
MAPNEIEY
Ingresso EDM
Uscita —
- _‘ﬁEDM
nessun awiamento
0SSD: Output Safety Swiiching Device
Avviamento
sorvegliato
Fronte di salita
= Barriera fotoelettrica Barriera Barriera fotoslettrica
o« libera foloelettrica libera
Ingresso 0SSD1 inerrotla
Ingresgo 0S502
- t<tsyn

nessun avwiamenio

0SSD: Output Safety Swiiching Device

t<{EDM

— -l
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Funzione di
avviamento

Blocco dell’avviamento = Si

Avviamento
sorvegliato
Fronte di discesa

:E Barriera fotoeletirica Barriera Bariera foloelettrica
« libera fotoeleftrica libera
Ingrezsa 05501 interrotta
Ingresso 0SS02
<
Ingresso ,7 7-‘,71 o
avviamento
sorvegliato
Ingresso EDM
Uscita
nessun awiamento [ —.HIEDM

0SED: Outout Safety Switching Device

Il diagramma funzionale seguente illustra una barriera fotoelettrica con uscite
transistor senza blocco dell’avviamento e diverse funzioni di avviamento:

Funzione di

Blocco dell’avviamento = No

196

avviamento
Avviamento
automatico
Barriera
% Barriera fotoelettrca Barmera fotoelefiica | fotoelefrica
© libera interrolta libera
Ingresso OSSD1
Ingresso 0SS02
t<tsyn
— - -—
Ingresso EDM ——
Uscita—
- t= tEDM —
t> t EDM —fm -
055D Qutput Safety Switching Device
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Blocco dell’avviamento = No

libera

Ingresso OSSD1

interrotta

Ingresso 05502

Ingresso

Funzione di
avviamento
Avviamento
sorvegliato
Fronte di salita Bariera
% Bamera foloeletinca Barriera fotoeletirica | fotoeleftrica
o libera

e

avviamenio
sorvedlialo

Ingresso EDM

Uscita

t < {EDM

-
-

OSSD: Output Safety Switching Device

-
I

Avviamento
sorvegliato

Fronte di discesa

Salita

Barriera fatoeleftrica
libera

Barriera fotoeletirica

Ingresso OSS01

interrotta

Ingresso 05502

Ingresso
avviamento

Barriera

fotoeletirica

1<tsn

L

sorvegliato

Ingresso EDM

Uscita

[

0SSD: Output Safety Switching Device

1 <tEDM

—— e
|
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio

Lo schema di cablaggio seguente illustra una barriera fotoelettrica con uscite
transistor con e senza blocco dell’avviamento e diverse funzioni di avviamento.

24 24

BS[_ EsPE-

Uscita ESPE
i
ETEUJJ; K17
08501 03802
(—|) w1 Ky

1
I EDM
Siar‘q
A1 EsE7ksletkdleak2kt] [0l [l Tia] T4l [&] Te ] [l [s] [ie [ro it [it2 [nzJita[ns[ie] [13]23] [H [ [33 ]34
\ Controller di sicurezza r
U [<0]- \ APSMC1E I Campo T
] ] ] T ; ‘
iy LOGICE Canale Uu Canale U-- Canale Uu Canale Uw- Canale u-- Canale U"
| | | | | 1 Ey- -
r Sanzle 2Jﬂ Canale 2J-- Canale 2J<| Canale Zj‘l Canale ZJ Canale 2)-
—T— : ’ : : ’ :
A2 ] [GND[GNC]GHD] [o1 ] [o2 | [03 ] [od4] [ o5 [06 | [14 [24] [34 [44

Kot E;J%V KOZEF}

oV v
Canale 1 Canale 2

ESC External Start Conditions

EDM External Device Monitoring

ESPE Electro Sensitive Protective Equipment

OSSD Output Safety Switching Device

(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller
di sicurezza XPSMC

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO /1SO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Muting per barriere fotoelettriche di tipo 4

Diagramma funzionale

Il diagramma funzionale seguente illustra la funzione muting per barriere fotoelet-

triche di tipo 4:

) auoizejoaD BIBg] Buiny
[ WENT=RET EljoLB|Ul
Ip BUDZ ojUsLIBAS| P BUOZ
BUQIZRIODUID BIagIT] > Buinpy 1> 1
1
l|_ —
| b
S —
APt
] SEUER S ]
] ]
epssadig 3453
3453 OJUALUBAGIL 1D BUDZ 1o Bunniy 3453 eessedAn ousLIBASL 1P BUOZ | 2U0IZ | ojseiypoy
auoizajold BAllE sjosn | 8iol3 3U0IZaj01d oale Buinpy Bjoid | opusmemnay

aU0IZe|0a Blag ]

N aleued
BlIZs

| ajeuRD
Bjiasn)

Buanyy epediue|
IH Bl
SUIZBI0DUID
Blad)|
nssaubu
79 Bumnpy
ossalbu)
7 Bugnpy
ossaubu)

19 Bunnyy
ossaubu)

Iy Buanyy
ussaliu)
OJLBLIBIAME
0ssadbUu|

2 0S50
ossalfiu|

| 0SS0
ossalfu
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio

240

Lo schema di cablaggio seguente illustra la funzione muting per barriere fotoelet-
triche di tipo 4:

[

4N
| F1
0]
ES
52 4 56 H1
KOty - i ESPE =
Wuting Lting Libera| Uscita ESPE Lampada
circ ola- muting
Al 3| A2 S5 | zione
k02
fed o
] fluting lvlting
i EDM B1 B2
Start
A EeE7k6leokdlesk2k ] [W] [] i3] T4l [s] J6[ [w] 8] [i9 [no it [itz iz Jit4 ns[ie] [13]23] [HI[[33 ]34
| Confroller di sicurezza r
T, B (0] XPSMCTB 5 &
L Bus di campo TER _ _ . -
T uc 1
| Bl il ] . B
Zi LOGICE Sanale Uu Canale u-- Canale Uw- Canale U" Canale ﬂ-v Canale U"
| | | | | 1 =y )
r Sanale QJ Ganale QJ.- Canale QJ Canale QJ‘- Canale QJ Canale QJ‘-
—— . ’ . . ’ .
A2 [GND[GNO]GHD] Tol ] [ o2 [ To3 ] [od] [ 6] [06 | [14 [24] [34 44

KOt EIZTJ%V KOZEEI}

o
Canale 1 Canale 2
ESC External Start Conditions
EDM External Device Monitoring
ESPE Electro Sensitive Protective Equipment
(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller
di sicurezza XPSMC
Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO /SO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Interruttore magnetico

Diagramma funzionale

Il diagramma funzionale seguente illustra un interruttore magnetico con blocco e
diverse funzioni di avviamento:

Funzione di Blocco dell’avviamento = Si
avviamento
Avviamento
automatico o
5
k= Magnete Magnete Magnete
% presente assente presente
Ingresso NC I
Ingresso NO
- t<tayn
Ingresso EDM
—
Uscita —
|| g 1<IEDM
nessun awiamenta
Avviamento
sorvegliato o
. . =3
Fronte di salita 5
= Magnete Magnete Magnete
% presente assente presente
Ingresso NG [
Ingresso NO
_ t<tsyn
Ll -8
Ingressa
avviamento
sorvegliga
Ingresso EDM —
Uscita — 1< DM
nessun awiamenlo o
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Funzione di Blocco dell’avviamento = Si
avviamento
Avviamento
sorvegliato g
Fronte di discesa 3
% Magnete Magnete Magnete
EE: presente assente presente
Ingresso NG [
Ingresso MO
- t<tsyn
-y
Ingresso
awviamento __|
sorvegliato
Ingresso EDM
J —
Uscita — 1< DM
nessun avdamenta o

Il diagramma funzionale seguente illustra un interruttore magnetico senza blocco e
con diverse funzioni di avviamento:

Funzione di Blocco dell’avviamento = No
avviamento
Avviamento
automatico =
)
% Magnete Magnete Magnete
% presente assente presente
Ingresso NC
Ingresso NO

t<tsyn

Ingresso EDM—r

Uscita—
—-

__ 1<IEDM 1=tEDM _
1> tEDM

A
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Funzione di

Blocco dell’avviamento = No

avviamento
Avviamento
sorvegliato =
Fronte di salita §
= Magnete Magnete Magnete
% presente aszsente presente
Ingresso NG
Ingresso NO
o - t<tsyn
Ingresso
awviamento
sorvegliato
Ingresso EDM
Uscita < EDM
<
-
Avviamento
sorvegliato o
Fronte di discesa a
= Magnete Magnete Magnete
£ presente assente presente
= ,7
Ingresso NG
Ingresso NO
o t<tsyn.
Ingresso e
avviamerta
sorvegliato —
Ingresso EDM ‘ |_
Uscita | <EDM
— -
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio

Lo schema di cablaggio seguente illustra un interruttore magnetico con e senza
blocco e con diverse funzioni di avviamento:

24 24V
[ F1
(1) Magnets
nresente NG NO EsC
S T o1=
L8 W, Interruttore magnetico
L - - - 7o Ko
=
w1 um
Start EDM
A1 [E8lerbelBledediolt]  [] [l Tiel T4l [6[ [s[ [ifl [@] [@ [io[it [nz[is[na[in5]n6] [13[23 [ [HI1[[33 34
| Contraller di sicurezza r
T ; (KO} XPSMC16
T Bus di campo TER , , (%3] + -
- v Ko N ] ] ] ] ] .
T LOGICA Cariale U-- Canale Uu Canale ﬂ-- Canale ﬂ-- Canale ﬂ-- Ganale U“
| | | | | T oE -y [
F Canale 2Jﬂ Canale QJ" Canale 2J<| Canale ZJﬂ Canale ZJ Canale QJ
A2 [GHJENDND] [o1] [oZ] [o3] [od] [s5] [ ] [14]24] [34 [44
KmEEI % K02E|:| %
oy O
Canale 1 Canale 2
ESC External Start Conditions
EDM External Device Monitoring
(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller
di sicurezza XPSMC
Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO /1SO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Comando a due mani

Diagramma funzionale

Il diagramma funzionale seguente illustra un dispositivo di comando a due mani:

=
)
s
@
5 Comando - Comendo - Comando -
% a due mani adue mani adue mani
§ attivalo non afivato altivalo
Ingrezso pulsante 1 I
NGO 1 I—
Ingresso pulsante 1 I—l I
NG
Ingresso pulsante 2 |
MO ! |
Ingressa pulsante 2 I_ |
NG
t<&00ms
Uscita
Nessun
awviamenio
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio
Lo schema di cablaggio seguente illustra un dispositivo di comando a due mani:

+24 24V

i)

81 =
Comando a due mani 1
52=
Comando a due mani 2

A1 [Eelrkeldkdleafoled] [ T[] [ie] [l Te[ Tl [l [el [@ [io[im [in2ia[naJis[ite ] [13[23[ [HI] [33 ]34
T [} \‘ e R &
] ] ] ] ] -
T LOGIGE Canale ﬂ-- Canale uu Canale ﬂ-- Canale U-- Canale Uw- Canale u--
: | | | | 1 Eyey m
F Canals ZJ Canale ZJH Canale ZJ Canale QJ Canals ZJ Canals ZJ--
—— ’ i : : i :
A0 | [GNOJGNOJEND] Tol ] [o2] [o3 ] [ o4] [o5 ] [o6 | [14T24] [34 144
L Y1 Y2 .
%r 1Y C3¥ %
o v
Canale 1 Canale 2
Walvole

(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller
di sicurezza XPSMC.

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO /1SO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Tappeto di sicurezza

Diagramma funzionale

Il diagramma funzionale seguente illustra il tappeto di sicurezza:

Funzione di
awviamento
. Tappeta di Tappeto di
§ © S| Tappeto di sicurezza sicUrezza sicUrezza
< 5 & non_atfivalo allivalo non_ativalo
Ingresso 1
Tappeto di sicurezza
Ayviamenta Ingresso 2
auloméico Tappelo di sicurezza
Ingressa I
EDM
Uscita_—] |1« tFDM TTTE 4___|
t=tEDM = =
@ Tappeto i Tappety di
g @ 5 Tappeto di sicurezza sicUrezza sicUrezza
L5L non ativato altivato non attvato
Ingresso T {
Tappeto di sicurezza
Ingresso 2
Awviamenta Tappeto di sicurezzal
sorvegliato Ingresso
HAwiamento
Ingresso L
EDM I
Uscita L<
a@ = Tappeto di Tappelo di
8 22 Tappelo di sicurezza sicurezza iGLIEzZZa
T5g non_ativalo altivalo non_ativalo
Ingresso 1
Tappeto di sicurezza
Ingresso 2
Awviamento Tappeto di sicurezza
sorvegliato Ingresso | il
Avviamento
Ingressa |
EDM L
Uscita 4 | L<1EDM
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Schema di cablaggio
Lo schema di cablaggio seguente illustra il tappeto di sicurezza:

24V 24V
[ F1
M
ESC
Le uscite dicontrollo collegiate ad un tappeto di sicurezza non
31 possaono essere ullizzate per altri component
% ot
Start
Tappen
i
icurezza
K02
EOM
A1 [E8lerkslsledeak2let] T T2l Ta[ Tid] T[] 6] [i7[ [8] T@ Jito]int [azus a4 ns[ae] (1323 [[H1] 33 ]34
| Contraller di sicurezza P
[0} XPSMC1E Bus-‘—md‘ = r
FanE ] P (k1] 4 - ke ] -
: : J d J J J
7 LOGICA Canals U-- Canals U-- Canale ﬂ-- Canale U-- Canale ﬂ-- Canale u--
e | [F2} 4-4 [Fa} 4 -
Canale 2J Canale 2J Canale 2J Canale 2J Canale ZJ Canale ZJ
1 T e e T
A2 ] [GHD]GNDEND] [ot ] [ o2 ] [o3 | [od] [ob | [o6 | [14 [24] [34 [44

) KD1 EIZTJ% KOp EIZT%r

Canale 1 Canale 2

v

ESC External Start Conditions
EDM External Device Monitoring

(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller
di sicurezza XPSMC

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO / ISO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Rilevamento velocita nulla

Diagramma funzionale
Il diagramma funzionale seguente illustra il rilevamento velocita nulla:

F1,F2 = F Max., F1,F2 > F Max. F1,F2 < F Max.

Ingresso i1 . .
Sensore 1 .

Ingresso i2
Sensore 2

Output (Uscita)

Comando sensori: Sensore 1

f ; E E Sensore 2

NOTA: E di fondamentale importanza che per il rilevamento della velocita nulla
vengano utilizzati gli ingressi i1 e i2. | due sensori devono essere disposti in modo
che in ogni momento sia attivato solo uno dei due. Se gli ingressi sono in stato
basso, il segnale di velocita nulla scompare dopo t=1/f secondi e viene indicato un
circuito aperto. Se i due ingressi sono in stato alto, il segnale di velocita nulla
scompare dopo t=1/f secondi e viene indicato un corto circuito. Se i due ingressi
sono in stato alto o basso dopo I'avviamento non si avra nessuna abilitazione.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio
Lo schema di cablaggio seguente illustra il rilevamento velocita nulla:

24V 24V
[ F1
(7
Senzore 2
-k
Sensore 1
A
[
A1 [EErksRekdkakekt | Tl o] [a] [@] s8] Je] T[] [®] [@ [noli Jiu2[uzu4 [us]ue] [13[23[[H1] [33]34
. i) | ModL;(IgScj[\wsgzﬂUBrezza = 0
oy F \ Bus dicampo TER o4 - rzE
b LT BT v s ]
iy LOGICA Canale U Canale U" Canale u Canale WJ Canale ﬂ Canale U--
| | | : : 1 A-y -
Canale ZJN Gangle 2)- Ganale 2Ju Canale%n Canale 2Jr1 Canale 2Jr1
[ Ty T T oy T T
A2 [GNDJEHD[GND] ToT ] [ 02 ] [o3] [od] [o5 ] [o6 ] [14 7247 [34 ]84
K01 ;K02
av av
Canale 1 Canale 2

(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller
di sicurezza XPSMC.

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO / 1ISO 13849-

1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Punti chiave da rispettare

| seguenti punti devono essere rispettati affinché il rilevamento della velocita nulla
funzioni correttamente:

| sensori devono essere disposti in modo che in ogni momento sia attivato solo
un sensore (= segnale ALTO).

Se entrambi i sensori sono in stato BASSO, un messaggio di errore indica la
rottura di un cavo e le relative uscite vengono disattivate.

Se entrambi i sensori sono in stato ALTO dopo I'accensione dell’XPSMC, un
messaggio di avviso & disponibile tramite Modbus RTU o tramite terminale di
configurazione (PC) e le relative uscite vengono disattivate. Dopo il rilevamento
della velocita nulla e il conseguente movimento, il messaggio di avviso
scompare.

Se la velocita nulla & gia stata rilevata ed entrambi i sensori sono in stato ALTO,
un messaggio di avviso & disponibile tramite Modbus RTU o tramite terminale di
configurazione (PC) e le relative uscite vengono attivate.

Se solo un sensore produce un segnale dinamico dopo una velocita nulla, dopo
30 s compare un messaggio di errore e le uscite corrispondenti vengono
disattivate.

Se dopo I'avviamento del’XPSMC entrambi i sensori sono in stato BASSO, &
disponibile un messaggio di errore tramite il LED di errore su XPSMC e Modbus
RTU o tramite terminale di configurazione (PC).

NOTA: Non ¢ possibile utilizzare il dispositivo di rilevamento velocita nulla
contemporaneamente al dispositivo sorveglianza rottura albero/catena del modulo
di sicurezza XPSMC poiché ci sono solo due ingressi contatore (i1 e i2) per ciascun
controller.

NOTA: L’uscita sara attivata se i sensori non rilevano alcun movimento.

Stati dei sensori e comportamento

Sequenza di accensione

Stato del sensore 1 0 0() 1

Stato del sensore 2 0 10) 1

Comportamento Messaggio di errore | Velocita nulla Messaggio di
avviso (**)

Uscita 0 1 0
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Azione
Stato del sensore 1 0 0(" 1
Stato del sensore 2 0 1% 1
Comportamento Messaggio di errore | Velocita nulla Messaggio di
avviso
Uscita 0 1 1

* Se lo stato dei sensori € opposto (0/1, 1/0), il comportamento & il medesimo.

** Se la versione del firmware & precedente alla 2.34 viene visualizzato un
messaggio di errore (cortocircuito tra gli ingressi) invece del messaggio di avviso.
Questo messaggio di errore deve essere acquisito con il pulsante reset.

NOTA: Quando '’XPSMCeeZee con una versione del firmware precedente a 2.35

inizia a funzionare con entrambi gli ingressi del sensore su ALTO, il cortocircuito tra

gli ingressi rimane attivo.

Messaggio di errore | messaggi di errore esterni devono essere acquisiti con il

pulsante reset.

Messaggio di avviso | messaggi di avviso inviati tramite Modbus non devono
essere acquisiti. Non appena gli stati dei sensori cambiano, vengono acquisiti

automaticamente.

212

33003285 01/2012




Cablaggio e diagrammi funzionali

Presse a iniezione

Diagramma funzionale

Il diagramma funzionale seguente illustra un dispositivo di protezione a un canale
con blocco dell’avviamento e diverse funzioni di avviamento:

Funzione di
avviamento

Blocco dell’avviamento = No

Avviamento
automatico

o
s : . :
@ Protezione + Protezione Protezione
z 5. chiusa ' aperta ' chiusa )
3 & . . .
\ngressoj :
finecorsa 1 ' ‘ :
Ingresso . ' ' :
fnecorsa 2 L
1 ' ' t<tsyn !
Ingresso . . .
sorveglianza ] ' ' .
valvole ' ! ' '

Uscita - ) \—

Nessun avviamento

Avviamento
sorvegliato
Fronte di salita

€T
=
§ . Protezione  Protezione Protezione
z s chiusa ' aperta ' chiusa !
22 . . .
Ingresso . :
finecorsa 1 ' ; )
Ingresso ' ' :
finecarsa 2 ' ' ' '
: ' v t<tayn ' L
Ingresso ' ' '
sorveglianza ‘ ‘ .
valvole . ' ' '
Ingressa : ' '
avviamento ' ‘ ' ' '
Ussita ‘ ' \—

nessun awiaments
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Funzione di Blocco dell’avviamento = No
avviamento
Avviamento
sorvegliato
Fronte di discesa ®
[
% . Proteziane + Protezione ' Protezione
z s chiusa ' gperta ' chiusa
fe. ‘ ‘ -
Ingresso . '
finecorsa 1 ' : )
Ingresso ' '
finecarsa 2 ' ' ' '
: ' \— ©t<tgyn ' L
. ' —— .
Ingresso I ' ' '
sorveglianza_ ‘ ‘ : ’_
vahole . ! . .
Ingresso—— . .
avviamento .

Uscita ‘ : : \—

nessun awiamento
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio
Lo schema di cablaggio seguente illustra una pressa a iniezione con funzioni di

avviamento:
24V 24V
[ F1
0 517 5=
. Egl-:; Sorveglianza del secondo
disposiliva di nterruzione del
circuito di alimentazione
K1
K02
EDM
A [RSE7 el ledR3k2kd] T TR T[] TW] 5] J6] [iw] [©] [i6 [ro it [nzfus it [nsJite] J13 23] JHI] [33]34
| Confroller di sicurezza r 5
[KD HPSMCIE o ]
us di campo TER 7 _ 7 B
] 5 ] ] ] :
Cenzle 1]y Canale 1|~ Canale 1|~  Ganals 1|~ Canale 1w Ganals 1 |
: : | | | T -y Y-
Canale 2J.- Canale 2J" Canale 2J“ GCanale ZJ- Canale 2J" Canale 2J--
—T ’ ’ : : : ’
A2 [GNO[GND[GND] Tol | [o2] [o3] [od] [o8] [ [14 [24] [34 [44
KM - KO
oV oV

Canale 1 Canale 2

EDM External Device Monitoring

ESC External Start Conditions

(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller
di sicurezza XPSMC.

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO / ISO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Sorveglianza valvole di una pressa idraulica

Diagramma funzionale
Il diagramma funzionale seguente illustra la sorveglianza valvole di una pressa

idraulica:
Arresto
in 0TS Chiusura pressa | Arresto Apertura pressa Arresto
Ingresso in BDC in OTS
Chiusura pressa
Ingresso
Apertura pressa

Ingresso

—2 ;l <tsinor
_I
Valvola C i

Ingresso t <tsincr !f——l
Walvola A o
TR L

Ingresso ————— L= tsinor
Walvola A+G

Uscita: —|

Chiusura pressa

Uscita

Apertura pressa

Segnal del sensori a livello delle valvole

Arresto Pressa Arresto Ritiro
Walval S
avea enere Aperta)  |(Chiusura | (Chiusa) | (Apertura)
Walvola G 1
Wahiola A 2
Vahola A+C 3 SOOO00X
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio
Lo schema di cablaggio seguente illustra la sorveglianza valvole di una pressa

idraulica:
+24 +24
[ F1
i
Sensore 3 84‘ 85‘
%_ Chiusura | Apertura
;_FA pressa| pressal
Senﬁnri Sensore 3- Valvola A +C
@T— Sensore 2 - Yahola A
Sensore 1 Sensore 1- Valvola G
@ﬁ‘
[
A [EsErksEskedkakekt [ T Te [a] T[4l [8] Ie1 [i7] T8l T® [io]in JizJnzJi4[ns]is [ [13] 23] [H1] [33]34
7 | Controller di sicurezza ] m
_, ry P \ XPEMCIG Bus dicampo TER
b Y | : : : | L OED -y -
i LOGICA Cerzle 1]y Canale 1) Ganale )4 Canale 1]y Canale 1| Ganale 1|
Y | | | | | 1 Ey-y ED -
r Canzle QJ Ganale ZJ‘. Ganale QJ Canale ZJ Canale ZJ Canale QJ
— ﬂ ﬂ ﬂ 1 1 ]
AZ] |GND|GND‘GN Jol | [o2] [o3] [o4] [o5] [6 ] [14]24] [34 J44
o o
Corwelida  Convalida
chiusura aperlura
pressa pressa

(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller
di sicurezza XPSMC.

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO / ISO 13849-

1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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e|[e}su| = e)ijepow ‘edlneap| essald opesnuou =,

AOWSH0O3dL0

WHNSNIHD YLOSN
. .

, , WHNL3dY wLDSN
S I0ATEA

Co ” L FYIOAMA

! _ ” OYIONTA

_ ! , : 1n

A SIMN

' S10

S ,|_|.| Y2738 10 OONYINOD

SANSAIHD 1 OdNYWOD

WLg3dy 1 OdNyNOD
SOMNMYAA vdINOd

QIO BUEPORY

055Vd ¥ 055Wd BIEPOLY

7 WIS BHIEPOIN

7 ezuafiialla Ip ojsauyy

Il seguente diagramma funzionale illustra la pressa idraulica 2 in modalita

INSTALLA:

Cablaggio e diagrammi funzionali
Pressa idraulica 2
Diagrammi funzionali
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Cablaggio e diagrammi funzionali

97d ep einsniys + einuade
1P OpPUBWOD 3 BSI0231}|0,||9p BZURlBAAIOS U0D ‘OSSYd V OSSVd = eljepow ‘edijneipl essaid

MO VSHOO3HLT0

1 |

VdNSNIHO V1I0sSN

— 1 | _ _ _ ' VaNLY3dY YLIOSN

O+V YIONTVA

YV VIOATVA

O VIOATVA

1n

_ _ : , ” . SMMN
.  —— , _ T

' I X S10
_ — , _ A vZZ34N2IS

L , _ Ia OANVYINOD

, VdNSNIHO Id OANVINOO
vdNL1d3ady

[|_|_ _ [ [ I OANVINOD

— _ , . — ¥OIINYYal YdWod

OJILYINOLNY eXIeponN

f | OSssvd
V OSSVd ellepoiN

VTIVLSNI ellepoy

ezusbiaws |p 0}saly

Il diagramma funzionale seguente illustra la pressa idraulica 2 in modalita PASSO

A PASSO con sorveglianza dell’'oltrecorsa e comando di apertura + chiusura

da PLC:
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Il seguente diagramma funzionale illustra la pressa idraulica 2 in modalita PASSO

A PASSO:

OSSVd ¥ OSSVd = ENepow ‘ealnelp) essald

QEsnuol =,

H0VSHOOTHL0
YANSAHD WHOSN
VUNL3dy WHOSEN

O WI0ATHA

W I0A A

OV IOATA

<N

AR

510

WZZ3ANDIS [ OANTWOD
SHNSMIHS 1 OANYWOD
SNV 1D OANYOD
ANTYHA Y dOd
OOIFWOLNY BNERoR
055vd ¥ 055vd BIIEPOA
W TTWLSNI BlIEROR

B7UBIALIE I 05l
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Il diagramma funzionale seguente illustra la pressa idraulica 2 in modalita

AUTOMATICO con sorveglianza dell’'oltrecorsa e comando di apertura +

chiusura da PLC:

27d ep einsniys + eanpade

IP OPUBLIOD 3 BSI023.13|0,]|9P eZuel|Banlos Uod ‘OIILYINOLNY = BN[epOW “ed|nelp] essald

—

AOWSH0334110

FHNSMIHO YL3SN

N LH3dv YUD8N

Y VIOATVA

YYI0ATVA

IVIOATHA

n

HAMN

510

WZZ34N3IS 1 OANYWOO

WYANSMIHD 13 OONYNOD

WlLHady 10 OONYINOD

FOINYHd YdiOd

OOUVWO LMY ENEPoR

035¥d Y 0SSV PIEPOy

WTIVLSNI PHEPOR

ezuUalializ Ip ojsally
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Il seguente diagramma funzionale illustra la pressa idraulica 2 in modalita

AUTOMATICO senza segnali OT + UT:

1N + 1O Nleubas ezuas ‘ODILYINOLNY = ENEPOW ‘edlne.Ip) essald

cpsnuoU =,

H0VSHOOFHLT0
YANSAHD WLOSN
NL3dy wLOSN

I YIOA WA

VY IOAWA

IVIOATVA

N

WAMN

4510

WZZ3AN2IS 1T ONYHOD
WHNSNIHD 10 OONTNOD
WANLH3dy 13 OONYAOD
A0V VdNCd
QOIFWOLMY BIEPOR
0SEVd Y 0SSvd FIEPON
YITLSNI Blepopy

B7UBIALIE I 05l
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio
Lo schema di cablaggio seguente illustra la pressa idraulica 2:

20 AC 230 AC
+2Y 24V
F1
55
avola . . (}'I: —T SH 0123 % ofe oo
o iR 3 N
H 5 £
- = M 82| 83| 84 KM1| = 86 57 Modalita operative
i Eb@. E -4 I AR
3 | 0Ts| UT| MWK Kx z o 0- Spento
g g 1 - Installa
% % 2 - Passo a passo
£ £ 3 - Automatico
H H
8 8 |
| -
A (pslerkeloobdkakolA] [ Tigl[ Ge[  fa] Te[ J] T[] [ ] Tio[ J{ Jr] ool Tos] af T] ] 43 [23[ [HI ] [33 ]34
P T DT el TeT Tel el Tel el fe] [l Jef Jef Ts] Je] Je]
[@ | Modulo di sicurezza
NP SMCI2
o \ T :
| ] i i . ]
iy LOGICA Sanale u Canals Uu Canzle Uw Ganale ﬂr‘ Canale ﬂ-‘ Canale Uu
: | | : 1Oy FE -
Janale 2Jn Ganale 2Jr1 Canale 2Jn Canale 2Jn Canale 2Jn Canale 2Jr1
e e I T T s s
A2 ] [GND[GND]GND] Tol ] [o2] To3 ] [od] [o5 ] [06 | [14 [24] |34 [44
Arresm
L] FIVH 1 “";;";g
Y1 kv
CYE Yy "o
chiuso aperto apetto & ACCeSO
chiuso
0TS = Punto morlo superiore SW KM
UT = Punto morto inferiore SPENTO
9 NWK = Sorveglianza olrecorsa K1
W
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Pressa eccentrica

Diagrammi funzionali

Il seguente diagramma funzionale illustra una pressa eccentrica in modalita PASSO

A PASSO

-t
ejeual

rzusbiswsa,p ojseLy

[T ewsn

Z elonfen
sy

L eloalen
esn

OJljeLlojne onupuod ojusLlBuoIZUN
EllepoLu e|sp sioHs|eg

ossed e osseg

ossalbu|
ossed e ossed gjiepolu g|jap siops[es

ossaibu|
B|EjSU| BYfepOLL B||Sp alops|sg

40

0ssaIbu|

0}Sa1Y B)i[epOoLU [|ap SI0R3|9S

ossalbu|
FELCTY

ossalbu|

OleAljjeul ONUNUOD OJUSLUBLOIZUNS

‘UAS §

A

‘UAs } >}

1Y

ossalbu|

ZASd
ossaibu|

_

eLiIssew

L ASd
ossalbu|

NN

- -—

0ssaIbu|
sS10

{esiooanio |

ossaibu|
Z S[euen
vzuabiawap olsalle ossalbu|
| afeuer
ezusbiawe p o)selle ossalbu|

ON
Z alesind ossalbu|

sSwos » 3

ON

siou
ojsaly

Bejeusi4

Z ejuesind ossalibu|

ON
| swes|nd ossaibu|

ON

muszP:L
5UOIZEIB|800E
EIEEE

essaid e
BINSNIYD %

SLO Ul ojsauy

PASSO
A PASSO

Modalita
operativa:

Arresto
d’emergenza

| aes|nd ossaibu|
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Il seguente diagramma funzionale illustra una pressa eccentrica in modalita

INSTALLA

1

ezuabiawe p ojsauy

[T ewsn

Z eloAlen,
EES

L eloAlen,
EIESY

0O2jewlojne onuijuod OjusLUEUOIZUNS
elepOL 2I0R919S

ossaibu|
B 0SSBd Bll[EpoLU B||9p SI0R9[9S

e|eIsu|

ossaibu|
E|[elsU| glepowl ejlap slops|eg

40

ossaibu)

0]Sa.y BIEPOLU B|[Sp 210119|98
ossaibu)

jesey

ossalbu)

oJeAIeUl ONURUOD |OJUSWIBUOIZUN

ossaibu|

¢ NSd
ossaibu|

I ASd ausuad uoy
ossaibu|

NN

ossalbu)
510

005 >3

— -
Uoos >3

— -
SWgos =1

ossaibu)
Z o[euen
ezuafiewsa p oisaue ossalbu|
| aeuen

ezusbiaws,p ojsaue ossaibu|

ON
Z luew shp e opuewos ossaibu|

e [
—
L

]

ojsauuIsIg

— . |
—
L
]

ojseuy| | ojseuuIsI]

ojseuy|

ON
Z IUeL shp e opuewos) ossalbu|

ON
| luew anp e opuewos) ossaibu|

ON

ojsaUUISI]

ojsauu|

slo
doig

Ripristino
selettore modalita

Installa

Arresto

d’'emergenza

| luBL anp e opuewo~) ossaibu|
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Il seguente diagramma funzionale illustra una pressa eccentrica in modalita

CONTINUO

| ezusbiowap ojsauy
[[ ewsn

Bleuald

Z elonep,
B98N

| eloseA
B98N

onuiuon

O2ljeLloine onuiRuod ojusLleuOiZUNng
BJ[EpOL B|j8p BI0HB|eS

ossalbu|
B 0SSEd E}[EpOoLU B||Sp aIops[es

ossalbu)
B|[ejsU| BY[epoLU B|l9p SI0R3[8S

oJeAIEL
onjuory

ossalbu|

pu CISOUY BNEPOLW B|I9p alops|es

QlBAILL
ossalbu)

JESEN]

ossalbu)

oJeAljeul ONURUOJ OJUSLUBLORZUNS

=1

?.Eﬂm_v_

ossaJbu|

Z ASd
ossaJbu)

I ASd
ossalbu|

NN

[

-

ossalbu)
S10

j&ejmmmE mm._OUo.:._m“ _

ossalbu|
Z ofeuen
[ ezusbBiswea,p ojsaLe ossalbu)

| o[euen
[ ezuabiawsep o)sale ossalbu|

s — -

woos =}

I
-

sioul
ojsauly

Frenata

Funzionamento

continuo

inattivato

L

onunuos

ON
Z IUew anp B opuewo?) ossaibu|

ON

—

Z lUBw anp e opuewos) ossaibu|

ON
| lUBwW shp e opuelos) ossalbu)

ON

Start

slou
o)sally

Modalita operativa:

| IUeWw anp e opuelwon ossalbu|

Arresto

CONTINUO
di emergenza
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio

A PERICOLO

ALTA TENSIONE

Isolare I'alimentazione prima di effettuare interventi di manutenzione
sull’apparecchio.

Il mancato rispetto di queste istruzioni provochera morte o gravi infortuni.

Lo schema di cablaggio seguente illustra la pressa eccentrica:

230V ~ 230V ~
+24 Y w24V
|
[F1 F2 I
(7) (1) Stampo
sS4 (f1a) |1 chiws
' Lo Js b
0TS Psv1 |2 S8 wizs Lol fod oS od?
55 Y1b (4 b 8
B - r
31 52 3y | WM psv| ?
B---f Al --fatf.
Comando Comando Emer- |12 22
EpI:] ja ciue genza
hiani 1 lrnani 2
A1 [E8krEekoldb3k2t] Tl Tiol Tl [l [6[ T[] [ig]l [i8] (@0l Tl 2l sl fral Tos] el T13T23 T THI [ [33]34
\ Controller di sicurezza @
]
.. ' \ HPSMC32 Bus di campo TER
i A N ] ] ] ] ]
ZK LOGICA Canale u Canale u‘- Canale u Canale U Canale ﬂ Canale U--
M i ‘ ‘ i ‘ i
Cana\eZJu Cana\er. Caﬂa\eQJu Cana\eQJ;- Canale QJN CanaleZJ;-
AZ] [GND[ENDEHND] Tol ] [o2] [03 ] [od] [o5] [o6 |

, [r1g

£y

Controllo valvola

SV1

I+]

ol

Gontrollo vahvola

PSY1 PSW2 Azionamento principale

OTS Punto morto superiore

PSV Valvola di sicurezza

(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller
di sicurezza XPSMC.

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO / 1ISO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali
Pressa eccentrica 2
Diagramma funzionale

YI1IYLSNI (edljuadde essald QRSN UOK =,

I ——— WLI03N
13334

SOLFAILIYNI ONNILNGD

LS

S

il

2510

L BU3IRI/OIAG(E BINJD) BI0SLBS

LONUIUDD DojRWIoNE
16t WZZ34N015 1P INpoj

HelS + BZZ3InalS Ip onpo
I ——— S IS 1P OINPOR

ONNILNGD QLY LMY
OLNIAYNOIZNN S BIEROR

ONNLLNOD Bllepaly

0SSvd ¥ 0554 BIIPPOW

YTLSNI BIBPOW

Il seguente diagramma funzionale illustra la pressa eccentrica 2 in modalita

INSTALLA
|

_ ezUafilawap ojsally
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Il seguente diagramma funzionale illustra la pressa eccentrica 2 in modalita PASSO

A PASSO

0SS8Yd ¥ OSSYd :edl1juadda essald

OJRSN Lo = ,

..
._ur:mF - |__.-

Rlalbilcy

1>1

SR

WIS
13534

SOLVALLIYNE ONNILNOD

ohsd
IASd
MM

510

PUS|EY/OIA]R BINJOI 810SUSS,
LONUILIOD 02RRLLIOINE
JedyZZ34N21S P INPaly

P

BIS + BZZ2IN3IS 1P 0NPojy
ONNLLNOD ODIFWOLMY
OLNIATNOLZNNS BUIEPOR
ONMILNGD BUEpay
0S3vd Y 0SSvd Bllepoy
YTTWLSNI BYEpoly

ezUafilalla p 0lsally
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Il seguente diagramma funzionale illustra la pressa eccentrica 2 in modalita

CONTINUO

ONNILNOD ‘Be2UUs223 essald OJesSnN Uop =,
| _‘ w108
: : 13534
: M , | LOIYALLIYN ONNLINDD
\nl_ ! ._uc_w._. vlk'. ,.ll ” _ Zhsd
muis vIH ; — : L

o ; IAsd
: NN

_
- ” 510
J “ _|.| eualediolade BINROL 2J0sUSS
” ) . LONUIUOD 00BLIoINe
_ BTN Jad 27390018 1P INPoly
. _‘ HBS + BZ7aIN3IS 1P 0NPoy

ONNILNOD OOy WOLMY
O MO S BIEpof]

| ONNLLNOD BYIEPOR

0SSVd Y OS5V PIEPON

W TTLSNI BUIEPOR)

ezuabiisila p ojsaLyy
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Il seguente diagramma funzionale illustra la pressa eccentrica 2 in modalita

AUTOMATICO CONTINUO:

ONNILNOD OJLLYINOLNY ‘edljuadda essald

Qesn o =,

——t— > 1

1au1s

Y B

. ! Jauis, ™ T“ ! i

oL '
-l

WLISN
13534

QLALLM ONNILNOD

chsd
LAsd
MM
510

BuUgledfolagR PINJOJ 2J0SUSS

ONUIUOD 0IBLLOING
Jad yZZI4N0IS 1P Inpoyy

BIS + BZZ2INAIS 1P 0NPojy
QAMLNOD Q2ILFWOLMY
OLNIFWNOIZNN S BIEPOA
ONMILNGD BUEpoly
QSSYd Y 0SSvd BIEpoyy
YITHLSIN BIEPOy

ezUafilallz p olsaly
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio

A PERICOLO

ALTA TENSIONE

Isolare l'alimentazione prima di effettuare interventi di manutenzione
sull’apparecchio.

Il mancato rispetto di queste istruzioni provochera morte o gravi infortuni.

L’immagine seguente rappresenta lo schema di cablaggio della pressa eccentrica 2:

230 A 230V CA
2, 24V
F1
54 (1) 1 56
Controlle
camn3 @\ 1 b SB o123 i“n alo o"l
Bl oTs Pswl| 2 Durata P \ h AL
+ OFF
@'—:T Slho  [neS2|no ch Selettore della
ot s Lm‘; Iﬁm?’ o 55 oy |4 s7|  modalig
e 1 sdue femer- T 3 ¥
genza N pevd| 2
L [
A1 [Pk Eelbkakakalet[ T[] Al Tel el Te[ e[ [o[ [ o] el i g Ti] Tn]  [13[23] [H1] [33 [34
il T PP P PP L PR PP P B
\ Contraller di sicurezza P
T (ko } \ ¥PSMC16 T
b 1 ] . . . . S S T
i LOGICE Ganale u Canale U" Canale WJ Canala WJ Ganale u Ganale ”
1 e T Bt B A - S e R
Canale ZJNﬂ Canale ZJ‘. Canale ZJN Canale ZJ-‘ Canale ZJN Canale 2Jm
 —— : : : ’ ’ :
A2 [ [GHD]GHO[GHD] [o1 ] [o2 [ [03 ] [od] [o5 ] [ | [14 [24] [34 [44
I\rrestn
N o \1
1a b ’
2 2
Y1 SM1
4 A | A - 4
o) % b
Contrallo e Controllo 2 KM
valvola PSY1 vahiola PSY2
P51 PSW2 KM1
0V (PSV = Valvola di sicurezza)
b

OTS Punto morto superiore
PSV Valvola di sicurezza
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Selettore

Diagramma funzionale

L’'immagine seguente rappresenta il diagramma funzionale del dispositivo selettore:

(o) -_— (o] [as) =t o
- = .= c c A=
o o o o o o
[ CE [ & [ [
& & & & & &
=t =t o o o =
s s o [ o A
Ingresso posizione 1 '
Ingresso posizione 2| '
Ingresso posizione 3 .
Ingresso posizione 4
Ingresso posizione 5

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO / ISO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio
Le due immagini riportate di seguito rappresentano gli schemi di cablaggio del

dispositivo selettore:

+24 +24
F1 ]
S1 02345 joo0e L“Ba “L"n naLou uouL 2000
R N A S
Modalita di
funzioname
nto
A1lbekrbeleskabakob [ Ti1 [ Tiz [ Tial Tia [ [is [ [ie[ [iz [ lis [ [ia li0fit1[in2li1afina firslite] [13]23] [H1] \33\34
| Controller di sicurezza W ‘ ‘ ‘
T, [@ ' j xpsmc1e TR i
ZK LOGICA Canale n°ﬂ Canale n”d Canale n”ﬂ Canale n°1J"Cana\e n°ﬂ Canale n°1J
A
Canale n QJ Canale n ZJ Canale n QJ‘{ Canale n 2J<|Cana\e n 2J<|Cana\e n QJ
A2] [enplEnofahD] lo1] [02] [03 ] [o4] [05] |06 [ [14 [24] [34 44
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Relé temporizzatore
Diagramma funzionale
L’'immagine seguente rappresenta il diagramma funzionale del dispositivo rele

temporizzatore per il ritardo dell’accensione e dello spegnimento:

Ritardo all'accensione

Acceso

Ingresso

Uscita

.

-
Temporizzazione

Ritardo allo spegnimento

Acceso

Ingresso

Uscita

-
Temporizzazione
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Cablaggio e diagrammi funzionali

L’immagine seguente rappresenta il diagramma funzionale del dispositivo relé
temporizzatore per I'impulso all’accensione e allo spegnimento:

Impulso di accensione

Acceso

Ingresso

Uscita

.

-
Durata
impulso

Impulso di spegnimento

Acceso

Ingresso

Uscita

]
Durata
impulso
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio
L’'immagine seguente rappresenta lo schema di cablaggio del dispositivo relé

temporizzatore:
24y 24N
1
" }
Segnale
di
comando
—_— =
M Eskrlesksledkakeckt] TP T&l Tl el Te Je] el T8l [el ] T vl [ ] ] o] [a]23]JHi] [e [34
| Controller di sicurezza @
* XPSMC16 TER
} | ; il ; K . ) - ) Segnale
Canale n°u-- GCanale n°un GCangle n””‘- Canale n°1J‘- Canale n°J‘- GCangle n°u-- i uscta
: : | | | 1 [y FE Y-
Canale HDZJ.- Canale nDZJu Canale HD2JN Canale HDZJ- Canale n“'ZJm Canale m"QJ..
A7 ] [ENOGHTGHT] o1 ] (] ] [od] Ea E (14 24] [34 T8
L =
v v

(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller
di sicurezza XPSMC.

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO / ISO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Sorveglianza rottura albero/catena

Diagramma di fase GBS

Il seguente diagramma illustra la funzione GBS del dispositivo sorveglianza rottura
albero/catena:

24

Ruola dentata Y l
nel commutatore & e
camrme

Sensore B1

B1

.
PP Z—F : 1oi? Ingresso 1

= USCITA
{p=001-01g Durala impulso =

Qv

v

Posizione del sensore

Il seguente diagramma illustra la funzione sorveglianza rottura albero/catena
quando il sensore € in stato alto o basso all’arresto:

Fermata |Movimento dellabero o della catena| Fermata o guasto

Sencore rafura alberor L
calena L4_1<1D - 1>1p +th
i

Lscita
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio

L’'immagine seguente mostra lo schema di collegamento della sorveglianza rottura
albero catena:

+24 Y +24 W
F1
B1 Sensore sul disco encader nel conlroller camme:
4
o T
A
Soloail oiZ
A BB ] [d [ [ 2] [ @] [d [ B[ 6] [7 [ [® ][0 [n0]m[d2]is][id][a5]ne] [13]2a ] [H ] [53 [34
| Cantraller di sicurezza
T * \ XPSMC16 T@{
At % J ] T T 3| 5 F [
ZX LOGICA Canale n”ﬂJu Canale n°1J-- Canale n”ﬂ-- Canale nﬂ-- Canale n°ﬂu Canale n°1Ju
| | | | | 1 @y oy
r Canale n°2Jm Canale n°2Ju Canale n°2ju Ganale n°2jn Canale n°2Jm Canale n°2Jm
— — . : : : . .
A2 ] [GNDJGNDJGND] Tol o2 ] [03 [ od ] [of ] [of T [14 [ 24] [34 [44
g 0

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO / ISO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Sorveglianza di valvola a sede

Diagramma funzionale

L’immagine seguente rappresenta il diagramma funzionale del dispositivo di
sorveglianza di una valvola a sede:

=
= = Awviarnento Awviamento Awiamento
§j nor alivato aftivato non atlivato
EaTS
Ingresso
awylamento
Ingresso
contatto valvola NO L1 sinar I I I
Ingresso
contatio valvala NG
e ——— - = f——————————
1 1 1 1
B e s ] ——
Uscita

MNessun awiamenta
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio
L’immagine seguente rappresenta lo schema di cablaggio del dispositivo di
sorveglianza di una valvola a sede:

+24 Y +24 Y
[ F1
]
51 52
Avvia- Contatto
mento vahinla
operativo
valrala a
sede
A TESETeESledcde2e1 [ T Ji2] (4] B[ J6[ T[] T®] [@[inolm [izus]uausiue] [13]23[[HI[ [ [34
| Confroller di sicurezza -mi
., Py P - \ APSMCTE Bus di campo T K P
= ue 1 | . . . : N G R T
ZX LOGIGA Ganale U" Canale Uw Canale ﬂm Canale U" Canale Uw Ganale 1J..
| | | | | 1 myy Ey
r Canale 2)- Ganale 2J“ Canale 2JL( Ganale 2J-ﬂ Canale ZJu Canale 2J--
I T 1 : : : ’ : ’
A2] [GNO[GNOGND] Tof [o2] [o3 ] [od] [o5 ] [o6 | [14 T24] [34 44

ov

v

(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller
di sicurezza XPSMC.

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO / ISO 13849-

1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Dispositivo di convalida a due canali

Diagramma funzionale

L’immagine seguente rappresenta il diagramma funzionale del dispositivo di
convalida a due canali:

Accensione
[RUM)

Posizione 1

Ingresso
Dispositivo di convalida
NO

Posizione 0

Posizione 1

Posizione 2

Posizione 1

Ingressg
Dispositiva di convalid
e

Posizione 0

Uscit

a
Messun awiamento

1< 1 convalida
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio

L’immagine seguente rappresenta lo schema di cablaggio del dispositivo di

convalida a due canali:

424V +24 Y
[ F1
M
w No o |ne Funzione contatto del dispositivo di convalida a due canali
E1
Tﬁ e i 0 1 2 Legenda
Dspositn |14 [22 NO 13- 14 Il On
i
mmualldal NG 21 - 22 l:l Off
A TE8E7]ceksled et T [ Tie] Tia] [W] T[] 6] [w[ [.[ [i9[aoJitt [nz a4 [is[ie] [13]23 [ [HI[ ]33 ]34

Bus di campo TER

| Gontraller di sicurezza r
— \ XPSMCTE L&
i

b (KT} 4 -y [K8] -
] | i . .
ZX LOGICA Canale 1J o Canale UN Canale um Canale U" Canale 1J- Canale ”..
ey - 4- [Kd] 4 -
Canzle 2Jﬂ Canale 2J Canale 2J<| Ganale 2J‘| Canale 2J Canala 2J
A2] |GrI\ID‘G‘ND‘GN [ol | 02 [ [03] [od] [o5 ] [o6 ] [14 [ 24] [34 [44
v 0y
Canale 1 Canale 2
(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller
di sicurezza XPSMC.
Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO / ISO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
NOTA: XPSMC32 con 32 ingressi i1...i32, altrimenti identico.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Dispositivo di convalida a tre contatti

Diagramma funzionale

L’immagine seguente rappresenta lo schema funzionale del dispositivo di convalida

a tre contatti:

Accensione

=
et

Paszione 1

Ingresso
Disposifivo di convalida
NO

Ingresso

Pasizione 0

Pasizione 1

Dispositivo di convalida
NG

Ingressa
Disposifivo di convalida
NO

Pogizione 2

Posizione 1

Pasizione 0

Uscita

Nessun awiamento

<1 conalida
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio

L’immagine seguente rappresenta il diagramma di cablaggio del dispositivo di
convalida a tre contatti:

24 24y

Fi
U

O Funzione conlatio del dispositivo di convalida a fre contath

5S4y
A

DISpDSﬂWDQ- R 4 Ng%’% Ng%’%I Il Cn
d - -
CDnVaWE‘ NO3-4 NO 3- 41 1o

TEEEEREER ] T 2

T T =
o
[}
=]
[}

I

[i3] T4[ T®] 6] Tie] e i@ Jio it [ueJusnafunsine] [13]23 ] [HI] ]33 ]34

Controller di sicurezza i m

|
Ko |-
T ) W o \ XPSMC1E Bus di campo TER 7 R 7 R
| P | ] ] ] ] ]
7 LOGICE Canale WJ-- Canale Un Canale UN Canale U" Canale Um Canale Uw-
| | | | | ] -y En -
T Canale 2J.- Ganale ZJ.- Canale 2J Canale ZJ Ganale 2J Canale 2J
S— : : : :
A2] [GND[GNO]GHD] Tol ] T2 | [o3 [ od [ [of ] [ob [14 [24] [34 44
K01 s RO2
o oy
Canale 1 Canale 2

(1) Per il carico massimo dei fusibili vedere i Dati tecnici nel manuale hardware del controller
di sicurezza XPSMC.

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO / ISO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.

NOTA: XPSMC32 con 32 ingressi i1...i32, altrimenti identico.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Interruttore a pedale

Diagramma funzionale
Le immagini riportate sotto rappresentano il diagramma funzionale dell'interruttore

a pedale:

Blocco dell'avwiamento = NO

o _ interrutiore & pedale confermato non confermato confermato
il
iz
Ingresso NC Li
Ingressa NO
-l 1<tsyn
Uscita —

Blocco dell'avwiamento = Si

o interruttore @ pedale naon confermato interrutiore a pedale
&= confermato confermalo
ol
Ingressa NC
Ingresso NO
- t<tayn
Uscita

nessun commutatore acceso

Le uscite statiche sono classificate PL e, categoria 4 secondo EN ISO /1SO 13849-
1, fino a SIL 3 secondo EN / IEC 61508.
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Schema di cablaggio
L’immagine riportata sotto rappresenta il diagramma di cablaggio dell’interruttore a

pedale:
24\ 24 Y
F1
51
13 |2
Fe -
Interruttore a "2
pedale
A kskrksleskbdlcab2kt ] T [Te[Tal T [ [e 1. iz ][l e nolmr2lnalind [ns]e] [13]23] [H [[33]34
| Conlraller di sicurezza ‘ ‘
Y [ko - ) NPSMCIE T@{
s . Gty )
I J ] ] ] 5| ]
i3 LOGICA Canale n“ﬂ" Canale nﬂd" Canale n“ﬂ" Canale n”ﬂ" Canale n“‘ﬂ" Canale n”ﬂ"
T T T T @y
Canale HDQJ‘ICana\e HDQJ‘I Canale n°2J‘| Canale n“2J‘|CanaIe n°2J‘|CanaIe n 2J
A2 ] \GNDI@NDIGNDI [o1 ] [02] [03 | [od] [o5 | [ of | [14 [24] [34 [44
Con ulterion sistemi di sicurezza
o

v
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Cablaggio e diagrammi funzionali

Diagramma di cablaggio con ingresso 24 V con alimentazione esterna

Il diagramma di cablaggio seguente mostra il pedale con ingresso 24 V con
alimentazione esterna:

+24\/ +24V
F1
ol
13 21
STy __
Interruttorea ~ |14 22
pedale

A [[e8e7[cbESRakakeket]  [it] [i2[ [@] [@ [ [6] [ [ [ ® [ito[i11 [i12 [i13 [i4 [i5 Jit6 [ [13]23 [ [H1] [ 3334

| Controller di sicurezza 0
T [KO | - XPSMC16
,_.=% - \ TER )) \W

il ] | ] | ‘
iy LOGICA Canale n°1| Canale n°1 |’y Canale n°1[ Canale n°1|% Canale n°1 |y Canalen°1 |;
: : : : | 1 &gy FO -
r Canale n"%]: Canale n°2J: Canale n°2J: Canale n"ZJ: Canale n"ZJ: Canale n°2J
1 I 1 ' ' ! ' ! '
A2 | IenpleNDIGND] [ot | [oz | [o3] [os] [o5 ] [o6 | [14]24 ] [34]4a

Con ulteriori sistemi di sicurezza

ov ov
NOTA: Per gli ingressi di sicurezza non controllati da uscite di controllo, utilizzare
mezzi esterni per raggiungere SIL3 (EN / IEC 61508) o PL e, Categoria 4 (EN ISO
/1S0O 13849-1), es. cavo schermato.
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Glossario

E
EDM

sorveglianza di apparecchi esterni
ESC

condizioni di avviamento esterne
ESPE

dispositivo di protezione elettrosensibile

Ingresso di sicurezza
ingresso sorvegliato per la connessione di componenti di commutazione.
Utilizzando piu uscite di controllo (da c1 a ¢8) per alimentare gli ingressi di
sicurezza, il configuratore potra rilevare i corto circuiti, le tensioni di disturbo € le
derivazioni di massa.

M

Modalita RUN
stato operativo del’XPSMC nel quale gli elementi di ingresso collegati sono
sorvegliati e le uscite di sicurezza collegate.
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Glossario

(0

0SSD
elemento di commutazione di sicurezza uscita

oTS
punto morto superiore (Oberer Totpunktschalter)

T

Tempo di sincronizzazione
tempo massimo ammissibile tra due segnali d’'ingresso.

TER (connettore per terminale)
connettore RJ45 a 8 pin per il collegamento di un PC per la configurazione o la
diagnostica (sistema bus con protocollo Modbus) o per il collegamento di altri moduli
Modbus (PLC, terminali, ecc.).

U

Uscite di sicurezza
Uscita relé o statica comandata dalla logica del’XPSMC ed in grado di scollegare
gli organi di comando posizionati a valle.

\')

vDC
contatore convalide
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g

0-9
1 canale, 1719
2 canali, 119

2 canali antivalenti, 119

A

arresto d’'emergenza, 59, 145

assegnare il componente di convalida, 140
assegnare la funzione di avviamento, 139
assegnare la funzione dispositivo di prote-
zione, 138

assegnare la posizione dell’interruttore, 137

barriera fotoelettrica
con muting, 64

barriere fotoelettriche (ESPE) di categoria 4
senza muting, 62

C

CanOpen, 49
carica il protocollo dal modulo, 164
caricare, 159
cavo di configurazione

installazione del driver USB, 19
collegamento di un dispositivo a un’uscita di
sicurezza, 54

comandi dei menu

diagnostica, 37

file, 28

guida, 36

modifica, 29

modo, 30

modulo, 32

opzioni, 35
comando a due mani, 71
comando del menu

verifica, 31
componente

AND, 115

avviamento, 104

EDM, 102

Flip-flop RS, 115

logico, 115

NOT, 115

OR, 115

XOR, 115
Componente AND, 115
componente di avviamento, 104
componente EDM, 102
Componente Flip-flop RS, 115
Componente NOT, 115
Componente OR, 115
Componente XOR, 115
comunicazione

CANopen, 49

Modbus, 49

Profibus, 49
configurazione della comunicazione, 49, 49
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copiare / salvare una configurazione conva-
lidata, 161

creare una configurazione, 43, 43

creare una nuova configurazione, 133

D

diagnostica
controller di sicurezza XPSMC, 165
diagnostica dei guasti, 167
dispositivi di protezione, 60
dispositivi logici, 115
dispositivo
stampo chiuso, 127
1 canale, 119
2 canali, 119
2 canali antivalenti, 119
convalida, 106
generatore d’impulsi, 113
indicatori, 121
interruttori, 7719
relé temporizzatore, 109
selettore, 125
dispositivo di convalida a due o tre canali,
106
dispositivo master E-Stop, 7149

E

errori di configurazione, 157

esempi di applicazione
Arresto d’'emergenza a due canali, con
pulsante di avviamento, 177
arresto d’emergenza a un canale, con
avviamento automatico, 175
barriera fotoelettrica con uscite rele, 191
comando a due mani, 205
Dispositivo di convalida a due canali, 242
dispositivo di protezione a due canali,
183
dispositivo di protezione a due canali e
blocco, 187
dispositivo di protezione a un canale, 180
interruttore magnetico, 201
muting per barriere fotoelettriche di tipo

4, 199
pressa eccentrica, 224
pressa eccentrica 2, 228
presse a iniezione, 213
rele temporizzatore, 235
rilevamento velocita nulla, 209
schema elettrico dell’XPSMC, 173
sorveglianza di valvola a sede, 240
sorveglianza valvole di una pressa idrau-
lica, 216
tappeto di sicurezza, 207

esempi di applicazioni
barriera fotoelettrica con uscite transi-
stor, 195
dispositivo di convalida a tre contatti, 244
interruttore a pedale, 246
pressa idraulica 2, 218

G

generatore d’'impulsi, 113

IEC 61508
ESD (Emergency Shutdown, Spegni-
mento di emergenza), 12
Livello di integrita della sicurezza (SIL),
12
SIL (Safety Integrity Level, Livello di inte-
grita della sicurezza), 12
Spegnimento di emergenza (ESD), 12
Stato sicuro, 12
IEC61508
Sicurezza funzionale, 12
impostazione delle uscite di sicurezza, 52
impostazioni della finestra di dialogo sorve-
glianza rottura albero/catena, 100
indicatori, 121
installazione, 20
installazione del driver USB
per il cavo di configurazione, 19
interfaccia utente
elementi di una finestra, 25
tipi di finestre, 22
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interruttore magnetico, 69
interruttori, 119
inviare una configurazione, 152

L

legenda dei colori, 166

M

Modbus, 49
modifica delle proprieta, 57
Monitoraggio interruttore a pedale, 123

N

Nozioni generali, 130

P

password, 151

pressa a iniezione, 81
pressa eccentrica, 89
pressa eccentrica 2, 93
pressa idraulica 2, 86
Profibus, 49

R

Regolazione EDM, 141

rele temporizzatore, 109
requisiti di sistema, 18
rilevamento velocita nulla, 75

S

salva, 150

schema di collegamento
Arresto d’emergenza a due canali, con
pulsante di avviamento, 177
arresto d’'emergenza a un canale, con
avviamento automatico, 175
barriera fotoelettrica con uscite rele, 191
barriera fotoelettrica con uscite transi-

stor, 195
comando a due mani, 205
Dispositivo di convalida a due canali, 242
dispositivo di convalida a tre contatti, 244
dispositivo di protezione a due canali,
183
dispositivo di protezione a due canali e
blocco, 187
dispositivo di protezione a un canale, 180
interruttore a pedale, 246
interruttore magnetico, 201
muting per barriere fotoelettriche di tipo
4, 199
pressa eccentrica, 224
pressa eccentrica 2, 228
pressa idraulica 2, 218
presse a iniezione, 213
relé temporizzatore, 235
rilevamento velocita nulla, 209
schema elettrico del’XPSMC, 173
selettore, 233
sorveglianza di valvola a sede, 240
sorveglianza rottura albero/catena, 238
sorveglianza valvole di una pressa idrau-
lica, 216
tappeto di sicurezza, 207
selettore, 125
selezionare un tipo di controller, 133
sorveglianza di valvola a sede, 101
sorveglianza di valvole di una pressa idrauli-
ca, 83
sorveglianza rottura albero/catena, 100
stampo chiuso, 127
stati delle uscite, 128

T

tappeto di sicurezza, 73
tempo

tempo di risposta, 43
tempo di risposta, 43
tempo massimo di risposta, 137
trasferimento di una copia della configurazio-
ne convalidata, 162
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U

uscita di sicurezza
assegnare un nome, 142
assegnare una categoria di arresto, 142
copiare lo stato di un’uscita su un’altra,
143

uscite di controllo
utilizzo delle, 55

utilizzo delle uscite di controllo, 55
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