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o o o o — — — —
o o o o o o o o
i ~— ~— i —i i ~— ~—
o o o o o o o o
~— ~— ~— i —i ~— ~— ~—
AL AL AL AL AL AL AL AL
-052kM05 [ ] -052kM06 [ | -053kMo1 [ | -053km02 [ | -053kM03 [ ] -053kM04 [ ] -054kMo1 [ ] -054kM02 [ |
9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2
SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 :
3RH2911-1HA3L.SIE 3RH2911-1HA3L.SIE 3RH2911-1HA31.SIE 3RH2911-1HA3L.SIE 3RH2911-1HA3L.SIE 3RH2911-1HA3L.SIE 3RH2911-1HA3L.SIE 3RH2911-1HA31.SIE
SIE.3RT2916-1BB00 SIE.3RT2916-1BB00 SIE.3RT2916-1BB0O SIE.3RT2916-1BB0O SIE.3RT2916-1BB00 SIE.3RT2916-1BB00 SIE.3RT2916-1BB00 SIE.3RT2916-1BB00
SIE.3RA2913-2AA1 SIE.3RA2913-2AA1 SIE.3RA2913-2AA1 SIE.3RA2913-2AA1
100.8 / 020005 > 020005 020005 > 020005 / 1020
1Ll o — 2/T1 [52.5 ULl o — 2Tt /526 1Ll o — 2Tt [53.1 1Ll o — 2/T1 [53.2 1Ll o — 2/T1 [53.3 1Ll o — 2Tt /534 1Ll o — 2/T1 [54.1 1Ll o~ 2/TL [54.2
32 o — 4/T2 /525 32 o — 4/T2 /526 312 o — 4/T2 /53.1 312 o — 4/T2 /532 32 o~ 4/T2 /533 32 o — 4/T2 /534 32 o — 4/T2 /54.1 32 o~ 4/T2 [54.2
5/L3 <_— 6/T3 /52.6 5/L3 o _— 6/T3 /52.7 5/L3 o _— 6/T3 /53.1 5/L3 o — 6/T3 /53.2 5/L3 < — 6/T3 /533 5/L3 < _— 6/T3 /53.4 5/L3 o — 6/T3 /54.1 5/L3 o~ 6/T3 /54.2
13— —14 13-~ 14 13- —14 13—~ 14 13—~ 14 13— —14 13-~ 14 13- —14
21-~—22 /1012 21-~—22 /1011 21~—22 /1014 21-~22 /1013 21-M~22 /1016 21-~—22 /1015 21-~—2 /1017 21-~—22 /1016
53— — 54 53— — 54 53— — 54 53— — 54 53— — 54 53— — 54 53— — 54 53— — 54
63— — 64 63— — 64 63— — 64 63— — 64 63— — 64 63— — 64 63— — 64 63— — 64
73— ~74 73— _~74 73— _~74 3= _~74 73— ~74 73— ~74 73— ~74 3= _~74
APERTURA CHIUSURA AVANTI INDIETRO APERTURA CHIUSURA ROTAZIONE 0° ROTAZIONE 90°
ARRESTO 2A SU ARRESTO 2A SU TRASPORTATORE 3A TRASPORTATORE 3A DOSATORE 3A DOSATORE 3A TAVOLA TAVOLA
TAVOLA DISCENSORE TAVOLA DISCENSORE ON-LINE ON-LINE SU ON-LINE SU ON-LINE GIREVOLE 4A GIREVOLE 4A
GRUPPO A GRUPPO A GRUPPO A GRUPPO A GRUPPO A GRUPPO A GRUPPO A GRUPPO A
ORDINE DATA 1° EMISSIONE | REV. MODIFICA
I;:ISAAI\II\T/ICI)ENTO MOTORI 26/11/2018 =EXOP120 +cco2
o ® RESPONSABILE NUMERO FILE
STEL L/\N TIS TS 231802 Basamento Focio 101
' COMMESSA CAD DATA ULTIMA MODIFICA DISEGNATORE
COMANDI MOTORI GR.A EPLAN EPLAN Progetto di esempio EPLAN SUCC. 102




101.8/ 024003 024003
11 11 11 11 11 11 11
-302R7 -302R8 -303R1 -303R2 -303R3 -303R4 -303R5
/3027 14 /3027 14 /303.1 14 /3032 14 /3033 |14 /3034 |14 /3035 14
— [s2] LN ™~ o N
o o o o — —
o o o o o o
[\ (o] N N o o
o o o o — —
i ~— i i i i
21 21 21 21 21 21
-054KM04 -054KM03 '\ -054KM06 '\ -054KM05 '\ -055KM03 \ -055KM02 '\
/102.2 22 /102.1 22 /102.4 22 /102.3 22 /102.6 22 /102.6 22
o < Yo} [¢0) [e)] — ™M
o o o o o — —
o o o o o o o
[\ (o] N N o o o
o o o o — — —
~— ~— ~— i —i ~— ~—
AL AL AL AL AL AL AL
-054kM03 [ ] -054kM04 [ | -054kM05 [ | -054kM06 [ | -055kMo01 [ ] -055kM02 [ ] -055kM03 [ ]
9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2 9A, 4kwW 9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2
SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE3RT2015-1BB41 |-
3RH2911-1HA31.SIE 3RH2911-1HA31.SIE 3RH2911-1HA31.SIE 3RH2911-1HA31.SIE SIE.3RT2916-1BB00 3RH2911-1HA31.SIE 3RH2911-1HA31.SIE
SIE.3RT2916-1BB00 SIE.3RT2916-1BB00 SIE.3RT2916-1BB00 SIE.3RT2916-1BB00 SIE.3RT2916-1BB00 SIE.3RT2916-1BB00
SIE.3RA2913-2AA1 SIE.3RA2913-2AA1
101.8/ 020005 020005 020005
1Ll o — 2/T1 [54.3 UYLl o — 2T1 [54.4 1Lt o~ 2Tt /545 1L o~ 2/T1 [54.6 1L o~ 2/T1 /5.1 1Ll o — 2/T1 [55.3 1Ll o~ 2/TL /5.4
32 o _— 4/T2 /543 32 o — 4/T2 [54.4 312 o _— 4/T2 /545 312 o — 4/T2 /546 312 o~ 4/T2 /5.1 312 o _— 4/T2 /55.3 3)L2 o — 4/T2 [55.4
5/L3 < _— 6/T3 /54.3 5/L3 o _— 6/T3 /54.4 5/L3 o _— 6/T3 /54.6 5/L3 _— 6/T3 /54.7 5/L3 _— 6/T3 /5.1 5/L3 < _— 6/T3 /55.3 5/L3 o~ 6/T3 /5.4
13— —14 13-~ 14 13- —14 13—~ 14 13—~ 14 13— —14 13-~ 14
21—22 /1022 21~—22 /1021 21~—22 /1024 21~—2 /1023 21~—22 /1026 21~—22 /1026
53— — 54 53— — 54 53— — 54 53— — 54 53— — 54 53— — 54
63— — 64 63— — 64 63— — 64 63— — 64 63— — 64 63— — 64
73— ~74 73— _~74 73— _~74 3= _~74 73— ~74 73— ~74
AVANTI RULLI INDIETRO RULLI APERTURA CHIUSURA TRASPORTATORE 5A APERTURA CHIUSURA
TAVOLA TAVOLA ARRESTO 4A ARRESTO 4A IN USCITA DISCENSORE DOSATORE 5A DOSATORE 5A
GIREVOLE 4A GIREVOLE 4A SU TAVOLA GIREVOLE  SU TAVOLA GIREVOLE GRUPPO A CONTENIMENTO SPINTA CONTENIMENTO SPINTA
GRUPPO A GRUPPO A GRUPPO A GRUPPO A GRUPPO A GRUPPO A
ORDINE DATA 1° EMISSIONE | REV. MODIFICA
I;AP?:;ZNTO MOTORI 26/11/2018 =EXOP120 +cco2
o RESPONSABILE NUMERO FILE
STEL L/\N TIS TS 231802 Basamento Focio 102
: COMMESSA CAD DATA ULTIMA MODIFICA DISEGNATORE
COMANDI MOTORI GR.A EPLAN EPLAN Progetto di esempio EPLAN SUCC. 104




024006

24.2 / 024006 > P 024006 / 105.0
11 11 11 11 11 11 11 11
-304R1 -304R2 -304R3 -304R6 -305R3 -305R4 -305R5 -305R6
/3041 |14 /3042 14 /3043 |14 /3046 |14 /3053 |14 /3054 |14 /3055 14 /3056 |14
(o] < N ()] ~— ™M
o o o o — —
o o (=) o o o
< R < < < R
o o o o o o
~— i —i i i ~—
21 21 21 21 21 21
-060KM03 '\ -060KM02 '\ -062kM02 '\ -062KMO1 \ -062KM04 '\ -062KM03 '\
/104.3 22 /104.2 22 /104.6 22 /104.5 22 /104.7 22 /104.6 22
— ™M n O o] o o <
o o o o o — — —
o o o o o o o o
< < < < < < < <
o o o o o o o o
~— ~— ~— i —i ~— ~— ~—
AL AL AL AL AL AL AL AL
-060kMO1 [ ] -060kM02 [ ] -060kM03 [ | -061kM01 [ | -062kMo1 [ ] -062kM02 [ ] -062kM03 [ | -062kM04 [ |
9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2 9A, 4kwW A2
SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 SIE.3RT2015-1BB41 :
SIE.3RT2916-1BB00 3RH2911-1HA3L.SIE 3RH2911-1HA31.SIE SIE.3RT2916-1BB00 3RH2911-1HA3L.SIE 3RH2911-1HA3L.SIE 3RH2911-1HA3L.SIE 3RH2911-1HA31.SIE
SIE.3RT2916-1BB00 SIE.3RT2916-1BB0O SIE.3RT2916-1BB00 SIE.3RT2916-1BB00 SIE.3RT2916-1BB00 SIE.3RT2916-1BB00
SIE.3RA2913-2AA1 SIE.3RA2913-2AA1
352/ 020005 > 020005 020005 > 020005 / 105.0
1L o~ 2/T1 /60.1 1L o — 2/T1 /60.3 1Lt o~ 2Tt /60.4 1Ll o~ 2/T1 [61.8 1Ll o — 2/T1 [62.1 1Ll o — 2/T1 [62.2 1Ll o — 2/T1 [62.3 YLl o~ 2Tt /624
312 o _— 4/T2 /60.1 32 o — 4/T2 /603 312 o~ 4/T2 /60.4 312 o — 4/T2 /619 32 o — 4/T2 /62.1 32 o — 4/T2 /622 32 o — 4/T2 /623 32 o~ 4/T2 /624
5/L3 <_— 6/T3 /60.1 5/L3 o _— 6/T3 /60.3 5/L3 o_— 6/T3 /60.4 5/L3 _— 6/T3 /61.9 5/L3 o~ 6/T3 /62.1 5/L3 < _— 6/T3 /62.2 5/L3 o _— 6/T3 /62.3 5/L3 o~ 6/T3 /62.4
13— —14 13-~ 14 13- —14 13—~ 14 13—~ 14 13— —14 13-~ 14 13- —14
21-~—22 /1043 21 ~—22 /1042 21-M~—22 /1046 21-~—22 /1045 21-~—22 /1047 21~—22 /1046
53— — 54 53— — 54 53— — 54 53— — 54 53— — 54 53— — 54
63— — 64 63— — 64 63— — 64 63— — 64 63— — 64 63— — 64
73— _~74 73— _~74 73— ~74 73— ~74 73— ~74 3= _~74
TRASPORTATORE 1B APERTURA CHIUSURA ALIMENTAZIONE FRENO AVANTI RULLI INDIETRO RULLI ROTAZIONE 0° ROTAZIONE 90°
IN INGRESSO ASCENSORE DOSATORE 1B DOSATORE 1B MOTORE DISCENSORE TAVOLA 2B TAVOLA 2B TAVOLA 2B TAVOLA 2B
GRUPPO B GRUPPO B GRUPPO B GRUPPO B DISCENSORE DISCENSORE DISCENSORE DISCENSORE
GRUPPO B GRUPPO B GRUPPO B GRUPPO B
ORDINE DATA 1° EMISSIONE | REV. MODIFICA
I;:ISAAI\II\T/ICI)ENTO MOTORI 26/11/2