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1 z 3 4 5 6 .. B g 10 11 T 14 15 15 17 i3
CONNETTORE : x4
BRMADIO SIGLA SIGLA
POTENZR PARTE FISSA | PARTE MOBILE
PO7.1 - X4 | PO7.%1 - X4
CUBICOLO | SIGLA SIGLA
UNITR® PARTE FISSA | PARTE MOBILE
C07.1 - X4 | C07.1 - X4
PIN FILD
1 13400
2 13407
3 13500
4 13503
5
B 13607
7 13502
8
g
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
g 22
u
b 23
= 24
= Segus Fg. 184
o " UMAR ammmzmcmzmmnm\ow MRCEKIN | INER LAVORRZIONE CRBLAGGID PRESE SPINE CMESE Y esey Mm_mw;
DL LAVDRAZIDNE Toare > 51 5130121700 BASAMENTO MOTARE : CLIENTE FHR a
. Giu. 2008 FRM. B 9P.50 UNITR"07.1 184




1 2 3 y 5 6 WAQ 8 g 10 11 12 et 13 19 15 16 17 Pu.: 19
CONNETTORE : X5
ARMADLO SIGLA SI6LA
BOTENZA UNITAIPARTE FISSA |PARTE MOBILE
PO7.1 - X5 | P0O7.1 - X5
ARM. POTENZA 3 |SIGLA SIGLA
MASTER PARTE FISSA |PRRTE MOBILE
P3 - X203 P3 - X203
PIN FILD
1 1901
2 1302
3 1204
y 2001
5 2002
& 1210
7 2004
8 2005
3 2006
10 2201
11 7202
12 2203
13 2204
14 2205
15
16
17
18
19
20
21
B 22
8]
b 23
o
R
3 24 2501
= Segue Fg.
coMAU "% LUMAR oiseond M. HRCCHINA | TNER LAVORAZIONE CABLAGGIO PRESE SPINE ComESS Y esey Do
184
BIVISIONE SISTEMI
1 y%mm%&mwm% e, o 565646703 BASAMENTG MOTORE CLIENTE FHA a1
AN '
12. Giu. 2008 130121700 FAM. B OP.50 UNITA 07. 1 184




