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Modifiche

100s5L2

POS. LEVA

CONTATTO _

B C

9SL1-24SL1

! CONTATTO
© POS. LEVA

i R

|

7 X

1395L1-2-3

11 1z 13

CONTATTO

POS. LEVR

B

1015L1

PDS.

CONTATTO
P0S. LEVAH

A i

¥
i
:
}

CONTRTTD,
A

A

i4 i5 16 17
35s5L1
‘ CONTRATTO
POS. LEVA
il B

A LX

i00sSL1-102511

CONTATTO

POS. LEVA

B

A X

AN

19

BaMaL bis.

DIVISIONE SISTEMI

LUMAR

DISECGKD N.

565646/03

DI LAVORAZIONE

MECCANICA DATA

1Z2.6iu. 2003

1 130121/00

Sague Fg. 180

HRZCHINA COMHESSA N, Fg. n.

LINEA LFVORAZIDONE TABELLA SELETTORI 58564 170
BASAMENTO HMOTORE CLIENTE FHR a1

FAXM. B 0OP.50

UNITA™07.1

184
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10 13 12 i3

1 2 3 4 5 [ 7 8 9 i5 16 17 18 is
RRMADIO SIGLA SIGLA
PCTENZA PARTE FISSA | PARTE MOBILE
PO7.1 - X1 P0O7.1 - X1
CLBICOLO SIELR SIGLA
UNITR™ PARTE FISSA [ PARTE MOBILE
co7.1 - X1 Co7.1 - X1
PIN FILO
1 803
2 304
3 1710
Y4 1902
5 1901
2] 2402
7 2403
8 2404
k] 2701
10
11
12
13 3001
14 3002
15 3201
i6 3203
17 3502
18 3509
19
20 5504
21 3503
g 22
5]
v 23
wl
5 24
= Segue Fg. 181
coMau Dis. DISEGND N. HACCHINA A COMHESSA K. Fs. n.
JIVISIONE. SISTEME LUMAR 565646/03 LINEA LAVORRZIONE A CABLAGGIO PRESE SPINE 56564 180
DI LAVORAZIONE BASAMENTO HOTORE . CLIENTE FMA -
MEC CANICA OATA

12. Giu. 2008

S™130121/00

FAH. B QP. 50

UNITR"07.1
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i 2 3 4 s B 7 9 ic 11 1z 13 14 15 i6 17 18
Z_ONNETTORE : X2
ARNADIO STeLA ST6LA
PCTENZA PARTE FISSA_| PARTE MOBILE
PO7.1 - X2 | PO7.1 - X2
TUBICOLO | SICGLA SIGLA
UNITR® PAFTE_FISSA | PARTE MOBILE
Co7.1 - x2 | €o7.1 - x2
PIN FILO
1 10004
2 10200
3 10201
y 10202
5
5
7 10204
8 10205
9 10300
10 10301
11 10302
12 10303
13 10304
14
15 10402
16 10403
17 10400
18 10401
19 10500
20 10502
21
o 22
8]
o 23
T 24 11007 )
= Segue ~g. 182
DIV ISt StSTEMS *" LuMAR _Emozmomzwmﬁm\mw MACEHTNR | INER LRVORAZIONME CABLAGGIO PRESE SPINE SR sesey et
" ReCGiER " 2. 61u. 2008 1% 130121/C0 w“”nzmzqwmzwmcmm UNITR™07.1 S = wmg




1 z 3 4 5 6 7 a 9 10 11 iz 13 14 15 16 17 19
CONNETTORE : X3
ARMADID SIGLA SIGLA
POTENZA PRRTE FISSA | PARTE MOBILE
PO7.1 - X3 | PO7.1 - X3
CLBICOLO | SIGLA SIGLA
UNITR® PARTE FISSA | PARTE MOBILE
C07.1 - X3 | C07.1 - X3
PIN FILD
1 10600
2 10601
3
4 10604
5 10506
5 10702
7 10703
B 10704
9 10705
10 10706
11 10707
12 2708
13 2707
14 2709
15 2710
16 2711
17 2713
18 10905
19
20
21
g 22
G
& 23
3 24
= Segue Fg. 183
comau DI el DISESIO N MREEMIAR | INEA LAVORAZIONE CABLABGID PRESE SPINE SR Seseu o
DLVISIONE SISTEMI .__5b3646/03 BASAMENTO MOTORE cLiewre  FHA e
HeCCaNicA ™ MY o Giu. 2008 - 130121/00 FAM. 8 0P.50 UNITA 07, 1
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L Lo L
1 z 3 4 5 ] 7 8 -] 10 i1 12 13 1y 15 16 17 19
AR1ANILO S16LA SIGLA
POTENZA PRRTE_FISSA | PARTE MOBILE
PO7.1 - X4 | PO7.1 - Xu
CUSICOLO SIGLA S16LA
UNZTR® PARTE FISSA | PARTE MOBILE
C07.1 - X4 | C07.1 - Xu
SIN FILO
1 13400
2 13407
3 13500
y 13503
5
6 13507
7 13502
8
3
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
@ 22
[&]
P 23
el
3 2y
= Segue Fg. 184
comau “*  Lumar = oEemn MACCAINA | INER LAVIRRZIONE CRBLAGGIO0 PRESE SPINE OMES Y sy o
£ 183
DIVISIONE SISTEMI
Di wwm\nmpmbmwnzm oaTA STE. 963646/03 BASAMENTO MOTORE CLIEKTE FMA Ty
= 12. Giu. 2008 130121/00 FAM. 8 0°.50 UNITR-G7. 1

184




1 2 3 L) 5 <] 7 B g ic 11 12 13 14 15 16 17 1%
CONNETTORZ : X5
arRMADID SIGLA SIGLA
POTENZA UNITRPARTE FISSA |PARTE HOBILE
PO7.1 - X5 PO7.1 - %5
ARM. POTENZA 3 |SIGLA SIGLA
YASTER PARTE FISSA |PRRTE MOBILE
P3 - X203 P3 - X203
PN FILOD
1 1901
2z 1902
3 1204
Y 2001
5 2002
6 1210
7 2004
8 2005
9 2006
10 2201
11 2202
12 2203
13 2204
14 2206
15
16
17
18
19
Z0
21
u 22
[
= _ 23
2
H
o _ 24 2501
m Segue Fg.
Bis. SIS i CERY COMHESSA M. Fg. n.
COMAL " LUMAR regaNs X MRCCE™ LINER LAVORAZIONE CRBLAGGIO0 PRESE SPINE 56564 8y
DIVISIONE SISTEMI 565646703 :
DI LAVORAZIONE mﬂ_mmzmz.mo ZDHDIN __...ZD di

MECCANICA

DRTR

12. 6iu. 2008

" 130121/00

CLIENTE

FRH. B 0OP.50 UNITA™07.1
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