COMPQOSIZIONE UNITA®
565646/02 | ScHEMA ELETTRICO FUNZIONALE UNITA’
565646/27 | COSTAUT.ARMADI POTENZA E D,B. UNITA'
A65646/52 | coSTRUT.CUBIGOLO POTENZA E D.B. UNITA'

-

-

[+33
st
Q
el
.
ol
je)
[
x Segue Fg. 2
Dis. DISEGND N. MACCHENA COMMESSA N. Fg. n.
boMaLl : _ LINEA LAVORAZIONE INDICE DISEGNI 56564 1
DIVISIONE SISTEMI _ 565646/02
DI LAYORAZIONE BASAMENTO MOTORE CLIENTE EMA o
MECCANICA | PATA T 430424/99
30.07.96 FAM, E OP.50 UNITA'04.2 3




PIIRERY

1 2 3 4 5 =3 7 B g 10 11 12 i3 14 15 18 i7 8 15
GRUPPD SCHEMZ FUNZIONALI erIve, | PHIMYS | GRUPPO SCHEMI FUNZIONALT Eo5L30 | Uoa
ALTMENTAZIONI POTENZE 1 1 INGRESSI 24V. 100 134
DISPOSITIVI LAMPESGIANTI 2 3 USCITE 24V, 132 147
ALIMENTAZIONI COSDIZIONATORI 4 5 GISTEMAZIONE COMPONENTI 148 159
ALIMENTAZIGNI ILLIMINAZIONE ARMADI & 7 COMPOSIZIONE LAYOUT CN 160 164
ALIMENTAZIONI PRESE DI SERVIZZO 8 8 STSTEMAZIONE COMPONENTI ELETTRICI B.M. 165 169
ALIMENTAZIONI oN 9 14 TABELLA SELETTORL 170 179
ALIMENTAZIONI SIFCUITI GENERALL 12 13 TABELLA CONNETTDRI 180 199
ALTMENTAZIONI SC-EDE I/0 14 14
ALIMENTAZIONI ATTUAZORI 15 16
CIRCUI™I DI CANTSOL_O 17 18
CIACUTI™T SGANSIO INT. GEN. 19 19
INTERCONNESSICNI DA MASTER 20 21
INTERCONNESSION: A MASTER 22 23
CIACUI™I DI MESS4 IN SERVIZIO 24 26
CIRCULTO SICUREZZA MOVIMENTI 27 29
CIACUITO GONTROL_O RIPARI 30 a1
ﬁ CIACUITO CONTROL_O OLTAECORSA 32 34
\ COMANDD POTENZA MOTORI 35 39
COMANDD ATTUATOFI 40 49
POTENZA ALIMENTATORI 50 54
ALIMENTATOSE MO™ORE ASSI 55 64 :
ALIMENTATORE MCTORE MANDRINC 65 69
CIRCUITI DI WISLRA 70 74
. MOTORT ASINCAONT 75 79
m "INTERFACCIA CON APPARECCHIA™JRE VARIE 80 99
pr
m Segue Fg. 3
et ore: Emmmzamz. 5 46/0 e wwmmnmww“ou%szm GESTTONE NUMERAZIONE PmEsh Y sonea o
DI LAVORAZIONE [ op= ORE SCHEMI CLIENTE FMA o1
meccaica (%) o7 g5 |7 130221/99 FAM. B OP.50 UNITA 04,2 3




1

—|n.c

r

hh &l
| T
[ ssov_|

: TLLUMINAZIOSE
AEMALIO
ov
165V
-L_lb 330VCA 380VCA _L_l%m 1_|c‘ﬂ
__ " 24VEC D4VCC ﬂw__ d_ “
.L) L L L]t
m 6SC6101..0. ..
AL-MENTATORS ALIMEN-ATORE
@ GIRCUITI DI CN 810 GA2/POG
COMANDO 1/0 " L
PRESE SERVIZI T
ATTUATORI
5 ~
- MOT . MANDA. MOTORE POMPA X z
© LUBRIFICAZIONE
(=)
= Segue Fg.
COMMESSA N. Fg. n.
ESwnszm SISTEMI - Emmmzmomzm. B46/02 M Linea Lavorzione LAYQUT 56564 3
DI LAVIRAZIINE [gyry = : BASAMENTD MOTORE T EmA -
MECCANICA 30.97.9€ 130121/99 FAM. 2 0P.50 UNITA 04,2 3




!
h)
A
3
5
3

e R LT

i 2 3 5 6 7 3] g9 16 11 iz i3 14 i5 1B 47 iB 19
380V BCHZ 380V BOFZ | __ p————= 4R1/50.02
_P o —1 J——— 184 /50.02
DA MASTER DA MASTZR a5
| ———= 1T 4 /50,02
= )
o S NN |
50
pHﬁ-lw I
(10-168) | |
Lo, Y S A
3R2M
352M
3T2M
y r y
4 8 8 g 8 ¥
§ d ¢ N
z X = ol QJ ol
~ = = C N b
o 4 ~ T
0 3] Cu
ALIMENT4ZIONE AL IMENTAZIONE
JISPLSITIVIL , CIACUITI
LAMPEGGB_-ANTI DI COMANDO
g
o
—
=
3
= Segue Fg. 2
) COMMESSA N. Fg. n.
I isvioe O L Emmmzwomz - 16/05 MACCHTMA | INEA LAVORAZIONE ALIMENTAZIONE_POTENZA 56564 )
B LAV ERAZIONE AT — BASAMENTO MOTORE CLIENTE FMA o1
MECCANICA ©430+21/00 "
30.07 .96 - FAM. B 0P.B0 UNITA04.2 184




Pk LA et L Lt p 01 Gk b a8k et

AR i e L e

1 2 3 4 ] 5] 7 B g 10 14 12 13 14 16 17 i8 ig
2R1M/1 .03+ »2R1M
251M/1.03+ 235 4M
2TiM/4 .04 »2TiM
murp_ @B R— mu_.m_ R R @?ILI mu_.m_ ® R ®_||_|
g 1@ |E g% |8 g (R |E
01010 51910 _O]._01.9
area D-g1-8H-l aread-gl-gt-5l arcaD-gl-gt-3l
L AMPEGGIANTE = LAMPEGGIANTE LAMPEGETANTE =
CUBICOLD ARMADIO ABMADIO
POTENZA POTENZA
.
~
Q
—
Y
ot
hel
2 Segue Fg, 4
. o— COMMESSA N. Fg. n.
camau |0 prasen ¥ MACCHEM LINEA LAVORAZIONE DISPOSITIVI LAMPEGBIANTI 56564 N
ﬁﬂmw@mzzmmwmmm: — m[smmmumlm.mbmla. 4 BASAMENTD MOTORE —T -
CeA 130121/00 UNITA'04.2 184

30.07.56

FAM. B 0OP.50




30.07.96

i 2 3 4 5 B 7 B 9 0 11 12 i3 14 i5 i5 17 i 19
1R2s1.42 » 1R2/9.02
18271.13 »152/9.02
1727143+ 1T2/9.02
g g
g g
4TR1 SOt
mﬁb}
2ROV
406 409
L A
ml_. . -
412" | _
N |
Ll ] 41A2
.06.05
407 220
7Nt e
174371 =T
408 L |
4CD1
| =
CONDIZIONATIRE ,.
ARMADIO CUSICCLO .
“
=g
Q
-
-
2
= Segue Fg. 6
. SNO N. MACCH COMMESSA N, Fg. n.
comal | presen Y "I | INEA LAVORAZIONE CONDIZIONATORE ARMADIO £5554 4
ﬁﬁm%ﬁﬂ_ﬂmﬁm@ﬂ — ,m|m.mm.m.mm.ﬁo.mla BASAMENTO MOTORE czente | PMA a1
' “
130:21/00 FAM., B 0OP.50 UNITA'04.2 184




3
i
]
3
i
1
i
H
i
i
i
1
:
i
1
i
i
'
{
3
1
'
;

i 2 3 4 5 § 7 -] 2] 10 1L i2 i3 14 15 18 17 i8 19
200V E0HZ
DA MASTER
1102M
1104M
N N
C||| _ CH 1 CII.I — C_
mHK_I. ! 61A2 | I
[FIV @A | |
O— . 0 ——
601 £l 637 608
Ol © 0 0 o9
sFCt - -2——5] srcaH-2]—-3| R e e |
802 Sjes] 608 BOB 605 &0
BLF1 E-F2 BLF4
TLLUMINAZICNS ILLUMINAZIONE TLLUMINAZIONE
ARMADIZ PCTEWIZA ARMADTO POTENZA ARMADID CUBICOLO
.
=
(47
-
Y
o
=
m Segue Fg. 8
. (&7 . COMMESSA N. Fg. n.
comau P e MACEIM | INEA LAVORAZIONE TLLUMINAZIONE ARMADT 56564 5
__wm:mm&,__,ummmmm@ s m%@mbmtqu_ BASAMENTO MOTORE e FMA -
CCANICA 30.07.8 130224/00 FAM. B 0P.50 UNITA'04.2 184




i 2 3 4 5 6 7 a 9 10 11 i2 13 14 15 i6 17 iA 19
140V EOHZ
DA MASTER
- -3
10 [Tn]
o [=]
[#3] 9]
ol al
N
) Q
- =\
BIAL | Jv_
@ | =g
el
8ol B0z
|
4
1]
o
err1| ol
Q
PRESA LI
SER%IZID
ARMAIJZC
CUBZZ0LD
"
o
Q
o
G
g
= Segue Fg. 9
Dis. JISEGND N. HACCHINA COMMESSA N. Fg. n.
comal ° . ¥ LINEA LAVORAZIONE ALIMENTAZIONE PAESE 56564 8
D L N ATk . HBR626/02 BASAMENTO MOTORE DI SERVIZIO cLiente | FMA o
MECCANICA  |DATA 8 130121/00 :
] 30.07.56 = FAM. B OP.50 UNITA 04,2 184




w | 2 3 4 =} 8 7 B 9 10 i1 12 13 14 1B 18 17 i8 18
i
3
' 1R2/4.1a» » 4R2/12.02
: 152/4.18+ » 152/12.02
“ AT2s4. 58+ » 1T2/12.02
_” +805/10.02
[
9 N GMT 4~
~ XN -
aAL1 O T m_;m_i_. | 9.03
{154) {10A) |21
360/24 V. L4
801 a02 903
mm_.pwln
] A
N
: Y2
{
]
!
m 904
|
i
M .
i oMt ] 7 aLs1 ()
m VR
i —
__ ya +801/10.02
Poad = INSERZIONE CN CN IN TENSIONE
o
NA {NC
9.1%
.
=
[&]
Bl
s
o
k=)
o
= Segue Fg. 10
Di5. DISEGND N. MACCHINA COMMESSA N. Fa. n.
ESM__uuz;E . ° 4 LINEA LAVORAZIONE ALIMENTAZIONE CN 56664 g
b mmm\nmwﬂmwwm@u — mEb.mla. BASAMENTO MOTORE cLiente | FMA T
30.07.95 130121700 FAM. B_OP.50 UNITA 04.2 184




1 2 3 5 6 7 8 9 10 £ 12 13 14 15 16 17 18 19
901/9.18+—
905/9. 18+
. ST T
_ L S IV
CN B10 GA2 _ PoB |
~— = - |
oy | 4 | m | -
~i = [
> | 2 | > |+
: _ PE | — — —
[
- | ¢ H_ [
U !
>< I
m pre — — —
1
2
T |3
=~
> | 4
5
6
_ |
= =
L
£
[#
e
Yy
o~
g
= Segue Fg, 42
Dis. DISEGND A. MACCHINA COMMESSA N. Fg. n.
caMal ° LINEA | AVORAZTONE ALIMENTAZIONE CN 56564 10
DIVISIONE SISTEMI _Mm_ _mwmmu\om
DI rb(ﬂbeanm mbmbzmz.ﬂo ZD._..Dﬂm .—.m_I>HO H\G CLIENTE T.I_D di
MECCANICA ~ (PA74 " 130121/00 :
30.07.98 FAM. B 0P.50 UNITAT04.2 184




1 2 3 a 4] -] 7 a ] 16 11 i2 i3 14 15 16 i7 iA 19
1R2/9.18+ + 1R2
i1S2/9.1a» + 482
AT2/a.av + 472
(il i1 h h k!
H o o __ _L. ol o I
1oaL1| 3 - pmﬁm_l__ I Hmb,m_lw ; EHKT__ [ h 12188 ¢l pmﬁml ! _
(25A) [EIY P 48 |2} (1oa |} ‘a2 IV I
380724 V. L]s Lt 1|1 12IA4 Ljd L]+ 42IA6
17.03 17.03
201 iz0h2 1203
E— 1208 1209 1242
20A—— 2041~ 25l @ ZEMTL -
20,0571 20.051— 25,05~ e . 28,03 -7
(5"
A 4 r Y "
1204 1207 1310 1213 1218
20.02 14.02 17.02 35,02 16.02
1205 1208 1211 1214 12014
20.02 i4.02 17.02 35.02 15.02
b b A A A
=3 ALIMENT. ALIMENT. ALIMENT. ALIMENT. ALIMENT,
; CIRCUITI DI INGRESSI / CIRCUITI BT CIRCUITI ATTUATORI
INTERCONN. USCITE CN CONTROLLD MOTORE
s
=
Q
-t
Y
B
o
= Segue Fg. 14
Ois. DISEGNO M. MACCHINA COMMESSA N. Fg. n.
VIS SISTE ) LINEA L AVORAZIONE ALIMENTAZIONE CIARCUITI 55564 12
et __DBBE46/02 BASAMENTO MOTORE GENERALT cLiente | A a1
MECCANICA  |DATA - S0 130421/00 N
30.07.56 FAM. B OP.50 UNITA'C4.2 184




1i 2 3 4 n & 7 3] =] 10 11 12 13 14 i i6 57 ig ig
1207 712,44+ = 1207
_I% 1
A — PR
EHﬁ_I_” I _ u.ﬁ;m_l_F |
By =] v 'Y P} -
L 14IA4 L |1 441A2
17.03 17.03
¥ k.
1401 1403
56,06 132.01
1402 1404
55.06 132.00
L L
ﬂ.f 1208/12.11 » 1208
_ ALIMENT. ALTIMENT.
_ SCHEDA SCHEDA
INGRESSI USCITE
y
£
[8]
-t
o
o
el
(=]
= Segue Fg, 15
. & . MACGHIN. COMMESSA N. Fg. n.
I coson B L e 4 ™ LINEA LAVORAZIONE ALIMENTAZIONE INGAESSI/ 56564 14
T ST __ 565646702 BASAMENTC MOTORE USCITE e | FMA e
MECCANICA | DATA S0 4130124/00
30.07.96 FAM. 8 OP.50 UNITA'04.2 184




M?

i 2 3 d 5 <] 7 B G 10 11 12 i3 14 15 18 17 8 ig
121574217+ +1215/36.02
-
4 I
16TA1 r I
(GA) _ -
|J 15Z4i
17 .37
BT e
ar.i3—
r r
1501 iEJ3
40,02 40.3
1302
40.02
1204712.17+ ‘ + 1204 /36,02
ALZMENT.
) AT UATORI
5
£
&)
o~
Ya
g
= Segue Fg., 17
Dis. DISEGND N. MACCHINA COMMESSA N. Fg. n.
DIVISIONE. SISTEMI ° 5B5645/02 LINEA LAVORAZIONE ALIMENTAZIONE ATTUATORI 56564 15
DI _._mmk“_wﬂ@mwuzm DATA acy = BASAMENTD MOTORE CLIENTE EMA =
30.07.9€ 130124/00 FAM. B 0OP.50 UNITA 04,2 184




1 2 3 ) 5 7 8 g 10 11 iz 3 % 1 15 17 18 i
1240/12. s3+— — 1210/24,02
HmHK:m.xTam HHEE.ET% 17FC1 )~
1701 1705 2709
12TAB/12, 15+~ 17Fca )~
£702
1710
KHﬁ\t.ETl/u
703
L,
MLHbm\:.oth/w x»”\m
1704
waC 1 & v ] &
VR VR
1211722 43> + 12414 /24,02
INT. AUTOM, COMANDD
CHIUST SERVIZI CONDIZ.
ARMADIO
CUBICOLD
NA [NG NA INC
22.09 4,03
106.03] 4.04
5
o
%]
el
[T
—
8
= Segue Fg. 19
Dis. | JISEGNO N. MAZCHINA COHMESSA N. Fg. n.
BaMAL ° ~ ™™ LINEA LAYORAZIONE CIACUITL OI CONTROLLQ 56554 17
DIVISIONE SESTEMI —_BB5645/02
DI LAVORAZIONE : BASAMENTO MOTORE cLIENTE  FMA a1
HECCANICA  [DATA S 130127 /00
30.07.9€ -~ FAM., B OP,50 UNITA™04.2 _ 184




i 2 3 L] 6 7 i 9 10 11 12 i3 14 bl ] i8 17 18 19
DA MASTEA
o
[TH]
o
(7]
I
-~ =
= N p/
%61 x5 2
x»\FL
180% 1502
= Hmmr»waz Hmmrmwumw pmmrmwau
B A A A
=]
1903 1804 18908
torcs -3 1arca 3| 1orcs -2
o o “ﬁ\
X1 5
"/.
. SEANCIO SGANCIO SBANCIO
W INTERRUTTORE INTERRUTTORE INTERRUTTORE
GENERALE GENERALE GEMERALE
(MASTER) (MASTER) {MASTER)
SU CUBICOLO
y
i
Q
o
[*
s
= Segue Fg. 20
Dis. DISEBND N. NA COMMESSA N. Fa. n.
SN ceico B SG5646/92 M LINEA LAVORAZIONE CIACUITQ SBANCIO 56£64 19
s rb(nmbNHﬂZNH BASAMENTDO MOTORE INT. mmzmmu}_lm CLEENTE FMA di
MECCANICA DATA ST 13010+ /00 -
30.07.9¢€ - FAM., B DP.50 UNITAT04.2 184




ettt O i kst

1 2 3 5 ] 7 a g 10 i1 12 13 14 i5 i6 17 i8 i9
x5}
x 1 L AL L 1 A u
— J— —_ —_ J— JR— —_ JE—
0 ]
o< i
£ _
AN 2N A AN A 2N A 2N
N7 N~ X7 N N~ N7
x5 | x5 4 X6 B X5 3] X8 24 X6 7 X6 a B g
2004 2002 2004 20035 2008
= 1210 2301
H
=
> ~ /
A4
A FG.25 1
204 | & 208 ] A eon_ | & 20| & 2oF__1 &
VA VR VR VR VR
12047152, 09+
1205/12.09+ 1205
CIRCUITI MESSA IN MASTER 1IN UNITA® OPPOSTA RIPARI RIPARE
AUX. SERVIZIO SERVIZIO NON IN BLOCCO COMUNT COMUNZ
INSERITI RIPARI CHIUST CHIUST CHIUSZ
LATO DX LATO SX
NA|NC NA [NC
24.11 27.13
103.07|
y
oy
[&]
o
L
g
= Segue Fg. a2
1o, —— COMMESSA N. Fg. .
o P preEeh R MACEHT™ LINEA LAVORAZIONE INTERCONNESSIONI 56564 0
Ty AV ERALINE __D65E46/02 BASAMENTO MOTORE DA MASTER ceme FMA -
MECCANIGA DATA S™- 430424/00
30.07.986 FAM. B OP.50 UNITA 04.2 184




1 2 3 5 6 7 9 10 11 12 i3 i4 i35 1B i7 i8 19
DA MASTER
. i  Cdw C3dy [CJ¥
0
=L
=
2N 2N 2N P AN
N7 N7 N N2 N
i3 10 p4] i1 X5 12 =3 13 X6 14
azcl 2202 2203 2204 2206
g _
o 240 —— 174~ 30E—— 27F ——
=z 24,081 17. 44T 0.6 T 27.13-1"
=
2205
24—
24.07 T
LNITA® INTERR. AUTOM.  UNITA' NON SICUREZZA
NON IN JHIUSI SERVIZI  IN BLOCCO MOVIMENTT
EMERGENZA RIPARI CHIUSI  UNITA' PER
ATTREZZO
o
-y
J
o
-
3
£ Segue Fg. 24
Di $SEGNG N. N COMMESSA N. Fa. n.
saman ’ MACHT LINEA LAVORAZIONE INTERCONNESSIONI 56564 52
N T __568646/02 BASAMENTO MOTORE A MASTER cLente | FMA a1
MECCANICA ~ [UATe 0. 4130+21/00 N
30.07.986 : FAM. B 0P.50 UNITA'04.2 184




1 2 3 a ] 8 ? a 9 10 i1 i2 13 i8 17 18 19
1210/17.1a» » 1210/25.02
zerst (- mhmrpwnm 24ps2t--{3 SB—=
A
2405
i Sl
. |
24ps3(]- - |
- ¥ - w7 s
2406
- -
|
I
e =
2403 : 2404
xu&m
2402
2402
2.0,
24L5: () EVTY I 24 | I8 2ac[T ] &
VA VR VR
s 1211/17.19+ 1211/28.02
UNITA® IM UNITA® NCN UNITA" NON MESSA IN
TENSIONE IN EMERGENZA  IN BLOCCO SERVIZIO
UNITA®
NA |NC
25,03
102.05)
.
K=
(&)
-~
z
sl
5
= Segue Fg. 25
. . COMMESSA N. Fg. n.
comau P10 preEeo MACCHIN | INEA LAVORAZIONE CIACUTTT DI MESSA IN 56564 a4
Dy IS IO ST __DEDE46/02 BASAMENTO MOTORE SERVIZIO cLiente | FMA 7T
MECCANICA  |DATA S 430121/00 T
30.07.96 FAM. B 0P.50 UNITA04.2 184




1 2 3 4 [ 8 7 ) [ 10 i 17 13 14 10 16 17 18 in
1210/24.18 »1210/27.02
_ qum |
i
_ |
I 1 ! AL
_ : FG.2¢C
I
"
[
2601
24 v
24,05~
2502
248 ——
24,077
2503
1348 ——
134,691
240 orp 12504
24,081 25,081
Z23MT 1 -l
as.03— 1
2505 2506
28MTL_ | 78 258 W &+
V= VR
1214724, 31 = 1214 /27.02
UNITA®S IW UNITA® CON
SZRVIZIC SERVIZID
m
—
[&]
—
-
rt
B
= Segue Fg. 27
Dis, DISEGNO N. MACCHINA COMMERSA N. Fg. n.
SomaL ° LINEA LAVORAZIONE CIRCUITI DI _SERVIZIO 56564 o5
DIVISIONE SISTEME _ 5BBEAB/02
DU CAVEROZIONE pata §T0. BASAMENTD MOTORE cLente __FMA ot
30.07.36 130121/00 FAM. B OP.50 UNITA 04.2 184




1 2 3 4 4] 8 7 4 9 10 it 12 13 14 16 17 -] 19
1210/25.18+ » 1210/30.02
27A~
27.03—T1
O 2BMT4 -
»oom_:m:ao.uoftv_o o 2705 on. 08—
270 278
a1 27,0979 27.05 734
xm\/»m X3, i5 2745
N T~ A T T T A T T T T T 30A—— woml_l m§|_|
XY F N | m _ 30,04 30.6—— 27.03
i % |
127R8tkg — — — ——4 | _ 2715 2723
_ H I _ 20E—— 27B—~ 134H
_ _ en. 45— 1 27.05- T 134.17
_IE.!.H ||||| L . (S - 2717 Iﬁ
_ N A
mw..womuﬁ\lh NWNOPM xw/\ 13 xw/\un xm/\ 16 xm/\\ 17 wwmuw.ll..
2707 a71i1
a703 1 1 2718
27D 278 m.\nm_ll 2701 mumm_ll 20F - 2701
27.0av 27.08-T E7.07 . 27.08—1— 27.i4 " 20,471 27.08
(2" @" 1
2704 2708 2708 2712 2713 2718 2722
-7 AT R N 278 _| 27c a7 _] 78 27el B & e[ ] & e27s] B &
A VA VR VR VR VR VR
%-J_ 12i4/25.18 1244 /30.02
L& MANUALE sBILITAZICME ANTIRIPETIZIONE ~ ABILITAZIONE ANTIRIPETIZIONE  SICUREZZA SICUREZZA
S UNITA® MOVIMENTI MOVIMENTT MOVIMENTI MOVIMENTI
4ANUALT MANUAL T ON/OFF ASSI
ZATO DX LATO SX
NA |NC NA |NC NA|NE
27.0 27.10 55.12
103,05
y
£
Q
ol
[T
-
8
= Segue Fg. 30
Dis, & . N LOMMESSA N. Fg. n.
el L mreEn ¥ MACKRT L INEA LAVORAZIONE CIACUITI SICUREZZA MOVIMENTI 56564 -
B TAVERAZIN 27y mllm.@.m.mlm..m.ﬁo.mla. BASAMENTO MOTORE crente | FMA B
30.07.96 130121/00 FAM. B OP.50 UNITA04.2 184




1 2 3 4 s ] 5] 7 a8 ] 10 i1 12 £3 i4 18 18 17 i8 18
121072718+ » 1240/32.02
124 - 134c—1-
134,067 T £34,07 1 30A—
30.04—T1T
3005 0is
[H!:]
30B-l-
30.09—7—
crsi(]] 3ors2|]]
(24) (24} 3009
20—
3008 ey 20,48 T
’L 4 1 4 _ 340
20F L
JOFC 30FC2 o7
FINECORSA DI FINECORSA DI
SICUREZZA SICUREZZA
3011
_ m_ Tm 5 _ 3 __um_ _ m_
ae N
0N 13 — x»/“ 14 =
=001 ano2
3004 3002
120,13 110.15
304 | & e[ ] A&
w VR VA VR
i
\) 1214/27.18+ _ 1241/32.02
FZPAA0 X RIPARO SX RIPAAI CHIUSI
mfk CHILSD = CHIUSD E E BLOCCATI
ELOCTATI BLOCCATO
-
o
M~
<
en]
<
P
g
Q
o
Yy
5
= Segue Fg. 32
15, ISEGND N. MACCH COMMESSA N. Fg. n.
e mmEe ™ LINEA _AVORAZIONE CIACUITL OI CONTROLLO 56564 3
DY CAVIRAZIONE - (gran wllug.mﬁpmls BASAMENTO MOTORE RIPART coiente | FMA Iy
HECCANICA 1130121/00 .
30.07 .96 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




z 3 3 5w 5 b 3 10 11 1z 13 1% 16 17 18 e
36 1671210 1210
1401 1401 ss5.8
PLHL 8 ¥ 11 PCH2 2 ; "
BATTERIA BALLUFF Y PISTE BATTERIA BALLUFF & PISTE
CABLATR SU SLITTF RASSE X CRBLATR SU S.277H RSSE Z .
PN N NI e L SUITTE e X PN N U SRR |

32(L- 9]¢ zeEn_ 0 --H ! I R e A R 3201 CL_]9 105, Ol O 105 . Q). 0 ) I
b “_uﬂ@l m_\ _q ditly m_. _m FesCr o_ _o FeeG ¢ "o " umnu o_. ._o G &_ _o thadr o_ “o Foy b o_ _o "
i _ i | I
: ! { t !
f ! I f i
f | i t S IV !
B 2R i 2 i R e B R R R e 22
PCHL 3 20 2 /ﬁ 4 3 & 5 PCH2 3 10 2 1 4 3 6 5
CRVD BALLUFF 1201 €AVO BALLUFF |
BK5-590-G-PU15 BX5-590-6-PULS
( BRRD HARRISON (BRRD HARRISON
BG15218) BG15218)
1050t 10507 10508
105, 11 105 17 1945. 15
xm”“um '
saa ] & s2c[__] AR
VR VR
, 30,18/ 1211 1211
ASSE X NON IN ZERD HSSE Z NON IN FUDRI INGOMBRO ZERD
OLTRECDRSF ASSE X ) OLTRECORSA ASSE 7 ASSE
T
.
;
. MR INC N [NC
o 35 3 35.3
S 103 3 105.7
el
Yy
o
-
b Segue Fg. 33
is. DISEGNOD R, NACCHINA . COMHESSRA N, . Fa. n.
Bomau " UMER SRS BG/ 02 LINER LAYORAZIONE CIRCUITI DI CONTROLLD 56564 32
Rt AL — — BASAKENTD MOTORE FINECORSA CLIENTE Fi4 h
T mese 2eze |0 130121700 0 ean e oese T Twwmeenz 184




1 2 3 4 ] 6 7 5] a 12 13 44 16 17 ia i9
1210/30.18+ + 1210
azre1 (- 32Fe3(—g
NP N
U:J\ 15 XY 18
3208 203
N IR sac[ | &
VR VR
1211730.18+ 1241
ASSZ X NON IN ASSE Z NON IN
OLTRECORSA QL TRECORSA
NA |NC NA [ NG
35.03 35,03,
105,03, uou.mw @Pav
y
Py
Q
-~
6
-
S
2 Seque Fg. 35
] — COMMESSA . Fa. n
Iy B L prsERd PACGHIMA | INEA LAVORAZIONE CIRCUITI DI GONTROLLO 56564 32
Ml P _m|m.m.m.mm.m.m|o.mla. BASAMENTO MOTORE e FMA o1
30.07.06  130121/00 FAM. B OP.50 UNITA 04.2 184




1i 2 3 - 5 6 7 B g i0 11 12 13 i4 i85 iB 17 i8 19
1243/52.18 + 1213
1354 -
135.03- 1
3504
25 ——
25.05 1T
3502
Jop -t L/
220 g FEVONET
3503
mmmrpwu_m
Ny
3RSE 4
asc L 101.94
T N
32.07 x»/\ 18
35CH
3EMT A —— IEA |_| 5
L. o 350377 5
35.08 5 mm u
35CE
3507
|
3sal W & 3MTa[ | & 3sMT2[_ | &
_ v3a VR VR
- 1244712 15 1214
AZTARDD INSERZIINE ESCLUSIONE
j ESCLUSICNE POTENZA RESISTENZE
RESISTENZE ASSI
MA |NC
35.07
w
o
(4]
o
L*
3
= Segue Fg, 36
Dis. DISEGNO N. MACCHINA CDMMESSA N. Fg. n.
E,.,_mm_w_.mpmﬁmz_ ¢ S65E46/02 LINEA LAVORAZIONE COMANDO POTENZA MOTORI 565564 35
DI LAVORAZIONE 1557 ST0. BASAMENTD MOTORE cuente  FMA a1
30.07.96 130121/00 FAM. B 0P.50 UNI~A'04.2 184




1 2 3 4 5 6 7 8 | i0 it 12 13 14 i 1B 17 18 18
12151048+ 1215
138D 136H -1~ 135C—-
i35.08- 71 L= 00 i o 438,07 T
36C1 3603 3504
30E——
30,4617
asc2
3eMT2T ] & 3ewT4l | A& 3eMTS[ | A&
VB ¥R VA1
— 1201/45.18* 1201
POTENZA POTENZA ESCLUSIONE
MANDRZNC MOTORE >OMPA  REATTANZE
LUBRIFIZAZIONE MANDRIND

MECCANICA 30.C7.96

10 130121/00

FAM. B 0P.50

UNITA04.2

HA |NC
76.03
7503
76.04
107.09
%
s
2]
Pl
LY.
-
5
= Segue Fg. 40
MALL Dis. PISEGNG N, HMACCHINA COMMESSA N. Fg. m,
ESM__“_uz_m SISTEMI ° ToRen LINEA _AVORAZIONE COMANDD POTENZA MOTORI 56564 36
DI LAVORAZIGNE [para __DB5E48/02 BASAMESTO MOTORE cuiente  PMA 3T
iB4




1i 2 3 ¥ i} 6 7 a g 12 13 14 13 iB 17 kL] i3
1604 /15.03 + 1501 /56,02
1503/15.04+ + 1503
e | - - ||
136A° ——1 13681 -} 13sc! -1 136D} —- |
136.03 !im mmm.oum Il.“ »mm.oqm -T- m umm.omm - m
1 1 1 [} 1 1 3
_H_mm., mEmm» m_H_mm_, _"_H_mm_,
—p-— g - [
4001 4002 4003 4004
ALCF--%--LCAx & C F--X--L =&
40EVL  £JEV2 A0EV3  40EV4
1502/45.03 1502/56.02
IMSERZIONE DISINSESZ. INSERZIONE DISINSERZ.
BLOCCAGGZO BLOCCAGSID AIPRESA RIPRESA
LABDONI NF LARDONI INF. 5I0C0 6I0CQ
ASSE Z ASSE Z _ARDONI INF.  LARDONI INF.
ASSE X ASSE X
3
5
e
=
3
= Segue Fg. 50
Dis. D . HINA COMMESSA N, Fg. n.
camau ? e X MACCRIM | INEA _AvORAZIONE COMANDO ATTUATORL 56564 “0
uwﬁmwmﬁﬁmmwmﬂu — mtu,mm.mlk_bhpmls. BASAMENTD MOTORE czente | FMA 3
30.07.96 130121/00 FAM. B OP.50 UNITA04.2 184




EJP\
£

36.07.96

1 2 3 4 5 B 7 B ] 10 i1 i2 13 iB 17 i8 19
1R1/1.19+— — 1R1/75.02
15171, 18— f——+ 151 /75.02
1Ti/1.18+— fr——1T1/75.02
| B
O O.I| C|m| —
S50IA1 | | F
(0-168) | i
12, 2a 50IAL
o o i e 106, 15
- Ll - m m mn
c || e = la (o
2 |8 (B 8|8 |8
SMTE e coATaL 380/165V.
8 KVA
o 0y u
N
H
i
50R51 soMTe L — L
o] [ [ s —
- ¥ r
g g4 8
woow @
T v =
L] (] o
w3 e n
ALIMENTAZ .
POTENZA
ASSI
.
r
a
i
o
—
kw)
O
= Segue Fg., 55
ois. JISEGND N, MACCHINA COMMESSA N. Fg, n,
Esm_w_unz_,m»mﬁé LINEA _AVORAZIONE PDTENZA ALIMENTATORI =564 50
2L LAVERAZIONE (57 m!U.mmE.m.Bmlqn. BASAMENTO MOTORE CLIENTE Fwh T
130121/00 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




1 2 3 4 o] 5] 7 B 9 10 11 12 13 i4 15 iB 17 18 19
g2 g <
T 3 % 1401/42.03 + 1401/100.04
o W =
2 3 8 1402/14,03% 1402/100.00
Y r -
10807
108.47 70.7
R
muoH_|
27.16 l_.
RN H = CAVO SIEMENS
, AR - 1R z0 xR 21
W, S5IAl “ m | M BFX1_400_pBC-Z
2B8-404 _ 5503
e 1358
I B muwm“.... 134,03
2] n n
~ QJ
I~ ol ~T ~ - ~ c i hat in w0 m [s2] w Lal M~ I~ f~ P~
X111 X121 X111
EIE B
] =
w & 55AL1
2= >, _ GO U1
S r_. EN
ﬂ_\.r/
f&u
iy
o
N
m
-
o
-y
(4]
Nl
-
—
a
£ Segue Fg. 56
Dis. p—— ™ COMMESSA N. Fg. n.
aoMaLl ° O ReEAR /0 " LINEA LAVORAZIONE ALIMENTATORL ASSI 56564 55
spysRe sepan __565646/02 |Gt taro — .
MECCANICA  [DATA 50- 130121/00 :
30.07.95 21. FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




1 2 3 p 5 8 7 8 9 10 11 12 13 14 15 18 7 i8 18
1504 /40.48% 1904/58.02
1502/40. 18+ + 1502/58.02
-
1357 L1
"_.mu.._wm 1T m
R L
i g
-
-
IS8R 2 A1l
g |3 e
8 {8 |8
[ 1
— BBTC1
D CAVD SIEMENS
- ._.. mu “+
ElR I BFCS-348-5B
— A
TN 5 C
I 1 M D 0
16005M « — AlU R
P ~ T R
16006M < — 8l T E 70.13
e — 0 N ]
4. CONCENTRATORE BOAND ‘------ elR T
— E E
] CAVQ SIEMENS
CAVD SIEMENS
7 6FC9-344-2B
BFC8-34B-4H ~2
5804 1y N
b8 (8
|
| ™ o661 58E1
78 56FR1 ﬂu.lﬁ _ 56M1 { 5o ® @
L _ AN
o -
c
- FRENO MOTORE ASSE X (278m)
“m ASBE X {FTS5102_DAC01.1_Z
(=
= Segue Fg. 58
MAL Dis. JISEBND N. MACCHINA COMMESSA N. Fg. n.
6o LINEA LAVORAZIONE ALIMENTATORE ASSE X 566564 55
BIVISIONE SISTEMI ABEREAE /0P -
DI LAVDRAZIONE = BASAMENTO MOTODRE CLIENTE FMA o
HECCANICA DATA _ S0 430121/00
30.07.96 -~ FAM. B 0OP.50 UNITA Q4.2 184




1 2 3 4 ] 8 7 B g 16 i1 i2 i3 L4 b L.} iB 17 iA 19
1501 /86,07 + + 1501
1502/¢6.07 » 1502
1
]
|2
p
R 1 ¥, A2
£ (8 |2
3] 0 mn
[ 1
— s6TC!
D CAVD SIEMENS
= T D
E| R I BFC9-348-58
~ A
TN 5 C
% Koo
16007M+ T—T AlU R
. Hr1on
16008M ——B| T E 70.15
- — 0 N \
A- CONCENTRATDRE BOAND --=---- R T
—H E E
— CAVO SIEMENS
CAVO SIEMENS «
BFCY-344-28
6FCO-348-4H -2
5804 ml_n._ ﬁ m
m [+ @
n 3] 0
|
M 5864 B5BE1
7 se=r1_H | saM1 ( 5. ® @
D | //l
i =
5
a FREND MOTORE ASSE Z (27Nm)
= ASSE Z $FTH102_DACO4.1_Z
= Segue Fg, 09
. (JISEGND N. m TOMESSA N, Fe. f.
comay |08 ummzwmum S /0z AN | INEA LAVORAZIONE ALIMENTATORE ASSE Z 56564 -
uwﬁwwm\”_wﬂwmmwﬂu DATA 3TD. BASAMENTO MATORE CLIENTE FMA )
130121/00 UNITA'04.2 184

30.07.56

FAM, B 0OP.50




1 2 3 4 5 6 7 a ] 30 i1 i2 i3 14 i5 i5 17 i8 19
-t
m
m
>
o
- Lol
T v = F ]
c cc o - 2z
I I I = = 0 = m -t
G T T w S o oo oo o
< < < = « - O 4 < F b o
= = = A == @£ @I X 0 00 b
w
Q [« e =
= |tu [ g [0 (D |~ (D [O) |w | o
(]
[£1]
=
0 H
= T
Z 0O
g
.\ llllllllllllllllllllllllllllllllllll Y ' ==
T L
=
=
CAVO SIEMENS o m
BFC9348-58 @
i
i
i
~ e <
~ -~ . i En ] < L ~i od £ ar -t
| d
[T
-
LLI
[an)
[w]
=
(]
=
hH
K
o
£
b
m Segue Fg. 80
. DISEENG N, MACCHINA COMMESSA N. Fg. n.
comau P8 LINEA LAVORAZIONE CAVO DATORE DI IMPULSI 55564 -
DIVISIONE SISTEMI ___FB5646/02 — A
DI LAVORAZIONE BASAMENTO MOTORE ASSE X - Z CLIENTE al
MECCANIGA  |DATA S0 130+421/00 :
30.07 .86 : - FAM, B 0P.50 UNITA Q4.2 184




»
-+

é Modifiche:
=
=
T
g=5 B alo
géﬁé 3|z
S =]
nﬁg E 93]
cE 3 | MANICOTTO DI
Gt CONNETTORE L FINE CAVO
o ] DI POTENZA 22 A NORMA
= i BOCCOLE A & POLI w BIN 46228
8
=
& 1...‘... i
= t=
T ) |1 [u
a2
b 5
2 z
o
o v [z v ]
L8]
=
~
[ {H) S W
o l E
E o L
a (BR2) |5 oy LA BR2
x Ty T
[ I s 1 1
z g -
4w B L
ZiEE (BR) |4 L T I
- bl vt oL
z (>
w|m
=
o|o|= L_l:l SCHERMO
T o
Pl b= s
al|d>
O |-
ol|a
Blo
mi=
m
% g SERVOMOTORI DA 4FTS02. A iFTS04. SERVOMOTORI DA AFTS06. A 1FTGi3.
S [ |
y A
=
2 B u SW
nl| o BR2 ar BR2 BR
I
m bl arancio Dl rt
5 blu blu rosso
3]
-t
W W u
BH rt rt or
rt rosso rosso arancio
rosgo
o o
r j=]
3l 8
b
z nera
=&
> |an m 9nge 1 .
@ =] verde giallu m) verde giallo
Controconnettore 6FC9348-7DA Controconnettaore GFC8348-70DC
e GBFC9348-7DN e BFCO9348-7DM
E VISTA SUGLI SPINOTTI DEL CONNETTORE DELLA SCATOLA A FLANGIA SUL MOTORE
&
-
[is]
e g 3
1] [2) IO Bt
N o 5|0

oF

T

3

€

¥

-1

il

Fa3

81

BT




MECCANICA

DATA

30.07.S8

M- 4130421/00

FAM. B 0OP.5O

UNITA'04.2

i 2 3 4 5 8 7 -] 9 10 14 i2 13 14 15 16 27 iB 19
AZ SCHEDA SINUMERIK K30 CIRCUITO DI MISURA 1
X 141
ENCODER ENCODER ENCOCER
4 3 2
- i -
m ol -
Lal = ba)
| > > >
CAVO SIEMENS N.2 CAVI SIEMENS
6FX1_400_28C-2Z 6FCY 344_2B
¥ 3 A
55.17 56.13  5B.14
ENCODER  ENCODER
ASSE X ASSE Z
i
f=
(&
o
T
—
5
= Segue Fg. 75
. L 9XSEGND N. CONMESSA N. Fq. n.
covau |2 R EREAR/ MAGEHIMA | INEA LAVORAZIONE CONNESSIONI CIRCULTO 55564 20
D T v ERALTONE __565646/02 BASAMENTO MOTORE DI MISURA cenie | FYIA i
184




i 2 ] 4 ] B 7 a =] 10 i1 12 13 i4 15 i8 i7 i8 19
iR4 /0. 18+— F— 1R1
151 /90, 18— — R
4T1 /80, 18— _——1m
I [ e
-IWOI._E U..[.. CI . —Lkl &I ﬁl_ —
75IAL _ 75IA3 | R
(80-1008) | [1-1, 6A) |
874 | _ 7BIAL 1084 | |_|4  75IA3
[ S 167.07 109.13
' MERE 518 (B
3eMT2 L L L
36.03 —— —— ——
[ ™~
3BMTaL- L L
36,05—r~ T ——
BMTE L L L 3 _ M_
BT T T 75K w
75
RC1 75
RAC3
LI I
g e B g |8 |
B (e B
lr/x\
78Me { g1 ) 7m2 {5
- -
y
o MDTORE MOTORE POMPA
e MANDRINC LUBRIFICAZIONE
B 45KW &P 0,37 KW 4P
= Segue Fg. 100
Dis. b GND N. I COMMESSA N. Fg. n.
e e e s LM | INEA LAVORAZIONE MDTOAL ASINCAONT 56564 -
565646/02 A
DF LAVORAZIONE [orr o BASAMENT0 MOTORE me FMA -
MECCANICA : mwO Hmm \DO N
30.07.96 ‘ FAM. 8 0OP.50 UNITA'04.2 184




i 2 3 4] 6 7 9 10 14 12 i 13 14 15 iB 17 i3 18
g g
Q= S &
[ = =] o S
= 3 0 o 27A—L o o o 33
1005L1-— — — —g soosL2)-Y— — — —{9 — Rt — Bo_um:i_JU So_umm_l._o 100Ps3+-{3
A B A B
100SL2
27.42
xm“i/r.._.
10000 10001 40002 10003 10004 10005 10006 10007
3 4 @] o) 7 B g 10 11 12
L+ E 0.0} = 0.4 E 0.2 E 0.3 E 0.4 E 0.5 E 0.6 |E 0.7]
BESS 430-4UA12 1° BYTE RACK 1 SLOT 3
UNITA® JNITA® UNZTA® JNITA® UNITA® CICLO RICHIAMO ANNULLO
INCLUSA =SCLUSA IN AUTO IN SINGOLO IN MANUALE UNITA® UNITA® DISEUNZ.
i and
=
=
2 Segue Fg.101
) ] COMMESSA N. Fg. n.
comau M8 e AR/ MO | INEA LAVORAZIONE INGRESSI 24V. 56564 100
"B LAVRAZIONE 5575 -08aede/00 BASAMENTD MOTORE T 1
ECCANICA 30.07.55 130121/00 FAM. B 0P.50 UNITA'04.2 184




i 2 3 4 ] ] 7 a8 9 10 i1 2 13 14 15 iB 17 ig8 18
H% e e I e Wﬂ_w
g 8 355L1 I | _ ! g 8
~ o~ 3.06 ~
[ | i | f - QJ
S ~ o] o] o o | ] [ S
e e} - - -
SEEW:_O , o ::_nm:.._o B%mm_..*o 101Ps3F8 _ _ _
m, 1 I f ]
L e I Lo e e — i ]
J N N Nz ¥ 7 N
10:00 104863 10102 10403 10104 10105 104106 10107
13 14 15 16 17 i8 18 20 21
E 1.2 E 1.4 E 1.2 E 1.3 E 1.4 E 1.5 E 1.6 E 1.7 L~
BESE 430-4UA12 2° BYTE RACK 1 SLOT 3
ABILITAZ INIBIZIONE SELEZIONE SELEZIONE COMANDO SELEZIONE SELEZIONE COMANDO
TASTIERA OLTRECGASA FASE + FASE - FASE FASE + FASE - FASE
ASSI SELEZIONATA SELEZIONATA
N VAN /
N NS
LATO DX LATO SX
m
=
(&)
el
Y
3
F Segue Fg, 102
COMMESSA N, Fg. n.
W csoe I L J1SEON . MACCHIN | INEA LAVORAZTONE INGRESSI 24V, 55564 101
N RS o mllmum.m.mmm.ho.mla BASAMENTO MOTORE cLzente | PMA 5
AN 30.07.e6  130121/00 FAM. B 0P.50 UNITA 04,2 184




i 2 3 4 L] 7 9 10 i1 12 12 14 15 16 17 18 ig
g 3 g g
g 32 2 3
U ~ 0J
g g g ¢
33 204 - 240 258 -1 24n - 2451 A ___J0 33
20.c5-T~ 24.09—7— 25 05~ 24,057 24,07 T Hommrmw .._0
A B
XN“”N Km\\\”m XN“”L xm“”ﬂ XM“”N
10200 £020= 19202 10203 10204 10205 10206 10207
25 26 27 28 29 30 31 32 33
£ 2.0 E 2.z E 2.2 E 2.3 E 2.4 E 2.8 E 2 .6 E 2.7
BESS 430-4UA12 3° BYTE RBACK 1 SLOT 3
CIACUITE MESSA IN UMITA® IN EMERGENZA UNITA® UNITA® IN UNITA® IN
AUX. SERVIZID SERVIZID NON NON IN LAVORO CAMBIO LT,
INSERITZ AZTONATA BLOCCO
5
i
4]
ar
5
= Segue Fg. 103
g s COMMESSA N. Fg. n.
e pis- presan ¥ y HACGHIM | INEA LAVORAZIONE INGRESSI 24V. 56562 102
.DEBE4E/Q2
b SRR oy o BASAMENTO MOTORE e FYA h
130121/00 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184

30.¢7.96




1i 2 3 4 ] 7 9 10 11 12 13 44 15 i& 47 iB ig
e o - =
Q (=] o= (-]
g 3 g
[41] Lol ~ Qf
e g 5 g %
= 3 a7F L 276 20p-L- 2781 27D~ K I3
274371 27,186 20.83—T1 27.05- T 27.08T7 HDU_UWMMII—O uowumm—l m
oo
g
wN“”w xm.\\.” 10 xm“” i1 XN“‘” 12 xm“” 13
40300 10301 10302 10303 10304 £0305 10306 10307
34 35 36 37 38 39 40 41 42
E 3.0 E 3.1 E 3.2 E 3.3 E 3.4 E 3.5 c 3.6 E 3.7
BESH 430-4UA12 49 BYTE RACK 1 SLOT 3
SICUREZZA SICUREZZA UNITA' OFP. ABILITAZ. ABILITAZ. MARCIA ARRESTO
MOVIMENTI MOVIMENTT NON IN MOVIMENTI MOVIMENTT MOTORE MOTORE
ON/OFF ASST BLOCCO E MANUAL I MANUAL T MANDRING MANDRINO
AIPARI CH. LATO DX LATD SX
.
I
=
5
= Seqgue Fg. 104
: K COMMESSA M. Fg. n,
oomau |03 jPreEao MACHI™ LINEA LAVORAZIONE INGRESST 24V. 56564 103
DIVISIONE SISTEMI : -mmmﬁm / n _m
EH F.%W.mﬂuﬁmw_uzm DATA STD. m>m>zmz._|o KD._.._U_MN ﬂ_lez.ﬂm _Hz._y dl
30.07.98 | 130121/00 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




1 2 3 a n ri 9 12 13 14 15 18 i7 19
a9 & g &
g g g g
3 S S &
g ¢ g ¢
I3 304 3081 20E a0F - - -
30.04-T 30.08- T a0 15—T1— 20,1771
xm“” 17 xm“uﬂ iB xm“” % xm‘\\‘” i6
10400 10403 10402 104603 10404 10405 10496 10407
3 4 5 B 7 8 Q9 10 14 12
L+ E 4.C E 4. 7 E 4.2 E 4.3 4.4 E 4.5 E 4.6 E 4.7
ﬁ...} BESE 430-4UA41= 1° BYTE RACK 1 SLOT 4
| RIPARD AIPARD RIPARI RIPARI
LATO DX LATO SX COMUNT COMUNT
CHIUSD = CHIUSO E CHIUSI CHIUST
BLOCCATS BLOCCATC LATO DX LATO SX
y
a
[4]
=1
Yy
o
3
g Segue Fg. 106
] P COMMESSA N, Fo. n.
VIS Stsrent P pieE zmcmzmm 6/02 MACCHINA | INEA ¢ AVORAZIONE INGRESSI 24V. 56564 104
DE p;m»ﬂ(_ﬁ_“_DM—'mmeDZm DATA ST m>w>zm.(_|_uo ZD.._.DIm CLIENTE “Z} di
M "
30.07.36 130221/00 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




1 3 5 g 8 9 11 1z 13 15 16 17 15 15
H -W ,1 ~
(= L= Q [ar]
™ = k= o
3 L | ~— -l
a5 = 3003
g _ g &
5 3 320 320 g %
32.37 77 wm.wJIu
32.6 3z.14 32.16
10504 10508 10507
A
xmf; 2 70
1G500 10501 105062 10503 10504 10545 10508 10507
_ ; St
M . 14 15 16 17 18 19 20 21
| ﬁm 5.0 5.1 52 | E 53 | E 54 | E 55 | E 56 |E 57 -
Mfi m 6ESS 430-4URLZ 2¢ BYTE o RRCK 1 SLOT 4
. ASSE X ASSE Z FINECORSAH FINECORSR FUCRI
NON IN NON IN ZERO ZERQ INGOMBRO
OLTRECDRSF OLTRECORSA ASSE X ASSE Z ASSE Z
&
)
.
~
%]
el
Yy
-
hw
Lo
= Segue Fg.106
camail gis. DISEGNO N. HACCHINA COMMESSA N. fa. n.
LINEA LAVORAZIONE INGRESSI ZUV. 56564
DIVISIONE SISTEMI LUMAK w 565646/02 BASANENTC MOTORE A 105
DI vmw%»m%mazm _%3 sTo. _ CLIENTE di
Ica 13. 0tt. 2007 1301z1/060 EAM. E  GOP. 50 UNITR-0Y. 2 184




1 2 3 4 5 a 7 8 2] i0 i1 12 i3 4 15 iB 17 i8 19
.. g @
g 2 g 2
8 = S
g g i\ 8 g S
3 3 3aa—L 3ac-L _ = 3
e e 10sFc1 (53 sosrce (b9 0sFeadD--3
=
Xz 10 xePR2o0
10500 10501 10502 10502 10504 10505 10506 10507
13 14 15 i6 17 i8 19 20 21
E 5.2 =) 5.4 E 6.2 E 5.3 E 5.4 E 5.5 E 5.6 E 5.7 L-
. BESS 430-4UAt2 2° BYTE HACK 1 SLOT 4
. ASSE X ASSE Z FINECORSA FINECORSA FUDRZ
NON IN NON IN ZEAD ZERD INGOMBRO
OLTRECORSA OLTRECORSA ASSE X ASSE 7 ASSE Z
oL>
.
=
[
=
Y
g
= Segue Fg. 106
. . A COMMESSA N. Fg. n.
s N J1sEaHo ¥ MACSHIN | INEA LAVORAZIONE INGRESSI 24V. 56554 105
DI LAVIRAZIONE Lmhmm.mho.ml BASAMENTO MOTORE cLIente  FMA CH
MECCANICA | 24T " 130121/00
30.07.95 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 1684




1 2 3 4 3 -] 7 a 9 10 i1 12 i3 i4 15 1B 17 18 19
§ g NN
g g g 8
§ 3 3 8
g g 5 g 3
- - STATT ATAL40s— ) 1060”1} toscT2[B}-Y 50IAL/50. 05X - =
10603
41827400\
”w“:/l xm“”m xm‘\\\”b xw“”u
10600 10601 10602 10603 10604 10605 10606 16607
25 26 27 28 29 30 31 32 33
£ 6.0 E 6.1 E 6.2 E 6.3 E 6.4 E 6.5 E 5.6 E 6.7
. BESE 430-4UA12 3° BYTE HACK 1 SLOT 4
% INT. AUT. INT. AUT. TEMPERATURA  TEMPERATURA INT. AUT.
) CHIUST CHIUST ARMADIO ARMADIO CHIUSO
, SERVIZI CONDIZ. CUBICOLO POTENZA AUTOTRAFO
ARMADT EFFICIENTE EFFICIENTE ALIMENT.
ASsT
y
=
[4)
ol
Y
g
= Segue Fg. 107
] —— COMMESSA N. Fg. n.
comau D0 e ¥ MAGEHINA LINEA _AVORAZIONE INGRESST 24V . 56564 108
DIVISIONE SISTEMI m _._mm _mmmm mvm
I _mmw_hmwﬁuz.wmwpmzm DATA ey BASAMESTD MOTORE CLIENTE FMA a1l
30.07.56 130121/00 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




iz

i3

14

13

17

i6

is

i 2 3 ] 6 7 9 i0 11
_‘ h_ .h.. ‘0
9 9 3 8
w 0 22} o
g 8 § &
e . . Iy
o o~ haJRA
g 3 \ g S
- - 751A1/75.05— N3 IMTE—— 511 /00,0003 goMTe—— - -
10708
36MT5——
38.07 =
xw“”m xm“//:ﬂ xm“”m xm“”w xw\/ 10 xm\\/:.
10700 10704 10702 10703 10704 10705 10706 10707
34 35 36 37 38 39 40 41 42
E 7 0 £ 7.1 E 7.2 E 7.3 E 7.4 E 7.5 E 7.6 = 7.7
BESD 430-4UA12 4° BYTE BACK 1 SL.OT 4
INT. AUT. POTENZA INT. AUT. POTENZA
CHIUSD MOTORE CHIUSO MOTORT
POTENZA MANDRINO POTENZA ASSI
MOTORE CHIUSA ASSI GHIUSA
- MANDRINO
o
r~
i
va]
Lo]
5
£L
Q
g
5
= ‘ Segue Fg. 108
. . COMMESSA N. Fg. n.
comat |0 preeaN A P LINEA LAVORAZIONE INGRESST 24V, 55564 107
DIVISIONE SISTEMI mwm mmmmm / A .m
DI LAVIRAZIONE [0 * S0 BASAMENTO MOTORE cLiente  FMA CES
- 30.07.8 130124/00 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




g 2 3 E 5 7 B ] 10 £4 12 i3 14 i iB 17 ia 19
H W W W
5 5 g g
P S A
(=) o (=] o
S g S
10807
55.15
1DEDD 10801 10802 10803 10604 10805 106806 10807
3 4 s a) 7 8 9 10 11 12
L+ E B.0O E 8.1 8.2 E 8.3 B.4 E 8.5 8.6 E 8.7
BESH 430-4UA1Z 19 BYTE BACK 1 SLOT B
ALIMENT.
£SSI
EFFIC.
’
£
a
g
2
= Segue Fg. 108
i P COMMESSA N. Fg. n.
comay |0 DISEGND N MASHIM LINEA LAVORAZIONE INGRESST 24V, 55554 108
DLVISIONE SISTEMI __568646/02 BASAMENTO MOTORE FHA
DI LAVIRAZIONE [ e CLIENTE G
30.07.395 130121700 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




E 2 3 4 B 7 a 9 10 ii i2 i3 i4 i5 16 17 i8 19
g g s s
S T I
[ 4 ] -~
g g 5§
- 109CP1 |5 £0gcP2|IHg 109CP3(IH; 761A3/75. 150\ 108CL1 |0 109CP4|TH; -
xm“;/l&.m
30900 10801 10902 10903 10804 10805 10806 10807
13 | 14 15 16 17 18 19 20 21
E 90 E 9.1 E 8.2 E 9.3 9.4 E 9.5 E 9.6 E 9.7 L~
BESS 430-4UA412 2% BYTE RACK 1 SLOT 5
RIPAESA BLOCCAGGIO RIPAESA INT.AUT. CONTROLLO CONTROLLO
GIOCD IMS. LARDONI IHF.  6IO0CO INS. CHIUSO LIVELLO LUBRZFICANTE
LARDONE INSERITO LARDONI INF. MOTORE LUBRIFICANTE IN CIACOLAZIONE
CENTRALE ASSE Z ASSE X POMPA
ASSE X-Z LUBRIFICAZIONE
y
£Z
Q
il
b
g
= Segue Fg. 110
] - ) COMMESSA N. Fg. a.
oo N i e m%mz - 46/ 0% MACIM L INEA LAvORAZIONE INGRESST 24V, 56564 109
130421/00 UNITA'04.2 184

30.07.36

FAM. B DOP.50




1 2 3 4 ] 8 7 a k2] 16 i 12 13 14 15 iB 17 iB 19
g g 3 d
g 3 I 3
3 3 s §
- =t Q [ -
t1ore1 (S
J0E——
30.46 7
2402 3001 3002
24,04 30.03 30,08
] ﬁ
i i ﬂ xe N 24
11000 11001 11002 11002 11004 11005 11006 11607
25 26 27 28 29 30 31 32 | 33
E 10.0 = 101 E 10.2 E 10.3 E 10.4 E 10.5 E 10.6 E 10.7 w
BESS 430-4UA12 3° BYTE RACK 1 SLOT B
PARANGD UNITA® RIPAAQ DX. RIPARO SX. AIPART
FLORI NON IN CHIUSO E CHIUSO E CHIUSI E
INGOMB30 EMERGENZA BLOCCATO BLOCCATO BLOGCATI
y
fag
Q
“Il_
g
= Segue Fg. 114
i ] . COMMESSA N. Fg. n.
momay |01 SERO N s [P INEA LAVORAZIONE INGRESSI 24V, 56564 110
O AV ERAZIONE __060046/0a BASAMENTO MOTORE CLIENTE FMA al
WECCANICA  [PATA ST0. 241/00
30,07.96 130121/ FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




i 2 3 4 5 B 7 B 2] 11 12 13 in i6 17 18 1o
o o [=]
S S g
5 3
(e (o]
s
11100 11104 11192 113503 14104 11105 11106 11107
34 35 36 37 38 39 40 41 42
E 41.0 E 11.1 E 11.2 = 11.3 E 11.4 E 11.5 E 11i.B E 11.7
BESH 430-4UA2 4° BYTE BACK 1 SLOT B
y
=
[8]
opud
[
-~
E
= Segue Fg, 132
. = ] COMMESSA N, Fg. n.
i aie TEEGNO N HAGCHINA | INEA LAVORAZIONE INGRESSL 24V. 56564 i1
11 m%w..nn._»ﬂﬂmwnzm AT 3%0. BASAMENTD MOTORE CLIENTE Fla a1
130121/00 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184

30.07.55




1 2 3 -] 8 7 a8 9 10 11 ia £3 14 15 8 17 18 18
BESE 451-4UAL2 1° BYTE HACK 1 S.0T 8
L+ A 0.2 A 0.1 A 0.2 A 0.3 0.4 A 0.5 A 0.6 A 0.7
3 4 o] B 7 8 9 10 11 12
132G0 13204 13202 13203 13204 13205 3206 13207
2 \|_/
T Tr
: ! I
132153
! I
|
. J L J
132151 (X) :32.52(%) g %
_ % _ PRESENZA ANOMAL IA MOVIMENTO h
& B MESSAGGBIC ESEGUITO ' %
q < SU VIDEO a3
S 3 a f
T M ~~ ~
Q (= m ~r
e ~ (o] o
R T T
-—t -
"
g
[&]
i
e
i
9
= Segue Fg. 133
Dis. CISEGND N. MACCHINA COMMESSA R. Fg. n.
ComaALl y LINEA LAVORAZIONE USCITE 24V, 5E564 132
DIVISIENE SISTEMI Ummmmmmim - -
DI LAVIRAZIONE oyry — ~ BASAMENTD MOTORE CLIENTE Fhed a1
30.07.55 130421/00 FAM. B OP.50 UNITA 04.2 184




i 2 3 4 5 g 7 <] =] i 12 £3 15 iB 17 i9
BESH 45i-4UA12 2° BYTE HACK 1 SLOT 8
A 1.0 A 1.1 A 1.2 A 1.3 1.4 A 1.6 1.6 A 1.7 L-
13 14 15 16 17 18 19 20 ! 21
133c0 13304 13302 13303 13304 133085 13306 43307
R R iWI IW! .le IWI .im_|7| lwl EWl_
| - — A= - - — gy —y g -y — - Emﬁllm _
I A] \ﬂ [ |
I _ !
(I _ m
o | _
| 133 DY1 133 DbY2 | |
[ I _ !
| | _ _ ! !
| NA N7 v Y T T T T T T T T T T T e |
Lo IH_\I N !H_\I .%IIIIII!!IIIIIIIIJ_
i
C w | PESO 1 SESO 2 PESO 4 PESO B PESO 10 PESD 20 PESC 40 PESO 80 | h —
SO z 8
m. m DISPLAY SELEZIONE FASE m m
~ . s Sy
¥ M [
58 ii
g
I
S
5
[=]
= Segue Fg. 134
CEMAL Dis. BISEBND N. MACCHINA COMMESSA N. Fa. n.
, LINEA LAVORAZIQNE USCITE 24V. 56564
éﬁﬁm@%ﬂﬂ@ o ——=63646/02 BASAMENTO MOTORE p—T ELE
MECCANICA 30.07.96 ' 130121/00 FAM, B OP.50 UNITA'04.2 184




17

i8 18

1 2 a B 7 ] 10 1% 12 i3 L]
BESH 481-2ZUA12 3% BYTE RACK 1 SLOT 8
L+ A 2.0 4 2.1 A 2.2 A 2.3 2.4 A 2.5 2.6 A 2.7
24 25 26 27 28 29 30 31 32 33
13400 13402 13402 13403 13404 13408 13406 13407
A\ o N N
¢ Aw xa/\» xa N2
N
1340 ] & 1348 ] & 134 ] B 1390 ]
W * CN IN RUM SBLOCCAGGIO SBLOCCAGGIO oh IN h _
L4 JIPARD DX AIPARD SX MCDO JOG Ly
2 3 <
53 B 3 3
58S % NA [NC NA|NC NA |NC NA [NC 2 S
& - - 25,03 30,085 .15 27.17 -
e
[ar]
a
-
[8]
P
7
-
b5
= Segue Fg, 135
Dis. ETISEGND N, N, COMMESSA N. Fp. n.
VIS SISTEM] ® MACGHINA | INEA LAVORAZIONE USCITE 24V, 5E564 134
DI LAVORAZIONE [577 ﬂl@m@@mgmla BASAMENTO MOTORE e FMA =
MECCANICA - N M@OPU M \OO N
30.07.98 2 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




1 2 3 4 5 g 7 8 ] 10 i1 12 i3 14 i5 i6 17 i8 2
BESH 451-4UA12 49 BYTE RACK 1 SLOT 8
A 2. 4 3.1 A 3.2 A 3.3 3.4 A 3.0 3.6 A 3.7
34 35 36 37 38 39 40 41 42
13509 13504 13502 13503 13504 13508 13506 13507
Nz ~z N
%N 3 x4 7 x4 4
13sa | &~ 3s8[ | & 3c[ | A 30 | B 136F ] 2 135H | &
* F COMANDO S8LOCCO COMANDO COMANDO COMANDO COMANDO @ W
Ja & PO™ENZA REGOLATOSE ESCLUSIONE POTENZA SFRENATURA SFRENATURA LA
MR MD~ORI ALTMENT . REATTANZE MOTORE ASSE X ASSE Z S 2
g 8 ASSI ASST MANDRIND MANDRIND Iz
<t m o <
g g NA |NC NAINC NA |NC NA [NC NA |NC NA [NC g @
- = 35.09 55 12 35.07] 35.03 56,05 58.C5 DA
y
£~
a
5
= Segue Fg. 436
) - COMMESSA N. Fa. n.
comau | P8 e i VS | INEA L AVORAZIONE USCITE 24V. 56564 135
O DAV ERAZIONE == = _ BASAMENTO MOTORE e FMA .
. )
MECCANICA 20.07.98 130121/00 FAM. B 0OP.50 UNITA'04.2 184




1i 2 3 4 ] 8 7 i 3 10 i1 i2 13 14 in i8 17 i8 18
BESH 451-4UA12 1° BYTE AACK 1 SLOT 9
L+ A 4.0 A 4.1 A 4.2 4 4.3 4.4 A 4.5 4.8 A 4.7
3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
13600 13601 13602 13503 13604 136085 13606 53607
L
xa”\m
[
1350 ] & 4B | A& a3sc[_| & =0 | A 136H[ 7
i
_ R h INSERZ IOME JISINSERZ. INSERZIONE DISINSERZ, COMANDO h M
‘e @ BLOCCAGBIO 3LOCCAGBID AIPRESA GIOCO  RIPRESA 6I0CO MOTORE POMPA L
g LARDONE INF. _ARDONE IWF, LARDONI INF. LARDONI INF. LUSRIFICAZIONE N
o 3 ASSE 7 4SSE Z ASSE ¥ ASSE X 2z
~ m M <r
g % NA NG NA|NC HA |NC NA NG NA [NC g <
- - 40.03 40,05 40.07, 40,08 36.05 - -
.
I
4]
o
Yy
i
3
x Segue Fg. 137
Dis, HISEGND N. HACCHIN, COMMESSA N, Fg. n.
comau ) y * LINEA LAVORAZIONE USCITE 24Y. 56564 136
DIVISIONE SISTEMI h65846/02 =
BI LAVORAZIGNE BASAMEN™D MOTDRE CLIENTE FMA o
MECCANICA  [DATA 510 130121/00
30.07.96 e FAM. B 0OP.50 UNITA'04.2 184




i 2 3 4 +] [§] 7 a 1] 10 i1 12 3] 14 i i6 i7 if 10
BESH 451-4UA12 2° BYTE RACK 1 SLOT 9
A 5.0 5.1 A 5.2 A 5.3 5.4 A 5.5 5.6 A 5.7 L-
13 14 19 16 17 18 19 20 21
13700 13701 13702 13703 13704 13705 £3706 13707
a g g 8
S . N oy
g 0 o<
o =) (] (=)
- I3
el
(&
g
c
g Segue Fg. 138
) —— COMMESSA N. Fa. n
a1 e / HACGHINA |INEA LAVORAZIONE USCITE 24V, 56564 157
b1 b%nw.n_wuz\“mw_uzm Y WﬂMI.UlmlmEm| BASAMENTO MOTORE CLIENTE FMA a1
30.07.95 130121/00 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




i 2 3 4 o] [} 7 B 2] 11 12 i3 14 10 iB 17 i8 19
BESES 451-4UA12 3° BYTE BACK 1 SLOT 9
L+ A B5.C A 6.1 A b.2 A 6.3 6.4 A 6.9 6.6 A 6.7
24 25 26 27 28 29 30 34 32 33
13800 13801 13a02 13803 13804 136805 13806 53B0Y
_ [ w *
g % s 8
5 & g g
35 S 3
g S g g
.
I~
[&]
S
o
3
= Segue Fg. 139
. . COMMESSA N. Fg. n.
VI el e meEw - / MACGHINA | INEA LAVORAZIONE USCITE 24V. 56564 o
DI LAVIRAZIONE " [p,7, mllnmumum|m|m.ro|mlqa. 1 7 BASAMENTO MOTORE CLIENTE EMA o1
30.07.55 130121700 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




1 2 3 4 4] 8 7 B 4 10 i3 12 i3 14 B i8 7 if 19
BESH 451-4UA12 4° BYTE RACK 1 SLOT 9
A 7.0 A 7.1 A 7.2 A 7.3 A 7.4 A 7.5 A 7.6 A 7.7
34 35 36 37 38 39 40 41 42
13900 13901 13902 434903 13904 13905 13908 13957
hfn\ s 9 m 9
a m [ [
g B T 3
~ ~ -t ~
<~ &
(=] (=)
I3
y
Ny
-t
.m.
fu
= Segue Fg. 148
. TSEBNG N. COMMESSA N, Fg. n.
Wnoe Y ! . MASCHIN LINEA L AVORAZIONE USCITE 24v. 56564 139
i S ﬂlimmMmlmBmln. £ BASAMENTD MOTGRE e FVA 5
31.07.95 130421/00 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




ig

10

i

12

i3

14

i

iB

17

ia

1 2 3 4 5 6 7 B ]
\ \
NUMERD POSTI
INSERZ IONE 1 2 3 4 5 7
CIAC. MISURA 1 K3C
CIARC. MiSURA 2 K2C€
BUS CIOUPLING
MEMORY
INTERFAGCCIA
CPU
PRAGCESSORE GAASFICC
-
L
.
g
[&]
ot
(YN
-
a
[u]
= Segue Fg. 149
Dis. BISEGNO N. MACCHINA COMMESSA N. Fa. n.
comall / LINEA LAVORAZIONE TELAIQ CN 56564
DIVISIONE SISTEMI 565646/02 148
DI LAVORAZIONE BASAMENTO MOTORE FMA 0
MECCANICA DATA STD. 130121/ CLIENTE
30.07.58 21/00 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




i 2 3 4 ] 5] 7 :] 9 4] 11 12 13 14 in iB i7 18 19
NUMERO POSTI -
INSERZIONE i 2 3 4 5 7 8 10 11 12
PONER SUPPLY 24v.
BESE 430 4UAi2
BESS 451 4UaiZ
.
£~
[4)
o
Y
.
=
2 Segue Fg. 150
COMMESSA N, Fa. n.
comau (Pie PISEGNO N. y MAGCHINA | TNEA L AVORAZIONE TELAIO E/A 55564 o
"Dl TRV DATA mﬂﬂ.ﬂ@ﬂ.@.&.@ipm] BASAMENTD MOTORE CLIENTE FMA ETy
HECCANICA 30.07.85 - 130121/00 FAM. B DOP.50 UNITA 04.2 184




1 2 3 L] 3 7 a8 ] 10 i1 12 i3 14 i8 iB6 17 [1:] 19
A
i 2 3 4 5 6 7
o NC FAULT
]
a (=
Q |s
W >
wl
]
a Y
= |%
{n Ll
o
=R
o %
= .|
id i [T
— =
2| =
- bl s =LY
o > 4 o |x
. &
g o 5 =]
[ ] ¢ —
& 6
-
Ll
-
¢
g
- @ a
2 T o
2| woim g |m
m?;,_ = B | 3 1%
b o] >
» @ &
N75 <30 * w
®i14 X124 X131 X141
\lrrt
O O Cc O o = 0 i]2] [a]2] [a]2[s] [4]e]3]4ls]s
.
o
[&]
ol
o
wt
B
= Segue Fg, 154
Dis. *JISEGND N. YACCHINA COMMESSA N, Fg. n.
EOMALl 8 A LINEA LAVORAZIONE VISTA POSTERIORE CN 56564 150
DIVISIONE SISTEMI Ummmm m m A .N
DI _m%wm_“._yﬂmmwmzm DATA 5T0. BASAMENTOD MOTORE CLIENTE EMA T
30.07.96 130421/00 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




1 2 3 4 a 8 7 a <] 10 i1 12 i3 14 i iB 17 18 19
P0G
O 1 2 3 4 5 6 B 9 10 11 12 1O
= ;
X N
i
51]
=¥
& ~
g 4
o =
=
[&]
© Eu Ne
QY] Qv d d d
(O nReseT i < < ~i ~
<C <C <C <€ <T
O ot s 5 5 = = =
(O powen suppLv N ~ ~ T ~r
OO TEST ') =) ) ~ i
OV 45V M ™M M 19 L0)
~ ~ ~ ~ ~
tpav 10 19} 10 EQ] 3
_ < v LLf Lt L L Ll
(9 w0 0 0 0
y
-
2
5
2 Segue Fg. 160
COMMESSA N. Fa. n.
oomau |- a6 MEC | INEA LAVORAZIONE TELAIO 1/0 CN 56564 154
D AV ERADIE [y ——065648/02 BASAMENTO MOTORE e A T
HECCANICA 30.07.95 130124/00 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




1 2 3 4 a] 5] 7 3] 9 i0 11 12 i3 14 i5 1B 17 iB8 19
P06
122 |3ala|s|s|7]|8|9|10]11]12
pS-24V
X121
6FC3_344_ZA EFX4_400_pB-Z
7
CN 810 GAZ B6SCB101
1123|4567 713 ULliA1]A2 A3
N75|K30 MEM | INT [CPU [viceo| [ X341
X111 X111 _Hl
X121 x111] %121 _H
Ll i
g1 |00 ]
alinl
BFC9_340_7H
MASTER 6FCQ_344_DB BFCO_348_58 BFCO_343_4
PLC - MA
(E1) (1) (1
ps |epu BFX {EY) &)
i &—e—@
E) £\ O
: 1 ® Q g
o
e
5
m Segue Fg. 161
COMMESSA N. Fg. n.
Wnyia N preEs X 546702 MACGHIA L INEA LAVORAZIONE LAYOUT 565654 160
oI __Mmm‘n%z_wmwnzm TATA o BASAMENT0O MOTORE CLIENTE FMA T
A 30.07.56 130124/00 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




i 2 3 4 5 [+ 7 2] ] i0 LES i i3 14 i 18 17 ia 18
CUBZCCLO POTENZA UNITA® 1
e e e .
] ” | | I 1 | 1 |
o £H810 _ I L] Lo |
| _ Lo | |
1 PE [, | '
_ ) _ L : I
o 1 e _ — o |
J— iiJ f T 1
I | — \J | | _ | _ : I
¢ I *9 99 | I i t ! I !
r — | _ bl L _
I ] |
_ _ | “ 6SCES “ ) 5" “ _ _
Pt - ! ! ;! T _
to | 10° | ! ! b !
| i i | i | |
I l |
1 | 1 1 i | _ |
b FOB | ! ! 24 vee | | 24 vee - ;
|
| | PE_+— _ | _ | 24y ml " _ t
| I sy H) “ I . | I ov LA S | " [
P W , _ P o CWvPs] |z o] | |
o Y | | -l ™~ o i
18 [ ud ! Eoy ’ _ 16 X
= _ | b 10" 10” P I
b i _ L 410 A0 b o !
P - _ by bt |
i L 1
|
4 65061 _ P! AUTOTA. — _
<t | 1 ] i < |
= | .. a _ mqwlwx»uu ! | ASBI o LI |
T s L ] _ . oy 'sg1 T
i | T M200 2,5 ! | 2,8 ! | g ! m |
! = e ! _ Lo . i |
b = | [ [
§ i | | | 1 | !
ot | : ro! , 35 Lo !
| __ | § ! I 7 | i |
ﬂ | !
_ § 1 “ * e %8 [ “ 1 :
1 ! | ! 1
[ | ! Eoo |
” | I ! | 1 I |
P | b 851, Lo |
b e __TEAh L.
U
" __ MASTER
| _ .
y | | /bl POTENZA UNITA® 2
m _ [ —
— >
g LS 107 i | POTENZA UNITA® N
5 - f !
2 Segue Fg. 165
) - COMMESSA N, Fo. n.
a1 swmnzma y - 45/0: MACSHMY | INEA LAVORAZIONE CIACUITO MESSA A TERRA £6564 161
DI Wm.pmm_w_hﬁm%zm DATA &0, . BASAMENTO MOTORE CLIENTE EMA o
30.07.96 130421/00 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




i 2 3 4 ] 51 7 2] 9 12 i3 14 i5 iB8 17 ia ig
f |
PULSANT. PULSANT.
HAND-HELD HAND-HELD
m N V4
3CFC2 // 30FCL
1]
56FA
105F 23 / HEG 1
105F 2 1065FC1 56E 1
32F23 73M1 N 32FCY
ST F77777
o ]
| a0ev1
S8FAL a0Ev2 | |
5861 ]
BBE 1  [aoEv _
40EV4 |
CUBZCOLO _ 109CP1 _
m UNITA® | [ 1oscPa “
o | [1oscp3
m 109cp4 | |
Q _ —_—— Seque Fg,. 170
. Dis. DISEGBND M. MACCHZNA COMMESSA N, Fg. n.
DIVISTNE. SISTEM] ’ ° 16/ LINEA LAVORAZIONE SISTEMAZIONE COMPONENTI 56564 165
DI'LAVIRAZIONE [parm mﬂmﬁ&% BASAMENTO MOTORE ELETTRICTI B.M. CLIENTE FMA 3l
MECCANICA 30.07.95 130121/00 FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




1 2 3 4 5 ] 7 2] ] 10 12 i3 14 15 iB6 17 i8 19
1005L2 35SL 1
CCNTATTO CONTATTO - CONTATTO
POS. LEVA FOS. LEVA . POS. LEVA
A B c A B A B
5L 1-248L1 19€L1-2-3 101SL1 100SL 1-1028L1
CONTA™TC- CONTATTO CONTATTO CONTATTO
POS. LEVA PIS. LEVA POS. LEVA FOS. LEVA
A A A A B
2
P
[
-~
Y
—
®
= Segue Fg. 180
COMMESSA N. Fg. n.
Iy N JISERNO - ) MACCHIN | INEA L AVORAZIONE TABELLA SELETTORI 56554 170
e DBREAR /02 .
DI LAVIRAZIGNE g7y o BASAMENTO MOTORE T 1
30.07.85 130424/00 FAM. B OP.50 UNITA 04,2 184




b3 2 3 5 B 7 [ 10 11 12 13 14 i5 1B 17 iB ig
ARMADTO SIGLA SIGLA
PDTENZA FARTE FISSA { PARTE MOBILE
PO4.2 -~ X1 PO4.2 - Xi
CUBICOLL SIGLA SIGLA
UNITA® FARTE FISSA | PARTE MOBILE
Co4.2 - X1 Co4.2 - X1
PIN FILD
1 903
2 904
3 1740
4 1902
5 1904
6 2402
7 2403
8 2404
g 2701
0
1
12
43 3001
14 3002
15 3201
16 3203
i7 3502
18 3505
19
20 5504
24 5503
8 22
a
- 23
o
3 24
= Seque Fg. 181
Dis. JISEGNO N, MACGHINA COMMESSA N. Fg. n.
aoMau LINEA LAVORAZIONE CABLABGIO PRESE SPINE 5B564
BIVISIONE SISTEMI 565648 mom 180
DI LAVORAZIONE h BASAMENTO MOTORE CLIENTE FMA n
MECCANICA DATA S0 1301241/00
30.07.56 = FAM. B OP.50 UNITA'04.2 184




1 2 3 5 6 7 B <] i LE 2 13 14 is5 16 17 i8 19
CONNETTORE : Xe
ARMADIO SIGLA SIGLA
POTENZA PARTE FISSA | PARTE MOBILE
PO4.2 - X2 | Po4.2 - X2
CUBICOLG | SIGLA SIGLA
UNITA® PAATE FISSA | PAHTE MOBILE
C04.2 - X2 | co4.2 - x2
FIN FILD
1 10004
2 10200
3 10201
4 10202
5
&
7 10204
8 10205
9 10300
10 10301
11 10302
12 10303
13 10304
14
. 15 10402
_ 16 10403
17 10400
18 10401
19 10500
20 10502
21
o 22
a
e 23
ard
3 24 11007
= Segue Fg. 182
. i . COMMESSA N, Fg. n.
e mzHchm LIsEeNo N MACCHINA | INEA LAVORAZIONE CABLAGGIQ PRESE SPINE 56564 181
I _.><n_m_pmmm2m ||Im|m.m.mlbrm.Bmi BASAMENTO MOTORE CLIENTE FMA di
MECEANICA DATA 50 430 121/00
30.07.c€ FAM. B DP.50 UNITA 04.2 . 184




1 2 3 -] 5} 7 =] 10 i1 2 13 14 i5 16 17 it 19
ARMADICO SIGLA SIGLA
POTENZA FARTE FISSA | PARTE MOBILE
PO4.2 - X3 P04.2 - X3
CUBICOLO SIGLA SIGLA
UNITA® FARTE FISSA [ PARTE MOBILE
Co4.2 -~ X3 Co4.2 - X3
PIN FILO
4 10600
2 10601
3
4 10604
5 10606
B 10702
7 10703
8 10704
=] 10705
10 10706
11 10707
12 2706
13 2707
14 2709
L 15 2710
\ 16 2714
, 17 2713
18 10905
19
20
21
o 22
(a3
i a3
o
Ed 24
= Segue Fg. 183
MALL Dis. JISEENG N. MAGCHINA COMMESSA N, Fg. n.
ESDD / LINEA LAVOBAZIONE CAB_AGGIO PRESE SPINE 56564
SIONE_ SISTEMI 5656468/02 1@2
DI LAVDRAZIONE BASAMENTO MOTODRE FMA T
MECCANICA ATA S0 430421/00 CLIENTE
30.07 .86 [ FAM. B 0P.50 UNITA'04.2 184




1 2 3 4 8 7 B 9 10 i 12 13 14 [T 16 17 18 13
ARMADID SIGLA SIGLA
POTENZA PARTE FISSA | PARTE MOBILE
P04.2 - X4 P04.2 - X4
CUBICOLO SIGLA SIGLA
UNITA® PARTE FISSA | PARTE MOBILE
C04.2 — X4 Co4.2 - X4
FIN FILD
1 13400
2 13407
3 13500
4 13503
S
B 13607
7 13502
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
! 22
4]
& 23
—
B 24
= Segue Fg. 184
COMAL Dis. JISEGND N. HACCHINA COMMESSA N. Fg. n.
LINEA LAVORAZTIONE CABLAGGIO PRESE SPINE 56564
DIVISIONE SISTEMI SEH646/02 183
DI LAVIRAZIONE [537n foms BASAMENTO MOTORE cLrente  FMA G
MECCANICA 30.07.06 "430121/00 "
07, FAM. B 0OP.50 UNITA04.2 164




MECCANICA

DATA

3C.07.896

S0- 430121/00

CLIENTE

FAM. B 0P.50

UNITAT04.2

1 2 3 5 6 7 2] -] 10 i1 12 13 14 15 i6 i7 i8 19
CONNETTORE XB
ARMADIO SIGLA STBLA
PO~ENZA UNITA|PARTE FISSA |PARTE MOBILE
po4.2 - x5 | Pod.2 - x5
ARM.POTENZA 3|SIGLA STGLA
MASTER PARTE FISSA |PARTE MOBILE
P3 - X202 P3 - X202
PIN FILO
1 1901
2 1902
3 1204
4 2001
5 2002
6 1240
7 2004
8 2005
9 2006
10 2201
11 2002
12 0203
43 2204
14 2206
o~ 15
- 16
N 17
18
19
20
21
@ 2z
A 23
3 24 2501
= Segue FOg.
A e o DIseens X MAGCHINA | INEA LAVORAZIONE CABLAGGID PRESE SPINE COMEEAY o tas
N AV ERAZINE 065646702 BASAMENTO MOTORE = 1

184




