05.05.97

FAM. B 0OP.150

2 3 ] E 3 “ 3 ] 10 11 e 14 5 16 17 Tl 19
o N, . "/
COMPOSIZIONE UNITA®
565815/11 SCHEMA ELETTRICO FUNZIONALE UNITA’
565816/36 | COSTRUT.ARMADI POTENZA E D.B. UNITA'
565816/61 | COSTRUT.CUBICOLO POTENZA E DO.B. UNITA'
.
—
(8]
el
M
il
3
= Seque Fg. 2
3 . COMMESSA N. Fg. n.
i N PIsE zma%mm =/ 11 MCEHIM | INEA LAVDRAZIONE INDICE DISEGNI 56581 1
BI LAVIRAZIONE [5rn e - BASAMENTC MOTORE czente  FMA a1
HECCANICA 14012:/89 UNITA 13.2 3




4 5 6 f/ff.\\ B 9 10 11 12 //fvc\\vw 14 15 16 17 18 /\v\\i 19
GRUPPO_SCHEMI FUNZIONALI Eoatto | Fogito | GRUPPQO SCHEMI FUNZIONALI Fhalto | Poeii0
ALIMENTAZIONT POTENZE 1 1 INGRESSI 24V, 100 131
DISPOSITIVI LAMPEGGIANTI 2 3 USCITE 24V, 132 147
ALTMENTAZIONI CONDIZIONATORI 4 5 SISTEMAZIONE COMPONENTI 148 159
ALIMENTAZIONI ILLUMINAZIONE ARMADI 6 7 COMPOSIZIONE LAYOUT CN 160 169
ALIMENTAZIONI PRESE DI SERVIZIG _ 8 8 TABELLA SELETTORI 170 i79
ALIMENTAZIDNI EN ] 14 TABELLA CONNETTORI 180 199
ALIMENTAZIONI CIRCUITI GENERAL: 12 13
ALIMENTAZIONI SCHEODE 1/0 14 14-
ALIMENTAZIONT ATTUATORI 15 16
CIRCUTTI 0T CONTROLLD : 17 18
CIRCUITI SGANCIO INT. GEN. 19 19
INTERCONNESSIONI DA MASTER 20 21
INTERCONNESSIONI A MASTER 22 23
CIRCUITI DI MESSA IN SERVIZIO 24 26
CIACUITO SICUREZZA MOVIMENTI 27 29
CIRCUITO CONTROLLO RIPARE 30 31
CIRCUITO CONTROLLO OLTAECORSA 32 34
COMANOO POTENZA MOTORI 35 3g
COMANDO_ATTUATORI 40 49
POTENZA AL IMENTATORI 50 54
ALIMENTATORE MOTORE ASSI 55 54
ALIMENTATORE MOTORE MANDRIND 65 69
CIRCUITI DI MISURA 70 74
" MOTORI ASINCRONI 75 79
[ INTERFACCIA CON APPARECCHIATURE VARIE 80 99
m
= Seque Fg. 3
_comau | PR MO LINEA | AVORAZIONE GESTIONE NUMERAZIONE P sesms o
O CAVURAZIONE —D065816/11 BASAMENTO MOTORE SCHEMI cteme  FMA -
HECCANICA ™ | ™™ o5 05,97 |7 140124/99 FAM. 8 _OP.150 UNITA 13.2 3




A/fb'\.. 2 3 5 3] _,/rr!\\ :] G 10 i1 iz 14 5 15 17 18 //.QL 19
|
Ay
!
il
L]
ol =t
N }
d _I__ _
el e
L.|J [N
ILLUMINAZIONE
ARMADIO
3gov
165V
quﬁ.ﬁ 380VCA 380VCA quﬁwh q|ﬁ~h ﬂsww;
_ _ 24VCC 24VCC _ _ _ _ _ _
Ly L) L] L
B65Ce101. .D. .
AL IMENTATORE AL IMENTATORE
@ CIRZLITI DI CN B10 GA2/P0S
0 COMANDO 1/0 L oL L
PRESE SERVIZT T T
ATTJATORT
: O O
S
o MOT.MANDR. 1  MOT.MANDR. 2 z
5
a
= Seque Fg.
Dis. DISEEND M. KACCHINA COMMESSA N. Fg. n.
E,\%m_uzﬂbw_m_ﬁma ] 565816/ 11 LINEA LAVORAZIONE LAYQUT 56581 3
D CAVORAZIONE. oo o BASAMENTO MOTORE e FMA _
‘ 05.05.97 140121/99 . FAM. B DP.150 UNITA 13.2 3




Bl _AVORAZIONE
YECCANICA

DATA

05.05.97 S 140121/00

FaM. B 0OP.150

UNITA13.2

ff\ 2 3 a 5 6 ,r/.\\ 8 ) 1a 11 12 f.{\m 14 15 16 17 18 /&& 19
3Bovy  BOHZ 380V  50OHZ —— }—— 4A1/50.02
o 1 f———— 1541/50.02
DA MASTER DA MASTER a5
—] Jmrms 17 4 150,02
NN
] e] O (¢}
50 A%V
1181 | i
(10-184} | _
LI I
. 4R2M
452M
4T2M
v 9 v
ny o n \'} A"} o
(=1 [=] (=] o o Qa
N oo ~ ¥
S e e - il S
= = = (] o ol
-~ -t -~ cc [4p] —
C v - ~ = =t
A A ow
ALIMENTAZIONE ALIMENTAZIONE
DISPOSITIVI CIRCUITE
LAMPEGGIANTI DI COMANDGO
.
£
Q
o
m
= Segue Fg. 2
Dis. OISEGND N. MACCHINA COMMESSA N. Fg. n.
coMau ; 565816/ 1 1 LLINEA LAVORAZIONE ALIMENTAZIONE POTENZA 56581 1
RN RS ....065816/11. BASAMENTD MOTORE crente  FMA 3
184




m/r\w\ 2 3 4 5 6 ( a 9 10 i1 i2 i4 15 16 17 18 /‘t\‘ ig
ZR1M/1. 03+ 2RAM
Z51M/s1.03 =5 1M
Z2T1M/1. 04+ *»2T1M
mai_ﬁ oLzl @ B ®_IH_| 20L3| @ &
0101 .0 o] e el _O]_0O] _Q
zro1 D-gl-8-8 ereaD-gl-&H-5l ercaD-gl-81-5]
LAMPEGGIANTE "= LAMPEGGIANTE LAMPEGGTANTE ==
CUBICOLO ARMADIO ARMADZTO
POTENZA POTENZA
y
=
[&]
g
.
=]
g . Segque Fg. 4
COMMESSA N. Fg. n.
comay | Me: ammmzmomzm. 516/11 MM LINEA LAVORAZIONE DISPOSITIVI LAMPEGGIANTE 56581 2
A RAZ I oATA e - BASAMENTD MOTORE CLIENTE FMA ot
HECCANICA " 140121/00 UNITA 13.2 184

05.05.97

FAM. B 0OP.150




( z 3 4 5 5 B 9 10 11 15 16 17 T /L\b TS
1R2/1.42 » 1R2/9.02
182/1.13+» 152/9.02
1T2/1. 13+ 1T2/a.02

F 1
1 A Cl_l _
4IA1° | ] _
(4-8, 3A) [ [
S ¢ 3 1 15 |. 41at
9 106.05
& o
< . -
U
ATRA ==
m.ﬂc__pE
220v '
406 468
ml T 11
Q (s]
o i St
4182" | | ﬁ
(6A} | I
Ul _.1) 41az
106,05
407 410
17MT 1 oo -
17431 -1
408 411
4CD 4% — 1
CONDIZIONATORE
ARMADRIO CUSICOLO
5
=
(8]
m
o
[w]
= Segue Fg. 6
bis. DISEGND N. MACCHINA COMMESSA N, Fg. n.
comaL : LINEA LAVORAZIONE CONDIZIONATORE ARMADIO 56581 e
DIVISIONE SISTEMI 56581E/11 4

DI _AVORAZIONE BASAMENTO MOTORE CLIENTE FMA -

MECCANICA  [DATA S0 140124/00
05.05.97 - FAM. 8 0OP.150C UNITAY13.2 184




fff.\\ 2 a 4 L1 B 8 a iz 14 15 i85 17 18 (w& 19
220V 50HZ
OA MASTER
1102M
1101M
-l — |7 i 7
) o] (»] [+
Y- -\ % =\
5IA1 | H pIA2 | |
2al | ] (28 [
T I T
6041 . |603 BO7 608
OF Q] O] O Ol 9
srct -8 o_ srceD)-2|—-2) srea -2 2]
[aF] 804 605 606 &09 610
BLF 1 BLFZ 5LF4
ILLUMINAZIONE TLLUMINAZIONE TLLUMINAZIONE
ARMADIO POTENZA ARMADIO PDTENZA ARMADIO CUBICOLO
y
r
(&)
g
o)
ES
x Segue Fg. B
Dis. . MACCHIN COMMESSA N, Fg. n,
camau ; oreEe Mwmﬁ " LINEA LAVORAZIONE ILLUMINAZIONE ARMADI 56561 5
e S AR GO et hoToRe E— j
MECCANICA 05.05.97 140121/00 FAM. B 0P.150 UNITA 13.2 164




frz\ 2 3 4 5 & //6\ 8 9 10 L1 12 /t\u 14 [ 1B 17 18 /Lm 19
110V 50HZ
DA MASTER
= =
m o
o o
m (a)]
n [a¥]
r— |
—l_. Q0 C—
BIA: | ;
e | i
I I
801 ao2 .
o
mum»ﬁmw=.
—— .
PRESA AT
SEAVIZIO
ARMADIO
CUBICOLQ
.
ol
[&]
-
m
= Segue Fg. 9
. fz] .\ COMMESSA N. Fg. n.
Mt ol umm,sm_ 5 MACCHINA | INEA LAVORAZIONE ALIMENTAZIONE PRESE 5B561 a
Y R EeATTE _D65816/11 BASAMENTO MOTORE DI SERVIZIO CLIENTE FMA =
MECCANICA DATA S 4042 /00 ,
05.05.97 z FAM. B D0P.450 UNITAS13.2 184




mxﬁt.\ 2 a 4 5 6 f/t\\ B 9q io 11 i2 /l\\ 14 15 16 i7 ia /f\L i9
1A2/4. 18+ 1R2/12.02
$52/4.18+ i52/12.02
1T2/4.18 1T2/12.08
905/10.02
1
=Yl P oMT1—
~ FEVE N —_
SAL1 3 _ g1a2 |7t 9.039
(452) oay |2y
380/24 V. L]
901 402 ag3
: @m_.HW|m_
A
N .
xu./\m
904
avT1[ ] 78 aLs1()
VR
901r10.02
= INSERZIDNE CN CN IN TENSIONE
NA NG
g.34
’
r~
(&)
4
e
a
2 Segue Fg. 10
- COMHESSA N, Fg. n.
comau |0t PIsESID - MACCHIM LINEA LAVORAZIONE ALIMENTAZIONE CN 56581 g
DL SIoE SsTe o65816/114 BASAMENTO MOTORE o
DATA STD, —~
HECCANICA 05.05.37 140121/00 FAM. 8 OP.150 UNITA  13.2 184




i 2 E] 5 & B8 ] 30 iz r/.!.\m i4 i5 i5 17 iB /fr\b 15
301/9. 18+—
905/9.18
N - |_ ﬁ, ..... K
CN B10 GAZ2 \ POB ]
~ | ~ . |
o | 1 _ U
1 D |
> | 2 | > |+ :
_ PEt — — — —
|
-~ 1 H_ |
m
-~ 2 [
>
P S
. 1
a
Tl
~-
s | 4
5
B
_ _
e -
”
T
b=t
o
b
2 Segue Fg. 12
. TSEGN . A COMMESSA N. Q. n.
_coman (P N eEg 16/ MACCHINA | INEA LAVORAZIONE ALIMENTAZIONE CN 56581 10
DIYISIONE SISTEM! 565816/11 BASAMENTD MOTORE TELAID I/0 e FMA -
MECCANIEA DATA S0 140121/00 -
05.05.97 FAM. B DP.1580 UNITA43.2 184




f{.& 2 3 4 5 [ < 8 9 10 11 12 //s\w 14 15 16 17
1A2/9. 18+ 1R2
152/9.18 182
1T2/0. 18+ »1T2
i il rh ~ —h
0| _I— °| _I_ o _ _ _l_ J —L Ol
3~
12411 - Hmﬁml _ 12143 |1 12104 || P 1215 |71 12186 || _
[254) 58} || |2 Hom || LY RN [CIV Y
Jae/24 v. L Ll Y Ll L]l 12146
17.063 17.23
1201 1202 1203
: e 1206 4209 1z2ie
20A— 20A—— 256 ——m 25MT1——
20.05— T 20.05— 71— 25.06 T _m_.u 2503 T
1204 1207 1250 1213 1215
20.02 14.02 i17.02 35.02 15,02
1205 1208 1211 1214 1201
20.02 14.02 17.02 35.62 15.62
4
— AL IMENT. ALIMENT. ALIMENT, ALIMENT. ALIMENT.
CIRCUITI DI INGRESSI / CIACUITI OI CIACUITI ATTUATORI
INTERCONN. USCITE CN CONTROLLO MOTORE
.
o
[
ol
A
o
gl
g Segue Fg. %4
is, DISESND N, MACCHINA COMMESSA N, Fa. n.
sonall oe / LINEA LAVORAZIONE ALIMENTAZIONE CIACUITI 56581 1p
D A S6oB16/11 BASAMENTO MOTORE GENERALI FMA Ch
ol _|><n_m.pr_,uzm DATA sTD. CLIENTE
HECCANIC 05.05.97 140121/00 FAM. B OP.150 UNITA 13.2 184




2 3 4 ] 5 ffft\\ a g 10 i1 i2 /!lz\m 14 t5 i i7 18 /{t..\w iz
1207 712,51+ 1207
(i 1
_.L O __ oL __
141A1° | _ KSNT__ _ h
BA) || Ba) |2
L[1 44IA1 Ll 141a2
17.03 17,03
1 .
1401 1403
55.06 :33,04
1402 1404
55.06 =32.00
A
1208712, 11+ 1208
ALIMENT. ALTMENT.
SCHEDRA SCHEDA
INGRESSI USCITE
”
r
(&)
-
Yo
-
o
g Segue Fg. 15
Dis. DISEGND N, WACCHINA COMMESSA N, Fg. n.
COMAL * ° 65815/11 L INEA LAVORAZIONE ALIMENTAZIONE INGRESSI/ 56584 14
O AV aRAZTONE - 565815/11 BASAMENTO MOTODRE USCITE e FMA -
MECCANIC A DATA ST0. 140121/00 .
05.05.97 FAM. 8 OP.150 UNITA 13,2 184




ff\ z 3 1 5 B /fx\ B 5 0 1 12 14 5 i 7 18 /tL I
1215/12.47 + 1215/36.92
Y
g -
15181 | k
iGA) [
i) 151A4
17.07
27F L
27.13—T71
1501 1503
40.02 4D0.02
1502
40,02
1204/12.17 ‘ 1204 /36.02
ALIMENT.
ATTUATORI
”
~
(&}
-
o
o
= Seque Fg. 17
is. ISEGND N. HACCRINA COMMESSA N. Fa. n.
_BoMAU oie ote £51 1 LINEA £ AVORAZIONE ALIMENTAZIONE ATTUATORI 55581 15
DB CAVGRAZIONE ...060816/11 BASAMENTD MOTORE CLIENTE FMA @
MECCANICA DATA sT0. -~ M\OO -
05.05.97 1401= FAM. B OP.150 UNITA 13.2 184




ff.\ 2 3 5 [ /,(l\ [ g 10 11 12 16 17 18 /f& ]
1240/12.13 »1210/24,02
121A4/12. 120 151A1/15.04 ) 17Fc1 -
1704 1705 1709
121AB/12. 15—\ 17Fca -~
702
1710
E:::.ETIJN
1703
N2
E;m\:.cmf% xtN 3 !
1704 .
17a ] & awma_ | &
YR
1244i/712.43 1214724 02
INT. AUTQM. COMANDOD
CHIUSI SERVIZI CONDIZ.
ARMADRIOC
CUBICOLOD
NA |NC NA |[NC
22,09 403
106.03 4.04
=
~
u
o
-
=
2 Segue Fg. 19
. DISEGND N. MACCHINA COMMESSA N. Fg. n.
comau |01 . LINEA_LAVORAZIONE CIRCUITI DI CONTAQLLO 56581 g
DIVISIONE SISTEMI BB5E-65/11 !
DI LAVORAZIONE = BASAMENTO MOTORE R FMA -
MECCANICA DATA S0 440121/00 -
05.05.97 FAM, B8 OP.159 UNITA 13.2 184




/fi\ 2 3 5 B /!\\_ a 9 10 [ 12 /f&.m 14 15 16 17 18 /(.»\V 19
DA MASTER
[y
wl
—
w
=T
=
o P
x5 1 wy 2 .
x»k//;
£804 1902
= Bmiwum Em_.mwlm HmmrmW|w
= A A A
=)
19G3 1904 1805
Q o) Q
19Fct D5 pmmnmmu.Au_ 1ores -
N
ﬁ/ﬂm
SGANCIO SGANCIO SGANCIC
INTERAUTTORE INTERRUTTORE INTERRUTTORE
GENERALE GENERALE GENERALE
(MASTER) (MASTER) {MASTER}
SU CUBICOLD
5
=
(5]
=
=
o
= Segue Fg. 20
. COMMESSA N. Fq, n.
comay | e RRE15/11 e LINEA LAVORAZIONE CIRCUITO SGANCIO 5658 1 19
DiNISIONE SISTEM mu@m_m _Um
DI LAVIIRAZIDNE DATA &10 BASAMENTO MOTORE INT. GENEPALE CLIENTE FMA di
MECCANICA " 440421/00 N
05.05.97 FAM. B OP.150 UNITA™13.2 184




r{.\ 2 3 5 3 frz\ [ g 10 1 12 CE 14 15 16 17 18 /f\w 19
mn._ 1 A1 i —de d 1 L
th T T T T T T T
<
=
A PAS AN PAS A o A N
X/ Y N\~ N4 N4 N%
X5 3 X8 4 X5 il X5 i 5] b1 24 X8 7 X5 B x5 =]
2001 2002 2004 2009 2006
= 1240 2501
=
=
= AN /
AV
A FG.25 |
200 ] & 208 | A zoo_ ] & 206 ] & aof[ ] &
VA VA VR VA VR
1204712, 09—
1205/12.09~ 1205
CIRCUITI MESSA IN MASTER IN UNITA' DPPOSTA RIPARI RIPARI
AUX. SERAVIZIO SEAVIZIO NON IN BLOCCO COMUNT COMUNI
INSERITI RIPARI CHIUSI CHIUSI CHIUSI
LATG OX LATD SX
NA |nC Na |NC NA | NC
24,11 27.13 27.13
i63.07 a0, 56
in4. og
.
r
o
=
4
]
= Segue Fg. 22
Dis. GNG N, MACCH COMMESSA N. Fq. n.
comaL : o 65616/ 1 ™ LINEA LAVORAZIONE INTEACONNESSION] 56581 20
OBy AV tRAZIONE 1 BASAMENTO MOTORE DA MASTER CLIENTE FMA E
MECCANICA DATA 58 4y 121/00 <
05.05.97 140142 FAM. B OP.150 UNITA 13.2 184




( 2 3 g & C 2 i0 11 12 ,/ftt.\m 14 i5 i8 i7
DA MASTER
. [(Ov [CJy Cly [J¥%
5
=L
=
A A EAY AN A
x5 10 %5 11 Y 12 xsN 12 5 14
2204 2202 2203 2204 2206
NH .
= 24A— 17h— 30E—+ 27F ——
2z 24.05— T 17171 ‘A6 ar. 43—
=2
2205
248 ——
24.07 T
UNITA® INTERA. AUTOM. UNITA® NON SICUREZZA
NON IN CHIUST SERVIZI IN 8L0OCCO MOVIMENTE
EMERBENZA RIPARI CHIUSI  UNITA® PER
ATTREZZD
o
=
[&]
o
o
£ Segue Fg. 24
is. ND N. MAC COMMESSA N. Fg. n.
pamau b pIsEe 5816/ 11 ™A LINEA LAVORAZIONE INTERCONNESSIONI 56581 22
D A ERAZTONE 26 BASAMENTO MOTORE A MASTER CLIENTE FMA CEY
MECCANICA | DATA 0 140121/00 N
05.05.87 FAM. B OP.4150 UNITA™13.2 164




\_ O -,
i 2 a 4 5 6 K, 8 a i0 11 12 i3 14 15 16 17 18 /{& 19
1210/47.18+ ' ' —1210/25.02
24ps1 (< mbmiwln% m%mmm.._mb mmoom.l.ﬁ
A
2405
— -
! _
24Ps3 (|-
ootd )
- Y — Eﬂ\q pr\m
2406
T AT T
| j
i | :
T N
2403 2404 .
b
2N
2402
24L51 2an[ |1 & rap[__| T8 24cl__|
_ VA VR Vi
1211/17.18— 12114 /e5.02
UNITA® 1IN UNITA® NOMN UNITA® NON MESSA IN
TENSIONE IN EMERGEMZA IN BLOCGCOD SERVIZIO
UNITA®
NA [NC
25.03
102, 08|
»
T
=t
-
-
3
= Segue Fg. 28
Dis. DISEGNO N. MACCHINA COMMESSA N. Fg. a.
comAu ) W 5816/ 11 LINEA LAVORAZIONE CIRCUITI DI MESSA IN 56581 24
SVISIONE, SITEm L 565 BASAMENTO MOTORE SERVIZIO oM 5
MECCANICA 05.05.97 140421/00 FAM. B DP.AH0 UNITA™ 13.2 184




i /fﬁtﬁu r

3 5 3 \_/ 8 3 ERN - 15 16
1210/24. 18+ > 1210/27.02
200~
2501
pap—
24.05——
2502
248 —
24.07 1
2503
1347
134.03—
|_wwoa
24C —— 258 -
24,09 25,051
25MT1 ——
25,03~
2505 2506
asMT1[ | A mmm_HH- iy
VR VA
1244i/24.18 +~1241/27.02
UNITA® IN UNITA® 1IN
SERVIZIO SEAVIZIO
y
-
[
ot
o
t
O
£ Segue Fg. 27
: COMMESSA N, Fg. n.
comau  |Pis: Emm%momm. 316/ 1 MCCHIN | INEA LAVORAZIONE CIRCUITE DI SERVIZID 56581 -
Y A GRAZIONE BASAMENTD MOTORZ CLIENTE FMA a1

MECCANICA

DATA

05.05.87

0 140121/00

FAM. B DP.150

UNITA™13.2

iB84




2 a 4 5 5 C 8 = 10 11 iz ,/LN 14 15 is i7 is8 /l».& ig
1240/e5.18 1210/3¢.02
2781
27 .63 1
-9 25MT1 L
1005L.2/100. t0+— |_o . 2705 25.03 =T~
270 278 |
2701 27.09 27.08 2714
20D
2706 2710 20.13
AN 12 %3 15 ﬁﬁm
ﬁﬂmm T I T N I mo>|_| 308 m§|_|
\_/ | _ 30.04 30167 27.03
ol % _
_munmp - — ——— _ [ _ 2716 2723
_ H I _ I 2DE 2781 134H
_ _ 26.15—1— 27.06— 7 134,17
H - - - _| - - - - — ™ = o 2717 AI“
278~ m§ N N 308 .
A7.087 7 27.03 \\: X3 \\»m x3 17 30.09
2707 2744
2703 L 271E
270 278 muo o 270 mumu_ll 20F o701
27.08- 7 27. omJ 27.087 1 27.11 26.17—T1 27.09
(2" R T
2704 2708 2709 2712 2713 2718 2722
274 ] &K evel 1 & e7c[ W & 27 1 & 276 W 7 27rFr[ ] & 276 iy
vA vA VR VR VR VR VR
211,35, 18+ = 1211/30.02
MANUALE ABILITAZIONE ANTIRIPETIZIONE ABILITAZIONE ANTIRIPETIZIONE STCUREZZA SICUREZZA
UNITA® MOVIMENTI MDVIMENTI MOVIMENTI MOYIMENTT
MANUALI MANUALT ON/OFF ASSI
LATD DX LATD 5X
NA NG NA NG NA INC NA .NC NAING
27.04 27.06 27.09(27.03 27.10: 15.04 55.12
27 .09 27.14(27 .08 22.13 §03.05
27 .17 103,44 103.03
180,11
m
-
[&]
5
=
[»]
b3 Segue Fg. 30
. COMMESSA N, Fg. n.
comau DS Emmmzm_u%mwpm\ﬁ MACCHT™A | INEA LAVORAZIONE CIRCUITI SICUREZZA MOVIMENTI 56581 57
P AV BRAZIONE TATh e BASAMENTO MOTORS CLIENTE FMA i
HECCANICA 05.05.97 140121/00 FAM. B OP.150 UNITA13.2 184




2 3 j S L
ffn\ 4 5 3 f@k 9 10 e i2 /f.txm 14 15 16 17 18 ,/t\,m 19
1210/27.18 = 1210/32.02
1348 — 1340 L
134.95 T 134,07 T 30A—
30,04~
3005 2014
3008
30B——
30,09
30rs1([]] 3orsz]]
=Y (24) 3009
30086 a007 mmo_mﬂﬂ
_|_. 1 ~ 4 1 L_ 3010
30FC1 30FC2 i
FINECORSA DI " FINECORSA DI
SICUREZZA SICUREZZA
30114 '
m“ vm_ _ 5 3 PE 5
X1 13 = EL“: —
3001 3002
o | K s ] & e | &
VR VA VR
1211727 18+ 1214 /3a.02
RIPARD DX ARIPARD SX RIPARIT CHIUSI
CHIUSD E CHIUSO E £ BLDCCATI
BLOCCATO BLOCCATO
5
Ky
(Al
o
“
m
= Segue Fg. 32
Bis. DISESND N. MACCHINA COMMESSA N. Fg. n.
S esoelil S65816/11 LINEA LAVORAZIONE CIACUITI DI CONTAOLLO 55501 i
05.05.87 140122/00 FAM. B OP.150 UNITA 132 184




fr.k.\ 2 i 5 [ //r\\ 8 9 t0 11 12 ,/!E\m 14 16 18 17 18 /.(‘\u 19
421G/30. 18+ - 1240
3zrca(--Y
Nz
%1 15
3203 ’
el ] &
VR
£211/30.48 1211
ASSE Z NON IN
OLTRECORSA
NA |NC
35, 03
105, 07|
.
oy
Q
g
E
= Segue Fg. 35
Dis. OISEGND N. MACCH COMMESSA N, Fg. n.
el SESEAG/ 11 ™ LINEA LAYORAZIONE CIRCUITI DI_CONTROLLO 56561 -
05.05.97 140121/00 FAM. B OP.150 UNITA" 13.2 164




1z L
S

2 3 4 5 ] /{k 8 k] 10 11 i4 15 iB 17
1213742, 15+ w1213
135A—
135,037
35014
25B ——
25,05~
3502
A
mmmﬂw- S
| .
355L1
350 104.04
—_ N )
32.07 aN .
3805
38MT 1 —— wm»l_lg
35.05~™ .02 71
35.03 2"}
3806
3507
Al M 8 3mMTal | A& Mt | &
VA VR VA
121471215+ 1214
RITARDO INSERZIDNE ESCLUSIONE
ESCLUSIONE POTENZA AESISTENZE
RESISTENZE ASSI
NA [NC
35.07
"
o
[
e
-
et
h=]
(=]
= Segue Fg. 36
Dis. DISEGND N. MACCHINA COMMESSA N. Fg, n.
SOMA : 1 LINEA LAVORAZIONE COMANDO POTENZA MOTORI 56581 a5
SO it __565816/44 | gigaEnto MoToRe —5% _
MECCANICA DATA mB.uLO»U,\OO
05.04.97 (S FAM. B 0°.1i50 UNITAT13.2 184




2 a 4 5 8 /(\xu a = ia i1 iz /{&\\w 14 15 18 17
124%/45.18 1215
1350 135C ~—
135.08 T 135,077
3601 3604
30E—-
30. 46—
aBe2 )
aMT2{ ] 8  3eMT3[ | A& 3eMTE[_ | 7K
VA1 VA1 vA1
12041/45.18 1201
POTENZA POTENZA ESCLUSIONE
MANDRINO 1 MANORIND 2 REATTANZE
MANDRING 1
y
—
[ ]
g
&
£ Segue Fg. 40
COMMESSA N, Fg. n.
comau  [0is: DISEGND N- | MACEHINA | INEA LAVORAZIONE COMANDD POTENZA MOTORI 56581 6
IOy TAVORATIONE [ m%iis_ 1671 BASAMENTD MOTORZ p—TTT _
HECCANICA 140121/00 FAM. B OP.150 UNITA  13.2 184

05.05.87




18 /k\ 19

2 3 4 5 & _//.rk\ 8 =] i 11 iz 14 i5 16 17
1501 /45.03 » 1504 /58.02
1303/148. 04+ 1503
¢ L r =9
138A1 ! 1388} 1! 138C) | 13801 |
Em.owm llw Em.omm !lm am.a...m llm n._m.omm IIm
m_”Qmm_P m_”H_mm.» m_”Qmmb mﬁgmm.’
- - g e o d
4001 4002 4003 4004
s LCF--X--T3ax xLCF--X--LT=x
4GEV] A0EV2 40EV3 40EV4
1502/15.03 1502/58.02
BLOCCAGGIO SBLOCCAGGIC AVANZAMENTO RITORNO
LARDCNI L ARDONI SLITTING SLITTIND
SLITTING SLITTING FRESATURA FRESATURA
LATD LATO
DISTAIBUZIONE DISTRIBUZIGNE
y
L
Q
3
5
£ Segue Fg. 50
] COMMESSA X, Fg. n.
camau - |Dis: Emmmzmomz 6/11 L LINEA LAVORAZIONE COMANDD ATTUATORY 56581 0
iy S| __BB5A16/11 g0ttt Worone — .
MECCANICA 05.05.97 140121/00 FAM. B OP.150 UNITA 13.2 184




18 Wfﬁhww 1g

4 5 5 ffk\ a E] 10 11 12 14 15 15 17
1AL/t 18— Jree 1R 1 /75,02
15171, 18+——] J— 154/75.02
1T4/1. 18+—] J—me 1T1/75.02
f |
1 0 \O Gl*n [
S0IA4 | | h
110-164) | _
e 31 1 g S0IA1
166.15
T |a [E- 2|8 |z
A A B |8 |B
Ml — — — cosTa1 380/165V.
B KVA
g |9 | .
8 |8 |8
BORSY 35MTR - - L
L oomstl] ][] e
r
a 8 %
v o @
2 £ ¥
T = g
[nng [(7 I ol
[=e) [ T e |
10 i Iy}
ALIMENTAZ.
POTENZA
ASST
=
-
(5]
o
.m
= Segue Fg. 55
Dis. DISEGND M. HACCHIN COMMESSA N. Fg. n.
OoMAL ) " LINEA LAVORAZIONE POTENZA ALIMENTATORI 50
DIVISIONE SISTEMI hehB16/11 BASAMENTO MOTORE
DI CAVIRAZIONE [oory am. CLIENTE a1
05.05.97 140421/00 FAM. B OP.150 UNITA™13.2 184




7(\

18 ,{t\& 19

2 3 5 6 10 i1 ia i85 16 17
g g @
m muu m 1401/34.03 1401 /100.01
S '
ﬂ B ﬂ 1402/714.03% > 1402/100.00
h
10807
108.17 70.7
b el ! 4
276
27.16 -_,
_ (5")
e a o CAVO SBIEMENS
_|~ NN — X118 x4 20
55141 | | w 6FX1_40c0_2BC~Z
[ee-404) _ _ . 1358 5503
288 S5TA1
el —|—1 107. 1t 135.0%
o ~ in
. g1 3 |8
iy T3] "y}
- gV
~IEIFIZLIE RS o B la o & |3 ~ =R iy
X111 X121 X411
213 |F
[I9] uw [Ty] -
I I I Y 2 DoAlLl c0 U1
‘a___ 'u__. CN
Ty
o
o
-t
©
-4
o
i
Q
g
M Segue Fg. 58
. COMMESSA H. Fg. n.
comau |09 DIsEER PACCHINA LINEA LAVORAZIONE ALIMENTATOR] ASSI 56581 -
e S69816/14 | Gswento roron: -
DATA STO. - -
MECCANICA 05.05.97 140121/00 FAM. B 0OP.150 UNITA™13.2 184




h../.%‘\.. 2 3 4 5 B a =] 10 11 iz 14 i5 hY:] i7 i8 Q 1g
1501 740, 18+
1502/40,18
1
135H; !
pmm.uu.mllm
i,
[ S
-
B A A T R % Al-AZ
2 |z iz -
B |8 I8
[ 1
— E8TC1 :
0 CAVO SIEMENS
7 D
el R I BFCY-348-58
— A
e 5 ¢
SR T S
1611B6M — Al U R
N — T H
$5117M ot Bl T E 70.145
e — 0 N
AL CONCENTRATORE BOAND ------ cla T
= E E
o CAVO SIEMENS
CAVO STEMENS
BFCO-344-28
BFAO-34B-4K —2
5804 m m m
wn w3 mn
1
M 5861 ERE1
7~ mmmE_HH_.ﬁw 58M1 ( 5. @ @
y -
S
- FREND MOTORE ASSE Z {378m)
= ASSE Z 1FTS104_DACO1_1_Z
2 Segue Fg. 5%
. COMMESSA N. Fg. n.
comau  (Dis: OISEENO M. HACCHINA | INEA LAVORAZIDNE ALIMENTATORE ASSE 7 56581 -
R eai — —oe5845/11 BASAMENTO MDTORE rone | FHA -
MECCANICA 05.05.97 ©140121/00 FAM. B OF.150 UNITA 13.2 184




8 (& 19

3 4 5 [ C ;] ] 10 11 12 //Q\m 14 18 16 17
P
m
>
3
T n - =T o
o 2@ 9 @ < X
I I I I o v = w0 -
Q Q Q Q 10 ) 5] [1s) w [ B | —
< =L =X =T -~ [ | | =L | el ™
— - — o [ o [n ) o = a o <
i w
! o |« | >
= [0y |M [= [t | |~ @ |§M [~ |~ |- M
[m]
1H]
>
O =
= &
Z 0O
[19]
PR IR (N DU AN ASURPE NI VU PRI P PR = owd
{ — §3
Mandewmdeuwdmwderwm e e med e e ) - rd EU
-2
oW
CAVC SIEMENS oz
GFC5348-58 @
—t (1] (=)
i bl [ w m - m - o T] o -
—
=
w
o
(=)
b=
(=)
=
.
o
[&]
=
%
2 Segue Fg. BO
. DISEGND M. HACCHIN, COMMESSA N. Fg. n.
eomad o 15/11 " LINEA LAVORAZIDNE CAVO DATORE DI IMPYLSI 56581 59
%uw«ﬂm@_ﬂwmﬂ@_ 065815 BASAMENTO MOTORE ASSE Z e FMA i
MECCANICA DATA STD. 012+/00 ,
05.05.37 14 : FAM. B OP. 180 UNITA™ 13.2 184




D

Y3INYII3
ANGIzeANAY™ [0
IWILSIS ANOISIALD
[ lgini=]

v1va
‘810

L6780 50

‘N ONDISIC

00/72T0F7F .o
77378595

YNIHIOYH

06T d0 8 "Wvd
JHOLCW OLNIWYSYE

INGIZVYHOAVYT YINIT

2 €T YLINN

ISSY J80L0W 0AVD

AINIITD
"N V¥SS3WWOD

Vi
18895

B+ anbag

451
i
‘4§ -Bg

09
0L

CONNETTORE
0I POTENZA
BOCCOLE A 6 POLI

MANICOTTO OI
FINE CAVO

A NORMA

DIN 46228

"vP-BFEBD49

SNIHIIS OAVD

R i R P

SERVOMGTORI DA 1FTS02. A 1FTS04.

U
BR2 ar
bl arancio
blu
W
BR I"t
rt rosso
rosso

nero

gnge
verde gisgllo

Controconnettore BFCO348-70A
e GFC9348-70N

VISTA SUGLI SPINGTTI DEL CONNETTORE DELLA SCATOLA A FLANGIA SUL MOTGRE

[ I 4

l____[jiii]SCHERMO

SERVOMOTORI DA 1FT50B6. A 1FT943.

BRZ
bl
blu

BR
rt
resso

W u
rt ar
rosso arancioc

gnge
verde gialle

Centroconnettore SFC9348--70C
e BFCO34B-7DM

)

113 01

Z1

LA

=13

51 fwxx g1




05.05.97

FAM. B DOP.150

UNITA13.2

,/l\ 2 3 4 5 6 /{k\ a 9 10 i1 12 /f\w 14 15 16 17 18 /@\w 19
A2 SCHEDA SINUMERIK K30 CIRCUITO DI MISURA %
X 141
ENCODER ENCODER ENCODER
1 3 2
-t Cal -
m [4Y] -~
-t - -1
[l > > >
CAVD SZEMENS N.1 CAV0D SIEMENS
BFX4_200_28C-Z BFCE 344_28
55.17 58.14
ENCODER
ASBE Z
.
=y
(&
-
=
[=]
= Seque Fg. 789
Dis. DISESND N. HACCHIN COMMESSA N. Fg. n.
E,\%_.uu,m.pmﬁma : 565816/ 11 * LINEA LAVORAZIONE CONNESSIONI CIRCUITD 56581 70
ot .wmw\%»mbmwnzm DATA s, . BASAMENTO MOTORE DI MISURA CLIENTE FMA o
14042:/00 (84




i8 Q 19

F.\ 3 3 : 5 ] _,(\ ) g 10 11 12 /r&&_w 12 ) 16 17
1R1/50. 18— ——1A1
151/50. 18+—{ }—= 1581
i1T1/50. 18— f—1T1
[ S | |~ 17
—LC..iClC|_I|II. —LC|C|C|T..|..;!§:
751A1 | | ._ 7512 | _ _
(36-504) | I (28-408) | [
s 11 1] 751A4 3t 1 75IA2
107.07 107,07
£ 13 |5 £ |2 (B
™~ ™~ ™~ ~ ~ ~
36MT2 - L L
3603 ~~ ——
£ b B '
R (R
3MTa e L L .
36.05 1~ —— ——
36MT5 - L L N_ Ww
36071~ T T 75xL.4 — w
75
RC1 75
RC2
PR
ROR R A it
g8 B
[t}
75M1 [ 5. 75M2 1 5.
= r—
%
S MOTORE MOTORE
- MANDORIND 1 MANDRIND 2
m 22KW 4P 15KW 4P
= Segue Fg. 100
Dis. DISEGNE N, MACCHINA COMMESSA N, g, n,
caMaL *® LINEA LAVORAZIONE MOTORT ASINCRONZ 56581 75
DIVISIONE SISTEMI 565816/11
DI LAVORAZILINE BASAMENTO MOTORE CLIENTE FHA !
MECCANICA | PATA 510 4140121/00 :
05.05.97 FAM. B 0OP.150 UNITA™13.2 184




[ 2 3 4 5 [ i ; ] 10 11 [F] [ .wm 14 55 iB 47 11:] ] o1e
o \/ J )
,_ % | _
o9 5 8
n n -— -
g 8 g E
a o 3 A
S e 2
- - Y. _ _Jo e DR [« 27A— o 0 o I 3
Somiw m_> S, Somrmw 9 - S I_ 2TA— 100Ps1 {3 Bo_umm_.x_o Sonmw_.\_o
100SL2
a7.02
A
100002 100014 10002 10003 10004 10005 10006 10007
3 4 5 B 7 B8 9 10 11 12
L+ E 0.0 E 0.1 E 0.2 E 0.3 E C.4 E 0.5 E 0.6 E 0.7
6ESH 430-4UA12 1° BYTE RACK 1 SLOT 3
UNITA® UNITA® UNITA® UNITA® UNITA CICLD RICHIAMO ANNULLO
INCLUSA ESCLUSA IN AUTO IN SINGOLO IN MANUALE UNITA® UNITA® DISFUNZ.
.
-
bt
o
5
(=]
= Sague Fg. 101
] SND N. M COMMESSA N, Fg. n.
coman 0 preEm Y AR LINEA LAVORAZIONE INGRESSL 24V. 56581 100
DIV SIONE SISTEMI 565816/41 TOR
D1 LAVORAZIONE [o— oo - BASAMENTO MOTORE CLIENTE FMA a1
Heccanca 140122/00 UNITA 13.2 184

05.05.97

FAM. B OP.1G50




S 2 E 4 5 [ L 8 9 10 11 12 15 16 17 13 /ﬁ& 19
H;W it At a [—f — === === - == A
g g 355L1 _ _ _ 1 g o
“~ -~ 35.05 -~ o~
o = ; I [ | =
I3 10 N I O o o A
::m_Lw 1S S 101P51+{9 s01ps2h-43 101Ps3+{ 3
A B8 _ [ | _
| | _ _
b — e — — e ] L e — ey m — — — — J
N2 N7 N Y g v
19100 10101 10102 101032 1050c4 10105 10106 10107
13 14 15 16 i7 18 19 20 21
E 1.0 E 1.1 E 1.2 E 1.3 E 1.4 E 1.5 E 1.6 E 1.7 L-
BESH 430-4UA12 2° BYTE BACK 1 SLOT 3
ABILITAZ. INIBIZIONE SELEZIONE SELEZIONE COMANDO SELEZIONE SELEZIONE COMANDO
TASTIERA OL TAECORSA FASE + FASE - FASE FASE + FASE - FASE
ASSI SELEZIONATA SELEZIONATA
\ RN
N N
LATO DX LATO SX
y
o
(&)
3
E
= Segue Fg. 162
i3, TSEGND N. HAl GCOMMESSA M. Fg. n.
camay P10 O esB16/11 S LINEA LAVORAZIONE INGRESSI 24V, 56581 101
DY EAVERAZIONE BASAMENTO MOTORE e FMA o
MECCANICA | PATA s10. 21/00 :
05.05.97 140121 FAM. B OP.180 UNITA  13.2 184




-
1]
-
w

05.05.97

.K.,l\ 2 3 5 C ] 10 11 12 14 55 16 57
-t - (=3 (=]
g 3 g 3
< I T I
ot —
S g g g
- - 20A— 24C—— 268 —— 24A—— 248 — g . O -
20.05— T 24,0971 25.05 71 24,057 24.07 71— pomm_lmw Mu I—O
A B
xm“”w xm&”m XN“”a xm“”q xm“_”m
10200 10201 10202 10203 10204 10205 10206 10207
25 26 27 28 29 30 31 32 33
E 2.0 E 2.1 E 2.2 E 2.3 E 2.4 E 2.5 E 2 .6 E 2.7
BESS 430-4UA12 3° BYTE RACK 1 SLAOT 3
CIRCUITI MESSA IN UNITA® IN EMERGENZA UNITA® UNITA™ IN UNITA™ IN
AUX. SERVIZIO SERVIZIO NON NON TN LAYORO CAMBID UT.
INSERITI AZICNATA BLOCCD
.
T
4]
e
hot
o
2 Segue Fg. 103
. ) " COMMESSA N, Fa. n.
BIVISIONG SISTEMT - Dmmmzmumzm@ 16/ 11 " LINEA LAVORAZIONE INGRESSI 24V. 56581 102
DI LAVORAZIONE s BASAMENTO MOTORE otgnre  FMA Ch
MECCANICA  |DATA "140121/00 ;
FAM. B 0OP.150 UNITA13.2 184




w‘,/f.!\ 2 3 4 5 C 8 11 iz f/...rw».u\u 14 i5 b3:3 17 i8 /otvx\w ig
H | J *
-t -l (=] Q
g ¢ is
IO T I
oJ —t - [qY]
2 9 g 2
- 27F ~i 276 — 200 — 278— 270— Q A -
27 43—+ 274571 20,4371 27 05— 27,081 103P51 —II_O w_Dw_Umm—l m
xm“”m xm&” 10 xm“”um xm“l/l 12 xm“”num
103400 10301 10302 10303 103204 10205 10306 10307
34 35 36 37 38 39 40 41 42
E 3.0 E 3.1 E 3.2 E 3.3 E 3.4 E 3.5 E 3.6 E 3.7
B6ESS 430-4UA12 40 BYTE AACK 1 SLOT 3
SICUREZZA SICUREZZA UNITA® OPP. ABILITAZ. ABIL.ITAZ. MARCTA ARRESTO
MOVIMENTZI MOVIMENTI NON TN MOVIMENTI MOVIMENTI MOTORE MOTORE
ON/OFF ASST BLOGCQ E MANLALT MANUALI MANDRINO MANDRINO
AIPART CH. LATOD DX LATO SX
"
o
(&)
-rd
i
=
[
= Segue Fg. 104
ts. DISEGND N. MACCHINA COMMESSA N. Fg. n.
coMAU 1 LINEA LAYORAZIONE INGRESSI 24V, 55581 103
DIVISIONE, SISTEME b6b816/1 TORE
Bl LAVORAZIONE [prrs e BASAMENTO MO cLzente  FMA a1
MECCANICA 05.05.97 140121/00 FAM. B OP.150 UNITA'43.2 184




ff\ 2 3 ] 5 & /f\ a ] 10 1 12 14 s 18 17 18 /(& 19
R | | _
- - [+] (=1
I 3 Iz
o - Eal o
g g i} T s
A 304 30B—L 20E 20F - A
30.04T1T 30.09 71 20,4871 201771
xm“” 17 xN“” 1] xm“” 48 xm“” i6
10400 104014 10402 10403 10404 30403 10406 10407
3 4 5 ) 7 B 9 10 11 12
L+ E 4.0 E 4.1 E 4.2 E 4.3 4.4 E 4.5 4.6 E 4.7
BESS 430-4UA1Z2 1° BYTE HACK 1 SLOT 4
RIPARD RIPARO AIPARI AIPAAI
LATD DX LATO SX COMUNT COMUNI
CHIUSO E CHIUSO E CHIUSI CHIUSI
BLOCCATO BLOCCATO LATO DX LATO SX
.
-y
(&)
g
o
£ Segue Fg. 105
. DISEGND N. HACC COMMESSA N. Fg. n.
coma | S65816/14 "™ | INEA LAVORAZIONE INGRESSL 24V 56581 104
T e AT TN e o = BASAMENTD MOTORE ELIENTE FMA a1
MECCANICA 05.05.97 140121/00 FAM. B OP.150 UNITA" £3.2 184




; 2 3 4 5 H 5 a9 ic 11 12 { 13 14 15 16 17 i , . 19
b % k i
- 1 o A=
g 3 s g
T I I
o — ~ Qd
S 2 g
- - e osrc1 (g 10sFc2)--8 = -
xm“”»m
10500 14501 10502 19503 16504 10565 10506 10507
13 14 15 16 17 18 18 20 21
E 5.0 E 5.1 E h.2 E h.3 5.4 £ 5.5 E h.B6 E .7 L-
BESS 430-4uAai12 2° BYTE RACK 1 SLOT 4
ASSE Z FINECORSA FUORT
NON TN ZERD INGOMBRO
OLTRECORSA ASSE 2 ASSE Z
.
=
(&)
g
5
o
= Segue Fg. 106
. . COMMESSA N. Fa. n.
comau | Bl iy A16/11 MPCHINA | INEA LAVORAZIONE INGRESSI_24V. 56581 105
Y EAVERASIINE 262581671 BASAMENTO MOTORE CLIENTE FMA CRY
MECCANICA  |DATA 59 140121/0C
05.05.97 1401 FAM. B OP.150 UNITA® 132 184




—,( / i i i 5 -
[ 2 E] 4 5 [ < B El 10 1 iz . 14 15 16 17 8 /(.k 19
g 0 505
T g 2 2
oo «~i 0l
[w] L) o O
33 17— nf S
J7ATZ aTat/a.05 1o6cTa[o}~4 a0scTRfE) S0TA4/50.050—
10608
41274050
xu.j/ 1 xm&/ 2 xm\ﬂ 4 i xw\\.ﬂ 5
10609 10601 10602 10603 10604 10605 10606 10607
25 26 27 28 29 32 31 32 33
E 5.0 E 6.1 E 6.2 (= 6.3 E 6.4 = 6.5 E 6.6 E 6.7
EESS 430-4UA42 3% BYTE RACK 1 SLOT 4
INT. AUT. INT. AUT. TEMPERATURA TEMPERATUSA INT. AUT.
CHIUST CHIUST ARMADIO ARMADIO CHIUSQ
SERVIZI CONDIZ. CUBICOLO POTENZA AUTOTRAED
ARMADT EFFICIENTE EFFICIENTE ALIMENT .
ASST
y
o
[&]
2
e
j=)
2 Seque Fg. 107
is. . M COMMESSA N, Fg. n.
comau |0 Emmmza%um 15 ACCHINA | INEA LAVORAZIONE INGRESST 24V . 56561 105
Dy RV ERAZIINE . [ mIP\lDlﬁs. - BASAMENTD MOTORE T 1
MECCANICA 05.05.97 140121/00 FAN. B 0P.160 UNITA'13.2 184




[
=
-
<}

_ 2 3 i 5 6 f(\\ 9 10 11 T 3 14 15 16 17
- el L= (=]
iz 5 s
I RAR
[47) i -~ o
g g g &
AR umH»u\qm.amT% wmm__m.,m_wHH mm?Q&.ET% mmmw._.awMH AR
10708 1a703
umem\vm;mTl/n.w wm_w_ﬁwHH
: 10712
36MTS5——
36.07 T
A a7 X3 Ne @R IR 10 xR 11
10700 10701 10702 10703 10704 10705 10706 10707
34 35 36 37 38 39 40 41 42
E 7.0 E 7.1 E 7.2 E 7.3 E 7.4 E 7.5 E 7.6 E 7.7
BESS 430-4UA12 4° BYTE RACK 1 SLOT 4
INT. AUT. POTENZA INT. AUT. POTENZA
CHIUST MOTORI CHIUSO MOTORI
POTENZA MANDRINT POTENZA ASSIT
MOTORI CHIUSA ASSI CHIUSA
MANDRINTI
=
Ky
(Al
o
Yy
o
[w]
= Segue Fg, 10B
Dis. DISEGND N, MACCHIN COMMESSA N, Fa. n.
E<.m_w,.n__u%m>mr“mqm5 ) mmmmm“_ 65/41 " LINEA LAVORAZIONE INGHESSE 24V. 56584 107
Bl LAVIRAZIONE rven am — BASAMENTD MOTORE CLIENTE FMA o1
HECCANICA 05.05.97 140424/00 FAM. B OP.150 UNITA 13.2 184




05.05.97

. 2 3 4 5 B { .,ﬁ a g 10 ii 12 H . u 14 15 i85 17 18 ig
_ | | _
-t - (=] (=)
5 5 g g
2 2 ? oz
d b ~ U
L] (o] (] (o]
< = <
L] Rl Ll L]
10807
55.15
10800 10801 {0802 108G3 10804 10805 108086 10807
3 4 5 5] 7 8 g 10 11 12
L+ E 8.0 E 8.1 E g.2 E 6.3 B.4 E 8.5 B.B E B.7
BESH 430-4UA12 1% BYTE HACK 1 SLOT 5
ALTMENT .
ASST
EFFIC.
’
-
[a]
g
5
£ Segue Fg. 109
. COMMESSA N. Fa. n.
somau |7 Emmmzmomz.wm 15/11 PACERINY L INEA LAVORAZIONE INGRESSI 24V 56561 108
DIVIS
% o r%\_“_mm%mmwmzm DATA S0, > BASAMENTD MOTOARE CLIENTE FMA a1
MECCANICA 140121/00 FAM. B DP.150 UNITA13.2 184




m.,.ﬁ,&\.n 2 a 4 5 3] [ ] 11 12 /ft&m 15 16 17 18 (\Q 19
W w w W
g 2 g 9
S 3 33
2 % g 9
- 109¢P1 (IHG - o
10940 10901 10802 10903 10204 10905 10945 10907
13 id 15 i6 17 18 19 20 21
E 9.0 E 9.1 E 9.2 E 9.3 8.4 E 9.5 9.6 E Q.7 L-
BESH 430-4UA1Z 2° BYTE RACK 1 SLAOT S
RIPRESA
GIOCD INS.
LARDONE
CENTRALE
ASSE Z
"
-
(4]
-t
o
m
= Segue Fg. 110
K COMMESSA N, Fg. n.
comay |0 psEe MO | INEA LAVORAZIONE INGRESSI 24V. 56581 100
DIVISIONE SISTEMI 5816/11 =
DI LAVORAZIONE [orrr p— BASAMENTD MDTORE CLIENTE FMA ot
MECCANICA 05.05.97 140121/00 FAM. B OP.150 UNITA 13.2 184




05.05.87

ﬁfa ; 2 3 4 5 6 ,ftk.xv g 11 W:f&wu 14 15 18 17 [ /Kw 18
g g =
RN T =
o - ~ 4
(=] =] o O
T = v =
- = i hal
306
0461
2402 3001 3002
i 0 i Y
11000 11001 11002 11063 11004 11005 11006 11007
25 25 27 28 29 30 31 32 33
E 10.0 E 10.1 E 10.2 E 10.3 E 10.4 E 10.5 E 10.6 E 10.7
BESH 430-4UA12 3° BYTE RACK 1 SLOT 5
UNITA' RIPARO DX. AIPARD SX. RIPARI
NDN IN CHIUSA E CHIUSD € CHIUSI E
EMERGENZA BLOCCATG BLOCCATO BLOCCATI
.
=
(&}
g
Bal
=]
£ Segue Fg. 111
. COMMESSA N. Fg. n.
comau R O e i fa s LCCHIM | INEA LAVORAZIDNE INGRESSI 24V, 56561 110
P AR = olli BASAMENTO MOTORE crene | FMA G
HECCANICA 140121/00 FAM. B_OP. 150 UNITA 13.2 184




MECCANICA

05.05.97

$9-140121/00

FAM. B 0OP.150

UNITA™13.2

fi& 2 3 a 5 \_/ 8 9 10 1 1z f/t\w 1 15 16 17 18 ,/Ev 19
H | | V
T paliL
gz NI
~— ~ ~i -t
(4] 5
< (=
T
- = =
111CP1 |0HG 114FCL| 111FC2| |
1ii00 11101 11102 11103 11404 11105 11106 11107
34 35 3b 37 38 39 40 41 42
E 11.0 E 11.1 £ 11.2 E 11.3 E 11.4 E 11.5 E 11.6 E 11.7
BESH 430-4UA12 4° BYTE RACK 1 SLOT o
LARDONI SL.ITTINO SLITTING
BLOCCATL FAESATURA FRESATURA
SLITTINO LATO LATD
DISTRIBUZ. OISTAIBUZ.
AVANTI INDIETRO
.
i
[&]
-
-
g
= Segue Fg. 132
. N MACCHINA COMMESSA N, Fg. n.
ES%M%?MwHE - Emmmzmnmzmm 16/11 LINEA LAVORAZIONE INGRESS] 24V. 56581 111
DY L AVERAZIONE BASAMENTO MOTORZ CLIENTE FMA a1
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CONNETTORE X1
ARMADIO | SIGLA SIGLA
POTENZA | PAATE FISSA | PARTE MOBILE
P13.2 - X1 | P13.2 - X4
CUBICOLO SIGLA SIGLA
UNITA® PARTE FISSA | PARTE MOBILE
C13.2 - xt | c13.2 - x4
PIN FILO
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CONNETTORE X2
ARMADIO | SIGLA ST6LA
POTENZA | PARTE_FISSA | PARTE MOBILE
P13.2 - X2 | P13.2 - x2
CUBICOLO SIGLA SIGLA
UNITA® PARTE FISSA | PARTE MOBILE
C13.2 - X2 | C13.2 - X2
PIN FILO
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DATA
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CONNETTORE X3
ARMADIO ST6LA SIGLA
POTENZA PARTE FISSA | PARTE MOBILE
P13.2 - X3 | P13.2 - X3
CUBICOLO | GIGLA SIGLA
UNITA® PARTE FISSA | PARTE MOBILE
€13.2 - X3 | €43.2 - X3
PIN FILO
1 10600
2 10601
3
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CONNETTORE X4
ARMADIO | SIGLA STGLA
BOTENZA | PARTE FISSA | PARTE MOBILE
pi3.2 - X4 P13.2 - X4
CUBICOLO SIGLA SIGLA
UNITA® PARTE FISSA | PARTE MOBILE
C13.2 - X4 | C13.2 - X4
PIN FILO
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pi3.2 - X5 | P13.2 - X8
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MASTER PARTE FISSA |PARTE MOBILE
P3 - X211 P3 ~ X211
PIN FILD
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. 2 1902
3 1204
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10 2201
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12 2203
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