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guwﬁmw@wmmmm_‘m% - 6530186/ 10|BAsaMENTO MOTORE "FAM.B"-ITEM 104 CLIENTE:  F.M.A. g
MECCANICA '30.10.92 SCARICO OPF. 60 /CARICO OP. 70 225




Modifiche:

i1 12

ANOMALIE

O j& W I -

o LN Re)

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

i3

14

15

i6

17

i8g

19

COMALS

DIVISIONE SISTEMI
D1 LAVIORAZIONE
MECCANICA

Ois.

LAIMAR

DATA:

30.10.92

DISEGNG N:

630186/10

MACCHINA:

LINEA DI LAVORAZIONE

TARGA ANOMALIE

COMMESSA N:

63018

BASAMENTO MOTORE "FAM.B"-ITEM 104

CLIENTE:

F.M.A.

Fg. n.
164

SCARICO OP. 60 /CARICO OP. 70

di
225




g

1 2 3 4 5 B 7 a 10 11 i2 13 14 15 16 17 i8 19
GRUPPO "A" GRUPPO "B"
1| CENTRATORI ALTI 1| APERTURA DOSATORE N& 5
2| CENTRATORI BASSI 2| CHIUSURA DOSATORE N2 5
3| APERTURA ARRESTO N2 1 3| ROT. RULLI TAVOLA GIR. N2 3
4} CHIUSURA ARRESTO N& 1 41 ROT. AV. TAVOLA GIR. N2 3
0| APERTURA DOSATORE NQ 2 S| ROT. IND TAVOLA GTR. No 4
B | CHIUSURA DOSATORE N2 2 6| APERTURA DOSATORE Ne 3
7| ROT. AV. RULLI TAV. BIR. Ne 2 7| CHIUSURA DOSATORE N2 3
8| ROT. IND. RULLI TAV. GIR. N2 2 8| ASCENSORE ALTO
9| ROT. AV. TAVOLA GIR. N& 2 S| ASCENSORE BASSD
10| ROT. IND. TAVOLA GIA. N2 2
11| APERTURA DOSATORE N2 4
12| CHIUSURA DOSATORE N2 4
13| ROT. RULLIERA N2 4 PER ESTRAZIONE
141 ROT. RULLIERA N2 4 PER INTRODUZIONE
15| ESTRAZIONE PEZZO SU BAIA DESCRIZIONE TASTI FUNZIONE
16| INTRODUZIONE PEZZO DA BAIA F1 1 VISUALIZZAZIONE ALLARMI
17| ROT. RULL. DA TRASP. INGR.+RULL. TAV. N2 2 F2 | CONDOTTA GUIDATA
18| AOT. RULLI TAVOLA N2 2 + TRASP. INF. F3 | IMPOSTAZIONE CODICE
19 F4 | VISUALIZZAZIONE CODICE TIPO PEZZO IN CICLO
s 20 | DISCENSORE BASSO
=~
m 21| DISCENSORE ALTO
a
o
=
oOMAL Dis. DISEGNO N: MACCHINA: K
HIRESER " " 530 186/ 1 O|simmo worone "ot eaE Tol L MALL PR saoce I
HECCANICA ™ | 30 10. 92 SCARICO OP. 60 /CARICO OP. 70 SEE T HLA. o




2 3 4 5 8 7 B 10 11 12 13 15 i6 17 18 19
N°| TIPO SIGLA DICITURA N°| TIPO SIGLA DICITURA
080LSBD 0B0L.SVD
CIRCUITI AUSILIARI INSERITI U
1 lbsoADY 1691 13 bosoADY 100LS5 |-BULLIERE AVVIATE
099BA9S2 4V 099BASS24V
080LSBD . 080LSVD
ITEM 10 IN SERVIZIO
5 losoADy 100L54 14 baoany 101 So |-BICHIESTA PEZZO SU BAIA ACCETTATA
099BASS24V 099BASS24V
0BOLSVD 0B0OLSVD
CICLO DI SVUOTAMENTO ACCETTATO
3 bBoADY 101181 15 beoADY 101L S5 |-PBEINTEBRO PEZZ0 SU BAIA ACCETTATO
099BA9S2 4V 0G9RAGS24Y]
080LSBLD e
GRUPPO 'A’ IN MANUALE
4 |080ADV 100L56 16 TAPPO
099BA9524V
0801 SVD
CICLO A
099BAGS 24V
080LSBLD h 0BOLSYD
HAND-HELD GR. 'A’ ABILITATA cICL
6 losoaDv 103L.S5 18 losoAny 100LS8 U GENERALE AVVIATO
099BA9S24V] 099BATGS24V
080SCDOY 0BOPVG
DISINSERITI INSERITI
7 Fo37 12511 19 psoBFiov | B7PSp |-AYYIO RULLIERE
0BOBF 41V CIRCUITI AUSILIARI
080PVG DBOPNG
MESSA IN SERVIZIQ
8 beosrF2ov | 16PS1 20 psoBriov | 67PSE  |-PICHIESTA PEZZ0 SU BAIA
0B0B10V
080SCD03 : DBOPNG
DISINSERITO INSERITO
9 Fo34 68SL2 21 losoBF10v | B7PS7 REINTEGRO PEZZO SU BAIA
0BOBF11V SVYUOTAMENTO MACCHINA
080SCDOI 0BOSCINCOA
MAND AUTO
10 Fo34 68SL 1 22 Fo33 175L4  |-iBINSERITA INSERITA
0BOBF 11V CICLO LOCALE GRUPPO 'A’ 0BOBF 11V INIBIZIONE OLTRECORSA GRUPPO ‘A’
0BOPNG o
11 TAPPO 23 bogosr1ov 58PSD AVVIO CICLO LOCALE GRUPPO ‘A
y
2 0B80SC009 0BOPNG
ABILITATA DISABILITATA ]
g 12 Foa4 6551 1 24 lososFiov | 67PS4 |-AYYIQ CICLO GENERALE
5 0BOBF14V | HAND-HELD GRUPPO ‘A’
O
M .
. DISEGNO N: MACCHINA: i o
oomau % AIMAR LINEA DI LAVORAZIONE TARGHE PULSANTIERA 15 COMESSA ™ 63018 166
DIVISIINE SISTEMI n 1
DI LAVORAZIONE [po— @wo m_.mm \ Q. O BASAMENTO MOTORE "FAM.B"-ITEM 10+ GRUPPO A CLIENTE: F.M.A. di
MECCANICA 30.10.92 SCARICO OP. 60 /CARICO OP. 70 525




1 2 3 4 5 5} 7 2] g 10 11 i2 i3 14 15 16 17 18 19
N°l TIPO SIGLA DICITURA
080PRG
RRESTO RULLIERE
o5 beosr11v | 67PS3 A
2b TAPPO
0BOPBLG
PROVA LAMPADE
2/ [0BOBF40V 6/P51
28 TAPPO
0BOPRG .
ABRESTO CICLO LOCALE GRUPPO 'A
29 080BF 11V 68PS3
080PRG
ARRESTO CICLO GENERALE
30 losoBF11V b7PSH
O080RER
EMERGENZA GENERALE
31 psoBF11V 16PS2
0B0ORER s
EMERGENZA LOCALE GRUPPD A
32 080BF 11V 17PS1
0B0OPBLG
ANNULLO DISFUNZIONI
33 losoBF410v 57P58
14DY1
T].
. <L
>
Ll
e
<[
—d
[al
.. m
a lan |
- M
[}
-
y—
-
A=}
o
=
. DISEGND N: MACCHINA: ] ) -
oo 1 LATMAR LINEA DI LAVORAZIONE TARGHE PULSANTIERA 15 COMMESSA N 3018 g
STEM M M
D1 LAVORAZIONE DATA: mwo Q. mm\ Q. o BASAMENTO MOTORE FAM.B"-ITEM 104 GRUPPC A CLIENTE: F.M_A. di
MECCANICA 30.10.92 SCARICO OP. 60 /CARICO OP. 70 Do




1 g 3 4 5 5] 7 B =] 10 11 i2 i3 15 16 17 i8 19
¢ > ;
N TIPO SIGLA DICITURA N TIPO SIGLA DICITURA
0BOLSBD 080LSVD
CIRCUITI AUSILIARI INSERITI
1 bBoADv 16L.S3 13 jo80ADV 103157 (—DULLIERE AVVIATE
099BASS24M 099BA9S 24\
0B0LSBLD
GRUPPO IN MANUALE
2 losoADvV 10356 14 TAPPO
099BAIS24V
0B80LSBLD P 0B80LSVD
HAND-HELD GRUPPO ’'B* ABILITATO o
3 oBoADY 103153 15 logoADV 103158 [-LLELO LOCALE AVVIATO GRUPPD 'B
DUUBAUSL 4V 090BASS2 4V
0BOLSVD DBOPVG
B GRUPPO IN SERVIZIO
d 4 bsoADV 103L.54 16 josoBF10V 70PS2 AVVIO RULLIERE
099BA9S24V
080SCIDCO3
- mmmmnuom 2051 1 MANO AUTO 17 Foaa 595 1 DISINSERITA INSERITA
0BOBF11V CICLO LOCALE GRUPPD ‘B’ 080BF11V INIBIZIONE OLTRECORSA GRUPPO ‘B’
080SCDOS 0BOPNG
ABILITATA DISABILITATA v .
6 Fo3s B85S 2 18 osoBriov | 70PS4 |-AYVIO CICLO LOCALE GRUPPO 'B
0BOBF 11V HAND-HELD GRUPPO ‘B’
0BOPVE 0BOPAG
MESSA IN SERVIZIO ARRE
/ (0BOBF20V 22PSo 19 lbaoBF 11V 70PS3 STO RULLIERE
0B80BA0V
ZA2-VA12+
DISPLAY SELEZIONE ANOMALIE (DECINE)
8 |[za2-vA03 111D0Y2 20 TAPPO
. JAB-VA1Z+ . 080PRS
DISPLAY SELEZIONE ANOMALIE (UNITA') ARR o
9 Izaz-vaoz | 111DY1 21 losoBF11y | 70PS5 ESTO CICLO LOCALE GRUPPO 'B
10 TAPPO ee TAPPO
OBOPBLEG
ANNULLO DISFUNZIONI
11 losoBF10V 70PS1 23 TAPPO
y
2 0B0OPBLG AVANZAMENTO DIAGNOSTICA
3 12 [080OBF 10V 70PS6 24 TAPPO
e
a
=
j ISEGNDO N: MACCHINA: . i ;
- SOMAL b AIMAR | LINEA DI LAVORAZIONE TARGHE PULSANTIERA 29 COMMESSA N £3018 68
DIVISIONE SISTEMI " 1
D LAVORAZIINE [=-— 6530186/ 1 (O|BASAMENTO MOTORE "FAM.B"-ITEM 10{ GRUPPO B CLIENTE:  F.M.A. i
MECCANICA 30.10.92 SCARICO OP. 60 /CARICO OP. 70 005




1 2 3 4 5 B 7 8 9 10 11 i2 13 14 15 i6 17 iB 19
N°| TIPO SIGLA DICITURA
0BORER
EMERGENZA GENERALE
25 [o8oBF11Y 16P54
OBORER L
EMERGENZA LOCALE GRUPPO ‘B
20 l080BF11V 22P5S3
27 TAPPO
28 TAPPO
.
-
(4]
-~
5
o
=
. DISEGNO N: MACCHINA: . . .
oma P ATMAR LINEA DI LAVORAZIONE TARGHE PULSANTIERA 29 COMMESSA N 53018 m@mm:
DY LAVORAZIONE == 6530 186 / 1 Q|BASAMENTO MOTORE "FAM.B*~ITEM 10] GRUPPC B CLIENTE:  F.M.A, a1
MECCANICA 30.10.92 SCARICO OP. 60 /CARICO OP. 70 555




R e | gl

T 1 2 3 4 9 8 7 g 10 12 13 14 15 16 17 18
N°| TIPO SIGLA DICITURA TIPO SIGLA DICITURA
080LSBLD s 080LSBLD
HAND-HELD GRUPPO 'A' ABILITATO HAND-H B
1 bBsoapv 101LS8 BOADY 105154 ELD GRUPPQ 'B‘ ABILITATO
SGBAGS 24V 099BA9524V
0BOLSAD e 0B0LSRD
EMEAGENZA GRUPPD 'A' AZIONATA EMERGE .
2 beoany 101LS7 B0ADY 1051 56 NZA mmc_u_uo B' AZIONATA
(99BA9524V 0G9BA9S24\
0BOLSVD 080LSVD »
_ RICHIESTA APERTURA CANCELLO A
3 bsoanv 101LS6 b80ADY 10585 |-BLLHIESTA APERTURA CANCELLO
(1 9Y0AYS2AY GHUPPO "A' ACCETTATA 0S9BASS 24V GRUPPD "B’ ACCETTATA
0 BOPNG OBOPNG . - -
RIPRISTING APERTURA CANCELLO RIP
4 peosr1tv | BBPS3 ogosF11y | BEPSS  |-HFRISLING APERTURA CANCELLO
GRUPPO "A° GRUPPO 'B-
DBOPNG DBOPNG .
- RICHIESTA APERTURA CANCELLD | r1cH
5 80OBF11v 66PS4 B0BF 11V 66PSE ICHIESTA APERTURA CANCELLO
GRUPPO ‘A’ GRUPPO 'B°
1
b TAPRPO TAPPO -
BORER 080RER
EMERGENZA GENERALE MER
7/ BoBF11v 16PS5H O80BF 11V 16PS7 EMERGENZA GENERALE
.
w
L0
E
S PT6E GRUPPO A’ PT6 GRUPPQ 'B° Seqgue Fg.171 -
; : MACCHINA: ) o
DVISIRE SISTENI ”* LAIMAR PISEERD X AN | INEA DI LAVORAZTONE TARGHE PTE GRUPPO ‘A’ E "B COMESSE N 53018 mwum,
VIS SISTEM — " " f .
DI LAVORAZIONE [ 6301 mm\ 10 BASAMENTO MOTORE "FAM.B CLIENTE:  F.M.A. T
MECCANICA 15.09.92 = ITEM 10 — SCAR.OP60 - CAR.OP70




s

SRR TR

...... ] : 3 a 5 3 7 6 3 10 11 12 13 14 5 Y 5 m 5
N*t TIPO SIGLA DICITURA
DE0LSVD
DOSATORE Nz 2 APERTO
1 D8oADV 105L.S1 =l Z
099BATS24\
0DB0LSVO
DOSATORE Nz 2 CHIUSO
2 [BOADV 105L52 ‘,
99BA9524M
3 TAPPO
0801 SAD . )
EMEAGENZA GRUPPD ‘A’ AZIONATA
4 peoaADY 105L53
D99BASS2 4\
OBOPNG
APERTURA DOSATORE Nz 2
5 bsoBF1iov 66PS 1
DBOPNG
§ . CHIUSUBA DOSATORE Nz 2
5 baosFriov 6oPS 2
OBORER X
EMERGENZA GENERALE X
7 bBeoBF11v 16PS6
.
~
ot
-
5 e
Boyueactqri7/3
CIC AL iy . DISEGND N: I>ODIHZh”FH2m> DI F><DD>NHD7_m - COMMESSA N-
nvisone sistem| CAIMAR i _ TARGHE PULSANTIERA CEMA " 653018
Di LAVORAZIONE [=7r 630186/ 10| __sasavento MoToRE “"Fam.B° _
MECCANICA : - CLIENTE: F.M.A.
15.09.92 ITEM 10 - SCAR.OQPB0O - CAR.DP70




1 2 3 4 5 13} 7 8 g 10 11 12 13 14 15 i85 17 i8 19
POSIZIONE POSIZIONE
CONT.| LEVA NUMERO DESTINAZIONE CONT.] LEVA NUMERO DESTINAZIONE
SIGLA 0 SELETTORE SIGLA 0 SELETTORE
TERM. FILO COL.| SEZ.| TIPO TERM. FILO COL.| SEZ.| TIPO
|t/ MORS| SPINA |FILO | FILO | FILO |1t/ MORS| SPINA |FILO | FILO | FILOD
1202 x2/1-20 1203
16L51 1207 X2/1-19 | BLU 1 JUNIPOL . 67P55 N.C. 5704 X3/1-8 | BLU 1 UNIPOL.
100LS4 10003 X4/1-9 i i " 57PS6 N.A. 5705 3719 " " "
100L S5 10004 x4/1-101 " " " 67PS7 N.A. 5708 <3710 " b ’
100LS6 10005 xa/1-11] " " ! B7PS8 N.A. 6707 I x3/1-11 | " " "
100LSH 10007 x4/1 13| " " " BBPS2 N.A. 6801 X3/1-13 | " § "
101151 10100 x4/1-14] " " " 68PS3 N.C 5502 ik " !
101LS2 10101 x4/1-15] " " " B5SL 1 6502 X5/1-14 | " " .
1] 1] " Pmom n 1 T
101LS3 10102 X4/1-16 103L85 10304 X7/1-16
101LS5 10104 x4/1-18| " " " ’ " "
Hmpo xm\u.|m n H u L] 1 HI
125L1 N.A. 1204 X2/1-7
1609 X2/1-1 1 6307 X1/1-15
" i i n n I
17511 N.A. 1704 X2/1~3 2 6306 X1/1-14
1203 XM\HIH | 5 , 3 6305 XH\MIPw " u 0
68SL. 1 N.A 6803 X3/1-15 4 6304 X1/1-12
] 3] [H m mmow XM\H!MM [} 1 I
685L2 N.A 6804 X3/1-16 6 6302 X1/1~10
1601 X2/4-2 " 1 i / 6304 X1/1-9 1 1 t
16PS1 N. A 1600 X2/1-8 14DY1 8 6300 X1/1-8
1603 x2/1-101 ] ] 10 10805 X1/1-20 | ) ]
16PS2 N.C. 1611 X2/4-9 11 6206 X1/1-6
1706 Xe/1-12 1 i " i2 1207 X1/1-4 " " n
17PS1 N.C. 1720 X2/1-15 13 1207 X1/1-4
3] 1] ] ML mmO-N XM\MIN It H] 1
67PS1 N.A 6700 X3/1-4 15 10802 X1/4-17
1] 1] 1 Mm u.omOu. Xu.\m.ulu.m 1 1e n
67PS2 N. A 6704 X3/4-5 21 10803 X1/1-18
] ] ] 24 10804 X1/1-19 | ] )
67PS3 N.C 6702 X3/1-6 25 1202 X1/1-5
m 57P54 N.A. 6703 X3/1-7 i i i " " "
-
b PANTOGRAFARE QUANTO RIPORTATO ALLA VOCE "SIGLA" SU TARGHE COD.00421702
.w .
=
: CCHINA: . Fg. n.
momau  [BSay o |OESERON HA LINEA DI LAVORAZIONE CABLAGGIO PULSANTIERA 15 COMMESSA N 63048 173
DIVISIONE SISTEMI " w_ 4 AT
DI LAVORAZIONE = 6530186/ 1 O|BASAMENTO MOTORE "FAM.B"-ITEM 101 GRUPPO "A CLIENTE  F.M.A. a1
MECCANICA '30.10.92 SCARICO OP. 60 /CARICO OP. 70 225




i 2 3 4 5 B 7 B g 10 i1 12 13 14 15 16 17 i8 19
POSIZIONE POSIZIONE
CONT.| LEVA NUMERO DESTINAZIONE CONT.| LEVA NUMERO
SIGLA 0 SELETTORE SIGLA 0 SELETTORE DESTINAZIONE
TERM. ﬂ// + \\« FILO COL.} SEZ.| TIPO TERM. FILO COL.{ SEZ.| TIPO
MORS| SPINA | FILO | FILO | FILO |t MORS| SPINA |FILO | FILO | FILO
161583 1207 X8/1-14 | BLU 1 |UNIPOL 114DY1 1203 X8/1-10 | BLU 1 [UNIPOL.
11100 —
1031.53 10302 X7/1-14] " " " X8/4-1 " " "
11101 X8/1-2
11102 Z
103154 10303 X7/1=15] " " " X8/1-3 " 0 "
11103 X8/1-4
1110 -
103157 10306 x7/1-18| " " " 111DY2 4 X8/1-5 ’ " '
11105 X8/1-6
11106 X8/1-7
i1 1 k - o
103LS8 Hmwmw mmmwuwm 1107 X871, 8 " " "
2251 N.A. 2204 x8/1-19| " " o " "
1203 ) ]
70SL1 N.A. 7005 X7/4i-9 ! " " .
1642 X7/1-1 ] ]
16PS4 N.C. 1602 X7/1-2 . n y s
2219 x7/4-23]
4]
22PS3 N.C. 2p22 X7/1-24 N " " "
2212 XB/1-16|
1 1]
22PS6 N.A 2208 X8/1-17 . " " "
70PS1 N.A. 7000 X7/1-4 " ! " " " "
70PS2 N.A. 7001 X7/1-5 ! " . " " "
70PS3 N.C. 7002 X7/1-6 ! " " " " "
70PS4 N.A. 7003 X7/1-7 ! " " " " "
70PS5 N.C 7004 X7/1-8 N ! " " " "
70PS6 N.A 7007 X7/1-111 " ! h " " "
BSSL2 6505 Xg/1-11| " " " " " u
1] 1] ] 1
] 11 7]
1] 1 11
.
m it H 13
-
LT
- PANTOGRAFARE QUANTO RIPOATATO ALLA VOCE "SIGLA" SU TARGHE COD.00421702
m )
. Dis. . DISEGND N: MACCHINA:
siioe L ATMAR LINEA DI LAVORAZIONE CABLAGGIO PULSANTIERA 29 COMMESSA Nt 23048 ek
DI LAVORAZIONE . 6530186/ 1(|BASAMENTO MOTORE "FAM.B"-ITEM 104 GRUPPO 'B’ . ] :
MECCANICA DATA: CLIENTE: F.M.A. a1
30.10.92 7 SCARICO OP. B0 /CARICO OP. 70 505




1 2 3 4 5 B 7 8 2] 10 11 i2 i3 14 15 16 17 iB i
POSIZIONE POSIZIONE
CONT.| LEVA NUMERO DESTINAZIONE CONT.| LEVA NUMERO DESTINAZIONE
SIGLA 0 SELETTORE SIGLA 0 SELETTORE
‘ TERM. FILO COL.| SEZ.} TIPO TERM. FILO COL.| SEZ.} TIPO
|11/ MORS| SPINA |FILO | FILO | FILO |t/ MORS| SPINA |FILO | FILO| FiLo
1202 1202 4
101LS6 10105 X14/1-56| BLU | 1 JUNIPOL | 105L54 10503 X11/1-5| BLU | 1 |UNIPOL.
101L87 10106 X14/1-6| i i 10555 10504 X11/1-6] " "
[
101L.S8 10107 Xx14/1-7| " i i 105LS6 10505 i " " "
1720 X14/1-1 2222 X11/1-1
17P52 N.C.| _ 1722 x14/1-2| " " " 22PS5 N.C 5205 /2] " y .
1203 1203 4
BEFS N.A. 5604 x14/1-3| " " ! 66PSE N. A EB0E i3] " " "
66PS4 N.A. 6605 X14/1-4 ) ' i EEPSE N.A. 6607 X11/1-4 I f u
.
L
-
h PANTOGRAFARE QUANTO RIPORTATO ALLA VOCE “SIGLA" SU TARGHE COD.00421702
-]
(=]
= PTE_GRUPPO ‘A’ ‘ . PTE& GRAUPPO ‘B’
: MACCHINA: . Fg. n.
comau  (PIEe oy ap [PISEONON LINEA DI LAVORAZIONE CABLAGGIO PT6 GRUPPO A E B COWWESSA N 3018 95
DIVISIONE SISTEMI " u
bY L AVERAZIONE DATA: 6530 186 / 1 O|BASAMENTO MOTORE "FAM.B"-ITEM 10 CLIENTE:  F.M.A. di
MECCANICA 30.40.92 SCARICO OP. 60 /CARICO OP. 70 505




1 2 3 4 5 B 7 a Q 10
POSIZIONE
CONT.| LEVA NUMERO DESTINAZIONE
SIGLA 0 | SELETTORE
TERM. FILO coL.| SEZ.| TIPO
4// + \\n MORS| SPINA |FILO | FILO | FILO
1202
105151 10500 X14/1-19 | BLU 1 UNIPOL.
105152 10501 X14/1-20 | " N
105053 10502 X14/1-21 | ! "
1727 x14/1-13 | ] )
17PSB N.C 1705 X14/1-14
pmow 1 1] n
66PS1 N.A. 6600 X14/1-15
66PS2 N.A. 6601 X14/1-16 | " "

i1 iz i3 14

15

16

17

18

19

y

=

S ‘

pa PANTOGRAFARE QUANTO RIPORTATO ALLA VOCE "SIGLA" SU TARGHE CDD.00421702

e

5 - MACCHINA: . Fg. n.
COMAL % TMAR TN LINEA DI LAVORAZIONE CABLAGGIOD PULSANTIERA GEMA COMMESSA N 53018 176
PO AV ERAZIONE [ 6530 186/ 1 O|BASAMENTO MOTORE "FAM.B"-ITEM 10+ cLients.  FL.M.A. a

MECCANICA 30.10.92 SCARICO OP. 60 /CARICO OP. 70 206




i 2 3 4 5 6 7 a8 S 10 11 12 13 i4 i85 16 17 18 189
100L53
ROSSO
POSIZIONE
CONT.| LEVA NUMERQO DESTINAZIONE
SIGLA 0 | SELETTORE
TERAM. NE FILO COL.| SEZ.| TIPO
100LS2 S MORS| SPINA |[FILO | FILO | FILO
1202 L3
100L51 10000 X4/1-6_ | BLU | 1 WNIPOL.
GIALLO 100L.S2 10001 X4/1~7 " " i
100L.53 10002 Xb\»lw " " 1
3} 1t 1¥
POO—I«-mm’ [l 1] 1
1) 3] 11
VERDE
2 e N
]
.
Y
o
m SEGUE PAG. 180
3 MACCHINA: - . Do
coMAL e ATMaR | LINEA DI LAVORAZIONE LAMPADA A COLONNA CONMESSA N 2018 ﬂwdg
Pt LAVORAZIONE 86 / 1 O|BASAMENTO MOTORE “FAM.B"-ITEM 10-
DI LAVORAZIONE [poore 656301 BA : 2 CLIENTE: F.M.A. di
MECCANICA 30.10.92 SCARICO OP. 60 /CARICO OP. 70 225




P

1 2 3 4 5 B 7 8 9 10 11 12 i3 14 15 16 17 18 19
MOTORE D0OS. SU MOTORE ROTAZ. MOTORE RULL.
TAY. GIR N2 3 TAV. BIR N2 3 TAY. BIRA N& 3 ﬂ.l ,_
= == . 80FC4 23FC1 81FC1
| [ BOFC5 23FC2 81FCp2
X Z 80FCB 23FC3 24FC2 _
o BOFC7 23FC4 24FC3
A OP. 70 Jwemen  RULLIERA . BOFCB 23FC5 D4FC4
_ 82FC1 23FCH h
F——— 82FTC1 P3FC7
[L24Fca] | . 23FC8
| [ _
RIPARO
iy
_ ” BOFC1
MOTORE —_— . | : — |~ BOFC2 _
DOSATORF N& 5 | : gorc3
L]
| I MOTORE
I l ginmzmomm
[ ! MOTORE
ZONA B ! } )35339 NE 5
42M1
| i . .
| —f- MOTORE
woTORE_ _ | MOTORE m&gﬂ%»%%.a N2 6
ZONA A Do 24M _DM 3y} USATORE Na. 4
| !
MOTDRE m ’ |
— 1| 2]l it~
_ H ! MOTORE RULL.
- o | , | TAV. GIR N& 2
Tmom<§ 1 T 57rc4 1! | 5
20EV1B 77FC5 | )
MOTORE 20EV2A _ _ 77FCB T —_ 4 \
TRASPORTO M2 1/ oM 20EV2B 77FC7 w
78FCS
L _ |
— 77FTC1 ! ;
| ] | - M1grct | L 78FCa |
N ] \ RIPARO
MOTORE ROTAZ.
DA OP. 60 =l RULLIERA D oy A 618 Na 2
_ ; n N
]
JR T RO 1
e -1
Ir 75FC1 7] 76FC1 I 76FC5 18FC1 74FC1 7]
75FC2 76FC2 _ 76FCE 1BFC2 74FC2
_ 75EC3 _ 76FC3 _ 76FC7 18FC3 74FC3 7
75FC4  L76FC4 |, 76FC8B 1BFC4 74FTC1
_ 75FC5 _ — 77FC1 18FCH 19FC2
& 75FC6 MOTORE _ 77EC2 18FC6 19FC3 _
A 75PRS1 DISCENSORE 77FC3 1BFC7 19FC4
< el 18FCB
s L ]
[
=
, : MACCHINA: . Fg. n.
comau [P oy o | DISERRON LINEA DI LAVORAZIONE LAYOUT GENERALE COMMESSA K. 3048 180
O AV ERAZIONE [ 530186/ 1 O|BASAMENTO MOTORE "FAM.B"-ITEM 10 . CLIENTE:  F . M.A. a1
MECCANICA '30.10.92 SCARICO OP. 60 /CARICO OP. 70 505




3

4

6

7

10

11

i2

i3

14

i5 16

17

18

i89

o
- 1,

SIGLA COLORE NUMERO  |MORSETTIERA| CODICE SIGLA COLORE NUMERO  |MORSETTIERA | CODICE
CONNETTORF FILO FILO O CONNETTORE! coNNETTORE CONNETTORE FILD FILO 0 CONNETTORE| coNNETTORE
(1) APROGGIO (1) APPOGGIO
M 1203 L3 M 1203 L3
J4FC 5 BL 1202 L3 00412021 76 EC 8 BL 1202 L3 00412021
N 7403 X17-14 N 7607 X18—4
M 1203 L3 M 1203 L3
75 FC 4 BL 1202 L3 /7 77 FC1 BL 1202 L.3 /7
N 7500 X161 N 7700 X18-5
M 1203 L3 M 1203 L3
75 FC 2 Bl 1202 L3 /7 77 EC2 BL 1202 L3 /7
N 7501 X16-2 N 7704 X1B-6
M 1203 L3 \ M 4203 L3
75FC 3 BL 1202 L3 1/ 77FC3 BL. 1202 L3 7,
N 7502 X16-3 N 7702 X18-7
M 1203 L3 M 1203 L3
75 EC 4 BL 1202 L3 1/ 77 FC 4 BL 1202 L3 7/
N 7503 X16-4 N 7703 X16-13
M 1203 L3 M 1203 L3
75 FC 5 BL 1202 L3 1/ 77FCSH BL 1202 L3 17
N 7504 X16-5 N 7704 X16-14
M 1203 L3 M 1203 L3
75 FC6 BL 1202 L3 // 77 FCB BL 1202 L3 17
N 7505 X16-6 N 7705 X16-15
M 1203 L3 M 1203 L3
76 FC 1 BL 1202 L3 /7 77FC7 BL 1202 L3 /1
N 7600 X16-9 N 7706 X16-16
M 1203 L3 M 1203 = L3
76 FC 2 BL 1202 L3 /7 77 FCB BL 1202 L3 7/
N 7601 X16-10 N 7707 X16-17
M 1203 L3 M 1203 L3
76 FC 3 BL 1202 L3 /7 78FC 4 BL 1202 L3 /7
. 602 " 16-11 N 7800 X1B8-5
M 1203 L3 M 1203 L3
76 FC 4 BL 1202 L3 /7 78FC2 BL 1202 L3 /1
N 7603 X16-12 N 7801 X18-6
M 1203 L3 M 1203 L3
76 FC5 BL 1202 L3 /1t 78FC3 BL 1202 L3 /7
o Y <161 N 7802 X1B8-7
M 1203 L3 M 1203 L3
I6FCE BL 1202 L3 /7 78FC 4 BL 1202 L3 /7
N 7605 X4iB-2 N 7803 X18-8
M 1203 L3 M . 1203 L3
o 76 *.u.O 7 BL 1202 L3 1/ B0 FC 1 BL 1202 L3 7/
= N 7606 X18-3 . N 8000 X11-15
-
A (1) PANTOGRAFARE SU TARGHE FORNITE INSIEME AL CONNETTORE FISSO E DA M=MARRONE  BL=BLU N=NERC 6/V=6IALLO-VERDE
= MONTARE ALL INTERNO ED ALL'ESTERNO DELLA MORSETTIERA |
comau [P yoyag 1T § MACCHINA | t\EA DI LAVORAZIONE CABLAGGIO PROXIMITY | COMHESSA N 53018 | ot
D RAZINE [~ 530 186/ 1 O|BASAMENTO MOTORE "FAM.B'-ITEM 104 . cLiente:  FLMLA. a1
j MECCANICA 30.10.92 SCARICO OP. B0 /CARICO OP. 70 oo




1 2 3 4 5 6 7 a 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19
SIGLA COLORE NUMERO  |MORSETTIERA | CODICE
CONNETTORE FILO FILO O CONNETTORE| cONNETTORE
(1) APPOGGIO
M 1203 L.3
BOFC2 BL 1202 L3 00412021
N 8001 X11-16
M 1203 L3
80 FC 3 BL 1202 L3 v
N B0O2 X11-17
M 1203 L3
BOEC 4 BL 1202 L3 /7
N 8003 X20-1
M 1203 L3
HBOFCSH 8L 1202 L3 77
N 8004 X20-2
M 1203 L3
BOFCHB BL 1202 L3 /7
N B005 X20-3
M 1203 L3
80 EC 7 BL 1202 L3 7
N BOO6 X20-4
M 1203 L3
BOFCS8 BL 1202 L3 /7
N 8007 X20-5
M 1203 L3
81 FCH BL 1202 L3 1/
N 8103 X20-19
H 1203 L3
PECA L3 7/
N 7006 X#-10
y
N
o
: %
o (1) PANTOGRAFARE SU TARGHE FORNITE INSIEME AL CONNETTORE FISSO E DA M=MARRONE  BL=BLU N=NERO  G/V=BIALLO-VERDE /
= MONTARE ALLINTERNO ED ALL'ESTERNO DELLA MORSETTIERA /
o M ATMAR T MACCHINA | INEA DI LAVORAZIONE CABLAGGIO PROXIMITY COMMESSA N 53018 ;\m\ ...........
DI LAVORAZIONE [--— 6530 186 / 1 O|BASAMENTO MOTORE . "FAM.B"-ITEM 10+ cLIENTE:  F.M.A 7/
MECCANICA 30.10.92 SCARICO OP. 60 /CARICO OP. 70 . 7



MECCANICA

F.M.A.

1 2 3 4 5 & 7 8 10 i1 12 13 14 15 139
SIGLA ‘ SEZIONE CODICE TIPO
COMPONENTE FUNZIONE DESTINAZ. mmg.  |FUNGHEZZA | coui CAVD
- (1)
74FC5 CONTROLLO PREDISPOSIZIONE PERNO SICUREZZA L3 0, 35 3G0, 35
75FC 1 CENTRATORE 12 PEZZ0O ALTO // // /7
75FC2 CENTRATORE 12 PEZZ0 BASSO 77 77 77
760C 3 PNFSEN7A PE770 // /! //
75 FC 4 CENTRATORE 22 PEZZ0O ALTO /7 /7 7/
7aFCS CENTRATORE 29 PEZZO BASSO /7 // //
75FC6 PRESENZA PEZZO // // //
76 FC 1 ARRESTO N2 1 APERTO /7 /7 7/
7BFC2  ARRESTO N2 1 CHIUSO /7 // //
76 FC 3 PRESENZA PEZZO SU ARRESTO N2 1 // // //
76 FC 4 'ZONA LIBERA // // //
76 FC 5 DOSATORE SU TAVOLA GIR. N& 2 APERTO // // /7
7EFCH DOSATORE SU TAVOLA GIR. N& 2 CHIUSOD // // //
@ (1) PANTOBRAFARE SU TARGHE COD. 00480504 COD. COLORI: N =
c . ‘
. M = MARRONE = GIALLO/VERDE
O
[
= -
_ . R MACCHINA:" _ . , - D , ' A T n.
oomau |PiSe p o |PISEROLT LINEA DI LAVORAZIONE CABLAGGIO CONNETTORI COWESSA N 2018 a3
DIVISIONE SISTEMI : — — - _
DI LAVORAZIONE [orrr 6530 O BASAMENTO MOTORE “"FAM.B"-ITEM 10+ CLIENTE: &

225

30.10.92

SCARICO OP. 60 /CARICO OR. 70"




nozmo.zmzam FUNZIONE DESTINAZ. mmmm_mmw .rczmImNN> mmmwmm mwmm
(1)

76 FC 7 PRESENZA PEZZQO DA OP. 60 L3 0, 35 360, 35
76 FCB PRESENZA PEZZO DA ON-LINE // // //
77FC1 PRESENZA 22 PEZZO SU TAVOLA GIR. N2 2 // // //
77TCe2 TRONMPO NIENO SU | TNFA TNFFRTORE // // //
77FC3 SICUREZZA ANTIRITORNO INSERITO // // //
77 FC 4 DOSATORE N2 4 APERTO // // //
77FCS DOSATORE N& 4 CHIUSO // // //
77FCB PRESENZA PEZZ0 VERSO SCARICO A MANO SU RULL. N2 4 // // //
77FC7 PRESENZA PEZZO VERSO TAVOLA SU RULL. N2 4 // // //
77FC8 PRESENZA PEZZ0O SU ZONA SCARICO A MANO SU RULL. N2 4 // // //
78FC 1 DOSATORE CONTENIMENTO N2 5 APERTO // /7 //
78FC2 DOSATORE CONTENIMENTO N2 5 CHIUSO // // /7
78FC 3 PRESENZA PEZZO SU DOSATORE N2 5 /7 // /7

£ (1) PANTOGRAFARE SU TARGHE COD. 00480504 COD. COLORI: N = NEAO BL = BLU
8]
el
- M = MARRONE  G/V = BIALLO/VERDE
E .
=
N: MACCHINA: . . n.
comau [Pseyoyo | OSSR LINEA DI LAVORAZIONE CABLAGGIO CONNETTORI COMMESSA N: - 018 o
DIVISIONE SISTEMI u u
DI LAVIRAZIONE 5375 6530186/ 1 O|BASAMENTO MOTORE "FAM.B"-ITEM 104 CLIENTE:  F.M.A. a1
30.10.92 ‘ SCARICO OP. 60 /CARICO OP. 70 225




1 2 3 4 5 6 7 a ic 11 i2 i3 14 15 16 17 i8 19
SIGLA SEZIONE CODICE TIPO
COMPONENTE - FUNZIONE DESTINAZ. nmg.  |FUNBHEZZA | ooy CAVO
(1)
78 FC 4 TROPPO PIENO DOPO DOSATORE N 5 L3 0,35 360, 35
BOFC 1 DOSATORE N2 5 APERTO /7 // //
BOFC?2 DOSATORE N2 5 CHIUSO // /7 //
80 C 3 PACSENZA DE770 SU DOSATORE N¢ b /7 // //
80 FC 4 DOSATORE N2 3 APERTO /7 // /7
BOFCH DOSATORE N2 3 CHIUSO /Y // //
BOFC 6 PRESENZA 19 PEZZO SU TAV. GIR. N2 3 // /7 //
80 FC 7 PRESENZA 28 PEZZO SU TAV. GIR. N2 3 /7 // //
80 FC 8 TROPPO PIENO IN SCARICO SU TRASP. INF. /7 // 7/
81FC5 CONTROLLO PREDISPOSIZIONE PERNO SICUREZZA // // //
FOFTL TAVOLA ASCENSORE NON VUOTA // // /
2 (1) PANTOGRAFARE SU TARGHE COD. 00480504 COD. COLORI: N = NERO BL = BLU
(]
-
- M = MARRONE  G/V = GIALLO/VERDE
5
=
- N: MACCHINA: . . n.
comau (Pie g | DEERNO LINEA DI LAVORAZIONE CABLAGGIO CONNETTORI COMMESSA K 3048 e
DIVISIONE SISTEMI " H
DI LAVIRAZIONE 5o 5301806 \ 4 ()| BASAMENTO MOTORE "FAM.B"-ITEM 10+ CLIENTE:  F.M.A. a1
MECCANICA 30.10.92 SCARICO OP. 50 /CARICO OP. 70 595




1 2 3 4 5 5] 7 8 g 10 11 12 i3 14 15 16 17 i8 19
SIGLA MORSETT MORSETT . COLORE
. : SEZ
COMPONENTE FUNZIONE CONTATTO FILO N. B.M. :
o ARMADIO SPINA FILO CAVO mmq .
1709 -
1BFC1 TAVOLA GIR. N2 2 NON IN OLTRECORSA (AVANTI) 1801
_ 1709
18FC2 TAVOLA GIR. N2 2 NON IN OLTRECORSA (INDIETRO) 1802
1709
18FC3 STOP ROTAZIONE TAVOLA GIR. N2 2 (AVANTI) 1803
_ 1709
18IrC4 STOP NOTAZIONC TAVOLA GIN N2 2 (INDTFTRO) 1804 T
1709
ABFCH DISCENSORE NON IN OLTRECORSA (ALTO) 1805
. 1709
18FC6 DISCENSORE NON IN OLTRECORSA (BASSO) 1806
1709
18FC7 STOP DISCENSORE (ALTO) 1807
1709
18FC8 STOP DISCENSORE (BASSO) 1808
2209
23FC1 ASCENSORE NON IN OLTRECORSA (ALTO) 2301
2209
23FC2 ASCENSORE NON IN OLTBECORSA (BASSO) 2302
2209
23FC3 STOP ASCENSORE (ALTO) 2303
2209
23FC4 STOP ASCENSORE (BASSO) 2304
(1) PANTOGRAFARE SU TARGHE COD. 00480504 COD. COLORI: N = NERO BL - BLU
m M = MARRONE  G/V = GIALLO/VERDE
.—#.I.H
-
-
(=)
=
. Dis. DISEBND N: MACCHINA:
N 7 LAIMAR _ LINEA DI LAVORAZIONE CABLAGGIO BORDO MACCHINA COMMESSA N 53018 o
DIVISIONE SISTEMI " 0 186
DY LAVORAZIONE = 6530186/ 1 O|BASAMENTO MOTORE "FAM.B"-ITEM 104 CLIENTE: __ F .M. A a3
MECCANICA 30.10.92 SCARICO OP. 60 /CARICO OP. 70 e 225




11

12

i 2 3 4 5 B 7 ] g 10 um. 14 15 16 17 i8 19
MORSETT.
SIGLA MORSETT. 5 M COLORE SEZ.
COMPONENTE FUNZIONE CONTATTO FILO N. | ARMADIO mmu.HZ..p FILO CAVO mmg .
(1) .
2209
23FC5 TAVOLA GIR. N2 3 NON IN OLTRECORSA (AVANTI) 2305
| 2209
23FCH TAVOLA GIR. N2 3 NON IN OLTRECORSA (INDIETRO) 2306
2209
23FC7 STOP ROTAZIONE TAVOLA GIR. N2 3 (AVANTI) 2307
2209 R
23FCA STOP ROTAZTIONF TAVOLA GIR. N2 3 (LNULEIHU) 2308
1203 ]
74FC1 RALLENTAMENTO DISCENSORE (BASSO) 7400
| 1203
74FC2 RALLENTAMENTO DISCENSORE (ALTO) 7404
1203
74FC3 CONTROLLO COLLISIONI DISCENSORE (ALTO) 7408
7408
74FC4 CONTROLLO COLLISIONI DISCENSORE (BASSO) 7402
1203
B1FC1 RALLENTAMENTO ASCENSORE (BASSO) 8100
1203 T
B1FC2 RALLENTAMENTO ASCENSORE (ALTO) 8101
. 1203 -
| 81FC3 CONTROLLO COLLISIONI ASCENSORE (ALTO) 8108
i 8108
B1FC4 CONTROLLO COLLISIONI ASCENSORE (BASSO) 8102
(1) PANTOGRAFARE SU TARGHE COD. 00480504 COD. COLORI: -N = NERO BL = BLU
S A M = MARRONE  6/V = GIALLO/VERDE
s .
- ”-r-“.._ J.
,m . . Wi
= ".. R
s : MACCHINA: : i ~ [Ffa. n
camau. (P8 oy gy | PREEREE LINEA DI LAVORAZIONE CABLAGGIO BORDO MACCHINA COMMESSA N 21018 N e
DIVISIONE SISTEMI " " -
DI LAVORAZIONE - [ 630186/ 1 Q|sasamMenTo MOTORE "FAM.B"~ITEM 101 _ CLIENTE:  F.M.A K- Egiey
MECCANICA 1. "30.10.92 T SCARICO OP. 60 /CARICO OP. 70 . | P
/Jﬂ#\” . . . 4 ] T . . ‘ - o TRt - - .M
. . T - L TS h - oL e 4



e e e e B e e T}

PR a 3 4 B 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 - 18 19

el

mj nommmnmzqm ; . FUNZIONE R CONTATTO | * FILO N il zmmwmqq. COLORE SEZ.
.Ev _ o e . i - | ARMADIO SPINA FILO CAVO mmq .
n 30R2
30M1 ~ MOTCRE TRASPORTATORE N2 1 . 30s2
— . < 3072 °
_ . : S . 30R4
30M2 MOTORE TRASPORTATORE N2 6 3054
L ‘ _ . 3074
. 31R2
31M1 MOTORE ARRESTO N2 1 . 3152 N
- . . : - , 31T2 ‘
" : | 31R4
31M2 MOTORE DOSATORE Ne 2 o 3154
, , 31T4
. s - 32R2 -
N 32M1 MOTORE RULLIERA TAVOLA GIREVOLE N2 2 3252 _ it
N “ . 3272 _ ,
. _ . ‘ 1__32R4
32M2 MOTORE ROTAZIONE TAVOLA GIREVOLE N&-2 | . 3254
NI P 3274
T Y E : , 33R2
33M1 MOTORE RULLTERA Ne 4% o 3352
e —— —— 3372
£ B e L A 33R4 i
= 33M2 MOTORE DOSATORE N2 4 I . : 3354
o o ., L 34R2
34M1 |  MOTBRE DOSATORE.CQNTENIMENTO N2 @ o i 3482 .
. i &, ]
., . - R 4 o o _ . 3472
K f ~ e ; 3516
. ~ 3BM1 MOTORE ASCENSORE « . 'yz’ 3517
xﬂf .mmd.. _ = 3518
.“..q... . .Qﬁ,.... . A . 2 34R4
7 : 35F g = FRENO PER MOTORE ASCENSORE 3454
il . . - . 3474
- o . 42R2 :
B 42M1 MOTORE TRASPORTO N2 5 . . 4252
. , _ . . 4272
" . £ %"
© (1) PANTOBRAFARE SU TARGHE COD. 00480504 | w o COD. COLORI: N = NERO  BL = BLU
m . . : el fy. M = MARRONE  G/V = GIALLO/VERDE
< . .
e o
a
. = L@
‘ . . ~ .
) Em.‘ L ATMAR E.mmmzo N: MACCHINA: LINEA DI LAVORAZIONE CABLABBIO BORDO MACCHINA COMMESSA N: 53018 : m_.,_m.
DIVISIONE SISTEMI S _ 7 - RO S : . : . g8
DI LAVIORAZIONE [ 6530186 /1 O|sASAMENTO MOTORE: “FAM.B*-ITEM 101 % _ lorene  F.M.A. : El
mwf , 30.10.92 | SCARICO OP. 60 /GARICO OP. qohanww e _ w s
’ ‘ s o ' v . : . t R S

- ¥ e
- R ¥ — e o ¥ kY




