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Medans systemet startar...

Verktyg som ingar i

SYSTEM-

Softwareversion

NETH Ef identifierad ok

Status: = ej identifierad

Systemscanning pagar...

Kommandon

Tillgéng till systemsidan

Tryck pé

F1 Koppla in systemet
F2 Koppla frén systemet
F3 Ga till SERVICE-lage

Starta fran sidan System, tryck p&
for att anvanda direkta kommandon

Press [ENTER] to execute the commanc

F1 Byt sprak

F2 Byt inloggning

F3 Ga till BACKUP-lage
Kontrast / Instéllning av

F4 ljusstyrkan (endast
monokromatisk skarm)

F2 Starta om VM15 HMI
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Byt sprak

ENTER
\ » .H
Anvand tangenterna eller for att valja sprék och tryck sedan pé . Det drdjer ett par sekunder innan sprdket
aktiveras

Itzlian
English-LK

F6 Exit (lamna)

Press [ENTER] to exgcute the command

Byt inloggning

SHIFT

ENTER
v .‘—'
Anvand tangenterna + for att skriva in l6senordet i det sarskilda faltet och tryck sedan pd . Se kompletta
|6senordslistan i tabellen nedan.

F1 Spara inloggningen & lamna

F6 Anvand & lamna utan att spara

Beskrivning

Inloggning

Systemet fungerar endast i automatiskt lage nér anvandaren inte har tillgéng till kommandon.

Endast de aktiva funktionerna gor det méjligt att visa verktygen och byta dtkomstniva

Systemet fungerar endast i automatiskt lage. Anvandaren har tillgéng till kommandon, som &r
1294 Operator tillgéngliga i automatiskt ldge (t.ex. KORREKTION AV GRANSER, KALIBEROFFSET, osv.).

Beroende pd systeminstallatérens val, kan anvéndaren ha tillgdng till balanseringsdonets funktioner.
Systemet fungerar bade i automatiskt och manuellt Idge. Anvéndaren har tiligéng till arbetsparametrar

1 Observator

1432 Programmerare . -
och vissa beredningsparametrar
1221 Installator Operatoren har full systemkontroll och tillgéng till allt.
Konfiguration
13489 | Utgdngslogik | Tilldter att andra pa logiken (POSITIV eller NEGATIV) for funktionskortens digitala utgdngar. |
Backup/Aterstillning av parametrar och systemkonfiguration
5?:5|E| F2 Systembackup
M?t'El F3 Masterbackup (portabel fil)
ALl F4 Rterstall
n F5 Uppgradera software
Press [ENTER] to executs the command
F6 Logdfilvisare
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Parametrar

Andring av parametrar

Tillgdngsprocedur

- Balanseringsdon
- Berdringsdetektor
- Matinstrument

- Multilink

HMI-PARAMETRAR Tryck pd tills dialogrutan "SYSTEM” visas och slépp darefter tangenten for att komma till sidan System
(Systemparametrar) ENTER
»y . .9 !
Tryck p& och dérefter pd eller for att valja "HMI” och pd for att komma till
sidan med HMI-parametrar
FUNKTIONSKORTETS
PARAMETRAR

ANM.: Funktionskortets parametrar &r endast tillgdngliga i MANUELLT LAGE
-

Tryck pd fr8n funktionskortets statussida

Parameterkategori

ARBETE

angskommando Beskrivnin

F1 Arbetsparametrar for att utféra aktuella processen. I regel
identifieras de som DELPROGRAM

Full sats av parametrar for att stélla in ingéngar/utgangar,

SETUP F2 konfigurera sensorerna och mandvreringsorganen samt
optimera filtren och algoritmerna
ALTERNATIV F3 Lista av optioner, som kan installeras for varje funktion
Parametertyp Egenska Procedur for att dndra pa vardet
fn
SHIFT
L] + , for att skriva in vardet
DEFAULTVARDE: férinstélld av tillverkaren 1 * . . . .
. , for att minska eller 6ka vardet
Numerisk INTERVALL: Min..Max
MATTENHET (i tillimpliga fall) . I; for att stélla in DEFAULT-vardet
ENTER
-l
for att spara det instéllda vardet
ANM.: Ett varde som €j ingdr i en “INTERVALL blir avisad
} . 1 , * for att &ndra pd vérdet i listan
DEFAULTVARDE: forinstalld av tillverkaren
Vardelista } g
VARDELISTA . for att stalla in DEFAULT-vérdet
ENTER
il
= for att spara det installda vardet

Beskrivning av parametersidan
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Alla parametrar ar organiserade som ett trad, dar de ar grupperade i mappar.

ENTER
v, &
Tryck pd eller for att valja mappen och dérefter pd for att komma till sidan Parametrar

Parametersidor

IMPUT - QUTPUT

BALANCING HEAD [B4] L

Pressz [EMTER] to execute the command

Parameter redo att modifieras

Parameternamn Mattenhet Aktuellt varde

Defaultvarde,

Default; 0.000 Min; 0001 Msx: 10,000

ARBETE

ALTERNATI

Kommandon
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Viktigaste kommandon

F1 Koppla in systemet

F2 Koppla fr&n kommunikationen till systemet

F3 G4 till SERVICE-lage

F1 Byt sprak

F2 Byt inloggning

F3 Backup / Aterstéll / Uppgradera software
5;5|E| F2 Backup av systemparametrar

F3 Backup av masterparametrar (portabel fil)
F4 «Aterstall parametrar
n F5 Uppgradera software
F6 Logdfilvisare
m F4 Kontrast / Instéllning av ljusstyrkan (endast fér monokromatisk skérm)
F2 Starta om VM15 HMI

RERNT

Allmanna kommandon

tillgdangliga i proceduren

Bekrafta / Anvand

Stryk

Starta

Stopp

F6 Nasta meny eller steg F1 Forra menyn eller steg
- Stryk filen F6 Exit (Idmna)
F1 Spara & Lamna
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Funktionskortens layout

glw 81 — 5B'GI:AI.INIEI!.FNZ[ ; PICKUP 1 =
g . . . . . E Balanseringsdon [typ BN]
@ BALANCER @

[}

[:]=]

a8 .

. . . . — Berdringsdetektor [typ TD]
TOUCH DETECTOR PMR @

m &1 DIGITAL INTERFACE BAUGE A GAUGE B GAUGE C BAUGED o T
:% Matinstrument [typ AG]
S onuce = - S

AT AL INTERFACE AVENC  GAUGEA  GAUGEB  GAUGE G GAUGED E

Matinstrument [typ NG]
o5 S

MULTINET K5 IIID) ke
sese

R =0 " ©

MULTINET K8 [ 1]

g

% =
S] EEI S] Multinat [typ MN]

K7 MULTINET [T]

2 :} &

5;§ G TAL ITERS ACE ANALOG | UG AL INTERFACE [ 17]

) e L Jacm e - o
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1-PLAN BALANSERINGSDON [typ BN]

Aktuellt don &

delprogram

Statusikoner

Diagram for
felbalans

Varde for felbalans
och mattenhet

ILIHEI¢

oKl
-
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Manuellt / Automatiskt lage

/ Blinkar nar cykeln pagar

§

Falt for meddelanden och data

Rotationshastighet

Kontroll av
balanseringshuvud:
Motorernas gang

Kommandon

Statusikoner

Felbalans

Felbalans inom min. tolerans

Felbalans inom max. tolerans

Felbalans utanfor
toleransomradet

ALARM: Max vibration

Spindelns rotationshastighet

Spindel stadig

Spindel i nominell hastighet

Spindel ej i nominell hastighet

ALARM: Rotationshastighet 6ver
max. gransen

ALARM: Rotationshastighet ej
redo

Strom TILL

Ringkommutator:

Magnetventil TILL

¥
L3

Balanseringshuvud

Neutral position uppnadd

VARNING: Neutral cykel omgjlig

ALARM: Neutral cykel fel

ALARM: Max. kompensation
uppnadd

ALARM: Fel hos
balanseringshuvudets motorer >
Utfor neutral cykel

Accelerationsmatare (pick-up)

ALARM: Pickup ej redo

Balanseringscykel

VARNING: Automatisk
balansering omajlig

VARNING: Timeout for
balansering

ALARM (allmant)

Kommutator NoLink

VARNING: Kommutator ej redo

H&rdvarulink pagar... (animerad)

Tradl6s anslutning pagar ...
(animerad ikon)

Kommutator ansluten

VARNING: Aktiv AE-link omajlig

Anslutning till AE-sensor pagar
(animerad)

Aktiv AE-sensor anknuten

VARNING: Kommutator fel inriktad

VARNING: Kommutatorns statiska del
skyddad

VARNING: Roterande delens skydd

ALARM: Max. temperatur hos
kommutatorns statiska del

ALARM: Temperatur pa roterande delen

ALARM: Kommutatorns statiska del

ALARM: Kommutatorns roterande del
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Kommandon
4
Viktigaste kommandon Al
F1 Starta automatisk balanseringscykel [1 plan]
F2 Starta automatisk neutral positioneringscykel [vikter @ 180°]
F5 Avbryt aktuell cykel
F4 Starta manuell drift av balanseringshuvudets motorer
F2 OM AKTIVERAD - Starta styrd manuell balanseringsprocedur [1 plan] (FORBALANSERING)
F3 Kommutator TILL/FRAN
F4 Aktiv AE-sensor TILL / FRAN

[ Manuell balanseringsprocedur [1 plan]

F2 Kalibrering
Starta ackvisition
F2 . VISt - Avsluta ackvisition av vikter
av vikter
- Byt F1 Korrigering
- Spara kalibrering - Ignorera / skippa
Manuell manévrering av felbalansens massor
KOMBINERAT lage ENKELT lage
F1 Mote framat F1 Motor 1 framat
F2 Mote bakat F2 Motor 1 bakat
F3 Parallell framat F3 Motor 2 framat
F4 Parallell bakat F4 Motor 2 bakat
F6 Vaxla till Enkelt lage F6 Vaxla till Kombinerat lage

Kommandon i setup av parametrar

F4

For att kontrollera ledningarna i DIGITALA GRANSYTAN [Kontaktdon B1]

F1

For att kalibrera ANALOG UTGANG [Kontaktdon B2]

10
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Diagram

BERORINGSDETEKTOR [TD]

Statusikoner
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Manuellt/automatiskt lage

/ Blinkar nar cykeln pagar

Granstroskel
Kallornas varde:
a = absolut L|-.."-—.__."-.-._n..r'..,l"'"\'t-|'|._.___
i = inkrementell
Kommandon
Statusikoner
Utgangar Sensorer FFT-analys

Aktiva grénsvarden

VARNING: Akustisk
Emissionssensor nr.1 ej redo

FFT i kontinuerligt lage

Ej aktiva grénsvarden

BE EE
*_;.-. ﬁ : ..h.‘l

VARNING: Akustisk
Emissionssensor nr.2 ej redo

FFT i laget topp-detektering

Ordlista

AE = Akustisk Emission
Aux = Hjalpkalla

P = Kraft

V = Variabel

VARNING: Akustisk
Emissionssensor nr.3 ej redo

FFT NOLL aktiv

VARNING: Hjélpsensor ej redo

VARNING: Kraftsensor ej redo

11




Balance
Systems

MAZTER

Publicering: 220128
9UMSE1513-1200

VM15 — PANEL SNABBGUIDE

Envelope — statussignaler

Processens varaktighet har inte
memorerats

Ackvisition av processens
varaktighet p&gér

Fel vid ackvisition av processens
varaktighet

Ackvisition av processens
varaktighet har utforts korrekt

Master ej sparad

Ackvisition av master p&gér

Fel vid ackvisition av master

Ackvisition av master har
genomforts

Processen har utforts utan att
STOPP-signalen har mottagits

Ingen utlésningssignal har
mottagits efter START-signalen

Jamforelse pdgar (Envelope)

Process avbruten

Touch D

100

12

Zon 6ver toleransomrédet

Zon under toleransomrédet

Zon utanfor toleransomradet

Ip max — omedelbar signal 6ver
maximigransen

Ip min — omedelbar signal under
minimigransen

Ip crash — omedelbar signal 6ver
crash-gransen

Ip max — min — omedelbar signal
utanfér maximi- och
minimigranserna

Jamforelse avslutad (Envelope)

Jamforelse har genomforts
(Envelope)

Aktuell process 6ver
toleransomrédet

Aktuell process under
toleransomrédet

Aktuell process utanfor max. och
min. toleransomréden

MARMIN

MIH
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Kommandon i automatiskt lage

i

F1 Snabb granskorrektion 1

F2 Korrektion grans 2

F3 Korrektion grans 3

F4 Korrektion grans 4

manuellt lage W

F1 Rterstalining

F2 Andrar p8 delprogrammens FORMLER for att faststélla granserna

F3 G4 till korrektion av snabbgranser

F4 OM AKTIVERAD - Byt delprogram

F5 Zooma in pd diagrammen

F5 Zooma ut pd diagrammen

F2 Stéll in variabeln V1

F3 Stall in variabeln V2

F4 Stéll in variabeln V3

F5 Stall in variabeln V4

F2 Stall in kraftkommutatorn [Kontaktdon D4]

» | Zoom
m Omkoppling TILL / FRAN diagram V1
—m Omkoppling TILL / FRAN diagram V2
—m Omkoppling TILL / FRAN diagram V3
—m Omkoppling TILL / FRAN diagram V4
—E Omkoppling TILL / FRAN diagram P
»| Granskorrektion

ANM.: menyns innehdll beror pé aktiva delprogrammets formel

Absolut granskorrektion

Inkrementell granskorrektion

Korrektion_Delta-grans

13
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Redigera delprogrammet: FORMEL

Begrepp
E).(.'t Utgéngssignal Bearbe"tnmg av Kalla Kanal Jamfor LG Ll L
(lamna) kalla
Gr:%ns 1= [N] = Ingen [a] = absolut + =0R |Og'isk
Grins2 = Latch o v > med nasta
. [i] = inkrementell 1..8 XXX
Grans 3 = [L] = Latch P < begrepp
. [d] = delta
Grans 4 = [E] = Edge . = slut
. Skrivskyddat
Skrivskyddat begrepp tréskelvirde

Exempel: Processen anvander akustisk emission och kraftsensorer samtidigt

Grédns 1 =N iv 1l > 30.0 + N iP 1 > 15
Grans 1 anvands som GAP ELIMINATION utifr8n det inkrementella vérdet for variabel V1 (véntad variation pd 30 %) ELLER det inkrementella vérdet]
for kraftkanalen P1 (vantad variation pd 15 %). Den digitala utgdngssignalen har INGEN LATCH (dynamisk i forhéllande till de instéllda
troskelvardena)

Grédns 2 = L a-- > 0.0
Grans 2 oanvand

Grédns 3 =L aP 1 > 80.0
Grans 3 anvénds som KROCKHINDRANDE detektor baserad pd absoluta omedelbara vardet av kraftkanal 1 (6ver 80%). Den digitala utgéngssignalen
&r LATCHED, alltsd aktiv fram till nasta 8terstéllining.

Gréns 4 = L a-- > 0.0
Grans 4 oanvand

ANM.: Begrepp eller trosklar som visas i omvant lage ar skyddade av systemets installator.

Exempel: Grdns 1 = N iAE 1 > 30.0 + 15

Begreppet "N iP 1” &r skyddat och kan endast andras av systemets installator.

Kommandon i FORMEL

F1 L3s begrepp eller troskel som skydd

ol

F1 L3s upp begrepp eller troskel som skydd

Kommandon for setup av kraftsensorer

%' H
F1 For att tilldela network-adressen till kraftomvandlarna
F2 Setup av motorkraft [100 % = Max. kraft]
F3 Setup av RMS-filter

14
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Kommandon for konfiguration av Vx-variabeln

F1 Aterstill statusen

F2 Koppla om FFT: tomgang / toppdetektion

F3 Koppla om FFT: Nolla / Aterstill nollstallning

F4 Setup av forstarkningen av ing&ngssignalen

F2 Minska ingangsforstarkningen

F3 Oka ingdngsforstarkningen

F5 Setup av digitala filter

F2 Instélining av digitalt bandpassfilter nr. 1

F2 Koppla om: Digitalt bandpassfilter nr. 1 TILL / FRAN

F3 Flytta ner digitala hogpassfiltret

F4 Flytta upp digitala hogpassfiltret

F5 Flytta ner digitala lagpassfiltret

F6 Flytta upp digitala lagpassfiltret

F3 Setup av digitalt bandpassfilter nr.2

F2 Koppla om: Digitalt bandpassfilter nr.2 TILL / FRAN

F3 Flytta ner digitala hogpassfiltret

F4 Flytta upp digitala hogpassfiltret

F5 | Flytta ner digitala I&gpassfiltret

F6 | Flytta upp digitala lI&gpassfiltret

F2 Setup av variabler: kalla / RMS-Filter / Full skala

F4 Valj arbetsfonster

F2 Flytta ner arbetsfonstret

F3 Flytta upp arbetsfonstret

F4 Minska forstarkningen i arbetsfonstret

F5 | Oka forstarkningen i arbetsfonstret

F5 Sensor redo kontrollera setup

Kommandon for setup

F4 For att kontrollera ledningarna i digitala gréansytan [Kontaktdon D1 och D2]

F1 OM AKTIVERAD - For att kalibrera ANALOG UTGANG nr 1 [kontaktdon D3]

15



Balance
Systems

Publicering: 220128
9UMSE1513-1200

VM15 — PANEL SNABBGUIDE

Envelope-kommandon i manuellt ldge

F1

Aterstall / Aktivera

F2

Starta process

Stoppa process

F3

Starta ackvisition

Stoppa ackvisition

F4

Radera master

F7

Lage for redigering av master

F1

Valj zon till vanster

F2

Valj zon till hdger

F3

Oka det 6vre toleransomradet fér den valda zonen

F4

Minska det 6vre toleransomradet for den valda zonen

F5

Oka det nedre toleransomradet for den valda zonen

F6

Minska det nedre toleransomrddet fér den valda zonen

F7

Inaktivera den valda zonen

Aktivera den valda zonen

F1

Minska det 6vre toleransomradet for alla zoner

F2

Oka det 6vre toleransomradet for alla zoner

F3

Minska det nedre toleransomrédet fér alla zoner

F4

Oka det nedre toleransomradet for alla zoner

F6

Spara master

16
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MATINSTRUMENT [GA — NG]

Kalibrering i processen och kalibrering i processen med rundhetsanalys

Valt don,
Statusikoner Manuellt/automatiskt lage

Blinkar nar cykeln pagar

Statusikoner Utgangssignaler

0k um

Linjal
Vérden for de enskilda omvandlarna
VARDE A
Mattdiagram
Offset

Kommandon

Valt don,
Statusikoner Manuellt/automatiskt lage

Blinkar nar cykeln pagar

Misuratare

Utgangssignaler

Rundhetsdiagram Varde for formkomponenterna

L

Kommandon

17
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Matt fore/efter processen

Valt don,

Statusikoner

Manuellt/automatiskt lage

Blinkar nar cykeln pagar

Statusikoner

Utgangssignaler

Blinkar nar cykeln pagar

VARDE
Offset

Varden for de enskilda
omvandlarna

Kommandon

Analys av rundhet & form efter processen

Valt don,
Statusikoner Manuellt/automatiskt lage

Blinkar nar cykeln pagar

Utgangssignaler

Rundhetsdiagram Varde for formkomponenterna

Kommandon

18
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Utgangar

Omvandlare

EEHH
Bl=-

L h=is

Kommandon for att hoppa 6ver
steg i processen aktiverade

Utanfor intervall

Kommandon skippa i processen
aterstallda

Kalibrering efter processen eller
rundhetskomponenter efter
processen utanfor toleransen

H

Kalibrering efter processen eller
rundhetskomponenter efter
processen inom toleransen

Cykelns startfordrojning har gatt
ut

Cykelns startférdrojning har ej
gatt ut

Uppehallstiden har gatt ut

Uppehallstid ej aktiv

Rundhet utanfor toleransomradet

Rundhet inom toleransomradet

Rundhet inaktiverad

Rundhet och form

Rundhetsfel

Extern avvikelse

Intern avvikelse

Excentricitet

Ovalitet

3 lober

4 lober

Hogsta vardet

| matposition

I laddningsposition

ALARM: Tillbakadragning ej
utférd

ALARM: Tillbakadragning hold

Tillbakadragning hold utférd

19

Kalibrering

Kalibrering i processen

Kalibrering fére/efter processen

Matposition

Analys av rundhet & form

Mattenhet

Korrigering av offsetvarde

Synkroniserade kalibreringshuvuden

Synkroniserade matt

Matt

[
DVR Utanfor intervall

Max. grans
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Kommandon i automatiskt lage

Offsetokning

Offsetminskning

Offsetreset

Mattdiagram TILL /FRAN

Diagnostikvariabler TILL /FRAN

Aktiverar/inaktiverar synkroniserade kalibreringshuvuden

4

Signalreset och cykelstart

Tillgang till offsetkorrektion

Tillgang till nollstéliningsmenyn

Delprogrambyte

Atkomst till form- och rundhetsanalys

Aktivera/inaktivera synkroniserade kalibreringshuvuden

Mattdiagram TILL /FRAN

Diagnostikvariabler TILL /FRAN

Rundhet
F1 Stopp
F1 Signalering av reset och cykelstart
F3 Aktivera/inaktivera rundhetsanalys

20
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Nollstallning
F1 Tillgang till mekanisk nollstallning
F2 Elektrisk nollstallning
F3 Reset av elektrisk nollstélining
F4 Master-avvikelse fran nollstaliningen

Mekanisk nolistéllning ﬁ

Omvandlare som anvands

vid matning 0.3 um 809.2 ym

I mekaniska Utanfor mekaniska

nollaget noll-laget

Kommandon

21
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Delprogram: MATTFORMEL

D = Kg ( K G + K3 GG [+ k& G& + K5 G5 )

Omvandlarens namn
Operator
Omvandlarens koefficient

Begrepp

Forstarkningskoefficient

Varde

Omvandlarens namn
De fyra kontrollerbara omvandlarna har féljande namn, associerade till kortets ingangar: G2, G3, G4, G5

Omvandlarens koefficient

Koefficienterna K2..K5 har i uppgift att utfora en avvagning av omvandlarnas avldsningar. Vardet hos dessa koefficienter beror pa omvandlarens kanslighet och mekaniska
konstruktion.

I regel stélls koefficientvardet in pa 1,0, man kan bestamma vardena genom féljande procedur:

- Nollstall matinstrumentets varde pa en referensyta.
L] Lagg in ett mellanlagg med kand tjocklek, t.ex. 0,2 mm, mellan matstiftet och arbetsstycket.
. Las av det varde som visas av VM15, t.ex. 0,22 mm.
L] Beridkna koefficienten Kx (relaterad till aktuella omvandlaren: G2..G5) = Mellanlaggets varde/avlast varde = 0,2/0,22 = 0,9091.
- Upprepa proceduren for varje anvand omvandlare.
Operator

Identifierar linkens typ mellan de olika omvandlarna:
“+” = Avlasningen av omvandlaren som féljer laggs pa
‘- = Avlasningen av omvandlaren som féljer dras av
“)" = Avslutar formeln.

Forstarkningskoefficient (finger ratio)

Koefficienten Kq faststéller en balansering av vardet utifran “finger ratio”, alltsa férhallandet mellan avstanden métstift-huvudets stédpunkt och omvandlare-huvudets
stodpunkt (se bilden nedan).
Eftersom det &r ett geometriskt forhallande faststalls koefficienten Kq pa féljande satt.

> — g—"o *
57 | 22 Ly
|

Kg=(Lb+22)/57
dar Lb &r fingerldngden.

7 - s
LJﬂJW U

i

| foljande tabell visas forstarkningskoefficienten for standardfingrarna

Lb

Finger ratio
Fingerldangd Lb [mm] Kq for Top Gauge 200
56 1368
70 1614
100 2140
120 2491
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Delprogram: MATTFORMEL (... forts)

Exempel 1 — Matt for diameter eller tjocklek med omvandlarna G2 och G3, och fingrar pd 70 mm
G2

=

G2

[ ]
<_
G3
G3

Formel: D = 1.614 (1.0 G2 + 1.0 G3)

Exempel 2 — Positionsmatt med omvandlaren G4 och finger p& 56 mm
J G4
1

Formel: D = 1.368 (1.0 G4)

Delprogram: RUNDHETSFORMEL

Rnd = K Gx

Omvandlarens namn
Forstarkningskoefficient

Rundhetsmatt

Mattet av rundheten bestdms genom att stélla in en formel, med enskilt begrepp, dér en av de fyra omvandlarna véljs (G2, G3, G4, G5). Formeln har féljande struktur:

Rnd = K Gx dar x=2,3,4,5.

Innebérden av koefficienten K kan sammanfattas sa har: K = Kq Kx (se Mattformel).

Koefficienten K har i uppgift att avvaga de avldsningar som gors av omvandlaren. | regel dr koefficientens varde angivet i kalibreringshuvudets tekniska datablad, eftersom det
beror pa omvandlarens kinslighet och mekaniska konstruktion.

Koefficientens vérde kan stéllas in genom ovan beskrivna procedur for mattformeln.

Exempel: Formel for finger Lb = 70mm : Rnd = 1,614 G2

Kommandon for setup av Gx-omvandlare

Anslutning och identifiering av kalibreringshuvuden TG200

Varje gang som ett kalibreringshuvud av typen TG200-LG kopplas in i ett system som redan
F1 ar inkopplat maste kommandot bekréftas for att det ska kunna utféras. Om motsvarande
konfigurationsparametrar inte visas pa skarmen efter kommandot, betyder det att
kalibreringshuvudet inte ar ratt inkopplat eller att det ar defekt.

Kommandon i setup av parametrar
Atkomst till testfunktionen I/O for att kontrollera kabelsystemet for ing&ngs-
/Jutgdngssignalerna till donets digitala granssnitt [kontaktdon G1]

F4
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| Anmérkningar:
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