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ELECTROADDA ..,

COSTRUZIONI ELETTROMECCANICHE

B L7 e g

FRENO ELETTROMAGN
. ELECTROMAGNETIC DISC BRAKE
ELEKTROMAGNETISCHE SCHEIBENBREMSE

“iav. $TLF

ETICO A DISCO -

. i)ﬁl.g‘cJﬁ:'Q D1 FUNZIONAMENTO B vince Tz locza eserciny, S 5
¢ vandd i lend 8 alimentato, 'eleticomagnete 13 Yince 2 lorza esercitatz dapg mop ira-
A ! . ) R ; molla (5), atlira
- _a's‘éu nucled inchilg (4) shloceg il disco (o P dischi) freno {2) o pemel!a'all'aibers) 3rnmone
-2 di ruotara liveramente, : . .
5) Quanide I'eietromagnete (8) non & atimentalo, i nueleo mabile, sospinta dalle mollg (5), agisce
Premendo sul disca (o pil dischi) freno {2) € blacea ta rolaziona dell'albero molore, -
- . P —. - . - . v
REGOLAZIONE DELLA COPPIA FRENANTE. L2 3ppia & proparzionate alacompressione delle~
+ melle [5) @ varia agendo sul dagi autobloccanti (B): pil 1o molla sene comprasse 8 miaggicra 3 la
frenata. . ’ )

REGOLAZIONE-DEL TRAFERRO, Il ralero (9) ossiala distanza ha,lfelemumagném (8) e il ru-
" cleo mabile {4) deve essere di 4 decimi di millimelso par ogni tipe & frenc, & corsigliabils controlla-

I; __re periccicamente il traferro poiché, per |'usura dafle guamizioni dal diseg frana (2, ese0 lends

ad aumentare. Per AT il (ratamo al-valora-rickiesto shagisce suidadi et o B
’ i N
OFPERATING FRINCIPLE . e e eas s et
A) When brake is fed, the slocro-magnet (8) overcomes the sirengh! exerled by spripg (3], atracss
the Tawhg core (4}, relezses the brake Cisc {2) or (dises) and eratles the Civing shaft fo retatz

8} When the sfeciro-wagrat (8) is not fed, the meving core pushed by
breka disc (2) or {discs) and sicps the retation of the drving shalt.

ADJUSTMENT OF THE BRAKING TOARQUE The braking lorque is prcpcm'. &l ra‘b".e compres-
sicnof springs (9) and is varied by tursing the selftzpping auds (6} tha mare sprngs arg compres- -
sed, tha greater the braking torque is, A

act.a.'es onths -

prings (9

Lo

ADJUSTMENT OF AIA GAP. The 2ir gep (8} i.e. the distance betwesn the electromagre! (8) and..
the moving eorg [4) shall be D.4.mm for any typs of braka; il 15 recommenced to check the air gap
regularly, sincg due fo the wear of the packings of the biake disc (2} it lends 19 ingrease, ~
Tum nuts (7) 1o bring the air g2p to the required value. : .

B ARBEmTSPAINZIP =" —

A} Wenn die Bremse gaspeist fst, Uberwinde! der Elekrromagnel (8) dif Circk gié Féder | (55
ausgeible Kraft und Zieht auf sich den beweglichen Kem (4) an, I6st die Bremsscheibe focer
mehrere Scheiben) (2) aus und armdgiicht die freie Umdrehung der Antriebswelle, Tl

E) Wenn der Elskiromagnet (8} nicttt gespeist ist, wirkt der bewegliche Kem dber den Druck der’
Fedem (5) auf dia Ersmsscheibe (2} (ocer mefvere Scheiten) und stelit die Umdrehurg
dar Antrigksalle 2b. ' . - o

EINSTELLUNG DES BREMSMOMENTS, Das Grems:moment enisgpricht dem Oruck der Feden‘r:"'(-fj'
und dndert sichdurch Orehon der salbsiblgekiersndam Muttem (8): fe metr die Federn gedricit
sind, desto grisser st ¢ig Bremsung. - ° g

EINSTELL UNG GES LUFTSPALTES. Der Lufispalt (5) dh. der Abstend ces Eiekiromagnets (8}
‘zum beweglichan Kem (4) scil 0,4 rm bel jeghcher Bremstype belragen; es empfizhil sich, cen
Lulispall regelmiéssig 2u prifen, weil cieser curch Verschieiss dar Dichtungen cer Bremssehéite
(2} zv echéhen peigt, Muttern (7) crehen, um cen Lulispall wieder suf den gewlnschien Wen
urdckzubringen, o T : :
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