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BENENNUNG PLC- BEMERKUNG
DENOMINAZIONE STEUERUNG
GRUPPE FUNKTIONS-INHAL T ZEICHNUNGS-NR| BLATT-NR | BLATTANZ.
GRUPPO CONTENUTO—-F UNZIONE NUMERD DISEGNO| NUMFOGL |INDIC.FOGL.
INHALTS UEBERSICHT: 31239.17811 001-003 338
INDICE
STROMLAUFPLAN:
SCHEMA DI CABLAGGIO
N NETZ EINSPEISUNG 010
ALIMENTAZIONE DALLA RETE
1 N 5 STEUERSPANNUNG EIN 110VAC 020
TENSIONE DI COMANDO
SPANNUNGSVERSORGUNG INDRAMAT 220VAC 030
ALIMENTAZIONE DI TENSIONE PER INDRAMAT
PLC-SPANNUNGSVERSORGUNG 1I0VAC
ALIMENTAZIONE DI TENSIONE PER PLC
SE STEUERSPANNUNG 050
INSERIMENTO TENSIONE DI COMANDO
NOT-AUS 060
ARRESTO EMERGENZA
LASTSPANNUNG EIN
INSERIMENTO TENSIONE DI CARICO
SI-AUTOMATEN UEBERWACHUNG 070
SORVEGLIANZA INTERRUTTORE AUTOMATICO
e STEUERSPANNUNG-PLC EINGAENGE 24VDC 080-081
TENSIONE DI _COMANDO-PLC INGRESSI
LASTSPANNUNG 24VvDC 090
TENSIONE DI CARICO 100
VS EL-SCHALTSCHRANK TUERVERRIEGELUNG 170
INTERBLOCCO DI SICUREZZA PORTA ARMADIO EL
WARNBLINKANZE IGE /BELEUCHTUNG 180
LAMPEGGIATORE DI AVVERTIMENT/ILLUMINAZIONE 190
KUEHLGERAET
RAFFREDDATORE
1D PLC-ZENTRALGERAET / VERSORGUNG 230
APPARECCHIO CENTRALE ZG DI PLC/ALIMENT.
PLC-ERWE I TERUNGEGERAE T/ VERSORGUNG 231
APPARECCHIO COMPLEMENTARE EGl PER PLC
PLC-GERAETE AUFBAU/E/A-BELEGUNG 240-241
COORDINAMENTO 1/0 PLC
ANSCHAL TBAUGRUPPE -INTERBUS-S 245
GRUPPO INTERFACCIA INTERBUS-S
VERSORGUNG E/A-MODULE-INTERBUS-S 250
ALIMENTAZIONI INTERBUS-S
E/A-BELEGUNG-INTERBUS-S 260
COORDINAMENTO 1/0 INTERBUS-S
WF 726 C-ACHSEN SOLLWERTE 270
VALORE RICHIESTO ASSI WF 726C
WF 726 C-SPINDEL SOLLWERTE 271
VALORE RICHIESTO MANDRINO WF 726C
FMA DIS. N.  : 3123917811 MACCHINA/IMPIANTO : FMA 453 ']3'2]301:7129 INHALTS- FOGLIO
: UEBERSICHT 001
CAD AUTOCAD 12 LAVORAZIONE ALBERO MOTORE COMMESSA
N. FILE 33B1 DENOMINAZIONE TRASFERTA INDICE UNITA: | SEGUE
- - ESECUTORE 33B
POS. ARCH.: DATA : 1504.97 AGG. :
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12

13

14
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16
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18

ARMADIO 1.1 PR1/SP1 CONSOLLE
S1.1  PRI1/SP1 PR1/SP1 PULT
M2 H—— — 11 M2
TR — — 27 M2
TR = — — 371 M2
P00 A— — — —4-  1P1010
1P1020  |2— —— — —2 1P1020
1P1070 |Fo— —— — —&1 1P1070
1P1080 |H— —— — —Z  1P1080
31400 8- — — 81 31401
31402 |2 — — 21 31402
31403 O — —— 100 31403
a0 L — — —1  A310
12 _12]
113 | | 13
| 14 14/
115 | |15
16 | | 16
7 | | 7
33100 & — — —187 33101
33102 HE — — —127 33102
33103 |20 —— — —20 33103
31506 8L — — 2T 31506
31509 |88 — — —221 31509
31004 B3 —— — —23 31004
31005 4 L 24 31005
PR2/SP2 PR2/SP2
M2 H—— ——1 M2
M2 - — — -2 M2
M2 - — — 2 M2
M2 - — — 41 M2
s | -
w2 e —— — -1 M2
1P2091 |H— —— — —Z+ 1P2091
P2102 B— — — -8 1paie
el P — — —2- 1pai
w121 O —— — —18f 1p212)
p2132 L — — —l ipe132
wp2142  H2- —12 ipa142
152 M —— — —13 1pa1se
pe16e  H4- — — —14 1pa162
102000 3 —— — —137 102001
16 | | 16
06001 7 — 171 06001
06003 |18 — — 187 0g003
33001 |2 —— — —12 33001
33002 B — — —2% 33002
33003 &L — — —2l 33003
33004 |22 — — —221 33004
33005 |23 — — —237 33005
33006 4 L— 24 33006
pis. N, 31239.17860| maccHINA/ IMPIANTD : FMA 453 DE%IT]EO76:89
CAD :Autocad 10| Lavorazione ALBERO MOTORE [commessa
N FILE ¢ 33BIK DENOMINAZIONE TRASFERTA
- " ESECUTORE :
POS. ARCH.: paTa : 05.04.93 | ace. : | HET

SCHEMA DI
MORS.E CONN.

SCHEMA DI
MORS.E CONN.

ARMADIO 1.1

FOGLIO

1
uNITA | SEGUE
33B
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BENENNUNG PLC- BEMERKUNG
DENOMINAZIONE STEUERUNG
GRUPPE FUNKTIONS-INHAL T ZEICHNUNGS-NR| BLATT-NR | BLATTANZ.
GRUPPO CONTENUTO—-F UNZIONE NUMERD DISEGNO| NUMFOGL |INDIC.FOGL.
ST SIGNALE ZENTRALTEIL-EINHEIT 31239.17811 290 33B
SEGNALI UNITA PARTE CENTRALE-UNITA
LASTSPANNUNG EIN 310
INSERIMENTO TENSIONE DI CARICO
HANDBE DIENPULT 314
CONSOLLE DI COMANDD MANUALE
LASTSPANNUNG EIN-EINRICHTBETRIEB 315-316
TENSIONE DI CARICO PER FUNZIONAMPREPARATORIO
SCHUTZTUEREN ENTRIEGELN 320
PORTE DI SICUREZZA SBLOCCARE
SCHUTZTUEREN UEBERWACHUNG 330-331
SORVEGLIANZA PORTE DI SICUREZZA
MS SPINDEL 1-3 UEBERWACHUNG 440
SORVEGLIANZA MANDRIND 1-3
BOHRKOPF SCHMIERUNG 441
TESTA DI FORATURA LUBRIFICAZIONE
M\/ ANTRIEBE VERSORGUNG - SPINDEL 450
ALIMENTAZIONE AZIONAMENTI - MANDRIND 260
MS SPINDEL 1 480,490
MANDRIND 1 495,500
SPINDEL 2 S01-504
MANDRIND 2
SPINDEL 3 506-509
MANDRIND 3
ANTRIEBE VERSORGUNG - ACHSE 510
MV ALIMENTAZIONE AZIONAMENTI - ASSE
M7 Z-ACHSE 520
ASSE Z 540
S50
S60
570
BP BEDIENPULT/PLC-EINGAENGE 1000
CONSOLLE DI COMANDD / 1010
INGRESSI PLC 1020
BEDIENPUL T/AUF BAU 1030
CONSOLLE DI COMANDD /
PIAND COSTRUTTIVO
355 SPANNSTATION / PLC-EINGAENGE 1037
STAZIONE BLOCC./ INGRESSI PLC
PRUEFEINRICHTUNG / PLC EINGAENGE 1038
30B DISPOSITIVO DI CONTROLLO/INGRESSI PLC
365 SPANNSTATION / PLC-EINGAENGE 1039
STAZIONE BLOCC./ INGRESSI PLC
PRUEFEINRICHTUNG / PLC EINGAENGE 1040
36B DISPOSITIVO DI CONTROLLO/INGRESSI PLC
35R SCHMIERUNG/PLC-AUSGAENGE 1041
LUBRIFICAZIONE /USCITE PLC
PRUEFEINRICHTUNG / PLC AUSGAENGE
DISPOSITIVO DI CONTROLLO / USCITE PLC
368 BOHRKOPF TRAEGER / PLC AUSGAENGE 1042
SUPPORTO BUSSOLE DI FORATURA / USCITE PLC
PRUEFEINRICHTUNG / PLC AUSGAENGE
DISPOSITIVO DI CONTROLLO / USCITE PLC
FMA DIS. N.  : 3123917811 MACCHINA/IMPIANTO : FMA 453 ORDINE INHALTS- FOGLIO
30.007629 UEBERSICHT 0 0 8
CAD . AUTOCAD 12 LAVORAZIONE . ALBERO MOTORE COMMESSA
N. FILE ¢ 33B2 DENOMINAZIONE ~ +  TRASFERTA INDICE UNITA: | SEGUE
- - ESECUTORE 33B
POS. ARCH.: DATA : 1504.97 AGG. :
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ARMAD. CENTR.

ZENTR. SCHR.
33B-PR3/SP3

ARMADIO 1.2
SCHRANK 1.2

33B-PR3/SP3

IN4 ' ——— I —1 IN4
1L404 B —— -2 1 1404
1L4040 |3— — ——3 1 14040
14 | | _ 4
SN4  |—— — —21  5N4
SL404 [&—— L6 sSLs404
ST-14730 H— —— — —7 1 sT-14730
ST-14736 [8— —8 1s7-14736
SE-11114 |F2— — — —21 sE-n14
SE-11115 & —— — —07 SE-11115
sT-14721 HL — — —1LI s7-14721
ST-14722 H2& — I 127 s7-14722
TIVT R S M— — 1317 1405
SE-10001 4 — — —141 SE-10001
LS 8 —— — 137 1516
N5 (& — L— 16/ |ns
31239.17860 : FMA 453 ORDINE :
DIS. N. . MACCHINA/IMPIANTO : 30.007629
cAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |commessa
N. FILE 33BeK DENOMINAZIONE TRASFERTA
" " ESECUTORE :
POS. ARCH.: paTa : 15.12.92 | acG. : | HET

SCHEMA DI
MORS.E CONN.

KLEMMEN/
STECKERPLAN

ARMADIO 1.2

FOGLID

e
UNITA | SEGUE
33B
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pis. N.  31239.17837| MACCHINA/IMPIANTD : FMA 453 DS%IT]EO76:89 PIAND COSTRUT. FOGLIO
AUF BAUPLAN
CAD :Autocad 12| Lavorazione ALBERO MOTORE |cowwessa P
N FILE 33B2S | penominazione TRASFERTA UNITA | SEGUE
" " ESECUTORE : 33B

POS. ARCH.: paTa : 18.04.97 | acG. | HET ARMADIO 11
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BENENNUNG PLC- BEMERKUNG
DENOMINAZIONE STEUERUNG
GRUPPE FUNKTIONS-INHALT ZEICHNUNGS-NR| BLATT-NR | BLATTANZ.
GRUPPO CONTENUTO-FUNZIONE NUMERD DISEGNO| NUMFOGL | INDIC.FOGL.
373 S[__SPANNSTATION/PLC-AUSGAENGE 3123917811 1045 338
STAZIONE BLOCC./USITE PLC
393 SPANNSTATION/PLC-AUSGAENGE 1046
STAZIONE BLOCC./USITE PLC
3 3 S SPANNSTATION/PLC-AUSGAENGE 1047
STAZIONE BLOCC./USITE PLC
35 S| SPANNSTATION PLC-AUSGAENGE 1048
STAZIONE BLOCC./USITE PLC
373 Bl BONRKOPF TRACGER/PLC EINGAENGE 1050-1051
SUPPORTO BUSSOLE DI FORATURA/INGRESS] PLC
SPANNSTATION/PLC-EINGAENGE 1052
3 3 S—sazione Brocc, INGRESSI/PLE 1055-1061
GERAETE-AUF BAUPLAN SCHALTSCHRANK 3123917837 -6
PIAND COSTRUTTIVD ARMADIO EL.
APPARECCHI BEDIENPULT 7
CONSOLLE DI COMANDD
KLEMMEN/STECKERPLAN 31239.17860 1-14
SCHEMA DI MORSETTI E CONNETTORI
FMA DIS. N, : 3123917811 MACCHINA/IMPIANTO : FMA 453 ']3'2]301:7129 INHAL TS - FOGLID
: UEBERSICHT 003
CAD . AUTOCAD 10 LAVORAZIONE ALBERD MOTCRE COMMESSA
N. FILE : 33B3 DENOMINAZIONE TRASFERTA INDICE UNITA: | SEGUE
- - ESECUTORE : 33B
POS. ARCH.: DATA AGG.
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11

12

13

14
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CONSOLLE

ZWK-2K33S/35B

PULT
PR4/SP4
TR S —
1P1080 |&— ——
€370 |P——
£371 A~ —
£37.2 [2——
£37.3 [&——
£37.4 [——
€375 |8 —
£E376 |2 —
€377 HO- —
£380 M- —
£381 H&-
£382 H3-—
€383 H4
s |
e |
7 |
g _ |
£390 H&—
£391 |20 —
£402 &l —
£406 [B&- —
£407 [B3- —
4 |
DIS. N. 31239.17860 | MACCHINA/IMPIANTD FMA 453 D%?JITJEO76:89
CAD :Autocad 10| Lavorazione ALBERO MOTORE [commessa
N. FILE 33B3K DENOMINAZIONE TRASFERTA
" " ESECUTORE :
POS. ARCH.: paTa : 30.10.00 | acc. : | HET

-XL4
1 M2
M2
M2
M2
M2
M2
M2
M2
M2
M2
21 1P1080
1P1080
1P1080
1P1080
1P1080
1P1080
1P1080
1P1080
1P1080
1P1080
3 £37.0
4 £371
3 £37.2
6 £37.3
Z £37.4
8 £37.5
9 €376
101 £37.7
1Ll g380
121 g381
137 g382
147 £38.3
131 RISERVA
16l RISERVA
171 RISERVA
181 RISERVA
121 £390
200 £39]
2l E402
221 Ea06
231 407
SCHEMA DI FOGLIO
MORS.E CONN.
3
KLEMMEN/
STELCEKEREPLAN UNITA | SEGUE
33B

BP
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60x60

PRI
24pol. Bu

60x60

PR2
24pol. Bu

PRI10
24pol. Bu
PRI2
24pol. Bu

60x60

PRI11
24pol. Bu

60x60

u
<
[%
u
<
%

i8]
i8]

PR1 PR2
60x60
M6 6qgmm
|

80x40
DIS. N. 31239.17837 | MACCHINA/IMPIANTO FMA 433 DSI[]JI.TJEO76:89
CAD :Autocad 10| ravorazione ALBERO MOTORE |comMmessa
N. FILE 33B3S DENOMINAZIONE TRASFERTA

" " ESECUTORE

POS. ARCH.: pata : 15.12.92 |acG. : | HET

PIANO COSTRUT
AUFBAUPLAN

ARMADIO 1.1

FOGLIO
3
UNITA SEGUE
33B
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14
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CONSOLLE

ZWK-1K33S/32B

-XL4

1 M2
M2
M2
M2
M2
M2
M2
M2
M2
M2
M2

PULT
PR5/SP5
TR S —
1P1080 |&— ——
E365 [3— —
£366 [4——
E410 [2— —
£411 - —
£412 H— —
€413 |8 —
Ea14 2 — |
€415 MO —
£416 Hl——
£417 HE-
g420 H3-—
g421 H4
ga22 M- —
£a23 He |
7 |
g |
s |
20 _ |
£430 &l —
£431 |e&- —
£367 [ —
a |
DIS. N. 31239.17860 | MACCHINA/IMPIANTD FMA 453 D%?JITJEO76:89
CAD :Autocad 10| Lavorazione ALBERO MOTORE [commessa
N. FILE 33B4K DENOMINAZIONE TRASFERTA
" " ESECUTORE :
POS. ARCH.: paTa : 30.10.00 | acc. : | HET

M2
2 1P1080
1P1080
1P1080
1P1080
1P1080
1P1080
1P1080
1P1080
1P1080
1P1080
1P1080
1P1080
3 £410
& E41.1
7 £41.2
8

9

£41.3
E41.4
10 E415
1l £41.6
12 E41.7
13 £42.0
14 £42.1
15 E42.2
16 ' f423
17 RISERVA
18 I RISERVA
12 I RISERVA
20 I RISERVA
21 £43.0
€431
£36.5
£36.6
£36.7

SCHEMA DI
MORS.E CONN.

FOGLIO

4

KLEMMEN/

STECKERPLAN | UNITA

33B

BP

SEGUE
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pis. n.  31239.17837 maccHINA/IMPIANTD : FMA 453 DSI[]JITJEO76:89 PIAND COSTRUT. FOGLIO
AUF BAUPLAN
cAD :Autocad 12| _avorazione ALBERO MOTORE |comMmessa 4
N. FILE 33B4S DENOMINAZIONE TRASFERTA UNITA | SEGUE
" " ESECUTORE : 33B
POS. ARCH.: pata : 18.04.97 |ace. : | HET ARMADIO 12|
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ARMADIO 1.1
SCHRANK S1.1

SCATOLA MORSETTIERA
KLEMMENKASTEN

PR11/SP11 /WK-1K36B XL4
M2 H—— 1 M2
1P1060  Fo— — M2
£26.0 [2—— M2
€261 [A—— M2
S 2 T 1P1060
6 — 1P1060
H— — 1P1060
B — 1P1060
= — 3 260
0 — ==
T
L2 |
13 |
4 |
l1s |
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L1 |
119 |
l20 |
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lea |
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4 |
DIS. N. 31239.17860 | MACCHINA/IMPIANTD FMA 453 D%?JITJEO76:89
CAD ;Autocad 10| LavoraziONE ALBERO MOTORE |[cowmessa -
N. FILE 33B5K DENOMINAZIONE TRASFERTA
" " ESECUTORE
POS. ARCH.: paTa : 05.04.93 | ace. : | HET

SCHEMA DI
MORS.E CONN.

KLEMMEN/
STECKERPLAN

ARMADIO 1.1

FOGLID
e
UNITA | SEGUE
33B
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314-3UA12
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POSIZIONAMENTO DELLE SPINE E JUMPER PER SCHEDA DAB DI INTERBUS S
STECKER- UND JUMPEREINSTELLUNG FUER INTERBUS-S DAB-KARTE
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POSIZIONAMENTO DELLE SPINE E JUMPER PER SCHEDA SLAVE DI INTERBUS S
STECKER- UND JUMPEREINSTELLUNG FUER INTERBUS-S SLAVE-KARTE

POSIZIONE DEL COMMUTATORE
PER IL COMANDO UNITSS 9
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S1 S8
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INTERBUS-S
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STECK-KLEMM-VERBINDUNG
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POS. ARCH.: paTa : 15.12.92 | acG. : | HET

ASSE Z
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PRONTO PER FUNZION.
BETRIEBSBEREIT

CONSENSO REGOLAT.
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SOLLWERT -
VALORE RICHIESTD +
SOLLWERT +
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SOLLWERT:
2-ACHSE UNITA | SEGUE
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COLLEGAMENTO A MORSETTO AD INNESTO
MURRELEKTRONIK SB 2644

STECK-KLEMM-VERBINDUNG
MURRELEKTRONIK SB 2644
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