10

11

12

13

14

15

16

17

18

FG 480

1P1040

24V DC

14 Q
ko RO 2o
[ [ -
3|l s 3
(=]
<
Q o
& 2 PRESELEZIONE DI
NUMERD DI GIRI PAR.1
DREHZAHL VORWAHL
sCIT —K11 PAR. 1
USCITA ALl + - N
AUSGANG . las0/10x
ALl 14
o [8)
= a PRESELEZIONE DI
> > NUMERD DI GIRI PAR.:2
N Y] DREHZAHL VORWAHL
USCITA —K1.2 PAR. 2
Al2 + -
AUSGANG Hﬂ%x_'
AL2 15
CONSENSO REGOLAT.
USCITA —K641 REGLERFREIGABE
Al.l + -
AUSGANG 10 ool |
ALD 13
_A1 PRONTO PER FUNZION.
480/16 —Keé51 BETRIEBSBEREIT
(\1P2040 50001 + - NAAs x|
P La I 1 [ |
NUMERDO GIRI
FE RN _AL/X2:5 F10.2 g}ﬁggﬁén MANDRINO RAGGIUNTO
CAT 4 27| 102 HS DREHZAHL
ERREICHT
INGRESSO MANDRIND
FG 480\ -A1/X2:6 E10.3 EINGANG INATTIVO
CAT 4 28| E10.3
HS STILLSTAND
—K651
/8 £106 INGRESSO MP. PRONTO PER
EINGANG FUNZ.
13 14 31| E10.6
HS BETRIEBSBEREIT
SORVEGL. TEMPERATURA
FG 480\ —A1/X2:9 £10.7 I;;ﬁggﬁgﬂ MANDRINO PRINCIPALE
CATS 32| E10.7 HS THERMO-
UEBERWACHUNG
(=]
<+
Q ~
& z
=4 Q
- -
= =
3 e3
pis. N.  31239.16813 | MaccHINA/IMPIANTO : FMA 453 DS%IT]EO76:89 MANDRIND 1 FOGLIO
CAD ;Autocad 10| LavorazioNE ALBERO MOTORE [commessa SPINDEL 1 MS | 500
N. FILE 29B500 | penaminaziONE TRASFERTA UNITA | SEGUE
- " ESECUTORE : 29R
POS. ARCH.: pata : 15.12.92 | acG. | HET ARMADIO 11



