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DIS. N. 31239.16813 | MACCHINA/IMPIANTD : FMA 453 DS?]IT]EO76:89
cAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |commessa
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- " ESECUTORE :
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ASSE B
B-ACHSE

CORPO PORTATESTA
IN POSIZ. A
MHO1

BOHRKOPF TRAEGER
IN POSITION A
MHO1

CORPO PORTATESTA
IN POSIZ. B
MHO1

BOHRKOPF TRAEGER
IN POSITION B
MHO1

CONTROLLO POSIZ.
CORPO PORTATESTA

BOHRKOPF TRAEGER
POSITIONSKONTROLLE

CORPO PORTATESTA
BLOCCATO
ZHo2

BOHRKOPF TRAEGER
GESPANNT
ZHo2

CORPO PORTATESTA

SOLLVATO
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BOHRKOPF TRAEGER
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