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pis. N 31239.16813 | maccHINa/IMPIANTE : FMA 453 D§%5b7689
cAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |commessa
N. FILE 29B1042 | penominaziONe TRASFERTA
" " ESECUTORE :
POS. ARCH.: paTa : 15.12.92 | acG. : | HET

CORPO PORTATESTA
INDIETRO MHO1

BOHRKOPF TRAEGER
ZURUECK MHO!

CORPO PORTATESTA
AVANTI MHO1

BOHRKOPF TRAEGER
VOR MHO1

CORPO PORTATESTA
BLOCC. ZHo02

BOHRKOPF TRAEGER
SPANNEN ZH02

SOLLEVARE

CORPO PORTATESTA ZHO2

BOHRKOPF TRAEGER
ABHEBEN ZH02

DISPOSITIVO

CONTROLLO INDIETRO ZHO1

PRUEFEINRICHTUNG
ZURUECK ZH01

DISPOSITIVO

CONTROLLO AVANTI ZHO1

PRUEFEINRICHTUNG

VOR ZHO1

LAVAGGIO

S_PINA DI CONTROLLO

PRUEFSTIFTE

SPUELEN

ASSE B FOGLIO
32B|1042

B-ACHSE
UNITA | SEGUE
c9B

BP




