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0V EXTERN
0V INTERN |

BETRIEBSBEREIT |
SOLLDREHZAHL ERREICHT
MIN.-DREHZAHL UNTERSCHR.l
POSITION ERREICHT .
90% AUSL. V. MAX. MIIIMENTl
UEBERTEMPERATUR .
DREHZ.-GRENZE ERREICHT |
GETRIEBEUMSCHALTUNG 1
GETRIEBEUMSCHALTUNG @2 |
LASTGRENZE ERREICHT
REGLERFREIGABE SLAVE |
SPINDEL DREHT

SCHIRM

24V INTERN |
24V EXTERN :
AUSLASTUNG + ¢0.10V) |
DREHZAHL +/- ¢0.10V>

0V ANALOG |
SOFORTSTOP LEISTUNGS.
REGLERFREIGABE

RUN

SPINDELPOSITION 1 |
SPINDELPOSITION 2
DREHMOMENTBEGRENZUNG |
PENDELN )
PAR. 1 |

PAR. 2

LIMIT 1 |
LIMIT 2 )
LIMIT 4 |
QUITT. GETRIEBESTUFE 1
QUITT. GETRIEBESTUFE 2 |
SOLLWERT-BEREICHUMSCH.

EINGANG E1
EINGANG E2 | 3
0w 8 |
£ 5 o
C € X
SCHIRM gan
Ewng |
EINGANG E3 £E83
EINGANG E4 530 |
0O < |
0V INTERN &
-15v :
+15V |
24V/1A |

BETRIEBSBEREIT

SPINA A Xe: IN 293, A 37 POLI, BUSSOLA SUBMIN
SPINA A X4: IN 287, A 9 POLI, BUSSOLA SUBMIN
A 2 POLI, MORSETTO A VITE

SPINA A Xl1l:

2-polig, Steckschraubklemme

Stecker zu X2: IN 293, 37-polig, SUBMIN Buchse
Stecker zu X4: IN 287, 9-polig, SUBMIN Buchse

Stecker zu XllI:
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