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STAZIONE BLOCC./INGRESS/PLC
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CALIBRO A TAMPONE/INGRESSI PLC
20B SCHMIERUNG/PLC-AUSGAENGE 1041
LUBRIFICAZIONE /USCITE PLC
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SCHNEIDENZUSTELLUNG 1051
DISPOSITIVO DI REGISTRAZIONE UTENSILI
KUEHLMITTEL DRUCKKONTROLLE 1053
REFRIGERANTE CONTROLLO PRESSIONE
20S SPANNSTATION/PLC-EINGAENGE 1055-1061
STAZIONE BLOCC./INGRESSI/PLC
20R VALENITE STELLEINHEIT/PLC-EIN-AUSGAENGE 1100
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WS400-20 CONDUTTORE CON SPINE 49 X1 STECKLEITUNG 490 ‘6
L ovlyy, x1 STECKLEITUNG 490 3 6FMI490-3JC00 C18M)
g 6FM1490-3KZ00 (2M) X7 470-4820
6FM1-496-8AA00 -Doos2
UNITA: 16B  [F6 230
. IN S5 SL
UNITA: 204 Fo 230 EINHEIT: 168 [car 9 -Do1/1
EINHEIT: 204 N\ ca1 8 UNITA: 24B F230] Ut
@_l EINHEIT: 24B \(CAT 9 IBSSSSL
CAT 3-1
FG 560 §3
CAT 5-14/ —1 x5 WF726C
— x6
)
FG o081 M2 Sw Z oy -Do1/2
CAT 15 I
FG o081 1P1150 RT 9 Loav
CAT1S /BELDEN 3x05 gnnm I
726-3CA00
-Do2/1
-D02/2
-D03
-Do4
IB S5 DAB
FG 250
<CAT 2 I — pia D05
CONDUTTORE CON SPINE 721: 1BSSSDAB
UNITA: 20A STECKLEITUNG 721: “ ANSCHALTUNG 304
EINHEIT: 204 6ESS 721-0CB60 (1M | Do
x2
6ESS 721-0BCOO @M> | 304-30a12
pis. N 31239.13810 | MACCHINA/IMPIANTD : FMA 453 ORDINE APPARECC.CENTR FOGLIO
30.007629 7G DI PLC 1D | 230
cAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |commessa
PLC ZENTRAL-
N. FILE 20B230 | penomInazIONE TRASFERTA GERAET 2z | UMITA | SEGUE
- " ESECUTORE : OB
POS. ARCH.: pata : 21.04.93 | aca. : | HET ARMADID 11
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FG 030

aNa

110V AC

[8)
_ -4
° |a 2 |=a CONTROLLO
o el " olee £9.3 INGRESSO | VENTILATORE
= = = Ll A
Sle sle s eS|t w EINGANG
ANAN =g 16| £9.3 LUEF TER-UEBER-
N WACHUNG
B 2 ay
1 = — 1
b - o 2o
< — z o -4 EG]_
[
—
e |
> | UEBERWACHUNG
<
4] 2 2
Q 3 3
: |
> _ -DILUE
g XLNCT{NCT L
| STROMVERSORGUNG
L1 L1 LUEF TERZEILE
al
| 981-0HA1l
N
| STROMVERSORGUNG
—"l L1 pLc -DIPS
L T pc
951-7LD12
-D10
FG 080 1P1040 1L+
CAT 14 | DIl
FG 080 1M2 L-
CAT 14
430-4UA12
FG 080 1P1040 L+
CAT 14
| -D12
FG 080 1M2 L-
CAT 14
| 430-4UA12
FG 080 1P1060 | L+
CAT 18
| -D13
FG 080 1M2 L-
CAT 18
| 430-4UA12
FG 090 1P2050 | L+
CAT 13 |
FG 090 1M2 L- _D14
CAT 13 |
FG 090 1P2050 oL+
CAT 13
| 451-4uA12
FG 090 1P2060 | 1L+
CAT 16 |
FG 090 1M2 L- -DIS
CAT 16 |
FG 090 1P2060 oL+
CAT 16
451-4UAl2
-D16
CONDUTTORE CON SPINE 72]:
FG 230 STECKLEITUNG 721:
CAT 17 6ESS 721-0BCO0 (2M) | ANSCHALTUNG 314 o7
a1 E\' SPINA TERMINALE 760:
ABSCHLUSSSTECKER 760:
760-1AA11 | 314-3UA11
ORDINE : FOGLIO
DIS. N. 31239.13810 | MACCHINA/IMPIANTD : FMA 453 30007629 |APPARECCCIMPL EGi
: PER PLC 1 D 8 3 1
cAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |commessa
PLC-ERWEITERUNGS- [T~ -
N. FILE 20B231 DENOMINAZIONE TRASFERTA GERAET EGI
- " ESECUTORE : P0B
POS. ARCH.: pata : 21.04.93 | aca. : | HET ARMADID 11
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-XLNCT

COPERTURA
8110358-01

NON
ABDECKUNG

8110358-01

RIMUOVERE
NICHT

ENTFERNEN

-D1

Ral

M

ANSCHAL TBAUGRUPPE
314-3UA12

-D17

:

DIGITAL
AUSGABE
451-4UA12
ADRESSE
A4.0-A7.7

-D15

1100710 4
1100/11 s
1100712 6
110071510

1100/16n

—_
w
~
>
m

BYTE 0

111071227

BYTE 2
1110710 25
1110/1328
111071429

1110/11 26

]

vs|

™
w
~
>
m

1110715 30

1110716 31

1110/17 32

|g|g|$|$|:|

VERSORGUNG

DIGITAL
AUSGABE
451-4UA12
ADRESSE
AD0.0-A3.7

-D14
EIN

||m

320/11 7

320/9 e

BYTE 0

YTE
500/6

5037527

500/5

BYTE 2
5037625
5037326

32

VERSORGUNG

s

40/4

[Tp]

DIGITAL
EINGABE
430-4UAI2
ADRESSE
£24.0-£27.7
-D13

1
1
1

1037/118
103713

1037/97

1037/7¢

1037/53

BYTE O
1037/31
BYTE

3
6
7
8
9

1110/5 28

111074 27

1038/1720
111072 &
1110/3 2¢

BYTE 2

1038711
1038714

1110/6 2

1110/9 32

1110/7 30

111078 a1
1110/10 34
1110711 33
1110/12 36

BYTE 3

'VERSORGUNG|

111071337
1110714 38
1110/15 39
1110716 40
1110/17 a1

DIGITAL
EINGABE
430-4UA12
ADRESSE
E12.0-€15.7

-D12

BYTE 1

o
w
-
>
m

I I n

w8 &8

570712
520722
BYTE

| |m| |K:

11007234
1100/333
1100/536

BYTE 3

1100/6 37
738

'VERSORGUNG|

LUEF TERZEILE 115U

DIGITAL
EINGABE
430-4UAI2
ADRESSE
E80-EIL7
-D11

1
1

07071610

BYTE

1
3

25
6

50071087
50071228

BYTE 2

/3

ol ol Ml

351/108°

30

50071331

35

50371136

50071532

39

50371287
50371340
5037154
VERSORGUNG

352/108

-DIPS

BATT.

EXT. BATT. 3avQ O

@)
®
®
®

BATT. LOV @
1
0

RESET
Sv IC
sav ¢
24v DC
INT DC
POVER

]

Qu

VOLTAGE
SELECTOR

H

On
Ore
PS

)

)

-D1
701-3LA12

DIS. N.

31239.13810

MACCHINA/IMPIANTO :

FMA 433

ORDINE
30.007629

CAD :

Autocad 10

LAVORAZIONE

ALBERO MOTORE

APPARECC.COMPL EGI
PER PLC

COMMESSA

N. FILE

20B241

DENOMINAZIONE

TRASFERTA

PLC-ERWEITERUNGS-
GERAET EGI

POS. ARCH.:

pata : 21.04.93 |acc. :°

b

ESECUTORE :
HET

ARMADIO 1.1

-DILUE
981-0HAI1L

FOGLIO

241

UNITA

OB

SEGUE
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POSIZIONAMENTO DELLE SPINE E JUMPER PER SCHEDA DAB DI INTERBUS S
STECKER- UND JUMPEREINSTELLUNG FUER INTERBUS-S DAB-KARTE

o
J7

J3

6—8a
—a
6—8a
—a
6—8a
—B
o—a
6—8a

o
o

oooo

0Doo
DCBA

Je

1]

0o
0O D O
JlE\ (= =]

POSIZIONAMENTO DELLE SPINE E JUMPER PER SCHEDA SLAVE DI INTERBUS S
STECKER- UND JUMPEREINSTELLUNG FUER INTERBUS-S SLAVE-KARTE

POSIZIONE DEL COMMUTATORE
PER IL COMANDO UNITSS 6

SCHALTERSTELLUNG FUER
EINHEITENSTEUERUNG 6

S1 S8

B KRR
OF F [x] [X[x]

oo o|Jl

oo o|J2

oo o|J3
DIS. N. 31239.13810 | MACCHINA/IMPIANTO : FMA 453 DE%I.T]EO76:89
caD :Autocoad 10| LavoraziONE ALBERO MOTORE |cowmessa
N. FILE 20B245 | penominaziONE TRASFERTA

- - ESECUTORE

POS. ARCH.: paTa : 21.04.93 | ace. : | HET

GRUPPO
INTERF. INTERBUS S

INTERBUS-S
ANSCHAL TBAUGRUPPE

ARMADIO 1.1

FOGLID

1D 245

UNITA | SEGUE
0B




+S1.1 -D0S

CAVO BUS A DISTANZA:
IBSRBCMETER 27842147

—

o IBSSSDAB
o 10X2X0.14 ATTORCIGLIATO A COPPIE
a5 DIA IB COORDINAMENTO SPINE VEDI
- & _— PARTE GENERA
| 230 E GENERALE
e FERNBUSKABEL:
ol IBSRBCMETER 2784214

10x2x0.14 paarw. verdrillt

- 11010 * [ 1BO IBI Steckerbelegung siehe
CAT 10 2 Allgemein teil
3 FG 080\ 1M2 ¥ 1Bsea4Bk
6qmm CAT 10
-XLTlT T PE
_ o— = PBO
4 og|3
22|z
Ov|wn
m
— -p2 '~ -D5 -D8
5 1P1070 1 PEI 1 PEI 12132 1 PEI
CAT S 3| +24v 3| +24v CAT 11 3| +24v
FG 081 1M2 2 2 FG_ 100 M2 2
¢ CAT 5 4| ov 4| ov CAT 11 4| ov
1BS24D1/32 1BS24D1/32 1BS24D0
21 a1
23| +24vVv _3 +24V +24V
7
22 22
24| ov 24| ov ov
8 & PE - PE - PE
5 PBO 5 PBO 5 PBO
X X X
- e =] =]
- - -
252 252 252
K o%|2 S%|g 5%|g
-p3 '~ -6 '~ -pg '~
_ . PBI -Fc 100N\ 1P2091 1 PRl -FG 100, 1P2152 1 P
3| +2av CAT 3 3| +2av CAT 15 3| +2av
10 — —
2 FG 100 1M2 2 FG 100 M2 2
— 4| ov CAT 3 4| ov CAT 15 4| ov
u 1BS24D1/32 1BS24D0 1BS24D0
21 1P2162
E +24V +24V +24V
22
12 24| ov ov 24| ov
— |—(‘ PE |—(\ PE PE
5 PBO 5 PBO PBO
13 x x
o o
o~ S o~ s
— SHlR =] SUIR o
< gl > <qg|a >
Oyv|ln < Oyl <
-pa I8 © -p7 18 ©
14 =) =)
Q Q
1P1080 1 PBI 2 F6 100\ 1P2111 1 PBI 2
_ CAT 7 3| +24v 2 CAT 7 3| +24v a
- -
15 FG 081 M2 2 &= FG 100 M2 2 &
caT 7 4| ov g CAT 7 4| ov g
- oy| IBS24DI/32 1BS24D0
16 23| +24v +24V
_ 22
24| ov ov
17
- PE - PE
I —] o —]
_ 5 PBO 5 PBO
< x
[=) 1 1
ge
18 |o % |—
DIS. N. 31239.13810 | MACCHINA/IMPIANTD : FMA 453 ORDINE ALIMENTAZIONI FoGLIo
30.007629 INTERBUS S 1D | 250
cAD :Autocad 10| _avorazione : ALBERO MOTORE |cowmessa -
INTERBUS-S
N FILE  : 20B250 | penominazione TRASFERTA EINsPEISUNGEN | UNITA | SEGUE
- " ESECUTORE : P0B
POS. ARCH.: pata : 10.12.92 | acG. | HET BP
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PROSPETTO DI COORDINAMENTO D
UEBERSICHT E/A-BELEGUNG DER INTERBUS-S MODULE

-De -D3
IMMISSIONE DIGITALE INDIRIZZO ALIMENTAZIONE IMMISSIONE DIGITALE INDIRIZZO ALIMENTAZIONE
DIGITALEINGABE ADRESSE VERSORGUNG DIGITALEINGABE ADRESSE VERSORGUNG
IBS24DI1/32 £28.0-E317 250/5 1BS24D1/32 £32.0-E£35.7 250710
1][3]s[7[9]1u13]is[i7]1s]a1]a3]as|27]29]31[33[35]37]39 1] 3]s[7[9]113]is[i7]1s]a1]a3]as|27]29]31[33(35]37]39
us+ |7|e]s[ala]a]1]ofus+[7]e]s]a]3]2]1]0 us+ |7|e]s[ala3]a]1]ofus+[7]e]s]a]3]2]1]0
BYTED Y ol i B NN BYTEL b LY E=1 NINEIN BYTED b N BYTEL ole|e
slalsls|s|s|s|s Slalalslsls|s S S R
g|g|g|8|g|g|g|g g|5|8|5|5|5|8 2 g g18|8
& BYTE2 A Sl \{) N BYTE3 & BYTE2 BYTE3|®2 | (™ \{) N
3 REEEEE : NEE 3(2
3 SRR 3 8l8|8 |8
=] - =] =4 R4 =
a a
E us- |.7|6|5|.4(3|2|1|0|us-].7|1.6[5].4|.3|2|.1]|.0 E us- |.7|6|5|.4(3|2|1|0|us-].7(6[5].4|.3|2|.1]|.0
2] 4] e]8]i0]12]1a]16]18]20]22]24]26]28]30]32]34]36[38[ 40 2] 4] e]8]i0]12]14]16]18]20]22]24]26]28]30]32]34]36[38[ 40
-D4 -D5
IMMISSIONE DIGITALE INDIRIZZO ALIMENTAZIONE IMMISSIONE DIGITALE INDIRIZZO ALIMENTAZIONE
DIGITALEINGABE ADRESSE VERSORGUNG DIGITALEINGABE ADRESSE VERSORGUNG
1BS24D1/32 £36.0-£39.7 250/15 1BS24D1/32 £40.0-E43.7 250/5
1][3]s[7[9]1u13]is[i7]1s]a1]a3]as|27]29]31[33[35]37]39 1] 3]s[7[9]113]is[i7]1s]a1]a3]as|27]29]31[33(35]37]39
us+ |7|e]s[ala]a]1]ofus+[7]e]s]a]3]2]1]0 us+ |7|e]s[ala3]a]1]ofus+[7]e]s]a]3]2]1]0
BYTEO[R W (™ BYTEI':,'QQZQQII\TQ BYTEO| 2 | Q\{)tBYTElZ'ﬂQZQl:U\TQ
alals B|w|s|B|8(8]8| s | IR ala|a|s|g (]S |a
SEE T g8 8|28 8|8|8|8|s|e|e|e
.. |BYTER ||| |BYTE3|N |V (DN nfm .. |BYTER o |~|{vw]|m|BYTE3| @ (W] |v n|<
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E us- |.7|6|5|.4(3|2|1|0|us-].7|/6[5].4|.3|2|.1]|.0 E us- |.7|6|5|.4(3|2|1|0|us-].7(6[5].4|.3|2|.1]|.0
2[4]e]s10]12]14]16[18|20]22]24|26]28]30]32]34|36]38[40 2[4 ]e]s10]12]14]16[18]20][22]24|26|28]30]32]34|36]38[40
-D6 -D7
LONSEGNA DIGITALE INDIRIZZO ALIMENTAZIONE LONSEGNA DIGITALE INDIRIZZO ALIMENTAZIONE
DIGITALAUSGABE ADRESSE VERSORGUNG DIGITALAUSGABE ADRESSE VERSORGUNG
[BS24D0 A28.0-A29.7 250/10 1BS24D0 A30.0-A31.7 250/15
113[5]7]9(11]13]15[17]19]|21|23|25]|27|29|31|33|35|37|39 1|3[5]7 11{13[15]17]19(21]|23]|25|27(29| 31|33|35|37(39
us+ |.7]16].5(.4|.3|2]|1|0|us+|.7].6]|5|4].3].2|.1].0 us+ |.7]16].5|.4|.3|2]|1|0|us+|.7]|6]5|.4].3].2|.1].0
BYTED BYTEL BYTED BYTEL
o} N nio E NN s|loflal=lalele]|o ~ g
NS zlelulz|e|e|e | <
3 3 R R R R NEEBEEIEE 3 s
.. S = alelelele]ele .. IR S ™
G e =IEIE o =)
7 7
. .
2 2
g g
= |US- usS- = |US- us-
2] 4] 6] 8]i0]12]1a]16]18]20]22]24]26]28]30]32]34]36]38[40 2] 4] 6] 8]i0]12]14]16]18]20]22]24]26]28]30]32]34]36]38[ 40
-D8 -D9
LONSEGNA DIGITALE INDIRIZZO ALIMENTAZIONE LONSEGNA DIGITALE INDIRIZZO ALIMENTAZIONE
DIGITALAUSGABE ADRESSE VERSORGUNG DIGITALAUSGABE ADRESSE VERSORGUNG
[BS24D0 A34.0-A35.7 250/5 1BS24D0 A36.0-A37.7 250710
113[5]7]9(11]13]15[17]19]|21|23|25]|27|29|31|33|35|37|39 113[5]7]9](11]13]15[17]19]|21|23]|25]|27|29|31|33|35|37|39
us+ |.7|.6(5].4].3|2]|.1|0|us+|.7|6[5]|4]|.3]|.e|.1].0 us+ |.7|.6(5].4].3|2|.1|0|us+|.7|6[5]|.4]|.3|].ef.1].0
BYTED BYTEL BYTED BYTEL
nlo|=|w N[ olelo|o|t|z mlelw|o
L2z | N0 ol2|e|o|s 2l2|o|e
B|v|s|w 3|3 NNNNNE NEIEIE:
. 32132 3|3 . IR SNEEIE
m‘ -— -— — — - m‘ — — — —
7 7
. .
2 2
g g
= |US- usS- = |US- us-
2[4]e6]s10]12]14]16[18|20]22]e4|26]28]30]32]34|36]38[40 2[4]e6]s10]12]14]16[18]20][22]e4|26|28]30]32]34|36]38[40
ORDINE : COORDINAMENTO FOGLIO
N 31239.13810 | MACCHINA/IMPIANTD : FMA 453
DIs CCHINA/IMPIANTO 30.007629 | 1/0 INTERBUS S 1D | 260
cAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |commessa
INTERBUS-S
N. FILE 20B260 DENOMINAZIONE TRASFERTA E/A-BELEGUNG UNITA SEGUE
o o ESECUTORE : EOB
POS. ARCH.: pata : 27.10.00 | acG. | HET BP
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COLLEGAMENTO A MORSETTO AD INNESTO
MURRELEKTRONIK SB 2644

STECK-KLEMM-VERBINDUNG
MURRELEKTRONIK SB 2644

-DOl/e SP3/PR3
-X3:
M a 8 N M 1 & (M ol 27001 /76 540
| T 1 \ [ ~ CAT 18
|1
RF A 3 L | ! ! GN ! ! 19 27002 [F6 540
i i L i i ~ CAT 1
|1 |1 3
B AL LA
|1 |1
BS E] L1\ WS ol 27003 [F6 550
[ 1 \ 1 [ ~ [ CAT 1
|1 |1 |1
swa Al ! R o | | 27004 [Fo 550
T T \— T T A4 cAT 1
Il Y, |\
: : : : BELDEN 3x0.5 gmm
[ [
|1 |1
[ [
|1 |1
|1 |1
[ [
14 RT
oM B |1 7 |1 ol5
T T 1 T
[ [ [
LS I N BL | 20
RF B =
I | I
[ [
L L o
Lo Lo (l§6
|1 7 GR I | 5
T T 1 \ T T 1 ©
Q [ [ [ [
< swp L1 - RS 11 1 o
N ol Y
> (I (I
|1 |1
[ [
|1 |1
|1 |1
[ [
|1 |1
[ [
[ [
1 RT/BL
RM C 1 — o't
o I
2], 1 GR/RS | | 2l
RF C T T T ©
[ [
o o 2
|1 |1 $9
[ sw 11
1 —— o®
roro bl \ N
13 vio
sw C L] [ \— [ L] C7
WERW, Y
T
CAVO ACCORDONATI E T2
RIPOEATI IN COPPIA 6X2X0,250M
8 KABEL PAARWEISE VERDRILLT
UND GESCHIRMT 6x2x0,25qmm
25-POLIG
SUBMIN.
15 POL. SUBMIN. ST.

N, 31239.13810 : FMA 453 ORDINE _
DIS. N MACCHINA/IMPIANTO 30.007629
cAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |commessa
N. FILE 20B270 | penamInazIONE TRASFERTA

" " ESECUTORE :
POS. ARCH.: paTa : 21.04.93 | ace. : | HET

ASSE Z
Z-ACHSE

PRONTO PER FUNZION.
BETRIEBSBEREIT

CONSENSO REGOLAT.
REGLERFREIGABE

VALORE RICHIESTO -

SOLLWERT -
VALORE RICHIESTD +
SOLLWERT +
VALORE FOGLIO
RICH ASSE Z ]_D 870
SOLLWERT:
2-ACHSE UNITA | SEGUE
ARMADIO 11
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KEIN NOT-AUS

SE-11111

9

—e—
SENZDO ARRESTO GENERALE

20B-SP3/PR3
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