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31239.12812 : FMA 453 ORDINE
DIS. N. . MACCHINA/IMPIANTO : 30.007629
cAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |commessa
N. FILE 20A70 DENOMINAZIONE TRASFERTA
" " ESECUTORE :
POS. ARCH.: pata ¢ 11.12.92 | acG. - | TP/BR

MACCHINA
INSERITA

MASCHINE
EINGESCHALTET

NESSUN ARRESTO EMERGENZA

KEIN NOT-AUS

CONTROLLO FUSIBILI AC

SICHERUNGSUEBERWACHUNG AC

CONTROLLO FUSIBILI
DC

SICHERUNGSUE BERWACHUNG
DC

CONTROLLO FUSIBILI
PHOENIX

SICHERUNGSUE BERWACHUNG
PHOENIX

CONTROLLO FUSIBILI
DISPLAY

SICHERUNGSUE BERWACHUNG
DISPLAY

CONTROLLO FOGLIO
INTERR. AUTOM. SE 070
SI-AUTOMATEN
UEBERWACHUNG | UNITA | SEGUE

20A
ARMADIO 1.1




