10

11

12

13

14

15

16

17

18

BENENNUNG

PLC-

BEMERKUNG

DENOMINAZIONE

STEUERUNG

GRUPPE

FUNKTIONS-INHALT

ZEICHNUNGS-NR

BLATT-NR

BLATTANZ.

GRUPPO

CONTENUTO-FUNZIONE

NUMERO DISEGNO

NUM.FOGL

INDIC.FOGL.

INHALTS UEBERSICHT:

31239.10816

001-003

16B

INDICE

STROMLAUFPLAN:

SCHEMA DI CABLAGGIO

NETZ EINSPEISUNG

010

ALIMENTAZIONE DALLA RETE

INS

STEUERSPANNUNG EIN 110VAC

020

TENSIONE DI COMANDO

SPANNUNGSVERSORGUNG INDRAMAT 220VAC

030

ALIMENTAZIONE DI TENSIONE PER INDRAMAT

PLC-SPANNUNGS VERSORGUNG 110VAC

ALIMENTAZIONE DI TENSIONE PER PLC

SE

STEUERSPANNUNG EIN

050

INSERIMENTO TENSIONE DI COMANDO

NOT-AUS

060

ARRESTO EMERGENZA

LASTSPANNUNG EIN

INSERIMENTO TENSIONE DI CARICO

SI-AUTOMATEN UEBERWACHUNG

070

SORVEGLIANZA INTERRUTTORE AUTOMATICO

IMe

STEUERSPANNUNG-PLC EINGAENGE 24vDC

080

TENSIONE DI COMANDO-PLC INGRESSI

LASTSPANNUNG 24vDC

090

TENSIONE DI CARICO

100

VS

EL-SCHALTSCHRANK TUERVERRIEGELUNG

170

INTERBLOCCO DI SICUREZZA PORTA ARMADIO EL

WARNBLINKANZEIGE /BELEUCHTUNG

180

LAMPEGGIATORE DI AVVERTIMENT/ILLUMINAZIONE

190

KUEHLGERAET

RAFFREDDATORE

1D

PLC-ERWEITERUNGSGERAET/VERSORGUNG

230

APPARECCHIO COMPLEMENTARE EG2 DI PLC/ALIMENT.

PLC-GERAETE AUFBAU/E/A-BELEGUNG

240

COORDINAMENTO 1/0 PLC

VERSORGUNG E/A-MODULE-INTERBUS-S

250

ALIMENTAZIONI INTERBUS-S

E/A-BELEGUNG-INTERBUS-S

260

COORDINAMENTO 1/0 INTERBUS-S

WF 726 C-ACHSEN SOLLWERTE

270

VALORE RICHIESTO ASSI WF 726C

FMA

DIS. N.

: 31239.10816 MACCHINA/IMPIANTO :

FMA 453

ORDINE
30.007629

CAD

AUTOCAD 10

LAVORAZIONE

ALBERO MOTORE

COMMESSA

N. FILE

16A1

DENOMINAZIONE

TRASFERTA

POS. ARCH.:

DATA : 29.04.1993

a
AGG. :

ESECUTORE :

INHALTS-
UEBERSICHT

INDICE

FOGLIO

001

UNITA:
16A

SEGUE



10

11

12

13

14

15

16

17

18

PR1/SP1 CONSOLLE
S1.1 PR1/SP1 PR1/SP1 PULT ZWK-1K16A
O —OH e
M2 H—— 1 me M ! M2
M2 - — — 21 M2 M2
e — — —3 18x1,5gmm  P.16A M2
TSI — — —4 I 1F1010 2 ™ 11050
1P1020 |2— — — 31 1P1020 1P1050
1050 16— — | L -6 " 1pios0 2 1P1050
lz_ — 3™ gage
8 -8 4 E490
lo | L9 S E4s1
1P2040 MO — L 101 1pa040 & 35101
31402 L — L U 31402 7 ™ 35102
31403 2 127 31203 8 ™ 35103
A430 M3 — 13 430 RISERVA
4 | | 4
HS — — —15] PE
He — —l6] PE
7 — —1Z PE
l1g | | 18]
119 | | _19]
120 | | _20]
31506 L —— — —2 31506
31509 [e& — — —220 31509
31005 |83 —— — —23 31005
31006 4 L 24 31006
PR2/SP2 PR2/SP2
M2 :—@—_ :@—: M2
M2 - — — -2 M2
13 | | 3|
la | | 4|
s | -
M2 - — — &1 M2
1P2091  H— — — —Z  1P2091
PR102 - — — —81 1p2102
P21l [ —— — —2- P21
el MO —— — —101 pa1a
Ll | ]
| 12 12
113 | | 13
4 | | 4
102002 3 — — —13 102002
16 | | 16
06001 Z — —171 06001
06003 |8 — — —181 " 06003
33001 [ — — —127 33001
33002 B — — —20 33002
33003 |&L — — 2l 33003
33004 |22 — — —221 33004
33005 &3 — — —231 33005
33006 4 L 24 33006
ORDINE : HEMA FOGLIO
DIS. N. 31239.10865 | MACCHINA/IMPIANTD FMA 453 30.007629 MDSR‘ES.EE cm?ri.
CcAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |commessa 1
NOFILE ¢ L6AIK DENOMINAZIONE TRASFERTA STEEEQSEEQN UNITA | SEGUE
" " ESECUTORE : 164
POS. ARCH.: pata : 27.10.00 | aca. : | TP/BR ARMADID 11




10

11

12

13

14

15

16

17

18

1845
80x40
SSN9 ——
1M2] 1M2|1M2| IM2] 1MJ
Pl AV e I 2]
2le|gl gl e
HEEEE
2a - 1M2
7 < 1665
7))  soxao x
S © IRD2
o SSNS
@ *
8la -XL2
T 1 ==
8 2 — 2A 2A
R ©® / 1470
= G, 80x60
— 55N9 — PNOZ3 PNOZ2 PNOZ3 PZE7
g g 1M2] 1M 1M2] 1ME
S S ol o =l w SE SE ST ST
—_ — | u| oyl ey
« l ~ l l l R -K4 -KS -K1 -KIB
o 2 —_—| =] =] -
E@_ friY) VA Y 24v 110V 24V 24V
S o 1280
< S ow o+ e 80x40 _2B2-B02|
— PNOZ3 PNOZ3 PNOZ3 PNOZ3 PZE7 Vs
8 3 PSL101
S 3
= = NI N N N N
K2 -k3 -K7 K11 -K11B
—
24V 24V 24V 24V 24V
= I I l 1100
%) 80x40
E O—-mones
X T T T PNOZ3 PNOZ3
g ; g MV MV
®© ® o
T o ® -K68 -K78
24V 24V
S 920
4 X
o 80x40 3
< 2
2 EGR3 EGB ISN1/410
e 1[sT]sT [sT] NS
5 S SHeR EE e o |-u
u i Y419 i o
8 44 b4 J
@
) 740
- MR 80x40 &2
-
S g i@y sk 3112
> 8 -
E @ 3 A
& -CL1
— 3 3 1D-D2
g 2 2
. 8 g g 6ES5 701-3LAI2
o
O
5 n 10gmm PLC
> b -€G2
1 »
o
[
=
— [00]
o o
o o
= =
s g || ]
(&) o
o '
[d (2]
s 72 o
3 8
:r, v_r, 80x120
Q777 sox4o 22 =T
M8 SB 2644
16gnn | TooxLT 1DPR3
|
80x40 0 20
o
o _>|m o o o D ¢
— =1z i - = =R —=f
4]
DIS. N. 31239.10832 | MACCHINA/IMPIANTO FMA 433 ORDINE PIAND COSTRUT.
30.007629 FBaup
AUF BAUPLAN
cAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |commessa
N. FILE 16A1S DENOMINAZIONE TRASFERTA
" " ESECUTORE :
POS. ARCH.: pata : 09.12.92 | acG. : | TP/BR ARMADIO 1.1

FOGLID

1
UNITA | SEGUE
16A




10

11

12

13

14

15

16

17

18

BENENNUNG PLC- BEMERKUNG
DENOMINAZIONE STEUERUNG
GRUPPE FUNKTIONS-INHALT ZEICHNUNGS-NR| BLATT-NR | BLATTANZ.
GRUPPO CONTENUTO-FUNZIONE NUMERD DISEGNO| NUMFOGL |INDICFOGL.
ST SIGNALE ZENTRALTEIL-EINHEIT 31239.10816 290 168
SEGNALI UNITA PARTE CENTRALE-UNITA
LASTSPANNUNG EIN 310
INSERIMENTO TENSIONE DI CARICO
HANDBEDIENPULT 314
CONSOLLE DI COMANDO MANUALE
LASTSPANNUNG EIN-EINRICHTBETRIEB 315-316
TENSIONE DI CARICO PER FUNZIONAMPREPARATORIO
SCHUTZTUEREN ENTRIEGELN 320
PORTE DI SICUREZZA SBLOCCARE
SCHUTZTUEREN UEBERWACHUNG 330
SORVEGLIANZA PORTE DI SICUREZZA
MS SPINDEL -RIEMENBRUCHKONTROLLE 351
MANDRIND - CONTROLLO ROTTURA CINGHIA
M\/ ANTRIEBE VERSORGUNG 450
ALIMENTAZIONE AZIONAMENTI 260
510
M S SPINDEL 480
MANDRIND 250
500
M7 Z-ACHSE 520
ASSE Z 540
550
560
570
BP BEDIENPULT/PLC-EINGAENGE 1000
CONSOLLE DI COMANDD / 1010
INGRESSI PLC 1020
BEDIENPULT/AUF BAU 1030
CONSOLLE DI COMANDD /
PIAND COSTRUTTIVE
164 SCHMIERUNG/PLC - AUSGAENGE 1041
LUBRIF ICAZIONE /USCITE PLC
164 SCHMIERUNG / PLC—-EINGAENGE 1050
LUBRIFICAZIONE / INGRESSI PLC
Z-ACHSE / PLC-EINGAENGE 1051
ASSE Z / INGRESSI PLC
FMA DIS. N.  : 3123910816 MACCHINA/IMPIANTO : FMA 453 ORDINE INHALTS- FOGLIO
30.007629 UEBERSICHT 002
CAD . AUTOCAD 10 LAVORAZIONE . ALBERO MOTORE COMMESSA
N FILE  : 16A2 DENOMINAZIONE ~ : TRASFERTA INDICE UNITA: | SEGUE
- - ESECUTORE 16A
POS. ARCH.: DATA : 29041993 | AGG. :



10

11

12

13

14

15

16

17

18

16A-PR3/SP3

16A-PR3/SP3

Si.e

IN4 H— — 1 IN4
1402 [—— — —2- 1402
1L4020 |3— — -3 1 1 4020
la | | a4
aNg P — — S 1 4Nns
40403 o — — 61 aL403
ST-14410 H— — — —7 1 sT-14410
ST-14416 8- —8 ['sT-14416
SE-11004 [2— — — —2 SE-11004
SE-11005 & —— — —101 SE-11005
ST-14401 L — — —1l ST-14401
ST-14402 H& — — 127 sT-14402
1La0s 33— — 137 405
SE-10001 (4 —— — —141 SE-10001
1509 - —— — —13 1509
N5 (& — L— 181 Ins
pis. N 31239.10865 | maccHINA/IMPIANTE : FMA 453 ORDINE _
30.007629
CAD :Autocad 10| Lavorazione ALBERO MOTORE [commessa
N. FILE 16ACK DENOMINAZIONE TRASFERTA
ESECUTORE :
POS. ARCH.: pata : 09.12.92 | acG. - |b TP/BR

SCHEMA DI
MORS.E CONN

KLEMMEN/
STECKERPLAN

ARMADIO 1.2

FOGLID

e
UNITA | SEGUE
16A



10

11

12

13

14

15

16

17

18

60x60

2 g |
- | . w ¥
Elg
g 25
[47] Y4

60x60

2

m

g.

g |4

o

<

[17]

60x60

60x60

Ols
8k

PR1 || PR2
60x60
M6 6qgmm
|

80x40
DIS. N. 31239.10832 | MACCHINA/IMPIANTD : FMA 433 DSI[]JI.TJEO76:89
cAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |comMmessa -
N. FILE 16A2S DENOMINAZIONE TRASFERTA

" " ESECUTORE

POS. ARCH.: pata : 09.12.92 |acG. : | TP/BR

PIANO COSTRUT
AUFBAUPLAN

ARMADIO 1.1

FOGLID

e
UNITA | SEGUE
16A



10

11

12

13

14

15

16

17

18

BENENNUNG PLC- BEMERKUNG
DENOMINAZIONE STEUERUNG
GRUPPE FUNKTIONS-INHALT ZEICHNUNGS-NR| BLATT-NR |BLATTANZ.
GRUPPO CONTENUTO-FUNZIONE NUMERD DISEGNO| NUMFOGL |INDICFOGL.
GERAE TE-AUF BAUPLAN SCHAL TSCHRANK 31239.10832 1-4
PIAND COSTRUTTIVE ARMADIO EL.
APPARECCHI BEDIENPULT 5
CONSOLLE DI COMANDO
KLEMMEN/STECKERPLAN 31239.10865 1-2
SCHEMA DI MORSETTI E_CONNETTORI 5-13
FMA DIS. N.  : 3123910816 MACCHINA/IMPIANTO : FMA 453 ORDINE INHALTS- FOGLIO
] 30.007629 UEBERSICHT 003
CAD AUTOCAD 10 LAVORAZIONE ALBERD MOTORE COMMESSA
N. FILE 16A3 DENOMINAZIONE TRASFERTA INCICE UNITA: | SEGUE
- " ESECUTORE 16A
POS. ARCH.: DATA : 29041993 | AGG. :



10

11

12

13

14

15

16

17

18

VS/FCc202

VS/FCca1e

vs/Le VS/FC204

VS/FC204

Vvs/Fca1

VS/FCR201

80x40 1845
Msent ! [ ]
[
[ INT32WI INT32WI —INT32WI INT32W — | }
I 13] | -XL9
M2 H oMV MV H MV 01412 I
K2 K621 k721 | | keo1 I =) lasoecken
g g 8 i g s 2 1665
= | = = = <
. g 3 Q7 ew
< 3 3 3
4-6a | [6-254 16-254 [0.25-0.4 _xLS
n 4 1470
= < 80x60
R S " 80x100 1450 f
by Ll
o
[4Y)
o DA
g JJJ
> w wl v
n
3 o
S 3 80x40 o 1300
3
INDRAMAT 3 ;
o AVAN
LI—I—l S PSL201
o
TVM TDM @
D—-mmeees
T T T 22-50- | 1.2-100
- o ™ -220-W1| -300-W1
8 d &
Z ¢ <
1000
o] MV MZ 80x100
EI -A4 -AS
n 3TB44 3THB2
m vs |se
S -K101 |-KO
[
- 62
10V 110V
] ™
45X S
§§®'ﬂ 80x100 750
5 7 740
e U, Y
a
INDRAMAT _
g
o
NAM TVD TDM 9
o %
12-15 12-15-3| 11-100
S 3-A00-A1
[
=
-
MV MV MS
-AlI0 | -Al -A2 g
D—-mmeees g
=
-
B :
- 47 ™
= ] =
2 g &
200
g g W % 80x40
o o
~ ~
beg L1 [ rer
P,
o TR701
T > L.JT L|_T UT 80x40 0 20
o n
o o
o <
R 2 | o c| a c,| o| TRAFD 25kVA
- ) |——— [ (U |—— —— U |—— oy o
~ n ™ o
c>| o |n| o
O |——m— < ) |——m— 2]
~™ 1]
31239.10832 , FMA 453 ORDINE _
DIS. N. . MACCHINA/IMPIANTO : 30.007629 PIANO COSTRUT
CAD :Autocad 10| Lavorazione ALBERO MOTORE |cowmessa AUFBAUPLAN
N. FILE 16A3S DENOMINAZIONE TRASFERTA UNITA
" " ESECUTORE :
POS. ARCH.: pata : 09.12.92 | acG. | TP/BR ARMADIO 1.2

FOGLIO

3

SEGUE



10

11

12

13

14

15

16

17

18

™ ; D
5
|5
1> 16-POLIG =
2> 24-POLIG
2
60x60
2
2
60x60
2
@)
O
O o
O
O o
O
O o
O
O o
O
O o
O
(::) Orgal
(:>PG29
PG36
M6 6qgmm
|
DIS. N. 31239.10832 | MACCHINA/IMPIANTD : FMA 433 DSI[]JI.TJEO76:89
cAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |comMmessa -
N. FILE 16A4S DENOMINAZIONE TRASFERTA
" " ESECUTORE
POS. ARCH.: pata : 09.12.92 |acG. : | TP/BR

PIANO COSTRUT
AUF BAUPLAN

ARMADIO 1.2

FOGLIO

4
UNITA SEGUE
16A



10

11

12

13

14

15

16

17

18

-XL4 ARMADIO 1.1

4qmm

4gmm

-XL4 S1.1

CONSOLLE PR8/SP8
PR8/SP8 PULT

M2 1 ——11 M2
M2 — —2 1 1P1040
M2 — 31 Ea10
M2 ——4  Eall
M2 — 2 Ea1e
M2 — &1 Ea13
M2 — 71 1P2040
M2 — 81 sa001
M2 — 2
M2 I 10
M2 — 1
M2 — 12
M2 — —13]
M2 I 14
M2 — —135]
M2 I 16
M2 — 17
M2 — 18]
M2 — 19
M2 — —20]
1P1030 — —au
1P1030 ! — —L&& 35101
1P1040, |2 — —231 35102
1P1040 L 24 35103
1P1040
1P1040
1P1040
1P1040
1P1050
1P1050 |
1P2040, |-
1P2040
1P2040
1P2050,
1P2050]
ga10 |2
£211 4
g21e 2
£21.3 e
18020
54001 |8
35101 |eR
35102 |&3
35103 |24
pis. . 31239.10865 | maccHINA/ IMPIANTD : FMA 453 DS%IT]EO76:89
CAD :Autocad 10| Lavorazione ALBERO MOTORE [commessa
N. FILE 16A5K DENOMINAZIONE TRASFERTA
" " ESECUTORE :
POS. ARCH.: paTa : 09.12.92 | acG. : | TP/BR

SCHEMA DI
MORS.E CONN

KLEMMEN/
STECKERPLAN

ARMADIO 1.1

FOGLID

)
UNITA | SEGUE
16A



10

11

12

13

14

15

16

17

18

1Bs24 1Bs24 1Bs24 1285
5 . %
z e =1D =1D =1D
a bl P
Z . oW
J m |~
g |2|° . -D1 -D2 -D3
& 2
1
1BS24BK 1BS24D1/32 1BS24D1/32
&
% |o 80x60 955
© oY
g | 3% 1Bs24 1Bs24
i W la
T g o
& =1D =1D
o
-D6 -D7
& 3 - 3
25 X = X
E ® ! ®
by
1BS24D0 1BS24D0
|:| |:| 80x60 7(595
o%0 %
O 3
O 80x60 7(235
Q -XL6 -XLT | -xL6  -XL9 |
80x80 145
o s‘ g
3
pis. N.  31239.10832 | maccHINA/IMPIANTD : FMA 453 DSI[]JITJEO76:89 PIAND COSTRUT. FOGLIO
caD :Autocad 10| Lavorazione ALBERO MOTORE | commessa AUFBAUPLAN S
N. FILE 16A5S DENOMINAZIONE TRASFERTA UNITA | SEGUE
- ESECUTORE : 164
POS. ARCH.: pata : 09.12.92 | TP/BR BP |




10

11

12

13

14

15

16

17

18

-XL2 ARMADIO 1.1

-XL2 S1.1
10gmm M2
M2
M2
DIS. N. 31239.10865 | MACCHINA/IMPIANTD FMA 453 D%?JITJEO76:89
caD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |cowmessa -
N. FILE 16A6K DENOMINAZIONE TRASFERTA
" " ESECUTORE :
POS. ARCH.: paTa : 09.12.92 | acG. : | TP/BR

SCHEMA DI
MORS.E CONN.

KLEMMEN/
STECKERPLAN

ARMADIO 1.1

FOGLID

6
UNITA | SEGUE
16A



10

11

12

13

14

15

16

17

18

-XLT ARMADIO 1.1

-XLT S1.1
16gmm T
T
10gmm T
6qmm T
T
T
T
T
T
T
T
T
T
T
pis. . 31239.10865 | maccHINA/ IMPIANTD : FMA 453 DS%I.T]EO76:89
CAD :Autocad 10| Lavorazione ALBERO MOTORE |commessa -
N. FILE 16A7K DENOMINAZIONE TRASFERTA
" " ESECUTORE
POS. ARCH.: paTa : 09.12.92 | acG. : | TP/BR

SCHEMA DI
MORS.E CONN

KLEMMEN/
STECKERPLAN

ARMADIO 1.1

FOGLID

7
UNITA | SEGUE
16A



10

11

12

13

14

15

16

17

18

-XLM ARMADIO 1.2
-XLM Sl1.2

NIILD |
NIILD |
NllL2 |
NiiL2 |
NIIL3
NIIL3
T
T
180L1
180L1 |
180L2
180L2 |
180L3
180L3 !
190L1
190L1
190L1
190L2
190L2
190L2
190L3
190L3
190L3

10gmm Ul
V1
w1
Tl
4qmm S1
49002
49001
7
8
u4
\Z
w4
T4
4qmm S4
1P1048
E2L7
7
8
ueo
veo
weo

35gmm

35gmm

16gmm

—A=]|=a]—

16gmm

pis. . 31239.10865 | maccHINA/ IMPIANTD : FMA 453 D?%ﬁb76é9
cAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |commessa
N FILE ¢ 16ABK DENOMINAZIONE TRASFERTA

- " ESECUTORE
POS. ARCH.: paTa : 09.12.92 | acG. : | TP/BR

SCHEMA DI
MORS.E CONN

KLEMMEN/
STECKERPLAN

ARMADIO 1.2

FOGLID

8
UNITA | SEGUE
16A



10

11

12

13

14

15

16

17

18

-XLT ARMADIO 1.2
-XLT Sl.e2

16gmm

6gmm

4gmm

IR I I IR I I I

-XLNCT ARMADIO 1.2
-XLNCT S1.2

35gmm NCT
10gmm NCT
NCT
NCT
NCT
4qmm NCT
NCT

DIS. N. 31239.10865 | MACCHINA/IMPIANTD FMA 453 D%?JITJEO76:89
caD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |cowmessa -
N FILE  : 16A9K DENOMINAZIONE TRASFERTA

- " ESECUTORE :
POS. ARCH.: paTa : 09.12.92 | acG. : TP/BR

SCHEMA DI
MORS.E CONN

KLEMMEN/
STECKERPLAN

ARMADIO 1.2

FOGLID

9
UNITA | SEGUE
16A



10

11

12

13

14

15

16

17

18

CIRC. DI COMANDO CENTRALE
ZENTRALER STEUERUNGSTEIL
DISEGNO-N. / ZEICHNUNGS-NR.:

TARGHETTA ANTINFORTUNISTICA
WARNSCHILD:

ATTENZIONE
APPARECCHIATURE IN TENSIONE

TENSIONE ESTERNA 220V
AC POSA DI CAVI SEPARATA
COPRIRE APPARECCHI

31239.80017 CON INTERRUTTORE GENERALE APERTO FREMDSPANNUNG 220V _AC
GETRENNTE LEITUNGSVERLEGUNG
GERAETE ABDECKEN
M M 2] 2] a ~ ~ ~ n (2] (-] (-] (=] a
3 »|5 |5 2|5 2[5 ~ 3 0|5 |5 & 8 ~[3 ~ 3 |3 «[8m 3.
2lo <o Tlo o < 2lo o < Slo < 2lo o < <
23 de3eses 232323 23238 23edes 23
- ~ 3] — ~ ~ ¥ < =
| ) ) O] -—
s IS 2l 2 2 o 2 3 g s2 3
zl z| Z[ +]| = zl z| =z ml @ A & | 85 &
:,lcz
i
>
€ Y
5 i
-
\DL £
~_| £ —3s
<3 l——1 Suw
~L 3 — El
. -
z £ &=
i € o=z
.
= o
— L >L|J
- M
cd <<
W & Ox
%]
]
[ ]
=3
(&)
[%)
-4
<<
nwn -
x X -
[=N =] ® D
28 L 0—O
-
[}
85 x
—
F47 2 ol 5
=N x zZ| =z
=3 Lo
(&)
4
)
x
- & m - ol m < -
p| ] ) ) a ] Q =
- - - - - - n
[ I ol o © =l Zl Z a 2 ]
-4 4 4 [ 4 4 4 z 4 4 M) M =
o
g
<
23

AZIONAMENTI VISUAL. LAMP.  RAFFREDDATORI  ILLUMINAZIONE ILLUMINAZIONE
ARMADIO AREA OPERATIVA
ANTRIEBE BLINKANZEIGE  KUEHLGERAETE SCHRANK- ARBEITSRAUM-
BELEUCHTUNG BELEUCHTUNG
TENSIONE DI SERVIZIO BE TRIE BSSPANNUNG 3x380V /50Hz
CARICO NEL CONDUTTORE LEITUNGSBELASTUNG NACH: VDE 0113 TAB. BII
POTENZA NOMINALE NENNLEISTUNG 16 KVA
CORRENTE NOMINALE NENNSTROM 20 A
CONDUTTURA IN ARRIVO ZULEITUNG 6 OMM MINDESTQUERSCHNITT
CORRENTE NOMINALE DI FUSIBLE SICHERUNG IN DER ZULEITUNG 25 A SCHRANK  MASCHINE
COLORE IL CONDUTT. |SEZIONE DEI CONDUTTORI MIN.
DENOMINAZIONE BENENNUNG DRAHTF ARBE ARMADIO  MACCHINA
IL CIRCUITO PRINCIPALE AC/DC HAUPTSTROMKREIS-WECHSEL ODER GLEICHSTROM NERD | SCHWARZ| 15 OMM 15 GMM
CONDUTTORI DI PROTEZIONE SCHUTZLEITER VERDE/GIALLD| GR/GE | 1.5 QMM 10 GMM
TENSIONE DI COMANDO 110V AC STEUERSTROMKREISE WECHSELSTROM 110V AC ROSSO ROT 1.0 QMM 10 GMM
TENSIONE DI COMANDO PUNTO DI UNIONE STEUERSTROMKREISE WECHSELSTROM FUSSPUNKT ROSSO ROT 1.0 QMM 10 OMM
TENSIONE DI COMANDO DC STEUERSTROMKREISE GLEICHSTROM
TENSIONE DI COMANDO 24V DC STEUERSPANNUNG 24V DC AZZURROD | BLAU 1.0 QMM 10 QMM
32-CARTA D’INGRESSO/USCITA 24V DC 32 EIN-AUSGANGSKARTEN AZZURROD | BLAU 0.5 GMM
TENSIONE DI LAMPADE 24V DC LAMPENSPANNUNG 24V DC AZZURROD | BLAU 1.0 QMM 10 GMM
TENSIONE DI SOTTO CARICO 24V DC LASTSPANNUNG 24V DC AZZURROD | BLAU 1.0 QMM 10 GMM
VALVOLE ELETTROMAGNETICHE, FRENI MAGNETVENTILE, BREMSEN
TENSIONE DI COMANDE DC PUNTO DI UNIONE STEUERSTROMKREISE GLEICHSTROM FUSSPUNKT AZZURRD | BLAU 1.0 QMM 10 OMM
TENSIONE ESTERNA: CAVO IN TUBD FL. METAL.ILLUM. 220V AC| FREMDSPANNUNG: KABEL IN METALLSCHLAUCH 1.0 QMM 10 QMM
TENSIONE CONCATENAMENTO VERKE T TUNGSSPANNUNG RANCIATA| ORANGE | 1.0 QMM 10 QMM
ALIMENTAZIONE DI TENSIONE PER PLC 110V AC SPS-EINSPEISUNG 110V AC ROSSO ROT 15 QMM
ALIMENTAZIONE DI TENSIONE PER PRESE 110V AC STECKDOSEN 110V AC ROSSO ROT 15 QMM 15 QMM
ALIMENTAZIONE DI TENSIONE PER REFRIG. 220V AC KUEHLGERAETE 220V AC ROSSO ROT 15 QMM
pis. N 31239.10816 | MACCHINA/IMPIANTD : FMA 453 DS%IT]EO76:89 ALIMENTAZIONE FOGLIO
can  -Autocad 10|cavorazione ALBERD MOTORE [cowessa enseeisie | N 010
N. FILE 16A10 DENOMINAZIONE TRASFERTA UNITA | SEGUE
- " ESECUTORE : 164
POS. ARCH.: paTa : 09.12.92 | acG. : | TP/BR ARMADIO 1.2
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