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DIS. N. . MACCHINA/IMPIANTO : 30.007629
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ASSE B
B-ACHSE

CORPO PORRTATESTA
IN POSIZ. A
MHO1

BOHRKOPF TRAEGER
IN POSITION A
MHO1

CORPO PORTATESTA
IN POSIZ. B
MHO1

BOHRKOPF TRAEGER
IN POSITION B
MHO1

CONTROLLO POSIZ.
CORPO PORTATESTA

BOHRKOPF TRAEGER
POSITIONSKONTROLLE

CORPO PORTATESTA
BLOCCATO
ZHo2

BOHRKOPF TRAEGER
GESPANNT
ZHo2

CORPO PORTATESTA
SOLLEVATO
ZHo2

BOHRKOPF TRAEGER
ABGEHOBEN
ZHo02

FOGLIO

12B {1051

UNITA | SEGUE
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