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pis. . 31239.09818 | maccHINA/IMPIANTD : FMA 453 ':'3%1 0E07689
CAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE [cowwessa
N. FILE 12B1042 | penoMINaZIONE TRASFERTA
a o ESECUTORE :
POS. ARCH.: paTa : 14.12.92 |acG. : | TP/BR

CORPO PORTATESTA
INDIETRO MHO1

BOHRKOPF TRAEGER
ZURUECK MHO1

CORPO PORTATESTA
AVANTI MHO1

BOHRKOPF TRAEGER
VOR MHO1

CORPO PORTATESTA
BLOCC.ZH02

BOHRKOPF TRAEGER
SPANNEN ZH02

SOLLEVARE

CORPO PORTATESTA ZHO2

BOHRKOPF TRAEGER
ABHEBEN ZH02

DISPOSITIVO

CONTROLLO INDIETRO ZHO1

PRUEFEINRICHTUNG
ZURUECK ZH01

DISPOSITIVO

CONTROLLO AVANTI ZHO1

PRUEFEINRICHTUNG

VOR ZHOL

SPINA DI

CONTROLLO LAVAGGIO

PRUEFSTIFTE

SPUELEN

ASSE B FOGLIO
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