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-XLNCT

COPERTURA
8110358-01

NON
ABDECKUNG

8110358-01

RIMUOVERE
NICHT

ENTFERNEN

-D1

Ral

M

ANSCHAL TBAUGRUPPE
314-3UA12
-D17

:

xe
7

DIGITAL
AUSGABE
451-4UA12
ADRESSE
AD0.0-A3.7
-D14

320/9 e

)|
N
M)
o
! n

S 8T RA

|||“|

BYTE 3

34

40/4

n|8|g|g|

s

[Tp]

VERSORGUNG

DIGITAL
EINGABE
430-4UAI2
ADRESSE
£24.0-£27.7
-D13

BYTE O
1037/34
1037/53
1037/97
10377118

/13

1038/1

BYTE 3

34
3

1040/536

1040/8 37
/1038

'VERSORGUNG|

1040/164

DIGITAL
EINGABE
430-4UA12
ADRESSE

E12.0-E15.7
-D12
T
2
4
8
16
3
6

o
w
-
>
m

I I P

0|
W
= o
>N
m

ul 8 R
w
~
>
m

s70/12
52072

| |$|$|a|;|“|

™
w
~
>
m

T
&

'VERSORGUNG|

g|x|g|g|g|=|:|

LUEF TERZEILE 115U

DIGITAL
EINGABE
430-4UAI2
ADRESSE
E80-EIL7
-D11

07071610

070/6 ©

S500/1532

BYTE 3

35

50371036
8

39

0

S503/134

50371237

5037154

VERSORGUNG

-DIPS

BATT.

EXT. BATT. 3avQ O

@)
®
®
®

BATT. LOV @
1
0

RESET
Sv IC
sav ¢
24v DC
INT DC
POVER

]

Qu

VOLTAGE
SELECTOR

H

On
Ore

PS

)

)

-D1
701-3LA12

DIS. N. 31239.09818

MACCHINA/IMPIANTO :

FMA 433

ORDINE

CAD :Autocod 10

LAVORAZIONE

ALBERO MOTORE

30.007629

APPARECC.COMPL EGI
PER PLC

N. FILE 12B241

DENOMINAZIONE

TRASFERTA

COMMESSA

PLC-ERWEITERUNGS-
GERAET EGI

POS. ARCH.:

14.12.92 | ace. :°

DATA :

b

ESECUTORE :
TP/BR

ARMADIO 1.1

-DILUE
981-0HAI1L

FOGLIO

241

UNITA

12B

SEGUE
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POSIZIONAMENTO DELLE SPINE E JUMPER PER SCHEDA DAB DI INTERBUS S
STECKER- UND JUMPEREINSTELLUNG FUER INTERBUS-S DAB-KARTE

o
J7

J3

6—8a
—a
6—8a
—a
6—8a
—B
o—a
6—8a

o
o

oooo

0Doo
DCBA

Je

1]

0o
0O D O
JlE\ (= =]

POSIZIONAMENTO DELLE SPINE E JUMPER PER SCHEDA SLAVE DI INTERBUS S
STECKER- UND JUMPEREINSTELLUNG FUER INTERBUS-S SLAVE-KARTE

POSIZIONE DEL COMMUTATORE
PER IL COMANDO UNITSS 4

SCHALTERSTELLUNG FUER
EINHEITENSTEUERUNG 4

S1 S8

B KRR
OF F XIXIXIX] T Ix]X]

oo o|Jl

oo o|J2

oo o|J3
pis. . 31239.09818| maccHINA/IMPIANTD : FMA 453 DS%I.T]EO76:89
caD :Autocoad 10| LavoraziONE ALBERO MOTORE |cowmessa
N. FILE 12B245 DENOMINAZIONE TRASFERTA

- - ESECUTORE

POS. ARCH.: paTa : 14.12.92 | ace. : | TP/BR

GRUPPO
INTERF. INTERBUS S

INTERBUS-S
ANSCHAL TBAUGRUPPE

ARMADIO 1.1

FOGLID
1D 245
UNITA | SEGUE
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FG

+S1.1 -D0S

CAVO BUS A DISTANZA:
IBSRBCMETER 27842147

IBSSSDAB
© 10X2X0.14 ATTORCIGLIATO A COPPIE
= DIA IB COORDINAMENTO SPINE VEDI
b, —_— PART NERA
| 23017 E GENERALE
FERNBUSKABEL:
D1 IBSRBCMETER 2784214
— 10x2x0.14 paarw. verdrillt
1P1010 * [ 1BO IBI Steckerbelegung siehe
CAT 10 2 Allgemein teil
FG 080\ 1M2 “ Y 1Bs24BK
6qmm CAT 10
T T PE
o—% — PBO
od|8
>4dla
os|%
m
-D2 3 -DS -D8
1P1070 1 PEI ! PBI 12132 1 PEI
CAT S 3| +24v 3| +24v CAT 11 3| +24v
FG 081 M2 2 2 FG_ 100 M2 2
CAT 5 4| ov 4| ov CAT 11 4| ov
1BS24D1/32 1BS24D1/32 1BS24D0
21 a1
23| +24vVv _3 +24V +24V
22 22
24| ov 24| ov ov
|—<‘ PE - PE [N PE
5 PBO 5 PBO 5 PBO
X X X
e =] =]
- - -
Sg|ls Sala Sala
< gl < gl < g |a
Oy g Oy g Oy g
-p3 '~ -D6 '~ -p9 '~
1 PBI o 100 1p2091 1 PBI -Fc 100 1P2152 ! PEl
3| +2av -C"T3 3| +2av CAT 15 3| +2av
2 FG 100 1M2 2 FG 100 M2 2
4| ov CAT 3 4| ov CAT 15 4| ov
1BS24D1/32 1BS24D0 1BS24D0
21 1P2162
E +24V +24V +24V
22
24 ov ov 24 ov
|—(‘ PE |—(\ PE PE
5 PBO 5 PBO PBO
X X
o o
o~ S o~ s
>SHIR o SUIR o
< gl > <qg|a >
°%lz 8 oz 8
-D4a '— -7 =
=] =]
Q Q
1P1080 1 PBI 2 F6 100\ 1P2111 1 PBI 2
CAT 7 3| +24v 2 CAT 7 3| +24v a
- -
FG 081 M2 2 &= FG 100 M2 2 &
caT 7 4| ov g CAT 7 4| ov g
oy| 1BS24D1/32 1BS24D0
23| +24v +24V
22
24| ov ov
- PE - PE
o — o —
] PBO ] PBO
X X
pis. N.  31239.09818| maccHina/IMPIANTD : FMA 453 ORDINE ALIMENTAZIONI FoGLIo
30.007629 INTERBUS S 1D | 250
cAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |commessa
INTERBUS-S
N. FILE 12B250 | penominazIONE TRASFERTA EINsPEISUNGEN | UNITA | SEGUE
o o ESECUTORE : 18B
POS. ARCH.: paTa : 14.12.92 | AcG. - | TP/BR BP




10

11

12

13

14

15

16

17

18

PROSPETTO DI COORDINAMENTO D
UEBERSICHT E/A-BELEGUNG DER INTERBUS-S MODULE

-De -D3
[MMISSIONE DIGITALE INDIRIZZO ALIMENTAZIONE [MMISSIONE DIGITALE INDIRIZZO ALIMENTAZIONE
DIGITALEINGABE ADRESSE VERSORGUNG DIGITALEINGABE ADRESSE VERSORGUNG
[BS24DI/ 32 E28.0-E31.7 250/5 [BS24DI/ 32 E32.0-E35.7 250710
113[5]|7]9|11]13]15[17]|19]|21(23|25|27|29|31|33|35|37|39 113[5]|7]9]|11]13]15[17]|19]|21(23|25|27|29|31|33|35|37|39
us+ |.7|6]5].4|.3|2|1]|]0]us+|.7|6]|5]4]|.3|2|.1|.0 us+ |.7|6]5].4|.3|2|1]|0]us+|.7|6]|5].4]|.3|2|.1|.0
BYTED Y ol i B NN BYTEL b LY E=1 NINEIN BYTED 0 N © BYTEL hll ) ole|e
o S31S B olo|lo|e Slsls o|lo|lo|o S (=3 o }. .}. ===
g|g|g|8|g|g|g|g g|5|8|5|5|5|8 2 gl |8 gz (B|E|8
.. |BYTER b =< ||| |BYTE3 .. |BYTER BYTE3
x N N BN RN Y Y 14
7 g |18[=[=|8|8 7
_ o =7 gl gl =2 =] )
2 - 2
a a
2 lus- [.7]6]|5].4].3[2]1]0]us-|.7]6]|5]4a|3]2].1]0 2 lus- [.7]6]|5].4]3[2]1]0]us-|7|6]|5].4[.3]2].1]0
E|4 618|10|12|14|16(|18|20|22|24|26|28(30|32|34|36|38|40 E|4 618|10|12|14|16(|18|20|22|24]|26|28(30|32|34|36|38|40
-D4 -D5
[MMISSIONE DIGITALE INDIRIZZO ALIMENTAZIONE [MMISSIONE DIGITALE INDIRIZZO ALIMENTAZIONE
DIGITALEINGABE ADRESSE VERSORGUNG DIGITALEINGABE ADRESSE VERSORGUNG
[BS24DI/ 32 E36.0-E£39.7 250/15 [BS24DI/ 32 E40.0-E43.7 250/5
113[5]|7]9|11]13]15[17]|19]|21(23|25|27|29|31|33|35|37|39 113[5]|7]9]|11]13]15[17]|19]|21(23|25|27|29|31|33|35|37|39
us+ |.7|6]5].4|.3|2|1]|]0]us+|.7|6]|5]4]|.3|2|.1|.0 us+ |.7|6]5].4|.3|2|1]|0]us+|.7|6]|5].4]|.3|2|.1|.0
BYTEO(™ (2| BYTEI':,"_,’Q:({\QU\TQ BYTEO|™ [ Q\{)QBYTEIZL’Q:Q\QU\TQ
NP B|w|s|B|8(8]8| s | IR ala|a|s|g (]S |a
8|8|8 g|8|glg|e|e|ele g8 g8\ 8|8|g|g|e|e|ele
5 [P N L= N B ES ole 5 [P NINHNEEN B olo
NNNN NN
4 [No 3 INo Jf N0 J JNs] [N N NN TN NS 4 ololo|o Il P Bl ) [y
: 218|218 |a|g|lg| | |BE i 22212 |g|zlzlg| | |22
3 elelele 3 e|elele
a a
2 [us- [7]6] 5[4l 3210 us-[7]e6][s5]4a]3]2]1]0 2 [us- [7]6]5]4] 3210 us-[7]6][s]4]3]2]1]0
2|4]|6(8]10]|12|14|16]|18|20(22|24|26|28|30|32(34|36|38|40 2|4]|6(8]10|12|14|16]|18|20(22|24|26(28|30|32(34|36|38|40
-D6 -D7
LONSEGNA DIGITALE INDIRIZZO ALIMENTAZIONE LONSEGNA DIGITALE INDIRIZZO ALIMENTAZIONE
DIGITALAUSGABE ADRESSE VERSORGUNG DIGITALAUSGABE ADRESSE VERSORGUNG
[BS24D0O A28.0-A29.7 250710 [BS24D0 A30.0-A31.7 250715
1(3[(5]7]9[|11(13]15]|17]19|21{23]|25]|27|29|31|33|35|37|39 1(3[(5]7]9]11(13]15]|17]19|21{23]|25|27|29|31|33|35|37|39
us+ |.7]16]|5|.4(3|2|1|0|us+]|.7|.6[5].4|.3|2|.1]|.0 us+ |.7|6]5|.4(3|2|1|0|us+]|.7(6[5].4|.3|2|.1]|.0
BYTEO BYTEL BYTEO BYTEL
ninl= N QQE({\\{)v\er s|lolau|l=|lele|len|wo n
SIS NN NN RN TSNS <
HHE z 9I9|9|E (8|S N EEEHE D
N olole =] HEIEIEIEIEIE .. IR R G ™
& e|e el|ele &
7 7
. .
2 2
8 8
= |US- usS- = |US- us-
2|4 618|10|12|14|16(|18|20|22|24|26|28(30|32|34|36|38|40 2|4 618|10|12|14|16(|18|20|22|24|26|28(30|32|34|36|38|40
-D8 -D9
LONSEGNA DIGITALE INDIRIZZO ALIMENTAZIONE LONSEGNA DIGITALE INDIRIZZO ALIMENTAZIONE
DIGITALAUSGABE ADRESSE VERSORGUNG DIGITALAUSGABE ADRESSE VERSORGUNG
[BS24D0 A34.0-A35.7 250/5 IBS24D0 A36.0-A37.7 250/10
1(3[(5]7]9[|11(13]15]|17]19|21{23]|25]|27|29|31|33|35|37|39 1(3[(5]7]9]11(13]15]|17]19|21{23]|25|27|29|31|33|35|37|39
us+ |.7|.6(5].4].3|2]|.1|0|us+|.7|6[5]|4]|.3]|.e|.1].0 us+ |.7|.6(5].4].3|2|.1|0|us+|.7|6[5]|.4]|.3|].ef.1].0
BYTEO BYTEL BYTEO BYTEL
nolz|o ole|o|v|s]|u N el2lelo]w
NN S NN NN JITISITINIS
NEIRE NN EEN R EEEEEE
. SlE13]e . Sl3ls|elala S22
& elele & =4 =4 =3 E=3 =1 §=1
7 7
. .
2 2
8 8
= |US- usS- = |US- us-
2|4]|6(8]10]|12|14|16]|18|20(22|24|26|28|30|32(34|36|38|40 2|4]|6(8]10]|12|14|16]|18|20(22|24|26(28|30|32(34|36|38|40
ORDINE : COORDINAMENTO FOGLIO
N 31239.09818| MaCCHINA/IMPIANTD : FMA 453
DIs CCHINA/IMPIANTO 30.007629 | 1/0 INTERBUS S 1D | 260
cAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |commessa
INTERBUS-S
N. FILE 12B260 DENOMINAZIONE TRASFERTA E/A-BELEGUNG UNITA SEGUE
o o ESECUTORE : 18B
POS. ARCH.: pata : 26.10.00 | acc. : | TP/BR BP
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COLLEGAMENTO A MORSETTO AD INNESTO
MURRELEKTRONIK SB 2644

STECK-KLEMM-VERBINDUNG
MURRELEKTRONIK SB 2644

-DOl/e SP3/PR3
-X3:
M a 8 N M 1 & (M ol 27001 /76 540
| T \ 1 e CAT 18
|1
RF A 3 L | ! ! GN ! ! 19 27002 [F6 540
i i L i i ~ CAT 1
|1 |1 3
B AL LA
|1 |1
BS E] L1\ WS ol 27003 [F6 550
[ 1 \ 1 [ ~ [ CAT 1
|1 |1 |1
swa Al ! R o | | 27004 [Fo 550
T T \— T T A4 cAT 1
Il Y, |\
: : : : BELDEN 3x0.5 gmm
[ [
|1 |1
[ [
|1 |1
|1 |1
[ [
14 RT
oM B |1 7 |1 ol5
T T 1 T
[ [ [
LS I N BL | 20
RF B =
I | I
[ [
L L o
Lo Lo (l§6
|1 7 GR I | 5
T T 1 \ T T 1 ©
Q [ [ [ [
< swp L1 - RS 1 1 1 o
N ol Y
> (I (I
|1 |1
[ [
|1 |1
|1 |1
[ [
|1 |1
[ [
[ [
1 RT/BL
RM C 1 — o't
o I
2], 1 GR/RS | | 2l
RF C T T T ©
[ [
o o 2
|1 |1 $9
[ sw 11
1 —— o®
roro bl \ N
13 vio
sw C L] [ \— [ L] C7
WERW, Y
T
CAVO ACCORDONATI E T2
RIPOEATI IN COPPIA 6X2X0,250M
8 KABEL PAARWEISE VERDRILLT
UND GESCHIRMT 6x2x0,25qmm
25-POLIG
SUBMIN.
15 POL. SUBMIN. ST.

ON. 31239.09818 : FMA 453 ORDINE :
DIS. N MACCHINA/IMPIANTO 30.007629
cAD :Autocad 10| _avorazione ALBERO MOTORE |commessa
N. FILE 12B270 DENOMINAZIONE TRASFERTA

" " ESECUTORE :
POS. ARCH.: paTa : 14.12.92 | ace. : | TP/BR

ASSE Z
Z-ACHSE

PRONTO PER FUNZION.
BETRIEBSBEREIT

CONSENSO REGOLAT.
REGLERFREIGABE

VALORE RICHIESTO -

SOLLWERT -
VALORE RICHIESTD +
SOLLWERT +
VALORE FOGLIO
RICH ASSE Z ]_D 870
SOLLWERT:
2-ACHSE UNITA | SEGUE
ARMADIO 11
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KEIN NOT-AUS

SE-11013

9

—e—
SENZDO ARRESTO GENERALE

12B-SP3/PR3

SE-K4
060/4
SE-11014 10
33 34 ~
ST-14321 11

[0}

¢

1N4 FG 020
CAT 1

om

o

1L404 |FG 020
CAT 1

1L4040 |FG 050
CAT 1

TENSIONE DI COMANDO

STEUERSPANNUNG
110V AC

INSERIMENTO
TENSIONE DI COMANDO

GRATA DI PROTEZIONE CAIUSO
SCHUTZTUEREN GESCHLOSSEN JENTRAL STEUERSPANNUNG EIN
SSos Siors STEUERUNG
29001 ST-14322 12 4
33 34 33 34 ~ —-
ZEICHNUNGS-NR::
31239.80017
FG 170 | 1L405 13 5,\ 4N4_ [Fo 030
CAT 1 ~ ~ CAT 10 ALIMENTAZIONE DI
ARRESTO INTERRUTTORE TENSIONE PER PLC
GENERALE
PANNUNGS VERSORGUNI
HAUPTSCHALTER AUS BLATT: . I§LC llL[JJVGSACE SORGUNG
FO 170, SE-10001 % 163/11-18 o 41402 |FG 030
CAT 1 ~ ~ CAT 10
<Fc 03] 1L508 15 7 ST-14330 /FG 060
CAT 1 e e CAT 14
ALIMENTAZIONE DI INSERIMENTO TENSIONE
TENSIONE PER INDRAMAT sOTTO CARICO
SPANNUNGS VERSORGUNG 16 8 ~ LASTSPANNUNG EIN
INDRAMAT 220V AC <FG 030] 1NS o o ST-14336 (rc oso>
CAT 1 CAT 14
DIS. N. 31239.09818 | MACCHINA/IMPIANTD : FMA 453 ORDINE SEGNALI: FOGLIO
30.007629 UNITA PARTE ST | 290
CAD :Autocad 10| Lavorazione ALBERO MOTORE |[commessa CENTRALE
SIGNALE:
N. FILE 12B290 DENOMINAZIONE TRASFERTA ZENTRALTEIL- | UNITA | SEGUE
. o ESECUTIRE - EINHEIT 12B
POS. ARCH.: paTa : 14.12.92 | ace. : | TP/BR ARMADID 1.2
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11

12

13

14

15

16

o (=] (=]
gol§e g~
2 3lg s 3
[=] [=]
S 3 TENSIONE DI
N g|  SOTTO GARICO
o & 2| INSERITA
LASTSPANNUNG
—K1 EINGESCHALTET
Al A2 NAjx Im__|ne  |x |
NC]|
31011 114/ PNOZ3 I N
T12) x2 Nalx x|
SE-KS SE-K4 —-K2 -K3 NClx 31575 |
060/11 060/4 330/4 330/12 T12) X1
ol o 31001 31002 31003 31004 T22 133
al a 13 1 13 14 13 14 13 14 :I
> > X3 T34
< T
al X4 IPE
-SL1
PR1/SP1 . SP1/PR1
31004 o4 & 31003 31005
23 18w a4
o Oy
o 9
S 9
oM ™
—K1B
Al A2
31006 k| P27
U] vl
—K1
/3 K2 Y2
31007 u 1734
23 24
[=
=
™
—KIC
Al A2
al PE7 |
u ¥1
K2 Y2
U T34
—K1
/3 o TENSIONE DI
SOTTO GARICO
£96 INGRESSO a
= EINGANG > INSERITA
19| £96 by LASTSPANNUNG
EINGESCHALTET
[=] [=]
o S o
o & z
b
M -
o
23
pis. N 31239.09818 | MACCHINA/IMPIANTD : FMA 453 DE%IT]EO76:89 TENS. DI CARICO FOGLIO
CAD ;Autocad 10| LavoraziONE ALBERO MOTORE [commessa LASTSPANNUNG ST | 310
N. FILE 12B310 DENOMINAZIONE TRASFERTA UNITA | SEGUE
" " ESECUTORE : 1B
POS. ARCH.: paTaA : 14.12.92 | AcG. : | TP/BR ARMADIO 1.1




FG 310

1P2040

24Vv_DC

14

15

16

17

18

1P2040

FG 315

2|8, 2w
zlo % ¢ 3
gle s N/ AZIONARE
o \ MOVIMENTO
= T !D-D2 BEWEGUNGS
o _
/ 1BS24Dl/32 b AUSLOESUNG
PR1/SP1 INGRESSO
£30.2
Lip204o 1P2040 PRI o ou EINGANG +
XL4 8 16| E302
5
> ——
1D-D2
L I1BS24DI/32
INGRESSO
31 £303 EINGANG -
14| £303
XL4 |1P2040 6l voay
7
4 ARRESTO EMERG.
a NOT-AUS
K8 PR1/SP1 ]:
! AZIONAMENTI IN MOV.
4
_ 31402 7 c)31 02 9 >< ANTRIEBE IN BEWEGUNG
17 18 9
—K$ 10 ) PULSANTI IT CONSENSO
ZUSTIMMTASTER
13 14 11 1 _l
1D-D7 12
1BS24DI/32
Jdd ol ol o USCITA A30. g
a9 al al a AggﬁoANG o 300 13 >
A30.
33 3 3 3 Y AZIONAMMANUALE
b B IR I B CON PORTA APERTA
usCITA A30.
AUSGANG | — 201 14 HANDBETRIEB BEI
A30.1 17 — OFFENER SCHUTZTUERE
USCITA A30.2
AUSGANG | —20€ 154
A30.2 15 sL2
W EDO
(&)
USCITA A30.3 16 o
AUSGANG |——— 25
A30.3 13 z O
.é O
usciTa A30.4 7 ¥ 0
AUSGANG —————0O 3
A30.4 1 2
~
USCITA A30.5
AUSGANG |20 184
A305 9
USCITA A30.6
AUSGANG |32 194
A30.6 7
USCITA A30.7
AUSGANG 20
A30.7 5
-K9 AZIONAMENTI
usgg\% A3L0 AamASP1/PR1 A310 asl0 * - e IN MOV.
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