10

11

12

13

14

15

16

17

18

-D10
230/8 WS400-20
1 2 3
4 S 6
7 8 e
- 0
<« N —
[
F1| |Fe| |F3| [F4| |FS| |Fe| |F7| |F8 o —f—>
INTRODUZIONE TENSIONE PRINCIPALE PULSANTIERAMANUALE FUNZIONE FUNZIONE
DATI ARRESTO/CONSENSD DISINS.-INS. DISINS./ INS. IND./ DISINS. AVANTI/INS.
DATENEINGABE LASTSPANNUNG HANDBEDIENPUL T FUNKTION FUNKTION
SPERREN/FREIGEBEN AUS-EIN AUS/EIN ZURUECK/AUS VOR/EIN
% —SL46.4 % sT-su . -SL46.6 -PS46.1 -PS46.0
102002 | |
1P1050 —OTO— E46.4 31005 —OTO— 31006 31507 —OTO— 31508 | o— E461 —=° | o— E460
13 1 13 14 13, 14 13 14 13 14

—olo—

ol o— PI0S0 o' o— cass

—olo—

—c>|c>—

21 22 21 22 23 21 22 22
ZB2-BG2-FO22 ZB2-BG4-FO34 ZB2-BG2-FO22 NERD NERD
SCHWARZ SCHWARZ
NERO ROSSO NERO
SCHWARZ RAOT SCHWARZ 102002
1 CICLO AUTOMATICO
2 CICLO SINGOLD
3 CICLO MANUALE
4 CICLO A IMPULSI ARRESTO CSE'II"\IIIIPR[[_:I_ISI':III:ITA
ARRESTO EMERG } VERKETTETER BETRIER A FINE £leLd AVVIAMENTO CICLO .
: 2 EINZELBETRIEB HALT EINHEIT IN
NOT-AUS 3 EINZELBEWEGUNG NACH ZYKLUSENDE START GRUNDSTELLUNG
4 EINRICHTEN
& sE-ew ,'zI,4, ST-SL2 —F|>s45‘5 —F|>s45‘4 —FI’S45‘6
H 1
Qi 1P1050 40 | g E450 —=° o 1P1050 —30 | 07— E45.4 IP10S0 —30 | O— E456
06001 —O | O— 06002 E O— E451 1P10S0 —O | O— E455 —0 | o— —0 | o0—
21 22 3 | 4 21 22 21 22 22
1
ROSSO o— gas.
ROT so1 G EH9f Rgg?“ VERDE GlALLO
1
Vo— Fasa GRUEN GELB
7 18
_ste
9 ! 10
olo VS-PR3 1D-PR2
noo2
s
13 1 14
31506 —150 I (:6_ 31507 110V AC
JACK
Knebel
XBC-DIS116MI2
pis. N 31239.08810 | MACCHINA/IMPIANTD : FMA 453 DE%IT]EO76:89 CONSOLLE UNITA FOGLIO
- BEDIENPULT
cap Autocad 10| avoraziowe ALBERD MOTORE [comessa BP 11030
N FILE 12A1030 | penominaziONE TRASFERTA UNITA | SEGUE
- " ESECUTORE 124
POS. ARCH.: pata : 27.04.93 | acG. - | TP/BR BP




