—» 2006/

66/2006 -

XBDIO2 e ™ e eSS — e e—— —————— 1 e i e § O e i = R it 6 i o e, ey
m XBDI1024 32 33 34 35 36 37 38 39 l—

IOUH\NW _.| E7.0 E7.1 . E7.2 E7.3 E7.4 E7.5 E7.6 E7.7 _
_ 7.0 74 .2 7.3 7.4 7.5 7.6 7.7 _

i -XT5:E7.0 -XT5:E7.1 -XT5:E7,2 -XT5:E7.3 -XT5:E7.4 -XT5:E7.5 -XT5:E7.6 -XT5:E7.7
_ 6ES7321-1BL00-0AAQ Byte di ingresso Sezione 4 di 4 _

Riserva Riserva Riserva Riserva Riserva Riserva Riserva Riserva

Cliente: Stabilimento Ippianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. 67

Dis.N. Commessa Esecutore ,cmm. _ | Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni |’ 01/05/2011 Circuito di Collegamento Input E7.0 - E7.7 + HG

B



1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 3 24
20/21/2013 »- —» 2013/ 76A/1
63/2000 > \JW » 2000/ 73/1
7/ 2,
XTS5 Lwnopu g 2013 P 2013 _wuomu RﬁNQS Rﬁgoo gﬁmoeo P 2000
HGDOO1 _% Lu la = 0 _vs I 320 24Vdc SIEMENS S7-300 6ES7322-1BL0O0-0AAQ
m Y 8 8 g g 8 £ 9 6ES7392-1AMO00-0AA0
e y
o i o ™M < wn o ~N o i ~N ™M < wn (¥e) ~ o i ~N m < wn (V) ~N o -~ ~N (3] < n w ~N
2|2|€(€|g|€|g|€| F|F 2222|232 |9 |9|T|Y| d|d|d|d|g|d|g|g
[
(=g
L=t —
Cliente: Stabilimento Impianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. i 72
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni 01/05/2011 Alimentazione Scheda Input A0.0 - A3.7 + HG 73




2 3 re 5 7 ) ) 0 i1 1z 3 14 5 16 7 . 19 20 21 22 73 2
CopSSnies A
Seots s
Abilitazione Abilitazione - Comando Abilitazione Abilitazione Abilitazione * . Abilitazione
Potenza Rotazione Motore Cido Ciclo Ciclo Riserva— Cancelli
Inverter Motore Volano Lubrificazione Impulsi Singolo Continuo SBitaw GaranTs
eJ. F(F.
E\Nﬁu 6ES7 322-1BL01-0AA0 - Byte di Uscite Sezione 1 di 4 ._
&
_ -KA0.0:A1 -KAD.1:A1 +KAD.2:A1 g AQ.3:A1 KAD.4:A1 KAD.5:A1 KAQ.6:A1 -KAO.7:A1 _
: A0.0 AQ.1 A0.2 AQ.3 A4 A0.5 A6 A0.7
_ T.o A0.1 A0.2 A0.3 A4 A0S A6 A0.7 _
XWUOOH ””””H'H”” e s T T — - s e T e e St e e i i = e
.—|| XBDOO01 h 3 4 5 6 7 8 9 ,_
2 o] ] < n © ~
g g & g g g g g
e 4 s
« .
Al Al Al Al Al Al Al
KA0.0 KAO.1 KA0.2 KA0.3 KA0.4 KA0.5 KA0.6 KA0.7
A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2
72/ 2000 »— : _ _ ! - —> 2000/ 741
3RH11311BB40 3RH11311BB40 3RH11311B840 e
3RT19161LM00 3RT19161LM00 3RT19161LM00 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 ~38.81.7024.9024
13—~ 14 /2814 13=_~ 14 11613 13—~ 14 /28 13 =~ 14 /26716 13—~ 14 /25118 13—~ 14 12621 13—~ 14 2977
7 S
Cliente: Stabilimento Igopianto = PRESSA Fg.
N P o NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. oz 73
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Seque
123456 8265 SPA Automazioni 01/05/2011 Circuito di Collegamento Output A0.0 - A0.7 + HG 74




9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20, ¢ B 21 22 23 24
Comando Comando Comando Comando
~ » Salita Discesa Elettrovalvola Elettrovalvola Pressa Riarmo Arresto Arresto
Regolazione Regolazione Scarico Olio Linea Aria Ok Ripari Immediato P.M.S.
Slitta Slitta Sovraccarico Sovraccarico
IQUOQH ].lll,lllI'l'l..“.l.ll’I,I'-I.'W',,.l.llllullllll.lww.l,
fos _ 6ES7 322-1BL01-0AA0 Byte di Uscite Sezione 2 di 4 ._
[
_ -KA1.0:A1 -KA1.1:A1 -KA1.2:A1 -KA1.3:A1 -KA1.4:A1 -KA1,5:A1 -KA1,6:A1 KAL1.7:A1 —
. >mV.o Al.l Al,2 Al3 Al4 AL5 Al.6 Al1.7 3
_ AL0 ALl A1.2 AL3 Al4 ALS Al6 Al.7 _
XWUOOH P e e e ) —_——— ———— — e e S e ety T e i e e
! XBDOO01¢ 12 13 14 15 16 17 18 19 . 1_
e ! N i} b n © 2}
< < b4 < < < b4 -3
A A

Al Al A1 Al Al Al Al Al
KA1.0 Jm”_ KA1.1 KA1.2 KAL.3 kaL4 | KALS _Hu KAL.6 KAL7
A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2

73/2000 »— N— — 2000/ 75/1
3RH11311BB40 3RH11311BB40 3RH11311BB40
3RT19161LM00 3RT19161LM0O0 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 3RT19161LM00
13 -~ 14 /28/11 13 - 14 /28/14 13 -~ 14 /293 13 - 14 /29/5 13 14 /854 13 =14 420 33 i 34 /8s/8
Cliente: Stabilimento Yopianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. = 74
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni | 01/05/2011 Circuito di Collegamento Output A1.0 - A1.7 + HG 75




3 7 [} ] 10 11 V) 3 4 15 6 17 18 19 20 21 22 —3 23
: Comando Motore .
Start Norda Scorta >,,\\_<_owo,~\MMMv_m Start/Stopo %M“.n,mmﬂﬂw MMMM Raffreddamento Q_u.m_zmnwnmqhuu_o Reset
" Da Pressa Per Norda Eccitazione Inverter Freno Frizione m_.cnwn.. Freno Felzlons Inverter
Frizione F
o l'.lllll'lllll..llllll'lllll,lllllllllllllllll\ll
pade _ 6ES7 322-1BL01-0AA0 . Byte di Uscite Sezione 3 di 4 ._
_ -KA2,0:A1 xA2.1:AL KA2.2:A1 ., KA2,3:A1 -KA2.4:A1 -KA2.5:A1 -KA2.6:A1 21 _
: A2.0 A2.1 A2.2 A2.3 A4 A2.5 A26 A2.7
_ A2,0 A2.1 n.2 A23 A2.4 A2.5 Aw A2.6 Aw A2.7 _
XmUOOH it e e o e e e el e | e  —— ey o P pa— 21 ”””“””,”.l.l.l.
_II XBDO01é 22 23 24 25 26 27 ﬁ 28 ﬁ 29 M__
o ~ ~ © N n © S
Q 2 2 q B 2 P B
XTS5 0A2.7
A2.7
16/20
7/
Al Al Al Al Al Al Al
KA2.0 KA2.1 KA2.2 KA2.3 KA2.4 KA2.5 KA2.6
A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2
74/ 2000 »— — 2000/ 76/1
38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 38.81.7024,9024 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024
13—~ 14 /851 13—~ 14 jasp1s 13—~ 14 pa 13—~ 14 n1§/12 13—~ 14 2816 13—~ 14 28719 13—~ 14 ;29115
Cliente: Stabilimento Wmpianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. 75
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni 01/05/2011 Circuito di Collegamento Output A2.0 - A2,7 + HG 76

e I i el L




3 10 11 1z 3 14 15 16 7 18 19 20 71 22 =3 24
Camma 1 Camma 2 Camma 3 Camma 4 Camma 5 Camma 6 Camma 7 Camma 8
d eres A CowThono
Sitllew LSNP
Z@ZVD NOADA
s _ 6ES7 322-1BL01-0AAQ - Byte di Uscite Sezione 4 di 4 ._
8
_ . -KA3.0:A1 -KA3.1:A1 -KA3.2:A1 -KA3.3:A1 KA3.4:A1 -KA3.5:A1 KA3.6:A1 -KA3.7:A1 _
: A3.0 A3.1 A3.2 A33 A3.4 A35 A3.6 A3.7
_ A3.0 A3.1 A3.2 A33 A4 A35 A36 A7 _
XWUOOH. ¥ —earn o2 e e S = mwan e e Y —mm—"t Sm—t e draes; e e e e o e b St G st ooy =2 et bt
! XBDOO01¢ 22 23 24 26 27 28 29 ._
RPN A i B T e e e e S e L T
o - N ~ < 1
2 2 2 2 2 2

A1 A1 A1 Al A1 A1 AL AL
KA3.0 KA3.1 KA3.2 KA3.3 KA3.4 KA3.5 KA3.6 KA3.7
A2 A2 . A2 A2 A2 A2 A2 A2
75/ 2000 >
38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024
13 =14 1303 13 -~ 14 /305 13 =~ 14 1307 13 =~ 14 13019 13 =~ 14 /30112 13 =~ 14 3014 13 =~ 14 /30/16 13 - 14 130/18
-
Cliente: Stabilimento Ympianto | = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLT 1000 TONN. 76
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni | 01/05/2011 Circuito di Collegamento Output A3.0 - A3.7 +HG 76A
- — — L..




L ~ _ . _ _
\1 2 3 4 5 6 7 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 3 24
@ ® » ®

72/2013 >~

76A/ 2000 »— —» 2000/ 76A/1

&
x._.stm _ﬁmsu TE TE ATVS gﬁgs #80 .Tos
~ A
L.vu 1 L.VE 31 Lvsf %8 quo L\JS 320 24Vdc mH.mz_mZm mupuoo 6ES7322-1BLO0-0AA0
o ? g8 £ g 8 9 9 6ES7392-1AM00-0AAQ
17712
o i o~ ™M < wn o ~N o i ~N ™M A wn w ~ o i ~N ™M < wn o ~N o -~ o~ m < wn (=} ~
AR AR BRI R 2l e |l 2|g(g|g|g|g|g|g 255558
r T
-3
C = L
Cliente: Stabilimento Impianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. 76A
Dis. N.-~ 7 Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni 01/05/2011 Alimentazione Scheda Input A4.0 - A4.7 + HG 77




9 10 11 12 13 14 15 16 17 . 18 19 20 21 22 23 24
Sicurezza Sicurezza Micro Sicurezza Micro Sicurezza Micro Sicurezza Micro Sicurezza Riscaldamento
Sbilanciamento Sbilanciamento Stampo Per Stampo Per Stampo Per Stampo Per Lubrificazione Riserva
Frizione 1 Frizione 2 Morsa 1 XS9 Morsa 2 XS11 Morsa 3 XS13 Morsa 4 XS15 d
HGDOO02 m 6ES7 322-1BLOT-0AAD “ Byte di Uscite Sezione 1 di 4 ]
Py !
_ -KA4.0:A1 -KA4.1:A1 -KA4.2:A1 i -KA4.3:A1 -KA4.4:A1 -KA4.5:A1 -KM4.6:A1 -XT5:A4.7 _
. A4.0 A4.1 Ad4.2 A4.3 Ad.4 A4.5 Ad.6 A4.7 s
_ A4.0 A4.1 A4.2 A4.3 Ad.4 A4.5 A4.6 A4.7 _
XWUOOM et e e it et el om— e e ————— —— ¢ e — Y e e e Horre e  —— —
_l XBDOO01¢ 2 3 4 5 6 7 8 9 ._

o - ~N ~m < n o N
b3 b3 b3 b3 b b3 b3 b4
XT50a4.7
7Sl J
Al Al Al Al Al Al Al
KA4.0 KA4.1 KA4.2 KA4.3 KA4.4 KA4.5 KM4.6
A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2
77/ 2000 »— d —» 2000/ 771
38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 I 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024 38.81.7024.9024
33—~ 34 nsim2 33— ~34 812 13—~ 14 /s6/4 13—~ 14 18619 13—~ 14 /8614 13—~ 14 /8618 1o ~2 115m21
3e 5~ 4 154121
So_~6 /15422
Cliente: Stabilimento Tyopianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. 77
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni 01/05/2011 Circuito di Collegamento Output A0.0 - A0.7 + HG 85




1 p) 3 3 5 7 8 3 10 11 %) 3 13 15 16 Y 18 20 21 22 =0 23
Pressa Arresto Start Norda Scort Controllo
Ok P.M.S. . Da Pressa . Sincronismo
i 8
13 33 13 13
KA1.4 KA1.7 KA2.0 KA2.1
17415 14 7422 |34 7505 14 17518 14
13 23
.- 98243 9B24-1 |
14 23
8 3 S 2 S 8 8 S 3 3 2
2 |8 g |8 g |B g |8 g 8 )
PRESSA
XT8 + 8500 _ﬁ 8501 +mm¢~ gﬁ 8503 Lﬂmmz Lﬁmma _ﬁmma _j 8507 gﬁ 8508 _ﬁas _ﬁmms
Xﬁw &NaI FNBS HNAI %Nno: Hw&l %N—SN %Nax %Nmsu ng HNSS &Npoum
NORDA
/s
Cliente: Stabilimento Ippianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI = LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. i 85
Dis. N. Commessa Esecutore Data = Descrizione Segue
123456 SPA Automazioni | 01/05/2011 Interconnessioni a Da Pressa a Norda + HG 86




1 2 3 4 5 6 7 8 _ 9 10 11 12 13 14 15 .»m 17 18 19 20 21 22 em 24
Presenza Presenza Presenza Presenza
Pezzo Pezzo Pezzo Pezzo
Stampo 1 Stampo 2 Stampo 3 Stampo 4
13 13 13 13
KA4.2 KA4.3 KA4.4 KA4.5
mne g mnz g ms g4 mn7 |4
a4
8 8 g g 8 8 3 g
PRESSA
XT8 _ﬁﬁo gﬁ 8602 gﬁ 8603 gﬁ%m _ﬁwmcm Rwasm Lﬁmmow _ﬁ 8611
XP1 _;88 Hxx st: PNE Lx%: HN&I FSm F#.
NORDA
7z
Cliente: Stabilimento ¥mpianto = PRESSA Fa.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. . 86
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni 01/05/2011 Interconnessioni a Da Pressa a Norda + HG 87




1 7 3 K 5 7 3 —3 T i1 3 13 13 15 16 17 18 19 20 21 23 23
/S S
Protezioni Protezioni
Emergenza Emergenza Fronte Retro Fronte Retro
- Chiuse Chiuse
8
13 33 1 8 3 2
23KM2 23KM2 23KM4A L 23KM4A s
37 |14 1237 |34 L LU ) 1316 4
1} B
23KM5 23KM5
= b3 5 2 12318 m 4 12318
5 & & 5
13 33 1 g 3 i
3KM1 23KM4 = 23KM4 =
waﬂw 14 Z 235 |34 s |, 2314 |4
1 3
23KM5A 23KMSA
2 12320 4 2320
Yl 4
8 o 3 8 8 g 3 "
8 5 5 5 5 5 5 5
PRESSA
XT8 08700 mﬁmé } Lﬁ 8703 Pﬁﬁom Lﬁecm 8710 fu: P 8715
XP1 01210 01410 Hsa 01421 LE on &3 _3
NORDA
hente: Stabilimento Jpopianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. 87
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 SPA Automazioni | 01/05/2011 Interconnessioni a Da Pressa a Norda + HG 90




XP1 .ﬂzms Hﬁmz Awﬂm: ﬁmﬂm %Emﬁ ‘ﬂzms :
NORDA
= 3 3 m 8 2 ol
; ~ 3 R g g 8
4
E A\
" XT8 Lﬁﬁ; gﬁ +-5 +-~_ gﬁus gﬁ 2420
PRESSA © o @ - o T1e
8 3 B 8 3 & S
v v _% v v T ;‘
2218 2220 2219 2221 2310 12420 ~
22/14 7 22/14 22/16 22/16
Emeregnza Emeregnza .
CH1 CH2 CANCELLI
> L £ W
Cliente: Stabilimento wsu_m_.#o = PRESSA “_ Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. 90
Dis. N. Esecutore Data Descrizione Segue
123456 SPA Automazioni | 01/05/2011 Interconnessioni a Da Norda a Pressa i + HG : 91

Lo s




T 7 3 r 5 6 7 8 5 10 i1 j¥) 3 13 15 16 7 18 19 70 71 2 3 73
8
XP1 422610 +-Su xﬂwma %Ems .ﬂzms +-m~u
NORDA ol
8 a e 5 g 2
§ 5 g 8 ] ]
XT8 Lﬁum d2319 2320 _ﬁm: %NB— &ﬁ 232 bo100 o101 49102 49103
PRESSA " N " 5 - i o ’ g *

= = N m 2 N S S S 2
~ ~N ~N ~N ~ ~N o o o n

v ¥ v v v v

2315 2319 2320 2314 2321 2322
23/14 23/14 23/15 23/17 23/17 23/18
. "1 Discesa Pressa Discesa Pressa Antiripetore Antiripetore
! CH1 CH2 Discesa Pressa Discesa Pressa
; CH1 CH2
Automatico Manuale Automatico Manuale
v

Cliente: Stabilimento Ipopianto = PRESSA Fa.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. = 91
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione - Segue
123456 8265 SPA Automazioni | 01/05/2011 Interconnessioni a Da Norda a Pressa + HG 92




1 2 3 3 5 6 7 8 ) 10 11 V) 3 14 5 16 7 18 9 20 21 2 =73 2
A "
hm
XP1 ﬂm:o 4-d~ ,ﬂwdu HNNE ﬂmdm
NORDA
] o 2 b 9
] 8 § 3 8
XT8 _ﬁ 2006 _ﬁ E6.1 +~8m gﬁ E6.2 Rﬁ E6.3
PRESSA i
g s.
b
% v $ v v
2006. E6.1 2006.. E6.2 E6.3
66/8 66/8 66/10 66/10 66/12
Arresto Codice Codice
+24VDC Immediato +24VDC Camme Camme
Pressa Bit 1 Bit 2
Cliente: Stabilimento Yopianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. = 92
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni 01/05/2011 Interconnessioni a Da Norda a Pressa + HG 100




= T 2 3 3 5 7 3 5 10 1 12 3 13 15 16 7 18 9 20 71 22 23 2]
ZANARDO D93/16 L506 - H506 - P200
PTG
T T T I S S e e e e s e e S s I
| » |
[ — |
Colonnina Luminosa | “ (=) g SATC LT PRE |
[ [
I = I
_ g _
| X |
| I
I I
Elemento rosso ! |
XVB C284 I I
HLA10.7 | -DSP_01 |
[ [
I I
[ |
eem | s I |
HLA10.6 | |
[
i __ 215A1 Ausliari Ins./Dis.
ﬁ | | 21HL1 Ausiliari Inseriti
| | SBE10.3 Marcia Volano
e | | SBE10.4 Arresto Volano
1 | HLA10.3 Lubrificazione Inserita
| | 165A1 Volano Avanti/Indietro
| SBE11.0 _
i : : HLA10.4 Ripari Riarmati
g I |2HL] (SBEI0.3|  lHuAt03  [HAl04]  [Halos| iAo [24sei]  [SeEios O | 275A1 Ritorno Sbiocco Elettravalvole
m ] | | HLA10.5 Frizione Inserita
i 1?8 1”19 [®] [®] 8] |0 _ -
§ ! : ! HLAL0.2 Regolazione Siita Inserita
o __ 2SAL)|SBEI4 [ 165A1| [275A1] [ZesAz] [Zesar] [FsAr] [Zsm “ 265A1 Regolazione Siitta Disins/Inser.
INEORNENEN - P ibger 5
! @ @ O 22581 I 245m1 Pulsantiera Ant./Ant+Post. Post.
__r __ SBE10.7 Movimenti Lavoro
|||||||||||||||||||||||||||||||||||| 23581 Ripristino Emergenza
22581 Emergenza
SBE11.0 Movimenti Riposo
7
.Cliente: Stabilimento Impianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. T 100
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni | 01/05/2011 Lay-out componenti portella pulsantiera +HG 101




4 5 7 9 10 11 12 13 14 16 17 18 19 20 21 22 23 24
ZANARDO D93/16 L506 - H506 - P200
98
- 4
' o
e e L Ty St | Pal | o
| |
| 1
I |
I |
I I
i 310 X _
I r I
I |
| |
| |
I I
P I I
; ! g !
I I
I I
| I
| I
: | g
I I
I |
| I
| A I
I I
I |
“ !
_ 0% T ‘
| 9 ) > > \l// \l/ 5 | n
| /T N U N N U LN | b 1
I Pl [ y  un
I €/ [ ng @
! o . TP S 1 S R . B | Ry
__ AN VAN VAR VAR W/ N /X __ 4
| I
it e St Tt S (PN (UG SN, TR ETIA LRI I R
y y
BleB I B 5] 45 | 65|45 | = | 65
s 506
COLLEGARE TUTTE LE PARTI MOBILI DELLA SCATOLA ’
ALLA MORSETTIERA DI TERRA CON FILO GV 6mmq
Cliente: ‘Stabilimento Impianto . = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. 101
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni Dime Forature + HG 102

01/05/2011




s

ey

oo vgj T g B ga_
2 3

1 3 5 3 7 3 10 11 12 3 13 15 6 7 8 19 70 P31 72 T 23
ZANARDO D93/16 L506 - H506 - P200
s/ 470 B
40 390 40
&
A wn Y
af J
H“‘ CANALINA 25x60
A 4
o
(=)}
0 v _ ET200S ||
ot A /!./ MONTARE GUIDA DIN TS35 SOLLEVATA DI 30mm
3 3
¢ ]
wn <
8 ]
: u
o
< y y
n ;ﬂ CANALINA 25x60
A A
A e =
o
~
y
S i
o
~N
A y
i ;" CANALINA 25x60
/D I XG | _
y —1..
COLLEGARE TUTTE LE PARTI MOBILI DELLA SCATOLA
ALLA MORSETTIERA DI TERRA CON FILO GV 6mm?2
Cliente: Stabilimento Mmpianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE - PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. = 102
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni | 01/05/2011 Lay-out componenti piastra di montaggio + HG 103




5 [ —— [ [
‘_ _ _ _ _ - T k L@t T o —

20/15/2010 20
S\N\Noooes

2000/ 1043
| XTG 92000
'
avd
DSP0O1
MP277 10" TOUCH
24vdc
OVee
llh Pannello operatore MP 277 10" KEY
s
Cliente: Stabilimento Iopianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEM! LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. 103
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni | 01/05/2011 Alimentazione MP277 + HG 104




i 2 3 5 6 7 8 E] 10 1 1z 3 14 15 16 17 18 ) 20 21 22 23 24
i

PTGIM151 PTGPMO1 PTGDIO1 PTGDI02 PTGDIO3 PTGDIO4 PTGDOO01 PTGDO02 PTGDO03 PTGDO04

ET200S ET200S /105/1 /105/14 /106/1 1106/14 110771 1107/14 1108/1 /108/14

IM IS PNHIGH FEATURE | PM-E DC24, v et s o s i o s i

PROFINET AC120...230V F 105/7 1105122 1106/7 1106/22 177 /107 /108/10 /108/23

DIAG.FUSE mmmm n ET200S e . ET200S \m__w\.wmm ET200S ET200S ET200S
_: .w_.:c_onk;." 4DIDC24 V HF 4DID4y e |1DIDC24VHE 4DIDC24yHe |FDIDC24VHF  [4DIDC24VHF  [4DIDC24V HF
1 =3
<8
1 30— az\z %\_2
—2 10— 2 4
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