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Cliente: S Stabilimento Impjanto. £ = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI N\ LECCE PRESSA MECCANICA BENELLT 1000 TONN. 5 30
Dis. Nax Commessa Esecutore Data Descrizione 5 Segue
123456 oo SPA Automazioni | 01/05/2011 Circuiti Ausiliari f + HG 31
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Cliente: Stabilimento Iwpianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. w.H
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
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Cliente: Stabilimento Impianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. = 32
Dis. N. Commessa Esecutore Data , "Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni | 01/05/2011 Barriere Fotoelettriche + HG 53
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ANALOG INTERFACE
i g
Cliente: Stabilimento Tspianto R = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. i 53
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni 01/05/2011 Circuito di Collegamento Scheda Analogica Ingressi +HG 55
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Cliente: Stabilimento Iqpianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. N 55
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni 01/05/2011 Topografico PLC Quadro Generale +HG 56
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Cliente: Stabilimento Wnpianto : = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. e ; 56
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni | 01/05/2011 Circuito di collegamento Scheda Analogica Ingfessi + HG ; 57
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Cliente: Stabilimento ¥mpianto = PRESSA Fo.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. 57
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni 01/05/2011 Circuito di collegamento Scheda Analogica Usdte +HG 58
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Cliente: ' Stabilimento Ipopianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEM} LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. =" 58
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni | 01/05/2011 Alimentazione Scheda Input E0.0 - E3.7 +HG 59
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Cliente: Stabilimento Gopianto | = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. = 59
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione ; Segue
123456 8265 SPA Automazioni 01/05/2011 Circuito di Collegamento Input E0.0 - £0.7 + HG 60
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Cassetta Pulsantiera Quiadro et Cassetta Frizione Armadio Elettrico HipsstiEta
Sotto Generale Sotto Sopra .
Cliente: Stabilimento Ippianto YT P = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI ; LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN., ;| = 60
Dis. N. Commessa Esecutore Data | Descrizione A o =~ Segue
123456 8265 SPA Automazioni | 01/05/2011 Gircito di Collegamento Input 1.0 - E1.7° || ! +HG 61
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" ; Motore In Potenza Sbilanciamento 1 Sbilanciamento 2
R-m_ﬂa_vm_ mmmn_nm N n%__m”:o ”_._,HHM_. Rotazione Inverter Ev. Freno Ev. Freno
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Cliente: Stabilimento Impianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. 7 = 61
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni | 01/05/2011 Circuito di Collegamento Input E2.0 - E2.7 + HG 62
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Cliente: Stabilimento Jmpianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. : 62
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni 01/05/2011 Circuito di Collegamento Input E3.0 - E3.7 + HG 63
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Cliente: Stabilimento Iyopianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. = 63
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni | 01/05/2011 Alimentazione Scheda Input E4.0 - E7.7 + HG 64
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_ 6ES7321-1BLO0-0AAD Byte di ingresso Sezione 1 di 4 _
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Cliente: Stabilimento Topianto = PRESSA Fg.
NOMO SISTEM! LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. = 64
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni | 01/05/2011 Circuito di Collegamento Input E4.0 - £4.7 + HG 65
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_ 6ES7321-1BLO0-0AAO * Byte di ingresso Sezione 2 di 4 _
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Tiente: q Stabilimento Impianto — PRESSA Fg.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. = 65
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione Segue
123456 8265 SPA Automazioni | 01/05/2011 Circuito di Collegamento Input E5.0 - ES.7 + HG 66
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(Da Norda) Anteriore Dx o € Posteriore Dx
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Cliente: Stabilimento Topianto = PRESSA F.
NOMO SISTEMI LECCE PRESSA MECCANICA BENELLI 1000 TONN. = 66
Dis. N. Commessa Esecutore Data Descrizione ¥ Segue
123456 8265 SPA Automazioni 01/05/2011, . ».| Circuito di Collegamento Input E6.0 - E6.7 + HG 67
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