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Distinta base
Cod. elem. funz. 0. ta’ Descrizione Sigla commerciale Fornitore Cod. articelo
05305 1, 000 INT. AUT. 2P. C YR GKR IP2¥ Siemens 55X2204-7
us3oe 1. 000 PORTA FUSIBILE SEZIONABILE 3 POLI 22 x 58 Siemens 3INW7 230
as312 1. 000 PORTA FUSIBILE SEZIONABILE 3 POLI 14 x 51 Siemens INW7130
05315 1, 000 PORTA FUSIBILE SEZIONABILE 3 POLI 14 x 51 Siemans 3NW7130
onyoY 1, 000 INTER AUT 3X25A Y4/6A + 1L+1R Siemens 3VU1300-1MKOD
OHUDS 1. 000 INTER AUT 3X25A 024/04A + 1L+1R Siemens 3VU1300-11000
anMy13 1, 000 INTER AUT 3X25A 024/04R + 1L+1R Siemens 3VU1300-1n000
TV503 1,000 TRAFO HONOFASE G600OVA 415/0-110(400VA) 0-110( z00fA) MG TRE00415110110
ass503 1,000 PORTA FUSIBILE SEZIONABILE 1 POLD 10.3 x 38 Siemens INWZD10
05504 1. 000 PORTA FUSIBILE SEZIONABILE 2 POLI 10.3 x 38 Siemens INW7020
05505 1. 000 PORTA FUSIBILE SEZIONABILE 1 POLO 10.3 x 38 Siemens INH7010
Qssos 1, 000 PORTA FUSIBILE SEZIONRBILE 2 POLI 10.3 x 38 Siemens 3NW7020
TV508 1.000 TRAFOD MONOFRSE 250¥R 415/0-220 MG TR250415220
05509 1. 000 PORTA FUSIBILE SEZIONABILE 1 POLO 10.3 x 38 Siemens 3INW7010
05512 1, 000 PORTA FUSIBILE SEZIONABILE 3 POLI 10,3 x 38 Sicmens 3NW7030
G512 1,000 ALIMENTATORE SWITCHING 24V DC SITOP 10A Siemens BEPLY34-15HO1
05513 1, 000 PORTA FUSIBILE SEZIONABILE 1 POLO 10,3 x 38 Siemens 3INW7010
X605 1, 000 PRESA 230V UNIVERSALE DA PROFILATO OMEGA VIMAR V109967
0s606 1,000 PORTR FUSIBILE SEZIONABILE 1 POLO 10.3 x 38 Siemens INW7010
X608 1. 000 PRESA 230Y UNIVERSALE DR PROFILATO OMEGA VIMAR V109967
05609 1. 00O PORTA FUSIBILE SEZIONABILE 1 POLO 10.3 x 38 Siemens INH7010
EL611 1, 00O LAMPADA AL NEON 13W 230V Philips PHFK113
08612 1. 000 PORTA FUSIBILE SEZIONABILE 1 POLD 10.3 x 38 Sigmens 3NW7010
0s615 1. 060 PORTA FUSIBILE SEZIONABILE 1 POLO 10.3 x 38 Siemens 3NW7010
HL1103 1. 000 GEMHA Telemecanique 2B2BY01
HL1103 1, 000 CORPO LANPADR SPIA Telemecanique ZB2BVE
SA1105 1, 000 TESTA SELETTORE A CHIAVE Telemecanique 1B2BG2
5AL105 1. 000 BLOCCO CONTATTI Telemecanique ZBZBZ101
KAL105 1. 00O RELE' AUSILIARIO YNO 110V 50/6OHz Siemens 3TH3040-0RG2
HL1106 1,000 GEMMA Telemecanique ZB2BVO3
HL1106 1, 000 CORPO LAMPROA SPIR Telemecaniaue ZB2BVE
KR1108 1.000 CONTATT RUS YA 2L+2R 24VEC Siemans 3TH2022-0BBY
KR1108 1, 000 BLOC CONT RUS 2R EN 50005 Siemens 3TXY402-2A
KA1110 1, 000 CONTATT AUS YR 2L+2R 24vCC Siemens 3TH2022-0BBY
KAL110 1, 000 BLOC CONT AUS 2R EN 50009 Siemons 3TX4402-2A
KA1112 1. 000 RELE" 2 CONTRTTI 24V OC Omron HYZN-24Y OC
HLL1Ll1d4 1. 000 GEMHA Telemecanique IB2BVv03
HL111Yy 1. 000 CORPO LAMPADA SPIA Telemecanigue IB2BVE
| _kA1z03 1, 000 RELE' AUSILIARIOD 3NO+1NC 110V 50/60Hz siemens 37H3031-0A62
KALZ03 1,000 BLOC CONT RUS AG, 1R P 3TF3/3TH3 Sicmens 3TAU001-2A-H
KAL1208 1,000 CONTATT RUS 4A 4L 110V SO/GOWZ Siomens 3TH2040-0AG2Z
KR1208 1,000 BLOC CONT RUS 2R EN 50005 Siemens 3TXUY402-2A
KA1Z211 1. 000 RELE' AUSILIARIO 3INO+INC 110V 50/60Hz Sigmens 3TH3031-0AG2
KAL211 1. 000 BLOC. CONT. AUS. AG. 1R P 3TF3/3TH3 Sicmens 3TX4001-2A-H
| sm130s 1, 000 TESTR PULSANTE A FUNGO IMVIOLABILE Telemecanique ZBZBSBNY
SB1305 1. 000 BLOCCD CONTRTTI Telemecaniaue ZBzBZ102Z
SB1305 1, D00 ELEMENTO OI CONTATTO Telemecaniaue ZB2ZBELOZ
£1402 1, 000 MOOULD EMERGENZA PREVENTH Telemecanique APS-ASFS5142
SB140Y 1, 000 TESTA PULSANTE LUMINDSD Telemecanique ZB2BW36
SBLYOY 1.000 CORPO PULSANTE LUMINDSD Telemecanique ZBZBWOBL
7H o 80
FProgettas: | Disegnato “ Frogetto: Cliente: Titole: | Gruppo:
Data; 04 Feb. 1987 | Data: 04. Fep. 1597 | 98186 CISAM IMPIANTI S.R.L. |HH5_H S.R.L. l
_Revisionsto mpianto: HRROWARE E SOFTWARE [N @i scnena . N Pg.: 79
i fata 'ALIMENTATORE A RULLT {PER L' AUTOHAZTONE ’ __iSSlBB . Pgs g2



Jata:

04 Feb 1997

Data:

Revisionate:

!CISAM IMPIANTI S.R. L.

Impianto

| Data;

ALIMENTATORE A RULLTI

HARDWRRE E SOFTWARE
PER L' AUTOMRZIONE

01 [ 02 I 03 [ ou | 06 07 08 ! 09 ¢ 10 | BT e T2 13 ] 1% ] 15 16 17 18 [ 19
Distinta base .
4
’ . & | Y
\
Cod. elem. funz. Q. ta’ Descrizione Sigla commerciale Fornitore Cod. articolo
3 ] .'41-
* KR1Y15 1, 60Q CONTATT AUS YA 4L 110V 50/60AZ Siemens 3THZ040-0AG2
KALY15 1. 000 BLOC CONT AUS 1L+1R EN 50005 \ Siemens 3TX4411-2R
KAlYL8 1, 000 CONTATT RUS YR YL 110¥ 50/B0HZ 3 Siemans 3THZO0UY0-0AG2
KA1418 1, 000 BLOC CONT AUS 1L+1R EN 50005 Siemens 3TXY411-2R
5B1506 ¢ 1, 000 TESTA PULSANTE LUMINOSD Telemecanique 7B2BMW3Y
SB1S06 1, 000 CORPO PULSANTE LUMINOSQO Telemecanique ZBZBWO62
SB1510 1, 000 TESTA PULSANTE LUAINOSO - Telemecanique ZB2BH33
$B1510 1, 000 CORPO PULSANTE LUNINOSD Telemecanique ZB2BWOBL [
KH1510 1, 000 CONT. 6.0 CA 1L 120V 50/B0HZ BLOC. A Siemens 3TF3010-0RAK2
KM1510 1. 000 CONTATTI AGGIUNTIVI PER TELERUTTORI 3TF/3TH 3NOpINC - Siemens 3TX4031-2R~F
RZ1602 1, 000 CONVERTITORE DI FREDUENZA YKW RBB-Stotz-Kontakt GmbH ACSY401-0005-3-2
SAL61L 1, 000 TESTR SELETTORE Telemecanique 282805
SA1611 1, 000 BLOCCO CONTRTTI Telemecanique ZB2BZ101
SA1611 1. 000 ELEMENTO DI CONTRTTQ T Telemecanique 2B2BE101
U617 1,000 SENSORE A ULTRASLONI HIC-100/1U
m  AZ1703 1, 000 AZIONRMENTO SELIVECTOR 40KVA [ RBB-Stotz-Kontakt GmbH RSYOH
$B1716 1, 000 TESTA PULSANTE LUMINOSO Telemecanique IB2BW3Y
SB1716 1, 000 CORPO PULSANTE LUMINOSO Telemecanique ZB2BWOGL
KM1515 1, 000 CONT. 6.0 CA 1L 110V 50/60HZ BLOC. A Siemens 3TF301C0-0AG2
KM1517 1. 000 CONT.G. 0 CR iL 110V S0/60HZ BLOC. A Siemens - 3TF3010-0AGC2 .
KA1808 1,000 RELE' 4 CONTATTI 24V OC Omron MYYN-24Y DC
KM1803 1, 000 CONT 6.0 CA 2L 110V 50/60HZ BLOC, A Siemans 3TF3010-0RG2
KAZ614 1. 000 RELE" 2 CONTATTI 24V OC Onren HY2N-24V DOC
KH1BOS 1,000 CONT.G. 0 CRA 1L 110V S0/60HZ BLOC, R Siemens 3TF3010-0AG2
L0G01902 L, 000 LDGO 24RCL Siemens BED1 052-1HBO0-08A1
SR1907 1,000 TESTR SELEVTORE Telemecanique ZB826D2
 3AL907 1,000 BLOCCO CONTRTTI Telomecanique ZB8282101
SR1308 1, 000 TESTA SELETTORE i I Telemecanique 2828027
sAL308 1, 000 BLOCCO CONTRTTL Telemacanique ZBZBZ101
| SA1S10 1. 000 TESTA SELETTORE Telemecanique 282805
/| sA19ig 1. 000 BLOCCO CONTATTI Telemecaniaue ZB2BZ101
SA191D _ 1, 000 ELEMENTO DI CONTRTTO Telemecanique ZB2BE101
501913 1, 000 FINEC FUS PISTONCIND 1L+1R SCRTTO Siemens 3SE3100-1C
01814 1.000 FINEC FUS PISTONCING 1L+1R SCRTTO Siemens 35E3100-1C
SALY1S 1. 00D TESTR SELETTORE Telemecanique ZB28B02
SA1915 1, 000 BLOCCO CONTRTTI Telemecanique Z8282101
SA1916 1, 000 TESTA SELETTORE Telemecanique 82802
| sA1918 1. 000 BLOCCO CONTATTI Telemecanique 78282101
SR1918 1, 000 TESTA SELETTORE Telemecanique ZB2802 :
SAL91E 1,000 BLOCCO CONTATTI Telemecanique ZB2BZ101
KA2005 1,000 CONTATT AUS 4R 2L+2R 24VCC Siemens 3THZ022-08BY *
SAZ10Y 1, 000 TESTA SELETTORE Telemecanique ZB2BD5
SA2104 1,000 BLOCCO CONTARTTI Telemecanique ZB2BZ101
SA2104 1, 000 ELEMENTD DI CONTATTO Telemecanique ZB2BE101
12164 1. 000 TESTINE PER ELETTROVALVOLE HPH C18208N21
Y2104 1, 000 FILTRI ANTIOISTURBO 24Ycc PER ELETTROVALVOLE Murrelektronic 3124048
| _¥z106 1, 000 TESTINE PER ELETTROVALVOLE HPH C18209N21
Y2106 1. 000 FILTRI ANTIDISTURED 24Vec PER ELETTROVALVOLE Murrelektronic 3124048
SR2109 1, 000 TESTA SELETTORE Telemecanique ZB2BOS
SAZ109 1, 000 BLOCCO CONTRYTI Telemecanique ZB282101
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e 00§ @ [ E 0y 7l 05 0§ 67 ] o8 09 I 10 _'L_ 11 12 13 T 15 16 i 17 18 [ 19
L ist d Cavl WUPNGOG 16. 01. 86
Nome cavao WEN2Z Tipo cave NYY
Annotaziane ’ N+ cond. 5485 chir m ’ Sezione 0. 35 Lungh, =
IE.-stn funzione Pagina/ celonna Connessione da | Pin Itund. Connessione a Pin |Pagina/ colenna Teste funziene
lBLU | 31. 47 EN3107 { Rl ma [vs3103 8 31.11 | i
GIALLO r 31.d9 EN3107 | 0| gv |vsS3103 12 31.11 | |
BIRNCO [ 31.ds EN3107 | E| bl [vs3103 11 32,31 | [

MARRONE f 31, 07 EN3107 [ F| br |vs3103 73117 |
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01 | 02 [ 03 04 JEE I 07 (D 03 10 11 12 14 15 17 19
Lista cavi ‘ KUPNOOS 15 01. 35
Nome cave NEN3 Tipe cave NYY
Annotazions N cond. 5+Schirm Sezione 0. 35 Lungh,

Testo funzions Pagina/ colonna Connessione da Pin Cond. [Connessione a Pin Pagina/ colonna Teste \‘:ynziane
BLU 31. 16 EN3114 A| ma [VS3111 8 '
GIALLO 31. 47 EN311Y4 D[ gv |VS3111 L2
BIANCO 31. 147 EN3114 El bl ([vS3111 11
MARRONE 31. 15 EN3114 F| br |VS3111 7
ar
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» o 0z ‘!__us o4 | a8 . 06 _\ 07 i 08 09 ! 10 | 11 | 12 13 1y " 15 16 ] 17 18 _j 19
Lista cavi WUPNOCS 15,01 95
Nome cave WXK3 Tipo cave DELFLEX T
Annotlazioene M+ cond. 1 ) Sezione 1. 5 Lungh, =
Testo funziene Pagina/ colonna Caonnessione da | Pin Cond. |Connessione a | Pin Pagina/ colonna Testo Ffunziepe
ALIMENTRZIONE +24V 7.0 XK3 | iE 1 |XS3 1 Z.067 1 ALIMENTAZIONH +24V
ALIMENTAZIONE Qv OC 8. 09 XK3 | z| 2 |xs3 2 8.05 | RLIMENTRZIONH OV DOC
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o1 G2 | 03 o4 05 | 06 [ 07 08 09 10 11 | 12 13 14 15 16 | 17 18 i9
I— i S t a C a V 1 WUPNOOE 16.01. 96
Nome cave HENl Tiro cave NYY
Annotazione N+ cond. 5+Schirm Sezione 0. 35 Lungh, -
Testo funzione Pagina/ colenna Connessione da | Pin Cond, |Connessione a | Pin |Pagina/ colenna Testo funziene
MARRONE 30. 43 J2 2| ma |XE F 30.03 MARRONE
GIALLD 30. Q3 J2 3| gv [XE R 30.03 GIALLO
BIANCO 30. 04 J2 5| bl |XE C 30.04 BIANCO
GRIGIO 30. 05 J2 8| br [XE 0 30.05 GRIGIO
VERDE 30. 45 Jz 9| gr |XE E 30.05 VERDE
J2 S |XE

—_ e = i iz
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Lista cavi WuPNOOS 18, 01. 36
Nome cavo HXK:L Tipo cavo DELFLEX T
Annclszione N+ cond. 25 Sezione 1_ 5 Lungh. —_

Testa funziene Paginas ceolanna Connessione da : Pin Cond. [Connessione a ‘ Pan |Pagima/ colonna Testo funziane
ﬁEIHENTHZIDNE +24V 7. 07 XK1 I 1 1 JAS1 17.07 | ALIMENTRZIONH +24V
ALIMENTAZIONE oV DC 8. 097 XK1 I 2 2 |XS1 2 8.05 ! ALIMENTRZIONEH 0V DC
ALIMENTAZIONE 0OV DC 8. 0§ AKL ! 3 3 [XS1 3 8.086 | RLIMENTRZIONEH 0OV DC
REGOLRZIONE VELQOCITAR' ASPO RYUTOMATICR 16. 17 XK1 | 4 4 [XS1 Y4 16,17 [ REGOLAZIONE VELOCITA' RSPO ARUTOMATICA.
FOTOCELLULA ANSA MASSIMA 18. 13 XK1 | 5 5 |XS1 S 18.13 I FOTOCELLULA ANSA MASSIMA
CENTRRTURA ASPD L8 13 AK1 6 6 (XS1 6 19.13 \ CENTRRTURA RYPO
BRACCIO PREMIROTOLD ALTO 19. 44 XK1 7 7 |XS1 7 19.14 I BRARCCIO PREMIROTOLO ALTO
EL. ASPO AVANTI . 20. 09 XK1 8 8 [XSs1 8§ 20. 09 EL. ASPO RVANTI
EL. RSP0 INDIETRO 20. 11 XK1 9 9 |[Xs1 9 20. 11 EL. ASPO INDIETRD
EL. CULLA SALITA 21. 04 XK1 | 10] 10 [XS1i 10 21. 04 EL. CULLA SAUITA
EL. CULLA DISCESA 21. 06 XK1 | 11] 11 [xs1 11 21. 08 EL. CULLA DIYCESA
EL. MANDRIND ESPANSIONE 21.09 XK1 [ 12| 12 [xsi1 12 21.089 EL. MRNDRIND |ESPRNSIONE
EL. MANDRINO CONTRAZIONE 21. 41 XK1 J 13] 13 |xS1 13 21.11 [ EL. MANDRINQO |[CONTRAZIONE
EL. BRRCCID PREMIROTOLO SALITA 21 )% XK1 14| 14 |xS1 14 21.15 EL. BRACCIO AREMIROTOLO SALITA
EL. BRACCID PREMIROTOLO DISCESR 21. 17 XK1 15| 15 |xs1 15 21.°17 EL. BRACCIO HAREMIROTOLO DISCESA
EL. RULLO DI TENUTA AVANTI 22. Q4 XK1 16| 16 |[Xsi 16 22. 04 EL. RULLO DI |[TENUTA AVANTI
EL. RULLD DI TENUTA INDIETRO 22. 06 XK1 17| 17 |[XS1 17 22. 06 EL. RULLOD DI [TENUTA INDIETROD
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o1 0z 03 o4 05 D& o8 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 18
| ‘._l_ L I !

Lista cavi

HUPNOOG 1B, 01. 96

hﬂfum WXK 2 {uwcmu GELFLE R
Annolazione N+ cond. 25 !Sa:ionn 1. 5 Lunah, -
Testo funziene ,P:\gina/ celonna Connessione da l Pin Cond. [Connessione g | Pin [Pagina/ colonna Teste funzione
RLIMENTAZIONE +24V i 7.07 XK2 | 1] 1 .|xsz 17.07 | ALIMENTAZIONEH +24V
ALIMENTAZIONE GV DOC | 8. 05 XK2 | 2| 2 [xsz 2 8.05 | ALIMENTAZIONH 0V DC
RLIMENTRZIONE 0V DC 8. 0§ XK2 | 3] 3 |[xs2 3 B.06 | ALIMENTAZIONE OV DC
EL. RADORIZZATRICE CHIUDE/APRE 20. 47 XK2 i 4] 4 [xs2 4 20.07 | EL. RADODRIZZATRICE CHIUDE/APRE
EL. MENSOLA APPOGGID NASTRO SALITA 23. g4 XK2 ﬁ 5/ 5 [xs2 5 23.04 | EL. MENSOLA APPOGGIO NASTRO SALITA
EL. MENSOLA APPDGGIO NASTRO BISCESA 23. 06 XK2 i 6] 6 [XS2 6 23.06 | EL. MENSOLA APPDGEI0 NASTRO DISCESA
EL. MENSOLA TENUTR NASTRO SRLITA 23.ds XK2 | 7] 7 Ixs2 7 23.08 | EL. MENSOLA TENUTA NRSTRO SALITA
EL. MENSOLR TENUTA NASTRO DISCESA 23. 40 XK2 J 8] 8 |xsz 8 23.10 | EL. MENSOLA TENUTR NASTRO OISCESA
EL. SLITTA RPRISPIRE DENTRO 23. 13 XK2 | 8] 3 Ixsz s 23l f3 | EL. SLITTR ARRISPIRE DENTRO
EL. SLITTR APRISPIRE FUORI | 23. 16 XK2 | _10] 10 [xs2 10 23.16 | EL. SLITTA RARISPIRE FUORI
EL. RULLI ALINENTRTORI CHIUD 24.ds XK2 2% 11 %52 11 24.05 | EL. RULLI ALIMENTATORI CHIUDE
EL. RULLI ALIMENTATORI APRE 24. 47 XK2 | 12| 12 [xs2 1z 24.07 | EL. RULLI RLIMENTATORI APRE
EL. PIRND OI LAVORO SALITA 24. 1o XK2 13| 13 [xs2 13 24.10 | EL. PIANO OI [LAVORD SALITA
EL. PIANO DI LAVORO DISCESA 24. 13 XK2 14] 14 [xs2 14 24.13 EL. PIAND DI [LAVORO DISCESA
EL.RULLI ENTRRTA RADDRIZZATRICE AUNENTA 25 Q4 XK2 15 ] 15 %82 15 25. 04 EL.RULLT ENTAATA RADDRIZZATRICE AUMENTA
EL. RULLI ENTRATA RADDRIZZATRICE DIMINUISCES OB XK2 | 16| 16 [Xs2 16 25.06 | EL.RULLI ENTHATA RRDDRIZZATRICE DINMINUISCH
EL.RULLI USCITA RADORIZZATRIGE AUMENTA  25. ds XK2 17] 17 |xsz 17 25.08 | EL.RULLI USCITA RADDRIZZATRICE RUMENTA
EL.RULLI USCITA RADDRIZZATRIQE DININUISCEZS 1o XK2 | 18] 18 |Xs2 18 25.10 | EL.RULLY USCITR RADORIZZATRICE DIMINUISCE
MAX SFASAMENTO DX 26. 44 XK2 15| 19 [xs2 19 26.04 | MAX SFASRAMENTO DX
[MAX SFASAMENTO SX 26. 06 XK2 | 20| 20 [|xs2 20 26.08 | MRX SFASAMENTO SX
FINE LAMIERRA 26. 49 XK2 | 21] 21 [xsz 21 26.09 | FINE LRMIERA
EXTRACORSA PIANO OT | LRVORD ALTO 2 XK2 _ 22| 22 [xs2 22 26.12 | EXTRACORSA PIAND DI LAVORO ALTO
EXTRACORSA PIAND DI LAVORD BASSO A4 XKz | 23| 23 |xsz 3 26. 14 EXTRACORSA PJAND DI LAVORD BASSO
PIRNO RADDRIZZATRICE RALTO 26. 16 XK 2 24| 24 [xs2 24 25.16 | PIANO RADDRIAZATRICE ALTO
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Lista cgyi

HUPNDOE 16.01.396

Name cave WP1. 2 Tipo cave j
Arnotazione * cond. 1 5 Lungh,
Testo funziane Pagina/ celonna Connessione da i Pin Connessione & Pagina/ coleonna Testo funziane )
EL.RULLI USCITA RADDRIZZATRIGE ARUMENTA 25. 08 XP1 ! 50 1 |XSP1.2 1 25.08 EL.RULLI USCITA RRDORIZZATRICE RUMENTA
EL.RULLI USCITA RADORIZZATRIGE DIMINUISCEZS. 11 XP1 51 2 |XSP1.2 2 25.11 EL. RULLI USCITA RADODRIZZATRICE DIMINUISCE
JOG RADDRIZZATRICE RVANTI 28. 03 XP1 52 3 [XSP1.2 3 28.03 JOG RADDRIZZATRICE AVANTI
JOG RADODRIZZATRICE AVANTI 28. (J6 XP1 ‘ )] 4 |XSP1.2 4 28. 06 l JOG RRADDRIZZATRICE AVRNTI
START PASSO DA PRESSA 28. 09 XP1 J 54 5 [XSP1.2 5 28.09 r START PASSO 0OR PRESSA
START PASSO MANUALE 28. 12 XP1 585 6 [XSP1.2 6 28.12 ,‘ START PASSO MANUALE
RSSE IN MOVIMENTO 29. (43 XP1 56 7 |XSP1.2 7 259.03 | ASSE IN MOVIMENTO
ASSE IN POSIZIONE 29. 45 XP1 57 8 |XSP1,2 8§ 29. 05 : ASSE IN POSIZAIONE
FINE PEZZI M1 28. Q47 XP1 58 9 [XSP1.72Z 9 28.07 ‘ FINE PEZZI M1
MANUALE AUTOMATICO 27. 13 XP1 S9([ 10 [XSP1,2 10 27.13 l MANUALE AUTOMATICO
RESET ALLARMI 17.16 XP1 BO[ 11 |XSP1.2 11 17.16 RESET ALLARMI
ABILITAZIONE RZIONRMENTO 30. 40 XP1 61] 12 |XSP1.2 12 30. 10 ABILITRZIONE (RZIONAMENTO
STOP PASSO 27. 15 XP1 64| 13 |[XSP1.2 13 27, 45 STOP PASSO
ARRESTO PRESSA A P.M.S. 33.02 XP1 62| 14 |XSP1.2 14 33. 02 ARRESTD PRESYA A P. M. S.
ARRESTO PRESSA A P. M. S, 33. 05 XP1 63| 15 |XSP1.2 15 33. 05 ARRESTD PRESYR R P. M. S,
STRART PASSO MANUALE 28. 142 XP1 | 65| 16 [XsP1.2 16 28.12 START PASSO MANURLE
| 17
18
19
20
23 ]
22
23
l 24
| PE
\
[
|
|
!
|
|
|
L |
\ [
- l
|
| |
| |
! i
70 72
Progetio: . _,._____ii“f’_ﬂ“ Frogette: Cliente: ) } iTiLulo: |Eruppu-
Data: O_‘l_.F_ﬂ_n._‘LSEL?’I-Dn_{i:_ 04, Feb. 1997 Igslaﬁ 'CISAM IMPIRNTI S.R.L. ‘ H ﬁ E.H S.R.L. 'WP1.2
- - rﬁ’_evn;rnn'.n ) llmp]_.‘;nln o -_—777ﬁ”—_;‘7_—| HAROWRRE E SOFTWRRE ﬁNS' g1 schema r- Ne Pg.: 71
Data _ FILIHE_NTFI_]:UR_E_ H_F{Ulil _IPER L' AUTOMRZIONE e e o Hl%igﬁ r o= 52




N 0t 0z 03 [ o4 0s 06 07 [ os 03 | 10 [ 11 12 | 13 Y 15 16 17 [ 18 13

LlSta Cavl HUPNOOG 16.01. 96
Nome cavo HPq. ‘T:\pu cavo DELFLEX —[
Annotazione N+ cond, 18 'Su:iann 1 5 Lungh, -
Testo funzione Pagina/ colenna Connessione da r Pin Cond. |Connessione a ’ Pin Pagina/ colonna Testo funziene
PRESA 220V 6.08 XP1.1 ‘ 1] 1 |XsP1. 3 1 6.08 f PRESR 220V
PRESR 220V l 6.0 XP1.1 2| 2 [xspi.3 2 6.09 [ PRESA 220V
ALIMENTAZIONE 110V AC | 9.0 XP1.1 3] 3 |xsP1.3 3 9.03 | ALIMENTAZIONE 110V AC
ALIMENTAZIONE 110V AC 1 5. 14 XPE. 1 | 4] 4 IXsP1.3 49.14 | | __ALIMENTRZIONH 110V AC
ALIMENTAZIONE 110V AC | 10. g4 XP1.1 5 5 [xsp1.3 510.04 | | __ALIMENTAZIONE 110V AC
ALIMENTAZIONE 110V AC ] 10. 41 XP1.1 | 6] & |xsr1.3 6 10.11 | | ALIMENTAZIONE 110V AC
SERVIZI ESCL/INCL | 11. 45 XP1. 1 | 7| 7 |xsp1.3 7 11.05 ] SERVIZI ESCL/AINCL
MOTORE FERMO i 15. g4 XPt. 1 | 8| & |XsP1.3 8 15.04 | MOTORE FERMO
MOTGRE FERMO 15. 6 XP1. 1 | 9] 9 |xsr1.3 915.06 | MOTORE FERMO
MRRCIA/ARRESTO MOTORE CENTRAUINA 15. 1o XP1.1 | 10] 10 [XsSP1.3 i0 15.10 | MARCIA/RRRESTO0 MOTORE CENTRALINA
MARCIA/ARRESTO MOTORE CENTRAUINA 15. 11 XP1.1 | 11 11 [xsP1.3 11 15.11 | MARCIA/ARRESNO MOTORE CENTRALINA
MOTORE AVVIATO 15. 13 XP1.1 | _12] 17 [XsP1i.3 12 15.13 | MOTORE RVVIATO
l I 13 f

R I 4
n r |

J

73

rogetto: e 7__’ Disegnato: Progetto: Cliente: | f Titele: ! Gruppo:
ata: 04 Feb, 1997 iData: 04 Feb 1937_4_9_8185 CISAH IMPIANTI S.R. L. [ [J f o . S.R. L. |WPY '_ ~
Ravitionats Lpaanta: HARDWARE E SOFTWARE NI g1 schema: - Ne Pg.: 72

PER L' AUTOMAZIONE ‘ | 88186 - Pas 82




3 ol _.__J.,ANQEL____l._, o3 | ew ] BE] | os i 07 J_ 08 | 09 | 10 11 12 13 | 14 i 15 | 16 17 18 19
Lista cavi WUPNOOS 15,01 95
Nome cave NPJ_ Tiso cavo UELFLEX
Annolaziene ‘N- cond. 25 Seziono 1.5 Lungh. -

Testo funziene Pagina/ colenna Connessione da | Fin Cond, |Connessione a | Fin Pagina/ colonna Teste funzione
ALIMENTAZIONE +24V 7. 07 XP1 | 1 1 [XSP1 17.07 f ALIMENTAZIONE +24V
ALIMENTRZIONE +24Vv MANUALE 7. 1§ XP1 } 2 2 |XSP1 2 7. 16 | ALIMENTAZIONH +24V MANUALE
ALIMENTAZIONE 0V OC 8. 0§ XP1 | 3 3 |XSP1 3 8.05 ! ALIMENTRZIONE 0V, DC
CONSENSI MRRCIA DK 11. 14 XP1 ; Y4 4 [XSP1 4 11,14 CONSENSI MARCIR 0K
SERIE CRTENA EMERGENZAR DA LINER 13.0d5 XP1 J 5 5 |XSP1 513..08 SERIE CATENA |EMERGENZA DA LINERA
SERIE CATENA EMERGENZA DR LINER 13.05 XP1 | E| 6 |XSP1 6 13. 05 | SERTE CRTENR |EMERGENZR DA LINER
SERIE CATENA EMERGENZA DA LINEA 13.Q8 XP1 z 7 |XsSP1 7 13.08 SERIE CATENRA |[EMERGENZA DR LINER
SERIE CRATENR EMERGENZR DR LINER 13. 09 XP1 8 8 |XSP1 8 13.08 ‘ SERIE CATENR |[EMERGENZA DA LINER
RIPRISTINO CANCELLI 14. 04 XP1 9| 8 |XSP1 S 14. 04 RIPRISTINO CANCELLI
RIPRISTINDO CANCELLI 14. 06 XP1 10| 10 [XSP1 10 14. 06 RIPRISTINO CANCELLI
MODULO EMERGENZA PILZ 14. 49 XP1 11] 11 [XsSP1 11 14.0¢ MOOULO EMERGENZR PILZ
MODULD EMERGENZA PILZ 14. 08 XP1 12| 12 |XSP1 12 14. 09 MODULO EMERGEHNZA PILZ
MODULO EMERGENZA PILZ 14. 31 XP1 13| 13 |XSP1 13 14. 11 | MCOULO EMERGENZA PILZ
MODULD EMERGENZA PILZ 14. 11 XP1 18] 14 [XspP1 14 14, 11 MODULD EMERGENZR PILZ
CANCELLI APERTI 14. 13 XP1 15| 15 |XSP1 15 14.13 CANCELLI APERTI
MARCIA AVANTI 16. 41 XP1 16| 16 |XSP1 16 16. 11 MRRCIA RAVANTI
MARCIA AVANTI 16. 11 XP1 17, 17 [XSP1 17 16.11 MARCIA AVANTI
MARCIA AVANTI 16. 12 XPL 18] 18 |XSP1 18 16.12 MARCIAR AVANTI
MARRCIA INDIETRO 16. 42 XP1 19| 19 |XSP1 18 16 12 MARCIA INDIETRO
SELEZIONE VELOCITA' JOG 16. 15 XP1 20| 20 |XSP1 20 16. 15 SELEZIONE VEUOCITR' JOG
ANOMRLIA SELIVECTOR 18. 10 XP1 21| 21 [XSP1 21 18.10 ANCMALIA SELIVECTOR
ROTAZIONE MANDRIND INCL/ESCL 19.07 XP1 22| 22 |XSP1 22 19.07 | ROTAZIONE MANDRIND INCL/ESCL
PILOTAGGIO MANUALE 19.0Q8 XP1 23 23 |%sP1 23 18.08 | PILOTAGGIO MANUALE
IFSPO AVANTI 19. 10 XP1 ! 24| 24 |%SP1 24 19.10 ASPD AVANTI
PE
S |
|
|
[
|
|
|
' |
|
 — |
|
e |
| l

Ge 70

Progette: R 470£_|.m_n_a_l._o_‘_‘ __'_77} Progette: ‘ Cliente- P | Titolo: ‘ Gruppo;

TR DLFe NS Gwia:  O4febyeer | 98188 | CISAM IMPIANTI S.R. L. | Hﬁ 5}? S.R.L. WP1 \ —_ B

[ evisionaze | 1meranta T TTTTTIHARDWARE £ SOFTWARE Ne @i schenms. [- Ne P 69

T | Data __ ALIMENTATORE A RULLI PER L' AUTOMAZIONE 98186 , 4 Pas 82




01 [ ez | o3 0y 05 L o7 oe 03 10 i 11 | 12 13 T [ 15 16 17 18 19
Lista cavi WUPNOGE 15. 01, 9
Nome caveo wPl 1 Tipo cavo OELFLEX
Annotazione N+ cond. 25 Sezione 1. 5 Lungh. -

Testo funzione Fagina/ colonna Connessione da Pin Cond. |Connessione a ! Pin |[Pagina/ colonna Testo funzione
RSP0 INDIETRO 18. .42 XP'1 26 1 |XSP1.1 1 139, L2 ASPO INDIETR(
PILOTAGGIO RULLI INCL/ESCL 19. 15 XP1 27 2 |XSF1: 1 2 19,15 PILOTAGGIO RYLLI INCL/ESCL A
PILOTAGGIO RADDRIZZATRICE INQL/ESCL 19. 16 XP1 28 3 |XSP1.1 3 19:16 PILOTAGGIO RADODRIZZATRICE INCL/ESCL
RADDRIZZATRICE CHIUDE/RPRE 19. 18 XPi 29 4 [XSP1.1 4 19.18 RADDRIZZATRIQE CHIUDE/APRE
EL. CULLA SALITR 21. 74 XP1 30 5 |XSPi1.1 5 21.04 EL. CULLA sSAUITA
EL. CULLRA DISCESA 21.06 XP1 31 6 |[XSP1.1 6 21. 06 EL. CULLA DISCESA
EL. MANDRINO ESPRNSIONE 21.09 XP1 32 7 |XSP1.1 7 21.08 EL. MANDRINO [ESPANSIONE
EL. MANDRINO CONTRAZIQONE 21, 11 xXP1 33 8 |XSP1.1 g 21.311 EL. MANDRIND [CONTRRZIONE
EL. BRACCIO PREMIROTOLO SALITA 21.15 XP1 34 S |XSP1.1 9 21.15 EL. BRACCIO AREMIROTOLO SALITA
EL. BRACCIO PREMIROTOLO DISCESA 21. 17 XP1L 35| 10 |XSP1.1 10 21.17 EL. BRACCIO HAREMIROTOLO DISCESA
EL. RULLO DI TENUTR AVANTI 22. 04 XP1 36| 11 [XSP1.1 11 22. 04 EL. RULLO DI |TENUTA RVANTI
EL. RULLO OI TENUTA INDIETRO 22. 06 XP1 37| 12 |XSP1.1 12 22. 06 EL. RULLO DI |[TENUTA INDIETRO
EL. MENSOLA APPOGGIOD NASTRO $ALITA 23. 04 XP1 38| 13 |XSP1.1 13 23. 04 EL. MENSOLA APPOGGIO NASTRO SALITA
EL. MENSOLA APPOGGIO NASTRO DISCESA 23.(06 XP1 39] 14 |XsPi.1 14 23. 06 EL. MENSOLAR APPOGGIO NASTRO DISCESA
EL. MENSOLRA TENUTR NASTRO SAUITA 23.08 XP1 40| 15 [XSP1.1 15 23. 08 EL. MENSOLA TENUTAR NASTRO SALITA
EL. MENSOLR TENUTR NASTRO DIYCESA 23. 10 XP1 4i| 16 |XSPi.1 16 23,10 EL. HMENSOLA TENUTA NASTRO DISCESR
EL. SLITTRA RAPRISPIRE DENTRD 23. 13 XP1 Y2 | 17 [%SP1.1 17 23,43 EL. SLITTA AARISPIRE DENTRD
EL. SLITTR APRISPIRE FUORI 23. 186 XP1 43] 18 |XSP1.1 18 23.16 EL. SLITTA AARISPIRE FUDRI
EL. RULLI RALIMENTATORI CHIUDE 24. 05 XP1 44| 19 |XSP1.1 19 24. 05 EL. RULLI ALIMENTATORI CHIUDE
EL. RULLI ALIMENTRTORI APRE 24. 07 XP1 45| 20 [XSpi. 4 20 24. 07 EL. RULLI ALIMENTRTORI APRE
EL. PIANDO DI LARYOROD SALITA 24, 11 AP1 Y6 21 |XSP1.1 21 24. 11 i EL. PIANC OI |[LAVORO SALITA
EL. PIANO OI LAVOROD DISCESA 24, 13 XP1 47| 22 |XSP1.1 22 24,13 EL. PIANO DI |LAVORD DISCESR
[EL. RULLI ENTRATA RADORIZZATRICE HUMENTA 25. 44 XP1 H6 | 23 |XSP1.1 23 25. 04 EL.RULLI ENTRRATA RADDRIZZARTRICE RUMENTA
EL. RULLI ENTRATA RARDDRIZZRTRICE OIMINUISCES. (6 XP1 49| 24 [XSP1.1 24 25. 06 EL.RULLI ENTARTRA RADDRIZZARTRICE DIMINUISCH
PE '
]
649 71
rogotto: Oizegnato: Progetto: Cliepte: i Titolo: | Gruppo:
Jata: _04.Feb 1397 ' Data; o4 Fen. 1937 | 98186 CISAM IMPIANTI S.R.L. | HH gﬁ S.RL. |WP1.1 |
 Umevisdopes Imaiante: HARDWARE E SOFTWARE | N2 dioschena; [ - ne Ps.. 70
] 98186 ¢ Pas.: B2

T
' Data:

ALIMENTATORE A RULLI

PER L' AUTOMAZIONE i




T ez ] 03 [ oy | 05 06 07 ] 08 [E] ! 10 1 12 |13 | 14 15 ‘ 16 17 18 19
Lista cavi WUPNOOS 16.01. 56
Mame cave WMB Tiro cavo UELFLEX
Annolazione N+ cond. \'-I. JSez:Lone 16 Lungh, -

Testo funzione Pagina/ colenna Connessione da | Pin Cond. |Connessione a I Pan Pagina/ colenna Teste funzione
[MOTORE RADDRIZZATRICE 17.Q3 AZ1703 J ] 1 [MC1703 Ui 17.03 ! MOTORE RADDRIZZATRICE
MOTORE RADDRIZZATRICE 17.03 RZ1703 V| 2 ([MC1703 Vi 17.03 J MOTORE RADDRIZZATRICE
MOTORE RADDRIZZATRICE 17. Q4 ARZ1703 | W| 3 |MC1703 W1l 17.03 [ MOTORE RADDRIZZATRICE
! PE| PE |FE ﬁ
| |
| |
[ [
| !
J
J
[
. |
| |
I |
\ i
| |
T
e | |
} | |
i |
1 T
I |
| f
| \
|
- (
T
! |
—_— |
|
IR, _ |
. i
GE 1]
Frogetio o, - iqis.a_gn_ati;r I Progetto ! Cliente: I | Titolo: i Gruppao:
Dats: SATERARN7 \Ovai o4 fesiiggy 198186 20200 [CISRM INPIANTI s.R.L.¢ H iq Q S.R.L. IWMB o —c
. 'Hew:;xuna:u | Impianta } HARDWARE E SOFTWRRE N2 di schema: }_; | Ne Pg.: B7
96186 ; [ oy 82

bata

ALIMENTATORE A RULLI

__|PER L' AUTOMAZIONE




0L ‘ 02 [ o3 DY | 05 06 a7 08 09 ! 10 I 11 [ 12 | 13 14 15 16 ] 17 | 18 19

L i S t a C a V i WUPNOOG 16.01. 96
Nome cave HHB il Tipo cave OELFLEX

Annotazione N+ cond. 3 Seziong 1 5 Lungh. -_

Teste funzione Pagina/ colonna JCnnnussiune da Pin Cond. |[Connessione a Pin  |Pagina/ colenna Teste funziene

PASTIGLIA TERMICA MOTORE RADQRIZZATRICE 17.d7 X1 1| 1 [MT1707 P1

PASTIGLIA TERMICA MOTORE RHD¢RIZZRTRICE 1.2 q& X1 2 2 [MT1707 P2

!
|
|

67 69

_”fge_t_l_?_'i__ i &.’.-_B‘EE!VGLD' 0y Frogette Cl:.enr.u Titola; Gruppo:
atai 04 Feb. 1997 | Data: 04 Fen 1997 | 98186 EISFH“I IHF‘IHNTI S R |1 ,; ; S.R. L. WMB. 1
‘Revleonutn | tmpianto: HHRDHRRE E SDFTNHRE Ne di schema: - Jw Pg.: 68

Data: | RLIMENTATORE A RULLI |PER L' RUTOMAZIONE | | 98186 ] [7as . 82




01 E | 03 | 10 11 i 12 ! 13 i 14 15 | 19
Lista cav 1 WUFNOOG 1B, 01.96
Name cavo wFl Tipo cave lelex
Annotlaziene N* cond. 3 Sazione 1. 5 ' Lungh.

Testo funziene Pagina/ colonna Connessione da Cond. [Connessione a i Pin Pagina/ colonna Testo funzione
1 |PE 16.03 |
2
PE

=
T
| |
| |
} : |
i
|
|
Gy 66
Progette. .i,‘.__}_D"i“ﬂ’ffi_._.___.._uﬁ L'—- Yatele Gruppa;
Bata: 04 Fen. 1997 |patar _H_DL;EnV13_9__7.__\_5_313757 - ELSHM IMPIANTI S. R.L. L Ju . S.R.L. |HF1

{Revisignato!

| nata

|ALIMENTARTORE R RULLI

N2 g1 schema:

lgg186

Ne Pg. B

Fas. 82




ol 62 | 03 I 0y 05 ] 06 I 07 | e 09 10 I 11 12 [ 13

14 15 [ 16 17 18 19

Lista cavi uuPNOOS 16 01. 38
Nome cavo NHL} Tipe cave lelex
Annolazione ’N- cond. LI. ]Sun‘.une 2_ 5 l Lungh, -
Testo funzione Pagin;/ colonna Connessiene da ‘ Pin Cond. !Cunnnsrione a l Pin  |Pagina/ colonna ]Testc funzione
MOTORE ASPO 16. 45 X1 U4] 1 [MALBOS Ui 16.05 | |
MOTORE RSPO 16. 05 X1 V4| 2 [MAL1BOS Vi 16.05 |
MOTORE ASPO 15. (6 ¥ W4| 3 [MA1BOS W1 16.05

MR1B05 | PE [PE

L

I
| I

- J

i —

i 1

1

——
——

|
|
-

_
|
|
|
—F

B6E 67
regetto: - ) Dl:_cAgnato‘ Progetto: Cliente; | c ‘ Titole: | Gruppo:
ata: ﬁ‘-l,Fuh._lSQ_?hJiail_.l.;_ 04 Feb. 1937 9_8_1_85 ; CISAM IMPIRNTI S.R.L. ; g e . S.R.L. WHMY L

!Rcvxnanntn‘ | Impranto

ALIMENTATORE A RULLI

‘HHRDNHRE E SOFTWARE
[PER L' AUTOMAZIONE

INn di schema:

28186

Ne Pg - BB

Pgs 82




01 | 0z L i 04 05 06 | 07 0B LE ; 10 11 12 ! 13 ! 14 ! 15 | 16 [ 17 18 19
L1 5 t a Cavl WUPNODE 16.01. 86
Nome cave NHZ Tipo ;::wo Ulflex
Annctazione N- cond. L{. - Sezione 1_ 5 Lungh. =
Testoe fupziane Pagina/ coelenna Connessione da Pin Cond. [Connesszione 2 | Pin Pagina/ colonna Testo funziene
VENTILATORE MOTORE ASPO 4. 04 X1 U1 1 [MAY08 Ul 4.08
VENTILATORE MOTORE ASPD 4. 09 X1 Vi 2 [MAY08 V1 4. 08
VENTILATORE MOTORE ASPO 4. 09 X1 Wl 3 [MAY408 W1l 4.08
MAY08 PE |PE
|
|
{
=, |
|
\
I
e |
\
Gz By
FPresette: WW”WJLD}__s_u_g_naLn._ _‘ Progetie | cliente: I Titalo: l6ruspo:
Datar 04 Fen 1997 Data 04 Feb 1997 | 96186 [CISAM IMPIANTI S.R.L. H I 1 _H S.R. L. | WHZ [
R Revisionato " Laeranto HARDWARE E SOFTWARRE | [N e senang - Ne Poi: B3

Data

ALIMENTATORE A RULLI | PER L' RUTOMAZIONE | lgg186 s Pos . B2




01 | 02 03 0y | 05 0& a7 I 08 o9 | 10 13 ! 12 13 14 [ 15 16 17 18 19
Lista cavi WUPNOOS 15, 01, 56
Ma cavo WM3 I Tipo cave lelex
Annotazione N+ cond, 4 [SBZiOﬂB i. 5 ' Lungh, =
Testo funzione Pagina/s colonna Connessione da f Pin '[ond. ’Connn;slnna a3 IPag:‘nu/ colanna ‘Testo funzione
VENTILATORE MOTORE RADDRIZZR RICE 1 |MAY13
VENTILATORE MOTORE RARDDRIZZA
VENTILATORE MOTORE RARDDRIZZA

‘ ODiseagnate: r Progetto: Cliente:
] :

65
f fT:.toln: Gruppo:
L 04.Feb 1997 | Bats: 04 Feb, 1997 98£§__ ) CISAM IMPIANTI 50K L, H" g‘, 5_[‘!.1 S.R. L, WHM3

7 — T I S Bk
'Revizionato: | Impiantae: 'HARDWARE E SOFTWRARE
,\Im\ﬁmmwmmﬂﬁ A RULLI

PER L' AUTAMRZIONE |

N2 di =chema:

'98186 T [Fer . 82




01 ! 02. | 03 [ 0y 0% 06 ! 07 i 08 [ 09 10 11 | 1z 13 R 15 16 [ 17 18 19
Schema morsetti MUPKOOBH 31,01, 08
Morsettiera XK3

Desti- Pin [Mors N. Desti- Pin Pagina/
Nome cavo fond.| Tipo nazione Pt filo [nazione Nome cavo Cond.|Tipo colonna Testo funzione
WXKZ | 1 |oELFLEX x53 i o | P2uxks ‘ | 7.07 |ALTHENTAZIONE +24V
WK | 2 [0ELFLEX %53 E o N2uxKz 8 05 [ALIMENTRZIONE OV DC
| B2415 104 o 29,15 |EL. MESSA A SCARICO
[ 104 ¢ 82415 y 24,15 |-
| 10 & Y2415 A1 24,15 |«
Y2415 304 = 24,15 |=
|
- | |
]
i
i
i
| T
T ‘
1 1
T
\
__ ) |
= - ‘ i
] |
60 62
Wodables, e Disognate: | Pregettio: "Cliente: Tatalo Gruppo
Jete’  Ow.Fes 1997 |Data 04 Feo 1997 | 98186 CISAM IMPIANTI S.R, L. H o M Fd. S.R.L.|MORSETTIERA XK3
_ Revicionate | Imprante HAROWARE E SOFTWARE SCATOLR CENTRALINA N2 di schema: = Ne Pg.: 61
i ﬂILT"‘FE_NTRT“R_E R ORHLLT PER L' PUTAMAZTONE ' IDRAULICH 981886 .. | Pas.. 82




oL I 02 [ 03

0y i 05 06 o7 08 09 | 10 11 12 13 14 | 15 16 [ 17 18 19
Lista cavi WUPNOOG 15. 0136
Nome cavo WM1 Tipo cavo 01lflex
Annotazione N+ cond. L{. Sezxione 2. 5 Lungh. -
Testo funzione Pagina/ colonna Connessione da Pin Cond, |Connessione a > FPin |Pagina/ colonna Testo funzione
MOTORE CENTRALINA IDRBULICA . 0Y X1 Ul 1 |MRY40Y U1 4. 04 "
MOTORE CENTRALINA IDRAULICA . 04 X1 v 2 |MRYO4Y V1 4.04
MOTORE CENTRALINA IDRAULICRA .0y X1 W| 3 [MA40Y W1 4. 04
MAY0Y PE |PE
I |
t
61 63
fregetio: | Diseonato: = | Progetto; Cliente: Titola: Gruppo
Data: 04, Feb 1997 Datar 04 Fen 1397 | 98186 CISAM IMPIANTI S.R.L. HH ‘H S.R.L. |WM1
Revisionate: [Imnmntn: HAROWRRE E SOFTWARRE N2 di schema: Ne Pa.: B2
 Oatai  ALIMENTATORE A RULLI PER L' RUTOMAZIONE 98186 " Pas.. 82




01 0z | 03 | oY 05 né 07 08 09 10 I 11 [ 1z | 13 14 15 | 16 [ L7 | 18 19
Schema mor‘settl WUPKOOEH 31.31.08
Morsettiera XK1
Desti- Pin Mors N. Desti- Pin Pagina/
Nome cavo Cond.| Tipo nazione Pt filo |nazione NMome cavo Cond.| Tipo colenna Testo funzione
WAKL | 1 |QELFLEX xXS1 ! L) P24XK1 7,07 |ALIMENTAZIONE + 24V
WAKL 2 |DELFLEX %S1 3 ol | n2uxka 3 05 |ALIMENTRZIONE OV DC
WK1 3 [DELFLEX xs1 E - N24XKL 8.06 =
WXKL 4 loELFLEX Xs1 4 1611 |U1617 16.17 |REGOLAZIONE VELOCITA' ASPO _RUTOMATICA
| 81812 q 1901 [xS1 5 [uxk1 5 [0ELFLEX 18,13 |FOTOCELLULA ANSA MASSIMA
sp1913 1 q 1907 |XS1 B [uxK1 6 [0ELFLEX 1913 |[CENTRATURA ASPD
‘ soLe1d 1 k 1908 [¥S1 7 [uxk1 7 |DELFLEX 19. 14 |[BRACCIO PREMIROTOLO ALTO
Y2008 A [ 2004 [¥s1 3 |WxK1 s [0ELFLEX 20,09 [EL. ASPO AVANTI
¥2011 A q 2005 |Xs51 9 |wxx1 9 [0ELFLEX 20,11 |[EL. ASPO INDIETRO
WXKL 10 |OELFLEX XS1 b5 1q 2101 |v2104 ALl 21. 04 |EL. CULLA SALITA
WKK 1 11 |[DELFLEX %51 1 1] 2102 |¥2106 Al 21,06 |EL. CULLA DISCESR
WXK1 12 [DELFLEX %S1 1 13 2103 |¥2109 A1 71.09 |[EL. MANDRIND ESPANSIONE
WXKL 13 [DELFLEX %S1 1 13 2104 |¥2111 AL 71.11 |[EL. HANDRINO CONTRAZIONE
WXK1 14 [DELFLEX xs1 1 14 2105 |¥2115 AL 21,15 |EL. BRACCIO PREMIROTOLO SALITA
WXk 15 [0ELFLEX xs1 1 19 2106 | Y2117 AL 21. 17 |EL. BRACCIO PREMIROTOLO DISCESR
WK1 16 [0ELFLEX X51 1 14 2201 |¥2204 AL 27.04 |EL. RULLD OI TENUTR RVANTI
WAKL 17 [0ELFLEX xs1 1 17 2202 | Y2208 AL 27.06 |EL. RULLD DI TENUTR INDIETRO
104 . U1B17 16. 17 |REGOLAZIONE VELOCITA' ASPO AUTOMATICA
104 3 81812 1 18,17 |FOTOCELLULA ANSA MASSIMA
103 > B1B12Z 3 18.12 [=
501913 1 104 4 19,13 [CENTRATURA RSPO
501914 1 104 19,14 [BRACCIO PREMIROTOLO ALTO
304 p—r Ulis17 16. 17 |REGOLAZIOKNE VELOCITR' ASPO RUTOMRTICH
301 ] 81812 z 18,12 |[FOTOCELLULA ANSA MRSSIMA
304 Y2009 Az 20,08 |[EL. RSPD AVANTI
303 v2011 A2 20,11 |EL. RSPO_INDIETRD
| 304 > 12104 Az 21 04 |EL. CULLA SALITA
[ 301 Y2106 Az 71.06 |EL. CULLA DISCESA
! 304 ¥2108 Az i 71.09 |[EL. MANDRING ESPANSIONE
‘ 3074 » YZ111 Az 21,11 |EL. MRANDRINO CONTRAZIONE
| 1 304 12115 Az 21,15 |EL. BRACCIO PREMIRDTOLO SALLTA
| \ 309 Y2117 Az 21.17 |EL. BRACCIO PREMIROTOLO OISCESA
! | 31 3 ¥2204 Az 22 04 |EL. RULLD DI TENUTA AVANTI
B | | 311 & Y2206 A2 27. 06 |EL_ RULLO DI TENUTA INDIETRO
Schirm [ scH Schirm | 16. 16 |REGOLAZIONE YELOCITA' RSP0 AUTOMATICA
| | |
\
| \
\ [ \
\ : |
E ! } !
| ;
l i
— _ |
| ‘
= | | \ =
] 50
Pregelto. i Oismgndte ‘__! Progetto; ! Clienta: | 7 [ 1iLete: | Grupso:
Duta. D4 Feb 1997 | Data 04 Fou 1907 | 9BLBE | CIsAM IMPIANTI S. R.L. H Q_ 5. ﬁ_ §.R.L. |MORSETTIERA XK1 ]
B | inerente | HAROWARE E SOFTWARE | SCATOLA CULLA E ASPO W senens T g R

s

ALTHMENTATARE A RULLT

PER L' AUTOMAZTONF _

98186 ;
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01 [ ez I 03 | 04 [ 05 06 07 I 08 05 [ 10 11 12 i 13 14 15 16 1 17 18 19
Schema morsetti WuPKODSH 31.01. 08
Morsettiera XK2

Desti- Pin |Mors N. Desti- Pin Pagina/
Nome caveo ond.| Tipo nazione Pt filo [nazione Nome cavo Cond.|Tipo colonna Testo funzione
WXKZ 1 |oELFLEX XS2 1 e | Pzuxk2 7.07 |ALIMENTRZIONE +24V
WEK2Z 2 [oELFLEX X52 2 ol | n2uxxz 8,05 |ALIMENTAZIONE OV DC
WK 2 3 [0ELFLEX %52 4 &H na2uxkz 8. 06 |=
¥2007 R 4 2003 [xsz 4 [Wxk2 4 |DELFLEX 20,07 |EL. RADDRIZZATRICE CHIUDE/APRE
WXK2 5 [DELFLEX xs2 q 2301 [Yz304 A1 23. 04 |EL. MENSOLA APPOGGI0 NASTRO SRLITA
WxKZ 6 |DELFLEX x52 g 2302 |¥2306 A1 23.06 |[EL. MENSOLA APPOGGIO NASTRO DISCESA
WXK 2 7 [DELFLEX xs2 7 2302 |vz308 AL 23.08 |EL. HENSOLA TENUTR NASTRO SALITA
WXKZ 8 [DELFLEX xs2 d 2304 |¥2z310 A1 23.10 |EL. MENSOLA TENUTR NASTRO DISCESH
WXKZ 3 |pELFLEX X52 g 2305 Y2313 A1 23.13|EL. SLITTR APRISPIRE DENTRD
HXKZ 10 [0ELFLEX Xs2 1 14 2306 | Y2316 a1 23.16 |[EL. SLITTR APRISPIRE FUORI
HXKZ 11 [0ELFLEX Xs2 i 19 2402 | Y2405 Al 24. 05 [EL. RULLI ALIMENTATORI CHIUDE
WAK2 . 12 |DELFLEX XS2 1 13 2403 | y2407 A1 24.07 [EL. RULLI RLIMENTATORI APRE
WxK2 13 [DELFLEX %s2 1 13 2404 | Y2410 AL 24.10 |EL. PIANOD DI LRVORD SALITR
uXK2 14 |DELFLEX xs2 1 14 2406 | Y2413 A1 24,13 |EL. PIRNOD DI LAYORD DISCESA
WXK2 15 [DELFLEX xs2 1 15 2501 |¥2504 A1 25. 04 |[EL. RULLT ENTRATA RADDRIZZRTRICE AUMENTA
WXK 2 16 |DELFLEX xs2 1 16 2502 | Y2506 AL 25. 06 |EL. RULLI ENTRATA RADDRIZZATRICE DIMINUISCE
WXK 2 17 |0ELFLEX %52 1 17 2503 |¥2508 AL 25.08 |[EL. RULLT USCITA RADDRIZZATRICE RUMENTA
WXKZ 18 |OELFLEX xs2 1 14 2504 |¥2510 AL 25,10 |EL. RULLI USCITA RADDRIZZATRICE DIMINUISCE
502604 2 14 2601 |xs2 19 |WXK2 159 |DELFLEX 26. 04 |MAX SFASAMENTO DX
502606 2 2( 2607 |X$2 20 |uxkz 20 [DELFLEX 26. 06 |MRX SFASAHENTO SX
82609 21 2603 |XS2 21 |WxK2 21 |DELFLEX 26. 08 [FINE LAMIERA
82612 23 2604 [xs2 22 |uxkz 22 |DELFLEX 26.12 |[EXTRACORSA PIAND OI LAVORD ALTO
i B261Y4 23 2605 |x52 ! 23 |WXK2 23 |DELFLEX 26. 14 |[EXTRACORSA PIAND DI LAVORD BASSO
. 62516 24 2606 |Xs5% f 24 |WxK 2 24 [DELFLEX 76, 16 |PIANG RADDRIZZATRICE ALTO
$02604 2 104 P 26. 04 |MAX SFASAHENTO DX
S02606 2 103 > 26. 06 |MRX_SFASAMENTO SX
82609 104 3 26.09 |[FINE LAKIERA
B7612 104 3 26.12 |[EXTRACORSA PIAND DI LAVORD ALTO
B2614 10y ] 26. 14 |EXTRACORSA PIAND DI LRYORQ BASSO
B?G16 104 3 26.16 |P1AND RADORIZZATRICE RLTO
304 ] Y2007 Az 20.07 |EL. RADDRIZZATRICE CHIUDE/APRE
301 Y2304 Az 2304 |EL. MENSOLA RPPOGGLO NASTRO SRLITRA
304 b Y2306 Az 23. 06 [EL. MENSOLA RPPOGGIO NASTRO DISCESA
303 Y2308 Az 23.08 |[EL. MENSOLA TENUTR NASTRO SALITA
304 > Y2310 Az 23.10|EL. MENSOLA TENUTA NASTRO DISCESA
309 Y2313 Az 73.13 |EL, SLITTR APRISPIRE DENTRO
od @ Y2315 Az 23.16 |EL, SLITTA APRISPIRE FUORI
307 b Y2405 A2 24.05|EL. RULLI ALIMENTATORI CHIUDE
EDL > Y2407 Az 24.07 |[EL. RULLI ALIMENTATORI APRE
o > Y2410 A2 24,10 [EL. PIANO DI LAYORO SALITA
EFY > ¥2413 Az 24.13 [EL. PIANO DI LAVORD DISCESA
31 3 Y2504 Az 25.04 |EL.RULLI ENTRATR RADDRIZZATRICE RUMENTR
13 @ Y2506 Az 25.06 [EL. RULLT ENTRATA RADDRIZZATRICE DIMINUISCE
313 > Y2508 Az 25,08 |EL. RULLT USCITA RADDRIZZATRICE AUMENTA
a1y > Y2510 Az 25 10 |EL. RULLT USCITA RADDRIZZATRICE DININUISCE
82609 314 b 26. 09 |[FINE LAHIERA
B2E12 31 > 26.12 |[EXTRACORSA PIAND DI LAVORO ALTO
82614 317 3 26. 14 |[EXTRACORSA PIAND DI LAVORO BASSO
i B2616 R 26.17 |PIANO RADDRIZZATRICE ALTO
61
5 . Disegnale: _‘Prcgatto: Cliente! i ‘Titnlo‘. Gruppo:
04. Fab. 1997 | Data: o4 Fen, 1997 | 38186 CISAM IMPIRNTI S.R.L. | H Q, E_H S.R.L. |MDRSETTIERR XK2
Rovisionato: Impianto: HAROWRRE E SOFTWARE SCRTOLA RAODRIZZATRICE Ne di schema: n }ngl 60
ALIMENTATORE A RULLI PER L' AUTOMAZIONE | 98188 L [Pos . 82
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ol ) [F) : 03 | 04 J 05 1 06 67 JEE 09 10 I ¥ 12 13 ] 14 | 9 16 ! 17 18 19
Schema morsetti HUPKOOSH 31.01.08
Morsettiera XSP1. 2

Desti- Pin |Mors N. Desti- Pin Pagina/
Nome caveo Cond.| Tipo nazione Pt filo |nazione [ Neme cavo Lond.|Tipo colonna Testo funzione
lwe1. 2 | 1 [0ELFLEX %P1 51 1 2511 [KA2BOG i 8 | 25. 09 |EL. RULLT USCITA RAODRIZZATRICE AUMENTA
WPL. 2 | 2 |OELFLEX XP1 s F 2512 |kA2604 | 8 2511 |EL. RULLT USCITA RADORIZZATRICE OINMINUISCE
| %4 2 E 2801 |xP1 [ 52 |uP1. 2 3 |oELFLEX 28. 03 |JOG _RADDRIZZATRICE AVANTI
| X4 3 4 2802 |xp1 \ s3|wpP1. 2 4 |OELFLEX 28, 06 |-
| X4 2 8 2804 |XP1 J 54 JWP1. 2 5 |OELFLEX 28, 09 |START PASSO DA PRESSA
| X4 3 q 2805 |xP1 [ 55 |wP1. 2 6 |0ELFLEX 28.12 |STRRT PASSO MANUALE
KR2903 1 7 2901 [xP1 [ 56 [WP1. 2 7 |OELFLEX 29. 03 [ASSE_IN MOVIMENTO
KA2905 1 d 2902 |xP1 | 57 |wP1, 2 8 [OELFLEX 29. 05 |RSSE IN POSIZIONE
KRZ907 1 9 2303 [xP1 | 58 [WP1. 2 3 |0ELFLEX 29.07 |FINE PEZZI n1
KA1110 | 4 14 2701 [xP1 53 |upt. 2 10 |DELFLEX 27.13 [MANUALE AUTOMATICO
A21703 [ N4/ 13 1703 [xP1 50 |WP1.2 11 |DELFLEX 17.16 |RESET ALLRRMI
KH1517 | 1 3 3007 [xP1 61 w1, 2 12 [QELFLEX 30.10 |RBILITAZIONE AZIONAMENTO
X4 \ 3 3 2703 |xp1 64 [WP1. 2 | 13 [OELFLEX 27.15 |STOP _PRSSO
| x4 14 3302 [xP1 52 |uP1. 2 | 14|oEcFLex 33.02 [ARRESTO PRESSA A P.M.S.
[ X4 1 E 3301 [xP1 63 [WP1. 2 | 15 [OELFLEX 33. 05 |-
\ KRZ2208 1 2805 [xP1 65 |WP1. 2 \ 16 [OELFLEX 28.12 |[START PASSOD MANUALE
| 17 42.02 |MORSETTI DI SCORTA
| 18 42 02 =
| 19 4z. 03 |-
i 42,03 [
21 42,04 =
22 42,04 |=
3 4Z.04 [=
24 4Z. 05 |=
|
T ‘ |
| |
I |
\ [ ‘ |
| J J |
1 |
| |
\
|
|
| |
5B S8
F-Iotlu}:_t_?____ ______Ig@}rsingnatn. Progetto: Cliente! E | Titolo: |G|'upuu.
Data 04, Feb 1997  Data DY Feb. 199 CISAM IMPIANTI S.R.L. j! f L . S.R.L. |CONNETTORE XSP1.,2
| Revizionate [neiante HARDWARE E SOFTWARE | PULSANTIERA P1 [ M2 di scnema; = Ne Pg.: 57
f A RULLI PER L' AUTOMAZIONF 98186 |+ Pas 82
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01 [ 02z | 03 | o4 ,‘ 05 08 07 o 09 10 11 1z 13 J 1y 25 16 17 18 J 19
Schema morsetti WUPKOOBK 31.01. 08
Morsettiera XSP1.3

Desti- Pin Mors N. Desti- Pin Pagina/
Nome cavo Lond.|Tipo nazione | Pt filo |nazione Nome cavo Lond.| Tipo colonna Testo funzione
X3 | 80 1 N50 |XP1.1 1 |Wpy 1 JDELFLEX 6.08 |PRESA 220V
Q5608 I F 502 |xP1. 1 2 [upy 2 |DELFLEX 6. 09 |=
WPy 3 [DELFLEX XP1.1 \ 3 L110P1 (X3 401 9.03 |ALIMENTAZIONE 110V AC
WPy 4 JOELFLEX %P1.1 y M110P1 |X3 500 9.14 |«
WPy | 5 |OELFLEX XP1. 1 E L120P1 [x3 500 10. 04 [=
WPy 6 |DELFLEX XP1, 1 q H1Z0P1 [X3 700 10.11 [«
KA1105 8 7 1101 [XP1.1 7 |WPY 7 |OELFLEX 11.05 [SERVIZI ESCL/INCL
KH1510 3 g 1501 |xP1. 1 8 WPy 8 [DELFLEX 15. 04 |HDTORE EERHO
M40y 1 E 1502 [XP1. 1 3 |ury 9 |OELFLEX 15,06 |=
KM1510 A 14 1504 |XP1. 1 10 [ury 10 [OELFLEX 15. 10 [MARCIA/ARRESTO MOTORE CENTRALINA
WPy 11 |DELFLEX XP1.1 i 11 1503 [KM1510 s3 15.11 [«
KML510 2 13 1506 [xP1.1 12 [WPy 12 |OELFLEX 15.13 [NOTORE AVVIATO
13 42. 02 [HORSETTI DI SCORTR
14 4z, 02 [=
14 42, 03 |=
14 42,03 |-
17 42,04 -
15 42.04 (=
19 42, 04 =
24 42 05 |=
21 4z, 05 =
23 42.06 |=
23 42.06 |-
i 2y 42,06 |=
|
|
|
|
|
\
59
w D;fagn-1lo: |PrognLLn. :,[lmnte: Titelo: Gruppo:
04. Feb. 1997 | Data: 04 Feb. 1997 | 981886 *CISAM IMPIRANTI S.R.L. H % 5,}:{ S.R.L. |CONNETTORE XSP1.3
Revisionata Impiante; HARDOWRRE E SOFTWARE | PULSANTIERA P1 N2 di schema: E" Ne Pg.: D8
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oL 02 03 | 05 | bs 07 | og I 09 o |11 | 12 s f T 16 17 18 19
HUPKOOBH 31.01.08
Morsettiera XSP1
Desti- Pin |Mors N. Desti- Pin Pagina/
Nome cave Cond.|Tipe nazione Pt filo |nazione | Nome cavo Cond.| Tipo colonna Testo funzione
WP 1 [0ELFLEX XP1 1 PzypP1 [x3 | 101 [ 7.07 [ALIMENTAZIONE +24v
WPl 2 |DELFLEX %P1 4 P25P1 |X3 | 200 | 7.16 [ALIMENTAZIONE +24V HANUALE
WPL ! 3 [DELFLEX XPL 3 N24P1 [X3 | 200 | 8. 05 |ALINENTAZIONE OV OC
W1 4 [DELFLEX XP1 f 1105 [AZ1602 17 11,14 |CONSENSI MARCIA OK
WP 5 [0ELFLEX XP1 1 E 1301 | x4 2 13.05 [SERIE CATENA EMERGENZA DA LINER
WPl 6 |OELFLEX %P1 g 1303 |xu 4 13, 05|
WPl 7 |DELFLEX XP1 7 1304 |xA1108 51 13. 08 [=
WPl 8 [DELFLEX XP1 [ 1302 [KR1108 31 13.09 |-
£1402 533/4 [ 1403 [xpP1 3 [WP1 S |OELFLEX 14 04 [RIPRISTING CANCELLI
£1402 s3 14 1404 |xP1 10 [WP1 10 |OELFLEX 14.06 =
WP1 11 |OELFLEX XP1 1 11 1405 |x2 7 14. 09 |HODULD EMERGENZA PIL2
WP1 12 |OELFLEX XP1 1 14 1410 [E1402 522 14.09 [=
WP 13 |DELFLEX XP1 1 13 1401 [x2 5 14,11 |«
We1 14 |OELFLEX XP1 1 14 1411 [E1402 512 14,11 |=
£1402 Yy 19 1413 [xp1 15 |WP1 15 |QELFLEX 14.13 [CANCELLI RPERTI
WP 1 16 [OELFLEX XP1 1 14 1608 [RZ1602 11 16.11 |MARCIR AVANTI
WPl 17 |OELFLEX XP1 1 17 P25.3|x3 203 16.11 [=
WP1 18 |DELFLEX XP1 1 1§ 1613 [Az1602 2 16.12 |=
RZ1502 1 19 1612 (%P1 18 |WP1 19 |DELFLEX 16.12 |[MRRCIA INDIETRO
WPL 20 |DELFLEX XP1 2 24 1611 [xs1 4 16.15 [SELEZIONE VELOCITR' JaG
KR1808 21 1801 |xP1 21 |[Wp1 21 |OELFLEX 18.10 [ANOMALIA SELIVECTOR
LOGD1902 23 1902 |xP1 22 [WP1 22 |0ELFLEX 19. 07 |ROTAZIONE MANDRIND INCL/ESCL
L0G01902 3 1903 |xP1 23 |WPL 23 [DELFLEX 15.08 [PILOTRGGI0 MANUALE
L0GO1902 2y 1905 [xP1 24 |WP1 24 |DELFLEX 19.10 [ASPO AVANTI
|
T
|
1
1
|
|
| ]
t
I
|
| |
|
! |
54 56
T T
FProgetto. R | Bizugnato: . N ‘ Frogetio CCliente; T p ! Titolo: Gruppe:
Data; 04 Feb 1987 | Data 0y Fen. 1997 98186 JCISHN IMPIANTI S.R.L. ,t 6 i % ., S.R.L. |CONNETTORE XSP1 L
> e A2 TR SRS IBRRS o OW.IFEN 1997 | MO Lol S ol o { SR :
| Revitiohato! | tmpaante HRRDWARE E SOFTWARE PULSANTIERR P1 I N2 di schema: I Ne Pg.. 55
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o1 T 0z 03 e | 85 I 06 07 08 | ng | 10 11 12 ! 13 | 14 I 15 15 17 18 19
Schema morsetti WUPKOOSH 31. 01, 08
Morsettiera XSP1.1

Desti- Pin [Mors N. Oesti- Pin Paginav/

Nome cavo Cond.| Tipeo nazione | Pt file |nazione | Nome cavo Lond.|Tipo colonna Testo funzione

| LOGD1802 \ 1 1906 |XP1 ﬁ 26 [WP1. 1 [ 1 |0ELFLEX 19.12 |RSPO_INDIETRO
| L0G01802 | 2 1309 [xp1 | 27 WPl 1 | 2 [oELFLEX 19.15 |PILOTAGGI0 RULLL INCL/ESCL
| L0GO1502 [ 3 1910 [xP1 | 28 [WP1. 1 | 3 [QELFLEX 19. 16 |PILOTAGGIO RADDRIZZATRICE INCL/ESCL
| L0GD1902 | 4 1911 [xp1 | 25 |uP1. 1 [ 4 |oELFLEX 19.18 |RRDORIZZATRICE CHIUDE/RPRE
[ Xs1 | 1 E 2101 [xpP1 | 30 [wP1. 1 | 5 [oELFLEX 21. 04 |EL. CULLA SRLITR
i XS1 I 1 § 2102 [xP1 31[wP1 1 6 |0ELFLEX 21. 06 [EL. CULLA DISCEsA
| Xs1 | 1 7 2103 [xp1 32 [WP1. 1 7 [oELFLEX 21.09 JEL. MANDRING ESPANSIONE
| %s1 | 1 g 2104 [xpP1 33 [wp1. 1 8 [0ELFLEX 21.11 [EL. HANDRIND CONTRAZIONE
\ %51 | 1 d 2105 [xp1 34 (WP 1 9 [0ELFLEX 21.15 |EL. BRACCIO PRENIRDIOLO SALITA
| XS1 | 1 10 2106 [XP1 35 [P, 1 | 10]oeLriex 21.17 |EL. BRACCIO PREMIRGTOLO DISCESA
| Xs1 | 1 11 2201 [xP1 36 |WP1. 1 | 11 [oeLrLex 22.04 |EL. RULLO DI TENUTA RVANTI
[ %51 [ 1 13 2202 [xP1 37 [WP1. 1 12 |0ELFLEX 22,06 [EL. RULLO DI TENUTA INDIETRO
[ xs2 | 13 2301 [xP1 38 [WP1, 1 13 [0ELFLEX 23.04 |EL. MENSOLA APPOGGIO NASTRO SALITA
[ Xs2 [ 14 2302 |xP1 39 [wr1. 1 14 [0ELFLEX 23.06 |EL. MENSOLR APPOGGI0 NASTRO OISCESA
| xs2 [ 14 2303 [xp1 40 [wP1 1 15 [0ELFLEX 23.08 |[EL. MENSOLR TENUTR NASTRO SALITA
[ Xsz | 1§ 2304 |xXP1 41 ]wp1.1 16 [0ELFLEX 23.10 [EL. MENSOLA TENUTA NASTRO DISCESA
J Xs2 171 2305 |xP1 4z [wP1. 1 17 |0ELFLEX 23.13[EL. SLITTA APRISPIRE DENTRO
\ %52 1 14 2306 |xP1 43 [WP1. 1 18 |DELFLEX 23 16 |EL. SLITTA RPRISPIRE FUORI
| KA2005 2 1¢ 2401 |xP1 | ay |wp1. 1 19 [0ELFLEX 24.05 |EL. RULLI ALIMENTATORI CHIUDE
! Xs2 1 24 2403 |xP1 | 45 [WP1 1 20 [0ELFLEX 24.07 |EL. RULLI ALIMENTATORI RPRE

KA2612 | 21 2405 [xp1 46 |wP1. 1 21 [DELFLEX 24.11 |EL. PIAND DI LRAVORD SALLTA
| KAZB1Y | 23 2407 |xP1 | 47 [WP1. 1 22 |0ELFLEX 24.13 |EL. PIAND DI LAVDRO DISCESA

WP1. 1 | 23 |oELFLex XP1 y 3 2509 |KA2604 | 5 | 25. 04 |EL. RULLT ENTRATA RADORIZZATRICE AUMENTA

WP1. 1 [ 24 [oeLFLex %P1 I 4 2y 2510 |KAZ508 | 5 | 25.06 [EL. RULLT ENTRRTR RADDRIZZATRICE OIMINUISCE
| | |
[ | !
|
| |
J |
I
[ ‘ |

- | i —

| | |
| |

| |
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|

|
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|

|
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[

-7 __ﬁn____g_}DIEFEHJLELAA_____gﬁ__J Progetto: Cliente: ‘Tltnlo: Gruppo
d.Feb. 1397 |Outa; 04, Feb. 1397 | 98186 CISAM IMPIANTI S.R.L. J H S.R. L. |CONNETTORE XSP1.1
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IMata

ALIMENTRTORE A RULLI

__PER L'RUTOMAZIONE __

—

0L Loz 03 0y I 05 6 [ o7 | 08 I 09 10 ! 11 12 13 14 15 16 17 18 19
Schema morsetti WUPKOOSH 31. 01, 08
Morsettiera XS1 —’

Desti- Pin |Mors N. Desti- Pin Pagina/
Nome cavo Lond.[Tipo nazione Pt filo |nazione Nome cavo Lond.|Tipe colonna Testo funzione
WKL 1 |DELFLEX XK1 3 PZYXK1 [X3 102 \ 7.07 |ALTHENTRZIONE +24V
WAK1 2 |DELFLEX *K1 2 o | N24xK1 [x3 o1 ] 8. 05 |ALTMENTAZIONE DV DC
XK1 3 |0ELFLEX XK1 3 o | Nzuxk1 [ 8. 06 |«
WKL 4 |OELFLEX XK1 4 1611 [XSP1 20 [ 16.17 |[REGOLAZIONE VELOCITA® ASPD AUTOMATICA
LOG01902 E 1901 [XK1 5 [WxKi 5 |OELFLEX 18.13 [FOTOCELLULA ANSA MASSINA
LOGO1302 d 1907 |xK1 6 [uxKk1 6 |0ELFLEX 19.13 [CENTRATURAR RSPD
L0G01902. 7 1808 [%K1 7 [wxk1 7 [0ELFLEX 19. 14 |[BRACCIO PREMIROTOLO ALTO
L0601302 4 2004 |xK1 8 |WxK1 8 |0ELFLEX 20.09 [EL. ASPD AVANTI
LOGD1902 E 2005 | XK1 9 |WxK1 9 |DELFLEX 20.11 |EL. ASPD INDIETRO
| XSP1. 1 1 2101 |%K1 10 |WXK1 10 [oELFLEX 21,04 |EL. CULLA SALITA
[ XSP1. 1 11 2102 [¥x1 11 |WXK1 11 |OELFLEX 21. 06 |[EL. CULLA DISCESRA
\ XSP1. 1 13 2103 |xK1 12 (XK1 12 |OELFLEX 21.09 [EL. MANDRING ESPANSIONE
| XSP1. 1 E 2104 XK1 13 [Wxk1t 13 |DELFLEX 21.11 |EL. MANDRIND CONTRRZIONE
[ XSP1.1 ; 14 2105 | XK1 14 [ WXK1 14 [OELFLEX 21,15 |EL. BRACCIO PREMIROTOLO SALITA
| XSP1. 1 1 E 2106 [xx1 15 WK1 15 |0ELFLEX 21.17 |[EL. BRACCIO PREMIRATOLO DISCESA
| XSP1.1 1 16 2201 |xK1 16 [WXK1 16 [0ELFLEX 2z. 04 |EL. RULLO OI TENUTA RVANTI
\ XSP1. 1 1 11 2202 [xK1 17 |WXK1 17 |OELFLEX 22. 06 |EL. RULLO DI TENUTA INDIETRO
14 42. 07 |HORSETTI DI SCORTA
19 42. 02 |=
24 4z.03 |-
21 . 42, 03 |-
24 42.04 |=
23 42 04 |a
24 yz. 04 [=
|
|
|
|
|
|
T
|
J ‘
i T
- |
|
IO i |
|
50 52
i_’r;agjuitir_u__ . _|__Duugnat.c' . I Frogetto: Cliente: { ! Titelo: | Gruppo:
Data 94, Feb 1997 !Data‘ 04 Feb 1937 | 98186 CISAM IMPIANTI S.R.L. | Hﬁ gvﬁ S.R. L. CONNETTORE XS1
Revisianate: ! Impianto | HAROWARE E SOFTWARE CULLA E ASPOD | N® di schema: | = Ne Pg.: 51
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05 06 I 08 09 [ 10 | 11 EE 13 14 [ 15 16 17 18 [ 19

0l | oz E] | s ]
Schema morsetti WUPKOOBH 31. 01 08
Morsettiera XS2

Desti- Pin Mors N. Desti- Pin Pagina/
Nome cavo Lond.|Tipo nazione | Pt file |nazione ! Nome cavo Lond.| Tipo colonna Testo funzione
WXK 2 i 1 [DELFLEX xK2 [ i 1 P24xK2 [x3 [ 103 | | 7.07 |ALIMENTAZIONE +24V
WXK2Z | 2 |oELFLEX XK2 \ 3 o | N2uxXK2 [x3 | 302 [ 8. 05 |ALIMENTAZIONE OV DC
WXK2 | 3 [OELFLEX XK 2 [ 4 e nzuxkz [ | 8.06 (=
[ LOGO1502 | d 2003 |xx2 | y [wxkz | 4 [oELFLEX 20.07 |EL. RRODRIZZATRICE CHIUDE/APRE
[ XSP1. 1 | 1 f 2301 XKz \ s [uxk2 [ 5 [0ELFLEX 23.04 [EL. MENSOLA RPPOGGIO0 NASTRO SALITA
XSP1. 1 | 1 q 2302 [xK2 6 [uxkz | 6 [DELFLEX 23. 05 |EL. MENSOLA RPPOGGIO NASTRO DISCESR
| XSP1, 1 I 1 7 2303 |xk2 7 |wxkz 7 |OELFLEX 23. 08 [EL. MENSOLA TENUTA NASTRO SALITA
I x5P1. 1 | 1 g 2304 [xKz2 8 |uxK2 8 |0ELFLEX 23.10 JEL. MENSOLA TENUTA NASTRO DISCESA
\ XSP1. 1 | 1 d 2305 |XK2 s Juxk2 9 [0ELFLEX 23.13|EL. SLITTA APRISPIRE DENTRO
[ XSP1. 1 [ 1 1 2305 |xK2 | 10 [wxk2 10 [0ELFLEX 23.16 |EL. SLITTR APRISPIRE FUORI
I KA200S | 2 11 2402 [xKz 11 [WxK2 11 |0ELFLEX 24.05 |EL. RULLI ALIMENTATORI CHIUDE
] XSP1.1 [ 2 13 2403 [xK2 12 [uxKz 12 |0ELFLEX 24.07 [EL. RULLI ALIKENTATORI RPRE
| KR2612 I 3 2404 [xK2 13 [wxkz 13 |GELFLEX 24.10 [EL. PIANO DI LAVORO SALITA
| KAZE1Y | 14 2406 |XK2 14 [WxKz 14 [aELFLEX 24.13 |EL. PIANG DI LAVORO DISCESA
\ KR2Z60Y [ E 2501 |xk2 15 [wxKz | 15 |oELFLEx 25. 0% JEL. RULLT ENTRATA RRDDRIZZATRICE AUMENTA
[ KRZE06 | 14 2502 [xK2 16 [uxK2 | i5|oELFLex 25.06 |EL. RULLY ENTRATA RAGORIZZATRLCE DIMINUISCE
’ KAZG606 J 1 17 2503 |XK2 17 JWXK2 i 17 |0ELFLEX 25. 08 |[EL. RULLT USCITA RRDORIZZATRICE RUMENTR
| KR2604 | 1 18 2504 |xk2 18 [WxKz | 18 |oeLFLex 23.10 [EL. RULLI USCITA RADDRIZZATRICE DIMINUISCE
| KRZE04 [ 1 19 2601 |xK2 18 [wxK2 | 1a|oELFLex 26. 04 |HAX SFASAMENTO DX
| KA2605 | 1 24 2602 | XKz 20 |WxK2 | 20l0eLFLex 26. 06 |HAX SFASAMENTA SX
| KRZ609 [ 1 21 2603 |xkz 21 [WXK2 [ 21 |0ELFLEX 26.09 |FINE LRHIERRA
| KR2612 | 1 E 2604 |xkz 22 [wxK2 | 27 |oELFLex 26.12 |[EXTRRCORSA PIAND OI LAVORD ALTO
| KAZ614 | 1 3 2605 | XKz 23 [wxk2 | 23 |oELFLex 26. 14 [EXTRACORSA PIAND DI LAVORD BRSSO
| KA2616 [ 3 24 2606 | XK2 | 24 [uxK2 | z4(0ELFLEX 26.16 |PIANO RADDRIZZATRICE ALTO
l ! i i |
[ I |
1 ] |
i | | T |
| [ | [
| | ! |
4 | | |
|
— |
T
i |
| -
|
L
<. 53
~. l Dizegnato: ! Progetto: Cliente: ‘ Titolo: J Gruppo
3 S T |
4. Feb. 1997 | Data: 04 Feb, 1997 | 98186 CISAM IMPIANTI S.R.L, e Ml B, S.R.L. |CONNETTORE XS2 |
| RéviEtonata: e HRROWARE E SOFTWARE RRODRIZZATRICE [Ne di schemar [= Ne Pg.: 52
[ata: _|ALIMENTRTORE A RULLI PER L' AUTOHAZIONE 38186 | » Pos.: 82




01 I |EE] [ oy | os [ o o7 | oa 03 10 11 12 13 14 15 16 [ 17 [ 1s [ 19
Schema morsetti WUPKOOBH 31. 01 08
Morsettiera o

Desti- Pin [Mors N. Desti- Pin Pagina/
Nome cavao Lond.| Tipo nazione Pt filo |nazicone Nome cavo fond.| Tipo colonna Testo funzione
X608 1 NSO |xsPi1. 3 1 [WPY [ 1 |0ELFLEX 6.08 |PRESR 220V
X608 3 602 [xsP1.3 2 [wPy 2 |0ELFLEX 6.09 |=
HL1103 X 3 L110P1 |XSP1. 3 3 WPy 3 |DELFLEX 9.03 [ALTHENTAZIONE 110V AC
HL1103 X 4 H110P1 [XSP1, 3 4 |HPY 4 |OELFLEX 9.14 |=
XP1 60 E L120P1 |XSP1. 3 s [wpy 5 [0ELFLEX 10. 04 [=
xP1 70 g H120P1 |XSP1. 3 5 [HPY 5 |0ELFLEX 10. 11 |=
WPy 7 |oELFLEX XSP1. 3 7 1101 [sA1105 4 11. 05 [SERVIZI ESCL/INCL
HL1SD4 X E 1501 |XSP1. 3 8 WPy 8 |OELFLEX 15. 04 [HOTORE FERMD
SB1506 E 1502 [XSP1. 3 9 |upy 9 [0ELFLEX 15. 05 |=
$B1510 14 1504 [X5P1. 3 10 [WPG 10 |0ELFLEX 15. 10 |HARCIA/RRRESTD MOTORE CENTRALINR
WPY 11 [DELFLEX XSPL. 3 1 11 1503 [SB1510 3 15. 11 [«
HL1513 X 13 1506 |XSP1. 3 12 [upy 12 [DELFLEX 15.13 [MOTORE AVVIATO
13 42.02 |MORSETTI DI SCORTA
14 42.02 |=
q 42.03 [=
18 42.03|=
17 yz. 04 |=
18 42. 04 |=
19 42. 04 [=
24 42. 05 [«
21 42. 05 [=
24 4z. 06 [«
23 42,06 |=
24 42. 06 |=
\
i
4g 5.
'rogetta: Discgnato: | Progetto: iClianl,o: Titolo: Gruppo:
e |
latai  O4.Fen 1997 |Datar 04 Feb. 1997 S_Blaﬁl {CISAM IMPIANTI S._R. L. _ ; ‘ o 0. S.R.L. |MORSETTIERR XP1.1
| Revisionato: Impiante: | HARDWRRE E SOFTWRARE |PULSANTIERA P1 Ne di schema: - Ne Pg.: 50
| hata ALIMENTRTORE A RULLI iPER L' AUTOMAZIONE 98186 + Fgs, . 82




0L i 62 ! 03 [ 04 I 05 ; o ] 67 [ 08 i 09 10 11 ‘ 12 | 13 14 ] 15 16 17 18 19
Schema morsetti WUPKOOSK 31. 01, 08
Morsettiera XP1

Desti- Pin Mors N. Desti- Pin Pagina/
Nome cavo Cond.| Tipo nazione ! Pt file |nazione i Nome cavo Cond.|Tipo colonna Testo funzione
WP 2 | 3 [DELFLEX XSP1.2 | 53 2801 |SINZBOZ | INZ | 28. 03 |JOG_RADDRIZZATRICE AVANTI
WP 2 | 4 |0ELFLEX XSP1. 2 | | 53 2802 [sINZ8D2 IN3 i 28.06 |-
| SA2809 | 54 2804 [X5P1_2 s |wp1. 2 5 [0ELFLEX 28.09 |STRRT PASSO DR PRESSA
WP1. 2 \ 6 |OELFLEX XSP1. 2 [ 59 2805 [KR2208 28.12 |START PRSSO MANUALE
| S0UT2502 I ouT 54 2901 [xsP1. 2 WP1. 2 7 [0ELFLEX 29. 03 |[ASSE IN MOVIMENTO
[ S0UT2902 I out 57 2902 [xsP1. 2 a[wp1. 2 8 [OELFLEX 29. 05 |ASSE IN POSIZIONE
\ S0UT2902 | ouT 54 2503 |xsP1_ 2 alup1. 2 9 [OELFLEX 29. 07 [FINE PEZZI M1
SIN2702 | N 54 2701 [XSP1. 2 10 [WP1_ 2 10 [0ELFLEX 27.13 [MANURLE AUTOMATICO
[ SB1716 | Y 1703 |xSP1. 2 11 |WP1. 2 11 |0ELFLEX 17.16 |RESET ALLARMI
| $13002 [ 61 3007 [xsP1. 2 12 |wp1. 2 12 [0ELFLEX 30.10 |ABILITAZIONE AZIONAMENTO
[ SB3302 63 3302 [XsP1. 2 14 [WP1, 2 14 |DELFLEX 33.02 |ARRESTD PRESSA A P. M, S.
| SB3302 3 3301 |XSP1. 2 15 [wp1, 2 15 |0ELFLEX 3305 [«
| $82715 &4 2703 [xXsP1. 2 13]WPL. 2 13 |0ELFLEX 27.15 [sTap pAsso
WP1. 2 | 16 |OELFLEX XSP1. 7 1 55 2805 [sAzaog 3 28.12 |START PASSO MANUALE
SB2510 1 100 @ | PzuPi|sinzroz INL 27.03 |EXTRRCORSA «+
SIN2702 N 10 & SINZ702 INS 27.05 |EXTRACORSA -
SIN2702 IN 102 SIN270Z INS 27.17 |HANUALE LENTO
S0UT2902 +24 103 o | P2upi|spzsir 4 29.18 |FINE PEZZI M1
| 513002 10 & 30. 20 |USCITA ANALOGICA
SIN2702 0 304 HL1715 x2 27.19 |MANUALE LENTO
301 SINZBDZ ov 28 19 |RBILITAZIONE OPERATORE
S0UTZ902 0 304 & | wzur1 29.18 |[FINE PEZZI n1
V§3103 600 @ |Lizop1[xpi g 5 31.03
| vs3111 60 & | Lizory 31. 11 |GIALLO
I ¥s3103 7od ¢ | MizoP1 [xP1.1 [ 31, 04
| vs3111 701 & | riz0r1 31.12 |=
| {
] [ [ \
: ‘ | |
T
| | ’
13
| I 1
T
| | |
] | [
T [ I
i \ [ |
] |
| |
. |
|
- | |
na. } 4 |
| i

“48 50

Progetia [ Disegnate Progetto: ![liantu: I Titolo: ‘Grupnn

nnegstier .. B iEadn. R, :

Hata i Saka 04 Fen, 1937 | 98186 CISAM IMPIANTI S.R.L. | L o3I, s r.L. |MORSETTIERR XP1 B
— et s 4 — —— v  mmme e S S ——— e ———— | —_— T =
B Revisionata, Impranto iHHRDHRRE E SOFTWRRE _PULSRNTIERH P1 N% g1 schoma L= 7 N2 Pg,: 49
- | 98126 P [Pes. 82

' Data

ALIMENTATORE A RULLTI

__'PER L'AUTOMAZIONE




ol [ 02 I 03 j oy [ 05 ] 06 a7 08 BT 10 I 12 ] 12 [ 13 | 14 15 | 16 17 18 ] 19
Schema morsetti HUPKOOBH 31, 01. 08
Morsettiera X4

Oesti- Pin |Mors N. Desti- Pin Pagina/
Nome cavo Cond.| Tipo nazione | Pt filo |nazione | Nome cavo fond.| Tipo colonna Testo funzione
| X2 | 1 1305 |x | 7 ] 32. 03 |[EMERGENZA DA LINER
| XSP1 3 En1 [x [ ? \ 32. 04 |=
| %2 [ 3 1306 |x | 2 I 32 06 -
[ X5P1 | q Enz |x | 7 | 32.07 |=
[ KR1203 \ 2 5 P24.0 X [ 3 32. 09 |CONTATTI EMERGENZA DA PRESSA
| KA3211 | 1 g 3201 |x | ? 32.11 |-
[ | 7 X | ? 32.13 ]
| KA3214 | 1 d 3202 |x | ? [ 32,19«
\ XSP1. 2 | 1 E 3302 |x [ ? [ 33.0Z |RRRESTO PRESSA R P, M. §.
| XSP1. 2 | 1 14 3301 [x | ? 33.05 -
| KALE1Y 1 14 3303 [x [ ? 3306 |ARRESTO IMMEDIATO
| KR1814 17 3304 |X ? 33.08 |-
[ KA2505 E 3305 |x 7 33.10 |[RSSE IN POSIZIONE
| KAZ90S ! 14 3306 |x 2 33,11 |=
| Kn2307 14 3307 | 7 33. 14 |FINE PEZZI
| KAZ307 1d 3308 |X 7 33. 15 |-
| KA1112 17 3309 |x ? 33.17 [LINER IN AUTOMATICC
[ KA1112 18 3310 |x ? 33.19]=
I KR1415 3 19 3402 [x ? 34. 02 |CANCELLT RIPRISTINATI
\ KALU1S | 3 2d 3401 [x ? 34, 04 |a
[ KA1Yy18 | 3 21 3404 [x B 3406 |=
| KA141E 3 27 3403 |x ? 34, 07 |=
| L0601302 3 1304 [x ? 34.09 [PILOTAGGIO DA PRESSA
X3 10 24 X ? 34.11 [
XSP1. 2 29 2804 |x B 34.12 [START PRSSO DA PRESSA
24 x ? 34, 14 [-
kAz903 27 X 7 34.16 |CONTROLLO PASSD DA PRESSA
KA1110 2 24 X > 34 17 |-
[ XSP1, 2 24 2801 |x » 5.02|J05 RADDRIZZATRICE AVANTI
| X3 20 34 P25.2 |x 7 35. 06 |-
| XSPL. 2 31 2802 |x \ ? 35. 06 [JOG RADDRIZZRTRICE INDIETRO
| 33 % ? 35, 07 |-
XSP1. 2 3 2805 |x i 7 35. 09 |STRRT_PRASSO MANUALE
| I 34 X 7 I 35.11 =
| KA1418 | 4 34 X B | 35.12 [LINER MAN __ RUT
\ I E X ? ! 35, 14 |-
XSP1. 2 1 37 2703 |x 7 35.16 [5T0P PAssO
| 34 % B | 35 18 |«
| KAZ905 3¢ 3311 |x ? 33.12 |ASSE IN POSIZIONE
; 40 Y2 02 |MORSETTI DI SCORTR
41 Y2, 02 |«
‘ u3 | 4z, 03 |=
'E | 4z.03 |-
4y | 42.04 [=
i 43 Yz 04 [«
|
|
Ll
i
| |
| ]
46 i Ha
Progetio: [ Dizagnate: ‘ [ Progetto: Cliente | [ Titole ' Gruppo:
Data: ['ata 0y Fes 1997';98186 CISAM IMPIANTI S.R.L. ! HF‘? 5[@ S.R.L., |MORSETTIERA Xy i
Revisionazo }L‘mnxontn' 'HRRODWARE E SOFTWARRE INTERFACCIAMENTD CON PRESSfﬂNﬂ d1 schema | = Ne Pg.: Y7
I Data “TALIMENTATORE A RULLI | PER L' AUTOMRZIONE 98186 I, Pas B2




01 | oz | o3 | o [ os | o o7 CE 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 18
Schema morsetti KUPKODEH 31. 01. 08
Morsettiera XP1

Desti- Pin Mors N. Desti- Pin Pagina/
Nome cavo Eond.| Tipo nazione ! Pt filo [nazione Nome cavo ond.| Tipo colonna Testo funzione
SB1715 1 P24P1 |XSP1 1 |ur1 1 JoELFLEX 7.07 |ALINENTAZIONE +24v
SR2109 F P25P1 [X5P1 2 [wp1 2 [DELFLEX 7.16 |ALIMENTAZIONE 424V HANUALE
HL1114 E NZYP1 [XSP1 3 [uP1 3 |oELFLEX 8. 05 [ALIMENTAZIONE OV OC
WP 1 4 [DELFLEX XSP1 y 1105 |HL1114 x1 11. 14 |CONSENST MRRCIA OK
SB1305 E 1301 [xsP1 5 |wP1 5 |OELFLEX 13. 05 |SERIE CATENR EMERGENZA OA LINER
SB1305 d 1303 [xsp1 6 [WP1 & |0ELFLEX 13. 05 =
| $81305 7 1304 [XSP1 7 |ura 7 |0ELFLEX 13.08 =
[ SB1305 [ 1302 |XsP1 8 [wp1 8 |pELFLEX 13.09 [«
WPl 3 |oELFLEX XSPL E 1403 [se14py 3 14. 04 |RIPRISTINO CANCELLI
W1 10 [DELFLEX XSP1 14 1404 [sB1404 4 14. 06 |«
WP1 11 |0ELFLEX XSP1 11 1405 [s01409 1 14. 09 |MOOULD EMERGENZR PILZ
501409 13 1410 [XsP1 12 [WP1 12 [DELFLEX 14, 09 |-
WP 13 |OELFLEX XSP1 13 1401 [sn1u0g 1 14,11 |-
saiyos 14 1411 |xsp1 14 [uP1 14 |0ELFLEX 14. 11 |-
WPl 15 [0ELFLEX XSP1 14 1413 [HL1404 X1 14, 13 |CANCELLI RPERTI
WP 1 16 |OELFLEX %SP1 1€ 1608 |sR1611 3 16. 11 |HARCIA AVANTI
WPl 17 [OELFLEX XSP1 17 P25, 3 [sA1611 4 15.11 |=
R161Y4 14 1613 |XSP1 18 [uP1 18 [0ELFLEX 16.12 |=
WP1 13 [0ELFLEX XSP1 19 1612 [sA1611 u 16.12 [HARCIR INDIETRO
WP1 20 |oELFLEX XSP1 24 1611 [R1614 3 16. 15 |SELEZIONE VELOCITA® J06G
HL1715 21 1801 [XsP1 21 [wp1 21 |QELFLEX 18.10 [ANDMALIA SELIVECTOR
51907 23 1902 [x5P1 22 [uP1 22 [DELFLEX 19. 07 |ROTRZIONE HMANDRINO INCL/ESCL
SA1408 23 1903 [xsP1 23 |uea 23 [DELFLEX 19. 08 [PILOTAGGIO0 MANUALE
SR1910 2y 1905 [Xs5P1 24 [wP1 24 [DELFLEX 18.10 |RSPO_AVANTI
SA1810 24 1906 [xsP1. 1 i |WP1, 1 1 [0ELFLEX 19.12 |ASPO_INDIETRO
SR1915 27 1909 [xsP1_ 1 2 [WP1. 1 | 2 [0ELFLEX 19.15 |PILOTAGBEIO0 RULLI INCL/ESCL
\ SA1916 ! 25 1910 [X5P1. 1 3|uP1, 1 | 3 |DELFLEX 19.16 |PILOTAGGI0 RADDRIZZATRICE INCL/ESCL
| SR1918 \ 29 1911 [xsp1.1 ylupa 1 [ 4 |OELFLEX 18,18 |RADDRIZZATRICE CHIUDE/APRE
| SR210Y | 34 2101 |xsP1, 1 5 |uPL 1 | 5 [0ELFLEX 21.04 |EL. CULLA SALITR
| SA2104 | 31 2102 [xsP1.1 & JUP1 1 | 5 |0ELFLEX 21.06]EL. CULLA DISCESA
] 5AZ109 33 2103 [X5P1 1 7 [WPL. 1 7 |0ELFLEX 21.09 [EL. HANDRINO ESPANSTONE
SR2109 El 2104 [%5P1. 1 8 WPl 1 8 |0ELFLEX 21. 21 |EL. HANDRINO CONTRAZIONE
$A2115 34 2105 [x5P1. 1 o lupi 1 S JOELFLEX 21.15 |EL. BRACCIO PREMIROTOLO SALITA
SAZ115 39 2106 |XSP1. 1 10 [WP1. 1 10 |0ELFLEX 21.17 |EL, BRACCIO PREMIROTOLO DISCESA
sAz204 34 2201 [x5P1. 1 12 |wPi. 1 11 [0ELFLEX 22. 04 |EL. RULLO DI TENUTA AVANTT
SR220Y4 37 2202 [XSP1. 1 12 [WP1. 1 12 |OELFLEX 22. 06 |EL. RULLOD OI TENUTA INDIETRO
SR2304 38 2301 [xSP1. 1 13 |uP1. 1 13 |DELFLEX 23. 0% |EL. MENSOLA APPOGGIO NASTRO SALITA
SAZ304 39 2302 |xsp1. 1 14 [WP1 1 14 |OELFLEX 23. 06 |EL. HENSOLR APPOGGID NASTRO DISCESA
SAz308 4 2303 [XsP1. 1 15 [WP1. 1 15 |0ELFLEX 23. 08 |EL. MENSOLA TENUTR NRSTRO SALITA
sAz308 41 2304 |xsP1. 1 16 |WP1. 1 16 [0ELFLEX 23.10 |EL. MENSOLA TENUTR NASTRO DISCESA
SR2313 E. 2305 [XsP1. 1 17 [WP1. 1 17 |0ELFLEX 23,13 |EL. SLITTA APRISPIRE DENTRO
SR2313 43 2306 |XSP1. 1 18 |WP1. 1 18 [DELFLEX 23. 16 |EL. SLITTA APRISPIRE FUDRI
SAZYDS 44 2401 [X$P1, 1 19 |uP1. 1 19 |DELFLEX 24.05 |EL. RULLI ALIMENTATORI CHIUDE
SAZHOS 44 2403 |xsP1. 1 20 [WP1. 1 20 |DELFLEX 24.07 |EL. RULLI RLINENTATORI RPRE
SA2411 44 2405 [xsP1 1 21 [WP1. 1 21 |OELFLEX 24.11 |EL. PIANO OI LAVORQ SALITR
SA2411 47 2407 [xsP1. 1 22 |WP1. 1 22 |OELFLEX 24.12 JEL. PIANO DI LAVORO DISCESA
vs3103 4g 2509 [xsP1.1 23 |WP1. 1 23 [0ELFLEX 25.04 |EL, RULLT ENTRATA RADDRIZZATRICE ARUNENTA
V53103 49 2510 |XSP1.1 24 [WPL, 1 24 |OELFLEX 25.06 |EL. RULLI ENTRRTA RADORIZZATRICE DIAINUISCE
Vs3i1l 54q 2511 [xsP1 2 1|uP1. 2 1 [DELFLEX 25.09 |EL. RULLI USCITR RADODRIZZATRICE AUMENTA
vsa111 5 2512 [%5P1. 2 2 |wp1 2 z [0ELFLEX 25 11 |EL. RULLT USCITR RADDRIZZATRICE DIMINUISCE
yz 4g
rogatto! Disegnato: Progetto: Cliente: ) WTunlc: Gruppo:
ta: 04 Fab. 1957 | Data, 04, Fab, 1597 | 98186 CISRM IMPIANTI S.R.L. HQ qu S.R.L. |MORSETTIERR %P1
A e haate, | Impiante: ;HHRDHHRE E SOFTWARE PULSANTIERA P1 [ W& i scnona: L [Na po.. 48
| PER L' AUTOMAZIONE 198186 . [Pgs.: 82

Data:

| ALIMENTRTORE A RULLT




Oala

" |ALIMENTATORE B RULLI

oL CE HECE I 04 08 | a3 10 T 11 12 13 14 I i5 16 17 18 13
Schema morsetti WUPKOOBH 31.01. 08
Morsettiera

: Desti- Pin Pagina/
Nome cavo Cond.|Tipo filo |nazione Nome cavo Cond.| Tipo coleonna Testo funzione
1302 13.13 [SICUREZZE ESTERNE
F 1305 i 13,13 ]~
E 1304 | 13.16|=
u 1306 [ 13.16 |=
] 1401 [sp1404 1 | 14, 0y
d 1402 [s01404 2 | 14, 04
7 1405 |so1404 1 14 06
I 1406 [sa140y | 2 14. 06
E | 42.02 [MORSETTI DI SCORTR
14 | 42.02 |-
1] | 42. 03 [=
13 42.03 |=
13 4z. 04 |-
14 42. 04 |=
E 42, 04 |=
|
|
|
B |
|
\ i
|
— I
I
|
|
ﬁ
\
I
1
I
[ i \ \
|
Yy 46
fol'_a_g_d_tiui: spresa I Dizegnato i i Titelo l Gruppo
Data:  O4.Feb. 1997 | Data: __0Y Feo, 1997 i ‘CISHN IMPIANTI S.R. L. ]'! g S.R. L. MORSETTIERA X2
Revizionato: HHRDNQRE E SUFTNHR: SICUREZZE ESTERNE ‘Nn @i schema: « [ we po.: 4S
PER L AUTOMAZTONE 198186 - [pee.. B2




01 I 02 03 0y [ o8 05 E | 0 08 10 11 1z EE 14 15 16 17 18 19

Schema morsetti ‘ WUPKOOBH 31. 01. 08
Morsettiera X3
Desti- Pin Mors N. Desti- Pin Pagina/
Nome cavo Lond.| Tipo nazione [ Pt filo [nazione \ Nome caveo Lond.|Tipo colonna Testo funzione
| [ | 104 KR1418 | 14 | 2. 5mm 7. 05 |ALIMENTRZIONE +24Y
| [xsP1 [ 104 | 7.06 |-
[ XS1 | 103 [ 7.06 |=
| | x52 | 103 y | 7.06 |=
| Xs3 [ 104 b | 7. 06 |=
| x4 | 2 105 E1402 | AL | 7.11 |«
] AZ1703 [ N5/ 106 KR1110 [ 51 [ 711
[ L0GO1302 [ 107 s L0601302 [ | 701 |
[ P24, 10 \ 104 b i | 7,41 [a
| XSP1 | 204 KA1110 | 62 | 7. 15 |ALIMENTRZIONE +24V HANUALE
| [ 201 [ 7.15 (=
| X4 | 30 704 b | P25 2 |Locoi90z \ 7.15 |-
[ 2. Sam P25 201 4 7.15|=
| 6512 304 » xSP1 3 8. 04 |ALIMENTAZIONE 0V OC
\ 30 b Xs1 2 .04~
| 303 X52 2 8. 04 |«
| I 303 Xs3 | 2 3. 04 |-
| E1402 | A 304 b KA1108 | Az 8.13 -
| AZ1502 304 A71703 ETYE 8.13 |-
| L0GO1902 308 @ KA3211 | 14 8,13 [«
| 304 > | 8.13 |
| ELE: 3 NZY | | 8.13 |-
I 05505 | s0d @ KA1105 [ 43 9. 03 [ALIMENTAZIONE 110V AC
| | \ soi & X5P1. 3 | 3 [ 9.03 -
| TVS03 [ 500 ¢ XSP1. 3 | 4 9.13 |
| | 501l KA1105 [ Az 3, 13]-
\ 503 b 9,13 =
[ 504 b Mi10 |2 S 9.13 |-
1. 5mm | KR110S 3 sod o XSP1. 3 5 10,03 |-
| | \ 601 & L120 | 10.03 |-
1. 5am | Tv503 ! 7ol @ XSP1. 3 | 5 10.10 |-
| | 701 é H120 | 10. 10 |-
| VE15 | 804 05305 [ 6. 03
| [ 807 ELB11 | N 6.03
| X605 [ 804 & XSPL. 3 \ 1 65.03
J |
| |
| [
| [
| |
| |
|
|
L |
|
_ J |
[ | !
|
| [
45 47
P | Di:ugna'ﬂ | Progetto: I Cliente: ! Titolo: Gruppo!
C_DY4.Fed. 1397 | Oata: 04. Feb, 1537 | 98186 LEISHM IMPIANTI S.R.L. | HHE.H S.R.L. ‘NDRSETTIERH X3
Mok einRats. P— HARDWARE E SOFTWRRE | COMUNI Ne d1 schena [ [¥e Po.: 46
98188 | + |Pas.. 82

| ata: _'ALIMENTATORE R RULLI \PER L' AUTOMRZIONE




Oata

ALIMENTATORE A RULLTI

_ _ _PER L' AUTONAZIONE __

0: I 0z 03 | 0y l 05 06 | 07 ] 08 09 | 10 I 11 I 12 [ 13 I 19 15 16 { 17 18 [ 19
Schema morsetti WUPKODBH 31. 01, 08
Morsettiera X0

Desti- Pin [Mors N. Desti- Pin Pagina/
Nome cavo Lond.|[Tipo nazione Pt filo |nazione Nome cavo Cond.|Tipo colonna Testo funziene
| L1 L1 05308 1 35mm 3.02 |ALIMENTAZIONE 3x415V/50Hz
! L2 L as3o08 3 35mm 3.03 .
| L3 L 0s308 5 35mm 3.03|=
| Ly LYy 05305 1 2. Son 3. 05 [ALIMENTAZIONE 2x230V/50Hz
ns ns 05305 3 2. Smm 3.05 (=
!
|
|
i
|
|
I
|
[
L ]
|
42 4y
_P_"_D_E'“t_‘o,,,,_______ | Disegnato: i Progettlo, i Cliente I el | Titolo: Gruppo:
Oats: _ O4.Feb.1997 | Data: oW Fen 1997 | 98186 CISAM IMPIANTI S.R.L. | H ,ﬁ_ . S.R.L. 'MORSETTIERA XO
Revisionato: <1lmn:..‘m:o | HAROWRRE E SOFTWRARE INGRESSO LINER Ng di schema: ! . Ne Pg,: 43
98186 |+ Pas 82




o1 o2 | 03 _L_ 04 05 06 ] a7 08 [ 09 10 11 12 13 ! 14 18 16 17 18 19
e O G GF B O SO __L___J.. 02 | S SO
Schema morsetti MUPKOOSH 31, 01, 08
Morsettiers X1
Desti- Pin |Mors N. Desti- Pin Pagina/
Nome cavo Lond.| Tipo nazione | Pt filo |nazione | Nome cavo Eond.| Tipo colonna Testo funzione
[ lkn1s10 | u [nruoy | U1 [un1 [ 1]81f1ex 4.04 |HOTORE CENTRALINA IDRAULICH
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. o ' Data ALIMENTRTORE R RULLI PER L' AUTOMAZIONE 98186 & " n: B2




01 I 02 03 o4 a5 06 07 08 ! 09 10 11 \ 12 13 14 1 s i 16 [ 17 ] 18 ] 19
15.18/L111 ) ﬁ:" <
8. 06/N2U4XK1 = =N2U4XKL /18 02 s
8.14¢N24, 3
14, 18/N24P1 NZ24P1/18. 02
4.18/L13 1611 — k2
4, 187123 1613 -
4.18/L33 + X$P1g20
: USCITR GUASTO USCITR FRENO XP1lois by |20 XS194
1 13 |s —
Kr‘lllgﬂo?;\.__\___\ 1112 11,12 \ 18. 05 Wpi_f18 ! k14
. 4 B 1105 1103 LA x2 XKP1gzo )
‘ J XK104 0300
— (N |m XSP1q1s 1 2 3
25 Aol CHTE D
e e G R1614—@J T «
e, - Pl _ =
RZ1602:f3 & ) ) I o R Lon u1517H T e 72 =
; BRI REGOLAZIONE P
R T 1s 0 " _ 22 3 oz 1 e el Asag 1]
RL1 RLZ ? MANUALE
Voo 8 10 16" 11 12 13
G . ? ? =] [o] 0
it : o 1612
5:09/L220 — L220/17. 02 D 1607 XSP1g16  XSPLlgte XK19100
s.082M220 —>=M220/17. 02
wey_ |18 wpy__f19
kM1s05\ 2 4 2 0P e ) '
- - XP1lo1ie XP1lgis 1 %
13.05\—2*q_\5 2001 C1_ o =
Uy |vd [Wd
P25. 3
3 g q
U3 |vs SALELL RA— — —\ — — = Rl
I»D<11 4 3 3 .
: FE . 1610
2 el = B v - }
2001 EE=s
X1ous ovs 20.02 XP1o17
CHFL_ . why A 12 |3 PE HPI.__'“:"J:, ;
Glflex 3x1.Smm | "0lflex 4x2. Smm
i XSP1g17-
Ul vi W1l %
PE ~, ~
: M
MA1605
IKM-6.BR N3
1500rpm
i PE
: 7.16/P25. 3
@ 7.08/P24XK1 P24XK1 s18. 02
2 ROTAZIONE MARCIA MARCIA SELEZIONE REGOLAZIONE
FREND MOTORE AUTOHATICA AVANTT INDIETRO VELOCITA* JOG VELOCITA' ASPO
ASPOD ASPO : AUTOMATICA
15 i 17
rogetto: Disegnato! Progetto: Clienta: Titoloe: Gruppe:
ata; a4 Fob. 1937 | Data: 04. Fob. 1397 | 98186 CISAM IMPIANTI S.R.L. H L "I.IT. s.R.L. |RADDRIZZATRICE CONVERTITORE
| Revisionato: Impianto: HRRODWRRE E SOFTWARE Ne di schema: - Ne Pg.: 16
[nate: JALIMENTATORE AR RULLI PER L' AUTDOMRZIONE 98186 + Pas.: BZ




01 | oz | a3 o4 05 D [ o7 [ e8I os [ 10 [ 13 12 13 1y 15 | 18 17 18 19
32.03 32.06  CONTATTI
EH1 El;f3 DR LINEA
XSPIJTE & XSP1g7 'Tlﬁ
wp1_| S B up1__|7 - {8
XPLgs ’6 XP197 8
X261 les
1301 1303 1304 1302
1 1 kAi108 ,** SICUREZZE KA1108 ! SICUREZZE
SB1305 — —= i .08 [ 5 ESTERNE -0 ep ESTERNE
z 2
XZ%Z XZ‘IP'-!
L L
1305 13086
CONTATTI s EI‘?I'-#
DA LINER 32 03 32.08
SERIE CATENR SERLE CRTENA SERIE CATENA
EMERGENZA 0A LINER EMERGENZA DA LINER EMERGENZA OR LINER
12 14
Progetto; | Disegnato: l Pregetto: Cliente: Titole: I Gruppo:
Data: 04 Fob. 1987 | Data; 04, Feb. 1997 | 98186 CISAM IMPIANTI S.R.L. H o A0 S.R.L. |EMERGENZA | EHERGENZR
Revisisnato: Lnaianto: HARDWARE E SOFTWARE | ¥e ¢i schema: L= ne Po.: 13
| Data: ALIMENTRTORE A RULLI PER L' AUTOMRZIONE | 98186 I Pas, 82




oL I 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 EE 14 [ 2% 16 17 [ 1 | 19
91820111 L11Lls1s.02
7.12/P24. 1 +—
1401 1405
X295 XZJJ?
1 1
Sﬂl‘quT— - = —
z z
X206 X268
1402 1406
E1402 o o o [e] [s] o o
AL S11 81 521 ¥33/43 13 23
Az S33/41 s42 s34 Y1 Yz $31 532 Y4y 14 24
o o 2 o (] o o [} [-]
1403 1413
XSP1%9 XSP1®ia 1407 1408 1412
LR 1414 1415
wei_f9 we1__ |10 WP1_ |15
kA1415 LSt 1
XP1o9 XP1d10 19 1 g2 XP191s
3 - —
SB1YOYE- 1408
BLYU 4 XL A1 AL
Py HL1HO04 6 KF!1'415|;:| HU ka1u1s[ v -
X1 61 e S Az Az
HL140G® KA1418 BLY
13 .18 {
] d X2 62
8.14/N2Y. 1 —— Bl 1504
11.17/N24P1 —=NZ4P1/16.02
12.18/M110. 1 o M110. 1/15. 02
& RIPRISTINO HODULO EMERGENZA CANCELLI CANCELLI CANCELLI
CANCELLI PILZ APERTI ZONR MACCHINA ZONR MACCHINA
: ITH2OND-0RG2 ]rN?EHO—D‘ﬁGZ
JT¥441L-2R 3ITxUNLL-2R
13 -~ 14 7.03 13 -~ 14 7.03
23 - 24 9.07 23 -~ 24 9.07
33 .~ 34 34,02 33 -~ 34 34,06
43 -~ 44 11,08 43 -~ 44 11.08
53 -~ 54 53 -~ 54
61 -~ 62,08 61 I~ 62 .08
13 15
Progetto: :Di:egnaLu, Progetto: Cliente: Titolo: . ‘Gruppe:
Data: 04. Feb. 1897 | Data; o4, Fep 1997 | 98186 CISAM IMPIANTI S.R.L. } f , KTl S.R. L. |SICUREZZE CANCELLI EMERGENZR
| Revisionate: Impianto: HARDWARE E SOFTWARE Ne di schema: - Ne Pg.: 1Y
| Bate; | ALIMENTATORE R RULLI [PER L' AUTOMAZIONE 98186 + Pos.: B2




0l ! 02 03 1 o4 [ a5 06 07 [ 08 09 | 10 [ | 12 13 ! 14 L5 ! 16 17 18 19
3.04s/LL10P1
1103
=) 13
SA1105C>~ 35,42 KMJ.£11%
0-1 ¥ 1107 ' 14
XP1,197 1104 :
43 1103
KA1418 16 07
wey_ |7 14,18 ) 4y
XSP1.3%7 1108 16. 06
11085
katy1sy kA1808 L¥ 47 1
1101 14,15 | 4y 18.08 (. 1105
1102 XSP1wH
we1 |4
XP104
e e '
X1 AL X1 AL A1 1y X1
HL1103 kA1105C ] U HL1106& mea[:; iy KRlllDl:‘:l iy kA1112C 1 2R HL1114 @9
x2 Az Xz RZ A2 13 X2
N
9.15/M110P1 I M110P1/15. 02
8. 06/N24P1 NZ24YP1 /14, 02
3. 14/M110, 1 M110. 1/12. 02
5. 1u/N2Y, 2 N NZ4. 2/18. 02
TENSIONE SERVIZI SERVIZI MANUALE/RUTOMATICO CATENA CONSENSI CONSENSI
INSERITA ESCL/INCL INSERITI MARCIA CK MRRCIA OK
ITHI0UD-URGZ 3Th2022-068DY ITN2022-0604 nYZN-2uv QOC
ITENNG2=2H ITRNNDZ-20
13 -~ 14 7.03 i S I R - 18, 14 g o
2324 6.15 21~ 22 9.0% 13 -~ 14 24,03 1~ 9 33.17
33 -~ 3% 10,03 31 - 32 13.12 31 J~ 32 33.04 8 -
4z -~ 4y g 07 43 - 4y 23.12 43 - Yy 27.13 4 12
L - 51 4~ 52 13.15 51 -~ 52 7.04
?% P\,\f{; 71— 72 24.07 B1 ~— 62 7.15
MARN
10 12
Pw_:.g_ul_._llo. e ! Disegnato: Progetto; Cliente: ! ! Titolo: Gruppe!
Data. 04.Feb. 1997 | Data: o4. Fep. 1397 | 98186 CISAM IMPIANTI S.R.L. H M A ., S.R.L. |AUSILIARI AUSILIARI
Rovisionate Impiante: HAROWRRE E SOFTWARE | N2 di schema - Ne Pg.: 11
. _ _ _ __ _toswa ___ _|ALIMENTATORE A RULLT ~ PER L'RUTOMAZIONE ;98186 ' Pas 82




01 [ ez IECE | o [ os ' 08 07 | o8 I 10 T 12 13 14 15 16 17 18 | 19
9.18sL110. 1 L110. 115,02
KR1208 yf“ kA1203y *? KA3211 V 3 kp3z214 Lt J°
.08 52 .03 14 22,31 9 32.14 g
1203 1204 1206
1201
kp1211 ¥ KA1208 St KA1211 L KA1203y > KR1208Y > KR1203y kA1211y
ALy 08 (., AL gy (03 ) 44 .08 ) gy 037 g & ¢ 1 e
—
1202 1205 1207
L—
kp1203 1 Mo katzosC— 1 M kA1211 H“ ?
Az Az Az
Mo =
11.17/M110. 1 +» —=-M110. 1/14. 02
RUTOCENTROLLO EMERGENZA EMERGENZA
EMERGENZA
Hittt et ittty s
13 -_~"14 .04 13 -~ 14 7.03 13 -~ 14 7.03
21 S~ 22 7.03 23 - 24 9.07 21~ 22 .03
33 -_.-34 ,08 33 -_-34 .10 33 - 34 9.07
43 —— 44 11 51 4~ 52 .03 4z 4y .13
51 4~ 52 9,07 61 I~ 62 .fou 51~ 52 .06
i . ; !
¢ - . __h
Desl- et Lig - ot L ige ol s
1 AR L pneend AT A S
'rogetlo: Disegnato: Progetto: Cliente: Titole: Gruppo:
ata: 0Y4. Feb. 1997 | Data: 04 Feb.1937 | 98186 CISAM IMPIANTI S.R.L. H L 2 . S.R.L. |EHMERGENZA EMERGENZRA
Revisionato: Impiante: HARODWARE E SOFTWARE Ne di schema: = Ne Pa.: 12
) l'Data: RLIMENTATORE A RULLI PER L' RUTOMRAZIONE | | 968186 + Pgs.: 82




0y 05 06 . o7 f o8 ! 09 [ 1 1 12 13 14 15 ] 16 I 17 18 19

_ 7,"1,,,J; oz | 25 ! %S| S
5.05/L110 #—
L110. 1r12 02
L111/14. 02
KR1105\
11,05 ) gy
5.05/M110 b —m—
X3 @400
1. 5mm
X30s500
%3 0401 — XSP1. 394
KA1203 7-‘“
e M110P1s11. 02
XSP1.3%3
901
wpy__| 3
KA1208y °°
XP1. 193 12,08 | 5y
X3o501
L110P1/11.02 902 N> M110. 1/11.02
X3 9s502
KA1211y
12,11 34
804 X30503
KAL1415y *°
14,15 ) 54
KA1108 721
S03 1108
23
KR1418
14.18 24 —N_1. 5mm
M110
ALIMENTRZIONE 110V AC ALINENTAZIONE 110V AC ALIHENTRZIONE 110V AC
B
"rogetto: ‘ Disegnatlo: Frogetto: Cliente; l ‘ Titolo; Gruppo!:
Jata: UH.FubAEIE‘lZ_%E‘I_ata. 04 Feb. 1957 98186 CISAM IMPIANTI S.R.L. H L & ., S.R.L. | COMUNE 110V AC ) ALIMENTRZIQONE
Ravisionato: Impianto; ‘HFIRDNRRE E SOFTWARE } Ng di schema: - Ne Pg.:
. _ _ _ _ mes_ _ _ |ALIMENTATORE A RULLI PER L' AUTOMAZIONE - 98186 r 0




01 ! 02 [ 03 i 04 05 ] 06 | 07 | 08 [ 09 ! 10 11 12 13 14 15 16 17 18 13
5.03/300 =— 5 04/M120 00—
KA1105y
11.05 ay
—s1.5mm — 1. 5mm
X3 ¢7o0
"xsr=1.3]~s
wpy__| 6
XP1. 196
L120P1/31.02 M120P1/31.02
X3 0601 X39701
Liz20 M1z0
ALIMENTRZIONE 110V AC ALIMENTRZIONE 110V AC
9 11
Progatto: Oisegnato: Preogetto: Cliente; Titola: Gruppo:
Data: 04. Feb. 1997 | Data- 04, Fab, 1997 | 981886 CISAM IMPIANTI S.R.L. 'j { 5 s . S.R. L. COMUNE 110V RAC ALTMENTRZIONE
| Revisionato: Impianto; HAROWARE E SOFTWARE Ne di schema: = Ne Pg.: 10
Msta: | ALIMENTATORE A RULLI |PER L' RUTOMAZIONE 98188 . pos.: 82




o1 L o2 J 03 oy i 05 06 07 J_W 08 | 09 i 10 i 11 | 12 i 13 i 15 16 17 ] 18 | 19
5.13/P2Y4 o—— P24. 0s32. 02 7.12/P2Y4. 3 o P24. 3/17.10
kA1105y ** KA1110 Lo
108 | gy 10 o
X3eote0 X30101
P24.0 P25
J/——O-PZLL 1/1y4. 02 J
XSPlg: X3 9105 X3@zoo
" ————P2Y4. 2,34 02
WP1L —>P2Y4. 3/7. 14
P24. 10 ogeLFLEX|25x1. Smm X39106 XSP1g§z2
21 P24. Yr17 10
KA1203 L XP101 P24. 5/19. 02 We1_ 2
12. 03 22 X30107
701 P24P1/17. 10 P24, 620 02
X3 9102 XP1o2
X3o0108
RAA 084 23 ) P25P1rs21.02
12. 08 14 —5_ 2. 5mm
1
702 OELFLEX| 25x1. S5mm
XK1
KA1211y *?
e R J P24XK1/16. 08
X39103
704
—t
XS291 J
x3ezo1
OELFLEX| 25%1. Smm :
KR1g15, ¥ Xa:;;-——b?.?&lus.nz
hda | P25, 2/35.02
P25, 3/16.08
XSL P2YXK2/26. 02 X3¢z203
104
703 KA1110 751
11.10 52 a2 5mm
XS3q1
o Wxk3__{t
KAL1418 OELFLEX|12x1. Smm
19.18 ) 14
XK3e1
P24Y4XK3/24.02
PR
P24.10 P25
BLIMENTRZLIONE ALIMENTAZIONE +24V
24V MANUALE
5
E}:ﬁuLLOI Oizegnato: iPrnqelLo: Clienta Titela: Gruppo:
Data 04. Feb. 1987 | Datas 04. Fob, 1997 | 98186 CISAM IMPIRNTI S.R.L. ]1 g H E_H S.R.L. |(COMUNE +24V DC ALIMENTAZIONE
Revisionato: | Imprante HARODWRRE E SOFTWARE ‘ . iNI di schema: !., N2 Pg,: 7
R Ot _ i ALIMENTATORE A RULLI |PER L' AUTOMAZIONE . | 98186 - ras 82




L | o2z [ 03 04 as | [+1:] 07 ] 08 J‘ 039 10 11 12 | 13 14 | 1% 16 | 17 18 13
5.12/N2Y4 oy
X3 300 3 N2Y. 1/14. 02
X3 0304
———=N24. 2/11. 02
XSP1q3 ———=N2ZU. 3/16. 02
4 X3 90305
HPL N——————=N2Y4. G4/17. 10
| ——N2Y4., 5/19. 02
X3 Q306
XP193 > N2Y. 6/32. 02
) NZ4P1s11. 02 X3 0307
X3 0301
X3 0308
NZYXK1l/16. 02
X3¢
NZYXKZ/20. 02
X3
Wxk3__|2
XK39z ¢
NZYXK3r24. 02
N24
ALINENTAZIONE ALIMENTRAZIONE
ov oc ov oc
7
Progetltao: !Ul:ngnaLu. Progetto: Cliente: Titolo: Gruppo:
Data: 04, Fob. 1997 | Data: 04. Fen. 1997 | 98186 CISAM IMPIANTI S.R.L. ]A g , §. 0§ s.RrR.L. |COMUNE OV DC ALIMENTRZIONE
jani:ian.‘:m: Impilanto: HARODWARE E SOFTWARE N2 di schema! - Ne Pg.: 8
1 Bata: ALIMENTATORE A RULLI 'PER L' RUTOMAZIONE i 98186 - Pgs 82




Oatlu

oL 0z ! 03 oy a5 06 07 oe 09 10 11 12 13 14 [ 15 16 17 18 19
415V AC 50Hz
3,15/L11
3.16/L 21
s.a72L31
L1 J_a 11 13 ‘ﬂ 7, L1 13 1s
asso4 gsso8 CUs512 -\ -
4R 31%2 %4 1A GL%Z %H ZR GL%Z%H%S
502 503 505 506
PE PE o o i
o |= |
0 400 n | |n
TV503 PE
E00VA TV508
415/0-110-0-110 250VA
-~ 415/0-220 AC1| Acz| AC3
(3]
PE PE Wi G512 LLL) = [>
S0y 10R .- - 'ﬁ
1.5mm
512
3 & L= L1
ass503 pS505 ]5509% NS513
1A 3% 4 4R gl 2 1R GL 2 108 6L
PE PE ,] PE _
9
500 M120 M110 L110 M220 L220 NZ2Yy P24
10,02 10.08 9.-32 9 02 16.02 16. 02 8.03 7.02
RLIMENTAZIONE ALIMENTRZIONE ALIMENTAZIONE ALIMENTRZIONE
TRIR 250 AUSILIARI RC AUSILIARRI 220V AC AUSILIARI 24v OC
VISURLIZZATORI ELRP :
4
PI‘DQﬂt-lf: _____ ‘ Dl-‘-EBﬂaEDZ _ Progetto: Cliente: ‘ E Titele: Gruppo:
Data: 04.Fab. 1997 | Data: o4, Feb. 1897 | 98186 |CISAM IMPIANTI S.R.L. H i 5 . S.R.L. DISTRIBUZIONE LINER ALIMENTRZIONE
RaAihEaL e | HRROWRRE E SOFTWARE Ne @1 schana . NE Po: 5
ALIMENTATORE A RULLI . PER L' RUTOMAZIONE 981886 » Pgs. 82 .




o1 0z 03 oy 05 [ o6 o7 08 03 10 11 1z 13 14 RS 16 T 18 19
230V AC S0Hz
3. 18/L40 s
3, 18sM50
%3 Ld _\‘1 e Jo it
ana 0sS606 NsS609 0S612\ . 0S615
ZH%Z 2H%2 J.R%\z zn%z
X3¢8eo01
E01 602 604 605
X30802
1 23
sas12fe-7 RALI0S
5 3 14.05 | 4y
XSFl.BEl w2
wry__| 1 wpy__|2
OELFLEX 18x1. Smm
XP1. 1901 J 2
603 606
PE PE
-l LPE LL e LRE L N bk
I : l | i H
X60517 7S X60817 N 7% VElS@
b o s o o e ELB11
il
PRESA 220V PRESA 220V ILLUMINAZIONE VENTILAZIONE
ARMADIO ARMADIO
Frogetion ,,,,",4,_¥EE9131°59___ _ Pragutte: Cliente: {T;tolo: Gruppo
P Tih 9 Gate: o4 reb. 1997 | 98186 |CISAM IMPIANTI S.R.L. H . #.I1. s.rR. L. |DISTRIBUZIONE LINEA DISTRIBUZIONE LINEA
T B Revisionato! I‘Imnl;mto. HARDWRRE E SOFTWARE NE L etAngs |= N2 Po.: 6
198186 I~ [Pas_._ 82

‘-_[]:w';|__

| ALIMENTATORE R RULLI

LPFR_I' RUTOMAZINNE



01 02 I 03 | 0y i 05 06 ! 07 08 j o 10 1 11 1z 13 | 14 15 f 16 i 17 18 19
400v AC 50Hz
L L1s4.02
L2s4. 02
L3y 02
L40vss. 02
M50/6. 02
35mm
5 7 4 L L3 Ls 11 13 J.s l: L3 Ls
0s305 S1-N 0s308 [y -Ny- 05312 % -Ny- 05315 VN -Ny-
ua 1 3 63A 91%2 H&a 16A 91%2%4%6 10A 91%2%4%5
Pl P1 Pi
2, 5mm 16mm Ymm Ymm
ARRNCIO
X0oL1 9Lz QL3 XOoLy oJ11:]
PE
L1 |z |3 Ly s
PE L1z L22 - L32 L13 L23 L33 L11 121 L31
4.02 4.02 4. 02 4. 02 4.02 4. 02 5,02 5.02 5. 02
ALIMENTRZIONE ALIMENTRZIONE ALIMENTAZIONE ALIMENTAZIONE ALIMENTRZIONE
3x415V/50Hz 2x230V/50Hz RADDRIZZATRICE RSPO AUSILIARI
y
2.2
_frr?gettn: Disegnato; __[ Praogetta: ;rﬁlienLa: | ‘ Titelo. Gruppo:
_Data: 04 Feb. 1997 | Data: 0y, Feb. 1997 | 98186 {CISAM IMPIRNTI S.R.L. :H i, E,H S.R.L. EDISTRIBUZIDNE LINERA ALIMENTRZIONE
| Revizionata Impianta: fHHRD_NHRE E SOFTWARE [Ne 41 schema: & ne Pg,: 3
Lomva __ _|ALIMENTARTORE A RULLI L LPER L' AUTOMAZIONE _ . l98186 3 Pos.: B2




0L 0z 03 o a5 | 06 07 | 08 09 10 11 12 i 13 14 15 16 17 18 19
Y15Y AC S0Hz
3.12/L13 1 Li3s16. 02
3, 12/L 23 L23r16.02
3.13/L33 = L L3316 02
3.08sL12 L12s17.02
3.08/L22 = L22r17.02
3.09/L 32 « SV L32r17.02
3.18/L1 i
3.1e8/L2 s
B S e
1 3 5 ?‘21 |43 5 P 3 |5 ?21 |13
QM40Y 22 )\. 14 aMy1s 1= Ti=11> 22 JY 14
4/6R L 15.06 2 0.24/0. 47 L 15.17
z |9 3 Z |4 |6
"-
=+ (| lIsF n |1 |(nv o [ |
— N M I L I = [N |m
-} = - - s | =3 e =3 -
3 5 1 3 5 3 |s
KM1510y * KM1515 knisi7y 7
1540 ) 5 N g . 15.15 ) , i & 1547 5w s
PE PE PE
—0— —O— —e—
U |v W Ul |Vl (W1 Uz |v2 (W2
X1leou v Jw X1lour Qvi gwl x1j>uz V2 QW2
whi_ |1 2 3 PE wHz_ |2 2 3 PE wMa__l1 2z 3 PE
Olflex 4x2.S5mm 01flex 4x1.5mm 01flex Y4x1.Smm
Ul | vi | w1 ur | vi | W Ut | v1 [ w1
MAY0Y M~ MRUOS 3M~ MAY13 M~
2. 2KW/5A 0. 0BKW/0. 25A A 85W/0. 25A
1420rem PE Z800rpm PE Z780rpm pE
HOTORE CENTRRLINA VENTILATORE HOTORE VENTILRTORE MOTORE
IDRAULICA ASPO RADDRIZZATRICE
3
Progetto: ]‘Dluugnalul Progette: Cliante: - Titolo: Gruppo:
Data; 04, Feb. 1997 | Data: 04. Feb, 1397 | 981886 CISAM IMPIANTI S.R.L. ; # ., L . S.R.L. DISTRIBUZIONE LINEA ALIMENTRZIONE
Revizionato: Impiante: HARDWARE E SOFTWARE Ng di schema: I = Ne Pa.: 4
[Data: | ALIMENTATORE A RULLI |PER L' AUTOMAZIONE 98186 [ s pog=.: 82




i I oz | o3 [ oy 05 | o6 | o7 08 09 10 11 1z EE [ 1y s | 8. T 17 18 13

Elenco pagine : P

Pagina I Descriz. pagina Campo aggiunt. pagina Data Disegn. X|*

23 ] USCITE 24 VvCC PNP TRIA 250 18, Mag. 1999 PIE

30 PASSO AVANZAMENTOD TRIR 250 29. Rpr. 1999 PLE

31 RADDRIZZATRICE VISUALIZZATORI ELRP 18. Mag. 1999 PIE

32 INTERFACCIAMENTO CON PRESSA INTERFACCIAMENTO 29. Apr. 1999 PIE

33 INTERFACCIAMENTO CON PRESSA INTERFACCIAMENTO 18. Hag. 1998 PIE

34 INTERFACCIAMENTO CON PRESSA INTERFRCCIAMENTD 18. Mag. 1999 PIE

35 INTERFRCCIRMENTO CON PRESSA INTERFRCCIAMENTO 20. Mag. 188¢ PIE

36 LAYOUT ‘RRMADIO CP LAYOUT ARMARODID CP 29. Rpr. 1998 PIE

37 TOPOGRAFICO ARMARODIO CP TOPOGRAFICO ARMADIO CP 18. Mag. 1999 PIE

38 LAYOUT PULSANTIERA P1 LAYOUT PULSANTIERA 12. Apr. 19989 PIE

33 PULPITO COMANDI P1 PULSANTI LEGGID 28. Apr. 1999 PIE

4o RISERVR RISERVA 11. Rpr, 13999 PLE

41 LISTR MORSETTIERE LISTA MORSETTIERE 18. Mag. 1999 PIE

4z HORSETTI DI SCORTA MORSETTI DI SCORTA 20. Mag. 1989 PIE

43 MORSETTIERR X0 INGRESSO LINEA 29. Bpr. 1993 PIE

4y MORSETTIERA X1 MODTORI C.A. 11. Mag. 1999 PIE

45 . MORSETTIERR X2 SICUREZZE ESTERNE 29. Rpr. 1999 PIE *

46 MORSETTIERA X3 COMUNI 23. Rpr. 19399 RLE

Y47 MORSETTIERA X4 INTERFACCIAMENTO CON PRESSA 18. Mag. 1999 PTE

48 MORSETTIERA XP1 PULSANTIERA P1 20D. Mag. 1889 PIE

48 MORSETTIERR XP1 PULSANTIERA P1 ' 20. Mag. 1993 RIE

50 MORSETTIERA XP1.1 PULSANTIERA P1 29, Apr. 1998 PIE

51 CONNETTORE XS1 CULLA E ASPO 29. Apr. 1989 PIE

52 CONNETTORE XS2 RADORIZZATRICE 05. Mag. 1899 PLE

53 CONNETTORE XS2.1 RISERVA 29. Apr. 1998 PIE

54 CONNETTORE XS3 CENTRRLINA IDRAULICA 29. Apr. 19989 PIE

55 CONNETTORE XSP1 PULSANTIERA P1 11. Mag. 1999 PIE

56 CONNETTORE XSP1.1 PULSANTIERA P1 29.Rpr. 1999 PIE

87 CONNETTORE XSP1.2Z PULSANTIERA P1 20. Mag. 1999 PIE

58 CONNETTORE XSP1.3 PULSENTIERR P1 29. Apr. 1999 PIE
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59 MORSETTIERA XK1 SCRATOLA CULLA E RSPO 29. Apr. 1998 PIE
650 MORSETTIERA XK2 SCATOLA RADDRIZZATRICE 05. Mag. 1999 PIE
61 MORSETTIERA XK3 SCATOLA CENTRALINAR ICRAULICH 29. Apr. 1999 PIE
62 WMl 12.Apr. 1999 PIE
63 WM2 12, Apr. 19598 PIE
BY WM3 29. Apr. 1998 PIE
65 WF1 12.Apr. 1999 PIE
B6 WM4 12. Apr. 1999 PIE
67 WMB 27.RApr. 1938 PIE *
68 WMEB. 1 12. Apr. 1999 PIE
69 WP1 29. Apr. 1999 PIE
70 WP1.1 29. Apr. 1999 PIE
7 b WP1.2 20.Mag. 1983 PLE
72 WPY 29. Apr. 1988 PIE
73 WXK1 29. Apr. 1998 PIE
74 WXKZ 05. Mag. 19989 PIE
75 WXK3 29. Rpr. 1998 "PIE
76 WENL 27.RApr. 1999 PIE
77 WENZ 19. Apr. 1999 PIE *
78 WEN3 18. Apr. 1998 PIE #*
79 20. Mag. 1938 RIE
80 20. Mag. 1999 PIE
81 20. Mag. 1998 PIE
hAABZ 20. Mag. 1988 PIE
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