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ELETTROMECCANICA
Cliente ...........ivoooveveeeeeeann, Motare asincrono ......0... S\EW&MS .....................................................
S . ) N — = -
COSUUZIONR ..o e Tipo ALAGIATGANON. . N Kwo 200
BHP (i Vi A Coll. ................ Per./Sec. .......ueuuene..... giri al1’ . /(Q?O ...................
faPali = COS.Pui Serv. ..., Rotore............... Fase Va—_ eV M2 A
= DATI DI AVVOLGIMENTO STATORE ROTORE
I o
' 1 N. ceve é& &
M. poii A pn
Tipo avvoigimento - EM R cavo
§ N. fati matasse per cava oL
N. totale matasse 3 4 8
: Collegamento Pote ATEevATs
_'_l?éésevcsva ' /(4 ,
C }q;_f_tori per matassa AX 2 seire
: Conduttori per cava /e 8 ETA CAUA
: u Dimensioni conduttore nudo GAX 2,4
l«’ Dimensioni conduttore isolato -
+ 1 Isolato in SHALTO + VETED
¢ lssism. matassa tratto attivo SAYICATH &R
q isoism. matassa sulle testate (SOTUCA &+ V ETRO
; Isolamento tra le matasse VETR ONITE
Peso matassa isolata - )
4 Peso totale rame isolato py s
: ; A20 =2
1 Tempo impiegato {sbobinaggio}
4 Sporgenza 20, )
NFlm e NF2a................. Sl= e mmq. S2 =.................. mmg. §1=................ A/MmMQ. 82 e A/mmg
8
o= B0 - ~10° Me>
2K.F.N.F1
D=im Lo= ... Lf= LG= Sd=........ le= ...
SA=_ .. Sz/min =, Szmax=_.......... SG = e
BA=... . ......... Bzmax=__ . .. Bz min=_................ BG= .........................
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